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1 Wazne wskazowki

OstrzezZenia i
zalecenia dotyczace
bezpieczeristwa

L]

UZytkowanie zgodne
Z przeznaczeniem

Nalezy bezwzglednie przestrzegac zawartych tutaj ostrzezen i zalecen dotyczacych bezpieczeristwa!

Zagrozenie elektryczne.
Mozliwe skutki: Smier¢ lub cigzkie uszkodzenie ciata.

Niebezpieczenstwo.
Mozliwe skutki: Smier¢ lub cigzkie uszkodzenie ciata.

Niebezpieczna sytuacja.
Mozliwe skutki: lekkie i nieznaczne uszkodzenia ciata.

Niebezpieczeristwo uszkodzenia urzadzenia.
Mozliwe skutki: Uszkodzenie urzadzenia i szkody w otoczeniu.

Porady i informacje przydatne dla uzytkownika.

CRON- S B

Przestrzeganie tej Instrukcji obstugi jest warunkiem bezawaryjnej pracy urzadzenia i uznania
ewentualnych roszczen z tytutu gwarancji. Przeczytaj wigc najpierw instrukcje, zanim rozpoczniesz
uzytkowac urzadzenie!

Instrukcja obstugi zawiera informacje wazne dla obstugi; nalezy ja wiec przechowywac w poblizu
urzadzenia.

Przetwornice MOVIDRIVE® compact s3 elementami instalacji przemystowych i stuza do napedu
asynchronicznych silnikdw trojfazowych z wirnikiem zwartym lub silnikéw synchronicznych
trojfazowych o wzbudzeniu trwatym. Silniki te musza by¢ odpowiednie do uzytkowania z
przetwornicami czestotliwoSci, nie wolno podtgczac innych obcigzen.

Przetwornice MOVIDRIVE® compact s3 urzadzeniami przeznaczonymi do zabudowy stacjonarnej w
szafach sterowniczych. Nalezy bezwzglednie przestrzega¢ wszelkich informacji dotyczacych danych
technicznych i warunkow dopuszczalnych w migjscu zastosowania.

Uruchomienie (podjecie pracy zgodnej z przeznaczeniem) jest tak dtugo niedozwolone, dopdki nie
zostanie stwierdzone, ze maszyna spetia wytyczne EMV89/336/EWG i zachodzi zgodno$¢ wyrobu
koricowego z wytycznymi dot. maszyn 89/392/EWG (przestrzegac EN 60204).
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Zakres zastosowania  Zabronione jest, jesli nie przewidziano wyraznie do tego celu:

» zastosowanie w obszarach wymagajacych zabezpieczen przeciwwybuchowych

e zastosowanie w otoczeniu ze szkodliwymi olejami, kwasami, gazami, oparami, pytami,
promieniowaniem, itd.

» stosowanie w obiektach niestacjonarnych, w ktdrych wystepuja drgania i udary wykraczajace poza
wymagania EN 50178.

Funkcje
bezpieczeristwa
Przetwornice  MOVIDRIVE® compact nie moga same spetnia¢ funkcji bezpieczenstwa bez
nadrzednych systemdw zabezpieczajgcych.
Aby zagwarantowac ochrone 0s6b i maszyn, stosuj nadrzedne systemy zabezpieczajace.
Ztomowanie

Przestrzegaj aktualnych przepisow: Ztomowanie przeprowadzaj zgodnie z wkasciwosciami i wedtug
obowigzujacych przepisow np. jako:

 ztom elektroniczny (obwody drukowane)
* tworzywa sztuczne (obudowa)

* blacha

* miedz

itd.
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2 Wskazowki bezpieczenstwa

Instalacja i
uruchomienie

Uzytkowanie i serwis

Nigdy nie wolno instalowaé ani uruchamiaé produktéw uszkodzonych. Uszkodzenia powinny
by¢ bezzwiocznie zgtoszone firmie spedycyjne;.

Prace przy instalacji, uruchomieniu i serwisowaniu urzadzenia moga by¢ wykonywane tylko
przez wykwalifikowanych elektrykéw posiadajacych wiasciwe przeszkolenie w zakresie
zapobiegania wypadkom oraz przy zachowaniu obowigzujacych przepisow (np. EN 60204, VBG 4,
DIN-VDE 0100/0113/0160).

Podczas instalacji i uruchamiania silnika i hamulca nalezy przestrzegac odnoszacych sig do nich
instrukcji!

Srodki i urzadzenia ochronne musza odpowiadac obowigzujacym przepisom (np. EN 60204 lub
EN 50178).

Konieczne Srodki ochronne: Uziemienie urzadzenia
Konieczne urzadzenie ochronne: urzadzenia ochronne nadpradowe

Urzadzenie spetnia wymogi bezpiecznego rozdzielenia przytaczy mocy i elekironiki zgodnie z
normg EN 50178. Aby zagwarantowac bezpieczne rozdzielenie, wszystkie podtgczone obwody
pradowe powinny réwniez spetnia¢ wymogi bezpiecznego rozdzielenia.

W odpowiedni sposab zapewnic, aby przytaczony silnik nie uruchomit si¢ samoczynnie po
podtaczeniu przetwornicy do sieci.

Odpowiednimi sposobami sg:

— W przypadku MCF/MCV/MCS4_A: potaczenie zacisku X10:9 "/BLOKADA STOPNIA MOCY" z
DGND.
— W przypadku MCH4_A: zdjecie bloku zaciskow elektroniki X11.

Przed zdjgciem pokrywy ochronnej nalezy odtgczy¢ urzgdzenie od sieci. Niebezpieczne napigcia
moga byc obecne jeszcze do 10 minut po odtgczeniu od sieci.

Gdy pokrywa ochronna jest zdjeta urzadzenie posiada klase ochrony IP 00, na wszystkich
podzespotach z wyjatkiem elektroniki sterowania wystepuja niebezpieczne napigcia. Podczas
pracy urzadzenie musi by¢ zamkniete.

Gdy urzadzenie jest wigczone na zaciskach wyjsciowych i podtaczonych do nich kablach i
zaciskach silnika wystepuija niebezpieczne napiecia. Ma to migjsce rowniez wtedy, gdy urzadzenie
jest zablokowane a silnik nie pracuje.

Zgasnigcie diody LED i innych elementow sygnalizujgcych nie jest Zadnym potwierdzeniem
tego, ze urzadzenie jest odtgczone od sieci i nie znajduje si¢ pod napigciem.

Funkcje bezpieczenistwa wtasciwe dla urzadzenia lub blokada mechaniczna moga spowodowac
unieruchomienie silnika. Usunigcie przyczyny zakidcenia lub reset moga prowadzic do
samoczynnego uruchomienia si¢ napgdu. Jesli w przypadku podtaczonej do napgdu maszyny jest
to niedopuszczalne z przyczyn bezpieczenstwa, to przed usunigciem zaktdcenia urzgdzenie
nalezy odtgczy¢ od sieci. W takich przypadkach zabronione jest oprocz tego aktywowanie funkcji
"Auto-Reset" (P841).

Przetaczen na wyjsciu przetwornicy mozna dokonywaé wytacznie, gdy stopien wyjsciowy jest
zablokowany.
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Oznaczenie typu, tabliczki identyfikacyjne i zakres dostawy

3 Budowa urzadzenia
3.1 Oznaczenie typu, tabliczki identyfikacyjne i zakres dostawy

Przyktad oznaczenia typu

MOVIDRIVE® compact MCV 41 A 0055-5A3-4-00

LL Wersja 00 = Standardowa / OT = Technologia zaawanowana
Kwadranty 4 = 4Q (z czoperem hamulcowym)
Rodzaj przytacza 3 = tréjfazowe
filtr sieciowy A = zainstalowany /0 = nie zainstalowany
— Przytgczone napiecie 5=1380...500 V,c / 2 = 200...240 V¢
— Zalecana moc silnika 0055 = 5.5 kW
— Wersja A
— szereg konstrukcyjny i wariant: 40 = bez fielbus, 41 = z PROFIBUS

L Type:MCF = nastawiony na pole bez enkodera dla silnika asynchronicznego,
tylko tryby pracy VFC (VFC = Voltage Flux Control)

MCV = nastawiony na pole z i bez enkodera dla silnika asynchronicznego,
dla trybéw pracy VFC i CFC (CFC = Current Flux Control)

MCS = nastawiony na pole z rezolwerem dla silnika synchronicznego w trybie

pracy SERVO
05737ADE
Przyktad tabliczki Z boku na urzadzeniu umieszczona jest ogolna tabliczka znamionowa.
znamionowej
||||!|H||||||Il|||||IIIIIIIIU!IIIIIIHIlllllII!IIHIIIII||\|||II|||IIIIIIHIHIII s
VDE 0558
Typ MCF40A0370-503-4-00
Sach. Nr. 8267480 S Nr. 03352
EURODRIVE ac r. erien r.
Creres
TOVIORIVE s C€
01318AXX
Rysunek 1: Ogdlna tabliczka znamionowa
Poza tym z przodu na module sterowania (nad gniazdem wtykowym TERMINAL) umieszczone jest
oznaczenie typu.
r»: MCF40A0370-503-4-00
SACH.-NR.: 8267480 SERIEN-NR: 03352
01322AXX
Rysunek 2: Oznaczenie typu
Zakres dostawy » dodatkowo przy wielkosci 1: obudowa na wtyczki dla zaciskdw mocy (X1...X4).

¢ dodatkowo przy wielkosci 1 i 2: zacisk ekranujgcy mocy.
¢ dodatkowo przy wielkosci 4 i 5: ostona przed dotykiem dla zaciskdw mocy.
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Budowa urzadzen MCF/MCV/MCS4_A

3.2  Budowa urzadzern MCF/MCV/MCS4_A

Wielkos¢ 1 MCF/MCV/MCS4_A...-5A3 (urzadzenia 400/500 V): 0015 ... 0040
MCF/MCV/MCS4_A...-2A3 (urzadzenia 230V): 0015 ... 0037

- MCUE]A1040-68]-400
ove i WTORITE G0 £ A

50

IR LD

05417AXX

Rysunek 3: Budowa urzadzeri MOVIDRIVE® compact MCF/MCV/MCS4_A, wielkosc 1

CoN WM~

X1: Przytaczenie napiecia zasilania L1 (1) / L2 (2) / L3 (3), roztaczne

X4: Wyprowadzenie napigcia obwodu posredniego -Uz/ + Uz i potaczenie PE, roziaczne

X2: Przytaczenie silnika U (4) / V (5) / W (6), roztaczne

Potaczenie dla zaciskdw ekranujacych elektroniki (nie widoczne)

X3: Przytaczenie opornika hamowania R+ (8) / R- (9) i potaczenie PE, roztaczne

TERMINAL: Gniazdo wtykowe dla klawiatury DBG11B lub ztacza USS21A

V1: Dioda stanu pracy LED i diagnoza PROFIBUS za pomocg diod LED (tylko w MCF/MCV/MCS41A)
Sruba mocujaca A jednostki przytaczeniowej

Klapa jednostki przytaczeniowej z opisem

. X10: Listwa zaciskowa elektroniki

. Sruba mocujgca B jednostki przytaczeniowej

. Sruba listwy zaciskowej elektroniki

. Jednostka przytaczeniowa, zdejmowana

. Tylko w MCV/MCS4_A X15: Wejscie enkodera silnika (9-stykowe gniazdo Sub-D)

. Tylko w MCV/MCS4_A X15: Wyjscie rownowaznika enkodera inkrementalnego lub wejscie zewngtrznego

enkodera (9-stykowe gniazdo Sub-D)

. Tylko w MCF/MCV/MCS41A X30: Przytacze PROFIBUS-DP (9-stykowe gniazdo Sub-D)
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Budowa urzadzern MCF/MCV/MCS4_A

Wielkos¢ 2 MCF/MCV/MCS4_A...-5A3 (urzadzenia 400/500 V): 0055 ... 0110
MCF/MCV/MCS4_A...-2A3 (urzadzenia 230V): 0055 / 0075

11
12

wL 3
il |

R3]

4 5

05418AXX
Rysunek 4: Budowa urzadzeri MOVIDRIVE® compact MCF/MCV/MCS4_A, wielkos¢ 2

X1: Przytaczenie napiecia zasilania L1 (1) /L2 (2) / L3 (3)

X4: Wyprowadzenie napigcia obwodu posredniego -Uz/ + Uz i potaczenie PE

X2: Przytaczenie silnika U (4) /V (5) / W (6)

X6: Potaczenie dla zaciskow ekranujacych elektroniki (nie widoczne)

X3: Przytaczenie opornika hamowania R+ (8) / R- (9) i potaczenie PE

TERMINAL: Gniazdo wtykowe dla klawiatury DBG11B lub ztacza USS21A

V1: Dioda stanu pracy LED i diagnoza PROFIBUS za pomocg diod LED (tylko w MCF/MCV/MCS41A)

Sruba mocujaca A jednostki przytaczeniowej

Klapa jednostki przytaczeniowej z opisem

10. X10: Listwa zaciskowa elektroniki

11. Sruba mocujaca B jednostki przytaczeniowej

12. Sruba listwy zaciskowe;j elektroniki

13. Jednostka przytaczeniowa, zdejmowana

14. Tylko w MCV/MCS4_A X15: Wejscie enkodera silnika (9-stykowe gniazdo Sub-D)

15. Tylko w MCV/MCS4_A X15: Wyjscie rownowaznika enkodera inkrementalnego lub wejscie zewngtrznego
enkodera (9-stykowe gniazdo Sub-D)

16. Tylko w MCF/MCV/MCS41A X30: Przytacze PROFIBUS-DP (9-stykowe gniazdo Sub-D)

OCoEeNoGT~wWN
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Budowa urzadzen MCF/MCV/MCS4_A

Wielkos¢ 3 MCF/MCV/MCS4_A...-503 (urzadzenia 400/500 V): 0150 ... 0300
MCF/MCV/MCS4_A...-203 (urzadzenia 230 V): 0110 /0150

05419AXX

Rysunek 5: Budowa urzadzeri MOVIDRIVE® compact MCF/MCV/MCS4_A, wiglkos¢ 3

WeNo WM~

Przytacza PE

X1: Przytaczenie napiecia zasilania L1 (1) / L2 (2) / L3 (3), roztaczne

X4: Wyprowadzenie napigcia obwodu posredniego -Uz / +Uz

Przytacza PE

X2: Przytaczenie silnika U (4) /V (5) / W (6)

X3: Przytaczenie opornika hamowania R+ (8) / R- (9)

TERMINAL: Gniazdo wtykowe dla klawiatury DBG11B lub ztgcza USS21A

V1: Dioda stanu pracy LED i diagnoza PROFIBUS za pomocg diod LED (tylko w MCF/MCV/MCS41A)
Sruba mocujgca A jednostki przytaczeniowej

. X10: Listwa zaciskowa elektroniki

. Klapa jednostki przytaczeniowsj z opisem

. Sruba mocujgca B jednostki przytaczeniowe;

. Sruba listwy zaciskowej elektroniki

. Jednostka przytaczeniowa, zdejmowana

. Tylko w MCV/MCS4_A X15: Wejscie enkodera silnika (9-stykowe gniazdo Sub-D)

. Tylko w MCV/MCS4_A X15: Wyjscie rownowaznika enkodera inkrementalnego lub wejscie zewngtrznego

enkodera (9-stykowe gniazdo Sub-D)

. Tylko w MCF/MCV/MCS41A X30: Przytacze PROFIBUS-DP (9-stykowe gniazdo Sub-D)
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Budowa urzadzern MCF/MCV/MCS4_A 3

Wielkos¢ 4 MCF/MCV/MCS4_A...-503 (urzadzenia 400/500 V): 0370 / 0450
MCF/MCV/MCS4_A...-203 (urzadzenia 230 V): 0220 / 0300

13
14

15

16

"

i |

o le@.o0

10

11
12

05420AXX

Rysunek 6: Budowa urzadzeri MOVIDRIVE® compact MCF/MCV/MCS4_A, wielkos¢ 4

©CoeNo WM~

Przytacza PE

X1: Przytaczenie napigcia zasilania L1 (1) / L2 (2) / L3 (3), roztaczne

X4: Wyprowadzenie napigcia obwodu posredniego -Uz / +Uz

Przytacza PE

X2: Przytaczenie silnika U (4) / V (5) / W (6)

X3: Przytaczenie opornika hamowania R+ (8) / R- (9)

TERMINAL: Gniazdo wtykowe dla klawiatury DBG11B lub ztacza USS21A

V1: Dioda stanu pracy LED i diagnoza PROFIBUS za pomocg diod LED (tylko w MCF/MCV/MCS41A)
Sruba mocujaca A jednostki przytaczeniowej

. X10: Listwa zaciskowa elektroniki

. Sruba mocujgca B jednostki przytaczeniowej

. Sruba listwy zaciskowej elektroniki

. Jednostka przytaczeniowa, zdejmowana

. Tylko w MCV/MCS4_A X15: Wejscie enkodera silnika (9-stykowe gniazdo Sub-D)

. Tylko w MCV/MCS4_A X15: Wyjscie rownowaznika enkodera inkrementalnego lub wejscie zewngtrznego

enkodera (9-stykowe gniazdo Sub-D)

. Tylko w MCF/MCV/MCS41A X30: Przytacze PROFIBUS-DP (9-stykowe gniazdo Sub-D)
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12

Budowa

urzadzen MCF/MCV/MCS4_A

Wielkosc 5 MCF/MCV/MCS4_A...-503 (urzadzenia 400/500 V): 0550 / 0750

2 3 1

10

11
12

05421AXX

Rysunek 7: Budowa urzadzeri MOVIDRIVE® compact MCF/MCV/MCS4_A, wielkos¢ 5

CoeNoO W~

Przytacza PE

X1: Przytaczenie napigcia zasilania L1 (1) / L2 (2) / L3 (3), roztaczne

X4: Wyprowadzenie napiecia obwodu posredniego -Uz / +Uz

Przytacza PE

X2: Przytaczenie silnika U (4) / V (5) / W (6)

X3: Przytaczenie opornika hamowania R+ (8) / R- (9)

TERMINAL: Gniazdo wtykowe dla klawiatury DBG11B lub ztacza USS21A

V1: Dioda stanu pracy LED i diagnoza PROFIBUS za pomocg diod LED (tylko w MCF/MCV/MCS41A)
Sruba mocujaca A jednostki przytaczeniowej

. X10: Listwa zaciskowa elektroniki

. Sruba mocujgca B jednostki przytaczeniowe;

. Sruba listwy zaciskowej elektroniki

. Jednostka przytaczeniowa, zdejmowana

. Tylko w MCV/MCS4_A X15: Wejscie enkodera silnika (9-stykowe gniazdo Sub-D)

. Tylko w MCV/MCS4_A X15: Wyjscie rownowaznika enkodera inkrementalnego lub wejscie zewngtrznego

enkodera (9-stykowe gniazdo Sub-D)

. Tylko w MCF/MCV/MCS41A X30: Przytacze PROFIBUS-DP (9-stykowe gniazdo Sub-D)
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Wskazowki dotyczace instalaciji urzagdzenia podstawowego 4

4 Instalacja
4.1  Wskazowki dotyczgce instalacji urzadzenia podstawowego

Podczas instalacji nalezy bezwzglednie przestrzega¢ wskazowek bezpieczenstwa!

Momenty » Uzywac tylko oryginalnych elementow przytaczeniowych. Uwzgledni¢ dopuszczalne momenty
dociggajace dociggajace dla zaciskow mocy MOVIDRIVE®.

- Wielkosc 1 — 0,6 Nm (5.3 Ib.in)

- Wielkosc 2 - 1,5Nm (13.3 Ib.in)

- Wielkosc 3 —  3,5Nm (31 Ib.in)

- Wielkosci 4i5 - 14 Nm (124 Ib.in)

4r.|J 5N B 5 Bf ":l" - _:_' Nm (Ib.in)! /@\'

02475AXX

Rysunek 8: Uwzglednianie momentow dociggajacych
Minimalna wolna » W celu zapewnienia wtasciwego chtodzenia pozostaw woelng przestrzer 100 mm (4 in) nad i pod
przestrzen i urzadzeniem. Wolna przestrzen z boku nie jest konieczna, mozna montowac urzadzenia w szeregu
potoZenie montazowe jedno obok drugiego. W przypadku wielkosci 4 i 5 nie montuj na przestrzeni 300 mm (11.81 in)

nad urzadzeniem zadnych elementéw wrazliwych na ciepto. Urzadzenia montuj wytacznie w
pozyciji pionowej. Montaz poziomo, skosnie lub do gory nogami jest niedozwolony.

7S

100 mm
(4in)
A

eme (Glalc]

100 mm

02474AXX
Rysunek 9: Minimalna wolna przestrzen i potoZenie montazowe urzaazen
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Wskazowki dotyczace instalacji urzadzenia podstawowego

Oddzielne kanafy
kablowe

Bezpieczniki
wejsciowe i
wyltgcznik ochronny
réznicowopradowy

Styczniki sieciowe i
styczniki hamulca

Wiecej niz cztery
urzadzenia

Potgczenie przewodu
PE (— EN 50178)

Sieci IT

Przekroje

Wyjscie urzadzenia

Przewody silnopradowe i elektroniki prowadz w oddzielnych kanatach kablowych.

Zainstaluj bezpieczniki sieciowe na poczatku przewodu zasilajgcego za odgatgzieniem szyn
zbiorczych (— schemat potaczen urzadzenia podstawowego, modutu mocy i hamulca).
Wytacznik réznicowopradowy jako jedyne urzadzenie ochronne jest niedopuszczalny. W
normalnej pracy przetwornicy moga wystepowac prady uptywowe > 3,5 mA . Stosuj wytacznie
uniwersalne wytaczniki roznicowopradowe.

Jako styczniki sieciowe i styczniki hamulca stosuj wytacznie styczniki kategorii AC-3 (IEC 158-1).

W przypadku podtaczenia wigcej niz czterech urzadzen do jednego stycznika sieciowego
przyjetego dla pradu sumarycznego: wigczyé tréjfazowy dtawik sieciowy w celu ograniczenia
pradu wejsciowego.

Przy przewodzie zasilajacym z sieci < 10 mm? (AWG 8): utéz drugi przewod PE o przekroju
przewodu zasilajgcego rownolegle do przewodu ochronnego przez oddzielne zaciski lub zastosuj
miedziany przewdd ochronny o przekroju 10 mm? (AWG 8).

Przy przewodzie zasilajagcym z sieci > 10 mm?2 (AWG 8): utéz miedziany przewod ochronny o
przekroju przewodu zasilajgcego .

SEW zaleca, aby w sieciach napieciowych o nieuziemionym punkcie zerowym (sieci IT) stosowac
czujnik izolacji z pomiarem kodu impulsowego . W ten sposob unika si¢ btednego zataczania sie
czujnika izolacyjnego wskutek wystepowania pojemnosci doziemnych przetwornicy.

Przewod sieciowy: Przekrdj odpowiedni dla pradu wejSciowego I ¢ przy obcigzeniu znamio-
nowym.

Doprowadzenie pradu do silnika: Przekroj odpowiedni dla pradu wyjSciowego .

Przewody elektroniki:
MCF/MCV/MCS: dla pojedynczych zyt 0,20...2,5 mm? (AWG24...12)

dla podwdjnych zyt 0,20...1 mm? (AWG24...17)

Podtaczaj wytgcznie obcigzenia omowe/indukcyjne (silniki). W zadnym wypadku nie podtaczaj
obcigzen pojemnosciowych!

02476AXX

Rysunek 10: Podfaczac wytacznie obciazenia omowe/indukcyjne
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Wskazowki dotyczace instalaciji urzagdzenia podstawowego

Podfaczenie
opornikow hamo-
wania

Praca opornikow
hamowania

Wejscia binarne/
wyjscia binarne

Ekranowanie i
uziemienie

Stosuj dwa Scisle skrgcone przewody lub dwuzytowy, ekranowany przewod silnopradowy.
Przekroj zgodny ze znamionowym pradem wyjsciowym przetwornicy.

Opornik hamowania nalezy chronic za pomoc3 przekaznika bimetalowego / termicznego
przekaznika przecigzeniowego (— schemat potaczen urzadzenia podstawowego, modutu mocy i
hamulca). Ustaw prad wyzwalajacy zgodnie z danymi technicznymi opornika hamowania.

Przewody zasilajace opornikow hamowania znajdujg sie w pracy znamionowej pod wysokim
napigciem statym (ok. 900 V).

Powierzchnie uzyskuja przy obciazeniu Py wysokie temperatury. Wybierz odpowiednie miejsce
zamontowania. Oporniki hamowania montowane sg zazwyczaj na dachu szafy rozdzielcze;.

Zamontuj oporniki hamowania ptasko z odpowiednim zabezpieczeniem przed dotykiem.

Wejscia binarne oddzielone sg potencjatowo za pomocg transoptora.

Wyjscia binarne sa wytrzymate na zwarcie, jednak nie wytrzymate na napigcia obce (wyjatek:
wyjscie przekaznika DO@1). Napigcie obce moze zniszczy¢ wyjscia binarne.

Stosuj wytacznie ekranowane przewody sterownicze.

Potacz ekran z masg najkrétsza droga, obustronnie, ptaskim stykiem. W celu zapobiezenia
powstawaniu petli uziemienia, mozesz uziemic koniec ekranu przez kondensator odktocajacy (220
nF / 50 V). Przy podwojnie ekranowanym przewodzie ekran uziemi¢ po stronie przetwornicy, a
wewnetrzny ekran na drugim koncu.

00755BXX

Rysunek 11: Przykfady wiasciwego podfaczenia ekranu za pomoca metalowej obejmy (zacisk ekranujacy)

lub Srubunku metalowego

Za ekranowanie uwaza sie rowniez utozenie przewodéw w uziemionych kanatach z blachy lub w
rurach metalowych. Przewody silnopradowe i sterownicze powinny by¢ przy tym uktadane
oddzielnie.

Przetwornic i wszystkie urzadzenia dodatkowe uziemié¢ zgodnie z zasadami zapobiegania
zaktéceniom wysokiej czestotliwosci (ptaski, metaliczny styk obudowy urzadzenia z masg, na
przyktad nie lakierowana ptyta montazowa szafy rozdzielczej).

Instrukcja obstugi MOVIDRIVE® compact MCF/MCV/MCS4_A
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Wskazowki dotyczace instalaciji urzadzenia podstawowego

Filtry sieciowe

Emisja zaktocen

D, awik wyjDciowy
HD...

Wielkosci 1 i 2 posiadaja standardowo whbudowane filtry sieciowe. Dzieki temu filtrowi
utrzymywana jest od strony sieci klasa wartosci granicznej A. Aby utrzymac klase wartosci

W przypadku wielkosci 3 do 5 dla klas wartosci granicznej A i B konieczna jest opcja filtra
sieciowego NF...-....

Zamontu;j filtr sieciowy w poblizu przetwornicy, ale poza minimalng wolng przestrzenig w celu
zapewnienia odpowiedniego chtodzenia.

Nalezy ograniczy¢ przewdd pomiedzy filtrem sieciowym a przetwornicq do bezwzglednie
koniecznej dtugosci, jednak maks. 400 mm (15.8 in). Wystarczajgce sa nieekranowane, skrecone
przewody. Jako doprowadzenie z sieci stosuj rowniez przewody nieekranowane.

Jedli kilka przetwornic podtgczonych jest do jednego filtra, wowczas ten filtr musi byc
zamontowany albo bezpoSrednio na wejsciu do szafy sterowniczej albo w bezposrednim
sgsiedztwie przetwornicy. Wybor filtra sieciowego dokonywany jest wedtug pradu sumarycznego
podtgczonych przetwornic.

Wartosci EMV dot. emisji zaktgcen nie sq wyspecyfikowane dla sieci bez uziemionego punktu
zerowego (sieci IT) . Skutecznosc filtrow sieciowych w sieciach IT jest silnie ograniczona.

W celu zachowania klas warto$ci granicznej A i B SEW zaleca zastosowanie nastepujacych Srodkow
po stronie wyjscia:

Przewody silnika

ekranowany przewad silnika
opcje dtawika wyjsciowego HD...

Zamontuj dtawik wyjsciowy w poblizu przetwornicy, ale poza minimalng wolng przestrzenig w
celu zapewnienia odpowiedniego chtodzenia.

ProwadZ wszystkie trzy fazy wspdlnie przez dtawik wyjSciowy. Nie prowadZ przewodu PE przez
dtawik wyjsciowy!

EURODRIVE

MOVIDRIVE® Dtawik wyjsciowy..

Do silnika

03973ADE

Rysunek 12: Podfgczenie dfawika wyjsciowego HD...
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Wskazowki dotyczace instalaciji ztgcza PROFIBUS-DP (MC_41A)

4.2  Wskazowki dotyczgce instalacji ztacza PROFIBUS-DP (MC_41A)

Obsadzenie wiykow

Ekranowanie i
utozenie przewodu
Bus

Podfgczenie do sieci PROFIBUS odbywa sie za pomoca 9-stykowego wtyku Sub-D zgodnie z IEC
61158. Rozgatezienie Bus musi zosta¢ zrealizowane za pomoca odpowiednio wykonanego wtyku.

9-biegunowa wtyczka Przewdd sygnatowy

Sub-D skrecany
RxD/TxD-P (B/B) | 3
RxD/TxD-N (A/A) | 8
CNTR-P 4 = \
DGND (M5V) 5 Potaczenie pomigdzy obudowa wtyczki a
VP (PSV/100MA)| 6 ekranem musi przewodzi¢ prad
DGND (M5V) 9

X30:

02893ADE
Rysunek 13: Obsadzenie 9-stykowego wtyku Sub-D zgodnie z IEC 61158

Podtaczenie przetwornicy MOVIDRIVE® compact do systemu PROFIBUS odbywa sie z reguly za
posSrednictwem skrecanego, ekranowanego przewodu dwuzytowego. Przy wyborze wiyku Bus nalezy
zwroci¢ uwag na maksymalng mozliwg predkosc przesytu danych.

Podtgczenie przewodu dwuzytowego do wiyku PROFIBUS odbywa sie na stykach 3 (RxD/TxD-P) i 8
(RxD/TxD-N). Przez te dwa styki odbywa sie komunikacja. Sygnaty RS-485 RxD/TxD-P i RxD/TxD-N
muszg miec taki sam styk dla wszystkich urzadzen abonenckich PROFIBUS. W przeciwnym wypadku
komunikacja poprzez Bus nie bedzie mozliwa.

Poprzez styk 4 (CNTR-P) ztacze PROFIBUS przesyta sygnat sterowania TTL dla wzmacniacza
regeneracyjnego lub adaptera LWL (odniesienie = styk 9).

Ztacze PROFIBUS obstuguje technike przesytania RS-485 i wymaga jako fizycznego medium
wyspecyfikowanego dla PROFIBUS typu przewodu A zgodnego z IEC 61158 - ekranowanego,
skrecanego parami przewodu dwuzytowego.

Wihasciwe ekranowanie kabla Bus ttumi elektryczne zaktdcenia, ktére moga wystepowac w warunkach
otoczenia przemystowego. Poprzez zastosowanie nastgpujgcych Srodkow uzyskuje sie najlepsze
whasciwosci ekranujace:

¢ Nalezy mocno dociggng¢ recznie Sruby mocujace wiykow, modutdw, i potencjatowych
przewodow kompensacyjnych.

« Stosuj wytgcznie wtyki w metalowej lub metalizowanej obudowie.
« Ekranowanie przytacza¢ we wtykach na duzej powierzchni.
» Ekranowanie przewodu Bus przytaczac na obu korcach.

* Nie uktadac przewodow sygnatowych i przewoddw Bus rownolegle do przewodow silnopragdowych
(przewody silnikowe), lecz w miare mozliwosci w oddzielnych kanatach kablowych.

« W warunkach otoczenia przemystowego nalezy stosowac metaliczne, uziemione potki kablowe.

e Kable sygnatowe i przynalezng im kompensacje potencjatowg przeprowadza¢ w niewielkiej
odlegtosci od siebie jak najkrotszg droga.

* Nalezy unikac przedtuzania przewodow Bus za pomocg ztgczek wiykowych.
* Prowad? kabel Bus Scisle wzdtuz istniejacych powierzchni masy.

W przypadku odchylen potencjatu ziemi przez ekran podtaczony z obu stron i potaczony z potencjatem
ziemi (PE) moze ptyna¢ prad kompensacyjny. Nalezy w takim przypadku zadba¢ o wystarczajaca
kompensacje potencjatu zgodnie z odpowiednimi ustaleniami VDE.

Instrukcja obstugi MOVIDRIVE® compact MCF/MCV/MCS4_A
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Zakoniczenie Bus

Wskazowki dotyczace instalaciji ztagcza PROFIBUS-DP (MC_41A)

Jesli przetwornica napedu MOVIDRIVE® compact znajduje sie na poczatku lub na koncu segmentu
PROFIBUS, to podtaczenie do sieci PROFIBUS realizowane jest z reguty nie za pomoca rozgatezienia
Bus z wchodzacym i wychodzacym przewodem PROFIBUS, lecz bezposSrednio za pomoca jednego
przewodu PROFIBUS. Aby unikngé zaktocen w systemie Bus spowodowanych odbiciami, segment
PROFIBUS musi by¢ zakonczony na fizycznie pierwszym i ostatnim urzadzeniu abonenckim za pomoca
opornika obciazenia.

Poniewaz oporniki obcigzenia Bus na przetwornicy (przetaczniki DIP pod jednostka przytaczeniowg —
rozdz. "Zdejmowanie jednostki przytaczeniowej" na stronie 27) moga zostac dodatkowo dotaczone, nie
jest konieczne stosowanie wtyku Sub-D z wbudowanym opornikiem obcigzenia.

—
10

« B | [tervinaTion PROFIBUS-DP ~[ ] | [tervinaTion PROFIBUS-DP
Busabschluss Busabschluss
= | R ONe» OFF| = AUS s B R ONe OFF — EIN

02894ADE
Rysunek 14. Uaktywnienie zakoriczenia Bus MCF/MCV/MCS41A za pomoca przetacznikow DIP

Muszg by¢ wigczone zawsze dwa przetaczniki DIP (ZAKONCZENIE 1 i 2)!

Zakonczenie Bus zrealizowane jest dla typu przewodu A zgodnie z IEC 61158.

Jesli uzywasz wtyku Sub-D z wbudowanymi opornikami obcigzenia, nie mozesz podigczyc
dodatkowych opornikdw obcigzenia w przetwornicy!
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Wskazowki dotyczace instalaciji ztgcza PROFIBUS-DP (MC_41A)

Ustawianie adresu Adres stacji PROFIBUS ustawiany jest za pomoca przetacznikéw DIP 4...10 (wartosciowosé 26... 20)
stacji pod jednostka przytaczeniowg (— rozdz. "Zdejmowanie jednostki przytaczeniowej" na stronie 27).
MOVIDRIVE® compact obstuguje zakres wartosci 0...125.

Wartosciow. ON T

«» ON
D oLl 2
o[ ] 21
nol:. 22
N 28
of ] 24
ml:| 25
<] 26
off ] nc
ZAKONCZENIE
I

» Wartosciow.
—» Wartosciow.

—» Wartosciow.

—» Wartosciow.
—» Wartosciow.
—» Wartosciow.

—» Wartosciow.

1x0 =0
2x0 =0
4x1 =4
8x0 =0
. 16x0 =0
. 32x0 =0
. 64x0 =0

—» reserviert, Stellung OFF

Ustawienie fabryczne:
Adres 4

Rysunek 15: Ustawianie adresu stacji PROFIBUS w MCF/MCV/MCS41A

Adres stacji PROFIBUS moze by¢ ustawiony za pomoca przetacznikéw DIP tylko wtedy, gdy jednostka
przytaczeniowa jest zdjeta. Poprzez to adres nie moze byC zmieniony podczas pracy urzadzenia.
Zmiana stanie sig aktywna po ponownym wiaczeniu przetwornicy napedu (sie¢ + 24 V WYL./WL.).
Przetwornica wskazuje aktualny adres stacji w parametrze monitorowania fieldbus P092 "Adres

fieldous" (wskazanie za pomoca DBG11B lub MOVITOOLS/SHELL).

Przyktad: Ustawianie adresu stacji 17

Wartosciow. ON T

< ON
D S | 20

o ] 21

of ] 22

N 28

S | 24

ol ] 25

<K ] 26

o ] nc

> Wartosciow.
—» Wartosciow.

—» Wartosciow.

Rysunek 16: Ustawianie adresu stacji 17

Instrukcja obstugi MOVIDRIVE® compact MCF/MCV/MCS4_A

—» Wartosciow.
—» Wartosciow.
—» Wartosciow.

—» Wartosciow.

1x1
2x0
4x0
8x0
.16 x 1
. 32x0
. 64x0

o o O O o

02895ADE

Przyktad:
Ustawienie
adresu 17.

—» Zarezerwowany, pozycja OFF

03003ADE

19



4 Instalacja spetniajgca warunki UL

4.3 Instalacja spetniajgca warunki UL

Instalacje spetniajace warunki UL wymagaja przestrzegania nastepujacych wskazowek:
* Jako kable instalacyjne stosuj przewody miedziane o nastgpujacych zakresach temperatur:

— dla MOVIDRIVE® compactMC_4_A0015 ... 0300 zakres temperatur 60/75 °C
— dla MOVIDRIVE® compact MC_4_A0370 ... 0750 zakres temperatur 75/90 °C

» Dopuszczalne momenty dociggajace dla zaciskow mocy MOVIDRIVE® compact wynosza:

- Wielkosc 1 — 0,6 Nm (5.3 Ib.in)
- Wielkosc 2 —  1,5Nm (13.3 Ib.in)
- Wielkosc 3 - 3,5Nm (31 Ib.in)
- Wielkosci 4i5 — 14 Nm (124 Ib.in)

* Przetwornice MOVIDRIVE® compact przeznaczone s3 do pracy w sieciach napigciowych z
uziemionym punktem zerowym (sieci TN i TT), kidre moga dostarcza¢c maks. prad sieciowy
wedtug ponizszej tabeli i maja maks. napigcie 240 V¢ dla MOVIDRIVE® compactMC 4 A..2 3
(urzadzenia 230 V) i 500 Vc dla MOVIDRIVE® compactMC_4_A...-5_3 (urzadzenia 400/500 V).
Prady bezpiecznikdw nie moga przekracza¢ wartoSci podanych w tabelach.

Urzadzenia

400/500 V - : - —
MOVIDRIVE™ compact Maks. prad znamionowy Maks. napigcie Bezpieczniki
MC_4_A..5_3 znamionowe
0015/0022/0030/0040 | 10000 pac 500 yac 30A/600V
0055/0075/0110 10000 pac 500 yac 30A/600V
0150/0220 5000 pac 500 yac 175 A/ 600V
0300 5000 ang 500 yac 225A/600V
0370/0450 10000 ppc 500 yac 350 A/600V
0550/0750 10000 pac 500 yac 500 A/ 600V

Urzadzenia 230 V
MOVIDRIVE® compact Maks. prad znamionowy Maks. napigcie Bezpieczniki
MC_4_A..2_3 Znamionowe
0015/0022/0037 5000 pac 240 \pc 30A/250V
0055/0075 5000 anc 240 yng 30A/250V
0110 5000 pac 240 \pc 175A/250V
0150 5000 anc 240 yng 225A/250V
0220/0300 10000 ppc 240 \pc 350A/250V

* Jako zewnetrzne Zrddto napigcia 24 Vp stosuj wytacznie sprawdzone urzadzenia o
ograniczonym napigciu wyjsciowym (U, = 30 Vpg) i ograniczonym natgzeniu wyjSciowym
(I<8A).

Certyfikacja UL nie obowigzuje przy pracy w sieciach napigciowych o nie uziemionym punkcie
zerowym (sieci IT).

fo?
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Zacisk ekranujgcy mocy 4

4.4  Zacisk ekranujgcy mocy

Dia wielkosci 1

Dla wielkosci 2

W przypadku urzadzenia MOVIDRIVE® compactwielkosci 1 zacisk ekranujacy kabli mocy dostarczany
jest seryjnie. Zamontuj ten zacisk ekranujgcy mocy razem ze Srubami mocujacymi urzadzenia.

02012BXX
Rysunek 17: Zacisk ekranujacy mocy dia MOVIDRI VE® compact wielkosc 1

1. Zacisk ekranujgcy
2. Potaczenie PE(QD)

W przypadku urzadzenia MOVIDRIVE® compactwielkosci 2 zacisk ekranujacy kabli mocy dostarczany
jest seryjnie. Zamontuj ten zacisk ekranujacy mocy za pomocg obu $rub mocujacych do X6.

01469BXX
Rysunek 18: Zacisk ekranujacy mocy dia MOVIDRI VE® compact wielkosc 2

1. Zacisk ekranujgcy
2. Pofaczenie PE(Q)

Za pomocg zaciskw ekranujgcych mozesz w bardzo komfortowy sposdb zamontowaé ekran
przewodu silnika i hamulca. Zatoz ekran i przewod PE tak, jak przedstawiono na rysunkach.
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4 Ostona przed dotykiem

4.5  Ostona przed dotykiem

W przypadku MOVIDRIVE® compact wielkos¢ 4 i 5 seryjnie dostarczane sa 2 sztuki oston przed
dotykiem wraz z 8 Srubami mocujacymi. Zamontuj te ostony na obu pokrywach zaciskow modutu
mocy.

01470BXX

Rysunek 19: Osfona przed dotykiem MOVIDRIVE® compact wielkos¢ 4 i 5

Po zamontowaniu ostony przed dotykiem urzadzenia MOVIDRIVE® compact wielkosci 4 i 5 uzyskuija
stopien ochrony IP10, bez ostony przed dotykiem wynosi on [POO.
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Schemat ideowy potaczen urzadzenia podstawowego

4.6  Schemat ideowy potgczen urzadzenia podstawowego

Podtaczenie modutu
mocy i hamulca

Unc

F14/F15

L1
L2
L3
PE-*—¢-—f--|--f----mmm - —-—-
Lo m m an/m/m |
| | |
% Przewdd ochronny (ekran) i i K11 i
| w0 |
L b2 s |
Uac Unc i Opcie filtra sieciowego NF/. i
| L1 L2' L3 Wprowadzenie

L-—, obwodu posredniegol *
F14/F15 } F14/F15D D @ E @

D D D [ L1 L2 L3 -U, +U, PE
X1: X4:
K11 K11 K11
(AC-3) (AC-3) (AC-3) Modut mocy
X2: X3:
u v w +R -R PE
DBQO DBQO DBQO
r »
1
DGND Ki2 K12 !
(AC-3) (AC-3) X
1
DGND DGND !
¢ 1> Fi6
i bialy i bialy | off I dziata
BG g Zerwon BG 12_czerwony BW..! |1 na K11
Wiyk hamulca™ |BGE fy BGE[, = I
CM (DY) 5 niebieski 5 niebieski 1
3(3)
4(2) CT/CV/DT/DV/D: CT/CV/DT/DV/D: Jeslizadziata F . K .
S {;E’ wylgczanie pradem stalym  wytgczanie pragdem es 'Zla zialaF16, \_Nowczas 11 musi )
G i pradem zmiennym zmiennym zostac¢ otwartya Didd "/Blokada stopnia
CM71...112: wylgczanie pragdem statym i prgdem zmiennym mocy musiotrzymac sygnat “0". Nie wolno
przerywac obiegu opornika!
05149ADE
Rysunek 20: Schemat ideowy pofaczeri modutu mocy i hamulca
* W przypadku wielko$ci 1 i 2 obok zaciskow potgczen sieciowych brak jest przytacza PE. Nalezy wtedy wykorzystac zacisk PE obok

wyprowadzenia napiecia obiegu posredniego.

* Uwaga: Bezwzglednie przestrzega¢ prawidtowosci potaczenia. Niewtasciwe potaczenie spowoduje zniszczenie hamulca.

Prostownik
hamulcowy w szafie
rozazielczej

Do przytaczenia prostownika hamulcowego potrzebny jest osobny przewod zasilajacy.
Niedopuszczalne jest zasilanie napigciem silnika!

Stosowac zawsze odtaczanie hamulca po stronie pradu statego i przemiennego przy
— wszystkich zastosowaniach do dzwignic,

— napedach, ktére wymagaja krotkiego czasu reakciji hamulca

— rodzajach pracy GFC i SERVO.

W przypadku montazu prostownika hamulcowego w szafie rozdzielczej przewody miedzy prostowni-
kiem i hamulcem utoz oddzielnie od pozostatych kabli silnopradowych. Wspdine uktadanie z kablami
silnopradowymi dopuszczalne jest tylko wtedy, gdy s3 one ekranowane.
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Schemat ideowy potaczen urzadzenia podstawowego

Podtaczenie modutfu
sterujacego
i -10V...+10V
] Modut sterowania X10: Ej 0(4)...20mA
0..10V* +10V —»{ REF1 1 g + U- + -
I [@)1]0) [ +/-10v N1 A1 | 2 >"@T ()
2 [0]=) 0...20mA -10V —# REF2 |3 073 1 1
4..20mA Al12 4 [N s 4 T -
Systembus high -s—# SC11 5 ! ﬁ 9 Sterowanie
- n2(0...10V)/brak funkcji* -——  Al21 6 — nadrzedne
Opcja Systembuslow <& SC12 | 7 r —
klawiatury Potencjat odniesienia, sygnaty analogowe |—| AGND | 8—' —— > \Qilﬁ];_ﬂee
/Blokadaregulatora «—— DIQQ 9
wprawo/zatrzymanie* <«——  DI@1 |10
wlewo/zatrzymanie* «— DIg2 |11 | Wyjscia
Zezwolenie/szybkie zatrzymanie* <-——  DIQ3 |12 : binarne
I n11/n21* <— DIO4 |13
n12/n22* --—— DIg5 |14
Odniesienie X10:DIG@...DIO5 —— DCOM** |15~ otencjat odniesierjia
+24V wyjscie —= V024 |16 wyj$¢ binarnych
- Potencjat odniesienia sygnatéw binarnych |— DGND [17} — |
Opcja Styk przekaznika/ DO@1-C [18 P
zlgcz 3 gotow do pracy* Brak___plnog/a0 19 Dl
szeregowych | 2 Przekaznik zwierny | | TUNKCii DOG1-NO|20] Pl
S /Hamulec — = DB@QJ |21 = ‘
f,t_. Przekaznik rozwierny DOO1-NC|22 g J K12
~ Potencjat odniesienia sygnatéw binarnych%— DGND [23 . —
—L— +24V wejécie -—— VI24 |24 ! l [| = — (AC-3)
Symulacja Pt
wyjscia i ‘ : 24V
enkodera X14: ON [oFF* e
przyrostowego tylko przy ~ Opornik obcigzenia Systembus| [l | S12 | | | | , I
lub wejscie MCV/MCS Przetaczanie:| I | S 11 e Ustawienie fabryczne
enkodera I sygnat « V sygnat* | P
zewnetrznego N . Jesli wejscia biname
. ICmE| 2 § | sterowane bedg napieciem
«Q _ & (Il 3 { || 24VDC zVo24, to nalezy
Wejscie X15: copo[ M| 4 | mostkowaé DCOM z DGND
enkodera silnika tylko przy 'g Bog .5 BN
MCV/MCS sCcog/ MM 6
s&5zs(CM 7 i iesieni
> 8 "SI T s D | AGND (Potencjat odniesienia
a g | 9 e 10 V sygnatéw analogowych)
o
X30: © - || | DGND (Potencjaf odniesienia
Przytacze s mll i | 117 24V sygnalow binarnych)
PROFIBUS-DP tylko przy g ) S
MCF/MCV/MCS41A x | F P i
28 | i_L Przewod ochronny
NS [ —— L))
03828ADE

Rysunek 21: Schemat pofaczen modutu sterujacego MCF/MCV/MCS4_A
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MCF/MCV/MCS41A (z PROFIBUS-DP): SEW zaleca zasilanie tych urzadzen napigciem 24 Vpg na
zacisku X10:24 (VI24). To zewnetrzne napigcie zasilajace 24Vpc musi dostarczac ciagta moc 50 W
i moc szczytowa (1s) 100 W.

Wejscie analogowe Al21 (X10:6) moze by¢ dowolnie uzyte jako wejzcie napiecia 10 V lub jako wej-
Scie TF/TH. Przetgczenia dokonuje sie za pomoca parametru P120.

Przetaczniki DIP S11, S121i 1 ... 10 dostepne sg jedynie wtedy, gdy zdjeta jest jednostka przytacze-
niowa (— rozdz. "Zdejmowanie jednostki przytaczeniowej" na stronie 27).

Funkcja przetacznikow DIP 1 ... 10 objasniona jest w rozdziatach "Zakonczenie Bus" i "Ustawianie
adresu stacji" na stronie 18 i stronie 19.

Przewdd TF/TH musi by¢ albo ekranowany lub prowadzony oddzielnie od przewoddow
silnopradowych (np. przewodéw silnika lub hamulca) w odlegtosci co najmniej 0,2 m (8 in). Jesli
do podtaczenia silnika i TF/TH stosowane sg kable hybrydowe, to przewdd TF/TH musi by¢
oddzielnie uziemiony.
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Schemat ideowy potaczen urzadzenia podstawowego

Opis funkcji zaciskow urzgdzenia podstawowego

Zacisk Funkcja
X1:1/2/3 |L1/L2/L3 |Przytacze sieciowe
X2:4/5/6 |U/V/W Przytacze silnikowe
X3:8/9 |+R/-R Przytacze opornika hamowania
X4: +Uz/-Uz  |Wyprowadzenie napigcia obwodu posredniego
X10:1  |REF1 +10 V (maks. 3 mA) dla potencjometru wartosci zadanych
X10:2/4 |AI11/12  |Wejscie wartosci zadanych n1 (wejscie réznicowe lub wejscie z potencjatem odniesienia AGND), forma sygnatu — P11 /S11
X10:3 |REF2 -10 V (maks. 3 mA) dla potencjometru wartosci zadanych
X10:5/7 |SC11/8C12 |Systembus (SBus) High/Low
X10:6 |Al21 Dowolnie wejscie wartosci zadanych n2 (0...10 V) lub wejscie TF/TH, ustawienie — P120
X10:8 |AGND Potencjat odniesienia dla sygnatéw analogowych (REF1, REF2, Al..)
X10:9 |DI2@ Wejscie binarne 1z "/Blokada stopnia mocy » WejScia binarne oddzielone sg potencjatowo za
X10:10 |DIg1 Wejscie binarne 2, fabrycznie "W prawo/stop” pomoca transoptora.
X10:11 |DIg2 WejScie binarne 3, fabrycznie "W lewo/stop” e Mozliwosci wyboru dla wejs¢ binarnych 2 do 6
X10:12 |DIg3 Wejscie binarne 4, fabrycznie "Zezwolenie/szybkie zatrzymanie" (DIgA1...DIE5) — Menu parametréw P60 _
X10:13 |DIg4 Wejscie binarne 5, fabrycznie "n11/n21"
X10:14 |DI@5 Wejscie binarne 6. fabrycznie "n12/n22"
X10:15 |[DCOM Odniesienie dla wyjs¢ binarnych DI@@ do DI@5 (X10:9 do X10:14)
¢ Przetaczanie wejs¢ binarnych za pomoca napigcia zewnetrznego +24 V: Konieczne potaczenie DCOM (X10:15) z
potencjatem odniesienia napiecia zewnegtrznego.
— bez mostka DCOM-DGND (X10:15-X10:17) — bezpotencjatowe wejscia binarne
— zmostkiem DCOM-DGND (X10:15-X10:17) — potencjatowe wejscia binarne
 Potaczenie wejs¢ binarnych +24 V z V024 (X10:16) — konieczny mostek DCOM-DGND.
X10:18 |D0@1-C  |Wspdlny styk wyjscia binarnego 1, fabrycznie na "gotéw do pracy"
X10:19 |D0@2/A01 |Wyjscie binarne 2, fabrycznie na "Brak funkcji®, obciazalnos¢ maks. 50 mA (odpornos¢ na zwarcia)
moze by¢ rowniez uzyte jako wyjscie analogowe AO1 (nie w MCF41A), przetaczanie za pomocg P621i P642
X10:20 |DO@1-NO |Styk zwierny wyjscia binarnego 1, obciazalno$¢ stykdw przekaznika maks. 30 Vpgi 0,8 A
X10:21 |DBG@ Wyijscie binarne 0, stata funkcja "/Hamulec", obcigzalnos¢ maks. 150 mA (odporne na zwarcia)
X10:22 |DO@1-NC |Styk rozwierny wyjscia binarnego 1
Mozliwos¢ wyboru wyjs¢ binarnych 12 (D0@1 i D0@2) — Menu parametrow P62
Nie przyktadaé napigcia obcego na wyjsciach binarnych DB@@ (X10:21) i D0@2/A01 (X10:19)!
X10:23 |DGND Potencjat odniesienia dla sygnatow binarnych
X10:24 |VI24 Wejscie napiecia zasilajacego +24 V (napiecie pomocnicze, diagnoza urzadzenia, gdy wytaczona siec)
X14:1 Wejscie Sygnat Sciezka A (K1) Nastepujace enkodery mozna podiaczy¢ jako enkodery zewnegtrzne:
X14:2  |zewnetrzne- |Sygnat Sciezka B (K2) » Enkoder 5 V-TTL z napigciem zasilajagcym 24 Vpg typ ES1R, ES2R lub EV1R
X14:3  |go enkodera |Sygnat Sciezka C (KO0) » Enkoder 5 V-TTL z napigciem zasilajacym 5 Vpc typ ES1T, ES2T lub EVAT przez
X14:4 lub wyjéc_ie_ Przeiqqzanie o opcje DWIT1A
))82 g Lg";':ﬂ(‘g::'r‘; g%en”a?gggﬂ':%e(%)DGND Jesli X14: uzyty zostanie jako wyjscie rownowaznika enkodera inkrementalnego, to
X147 inkremen- | Sygnat sciezka B (K2) nalezy zmostkowac faczenie (X14:4) z DGND (X14:5).
X14:8 |talnego Sygnat sciezka C (K0)
X14:9 +24 V (max. 180 mA)
Wejscie  |MCV4_A: MCS4_A Mozna podtaczac nastgpujace enkodery:
X15:1  |enkodera |SygnatSciezka A (K1) sin+ (S2) W przypadku MCV4_A:
X15:2  |silnika Sygnat Sciezka B (K2) cos+ (S1) Enkoder sin/cos typu ES1S, ES2S lub EV1S
X15:3 Sygnat sciezka C (K0) Ref.+ (R1) ¢ Enkoder 5 V-TTL z napigciem zasilajacym 24
X15:4 N.C. N.C. Vpgtyp ESTR, ES2R Iub EVIR
X15:5 Potencjat odniesienia DGND  |REF1 (+10 V dla TF/TH) » Enkoder 5 V-TTL z napigciem zasilajagcym 5 Vpg
X15:6 Sygnat Sciezka A (K1) sin- (54) typ ES1T, ES2T lub EV1T przez opcje DWIT1A
X15:7 Sygnat Sciezka B (K2) cos- (S3) » Enkoder HTL z napigciem zasilania 24 Vpg typ
X15:8 Sygnat sciezka C (K0) Ref.- (R2) ES1C, ES2C lub EV1C
X15:9 +24 V (max. 180 mA) AI21 (przytacze TF/TH) W przypadku MCS4_A:
» Rezolwer 2-stykowy, 7 Vag eff/ 7 kHz
X30: MCF/MCV/MCS41A: Przytacze PROFIBUS-IP, 9-stykowe gniazdo Sub-D, obsadzenie zaciskow — strona 17
1..10 Przetgcznik DIP dla ustawierh PROFIBUS— strona 18
S11; Przetaczanie sygnatu | (0(4)...20 mA) < sygnatu U (-10 V...0...10 V, 0...10 V), fabrycznie na sygnat U
$12: Przetaczanie i odtgczanie opornika obcigzenia Systembus, fabrycznie odtgczony
TERMINAL Gniazdo wtykowe dla opcji klawiatury DBG11B lub seryjnego ztacza USS21A (RS-232 i RS-485)

Uwaga w przypadku MCS4_A: Jesli do X15:5 i X15:9 podtaczony zostanie TH/TH, wéwczas nie wolno
podtaczac TF/TH do X10:1 i X10:6! Zacisk X10:6 nie moze by¢ w takim wypadku uzywany nawet jako
wejscie napiecia 10 V.

Instrukcja obstugi MOVIDRIVE® compact MCF/MCV/MCS4_A
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Schemat ideowy potaczen urzadzenia podstawowego

Wyjscie analogowe W przypadku MCF40A i MCV/MCS40/41A wyijscie binarne DOZ2 (X10:19) moze by¢ réwniez uzyte

A01 jako wyjscie analogowe 0(4)...20 mA AO1. Przetgczenia dokonuje sig¢ w parametrach P621 "Wyjscie
binarne DO@2" i P642 "Tryb pracy AO1".
Funkcja X10:19 P621 "Wyjscie binarne D0@2" P642 "Tryb pracy AO1"
Wyijscie binarne D0@2 # ustawi¢ BRAK FUNKCJI = ustawi¢ WYL
o ustawi¢ BRAK FUNKCJI # ustawié WYL
Wyjscie analogowe AO1 — —
# ustawi¢ BRAK FUNKCJI # ustawi¢ WYk
BRAK FUNKCJI ustawi¢ BRAK FUNKCJI = ustawi¢ WYL

MCV41A:
Przyporzadkowanie
zaciskow elektroniki i
opisow

’K"\j/

O IC L L s
©

—
REF1 1"|'2 Al11

SC11 Al21

2Y)
m
m
N}
w
IN

SC12 AGND

DIg1

9|1o

11|12

13|14

X14 X15
ENCODER I/0O ENCODER IN

15|16

17|18

PROFIBUS DP
X30

19(20

21|22

ClCEEIEIEEINIEIEIEIE:
SlRIGIElICIEIZIEICIEIEIS!

LLEELEEL

23|24
\(AVZEPN X10

&)
®

03044AXX
Rysunek 22: Zaciski elektroniki i opis na przyktadzie MCV41A
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Zdejmowanie jednostki przytaczeniowej

4.7  Zdejmowanie jednostki przytaczeniowej

@ Najpierw nalezy odtaczy¢ sie¢ i napigcie pomocnicze 24 Vpc, nastepnie zdjac jednostke przytacze-
niowd.

W celu utatwienia instalacji przewodow sterowniczych mozesz catkowicie zdjac¢ jednostke przytacze-
niowg z modutu sterowania. Aby ustawiC przetaczniki DIP na PROFIBUS (1 ...10), INTERBUS
(S1...56), przetgczanie sygnatu n1 (S11) i opornik obcigzenia SBus (S12), musisz zdja¢ jednostke
przytaczeniowa. Nalezy przy tym postepowac w nastepujacy sposob:

1. Otworzy¢ klapke jednostki przytaczeniowe.
2. Poluzowac sruby mocujace A i B, s one zabezpieczone i nie wypadaja.
3. Zdjac jednostke przytaczeniowa z modutu sterowania.

03045AXX
Rysunek 23: Zdejmowanie jednostki przytaczeniowej na przyktadzie MCV41A

Przy zaktadaniu jednostki przytaczeniowej nalezy postepowac w odwrotnej kolejnosci.

Instrukcja obstugi MOVIDRIVE® compact MCF/MCV/MCS4_A
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Przyporzadkowanie opornikow hamowania, dtawikow, filtrow

4.8  Przyporzadkowanie opornikow hamowania, dftawikow, filtrow
Urzadzenia 400/500 V, wielkosci 1i 2

MOVIDRIVE® compact MC_4_A...-5A3 0015 | 0022 | 0030 | 0040 |0055 | 0075 |0110
Wielkosé 1 2
Oporniki hamowania Prad wyzwalajacy Numer katalogowy
BW100-005 Ir = 0.8 prMs 826 269 1
BW100-006 Ir = 1.8 pRms 8217017
BW168 IF = 2.5 pRmS 820 604 X
BW268 I = 3.4 pRMS 8207151
BW147 Ir = 3.5 pRMS 8207135
BW247 Ir= 4.9 prvs 8207143
BW347 I = 7.8 pRmS 820798 4
BW039-012 Ir= 4.2 ppvs 8216894
BW039-026 I = 7.8 pRMs 821690 8
BW039-050 Ir =11 ppws 8216916
Dtawiki sieciowe Numer katalogowy
ND020-013 Slgiee = 20 Apc 826 0125
ND045-013 Slgiee = 45 Apc 826 013 3
Filtry sieciowe Numer katalogowy
NF009-503 8274126
NF014-503 827116 X B A
NF018-503 Umax = 550 vac 827 413 4 B
NF035-503 8271283
Diawiki wyjsciowe Srednica wewnetrzna Numer katalogowy
HDOO1 d = 50 mm (1.97 in) 8133255 dla kabli o przekroju 1.5 ... 16 mm? (AWG 16 ... 6)
HD002 d = 23 mm (0.91 in) 8135576 dla kabli o przekroju < 1.5 mm? (AWG 16)
HD003 d = 88 mm (4.46 in) 813558 4 dla kabli o przekroju 16 mm? (AWG 6)
Filtr wyjsciowy (tylko w trybie pracy VFC) Numer katalogowy
HF015-503 826 030 3 A
HF022-503 826 0311 B A
HF030-503 826 032 X B A
HF040-503 826 3116 B A
HF055-503 826 3124 B
HF075-503 826 313 2 B A
HF023-403 825784 1 B A
HF033-403 825785 X B
A przy pracy znamionowej (100%)

B przy obcigzeniu kwadratowym w trybie pracy VFC (125%)
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Przyporzadkowanie opornikow hamowania, dtawikow, filtrow

Urzadzenia 400/500 V, wielkosci od 3 do 5

MOVIDRIVE® compact MC_4_A...-503 0150 | 0220 |0300 | 0370 | 0450 | 0550 |0750
Wielkosé 3 4 5
Oporniki hamowania Prad wyzwalajacy Numer katalogowy
BW018-015 Ir = 4.0 prvs 8216843 C C
BW018-035 I = 8.1 prvs 8216851 c c
BW018-075 Ir =14 ppvis 821686 X C C
BW915 Ir = 28 pRms 8212600
BW012-025 Ir = 6.1 ppms 8216800
BW012-050 I =12 ppws 8216819
BW012-100 IF = 22 prvis 8216827
BW106 Ir = 38 ARms 8210500
BW206 Ir = 42 prvis 8210519
Dtawiki sieciowe Numer katalogowy
ND045-013 Slgiee = 45 Apg 826 013 3 A
ND085-013 Slgies = 85 Apc 826 0141 B A
ND1503 Slgiee = 150 Apc 825548 2 B
Filtry sieciowe Numer katalogowy
NF035-503 8271283 A
NF048-503 8271178 B A
NF063-503 8274142 B A
NF085-503 Umax = 950 vac 8274150 B A
NF115-503 8274169 B A
NF150-503 8274177 B
Dtawiki wyjsciowe Srednica wewnetrzna Numer katalogowy
HDOO1 d = 50 mm (1.97 in) 8133255 dla kabli o przekroju 1.5 ... 16 mm? (AWG 16 ... 6)
HD003 d = 88 mm (4.46 in) 8135584 dla kabli o przekroju 16 mm? (AWG 6)
Filtr wyjsciowy (tylko w trybie pracy VFC) Numer katalogowy
HF033-403 825785 X A | B/D|A/D
HF047-403 825786 8 B A
HF450-503 826 948 3 B E D D

m o o W >

przy pracy znamionowej (100%)

przy obcigzeniu kwadratowym w trybie pracy VFC (125%)
dwa oporniki hamowania podtaczyé rownolegle, na F16 ustawi¢ podwajny prad wyzwalajacy (2 x Ig)
podtaczyé rownolegle dwa filtry wyjsciowe

przy pracy znamionowej (100%) jeden filtr wyjSciowy

przy obcigzeniu kwadratowym (125%): podtaczy¢ rdwnolegle dwa filtry wyjSciowe

Instrukcja obstugi MOVIDRIVE® compact MCF/MCV/MCS4_A
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Przyporzadkowanie opornikow hamowania, dtawikow, filtrow

Urzadzenia 230 V, wielkosci od 1 do 4

MOVIDRIVE® compact MC_4_A...-2_3 0015 \ 0022 \ 0037 | 0055 |0075 | 0110 | 0150 | 0220 | 0300
Wielkosé 1 2 3 4
Oporniki hamowania | Prad wyzwalajacy | Numer katalogowy
BW039-003 Ir = 2.0 pRmS 8216878
BW039-006 If = 3.2 ppmS 821688 6
BW039-012 I = 4.2 prws 8216894
BW039-026 I = 7.8 pRMS 821690 8
BW027-006 IF = 2.5 prmS 822422 6
BW027-012 If = 4.4 ppvs 8224234
BW018-015 Ir = 4.0 ppms 821684 3 c (H c c
BWO018-035 Ir = 8.1 RS 821 685 1 C C C C
BW018-075 I = 14 pRws 821 686 X C (¥ c C
BW915 Ir = 28 pRms 8212600 C C c (i
BW012-025 Ir =10 ppwis 8216800
BW012-050 I =19 pRMs 8216819
BW012-100 Ir = 27 pRwis 8216827
BW106 Ir = 38 pRms 8210500 c (i
BW206 Ir = 42 ppiis 8210519 c C
Dtawiki sieciowe Numer katalogowy
ND020-013 Slgiee = 20 Apg 826 0125 A
ND045-013 Slgies = 45 Apc 826 0133 B A
ND085-013 Slgiee = 85 Apg 826 0141 B A
ND1503 Slgjes = 150 Apc | 825 548 2 B
Filtry sieciowe Numer katalogowy
NF009-503 8274126 A
NF014-503 827116 X B A
NF018-503 8274134 B
NF035-503 8271283
NFoag-503 | max = OO0V Foorirg A
NF063-503 8274142 B
NF085-503 8274150 A
NF115-503 8274169 B
Dtawiki wyjsciowe 3?\::;‘;;“ a Numer katalogowy
HDOO1 ?1=9 75?n;nm 8133255 ?Aw(gt%li(ao“;.)ré)ekroju 15 .16 mm?
HD002 ?0312?n;nm 813 557 6 ?Lw(gb:iec)) przekroju <1.5 mm?
HD003 ?4:4 68?n;“m 813 558 4 ?Lw(gbéi)o przekroju > 16 mm?
A przy pracy znamionowej (100%)
B przy obcigzeniu kwadratowym w trybie pracy VFC (125%)
C dwa oporniki hamowania podtaczy¢ rownolegle, na F16 ustawi¢ podwajny prad wyzwalajacy (2 x I)
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Instalacja Systembus (SBus)

4.9

Modut sterowania

x10: |

Instalacja Systembus (SBus)

Modut sterowania Modut sterowania

Systembus High ~a—#

SC11

Systembus Low ~a—m=

SC12

X10: X10:
1 1 1
2 2 2
| 3] | 3] | 3
4 4 4
5 Systembus High <¢—#= SC11 | 5 Systembus High <« SC11 | 5——
6 6 6
7 SystembusLow -e—»=| SC12 | 75 | SystembusLow < SC12 | 7}

Potencjat

GND [17}-

odniesienia D
Opornik obcigzenia | Il_] S 12

Systembus ON |OFF

Potencjat
odniesienia

DGND [17} -}, | ]
Systembus ON |OFF 3 3
Opornik obcigzenia |l |S 12 |

Potencjat
odniesienia

DGND [17}---;
Systembus ON |OFF
Opornik obcigzenia S 12

02411ADE

Rysunek 24: Potaczenie Systembus MOVIDRIVE ® compact MCF/MCV/MCS4_A

Specyfikacja kabli

Przytgczanie ekranu

Dtugosci przewodow

Opornik obcigzenia

o

Stosuj dwuzytowy, skrecany i ekranowany kabel miedziany (kabel do przesytu danych z ekranem
z plecionki miedzianej). Kabel musi spetia¢ nastgpujace specyfikacje:

—  Przekrdj zyly 0,75 mm? (AWG 18)
— Opornos¢ przewodu 120 Q przy 1 MHz
— Pojemnosé¢ < 40 pF/m (12 pF/ft) przy 1 kHz

Odpowiednie beda przyktadowo kable CAN-Bus lub DeviceNet.

Ekran przytozy¢ ptaskim stykiem z obu stron do zacisku ekranowania elektroniki przetwornicy lub
sterowania Master a korice ekranu potgczy¢ dodatkowo z DGND.

Dopuszczalna dtugosc przewoddw zalezna jest od ustawionej szybkosci komunikacji SBus (P816):

— 125 Kbit/s 320 m (1056 ft)
— 250 Kbit/s — 160 m (528 i)
— 500 kbit/s > 80m (264 1

~ 1000 kbits ~ —  40m (132f)

Na poczatku i na koncu potgczenia Systembus przytaczy¢ po jednym oporniku obcigzenia
Systembus (S12 = ON). W przypadku pozostatych urzadzen wytaczy¢ opornik obcigzenia (S12
= OFF).

Pomi dzy urzfidzeniami, kti—re po , Tczone s za pomoc magistrali SBus, nie mog¥T wyst powal
r—Rhnice potencja ,u. NaleRy unikal —Rnic potencja u za pomocT odpowiednich Drodk—w, np.
poprzez po , Tczenie mas urzfdze— oddzielnym przewodem. Ekran przewodu Bus nie moRe byl
stosowany jako kompensacja potencija , u!
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Potaczenie opcji USS21A (RS-232 i RS-485)

4.10 Potaczenie opcji USS21A (RS-232 i RS-485)
Numer katalogowy USS21A: 822 914 7

Podftgczenie RS-232

Potaczenie RS-485

Standard EIA

Do podtgczenia ztagcza RS-232 nalezy stosowac standardowy ekranowany kabel zigczowy z
potaczeniem 1:1.

USS21A O PC COM 1-4

TxD L

[ (N

max. 5 m (16.5 ft) JO
9-pinowe gniazdo Sub-D

<

9-pinowy wtyk Sub-D

02399ADE

Rysunek 25: Kabel pofaczeniowy USS21A-PC (pofaczenie 1:1)

Przestrzegaj nastepujacych wskazowek:

Stosuj dwuzytowy, skrecany i ekranowany kabel miedziany (kabel do przesytu danych z ekranem
z plecionki miedzianej). Kabel musi spetnia¢ nastepujace specyfikacije:

— Przekroj zyly 0,5 ... 0,75 mm? (AWG 20 ... 18)
— Opornos¢ przewodu 100 ... 150 Q przy 1 MHz
— Pojemnosc < 40 pF/m (12 pF/ft) przy 1 kHz

Odpowiedni bedzie na przyktad nastepujacy kabel:
— firmy BELDEN (www.belden.com), kabel do przesytu danych typ 3105A

Ekran przytozyC ptaskim stykiem z obu stron do zacisku ekranowania elektroniki przetwornicy a
konce ekranu potaczyn dodatkowo z DGND.

USS21A

USS21A

00997CXX

Rysunek 26: Ztacze RS-485 opcji USS21A

Ztacze RS-485 opcji USS21A odpowiada standardowi EIA:

maks. szybkosé przesytu 9600 kbit/s

maks. 32 abonentow (kazde urzadzenie z USS21A uwazane jest za 2 abonentow)
maks. 13czna dtugosc kabla 200 m (660 ft)

na state wbudowany dynamiczny opornik obcigzeniowy
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Potaczenie enkodera silnika i enkoderow zewnegtrznych 4

4.11  Pofgczenie enkodera silnika i enkoderow zewngtrznych

0gadlne wskazowki
dotyczace instalacji

Przytaczanie ekranu
W przetwornicy

W enkoderze

Doktadne informacje zawarte s3 w podreczniku "Systemy enkoderéw SEW", ktéry mozna zamowic w
firmie SEW.

e Maks. dtugos¢ przewodu miedzy przetwornicg a enkoderem: 100 m (330 ft) przy pojemnosci
<120 nF/km (193 nF/mile).

o Przekr6j zyty 0,20 ... 0,5 mm? (AWG 24 ... 20)
 Jesli odcinasz jedna z zyt przewodu enkodera: zaizoluj odcigty koniec zyty.
 Stosuj ekranowane kable z zytami skrecanymi parami i przyt6z ekran obustronnie ptaskim stykiem:

— w enkoderze na Srubunku kabla lub we wtyczce enkodera
— w przetwornicy na obudowie wtyku Sub-D i zacisku ekranowania elekironiki przetwornicy.

 Stosuj wiyk enkodera Sub-D z metalowa obudowa.
» Kabel utozy¢ oddzielnie od przewodow silnopradowych.

e Enkoder ze Srubunkiem kabla: Przestrzegaj dopuszczalnych Srednic kabla enkodera, aby
zagwarantowac wiasciwe dziatanie Srubunku kabla.

Przytoz ekran kabla enkodera stykiem o jak najwigkszej powierzchni.
Po stronie przetwornicy przytdz ekran w obudowie wtyku Sub-D.

01939BXX
Rysunek 27: Przytozenie ekranu we wtyku Sub-D

Po stronie enkodera przy ,—R ekran w Drubunku kabla lub we wiyku enkodera.

01948AXX
Rysunek 28: PrzytoZenie ekranu w Srubunku kabla enkodera
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Potaczenie enkodera silnika i enkoderow zewnetrznych

Kable konfek-
cjonowane

o

Enkoder silnika

Napigcie zasilajace

* W celu podiaczenia enkodera SEW oferuje konfekcjonowane kable. Zalecamy stosowanie tych
konfekcjonowanych kabli.

 Kolory zyt podane na schematach potaczen zgodnie z kodowaniem barwnym IEC 757 odpowiadaja
kolorom zyt konfekcjonowanego kabla SEW.

Do X15: urzadzer MOVIDRIVE® compact moga byé podtaczane nastepujace enkodery silnika:
e MCV4 A

— Enkodery sin/cos o wysokiej rozdzielczosci z napigciem sygnatowym 1 Vgg
— Enkodery TTL o poziomie sygnatu zgodnego z RS-422
— Enkodery HTL

« MCS4_A
— Rezolwer 2-stykowy, 7 Vg g1/ 7 kHz

05232A%X
Rysunek 29: Enkodery SEW z facznikiem wtykowym lub zaciskami przytaczeniowymi

Enkodery z napigciem zasilajagcym 12 ... 24 Ve (maks. 180 mA) podtaczane sa bezposrednio do
X15: . Te enkodery zasilane beda wowczas z przetwornicy.

Enkodery z napigciem zasilajacym 5 Vg musza by¢ podtaczane poprzez opcjg "Zasilanie enkodera 5 V
typ DWIT1A" (Numer katalogowy 822 759 4).
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Potaczenie enkodera silnika i enkoderow zewnegtrznych

Enkoder sin/cos

Podfaczenie do

MCV4_A

Enkodery sin/cos ES1S, ES2S lub EV1S o wysokiej rozdzielczosci zalecane s3 do wspétpracy z
MOVIDRIVE® compact MCV4_A. Enkodery sin/cos podtacz w nastgpujacy sposob:

max. 100 m (330 ft)

ES1S/ES2S/EV1S e ——— —

ESTR/ES2R/EVIR A (K1) YE— Ly
A (K1) —— 6
B (k2) AL o

———— —  — — [ — ' |
00000000\ B K2) B — 7
— 7 |c(ko) BK— — 3
UB L K1 KeKoRT Rz o | C (KO) & : 8
UBLA B C ug WH 9
BN 5
VT, I

® ®

03021AXX
Rysunek 30: Podfaczenie enkoderow sin/cos jako enkoderdw Silnika do MCV4_A

Obetnij fioletowa zyte (VT) kabla po stronie enkodera.

Numer katalogowy konfekcjonowanego kabla:
¢ Do statego utozenia: 198 829 8
* Do utozenia przenosnego: 198 828 X
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Potaczenie enkodera silnika i enkoderow zewnetrznych

Enkoder TTL

Napigcie zasilajace
12..24 Vpe

Napigcie zasilajace

Podfaczenie do
MCV4_A

36

Enkodery TTL firmy SEW dostegpne s z napigciem zasilajgcym 12 ... 24 Vpei 5 Vpg.

Enkodery TTL o napieciu zasilajgcym 12 ... 24 Vg ES1R, ES2R lub EV1S podtaczaj tak samo, jak
enkodery sin/cos 0 wysokiej rozdzielczosci.

Enkodery TTL o napigciu zasilajgcym 5 Vpg ES1T, ES2T lub EV1T musisz podtaczac poprzez opcjg
"Zasilanie enkodera 5 V typ DWI11A" (numer katalogowy 822 759 4). W celu stabilizacji napigcia
zasilania enkodera musi byC rowniez podigczony przewod czujnikowy. Przytacz enkoder w
nastepujacy sposab:

max. 5 m (16.5 ft)

x

1 AKNTE — 1
6 A KT\ — 6
2 B (ko) B2 -2
7 B (K2 BL -7
3 ¢ (ko) K- F3|W
8 T (ko) 2L 8|
9 upWH: -9 |3
‘. T3
5 l\‘??\ 5|2
4 NG 4
5 @ max. 100 m (330 ft) @“
A (K1) YE -
A (K7) GN 6
RD Ly
B (k2) BY e
G (K0) £ o
C (Ko) &Y 78 |\
ug WH -9 |&
BN : 5 P
el oo "
03023A%K

Rysunek 31: Podfaczenie enkodera TTL poprzez DWI11A jako enkodera silnika do MCV4_A
* Przewdd czujnikowy (VT) przy enkoderze podtaczy¢ do UB, nie mostkowac z DWIT11A!

Numer katalogowy konfekcjonowanego kabla:
* MOVIDRIVE® compact MCV4_A, X15: — DWI11A X1:MOVIDRIVE
— Tylko state utozenie: 8143447

» ES1T/ES2T/EVIT — DWIT1A X2:enkoder

— Do statego utozenia: 198 829 8
— Do utozenia przenos$nego: 198 828 X
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Potaczenie enkodera silnika i enkoderow zewnegtrznych

Enkoder HTL (tylko Jesli stosujesz enkoder HTL ES1C, ES2C lub EV1C, to nie wolno podtgczac negowanych kanatow A
do MCV4_A) (K1), B (K2) i C (KO).

max. 100 m (330 ft)
ES1C/ES2C/EViC

A (K1) YE ”””””””””””””””””””””””””””
AR
Sessssss\ 2@ T
0000089\ 5 er | |
SIS B (K2) | |
C (ko) SY——
UB LK1 K2KOI§1 52}(70 C(K_O)
UBLA B CABGC us WH v",
1 BN 7777777777777777777777777777777777777777777777777
@

Rysunek 32: Podfaczenie enkoderow HTL jako enkoderdw silnika do MCV4_A
Numer katalogowy konfekcjonowanego kabla:

¢ Do statego utozenia: 1989324
* Do utozenia przenosnego: 1989316
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Potaczenie enkodera silnika i enkoderow zewnetrznych

Rezolwer (tylko z
MCS4_A)

DS56, CM71...112 ze
zt3czem wiykowym

DS56, DY71...112 ze
skrzynka zaciskowa

W zaleznoSci od typu i wersji silnika podtaczenie rezolwera odbywa sie poprzez ztacze wtykowe lub
skrzynke zaciskowa.

Przytacza rezolwera umieszczone zostaty w ztgczu wiykowym.
Ztacze wiykowe DS56, CM: Firma Intercontec, typ ASTA021NN0O 10 000 5 000

RH1M max. 100 m (330 ft)

. 2GY
3RD;
" 4BU.
5 YE!
 6GN
9 BN!
10WH'v‘

OO O = NN 0w

TF/TH/KTY-

BK '

05524AXX
Rysunek 33: Podfgczenie rezolwera do silnikéw DS56 CM za pomoca ztacza wiykowego

Numer katalogowy konfekcjonowanego kabla:

¢ Do statego utozenia: 199 487 5
* Do utozenia przenosnego: 199 3194
Numer katalogowy konfekcjonowanego kabla przedtuzajacego:
¢ Do statego utozenia: 199 542 1
* Do utozenia przenosnego: 1995413

Przytacza rezolwera umieszczone zostaty 10-stykowej w skrzynce zaciskowej Phoenix.

RH1M » max. 100 m (330 ft)
TPk
2GY /|
3RD/
4BU;
5 YE!
6 GN
9BN!
0WH
T

Ref.+

Ref.-

cos+

Ccos-

SIN+

SIN-
TE/TH/KTY-
TE/TH/KTY+

O o = NN oW

BK

Blel=[~]]o]~]e]~]]

05525A%X
Rysunek 34: Podtaczenie rezolwera do silnikow DS i DY za pomoca skrzynki zaciskowej

Obetnij fioletowa zyte (VT) kabla po stronie enkodera.
Numer katalogowy konfekcjonowanego kabla:

* Do statego utozenia: 199 589 8
¢ Do utozenia przeno$nego: 199590 1
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Potaczenie enkodera silnika i enkoderow zewnegtrznych

DY71..112 ze Przytacza rezolwera umieszczone zostaty w ztgczu wiykowym.
zigezem wiykowym Ztacze wtykowe DY71 ... 112; Firma Framatome Souriou, typ GN-DMS2-12S

RH1M max. 100 m (330 ft)

TF/TH/KTY-
TF/TH/KTY+

OO O = NN oo w

10BN}

05526AXX
Rysunek 35: Poalaczenie rezolwera do silnikow DY za pomoca ztacza wiykowego

Obetnij fioletowa zyte (VT) kabla po stronie enkodera.
Numer katalogowy konfekcjonowanego kabla:

¢ Do statego utozenia: 198 827 1
¢ Do utozenia przenosnego: 198 8123
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Potaczenie enkodera silnika i enkoderow zewnetrznych

Enkodery zewngtrzne

Napigcie zasilajace

Enkodery 5 V TTL

Napigcie zasilajace
24Vpe

Do X14: urzadzer MOVIDRIVE® compact moga byé podtaczane nastepujace enkodery silnika:
* MCV/MCS4_A
— Enkodery 5V TTL o poziomie sygnatu zgodnego z RS-422

Enkodery z napigciem zasilajgcym 12/24 Vp (maks. 180 mA) podiaczane s bezposrednio do X14: .
Te enkodery zasilane bedg wowczas z przetwornicy.

Enkodery z napigciem zasilajagcym 5 Vpg musza by¢ podtaczane poprzez opcje "Zasilanie enkodera 5
V typ DWI1A" (Numer katalogowy 822 759 4).

Enkodery 5 V TTL firmy SEW dostepne s3 z napigciem zasilajagcym 24 Vpgi 5 Vpg.
Podtaczenie do MCV/MCS4_A:

,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,

ES1R/ES2R/EV1R ¢ max. 100 m (330 ft) ,; MOVIDRIVE®
YE T X14:
A (K1) — =
A (KT) SN —— 6
B (k2) 80— 2
———— — ] —_ i i B
560000049 \ B®) B 7
T O |cko Bt — s
UB L k1 keoRTRzRo | C (KO) &Y — 8
UBLABCABTC ug WH —+ 9
BN L g
VT, iy
® ®

03776AXX

Rysunek 36: Podfaczenie enkoderdw TTL jako zewnetrznych enkoderow do MCV/MCS4_A
Obetnij fioletowa zyte (VT) kabla po stronie enkodera.

Numer katalogowy konfekcjonowanego kabla:
» Tylko state utozenie: 815354 X
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Potaczenie enkodera silnika i enkoderow zewnegtrznych 4

Napigcie zasilajace Enkodery 5 V TTL o napigciu zasilajacym 5 Ve ES1T, ES2T lub EV1T musisz podtaczac poprzez opcje
5Vpe "Zasilanie enkodera 5 V typ DWI11A" (numer katalogowy 822 759 4). W celu stabilizacji napiecia
zasilajgcego enkodera musi by¢ réwniez podtgczony przewdd czujnikowy.

Podtaczenie do MCV/MCS4_A:

MOVIDRIVE® p max. 5 m (16.5 ft) "

X14: 1 A1) 1

6 A (K1) 6

2 B(K2) 2

7 B(K2)—— 7
8 C(KO)—— —3 g
8 C(KO)——— T8 |Z
9 uB 9|3
5 1 5 %
4 NC = . 4|z

@ max. 100 m (330 ft) @

ES1T/ES2T/EV1T W . »

A (k1) YE L

A (k1) GN L6

00000008\ B (k2) BR— o
UB LK1 K2KoKTRzKs | C (K0) PK— —3|8
LA B CA B C/ (Ko QY ~8 |5
ug WH 9|y

L BN 5

el ,. e

@ ®
03777AXX
Rysunek 37: Podfaczenie enkoderow TTL jako zewngtrznych enkoderdw poprzez opcje DWIT1A do MCV/

MCS4_A
* Przewdd czujnikowy (VT) przy enkoderze podtaczy¢ do UB, nie mostkowac z DWIT11A!

Numer katalogowy konfekcjonowanego kabla:
e ES1T/ES2T/EVAT — DWI11A X2:enkoder

— Do statego utozenia: 198 829 8
— Do utozenia przenosnego: 198 828 X

Instrukcja obstugi MOVIDRIVE® compact MCF/MCV/MCS4_A 41




42

Potaczenie enkodera silnika i enkoderow zewnetrznych

Rownowaznik
enkodera
inkrementalnego

Podfaczenie do MCV/
MCS4_A

X14: mozesz uzy¢ rowniez jako wyjscie rownowaznika enkodera inkrementalnego. W tym celu musisz
zmostkowa¢ "Potaczenie" (X14:4) z DGND (X14:5). X14: wowczas rownowaznik enkodera
inkrementalnego bedzie dostarczat sygnaty o poziomie sygnatowym zgodnie z RS-422 (5 V-TTL).
Liczba impulsow wynosi:

* w przypadku MCV4_A jak na X15: wejscie enkodera silnika
e wprzypadku MCS4_A 1024 impulséw/obrot

MOVIDRIVE®
max. 100 m (330 ft) » X14:

— = =

=== O

—ou

(]

A XN A XX
33333

- T
B EARERR

[©)
<

OO0 ww > >
c A
@&

WH |
BN .
Umschaltung VT T

A OO 0W NN =

03818AXX
Rysunek 38: Podfaczenie rownowaznika enkodera inkrementalnego do MCV/MCS4_A

Numer katalogowy konfekcjonowanego kabla:
« Tylko state utozenie: 815 354 X
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Potaczenie enkodera silnika i enkoderow zewnegtrznych

Potaczenie pomigdzy  Potaczenie X14-X14  ( potaczenie pomiedzy Master a Slave) dwdch urzadzen

,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,

Master a Slave MOVIDRIVE® compact.
MCV/MCS4_A
Master Slave
MOVIDRIVE”® MOVIDRIVE®
X14: 1« max. 100 m (330 ft) » X14:
1 ‘ —
6 ; ,“ { ,“ 6
2——— 2
7 7
3——— — 3
8 8
9 — 9
5 *— ; 5
4 ] L4
® ®

05036AXX
Rysunek 39: Pofaczenie X14-X14 MCV/MCS4_A

Numer katalogowy konfekcjonowanego kabla:
¢ Tylko state utozenie: 8153558

Gniazda Sub-D na konicach kabli opisane sg oznaczeniami "MASTER" i "SLAVE". Pamietaj, aby gniazdo
z napisem "MASTER" wetkng¢ do X14: urzadzenia Master a gniazdo opisane za pomoca "SLAVE" do
X14: urzadzenia Slave.

Instrukcja obstugi MOVIDRIVE® compact MCF/MCV/MCS4_A
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5 Uruchomienie
5.1 Ogolne wskazowki dotyczgce uruchomienia

Warunek

Tryby pracy VFC bez
regulacji predkosci
obrotowej

Kombinacje silnika i
przetwornicy

Urzaazenia 400/500 V

Podczas uruchamiania nalezy bezwzglgdnie przestrzegac wskazowek bezpieczenstwa!

Warunkiem udanego uruchomienia jest wiasciwe zaprojektowanie napedu. Doktadne wskazowki
dotyczace projektowania i objasnienia parametrow znajdziesz w podreczniku systemu
MOVIDRIVE® compact (rozdziat 4 i 5).

Przetwornice MOVIDRIVE® compact sg fabrycznie uruchamiane z dopasowanymi pod wzgledem
mocy silnikami SEW (MC_4_A...-5_3: 4-biegunowym na napigcie znamionowe 3 x 400 V¢ / 50 Hz
lub MC_4_A...-2_3: 4-biegunowym na napiecie znamionowe 3 x 230 V¢ / 60 Hz). Taki silnik mozna
przytaczy¢ i natychmiast uruchomic naped zgodnie z rozdziatem "Uruchamianie silnika" (— strona 55).

Nastepujace tabele pokazuja, jakich kombinaciji silnika i przetwornicy dotyczy fabryczne uruchomienie.

MOVIDRIVE compact MCF4_A Silnik SEW
lub MCV4_A w trybie pracy VFC

0015-5A3-4 DT90L4
0022-5A3-4 DV100M4
0030-5A3-4 DV100L4
0040-5A3-4 DV112M4
0055-5A3-4 DV13254
0075-5A3-4 DV132M4
0110-5A3-4 DV160M4
0150-503-4 DV160L4
0220-503-4 DV180L4
0300-503-4 Dv200L4
0370-503-4 DV22554
0450-503-4 DV225M4
0550-503-4 DV250M4
0750-503-4 DV280S4
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Urzaazenia 230 V
MOVIDRIVE® compact MCF4_A Silnik SEW
lub MCV4_A w trybie pracy VFC
0015-2A3-4 DT90L4
0022-2A3-4 DV100M4
0037-2A3-4 Dv100L4
0055-2A3-4 DV13254
0075-2A3-4 DV132M4
0110-203-4 DV160M4
0150-203-4 DV180M4
0220-203-4 DV180L4
0300-203-4 DV22554
Opisane w tym rozdziale funkcje uruchamiania stuza do tego, aby ustawic¢ przetwornice optymalnie do
faktycznie podtaczonego silnika i istniejagcych warunkdw brzegowych. Dla trybdw pracy VFC z
regulacja predkosci obrotowej, wszystkich trybow pracy CFC i trybow pracy SERVO bezwzglednie
koniecznie jest uruchomienie zgodne z tym rozdziatem.
Zastosowania do
dZwignic

Przetwornice MOVIDRIVE® compact nie moga by¢ stosowane do dZwignic jako urzadzenia zabezpie-
czajace.

Jako urzadzenia zabezpieczajace stosuj systemy nadzorujgce lub mechaniczne urzadzenia ochronne,
aby unikng¢ ewentualnych obrazen ciala i szkod materialnych.
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5.2

Prace przygotowawcze i srodki pomocnicze

Sprawdzenie instalacii.

Uniemozliwi¢ niezamierzone uruchomienie silnika za pomocg odpowiednich Srodkdw. Ponadto w
zaleznosci od rodzaju zastosowania nalezy zaplanowa¢ dodatkowe S$rodki ostroznosci, aby
zapobiec zagrozeniom dla ludzi i maszyn.

Odpowiednimi sposobami s3:

- W przypadku MCF/MCV/MCS4_A: potaczenie zacisku X10:9 "/BLOKADA STOPNIA MOCY" z
DGND.

W przypadku uruchomiania za pomocg klawiatury DBG11B:
Klawiature DBG11B umies$¢ w gniezdzie TERMINAL.
Przy uruchamianiu za pomocg PC i MOVITOOLS:

Podtaczy¢ opcje USS21A do gniazda TERMINAL i potgczy¢ za pomoca kabla ztacza (RS-232) z
komputerem PC. MOVIDRIVE® i PC musza byé przy tym odtaczone od napiecia, w przeciwnym
razie moga wystapi¢ stany nieokreslone. Nastepnie wiaczy¢ oba urzadzenia, zainstalowac
MOVITOOLS na komputerze, jesli jeszcze nie zostat zainstalowany, i uruchomic.

Podtaczyc¢ sieC i w razie potrzeby zasilanie 24V.
W przypadku zastosowania klawiatury DBG11B pojawi sig na ok. 13 s nastepujacy komunikat:

SELFTEST
MOVIDRIVE

Wiasciwe wstepne ustawienie parametrow (np. ustawienie fabryczne).
Sprawdzenie ustawionego obsadzenia zaciskow funkcjami (— P60_).

W wyniku uruchomienia automatycznie zostanie zmieniona grupa wartosci parametrow. Ktdrych
parametrow to dotyczy, objasnione zostanie w opisie parametrow P700 "Tryby pracy". Opis
parametrow znajdziesz w podreczniku systemu MOVIDRIVE® compact, rozdziat 4 "Parametry".
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5.3  Uruchomienie za pomocg klawiatury DBG11B

Informacje ogalne Uruchomienie za pomoca klawiatury DBG11B mozliwe jest wytgcznie w przypadku falownikow MCF
i MCV w trybie pracy VFC. Uruchomienie trybow pracy CFC i SERVO mozZliwe jest wylacznie za
pomocg oprogramowania do obstugi MOVITOOLS.

Potrzebne dane Aby przeprowadzi¢ udane uruchomienie konieczne sg nastepujace dane:
« Typ silnika (silnik SEW czy teR silnik innej firmy)
* Dane silnika

— Napiecie znamionowe i czestotliwo$¢ znamionowa.
— Dodatkowo w przypadku silnikow innych firm: natezenie znamionowe, moc znamionowa,
wspotczynnik mocy cose, i znamionowa predkos¢ obrotowa.

e Znamionowe napiecie sieci

Do uruchomienia regulatora predkosci obrotowej potrzebne s3 dodatkowo:
¢ Typ enkodera inkrementalnego
« Typ enkodera i liczba impulséw enkodera inkrementalnego:

Typ enkodera SEW Parametry uruchomienia

Typ enkodera Liczba impulsow enkodera
ES1S, ES2S, EV1 ENKODER SINUS 1024
o 1) ENKODER INKREM. TTL 1024
ES1C, ES2C, EV1C ENKODER INKREM. HTL 1024

1) Enkodery 5V TTL ES1T, ES2T i EV1T musza by¢ podtgczane poprzez opcje DWI11A (— Rozdz. Instalacja)

¢ Dane silnika

— Silnik SEW Hamulec tak lub nie i cigzki wentylator (wentylator Z) tak lub nie
— Silnik obcy: Moment bezwtadnosci masy [10‘4 kgmz] dla silnika, hamulca i wentylatora

» Sztywnos¢ odcinka regulacyjnego (ustawienie fabryczne = 1; mozliwe dla wiekszosci
zastosowan jako warto$¢ poczatkowa)

Jesli naped ma sktonnos¢ do drgan — ustawienie < 1
Czas regulaciji jest zbyt dtugi — ustawienie > 1
Zakres ustawien dla wigkszosci zastosowan: 0.70 ... 1 ... 1.40

e Moment bezwfadnosci masy obcigzenia [1 0 kgmz] (przektadnia + maszyna robocza)
przeliczony na wat silnika. Jesli moment bezwtadnoSci masy obcigzenia nie moze zostac ustalony
— zastosowac 1...20-krotng wartos¢ bezwtadnosci masy silnika.

« (zas najkrotszej wymaganej rampy.

Jesli stosujesz enkoder TTL (typ enkodera ENKODER INKREM. TTL) lub enkoder sin/cos (typ enkodera

ENKODER SINUS):
* Po zakonczeniu uruchomienia uaktywnij nadzorowanie enkodera (P504 = "Wk"). Dziatanie i

napiecie zasilajace enkodera beda wowczas nadzorowane.
Uwaga: Nadzorowanie enkodera nie jest funkcjg istotng dla bezpieczeristwa!
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Funkcje klawiatury
DBG11B przy
uruchamianiu

Zmiana jezyka na
klawiaturze DBG11B

Doktadny opis klawiatury — Rozdz. "Wskazania robocze":

—i—> ; iani
jednoczesnie rozpoczecie procedury uruchomienia.
. Nastepny punkt menu lub zwigkszanie wartosci w trybie
\: Klawisz T przetwarzania wartosci.
: Poprzedni punkt menu lub zmniejszanie warto$ci w trybie
ﬂ]] @ @ [[[l Klawisz | przetwarzania wartosci.
(3] . 0 jeden poziom menu w dét lub przejscie do trybu przetwarzania
@ m B Klawisz — danego punktu menu.
. 0 jeden poziom menu w gore lub wyjscie z trybu przetwarzania
Klawisz < janego punktu menu.
1406AK Klawisz Q Przerwanie uruchomienia i powrot do wskazania podstawowego.
Klawisz E Przerwanie uruchomienia i powrdt do wskazania podstawowego.
¢ Klawiatura ustawiona jest fabrycznie na jezyk niemiecki. EE’KB@ stopnia moc%)/
«  Dwa razy nacisnij klawisz |, wy$wietlona zostanie grupa parametrow 8.. FUNKCJE
8. URZADZENIA
« Nacisna¢ dwa razy klawisz — i raz klawisz T, wyswietiony zostanie pa- 801 NIEMIECKI
rametr P801 "Jezyk". Za pomoca klawisza — przej$¢ do trybu przetwa- Jezyk

rzania, za pomoca klawisza | lub T wybral zadany jezyk i naciskajac
klawisz < wyjs¢ z trybu przetwarzania.

« Nacisng¢ klawisz Q, ponownie pojawi sie wskazanie podstawowe.
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Struktura menu
uruchomienia

BLOKADA REGULATORA
CURR. : 0 A

[]i[-]
rébwnoczesnie

A

URUCHOMIENTIE -> (-] URUCHOMIENTE
ZMIENNE IPOS <- "|JEST PRZYGOTOWYWANE
ca.3s
A
C00* USTAW.PAR. 1
URUCHOMIENIE
(M
" []
col* VFC1 p| COL* _ VFC1 SI0
TRYB PRACY 1 < (] OPER. MODE 1
T
1]
co2* DV112M4
TYP SILNIKA 1
)
1]
Cco3* 400 V
NAP.ZNAM.SILNIKA. 1
(M
Co4* 50 HZ
CZEST.ZNAM.SILNIKA 1
T
v[]
CO5* 400 V
NAP. ZNAM. SIECT 1
T
v[ ]
835*  BRAK REAKCJI
REAKCJA SYGNAL TF
'[T]
Co6* NIE =] [coe* NIE
> _
OBLICZENIA OBLICZENIA
(MM
4
Cco6* _ TAK
OBLICZENIA
A
Cco8* _ NIE
ZAPIS
(ML
Ccog* _ TAK
ZAPIS
4
KOPIOWANIE
DANYCH ...
4
BLOKADA REGULATORA |_ [Q] co8* NIE
CURR. : -S| ZAPIS

02400ADE
Rysunek :40 Struktura menu uruchomienia
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Przebieg urucho-
mienia

—_

(=2)

~

10.

11.

. Sygnat "0" na zacisku DI@@ "/BLOKADA STOPNIA MOCY".

. Uaktywnienie menu uruchomienia za pomoca jednoczesnego nacisnigcia
klawiszy «<— i — na klawiaturze DBG11B.

. Poprzez nacisniecie klawisza — rozpocza¢ procedure uruchomienia. Pojawi
sig pierwsze okno menu uruchomienia. Punkty menu oznaczone beda za
pomoca * na 4. migjscu. Punkty menu, ktdre pojawiaja sie tylko w menu
uruchomienia, zaczynaja sie od "C", pozostate punkty majg numery listy
parametréw (strona 58). Jesli dany punkt menu zostat przetworzony, mozesz
przejsé za pomocy klawisza T do nastgpnego punktu.

. Wybra¢ zestaw parametroéw, np. zestaw parametrow 1.
. Ustawic tryb pracy, np. VFC1.

. Wybra¢ poditagczony silnik. Jesli podtaczony jest silnik 2- lub 4-biegunowy
silnik SEW, nalezy wybra¢ wiasciwy typ z listy wyboru. W przypadku
podtaczenia silnika innej firmy lub silnika SEW o wigkszej liczbie biegunéw
niz 4, wybrac na liscie punkt "INNY SILNIK".

. Wprowadzi$ napiecie znamionowe zgodne z tabliczkg identyfikacyjna sil-
nika.

Przyktad: Tabliczka znamionowa 230A/400.\ 50 Hz

J.-potaczenie w — wprowadzi¢ 400 V.

Potaczenie w A charakterystyka 50 Hz — wprowadzi¢ 230 V.

Potaczenie w A charakterystyka 87 Hz — wprowadzi¢ réwniez 230 V, lecz
po uruchomieniu najpierw ustawic¢ parametr P302 "MAKSYMALNA
PREDKOSC OBROTOWA 1" na wartosc¢ dla 87 Hz a dopiero pozniej
uruchomi¢ naped.

Przyktad: Tabliczka znamionowa 400A/690.X. 50 Hz
Mozliwe tylko potgczenie w A —wprowadzi¢ 400 V.
Potaczenie w X nie jest mozliwe.

. Wprowadzi¢ czestotliwos¢ podang na tabliczce znamionowe; silnika.
Przyktad: 230A/400.\ 50 Hz
W potaczeniu w X i A wprowadzi¢ 50 Hz.

W przypadku silnikow SEW

. Wartosci silnikéw dla 2- i 4-biegunowych silnikéw SEW sg zapisane i nie
muszg by¢ wprowadzane.

W przypadku innych silnikow
. Wprowadzi¢ nastepujace dane z tabliczki znamionowej silnika:
 Prad znamionowy silnika, zwréci¢ uwage na rodzaj potaczenia (L lub A)
¢ Moc znamionowa silnika
*  Wspdtczynnik mocy cos ¢
* Znamionowa predkosc obrotowa

Wprowadzi¢ znamionowe napiecie sieciowe.

Jesli nie jest podtaczony TF/TH, — ustawic "BRAK REAKCJI". Jesli TF/TH
jest podtgczony, ustawic zadany rodzaj reakcii.

Blokada stopnia mocy
PRAD: 0

URUCHOMIENIE —
ZMIENNE_IPOS «

URUCHOMIENIE
W PRZYGOTOWANIU

C00*  PARAM. ZESTAW1
URUCHOMIENIE

Co1*
Tryb pracy 1

VFC1

co2*
TYP SILNIKA 1

DV112Mm4

co2* INNY SILNIK
TYP SILNIKA 1

C03* 400 V
NAP. ZNAM.SILNIKA 1

C04* 50 Hz
CZEST. ZNAM. SILNIKA 1

C05* 400 V
NAP. ZNAM SIECI. 1

835* BRAK REAKCJI.
REAKC. KOMUNIKAT TF
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12. Rozpoczac przeliczenia ustawier podajgc komende "TAK". C06* NIE
PRZELICZANIE

W przypadku silnikow SEW
13. Przeliczenia s3 wykonywane.

W przypadku innych silnikéw
13. W przypadku innych silnikéw do przeliczen potrzebne sg pomiary:
» Po wezwaniu programu wprowadzi¢ dla zacisku DIZ@ "/BLOKADA
STOPNIA MOCY" sygnat "1".
« Po przeprowadzeniu procesu pomiaru z powrotem wprowadzi¢ sygnat
"0" na zacisku DI@@ "/BLOKADA STOPNIA MOCY".
» Jesli obmiar silnika pradem nie jest mozliwy, to parametry silnika
zostang oszacowane.

14. Pojawi sig automatycznie punkt menu "ZAPIS". Klawiatura jest juz w trybie C08* _NIE
przetwarzania. ZAPIS

15. "ZAPIS" ustawi¢ na"TAK", dane (parametry silnika) skopiowane zostang do DANE SA
trwatej pamieci MOVIDRIVE®. KOPIOWANE...

16. Uruchomienie zostato zakorczone. Za pomoca klawisza E lub Q wyjs¢ z Blokada stopnia mocy
menu uruchomienia, pojawi sig wowczas wskazanie podstawowe. PRAD: 0 A

* Po zakoriczeniu uruchomienia skopiowa¢ zestaw parametréw z MOVIDRIVE® do klawiatury
DBG11B (P 807 "MDX — DBG"). W ten sposob zestaw parametréw moze by¢ przenoszony z
klawiatury DBG11B na inne urzadzenia MOVIDRIVE® (P 806 "DBG — MDX").

* Ustawienia parametréw odbiegajace od ustawien fabrycznych wprowadzicl na list parametrow
(— strona 58).

W przypadku silnikdw obcych ustawi¢ wiasciwy czas zadziatania hamulca (P732 / P735).
Przy rozruchu silnika przestrzega¢ wskazowek z rozdz. "Uruchamianie silnika (— strona 55).

W przypadku potagczenia w A i charakterystyki 87 Hz — parametr P302/312 "Maksymalna
predko$¢ obrotowa 1/2" ustawic¢ na warto$é 87 Hz.
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Uruchomienie z re- Najpierw przeprowadza sie uruchomienie bez regulatora predkosci obrotowe;.
gulatorem predkosci

obrotowej C01*  VFC-n-REGEL.

Uwaga:Ustawic tryb pracy VFC-n-REGEL. Tryb pracy 1

Struktura Struktura menu uruchomienia z regulatorem predkosci obrotowe;:
C09* _ NIE
URUCH.Z REG.OBR?
M4
C00* REG.OBR P CO09x* _ TAK
URUCHOMIONE URUCH.Z REG.OBR?
T
A1
C15* INKREM. TTL
TYP ENKODERA
T
A1
Cle* 1024 inc
ROZDZ .ENKODERA
T
A1
Cl7* MIT
HAMULEC
1
A1
Cc18x* 1
SZTYWNOSC
1
A1
cl9* BEZ
CIEZKIEGO WENTYLATORA
(M
c20~* 209.5
BEZWELADNOSC OBCIAZENIA
T
11
c21~* 0 s
NAJKROTSZA RAMPA
(M
v -]
co6* NIE CO06% _ NIE
OBLICZENTA < OBLICZENTA
(<]
Myt
co6* __ TAK
OBLICZENIA
co8* _ NIE
ZAPIS
(MY
co8* _ TAK
ZAPIS
4
BLOKADA _ [E] co8* _ NIE|, DANE
REGULATORA:0 A Q] ZAPIS SA KOPIOWANE
03025ADE

Rysunek 41: Struktura uruchomienia z regulatorem predkosci obrotowej
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Przebieg
uruchomienia

—_

N

o

(2]

-~

(o]

-~

(=)

10.

1

—_

12.

. Za pomocg "TAK" rozpocza¢ uruchomienie z regulatorem predkosci obrotowej. Wszystkie momenty

bezwtadnosci masy muszg by¢ wprowadzane w jednostkach [10™ kgm<].

. Za pomoca klawisza T przejs¢ do odpowiedniego kolejnego punktu menu.
. Wprowadzi¢ wiasciwy typ enkodera.

. Wprowadzi¢ wtasciwa liczbg impulsow enkodera.

W przypadku silnikow SEW

. Podac, czy silnik posiada hamulec.
. Ustawic¢ sztywnosc¢ odcinka regulacyjnego

. Podac, czy silnik posiada cigzki wentylator (wentylator Z).

W przypadku innych silnikow

. Wprowadzi¢ moment bezwtadno$ci silnika.
. Ustawi¢ sztywnosc¢ odcinka regulacyjnego
. Ustawil moment bezwtadnosci hamulca i wentylatora.

. Wprowadzil moment bezwtadnosci masy obcigzenia (przektadnia + maszyna robocza) przeliczony na wat

silnika.

. Wprowadzi¢ czas najkrétszej wymaganej rampy.

Rozpoczac przeliczenia dla uruchomienia z regulatorem predkosci obrotowej podajac komende "TAK".

. Pojawi sig automatycznie punkt menu "ZAPIS". "ZAPIS" ustawi¢ na "TAK", dane skopiowane zostang do

trwatej pamieci MOVIDRIVE®.

Pojawi sig znowu punkt menu "ZAPIS". Za pomocag klawisza E lub Q wyj$¢ z menu uruchomienia, pojawi sig
wowczas wskazanie podstawowe.

Po zakoriczeniu uruchomienia skopiowaé zestaw parametréw z MOVIDRIVE® do klawiatury
DBG11B (P 807 "MDX — DBG"). W ten sposob zestaw parametréw moze by¢ przenoszony z
Klawiatury DBG11B na inne urzadzenia MOVIDRIVE® (P 806 "DBG — MDX").

Ustawienia parametrow odbiegajace od ustawien fabrycznych wprowadzic na liste parametrow (—
strona 58).

W przypadku silnikéw obcych ustawi¢ wiasciwy czas zadziatania hamulca (P732 / P735).
Przy rozruchu silnika przestrzegac¢ wskazowek z rozdz. "Uruchamianie silnika (— strona 55).

W przypadku potaczenia w A i charakterystyki 87 Hz — parametr P302/312 "Maksymalna
predkosc obrotowa 1/2" ustawic¢ na warto$¢ 87 Hz.

W przypadku enkoderéw TTL, sin/cos hiperface uaktywni¢ nadzorowanie enkodera (P504 =
"Wt"). Nadzorowanie enkodera nie jest funkejq istotng dla bezpieczenstwa.
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5.4  Uruchomienie za pomocg PC i MOVITOOLS

Informacje ogalne

Rozpoczecie
procedury
uruchomienia

Zacisk DI@@ "/BLOKADA STOPNIA MOCY" musi by¢ ustawiony na sygnat "0"!
Wiaczy¢ program MOVITOOLS.

Ustawic jezyk.

Wybrac ztacze PC (PC-COM), do ktdrego podtaczona jest przetwornica.

Za pomocg <Aktualizacja> wybra¢ wskazywanie podtaczonej przetwornicy.

T MANAGER

MOVITOOLS® SEW-EURODRIVE GmbH & Co  Verzion 2.70

Sprache PC-COM Argezchiossens Gelike Stede Verbindung ber 2u
™ ke
& Deutsch L 7= Geratalyn [ ad[ signane [ com] & eingeinem Umiichier
& COM 4 MOVEOADDSE.6A3 0 1 [Funkt-2uPuri]
" Engish B
™ COM 2 & Umnichler mit Adiesse:
" Francaiz
™ COM 3 I 3
" COM 4 leainem Umnchber
OFFLINE
 COM5 : ]
Option |
Projekipfad enstellen
Id:\uuulamc\scmuvtcds\ploicds\umiccl'l Durchsucher, I
Gerateklazze auzwahlen Programm auzfihrar
) Parametrierung’ IPOS- Spezial
€ Mowimo Diagnose Frogrammienng programme
" Mowilrac 07 I | I
Shell Compiler Cam
T Movidive
© UFx Staus | LOGODiive | sy |
 Mdx Scope | Azsembler | LUIF« Conlgurstar |
MOVITOOLS Eeenden
05407ADE

Rysunek 42: Okno uruchomienia MOVITOOLS

Przy "Programm ausfiihren" (wykonanie programu) klikng¢ na <Shell>. Rozpoczety zostanie
program Shell.

Wybra¢ punkt menu [Inbetriebnahme] / [Inbetriebnahme...] (uruchomienie). MOVITOOLS otworzy
menu uruchomienia.

Wybrac typ silnika asynchronicznego lub synchronicznego.

Wybrac zestaw parametrow. W przypadku napedow z regulacja predkosSci obrotowej (mozliwe
tylko w zestawie parametrow 1) mozna wybrac regulator predkosci obrotowej przy ponownym
uruchomieniu.

UstawiC tryb pracy.

Wybrac typ silnika SEW lub inny silnik. W trybach pracy VFC moga by¢ wybierane 2- i 4-
biegunowe silniki SEW. W trybach pracy CFC i SERVO moga by¢ wybierane tylko 4-biegunowe
silniki SEW. Silniki SEW z inng liczbg biegundw musza by¢ traktowane jak silniki obce.

Wprowadzi¢ dane typu silnika a w przypadku regulacji predkoSci obrotowej rowniez dane
regulatora predkoS$ci obrotowe;.

Za pomoca <Fertigstellen> ( wykonaj) zakonczy¢ uruchomienie.

Ewentualne konieczne ustawienia parametrow przeprowadzi¢ poprzez menu gtowne lub menu
uzytkownika.

ZapisaC zestaw parametrow. Zestaw parametrdw moze by¢ przenoszony do innych urzadzen
MOVIDRIVE®.

Za pomoca polecenia [Plik] / [Drukuj dane urzadzenia] mozna wydrukowac ustawione parametry.
Przy rozruchu silnika przestrzegac wskazowek z rozdz. "Uruchamianie silnika (— strona 55).
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Analogowe wpro-
wadzenie wartosci

Rozruch silnika

Rozruch silnika (t®
©,

Ponizsza tabela przedstawia, jakie sygnaty musza znajdowac sie w przypadku ustawienia wstepnego
wyboru warto$ci zadanych "UNIPOL./STALE WART. ZAD." (P100) na zaciskach Al1 i DI@@...DI@3, aby

zadanych naped pracowat na analogowych wartosciach zadanych.
Funkcja WejécieAzll:lllogowe /BI?(:%?DA Digt Dig2 Zezque?l:‘t?:/3 szybkie
nl STOPNIAMOCY | Prawo/stop Al zatrzymanie

Blokada stopnia mocy X "0" X X X

Szybkie zatrzymanie X " X X "0"
Zezwolenie i stop X " "0 "0 "

Bieg w prawo przy 50 % Npyax 5V " " "0" "

Bieg w prawo przy npax 10V " " "0" "

Bieg w lewo przy 50 % Npay 5V " "0" " "

Bieg w lewo przy npay 10V " "0" " "

Ponizszy diagram przejazdu przedstawia przyktadowo, jak zatgczany jest silnik w przypadku sterowania zaciskami DIZ@ ... DI3
i analogowymi wartosciami zadanymi. Wyjscie binarne DB@@ "/Hamulec" uzywane jest do zataczania stycznika hamuica K12.

Wejécie DIGQ
/Blokada regulatora
IIOII
Wejscie DIO1 |
prawo/stop
IIOII
o ||1 no_
Wejscie DI@2
lewo/stop
"o
Wejscie DIg3 1
Zezwolenie/
Szybkie stop "o
Wyijscie DBOQ
/hamulec
e
Wart.zadane 10V 7
Wejscie Al11 5V -
(TL. X10:2) oV
n[rpm],
n 1
Liczba max

obrotéw 50% Ninax

mni
nstmstq)

-50% N,

max

; t1§1 w prawjo w gérei
t11 w prawp w gore | :

3111 w préwo w go!

e | |
A\ t11 w prawo w dét

\t11 w prawo w dot

Rysunek 43: Diagram przejazdu z analogowymi wartosciami zadanymi

L t11 w lewo w dot

05033ADE

t13 ranﬁpa zatrzymania

W przypadku ustawienia blokady stopnia mocy (DI@@ = "0") na silnik nie bedzie podany prad. Silnik
bez hamulca bedzie obracat sig swobodnie w sposob niekontrolowany az do zatrzymania.
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(‘® Rozruch silnika
©,

State wartosci Ponizsza tabela przedstawia, jakie sygnaty musza znajdowac sie w przypadku ustawienia wstepnego
zadane wyboru warto$ci zadanych "UNIPOL./STALE WART. ZAD." (P100) na zaciskach DI@d...DI@5, aby
naped pracowat na statych wartosciach zadanych.

. Diog DIg DIg2 Digs DIg4 DIg5
Funkcja STOPNIA 10y prawoz/ stop | LEWO ?smp Zez"‘;g't‘r’;“"fn/aizi‘é""'e 11 2\21 n122122
Blokada stopnia mocy "0" X X X X X
Szybkie zatrzymanie " X X "0" X X
Zezwolenie i stop " "o" "g" " X X
Bieg w prawo przy n11 " " "0" " " "0"

Bieg w prawo przy n12 " " "0" " "0" "
Bieg w prawo przy n13 " " "0" " " "
Bieg w lewo przy n11 "" 0" "" "" " ‘0"

Ponizszy diagram przejazdu przedstawia przyktadowo, jak zataczany jest silnik w przypadku sterowania zaciskami DI ... DI5 i
Statymi wartosciami zadanymi. Wyjscie binarne X10:3 (DB@@ '/Hamulec" uzywane jest do zataczania stycznika hamulca K12.

Wejscie DidQ
/Blokada regulatora

IIOII
Wejscie DI
prawo/stop

IIOII

||1 no_
Wejscie DIO2
lewo/stop

"o
Wejscie DIg3 1"
zezwolenie/

szybkie stop "o

||1 no_
Wejscie DIG4
ni1/n21
o
-
Wejscie DIO4
n11/n22
IIOII
-
Wyjscie DBOO
/hamulec
IIOII
. n [mrg]fi §t11 w pra;iwo w éTe
Liczba 11w brawo w §or ‘
obrotow n12 - ; ‘ t11 w prawo w dot
111 w prawo w gore;
nii ; : ‘ i
0
-n11 A ‘ ‘
-n12 1 | i i L1 wilewow dc’;re 13 rampa zatrzymania
-n13 - ‘ ‘ ‘ ‘

05034ADE
Rysunek 44: Diagram przejazdu ze stalymi wewngtrznymi wartosciami zadanymi

W przypadku ustawienia blokady stopnia mocy (DI@@ = "0") na silnik nie bedzie podany prad. Silnik
bez hamulca bedzie obracat sie swobodnie w spos6b niekontrolowany az do zatrzymania.
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Sterowanie reczne

Rozruch silnika (t®
©,

Za pomoca funkcji sterowania recznego przetwornica sterowana jest z klawiatury DBG11B. Aby moc
uaktywnic tryb sterowania recznego, przetwornica powinna znajdowac sie w stanie "Brak zezwolenia".
Stan "Brak zezwolenia" oznacza DI@@ /Blokada stopnia mocy= "1" i fabrycznie zaprogramowane wej-
$cia binarne DIZ1 W prawo/Zatrzymanie, DI@2 W lewo/zatrzymanie i DI@3 Zezwolenie/Szybkie
zatrzymanie = "0".

Wejscie binarne DIZ@ /Blokada stopnia mocy bedzie wowczas aktywne rowniez w trybie sterowania
recznego. Pozostate wejscia binarne bedg w trybie sterowania recznego nieaktywne. Wejscie binarne
DI@@ /Blokada stopnia mocy musi otrzymac sygnat "1", aby naped mogt by¢ uruchomiony w trybie
sterowania recznego. Za pomoca DIG@ = "0" naped mozna zatrzymac rowniez w trybie sterowania
recznego. Kierunek obrotéw nie jest ustalany przez wejscia binarne "W prawo/zatrzymanie" lub
"W lewo/zatrzymanie", lecz poprzez wybor kierunku obrotow z klawiatury (— Rys. 45).

Sterowanie reczne pozostaje aktywne rowniez po wytaczeniu i wiaczeniu do sieci, jednak przetwornica
jest w takim przypadku zablokowana. Polecenie kierunku obrotow za pomoca klawisza — lub < po-
woduje zezwolenie i uruchomienie przy n,, W wybranym kierunku obrotow. Za pomoca klawiszy T i
1 zwigksza sig lub zmniejsza predko$¢ obrotowd. Zmiana predkosci wynosi 150 obr./min na sekunde.

880 WYE .
PRACA RECZNA

e-klawiszT i—)-klawisz

880 WyE.
PRACA RECZNA

E-kIawiszT

iT- lub d-klawisz

Q-klawisz _ KIERUNEK OBROTU Q-klawisz
"l <E>=wWYJScIE R|
«—-klawisz —>-klawisz
_ 0%In 0 rpm —-klawisz »|_ 0%In 0 rpm
=STOP R [« - L =STOP
=0> <—-klawisz =0z
T-Klawisz: zwiekszanie liczby obrotow
L -Klawisz: zmniejszanie liczby obrotow
02406ADE

Rysunek 45: Sterowanie reczne za pomocg DBG11B

Jesli tryb sterowania recznego zostanie zakonczony, to natychmiast uaktywnig sie sygnaty wejsc
binarnych, wejscie binarne DI@@ "/Blokada stopnia mocy" nie musi by¢ przetaczany na "1"-"0"-"1".
Naped moze zosta¢ uruchomiony zgodnie z sygnatami na wejsciach binarnych i zrodtami wartosci
zadanych.

Pamietaj o tym, ze fabrycznie zaprogramowane wejscia binarne DIg1 W prawo/zatrzymanie, DIg2
W lewo/zatrzymanie i DI@3 Zezwolenie/Szybkie zatrzymanie otrzymaja sygnat "0", jesli zakoriczysz tryb
sterowania recznego.
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(‘% Kompletna lista parametrow

5.6

Kompletna lista parametrow

Parametry menu skraconego oznaczone sg za pomocg "/" (= wskazanie na klawiaturze DBG11B).

Par. |Nazwa |Zakres wartosci Par. |Nazwa |Zakres wartosci

WARTOSCI WSKAZAN 07_  |Dane urzadzenia

00_  |Wartosci procesowe 070  |Typ urzadzenia

000 |Predko$é¢ obrotowa -5000...0...5000 1/min 071 |Prad znamionowy urzadzenia

001/ |Wskazanie uzytkownika [Tekst] 076  |Oprogramowanie urzadzenia
podstawowego

002 |Czestotliwosc 0...400 Hz 077  |Funkcja technologiczna

003  |Pozycja rzeczywista 0...231-1Inc 08_  |Pamig¢ biedow

004  |Prad wyjsciowy 0...200% Iy 080/ |[Btadt-0

005 |Prad czynny -200...0...200% Iy 081 Btad t-1

006/ |Obciazenie silnika 1 0...200% 082 [Bfadt-2

007 |Obciazenie silnika 2 0...200% 083  [Btadt-3

008  [Napiecie obwodu posredniego |0...1000 V 09_ |Diagnoza magistrali Bus

009  |Prad wyjsciowy A 090 |Konfiguracja PD

01_  |Wskazania stanu 091 Typ fieldbus

010  |Stan przetwornicy 092  |Szybko$¢ przesytu danych w
fieldbus

011 Stan roboczy 093  |Adres fieldbus

012  |Status btedow 094  |Wartos¢ zadana PA1

013  |Aktualny zestaw parametrow |1/2 095  |Wartos¢ zadana PA2

014  |Temperatura radiatora -20...0...100°C 096  |Wartos¢ zadana PA3

015 |Czas stanu wigczenia 0...25000 h 097  |Wartos¢ rzeczywista PE1

016  |Czas stanu zezwolenia 0...25000 h 098  |Wartosc rzeczywista PE2

017  |Praca kWh 099  |Warto$¢ rzeczywista PE3

02_ |Analogowe wartosci zadane

020  |Wejscie analogowe Al -10...0...10V

021  |Wejscie analogowe Al2 -10...0...10V

022  |Zewngtrzne ograniczenie 0...100 %

pradowe

03_ |Wejscia binarne urzadzenia podstawowego

030  |Wejscie binarne DIZ@ /BLOKADA STOPNIA MOCY

031 Wejscie binarne DIg1

032  |Wejscie binarne DIg2

033  |Wejscie binarne DI@3

034  |Wejscie binarne DIg4

035  |Wejscie binarne DI@5

036/ |Stan wejs¢ binarnych urzadzenia podstawowego

05_  |Wyjscia binarne urzadzenia podstawowego

050  |Wyjscie binarne DB@J /HAMULEC

051  |Wyjscie binarne DO@1

052  |Wyjscie binarne D0@2

053/ |Stan wyjs¢ binarnych urzadzenia podstawowego
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Kompletna lista parametrow (‘%

Zakres ustawien 0 urucho- Zakres ustawien 0 urucho-

Par. |Nazwa Ustawienie fabryczne ?nieniu Par. |Nazwa Ustawienie fabryczne gﬁeniu
Par. przestawne. .
Zestzw parametrow 1 AR O

1__ |WARTOSCI ZADANE/ INTEGRATORY

10_ |Wybor wartosci zadanych

100/ |Zrodto wartosci zadanych UNIPOL./STALA.

101 |Zrodto sterowania Zaciski

11_ |Wejscie analogowe Al

110 |AI1 skalowanie -10..-0.1/0.1...1..10

111 |A1 Offset -500...0...500 mV

112 |Al1 tryb pracy Odniesienie N-MAX

113 [AI1 Offset napigcia -10..0..10V

114 |A1 Offset predkosci obrotowej |-5000...0...50001/min

115 |[Filtr wartosci zadanej predkosci [0...5...100 ms 0 = filtr
obrotowej Wi,

12_ |Wejscie analogowe Al2

120 |AI2 tryb pracy IBRAK FUNKCJI |

13_ |Rampy predkosci obrotowej 1 14_ [Rampy predkosci obrotowej 2

130/ |Rampa t11 rozpedowa 0..2..2000 s 140 |Rampa t21 rozpgdowa W |0...2...2000 s
W PRAWO PRAWO

131/ |Rampa t11 hamujaca 0..2..2000 s 141 |Rampa t21 hamujgca W [0...2...2000 s
W PRAWO PRAWO

132/ [Rampa t11 rozpedowa 0..2..2000 s 142 |Rampa t21 rozpedowa W|0...2...2000 s
W LEWO LEWO

133/ |Rampa t11 hamujgca W LEWO|0...2...2000 s 143 |Rampa t21 hamujaca 0..2..2000 s

W LEWO

134/ |Rampa t12 ROZPEDOWA = 0..2..2000 s 144 [Rampa t22 ROZPEDOWA [0...2...2000 s
HAMUJACA = HAMUJACA

135 |Wygtadzanie S t12 0..3 145 |Wygtadzanie S t22 0..3

136/ |Rampa szybkiego zatrzymania |0...2...20 s 146 |Rampa zatrzymania t23 |0...2...20 s
t13

137/ |Rampa awaryjna t14 0.2.20s 147 |Rampa awaryjna t24 0..2..20 s

15_ |Potencjometr motorowy (Zestaw parametrow 1 i 2)

150 |Rampa t3 rozpedowa 0.2..20..50s

151 |Rampa t3 hamujaca 0.2..20..50s

152 |Zapis ostatniej wartosci zadanej|WE. / WYk.

16_ |Wartosci zadane state 1 17_ |Wartosci zadane state 2

160/ [Wewnegtrzna wartos¢ zadana  |-5000...0...150 ...5000 170 [Wewnetrzna wartosc -5000...0...150...5000
nii 1/min zadana n21 1/min

161/ |Wewnetrzna wartos¢ zadana  |-5000...0...750 ...5000 171 [Wewnetrzna wartosc -5000...0...750...5000
ni2 1/min zadana n22 1/min

162/ [Wewnetrzna wartosé zadana  |-5000...0...1500...5000 172 |Wewnetrzna wartosc -5000...0...1500
n13 1/min zadana n23 ...5000 1/min

2__ |Parametry regulatora

20_ |Regulacja predkosci obrotowe;j (tylko w przypadku zestawu
parametrow 1)

200 [Wzmocnienie P 0.1..2.32
Regulator n

201 |Stata czasowa regulatora n 0...10...300 ms

202 |Wzmocnienie 0..32
Wstep. ster. przysp.

203 |Filtr wst pn. ster. przysp. 0..100 ms

204 |Filtr wartosci rzeczywistej 0..32ms
predkosci obrotowej

205 |Wstepne sterowanie obcigzenia |0...150%

206 |Czas dostepu regulatora n Tms=0/05ms =1

207 |Wstepne ster. obcigz. VFC 0..150%
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(‘% Kompletna lista parametrow

Zakres ustawien 0 urucho- Zakres ustawien 0 urucho-
Par. |Nazwa Ustawienie fabryczne pmieniu Par. Nazwa Ustawienie fabryczne pmieniu
Par. przestawne. .
Zestgw parametrow 1 Zestaw parametrow 2
21_ |Regulator zatrzymania
210 |Wzmoc.P regulatora zatrzym. |0.1 ..2.32
22_ |Wewnetrzny bieg synchroniczny (tylko w zestawie parametrow 1)
228 |Wstepne ster. filtra (DRS) |0...100 ms | Tylko z MOVITOOLS. Niewidoczne na klawiaturze DBG11B.
3__  |PARAMETRY SILNIKA
30_ |Ograniczenia 1 31_ |Ograniczenia 2
300/ |Liczba obr. start-stop. 1 0...60...150 1/min 310 |Liczba obr. start-stop. 2 |0...60...150 1/min
301/ |Min. predkos¢ obrotowa 1 0...60...5500 1/min 311 [Min. predkos¢ obrotowa 20...60...5500 1/min
302/ [Maks. predkosc¢ obrotowa 1 0...1500...5500 1/min 312 |Maks. predkosc obrotowa|0...1500...5500 1/min
2
303/ |Granica pradu 1 0...150 %Iy 313 |Granica pradu 2 0...150 %Iy
304 |Granica momentu obrot. 0..150 %
32_ |Kompensacia silnika. 1 (asynchr.) 33_ [Kompensacja silnika. 2 (asynchr.)
320/ |Automatyczny obmiar 1 WE. / WYL, 330 |Automatyczny obmiar 2 [WE. / WYL,
321 |Boost 1 0..100 % 331 [Boost 2 0..100 %
322 |IxR obmiar 1 0..100 % 332 [IxR obmiar 2 0..100 %
323 |Czas wst p. magnesowania1 [0...0.1..2 s 333 |Czas wst p. 0..01..2s
magnesowania 2
324 |Kompensacja poslizgu 1 0...500 1/min 334 |Kompensacja poslizgu 2 [0...500 1/min
34_ |Ochrona silnika
340 |Ochrona silnika 1 WE. / WYL, 342 |Ochrona silnika 2 WE. / WYL,
341 |Rodzaj chtodzenia 1 WENTYLACJA 343 |Rodzaj chtodzenia 2 WENTYLACJA
WEASNA/OBCA WEASNA/OBCA
35_ |Kierunek obrotow silnika
350 [Zmiana kierunku obrotow 1 WE. / WYL. 351 [Zmiana kierunku obrotéw |WE. / WYL.
2
360 |Uruchomienie TAK/ NIE Dostepna tylko w DBG11B, brak w MOVITOOLS/SHELL!
4 [KOMUNIKATY REFERENCYJNE
40_ |Komunikaty dot. predkosci obrotowej
400 |Wart. ref. predk. obrotowej 0...1500...5000 1/min
401 |Histereza 0...100...500 1/min
402 |Czas opdznienia 0.1.9s
403 |Komunikat = "1" przy: N < Nggf/ N > N
41_ |Komunikat - predkosc obrotowa w przedziale
410 [lrodek przedziatu 0...1500...5000 1/min
411 [Szerokos¢ przedziatu 0...5000 1/min
412 |Czas opdZnienia 0.1.9s
413 |Komunikat = "1" przy: WEWNETRZNY/
ZEWNETRZNY
42_ |Porownanie zadanej i rzeczywistej predkosci obrotowej
420 |Histereza 1...100...300 1/min
421 |Czas op6Znienia 0.1.9s
422 Komunikat = "1" przy: N <> Nzg/ N = Nggyg
43_ |Komunikat o wartosci pradu
430 |Wartosé pradu 0...100...150 %Iy
431 |[Histereza 0...5...30 %ly
432 |Czas opdZnienia 0.1.9s
433 |Komunikat = "1" przy: I < lpgf/ 1 > gt
44 |Komunikat Imax
440 [Histereza 0...5...50 %ly
441 |Czas op6zZnienia 0.1.9s
442 Komunikat = "1" przy: I = lnax/ 1 < Imax
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Kompletna lista parametrow (‘%

Zakres ustawien po urucho-| Zakres ustawien po urucho-
Par. |Nazwa Ustawienie fabryczne |mieniu Par. Nazwa Ustawienie fabryczne |mieniu
szgtgxzsat;ﬂ;réw 1 Zestaw parametrow 2
5__ |FUNKCJE KONTROLNE
50_ |Kontrola predkosci obrotowej
500 [Kontrola predkosci obrotowej 1 |[WYE / SILNIKOWA / 502 |Kontrola predkosci WYL / SILNIKOWA /
GENERATOROWA / obrotowej 2 GENERATOROWA /
SILN&GENERATOR SILN&GENERATOR
501 |Czas opoZnienia 1 0..1..10s 503 |Czas opoZnienia 2 0..1..10s
504 |Nadzorowanie enkodera WL. / WYL,
52_ |Kontrola wytaczenia sieci
520 |Czas reakcji na wyt. sieci 0.5s
521 |Reakcja na wyt. sieci BLOKADA STOPNIA
MOCY ZATRZYMANIE
AWARYJNE
6__ |FUNKCJE ZACISKOW
60_ |Wejscia binarne urzadzenia podstawowego
- Wejscie binarne DIOQ Stata funkcja: /BLOKADA STOPNIA
Mocy
600 |Wejscie binarne DI@1 prawo/ stop Mozna zaprogramowac nastgpujace funkcje: BRAK FUNKCJI o
601 |Wejeecie binarne DIg2 LEWO/STOP ZEZWOLENIE/STOP o W PRAWOQ/ZATRZYMANIE W LEWO/
NP, ZATRZYMANIEe n11(n13) e n21(n23) e n12(n13) e n22(n23)
602 [WejScie binarne D3 T e +STALA. « PARA. sPRZEL. RAII « POT M?T. W GO(F:{E -POT.
P MOT W DOkte/ZEWN. BEAD e RESET BLEDUe /REGULACJA
603 _|Wejscie binarne DIo4 m1/n21 ZATRZYMANIA o/ES W PRAWO o /ES W LEWOs WEJSCIE IPOS
604 |Wajscie biname Diga n12/nz2 «KRZYWKA REFERENCYJNA o JAZDA REF. START #BIEG WOLNY
SLAVE e PRZEJSCIE WART. ZAD. e SIEC Wk.eDRS WYZNACZ.
PUNKTU ZERO.  DRS SLAVE START e DRS TEACH IN ¢DRS
MASTER STOI
62_ |Wyjscia binarne urzadzenia podstawowego Mozna zaprogramowac nastepujace komunikaty: BRAK FUNKCJI
- |Wyjoecie binarne DBG@ Stafa funkcja: /HAMULEC E (/)ZL'?EK\/tV(I)I%\ll\‘\/lAEI:II(A;(\)/wN Eg&&fgg@{opdiwnmgg%gw Wie
gg? m;zg:: 2:2:;22 %%%12 gg;g‘ﬁ’u[:ﬂ(g‘w\cv POSTOJ SILNIKA e ZESTAW PARAMETRiWe ODNIESIENIE. PRED-
KOSCI 0BR e PRZEDZIAL. PREDKOSCI OBR. «POROW. WART.
ZAD.e ODNIESIENIE PRADU « KOMUNIKAT Imax e/OBCIAZENIE
SILNIKA 1 o /OBCIAZENIE SILNIKA 2 eWSTEPNE OSTRZEZENIE
DRS e« /DRS PRZEN.  DRS SLAVE W POZ «IPOS W POZYCJle
ODNIESIENIE IPQS. e WYJSCIE IPOS o/ZAKEOCENIE IPOS
64_ |Wyjscie analogowe | | |
640 |Wyjscie analogowe AO1 RZECZ. PREDKOSC Mozna zaprogramowac nastepujace funkcje: BRAK FUNKCJI o
OBROTOWA WEJSCIE RAMPY e ZADANE PREDKOSC OBR. eRZECZ.
641 [Skalowanie AOT 10..0.1..10 PREDKOSC OBR. ¢ CZEST. RZECZ.e PRAD WYJSCIA « PRAD
- CZYNNY o OBCIAZENIE URZADZENIA o WYDATEK IPQS
642 (Tryb pracy A0 B“”%m‘f\’/ I‘é’a’ n< R MOMENT WZGLEDNY
7__ |FUNKCJE STEROWANIA
70_ [Tryby pracy
700 [Tryb pracy 1 VFC 1 701 {Tryb pracy 2 VFC 2
VFC 1 & GRUPA VFC 2 & GRUPA
VFC 1 & DZWIGNICA VFC 2 & DZWIGNICA
VFC 1 & HAMULEC DC VFC 2 & HAMULEC DC
VFC 1 & PRZECHWYT VFC 2 & PRZECHWYT
VFC REGULACJA n
VFC-n-REG.&GRP.
VFC-n-REG&DZWIGN.
VFC-n-REG.&IPOS
CFC
CFC&REGULACJA M
CFC&IPOS
SERVO
SERVO&REGUL. M.
SERVO&IPOS
71_ |Prad postojowy
710 [Prad postojowy 1 10...50 %[yt | 711 [Prad postojowy 2 0...50 %Iyt
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Zakres ustawien 0 urucho- Zakres ustawien 0 urucho-
Par. |Nazwa Ustawienie fabryczne pmieniu Par. Nazwa Ustawienie fabryczne I]mieniu
Par. przestawne. .
Zestgw parametrow 1 Zestaw parametrow 2
72_ |Wartosc¢ zadana - stop
720 [Funkcja warto$é zad/ WE. / WYL, 723 [Funkcja wartosé zad/  |WE. /WYL,
zatrzymanie 1 zatrzymanie 2
721 |Warto$¢ zadana/ stop 1 0...30...500 1/min 724 |Warto$¢ zadana/ stop 2 |0...30...500 1/min
722 |Offset startu 1 0...30...500 1/min 725 |Offset startu 2 0...30...500 1/min
73_ |Funkcja hamulca
730 |Funkcja hamowania 1 WL / WYL 733 |Funkcja hamowania2  [WE/ WYL
731 |Czas otwarcia hamulca 1 0.2s 734 |Czas otwarcia hamulca 2 0...2 s
732 |Czas zadziatania hamulca 1 0..02.2s 735 (Z)zas zadziatania hamulca |0...0.2..2 s
74_ |Przeskakiwanie zakresu predkoSci obrotowe;
740 |Srodek zakresu 1 0...1500...5000 1/min 742 |Srodek zakresu 2 0...1500...5000 1/min
741 |SzerokoS¢ zakresu 1 0...300 1/min 743 |Szerokosc zakresu 2 0...300 1/min
75_ |Funkcja Master-Slave
750 |Wartos¢ zadana Slave MASTER-SLAVE WYL
PREDKOSC OBROTOWA
(RS-485) PREDKOSC
OBROTOWA (SBus)
PREDKOSC OBROTOWA
(485+SBus) MOMENT
(RS-485) MOMENT
(SBus) MOMENT
(4854 SBus) ROZKE.
0BCIAZ. (RS-485)
ROZKt. OBCIAZ. (SBus)
ROZKt. 0BCIAZ.
(485+SBus)
751 [Skalowanie wartosci zad.Slave [-10...0...1...10
8__ |FUNKCJE URZADZENIA
80_ [Setup
802/ |Ustawienie fabryczne TAK/ NIE
803/ [Blokada parametrow WE. / WYL
804 |Resetowanie danych NIE
statystycznych Pamig¢ btedow
LICZNIK kWh
ROBOCZOGODZINY
800/ [Menu skrocone WE / WYL Te parametry dostepne sa wytacznie na klawiaturze DBG11B, brak
801/ |Jezyk DE/EN/FR w MOVITOOLS!
806 |Kopia DBG—MDX TAK/ NIE
807 |Kopia MDX—DBG TAK/ NIE
81_ |Parametry komunikacii
810 |Adres RS-485 0..99
811 |RS-485 Adres grupy 100...199
812 |Czas Timeout RS-485 0..650s
813 |Adres SBus 0..63
814 |Grupa adresow SBus 0..63
815 |Czas Timeout SBus 0..0.1..650 s
816 [Szybkos¢ przesytu 125/250/500/1000kbit/
S
817 |SBus ID synchronizacji 0..1023
818 |CAN ID synchronizacji 0..1..2047
819 |Czas Timeout fieldbus 0..0.5...650 s
82_ [Tryb hamowania
820/ |4-kwadranty WL / WYL 821 |4-kwadranty WL / WYL
Tryb 1 Tryb 2
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Zakres ustawien 0 urucho- Zakres ustawien 0 urucho-
Par. |Nazwa Ustawienie fabryczne pmieniu Par. Nazwa Ustawienie fabryczne pmieniu
Par. przestawne. .
Zestgw parametrow 1 Zestaw parametrow 2
83_ |Reakcje na bigdy
830 |Reakcja ZATRZYM.AWAR./ Mozna zaprogramowac nastepujace reakcje na btedy:BRAK
ZEW. BLAD ZAKELOCENIE REAKCJI NA BLAD NATYCHMIASTOWE WSKAZANIE BEEDU./
8317 |[Reakcja SZYBKIE ZATRZYMANIE AWARYJNE./SZYBKIE ZATRZYMANIE Z POWODU
FIELDBUS-TIMEQUT ZATRZYMANIE/ BLEDU./NATYCHM. ZATRZYMANIE Z POWODU BEEDU./OSTRZEZ.
OSTRZEZ. ZATRZYMANIE AWAR./OSTRZEZ..SZYBKIE ZATRZYM./OSTRZEZ.
832 |Reakcja ZATRZYM.AWAR./
PRZECIAZENIE SILNIKA ZAKLOCENIE
833 |Reakcja SZYBKIE
RS-485-TIMEQUT ZATRZYMANIE/
OSTRZEZ.
834 |Reakcja ZATRZYM.AWAR./
Btad propagowany ZAKLOCENIE
835/ |Reakcja BRAK REAKCJI
KOMUNIKAT TF
836 |Reakcja ZATRZYM.AWAR./
SBus-TIMEOUT ZAKLOCENIE
84_ |Resetowanie
840/ |Reset manualny TAK/ NIE
841 |Auto-Reset WL. / WYL,
842 |Czas restartu 1..3..30s
85_ |Skalowanie wartoSci rzeczywistej predkosci obrotowej
850 |Wspotczynnik skalowania - 1...65535
licznik
851 |Wspotczynnik skalowania - 1...65535
mianownik
852 |Jednostka uzytkownika 1/min Mozliwosé ustawienia tylko w MOVITOOLS
86_ Modulacja
860 |Czestotliwos¢ PWM 1 4/8/16 kHz 861 [Czestotliwosé PWM 2 [4/8/16 kHz
862 [PWM state 1 WE. / WYL. 863 [PWM state 2 WE. / WYL.
864 |Czestotliwos¢ PWM CFC 4/8/16 kHz
87_ |Opis danych procesowych
870 |Opis wartosci zadanej PA1 SEOWO STERUJACE 1
871 |Opis wartosci zadanej PA2 PREDKOSC
OBROTOWA
872 |Opis wartosci zadanej PA3 BEZ FUNKCJI.
873 |Opis wartosci rzeczywistej PE1 [SEOWO STATUSOWE 1
874 |Opis wartosci rzeczywistej PE2 [PREDKOSC
OBROTOWA
875 |Opis wartosci rzeczywistej PE3 |Prad wyjSciowy
876 |Udostepnienie danych PA WL/ WYL
877 |Konfig. DeviceNet PD 0.3.5
88_ |Sterowanie rgczne
880 |[Sterowanie reczne |WE. / WYE.
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Zakres ustawien 0 urucho- Zakres ustawien 0 urucho-
Par. |Nazwa Ustawienie fabryczne pmieniu Par. Nazwa Ustawienie fabryczne pmieniu
Par. przestawne. .
Zestgw parametrow 1 Zestaw parametrow 2
9 [PARAMETRY IPOS
90_ |Jazda ref. IPOS N N
900 |Offset ref. -2°'..0..2°"-11Inc
901 |Wart. ref. predkosci obrotowej 1/0...200...5000 1/min
902 |Wart. ref. predkosci obrotowej 2)0...50...5000 1/min
903 [Typ jazdy ref. 0.7
904 |Odniesienie do impulsu zerowego|Tak / Nie
91_ |Parametry jazdy IPOS
910 |[Wzmocnienie regulatora X 0.1..0.5..32
911 |Rampa pozycjonowania 1 0..1..20 s
912 |Rampa pozycjonowania 2 0..1..20 s
913 [Predko$¢ obr. jazdy W PRAWO |0...1500...5000 1/min
914 |Predko$¢ obr. jazdy W LEWO  {0...1500...5000 1/min
915 |Wstepne ster. predkosci -199.99...0...100
...199.99 %
916 |Ksztatt rampy LINIOWY / SINUS / KWA-
DRATOWY/ RAMPA BUS
92_ |Kontrola IPOS N N
920 |Whytacznik krancowy SW -2°'.0..2°"-11Inc
W PRAWO N N
921 |Wytacznik kraricowy SW -2°1..0..2°"1'Inc
W LEWO
922 |0Okno pozycyjne 0...50...32767 Inc
923 |Okno btedu propagowanego  [0...2°'-1Inc
93_ |Funkcje specjalne IPOS
930 |Override WE. / WYL.
931 |[IPOS-STW. Task 1 START / STOP Dostepna tylko w DBG11B, brak w MOVITOOLS/SHELL!
932 [IPOS-STW. Task 2 START / STOP Dostgpna tylko w DBG11B, brak w MOVITOOLS/SHELL!
Parametry przeznaczone tylko do wyswietlania, nie mogg by¢
zmienione za pomocg DBG11B.
94_  |Zmienne / Enkodery IPOS
940 |Edycja zmiennych IPOS WL. / WYL, Dostepna tylko w DBG11B, brak w MOVITOOLSSHELL
941 [Zrédto pozycji rzeczywiste; Enkoder silnika (X15)
ZEW. ENKODER (X14)
ENKODER (DIP)
942 |Wspotczynnik enkodera - licznik|1...32767
943 |Wspotczynnik enkodera - 1..32767
mianownik
944 [Skalowanie zewn. enkodera  [x1/x2/x4/x8/x16/x32/x64 Tylko z MOVITOOLS. Niewidoczne na klawiaturze DBG11B.
945 |Enkoder odcinka typ X14 TTL/ SIN/COS /
HIPERFACE
946 |Kierunek zliczania X14 NORMALNY/
ODWROCONY
95_ [DIP
950 [Typ enkodera BRAK ENKODERA
951 |Kierunek zliczania NORMALNY/
ODWROCONY
952 |Czestotliwosc taktowania 1...200% N
953 |Offset pozycjonowania -(2°1-1)...0..2° -1
954 |Offset punktu zerowego -(2°"-1)...0..2°"-1
955 [Skalowanie enkodera x1/x2/x4/x8/x16/x32/x64
96_ |Funkcja modutowa IPOS
960 |[Funkcja modutowa WYL / KROT. /
W PRAWO/ LEWO
961 [Modut - licznik 0.2%
962 [Modut - mianownik 0..2°"
963 |Mod. rozdzielczosci enkodera |0...4096...20000
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5.7  Uruchomienie przetwornicy za pomocga PROFIBUS-DP (MC_41A)
Konfiguracja zfgcza Aby mdc zdefiniowac rodzaj i ilos¢ danych wejsciowych i wyjsciowych uzywanych do przesytu, DP-
PROFIBUS-DP Master musi przekazaé przetwornicy okreslong konfiguracje DP. Masz przy tym mozliwo$¢,

« sterowania napedu za pomocg danych procesowych

e odczytywania lub wprowadzania poprzez kanat parametréw wszystkich parametréw napedu

Ponizszy rysunek przedstawia schematycznie wymiane danych pomiedzy urzadzeniem sterowniczym
(DP-Master) a przetwornica MOVIDRIVE® (DP-Slave) za pomoca danych procesowych i kanatu

parametrow.
=0 'mg 1
gl 1 &88 |
R AL
fi )
R RN ﬁ
=
l::> ‘ Kanai parametrow ‘ ‘ Kanat aan)‘lch ‘proées.g l::>
<::| ‘ Kanat parametrow : ‘Kanal danych procesg <::l
01065BDE

Rysunek 46: Komunikacja przez PROFIBUS-DP

Konfiguracja danych Przetwornice MOVIDRIVE® compact umozliwiaja rozne konfiguracje DP, umozliwiajace wymian da-

procesowych nych pomigdzy DP-Master a przetwornica. Ponizsza tabela zawiera dodatkowe wskazowki dotyczace
wszelkich mozliwych konfiguracji DP rodziny MOVIDRIVE® compact. Kolumna "Konfiguracja danych
procesowych" zawiera nazwe konfiguraciji. Te teksty pojawig sie rowniez w Twoim oprogramowaniu
projektowym do DP-Master w formie listy wyboru. Kolumna konfiguracji DP pokazuje, jakie dane
konfiguracyjne wysytane sa do przetwornicy podczas nawigzywania potaczenia PROFIBUS-DP.

Konfiguracja . - Konfiguracje DP

danych procesu Znaczenie/ Wskazowki 0 1

1PD Sterowanie poprzez 1 stowo danych procesowych 240 ez -

2PD Sterowanie poprzez 2 stowa danych procesowych 24 4oz -

3PD Sterowanie poprzez 3 stowa danych procesowych 242407 -

6 PD Sterowanie poprzez 6 stow danych procesowych Odez 2454e;

10 PD Sterowanie poprzez 10 stow danych procesowych Ogez 249 47
Sterowanie poprzez 1 stowo danych procesowych

Param + 1 PD Ustawienie parametrow poprzez 8-bajtowy kanat parametrow 243dez 240dez
Sterowanie poprzez 2 stowa danych procesowych

Param + 2 PD Ustawienie parametréw poprzez 8-bajtowy kanat parametréw 243 ez 241 gez
Sterowanie poprzez 3 stowa danych procesowych

Param + 3 PD Ustawienie parametréw poprzez 8-bajtowy kanat parametréw 243 ez 2424ez
Sterowanie poprzez 6 stow danych procesowych

Param + 6 PD Ustawienie parametréw poprzez 8-bajtowy kanat parametréw 243 ez 245¢ez
Sterowanie poprzez 10 stéw danych procesowych

Param + 10 PD Ustawienie parametrow poprzez 8-bajtowy kanat parametrow 243dez 249ez
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Konfiguracja DP
"Universal
Configuration"

Zgodnosc danych

Poprzez wybor konfiguraciji DP "Universal-Configuration" uzyskasz dwie charakterystyki DP okreslone
jako "puste miejsca" (czgsto zwane rowniez modutami DP) z wpisem 0Oye,. Te dwie charakterystyki
mozesz skonfigurowac indywidualnie, przy czym zachowane musza byC nastepujace warunki

brzegowe:

Modut 0 (charakterystyka DP 0) okres$la kanat parametréw przetwornicy:

Diugosé

Funkcja

0

Kanat parametréw odtagczony

8 bajtow lub 4 stowa

Kanat parametrow jest uzywany

Modut 1 (charakterystyka DP 1) okresla kanat danych procesowych przetwornicy:

Diugosé

Funkcja

2 bajty lub 1 stowo

1 stowo danych procesowych

4 bajty lub 2 stowa

2 stowa danych procesowych

6 bajtow lub 3 stowa

3 stowa danych procesowych

12 bajtéw lub 6 stow

6 stéw danych procesowych

20 bajtow lub 10 stéw

10 stow danych procesowych

Ponizszy rysunek przedstawia strukture danych konfiguracyjnych okreslonych w IEC 61158. Te dane
konfiguracyjne przekazywane sg do przetwornicy podczas uruchamiania DP-Master.

MSB LSB

7/6|/5(413/2|1]|0

Diugo$¢ danych
0000 = 1 Bajt / stowo
1111 = 16 Bajtow / stow

Wprowadzanie / Wydawanie

00 = specjalne formaty charakterystyk
01 = Wprowadzanie

10 = Wydawanie

11 = Wprowadzanie / Wydawanie

Format
0 = Struktura bajtu
1 = Struktura stowa

Zgodnosc BOd wzgledem
0 bajtow lub stéw
1 Catkowitej dtugosci

00087BDE
Rysunek 47: Format bajtu charakterystyki Cfg_Data wedtug IEC 61158

Prosimy uwzgledni¢ przy MCF/MCV/MCS41A (nie obowigzuje dla MCH41A):

Kodowanie "Specjalne formaty charakterystyki" nie jest obstugiwane! W celu przesytu danych uzywaj
tylko ustawienia "Zgodnosc¢ na catej diugosci'!

Dane zgodne to takie dane, kidre zawsze musza byc przekazywane we wzajemnej zalezno$ci pomiedzy
urzadzeniem sterowniczym a przetwornica i nigdy nie moga by¢ przesytane oddzielnie.

Zgodnosc¢ danych jest szczeg6lnie istotna przy przesytaniu wartosci pozyciji lub kompletnych polecen
pozycjowania, poniewaz w przypadku niezgodnego przekazu dane mogtyby pochodzi¢ z réznych
cyklow programowych urzadzenia sterowniczego a poprzez to do przetwornicy mogtyby zostac
przestane wartosci nieokreslone.

W przypadku PROFIBUS-DP przekaz danych pomiedzy urzadzeniem sterowniczym a przetwornica
nastepuje zasadniczo przy ustawieniu "Zgodnosc danych na catej dtugosci".
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Diagnoza zewngtrzna

Zalecenie

Wskazowka dla
systemow Master
Simatic S7

Numer
identyfikacyjny

Dla urzadzen MOVIDRIVE® compact mozesz podczas projektowania w DP-Master uaktywni¢
automatyczne generowanie zewngtrznych alarméw diagnostycznych poprzez PROFIBUS-DP. Jesli ta
funkcja jest aktywna, MOVIDRIVE® compact zgtasza w DP-Master zewnetrzng diagnoze dla kazdego
wystepujacego zaktdcenia. W systemie DP-Master musisz zaprogramowac odpowiednie (czesciowo
trudne) algorytmy programu, aby dokonac oceny informacji diagnostycznych.

Poniewaz MOVIDRIVE® compact przekazuje poprzez stowo statusowe 1 podczas kazdego cyklu
PROFIBUS-DP aktualny stan napedu, uaktywnianie zewnetrznej diagnozy nie jest zasadniczo
konieczne.

Przez system PROFIBUS-DP w kazdej chwili moga by¢ wywotywane w DP-Master alarmy réwniez wte-
dy, gdy generowanie diagnoz jest nieaktywne, wigc odpowiednie podzespoty operacyijne (np. 0B84 dla
S7-400 lub 0B82 dla S7-300) powinny by¢ zasadniczo podtaczone do sterowania.

Dalsze informacje na ten temat znajdziesz w pliku Read-me, zataczonym do pliku GSD.

Kazdy DP-Master i DP-Slave musi posiadac indywidualny, przyznany przez organizacje uzytkownikdw
PROFIBUS numer identyfikacyjny do jednoznacznej identyfikacji podtaczonego urzadzenia. PROFIBUS-
DP-Master poréwnuje przy uruchamianiu numer identyfikacyjny podtaczonego DP-Slave z numerem
identyfikacyjnym ustawionym przez uzytkownika. Dopiero gdy DP-Master ustali, ze podtaczone adresy
stacji i typy urzadzen (numery identyfikacyjne) s3 zgodne z zaprojektowanymi danymi, uaktywniany
jest transfer danych uzytkowych. W ten sposob uzyskuje sie duze zabezpieczenie przed btedami
projektowania.

Numer identyfikacyjny zdefiniowany jest jako bezznakowa 16-bitowa liczba (Unsigned 16). Dla rodziny
przetwornic MOVIDRIVE® compact organizacja uzytkownikéw PROFIBUS ustalit nastepujace numery
identyfikacyjne:

«  MOVIDRIVE® compact MCF/MCV/MCS41A 5 6002y (2457844,)
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Sterowanie poprzez
PROFIBUS-DP

Przyktad sterowania
dla Simatic S5

Przyktad programu
STEPS

fo?

Sterowanie przetwornicy napedu odbywa si¢ poprzez kanat danych procesowych, ktory ma diugosc
jednego, dwach lub trzech stow WEJ./WYJ. Te stowa danych procesowych odtwarzane beda np. przy
zastosowaniu sterowania z programowang pamigcig jako DP-Master w WEJ/WYJ lub strefie peryfe-
ryjnej i przez to moga by¢ uzytkowane w zwykty sposob (patrz ponizszy rys).

ol PWI160
g| PWwi158
S| PW156
§ PW154
o) PW152
§| Pwi50 } & ; —
PW148 ; ‘ ‘ =
‘ ‘Kanai Rarametr?w ‘ PA1 ‘ PA2 ‘ PA3 I::>,g%g,
Zakres adresow ‘ Kanat parametrow ‘ PE1 ‘ PE2 ‘ PE3 U @ﬁ
SPs % ‘ ‘ : |
¢| Pwieo «
.g PW158 <
:qwT PW156 &
2 PW154
2| PWi52
S| PWi50
PW148
02906ADE

Rysunek 48: Obsadzenie strefy WEJ/WYJ sterowania SPS

Podczas gdy wejSciowe dane procesowe (wartosci rzeczywiste) w przypadku np. Simatic S5
wczytywane s poprzez polecenia zatadowania, wyjsciowe dane procesowe (wartosci zadane)
wysytane s za pomocg polecen transferu. Poczawszy od rysunku 48 przyktad pokazuje sktadnie
przetwarzania wejsciowych i wyjSciowych danych procesowych przetwornicy MOVIDRIVE®.
Ustawienia fabryczne kanatu danych procesowych podane sa w komentarzu.

Dla tego przyktadu urzadzenie MOVIDRIVE® zaprojektowane jest poprzez konfiguracje danych
procesowych "3 PD" na adresy wejsciowe PW156...161 i adresy wyjsciowe PW156...161. Zgodny
dostep nastepuije tutaj na przyktad w kolejnosci "najpierw ostatni bajt".

Zachowanie zgodno$ci danych w przypadku Simatic S5 ustalane jest w pierwszej linii przez typ CPU.
Wskazowki dotyczace whasciwego programowania ze zgodnoscia danych znajdziesz w podrecznikach
dotyczacych CPU lub podzespotéw DP-Master sterowania Simatic S5.

//zgodne wczytywanie wartosci rzeczywistych

Ladowanie L PW 160//PE3 (brak funkcji)

tadowanie L PW 158//PE2 (wartoS¢ rzeczywista predkos$ci obrotowej)
Ladowanie L PW 156//PE1 (stowo statusowe 1)

//zgodne wyprowadzanie wartosci zadanych
L KHO
Wprowadzenie T PW 160//0gx na PA3 (nie ma jednak funkcji)

L KF +1500
Wprowadzenie T PW 158//15004¢, na PA2 (wartosc zadana predkosci obrotowej = 300 1/min)

L KH 0006
Wprowadzenie T PW 156//6,¢¢ na PA1 (stowo sterujace = zezwolenie)
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Przykiad sterowania Sterowanie przetwornicy napedu za pomocg Simatic S7 nastepuje w zalezno$ci od wybrang;
dla Simatic S7 konfiguraciji danych procesowych albo bezpoSrednio poprzez polecenia tadowania i transferu albo

poprzez specjalne funkcje systemowe SFC 14 DPRD_DAT i SFC15 DPWR_DAT.

Zasadniczo przesytane musza by¢ w przypadku S7 dane o dtugosci 3 bajtow lub wiecej niz 4 bajtow

poprzez funkcje systemowe SFG14 i SFC15. Dlatego obowigzujaca jest nastepujaca tabela:

Konfiguracja danych procesowych Dost p do programu

1PD Polecenia tadowania i transferu

2PD Polecenia tadowania i transferu

3PD Funkcje sterowania SFC14/15 (dtugosc 6 bajtow)

6 PD Funkcije sterowania SFC14/15 (dtugos¢ 12 bajtow)

10PD Funkcije sterowania SFC14/15 (dtugosc¢ 20 bajtow)

pran 11 o s s

param + 270 B s e oH

Param + 3 PD Kanat parametrow: Funkcie sterowania SFG14/15 (d+ug0,é,é 8 bqjtpw)
Dane procesowe: Funkcje sterowania SFC14/15 (dtugosé 6 bajtow)

Param + 6 PD Kanat parametrow: Funkcie sterowania SFC14/15 (d+ug9§’é 8 bajt@w)
Dane procesowe: Funkcje sterowania SFC14/15 (diugosé 12 bajtow)

Param + 10 PD Kanat parametrow: Funkcie sterowania SFC14/15 (d}uggg’c’ 8 bajt(?w)
Dane procesowe: Funkcje sterowania SFC14/15 (diugosé 20 bajtow)

Przyktad programu Dla tego przyktadu urzadzenie MOVIDRIVE® zaprojektowane jest poprzez konfiguracje danych
STEP7 procesowych "3 PD" na adresy wejsciowe PEW576... i adresy wyjsciowe PAW576.... Przylaczany

jest podzespot danych DB 3 z ok. 50 stowami danych.

Wraz z wywotaniem SFC14 wejsciowe dane procesowe, stowa danych 0, 2 i 4 kopiowane sg do pod-
zespotu danych DB3. Po obrdbce programu sterujgcego wraz z wywotaniem SFC15 wyjsciowe dane

procesowe stow danych 20, 22 i 24 kopiowane s3 na adres wyjsciowy PAW 576... .

Przy parametrze RECORD nalezy zwrdci¢ uwage na podanie dtugosci w bajtach. Musi sig ona zgadzac

ze skonfigurowang dtugoscia.

Dalsze informacje na temat funkcji systemowych znajdziesz w pomocy online dla STEP7.
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//Poczatek cyklicznej obrdbki programu w 0B1

BEGIN

NETWORK

TITLE =Kopiuj dane PE z przetwornicy do DB3, stowo 0/2/4

CALL SFC 14 (DPRD_DAT) //Read DP Slave Record
LADDR := W#16#240 //Input Adresse 576
RET_VAL:= MW 30 //Wynik stowa znaczacego 30
RECORD := P#DB3.DBX 0.0 BYTE 6 //Wskazéwka

NETWORK

TITLE = Program SPS z aplikacja napedowa
// Program SPS wykorzystuje dane procesowe w DB3 do
// sterowania napedu

kadowanie L DB3.DBW 0 //PE1 (stowo statusowe 1)
Ladowanie L DB3.DBW 2 //PE2 (wartoS¢ rzeczywista predkosci obrotowej)
kadowanie L DB3.DBW 4 //PE3 (brak funkcji)

L W#16#0006

Wprowadzenie T DB3.DBW 20 //6hex na PA1 (stowo sterujace = zezwolenie)

L 1500

Wprowadzenie T DB3.DBW 22 //1500dez na PA2 (wartos¢ zadana predkosci obrotowej = 300 1/min)
L W#16#0000

Wprowadzenie T DB3.DBW 24 //Ohex na PA3 (nie ma jednak funkcji)

//Koniec cyklicznej obrobki programu w 0B1

NETWORK

TITLE =Kopiuj dane PA z DB3, stowo 20/22/24 do przetwornicy

CALL SFC 15 (DPWR_DAT) //Write DP Slave Record
LADDR := W#16#240 //Adres wyij$cia 576 = 240hex
RECORD := P#DB3.DBX 20.0 BYTE 6 //Wskazéwka na DB/DW
RET_VAL:= MW 32 //Wynik stowa znaczacego 32

Blizsze informacije i przyktady aplikacji sterowania przez kanat danych procesowych, a szczegdlnie
kodowania stowa sterujgcego i stowa statusowego, znajdziesz w podreczniku dotyczacym profilu
urzadzenia fieldbus, ktdry mozesz zamdwi¢ w firmie SEW .
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Ustawianie Dostep parametrow napedu nastepuje w PROFIBUS-DP poprzez kanat parametrow MOVILINK®, ktory
parametrow poprzez  obok dotychczasowych operacji READ i WRITE daje mozliwo$¢ dalszych operaciji parametrow.
PROFIBUS-DP

Struktura kanatu Ustawienie parametrow urzadzen peryferyjnych poprzez systemy magistrali fieldous, ktdre nie

parametréw stanowig strefy zastosowania, wymaga odtworzenia najwazniejszych funkciji i operacji, jak np. READ i
WRITE w celu odczytywania i wprowadzania parametréw. W tym celu odbywa sie na przyktad dla
PROFIBUS-DP zdefiniowanie obiektu danych procesowych parametru (PPQ). Ten PPO jest przesytany
cyklicznie i zawiera oprécz kanatu danych procesowych rowniez kanat parametréw, za pomoca
ktdrego niecyklicznie wymieniane mogg by¢ wartosci parametrow (— Rys. 49).

AR —
il e
o HRARAL
e SRR wEENR F
fea
|::> ‘ Kanai parametrow ‘Kapat éﬂanych:pro:ceslj l::>
<::| ‘ Kana’( parametrow : ‘Kaﬁai (:‘Jang/ch :pro:ces.g <::l
01065BDE

Rysunek 49: Obiekt danych procesowych parametru dla PROFIBUS-DP

Ponizej przedstawiona jest struktura kanatu parametrow. Zasadniczo sktada sie on z bajtu
zarzadzajacego, stowa indeksowego, bajtu zarezerwowanego oraz czterech bajtow danych.

Bajt 0 Bajt 1 Bajt 2 Bajt 3 Bajt 4 Bajt 5 Bajt 6 Bajt 7
Zarzadzanie Zar\t’av?;;vo- Index High | Index Low | Dane MSB Dane Dane Dane LSB
Indeks parametru 4 bajty danych
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Zarzadzanie kanatem
parametrow

Adresowanie
indeksow

Caly przebieg ustawienia parametréw koordynowany jest za pomocg "Bajtu 0: Zarzadzanie". Za
pomocg tego bajtu przekazywane sg do dyspozyciji wazne parametry operacyjne jak charakterystyka
serwisowa, dtugos¢ danych, wykonanie i stan wykonania operacji. Bity 0, 1, 2 i 3 zawieraja
charakterystyke serwisowa. Te bity definiuja, jaka operacja jest wykonywana. Za pomoca bitu 4 i bitu
5 podawana jest w bajtach dtugosc¢ danych dla operacji Write, kiora w przypadku przetwornic napedu
SEW powinna by¢ zasadniczo ustawiona na 4 bajty.

Bajt 0 Zarzadzanie
MSB LSB
Bt| 7 [ 6|5 43 ]2][1] 0|

Charakterystyka serwisowa:
0000 = No Service

0001 = Read Parameter
0010 = Write Parameter
0011 = Write Parameter volatile
0100 = Read Minimum
0101 = Read Maximum
0110 = Read Default

0111 = Read Scale

1000 = Read Attribute

1001 = Read EEPROM

Diugos¢ danych:

00 = 1 bajt

01 = 2 bajty

10 = 3 bajty

11 = 4 bajty (musi zosta¢ ustawiona!)
Bit Handshake:

Musi by¢ przy cyklicznym przesytaniu
wymieniany wraz z kazdym nowym
Zleceniem.

Bit stanu:
0 = brak btedu przy wykonywaniu operacji
1 = blad przy wykonywaniu operacji

Bit stanu 6 petni funkcj potwierdzenia pomiedzy sterowaniem a przetwornica. Wyzwala on w
przetwornicy napedu wykonanie przestanej operaciji. Poniewaz szczeg6lnie w przypadku PROFIBUS-
DP kanat parametrow przesytany jest cyklicznie za pomoca danych procesowych, wykonanie operacii
w przetwornicy musi by¢ wywotane przez sterowanie boczne poprzez bit 6 - Handshake. W tym celu
wartosc¢ tego bitu zmieniana jest dla kazdej wykonywanej operacji. Przetwornica sygnalizuje za
pomoca bitu Handshake, czy operacja zostata wykonana czy tez nie. Jesli tylko w sterowaniu odebrany
bit Handshake odpowiada wystanemu, oznacza to wykonanie operacji. Bit stanu 7 wskazuje, czy
operacja mogta by¢ wykonana wiasciwie czy tez zostata wykonana z btedem.

Za pomocg "bajtu 2: Index-High" i "bajtu 3: Index-Low" okreslany jest parametr, kiory ma byc
odczytywany i wprowadzany przez system fieldous. Parametry przetwornicy adresowane s3
niezaleznie od podtaczonego systemu fieldbus za pomoca jednolitego indeksu. Bajt 1 powinien by¢
traktowany jako zarezerwowany i powinien by¢ zasadniczo ustawiony na 0x00.
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Zakres danych

Bfedne wykonanie
operacji

Dane znajduja sie w bajtach kanatu parametrow od 4 do 7. W ten sposob na kazda operacje moga
zostac przestane maksymalnie 4 bajty danych. Zasadniczo dane wprowadzane s z wyrownaniem do
prawej, tzn. bajt 7 zawiera bajt danych o najmniejszej wartosci (dane LSB), bajt 4 odpowiednio bajt
danych o najwigkszej wartosci (dane MSB).

Bajt 0 Bait 1 Bajt 2 Bajt 3 Bajt 4 Bajt 5 Bajt 6 Bajt 7
Zarzadzanie Zarjvzaenryo' Index High | Index Low | Dane MSB |  Dane Dane | DaneLSB
Bajt High 1 | Bajt Low 1 | Bajt High 2 | Bajt Low 2
Stowo High Stowo Low

Podwajne stowo

Btedne wykonanie operacji sygnalizowane jest przez umieszczenie bitu stanu w bajcie zarzadzania. Je-
§li odebrany bit Handshake jest taki sam jak wystany bit Handshake, to operacja przetwornicy napedu
zostata wykonana. Jesli bit stanu sygnalizuje btad, to w miejscu zakresu danych w telegramie
parametrow wprowadzany jest kod btedu. Bajty 4-7 dostarczajg z powrotem kod powrotny w formie
strukturalnej (— Rozdz. "Powrotne kody parametryzacji" na stronie 74).

Bajt 0 Bajt 1 Bajt 2 Bajt 3 Bajt 4 Bajt 5 Bajt 6 Bajt 7

Zarzadzanie Zarezerwo- Add. Code | Add. Code

wany Index High | Index Low | Error-Class | Error-Code High Low

\

Bit stanu = 1: Btgdne wykonanie operacji

Instrukcja obstugi MOVIDRIVE® compact MCF/MCV/MCS4_A
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Kody powrotne
ustawienia
parametrow

Error-Class

Error-Code

W przypadku btednego ustawienia parametrow przesytane sg z powrotem przez przetwornice rozne
kody powrotne do sparametryzowanego Mastera, ktore podaja doktadng informacje na temat
przyczyny btedu. Zasadniczo te kody parametrow zbudowane s3 wedtug struktur zgodnych z IEC
61158. Rozroznia sie elementy:

* Error-Class

» Error-Code

 Additional-Code

Kody powrotne obowigzuja dia wszystkich ztaczy komunikacyjnych MOVIDRIVE®.

Za pomoca elementu Error-Class dokfadniej klasyfikuje sie rodzaj biedu. MOVIDRIVE® compact
wspotdziata z nastepujacymi klasami btedow, zdefiniowanymi zgodnie z IEC 61158:

Class (hex) OkreDlenie Znaczenie

1 vid-state Btad stanu wirtualnego urzadzenia peryferyjnego
2 application-reference Btad programu uzytkowego

3 definition Blad definicji

4 resource Btad Resource

5 Serwis Btad przy wykonywaniu operaciji

6 access Btad dostepu

7 ov Btad w wykazie obiektow

8 other Inny bfad (patrz Additional-Code)

Klasa btedu z wyjatkiem Error-Class 8 = "inny btad" generowana jest w przypadku btednej komunikacji
przez oprogramowanie komunikacyjne ztacza fieldbus. Kody powrotne, kiore s dostarczane przez
system przetwornicy napedu, podlegaja wszystkie pod klase Error-Class 8 = "inny btad". Dokfadne
rozszyfrowanie btedu nastepuje za pomoca elementu Additional-Code.

Element Error-Code umozliwia doktadniejsze rozszyfrowanie przyczyny btedu wewnatrz Error-Class a
w przypadku btedow w komunikacji generowany jest przez oprogramowanie komunikacyjne zigcza
fieldous. Dla Error-Class 8 = "inny btad" zdefiniowany jest tylko Error-Code = 0 (inny kod btedu).
Dokfadne rozszyfrowanie odbywa sie w tym przypadku w Additional Code.
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Additional-Code

Specjalne kody
powrotne (przypadki
specjalne)

Bfedne zakodowanie
operacji przez kanat
parametrow

Additional-Code zawiera wiasciwe dla SEW kody powrotne w przypadku btednego ustawienia
parametrow przetwornicy napedu. Przesytane sg one z powrotem do Mastera jako Error-Class 8 =
"inny btad". Ponizsza tabela pokazuje wszystkie mozliwosci zakodowania Additional-Code.

Error-Class: 8 = "inny btad"

Add.-Codehigh Add.-Codelow Znaczenie

(hex) (hex)

00 00 Brak btedu

00 10 Niedozwolony indeks parametru

00 11 Funkcja/ Parametr niedostepne

00 12 Dozwolony tylko dostep w celu odczytu

00 13 Aktywna blokada parametru

00 14 Aktywne jest ustawienie fabryczne

00 15 Zbyt wysoka wartos¢ dla parametru

00 16 Zbyt niska warto$¢ dla parametru

00 17 Brak karty opcji koniecznej dla wybranej funkcji/ wybranego parametru

00 18 Btad w oprogramowaniu systemu

00 19 Dostep do parametrow tylko przez ztacze procesowe RS-485 na X13

00 1A Dostep do parametrow tylko przez ztacze diagnostyczne RS-485

00 1B Dostep do parametru jest chroniony

00 1C Konieczna blokada stopnia mocy

00 1D Niedopuszczalna warto$¢ dla parametru

00 1E Uaktywnione zostaty ustawienia fabryczne

00 1F Parametr nie zostat zapisany w pamigci EEPROM

00 20 Parametr n!e; moie by¢ zmieniony przy aktywnym zezwoleniu dla
stopnia wyjsciowego

Bledy w ustawieniu parametrow, ktore nie moga by¢ automatycznie zidentyfikowane ani przez strefe
zastosowania systemu fieldbus ani przez oprogramowanie systemowe przetwornicy napedu,
uznawane s3 za przypadki specjalne. Chodzi tu o nastepujace mozliwosci wystapienia bedu:

» Bfedne zakodowanie operaciji przez kanat parametrow
 Bledne wprowadzenie dtugosci operacji przez kanat parametrow
*  Wewnetrzny btagd komunikacyjny

W przypadku ustawiania parametrow poprzez kanat parametrow wprowadzono niezdefiniowane
kodowanie w bajcie zarzadzania lub rezerwacji. Nastepujaca tabela pokazuje kody powrotne dla tego
przypadku szczegdlnego.

Code (dez) Znaczenie
Error-Class: 5 Serwis
Error-Code: 5 Parametr niewfasciwy
Add.-Code high: 0 -
Add.-Code low: 0 -

Usuwanie biedow:
Nalezy sprawdzi¢ bajt 0 i 1 w kanale parametrow.
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Bfedne wprowa-
adzenie atugosci w
kanale parametrow

Wewnegtrzny biad
komunikacyjny

Podczas ustawiania parametrow w kanale parametrow przy operacji Write podano dtugos¢ danych nie-
rowna 4 bajtom danych. Nastepujaca tabela przedstawia kody powrotne.

Code (dez) Znaczenie
Error-Class: 6 access
Error-Code: 8 Type conflict
Add.-Code high: 0
Add.-Code low: 0

Usuwanie bigdow:
Nalezy sprawdzi¢ bit 4 i bit 5 pod wzgledem dtugos$ci danych w bajcie zarzadzania kanatu parametrow.

Przedstawiony w ponizszej tabeli kod powrotny zostanie przestany z powrotem, jesli wystapit btad
komunikacyjny wewnatrz systemu. Wymagana operacja parametru nie zostata wykonana i powinna
zostaC powtorzona. W przypadku ponownego wystgpienia tego bledu przetwornica musi zostac
catkowicie wytgczona i ponownie wtgczona, aby zostata przeprowadzona nowa inicjalizacja.

Code (dez) Znaczenie
Error-Class: 6 access
Error-Code: 2 Hardware fault
Add.-Code high: 0
Add.-Code low: 0

Usuwanie bigdow:

Powtorzy¢ operacje parametru. Jesli btad wystapi ponownie, nalezy odtaczy¢ napiecie od przetwornicy
napedu (napigcie sieciowe + zew. 24 Vpg) i wiaczy¢ ponownie. Jesli btad wystepuje w sposdb
permanentny, nalezy zasiegng¢ porady w serwisie SEW.
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Odczytywanie
parametrow poprzez
PROFIBUS-DP
(Read)

W celu wykonania operacji READ poprzez kanat parametréw, bit Handshake moze by¢ zmieniony w
oparciu o cykliczny przesyt kanatu parametrow dopiero wtedy, gdy caty kanat parametrow zostat
odpowiednio dostosowany do tej operacji. Dlatego przy odczytywaniu parametrow nalezy zachowac
nastepujaca kolejnosc:

1. Wprowadzil indeks odczytywanego parametru do bajtu 2 (Index-High) i bajtu 3 (Index-Low).
2. Wprowadzi¢ charakterystyke serwisowg operacji Read w bajcie zarzadzania (baj t0).
3. Przekaza¢ operacje Read do przetwornicy napedu poprzez zamiane bitu Handshake.

Poniewaz chodzi tu o operacje odczytu, wystane bajty danych (bajty 4 ...7) oraz diugo$c¢ danych (w
bajcie zarzadzania) beda ignorowane i nie musza by¢ w zwiazku z tym ustawiane.

Przetwornica przetwarza nastepnie operacje Read i wraz ze zmiang bitu Handshake odsyfa potwier-
dzenie operacji.
Bajt 0 Zarzadzanie

7 6 5 4 3 0

2 1
Lo Jor x| x]ofJo o] 1]
[ |

\ Charakterystyka serwisowa:
0001 = Read

Diugoscé danych:
dla operacji READ nigistotna

Bit Handshake:
Musi by¢ wymieniany wraz z kazdym nowym
zZleceniem.

Bit stanu:
0 = brak btedu przy wykonywaniu operacji
1 = blad przy wykonywaniu operacji

X = nieistotny
0/1 = Wartosc bitu jest wymieniana

Dtugosc¢ danych nie jest istotna, nalezy wprowadzic jedynie charakterystyke serwisowg operacji READ.
Uaktywnienie tej operacji w przetwornicy napedu nastepuje poprzez zamiane bitu Handshake. W ten
sposob mogtaby zostac uaktywniona np. operacja Read za pomocg kodowania bajtu zarzadzania 01,
lub 41pex.
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Wprowadzanie
parametréw poprzez
PROFIBUS-DP
(Write)

W celu wykonania operacji WRITE poprzez kanat parametrow, bit Handshake moze by¢ zmieniony w

oparciu o cykliczny przesyt kanatu parametrow dopiero wtedy, gdy caty kanat parametrow zostat

odpowiednio dostosowany do tej operacji. Dlatego przy wpisywaniu parametrow nalezy zachowac

nastepujaca kolejnosc:

1. Wprowadzic indeks wpisywanego parametru do bajtu 2 (Index-High) i bajtu 3 (Index-Low).

2. Wpisywane dane wprowadzi¢ do bajtow 4 ...7.

3. Wprowadzi¢ charakterystyke serwisowa i dtugosc¢ danych dla operacji Write w bajcie zarzadzania
(bajt 0).

4. Przekaza¢ operacje Write do przetwornicy napedu poprzez zamiane bitu Handshake.

Przetwornica przetwarza nastepnie operacje Write i wraz ze zmiang bitu Handshake odsyfa potwier-
dzenie operacji.
Bajt 0 Zarzadzanie
7 6 5 4 3 2 A
Lo Jor ]t 1 oo 1]

0

0 |
\ Charakterystyka serwisowa:
010 = Write

Zarezerwowany

Dtugosé danych:
11 = 4 bajty

Bit Handshake:
Musi by¢ wymieniany wraz z kazdym nowym
Zleceniem.

Bit stanu:
0 = brak btedu przy wykonywaniu operacji
1 = blad przy wykonywaniu operacji

0/1 = Wartos$¢ bitu jest wymieniana

Dtugosé danych dla wszystkich parametrow przetwornic napedu SEW wynosi 4 bajty. Przekazanie tej
operacji do przetwornicy napedu nastepuje poprzez zamiang bitu Handshake. W ten sposob operacja
Write na przetwornicach SEW ma zasadniczo kodowanie bajtow zarzadzania 32y, lUb 72},
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Przebieg
programowania w
PROFIBUS-DP

Format danych
parametrow

Na przyktadzie operacji WRITE przedstawiony bedzie przebieg parametryzaciji pomiedzy sterowaniem
a przetwornicg przez PROFIBUS-DP (— rys. 50). Dla uproszczenia tego przebiegu rysunek 50
przedstawia tylko bajt zarzadzania kanatu parametrow.

Podczas gdy sterowanie przygotowuje kanat parametrow na operacje Write, przetwornica
czestotliwosci tylko odbiera i odsyta kanat parametrow. Uaktywnienie operaciji nastepuje dopiero w
chwili, gdy zmieni sie bit Handshake, czyli w naszym przyktadzie wymieni sig z 0 na 1. Teraz nastepuje
interpretacja kanatu parametréw przez przetwornice napedu i przetwarzanie operacji Write, na wszelkie
telegramy odpowiada ona jednak ciagle za pomoca bitu Handshake = 0. Potwierdzenie wykonania
operacji nastepuje wraz z wymiang bitu Handshake w telegramie odpowiedzi przetwornicy. Sterowanie
rozpoznaje, iz odebrany bit Handshake jest ponownie zgodny z bitem wystanym i moze teraz

przygotowywacé now

3 parametryzacje.

Sterowanie Przetwornica czestotliwosci
(Slave)
PROFIBUS-DP
~{00110010] —p
Kanal » HON 10010] | Kanaf parametrow
anal parametrow jest odbierany, jednak
przygo?_owalny jest do \‘001 10010 ‘ \—> nie podlega ocenie
operacji Write Hom 10010 ‘ T
Wymieniony zostaje : :
Bit Hendshake, a ope- . .
racja przekazana * °
zostaje do przetwori- Tl R :
e oTTi00T0] T ﬂ—‘
100110010 / o
Operacja Write jest
———(01110010] —> przetwarzana
4100110010 e
: Operacja Write jest wykonywana,
. Bit Handshake zostaje wymie-
: niony
Otrzymano potwier-
dzenie operacji, po- ——101110010] —p
niewaz wysiany i s —————
odebrany Bit Hand- 01110010] ........oooveeeeeeeeeeee i
shake sg znowu takie | ————101110010 P Kanal parametrow
same 7 01110010 ‘ . jest odbierany, jednak
H nie podlega ocenie

Rysunek 50: Przebieg parametryzacji

00152BDE

Podczas parametryzacji poprzez ziacze fieldbus stosowane jest takie kodowanie jak przy
parametryzacji poprzez ztacza RS-485 lub przez Systembus.

Format danych i zakresy wartosci dla poszczegolnych parametrow znajdziesz w podreczniku
"Komunikacja szeregowa MOVIDRIVE® ", ktéry mozesz zamowic w firmie SEW.
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— < Wskazania robocze MC_40A (bez fieldbus)

6 Uzytkowanie i serwis

6.1

Dioda LED V1
wskazujgca stan

pracy

Wskazania robocze MC_40A (bez fieldbus)

MOVIDRIVE® compact MC_40A posiada diode LED V1 w celu wskazywania stanu roboczego.

[

o

Rysunek 51: Wskazanie robocze MOVIDRIVE® compact MC_40A

05428AXX

1. Dioda LED V1 wskazujaca stan pracy (tréjkolorowa: zielono/czerwono/zotta)

Za pomoca tréjkolorowej diody stanu pracy LED V1 (zielony/czerwony/z6tty) wskazywane sg stany ro-
bocze urzadzenia MOVIDRIVE® compact MC_40A.

Kolor Stan roboczy Opis
i . Brak napiecia sieciowego i napigcia
WYL. Brak napigcia podtrzymujacego 24 Vp.
] . Urzadzenie gotowe do pracy, ale blokada
26ty Swieci w sposab ciggly Bloﬁfffzsggvﬁgﬁ,ﬂ?cy stopnia mocy (DI@@ = "0") lub brak
zezwolenia sg aktywne.
zielony Swieci w sposob ciggty Zezwolenie Silnik jest zasilany pradem.
czerwony |Swieci w sposob ciagly| Btad blokujacy system Btad prowadzi do wytaczenia urzadzenia.
Przebiega proces ustawien fabrycznych lub
6ty migajaca Urzadzenie niegotowe  |urzadzenie w trybie podtrzymywania 24 Vpg
napiecia sieciowego.
Trwa proces Ustawiony tryb pracy VFC & PRZECHWYT i
zielony migajaca . przetwornica przetaczona na obracajacy sie
przechwytywania silnik.
zielono/ (T ?glgi%?on /05s Najechano na wytgcznik | Najechano na wytacznik kraricowy w trybie
czerwony cierwony v/ krancowy "Zezwolenia".
26tto/ 3“59??2; /05s Najechano na wytacznik | Najechano na wytgcznik kraricowy w trybie
czerwony cierwonyv ’ krancowy "blokady stopnia mocy".
. migajaca Btad w stanie roboczym "zezwolenie", ktory
zielono/ - . Wskazywany lub . . )
zielony - Zotty - . jest tylko wskazywany ale nie prowadzi do
Gzerwony czerwony - czerwony 0czekuj3cy bigd systemowy wylaczenia urzadzenia.
. igaj Btad w stanie roboczym "blokada stopnia
zielono/ migajaca Wskazywany lub P ;
20ty - 26ty - czerwony . mocy", ktdry jest tylko wskazywany ale nie
czerwony | czerwony oczekujacy biad systemowy prowadzi do wytaczenia urzadzenia.
zielony/  |0.75 s zielony/ . Zezwolenie nieaktywne, przetwornica
6ty 0.75 s z6lty Aktywny timeout oczekuje na aktualny sygnat.
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6.2  Wskazania robocze MC_41A (PROFIBUS-DP)

MOVIDRIVE® compact MC_41A posiada nastepujace diody LED, ktére wskazujg stan roboczy.

_ -
@ C_JC 7| Enuwimﬂ
‘ 1 2 3 ‘
02902AXX

Rysunek 52: Wskazania robocze MOVIDRIVE® compact MC_41A

1. Dioda LED V1 wskazujaca stan pracy (tréjkolorowa: zielono/czerwono/z6tta)

2. PROFIBUS-DP-LED "RUN" (zielona)

3. PROFIBUS-DP-LED "BUS-FAULT" (czerwona)
Dioda LED V1 Za pomoca tréjkolorowej diody stanu pracy LED V1 (zielony/czerwony/z6tty) wskazywane sg stany ro-
wskazujgca stan bocze urzadzenia MOVIDRIVE® compact MC_41A.
pracy Kolor Stan roboczy Opis

) . Brak napiecia sieciowego i napigcia

WYL, Brak napigcia podtrzymujgcego 24 Vpg.
i ; Urzadzenie gotowe do pracy, ale blokada stopnia
i6Mty Swieci w sposab ciggly Bloléerigfzsggvg\)glaemn;locy mocy (DIgg = "OII?tJUb E\J/rak zezwolenia s3
aktywne.
zielony Swieci w spos6b cigaty Zezwolenie Silnik jest zasilany pradem.
czerwony |Swieci w sposdb ciggly Btad blokujacy system Btad prowadzi do wytaczenia urzadzenia.
Przebiega proces ustawien fabrycznych lub
oMty migajaca Urzadzenie niegotowe |  urzadzenie w trybie podirzymywania 24 Vpg
napigcia sieciowego.

: A Trwa proces Ustawiony tryb pracy VFC & PRZECHWYT i
zielony | migajgca przechwytywania  |przetwornica przetaczona na obracajacy sie silnik.
zielono/ migajaca Najechano nawytacznik | Najechano na wytgcznik kraricowy w trybie
czerwony giggrﬁuz(;:;onv/ 0.5s kraricowy V'\'l%lezwolenia".
26tto/ migajaca Najechano nawytacznik |  Najechano na wytacznik kraricowy w trybie
czerwony 0.5g S gﬂhv/ 0.5 s czerwony krancowy "blokady stopnia mocy".

: migajaca Wskazywany lub Btad w stanie roboczym "zezwolenie", ktory jest
f;lz(:almg{l zie on?{ - zielony - oczekujacy btad | tylko wskazywany ale nie prowadzi do wytgczenia

V' | czerwony - czerwony systemowy urzadzenia.
zielono/ | Migajaca Wskazywany lub | Btad w stanie roboczym "blokada stopnia mocy",
cZerwon 20Mty - zoHty - czerwony - oczekujacy btad ktory jest tylko wskazywany ale nie prowadzi do
v czerwony systemowy wylgczenia urzadzenia.
zielony/  |0.75 s zielony/ ; Zezwolenie nieaktywne, przetwornica oczekuje na
atty  |0.75s 2oty Altywny tmeout aktualny sygna.
Diody LED Dioda LED "RUN" (zielona) wskazuje wtasciwa prace elektroniki magistrali Bus. Dioda LED "BUS
PROFIBUS-DP FAULT" (czerwona) wskazuje btad PROFIBUS-DP.
RUN BUS FAULT Znaczenie
Awaria potaczenia z DP-Master, sprawdzi¢ podtaczenie magistrali Bus.
wi. wi. Brak przesytu danych, sprawdzi¢ ustawienie DP-Master.
Przerwanie magistrali Bus lub DP-Master wytaczony.
wi. WYL. Urzadzenie znajduje sie w stanie przesytu danych z DP-Master (Data-Exchange).

Urzadzenie rozpoznaje gr%dkos'c' przesytu, nie otrzymuje jednak sygnatu z DP-Master.

Adres w urzadzeniu (P092) i oprogramowaniu projektowym DP-Master ustawi¢ na te

wt. MIGA sama wartosc.

Urzadzenie nie zostato zaprojektowane w DP-Master lub zostato zaprojektowane btgdnie.
Sprawdzi¢ projektowanie, zastosowac plik GSD SEW_6002.GSD.

WYL ) Uszkodzenie sprzetu wewnatrz elektroniki Bus. Wigczy¢ i wytaczy¢ urzadzenie, w
: przypadku ponownego wystapienia zasiegna¢ porady serwisu SEW.

Adres PROFIBUS ustawiony na wigksza wartos¢ niz 125. Adres ustawi¢ na <125

MIGA
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6.3 Klawiatura DBG11B

Wskazania
podstawowe

Funkcja kopiowania
klawiatury DBG11B

Brak potaczenia
pomiedzy
przetwornicg a
DBG11B

DoARa stopia MOty Wskazanie przy X11:1 (DI "/BLOKADA STOPNIA MOCY') = *0".

Wskazanie przy X11:1 (DI@@ "/BLOKADA STOPNIA MOCY") = "1" i braku ze-

ngg?zwo'e”‘a o p  2woleniadia pracy przetwornicy (‘ZEZWOLENIE/SZYBKIE ZATRZYMANIE" =

IIOII).
PREDKOSC OBROTOWA
942 1/min Wskazanie w przypadku zezwolenia na prace przetwornicy.
PRAD: 2.51A
WSKAZOWKA XX Komunikat informacyjny
)%E)%%OOOOOOOOOOOO%XO( Wskazanie btedu

Za pomoca klawiatury DBG11B mozna kopiowac zestawy parametréw z jednego urzadzenia MOVI-
DRIVE® do innego. W tym celu nalezy skopiowa¢ zestaw parametrow za pomoca P 807 (MD_ —
DBG) do klawiatury. Klawiature podtaczy¢ do innego urzadzenia MOVIDRIVE® i skopiowaé zestaw
parametrow za pomoca P 806 (DBG — MD_) do MOVIDRIVE®. Klawiatura moze by¢ odtaczana i
podfgczana podczas pracy urzadzenia.

Za pomoca klawiatury DBG11A nie sa kopiowane wszystkie parametry. Uzyj nowej klawiatury
DBG11B, aby upewnic sig, iz wszystkie parametry zostaty skopiowane.

Jesli po wigczeniu do sieci lub przytaczeniu napigcia 24 Vpc i podtaczeniu klawiatury nie zostanie
nawigzane pofaczenie z przetwornicg, to moze pojawic jeden z ponizszych komunikatow o btedach:

ﬁg'\g%ﬂﬁ&%m Ewentualnie rowniez btedy w urzadzeniu MOVIDRIVE®

ERROR WHILE COPY
FLASH ERR. XX

Btedy w klawiaturze DBG11B

FATAL ERROR!
CODE CRC WRONG

Nalezy sprobowac nawigzac potaczenie poprzez odtaczenie i ponowne podtaczenie klawiatury. Jesli nie
da sie nawigzaC potaczenia, przesta¢ urzadzenie (klawiature DBG11B, ewentualnie réwniez
MOVIDRIVE®) do naprawy lub do wymiany do firmy SEW.
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Wybdr poprzez menu
1. Poziom 2. Poziom 3. Poziom Tryb obrobki
Menu giéwne Menu podrzedne Menu parametréow
(T[]
_ Blokada stop-
nia mocy 0 A
|
0..WARTOSCI
WSKAZAN
[
1..WARTOSCI ZADANE
/INTEGRATORY [—]
[
3. . PARAMETRY [<] (1] |[\L]
SILNIKA 10 .WSTEPNY WYBOR
I WARTOS . ZADANYCH
4 . .KOMUNIKATY I
REFERENCYJNE 11. WEJSC. ANALOG.1
I . -
5._FUNKCJE (+/ |lO ) [ ]
KONTROLNE 12. WEJSCIE ANALQG.[é_] [T”[i]
c OBSADZQNIE (OPCJONALNIE) 110 1
o.. |
ZACISKOW 13. RAMPY‘LICZBY ALL SKA|LOWZ_\I\IIE
G OBROTOW 1 111 0 av| =111 0 mv
e EROWANTA S ANEY CTCEEY ATl OFFSET | [«] [AT1 OFFSET
I OBROTOW 2 112 ODNIESIE- 3000
8. .FUNKCJE I AT1 NIE TRYBU PRACY
URZADZENIA 15. POTENCJOMETRY I
SILNIKOWE 113 0V
1 ATl U-OFFSET
16 .WARTOSCI ZADANE
STALZE 1 114 0 /M
1 ATl n-OFFSET
17 .WARTOSCI ZADANE I
STARLE 2 115 1.89 ms
—l FILTR WART.ZADANYCH
L 1
02407ADE
Rysunek 53: Struktura
Klawisz Zmiana poziomu menu, na 3. poziomie menu (parametry) wejscie (—) lub wyjscie (<) z trybu
< lub — przetwarzania. Parametr moze by¢ zmieniony tylko w trybie przetwarzania. Jesli nacisniete
zostang jednoczesnie klawisze « i —, rozpoczgte zostanie uruchomienie (— Rozdz.
"Uruchomienie").
klawisz i . . . . . . .
Tubl Wybar punktu menu, w trybie przetwarzania zwigkszanie lub zmniejszanie wartosci. Po
puszczeniu klawisza T lub. L w trybie przetwarzania warto$¢ stanie sie aktywna.
Klawisz Q Powrdt do wskazania podstawowego, w trybie uruchamiania przerwanie uruchamiania.
Uruchomienie: Przerwanie uruchamiania
wskazanie sygnatury; sygnatura moze by¢ wprowadzana i zmieniana
Klawilsz E Tryb normalny: wytacznie w MOVITOOLS/SHELL i stuzy do identyfikaciji zestawu
awisz

01406AXX
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Sterowanie reczne
Zaktdcenie:

parametrow lub urzadzenia.
Opuszczanie trybu sterowania rgcznego
Wywotywany jest parametr resetowania P840
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Menu skrécone
DBG11B

Klawiatura DBG11B posiada petne menu parametrow oraz przejrzyste menu skrocone, zawierajace
najczesciej uzywane parametry. Migdzy oboma tymi menu mozna w stanie roboczym dokonywac

wyboru za pomocg P800 ("menu skrocone"). Fabrycznie uaktywnione jest menu skrdcone. Menu
skrocone oznaczone jest na wyswietlaczu za pomoca "/" za numerem parametru. W liscie parametrow

parametry menu skréconego 0znaczone sa za pomoca "/".

WSKAZANIA
PODSTAWOWE

WARTOSCI WSKAZAN

WARTOSCI ZADANE/
INTEGRATORY

|

LICZ.0BROT:942 upm
PRAD: 2.51 A

001/ 0
JEDN.UZYTK. [Upm]

006/ 0 %
OBCIAZ. SILNIKA 1

036/ 000000
WEJSC.DIO:012345

048/ 00000000
WEJSC.DITI:01234567

053/ 001
WYJSCIE DO@:012

[
068/ 00000000
WYJSC. D1:01234567

\
080/ BEAD t-0
BRAK BEEDU

100/ UNIPOL./ZRODEO
STAEZ .WART . ZADANYCH

130/ 2 s
T1l W GORE W PRAWO

131/ 2 s
T1l W DOZL W PRAWO

132/ 2 s
T1l W GORE W LEWO

133/ 2 s
T1l W DO W LEWO

134/ 10 S
T12 W GORE = W DOR

136/ 2 s
RAMPA ZATRZYM. T13

137/ 2 ]
RAMPA AWARYJNA T14

R

PARAMETRY
SILNIKA

FUNKCJE
SPECJALNE

(1M

160/ 150 upm
WEWN.WART.ZAD.N11

161/ 750 upm
WEWN.WART.ZAD.N12

[
162/ 1500 upm
WEWN.WART.ZAD.N13

300/ 0 upm
L.OBROT.ST-STOP 1

301/ 0 upm
MIN.LICZB.OBROT.1

302/ 1500 upm
MAX.LICZB.OBROT.1

303/ 150 %
GRANICA PRADU 1

320/ WE.
AUTOM. WYROWN. 1

800/ WYZACZONE
MENU SKROCONE

801/ JEZYK
NIEMIECKI

802/ NIE
USTAWIENIA FABRYCZ

803/ WYRACZONE
BLOKADA PARAMETROW

820/ WEACZONE
TRYB 4-Q 1

835/ BRAK REAKCJI
REAKCJA NA SYGNAL TE

840/ NIE
RESET RECZNY

[ IT)

Rysunek 54: Menu skrécone DBG11B

IPOSPS®

02408ADE

Do programowania IPOSPUS® konieczny jest program MOVITOOLS. Klawiatura DBG11B umozliwia
wytacznie edycig i zamiane parametrow IPOSPUS® (P9 ).

Program IPOSPIUS® zapisywany jest rowniez w pamieci klawiatury DBG11B i jest przejmowany pod-
czas kopiowania zestawu parametrow do innego urzadzenia MOVIDRIVE®.

Za pomoca parametru P931 mozna uruchamiaé i przerywac program IPOSPUS® z klawiatury DBG11B.
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Komunikaty Komunikaty informacyjne na DBG11B (ok 2 s) lub w MOVITOOLS/SHELL (komunikaty mozliwe do
informacyjne skasowania):
Nr | Tekst DBG11B/SHELL Opis
NIEDOZWOLONY .
1 INDEES 0L0 Brak indeksu wywotanego przez ztacze.
FUNKCJA * Proba wykonania niedozwolonej funkcji.
2 NIEDOSTEPNA « Wybrano niewtasciwa operacje komunikacyjna.
' »  Wybrano sterowanie rgczne z niedozwolonego ztacza (np. fieldbus).
3 WARTOSC TYLKO DO Prébowano dokonaé zmiany wartosci przeznaczonej tylko do odczytu.
0DCZYTU
4 PARAM. Blokada parametru P 803 = "Wk.", parametr nie moze by¢ zmienio
ZABLOKOWANY p =L y .
5 SETUP AKTYWNY Probowano zmieni¢ parametr podczas wczytywania ustawien fabrycznych.
WARTOSC ZBYT ) ” .
6 WYSOKA Probowano wprowadzi¢ zbyt wysoka wartosé.
7 | WARTOSC ZBYT NISKA | Probowano wprowadzic zbyt nisk wartosc.
8 EEQ?YKONIECZNEJ Brak karty opciji koniecznej dla wybranej funkcji.
11 | TYLKO TERMINAL Sterowanie reczne musi zostac zakoriczone przez TERMINAL (DBG11B lub
USS21A).
12 | BRAK DOSTEPU Odmowa dostgpu do wybranego parametru.
13 BRAK BLOKADY Dla wybranej funkcji nalezy ustawi¢ na zacisku DI@@ "/Blokada stopnia
STOPNIA MOCY mocy" = "0".
WARTOSE ) o .
14 NIEDOZWOLONA Probowano wprowadzi¢ niedozwolong warto$c.
Przepetnienie buforu EEPROM poprzez np. ciggte proby zapisu. Parametr
16 | PARAM. NIE ZAPISANY. nie zostanie trwale zapisany w pamigci EEPROM.

Instrukcja obstugi MOVIDRIVE® compact MCF/MCV/MCS4_A
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6.4  Informacje o zaktoceniach

Pamigc bigdow

Reakcje wytaczajace

Wytaczenie natych-
miastowe

Szybkie zatrzymanie

Zatrzymanie awaryjne

Reset

Aktywny timeout

Pamie¢ btedow (P080) zapisuje pie¢ ostatnich komunikatéw o btedach (btedy t-0...t-4). Za kazdym
razem kasowany jest najstarszy komunikat o btgedach w przypadku wystapienia wigcej niz pieciu
btedéw. W momencie wystgpienia zaktdcenia zapisywane s3 nastepujace informacije: rodzaj btedu e
stan wejs¢ i wyjS¢ binarnych e stan roboczy przetwornicy e status przetwornicy e temperatura
radiatora e predkosc obrotowa e prad wyjsciowy e prad czynny e obcigzenie urzadzenia e napiecie
obiegu poSredniego e czas stanu wigczenia e czas stanu zezwolenia e zestaw parametrow obcigzenia
silnika.

W zaleznosci od zaktocenia mozliwe sg trzy reakcje wytaczajace; w czasie zaktocenia przetwornica
zostaje zablokowana:

Urzadzenie nie moze juz wyhamowac¢ napedu; stopien wyjsciowy zostaje w przypadku wystgpienia
btedu zablokowany i natychmiast zatgcza sie hamulec (DB@@ "/Hamulec" = "0").

Nastepuje wyhamowanie napedu na rampie szybkiego zatrzymania t13/t23. W momencie osiggniecia
predkosci obrotowej, przy ktorej mozliwe jest zatrzymanie (— P300/P310) zatgcza sie hamulec
(DB@@ "/Hamulec" = "0"). Stopien wyjsciowy zostaje po uptywie czasu zataczenia hamulca
zablokowany (P732 / P735).

Nastepuje wyhamowanie napedu na rampie zatrzymania t14/t24. W momencie osiggniecia predkoSci
obrotowej, przy ktorej mozliwe jest zatrzymanie (— P300/P310) zatacza sie hamulec (DBQG@ '/
Hamulec" = "0"). Stopien wyjsciowy zostaje po uptywie czasu zataczenia hamulca zablokowany
(P732/ P735).

Komunikat o btedach moze zosta¢ skasowany poprzez:

* Wylaczenie i ponowne wigczenie do sieci.
Zalecenie dla stycznika sieciowego K11 zachowac minimalny czas wytaczenia 10s.

* Reset poprzez zaciski wejsciowe, tzn. poprzez odpowiednio obsadzone wejscie binarne.
* Manualny reset w SHELL (P840 = "TAK" lub [Parametr] / [Manualny reset]).

« Manualny reset na DBG11B (po nacisnieciu klawisza <E> dociera si¢ w przypadku wystapienia
btedu bezposrednio do parametru P840).

» Autoreset przeprowadza z nastawionym czasem restartu maksymalnie pie¢ procesow resetowania
urzadzenia. Nie stosowac w przypadku napedow, ktdrych samoczynny rozruch magtby oznaczac
zagrozenie dla ludzi lub urzadzen.

Jesli przetwornica jest sterowana poprzez ztgcze komunikacyjne (RS-485 lub SBus) i jesli wytaczono
i wkgczono siec lub przeprowadzono reset btedu, to zezwolenie pozostanie nieaktywne tak dkugo, poki
przetwornica nie otrzyma ponownie aktualnych danych ze ztacza kontrolowanego przez Time out.
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6.5 Lista btgdow
Punkt w kolumnie "P" oznacza, iz reakcja jest mozliwa do zaprogramowania (P83 _ reakcja na biedy).
W kolumnie "reakcja" wymienione sa reakcje ustawione fabrycznie.
g?etilu Okreslenie Reakcja P|Mozliwa przyczyna Srodki zaradcze
00 brak btedu -
Przekroczenie |Natychmia- e Zwarcie na wyjsciu : Uglé?acczlgvﬂﬁlig_ sz silnik
01 dopuszczalnej |stowe * Zaduzysiinik o . \F/)v prgyp);dku uslzkéldzonego stopnia
warto$ci pradu |wytaczenie ¢ Uszkodzony stopien wyjsciowy wyjsciowego zasiegnac porady serwisu SEW.
: Doziemienie
03 Doziemienie ls\ltacl)telvcéhmla- e W przewodzie zasilajacym e usuna¢ doziemienie
. e W przetwornicy e Zasiegna¢ porady w serwisie SEW
wytaczenie e wsilniku
e przediuzy¢ rampy opo6zZnienia
¢ Moc generatorowa zbyt duza e sprawdzi¢ przewad zasilajacy opornika
Natvchmia- e Przerwany obwod opornika hamowania hamowania
04 Czoper stoe//ve e Zwarcie w obwodzie opornika hamowania |* sprawdzi¢ dane techniczne opornika
hamulcowy wvkaczenie e Za duza oporno$¢ opornika hamowania hamowania
v ¢ (Czoper hamulcowy uszkodzony e w przypadku uszkodzenia czopera
e ewent. réwniez doziemienie hamulcowego wymieni¢ MOVIDRIVE®
e sprawdzi¢ czy nie wystepuje doziemienie
e przediuzy¢ rampy opo6znienia
Natvchmia- e sprawdzi¢ przewod zasilajacy opornika
07 Zbyt duze stoslve » zbyt wysokie napiecie obiegu posredniego hamowania
napiecie Uz Wviaczenie e ewent. réwniez doziemienie e sprawdzi¢ dane techniczne opornika
v hamowania
e sprawdzi¢ czy nie wystepuje doziemienie
) zmniejszy¢ obciazenie
* Regulator obrotow lub regulator pragdowy |, : . g AU
(w trybie pracy VFC bez enkodera) pracuje Izlm'%kgég ustawiony czas op6znienia (P501
na granicy ustawienia ze wzgledu na . .
Kontrol Natychmia- przecigzenie mechaniczne lub brak fazy w Spraw d.Z,” podiapﬁ%g g;]léodera, ewent.
08 O%LO? . stowe sieci lub silniku. zamlergilq parami VA | ilai kod
PredkoSCIN |\ viaczenie | |+  enkoder niewtasciwe podiaczony lub . sEra\;v |2|c napigcie zasliajace %" odera
bledny kierunek obrotu, skontrolowac ograniczenie pradowe
" e W razie potrzeby przedtuzy¢ rampy
e W przypadku regulacji momentu . dzié silnik i zasilanie silnik
rzekroczona zostanie Npyay. SprawdzIC Siinik | zasilanié siinika
p max e sprawdzi¢ fazy w sieci
Natyehmia- | o eorica nie zostata homiona |P dzic uruchomienie dla wyb
09 Uruchomienie | stowe rzetwornica nie zostata jeszcze uruchomiona |Przeprowadzié¢ uruchomienie dla wybranego
wylaczenie dla wybranego trybu pracy. trybu pracy.
e Sprawdzi¢ zawarto$¢ pamieci programu i,
¢ Rozpoznano btedne polecenie operacii jesli to konieczne, skorygowac.
Zatrzymanie programu IPOS. e Zatadowaé wiasciwy program do pamieci
10 IPOS-ILLOP awary'ne ¢ Niewtasciwe warunki do wykonania programu.
Yl polecenia. ¢ Skontrolowac przebieg programu (—
e Brak funkcji w przetwornicy. Podrecznik IPOS)
e Uzyc innej funkcii.
1 Nadmierna Zatrzymanie Termiczne przeciazenie przetwornic Zmniejszy¢ obcigzenie / i lub zapewnic
temperatura  |awaryjne przeci p y wystarczajgce chtodzenie.
- Natychmia- - - -
Zrddto Zrddto sterowania nie zdefiniowane lub o .
13 sterowania \S/xi\ggzenie zdefiniowane blednie. Ustawi¢ wiasciwe Zrodto sterowania (P101).
Natychmia- | |° Bgzde%vcozcésgkodera lub ekran niewlasciwie Sprawdzic czy przewdd i ekran enkodera s3
14 Enkoder stowe . « zwarcie/przerwanie przewodu enkodera W’faSCIWIe. podtaczone, czy nie ma zwarcia /
wytaczenie «  enkoder uszkodzony przerwania przewodu.
Wewnetrzne Natychmia- Sprawdzi¢ podtaczenie do sieci. W przypadku
15 o4V ¢ stowe Brak wewnetrznego napigcia zasilajgcego 24 V.|ponownego wystapienia zasiegnac porady w
wytgczenie serwisie SEW.
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g::;iu Okreslenie Reakcja P|Motzliwa przyczyna Srodki zaradcze
- Natychmia- - o . Sprawdzi¢ uziemienie i ekranowanie i w razie
17-24 gagg(m.a stowe Z%H?Z%i”\ﬁ fl?ﬂgﬂ;gggggm\? ricy. Ewent. potrzeby poprawi¢. W przypadku ponownego
y wytgczenie pop pty ' wystapienia zasiegna¢ porady w serwisie SEW.
Wywotac ustawienia fabryczne, przeprowadzic
Szybkie reset i na nowo ustawi¢ parametry. W przypadku
25 EEPROM zatrzymanie Bigd podczas dostepu do EEPROM ponownego wystapienia zasiegna¢ porady w
serwisie SEW.
% Zewnegtrzny Zatrzymanie | | |Zewnetrzny sygnat btedu wczytany przez Usung¢ dang przyczyne btedu, ewentualnie
zacisk awaryjne zaprogramowane wejscie. przeprogramowac zacisk.
Brak * Przerwanie przewodu /brak obu e sprawdzi¢ przewody wytacznikow
27 wylacznikew Zatrzymanie wytacznikow krancowych. krancowych.
krgr?cow ch awaryjne «  Wylgczniki kraricowe zostaty zamienione w | zamieni¢ przytacza wytgcznikéw kraricowych.
y stosunku do kierunku obrotu silnika e przeprogramowac zaciski
Fieldbus Szvbkie W trakcie ustawionej kontroli zadziatania nie | sprawdzi¢ program komunikacyjny Master'a
28 Timeout zat);z manie |® miata miejsca komunikacja pomiedzy Master a | »  przedtuzyc czas fieldbus Timeout (P819) lub
y Slave. wytaczy¢ kontrole
29 L\Iva'*eigﬁ?ko na Zatrzymanie | |W trybie IPOS najechano na wytacznik e sprawdzi¢ zakres przesuniecia.
K v awaryjne krancowy. « skorygowac program uzytkownika.
rancowy
Zatrzymanie  |Natychmia- e naped przecigzony . .
. ; . sprawdzi¢ projektowanie
30 i . t byt . . .
.ar\i'ﬁgﬂe \?v;ggzeni e rk?g;l‘():_ Zalrzymania awaryjnego zby przedtuzy¢ rampe zatrzymania awaryjnego
* silnik zbyt goracy, TF zadziatat * poczekac na ochtodzenie sie silnika i
brak ¢ TF silnika nie podtaczony lub podtaczony skasowac btad
31 Czujnik TF Reakcia . niewtasciwie » sprawdzi¢ przytacza / potaczenie pomigdzy
! * pofaczenie MOVIDRIVE® compacti TF na MOVIDRIVE™ a TF.
silniku przerwane e P835 ustawi¢ na "Brak reakc;ji".
32 Przepetnienie |Zatrzymanie | |Naruszenie zasad programowania poprzez Sprawdzi¢ i skorygowac program uzytkownika
indeksu IPOS  |awaryjne wewngtrzsystemowe przepetnienie Stack. IPOS (— Podrecznik IPOS).
33 Zrodto wartosci gta(\)t\xl(éhmla- Zréq+q wartosci zaqanych nie zdefiniowane lub |Ustawi¢ wtasciwe Zrddto wartosci zadanych
zadanych wylaczenie zdefiniowane bigdnie (P100).
Natychmia- Tryb pracy nie zdefiniowany lub zdefiniowany |Za pomoca P700 lub P701 ustawi¢ wiasciwy tryb
35 Tryb pracy stowe blednie rac
wytgczenie ¢ pracy
Watchdo Natychmia-
37 s stemug stowe Btad w przebiegu oprogramowania systemu  |Zasiegnaé porady w serwisie SEW.
y wytaczenie
Natychmia-
38 Sizrgg;?énn?a”a' stowe Zakétcenia systemu Zasiegnac porady w serwisie SEW.
y wytgczenie
¢ Brak krzywki referencyjnej lub nie wytaczo-
na o Sprawdzi¢ krzywke referencyjna
Przesuniecie Natychmia- » Btedne poditaczenie wytacznikow ¢ Sprawdzi¢ podtgczenie wytacznikdw
39 odni esier?ia stowe krancowych kracowych
wytaczenie * Typ przesunigcia odniesienia zostat e Sprawdzi¢ ustawienie typu przesuniecia
zmieniony podczas przesuniecia odniesienia i konieczne do tego parametry
odniesienia
« Sprawdzi¢ podtaczenie selsynu nadawczego
e Przedtuzy¢ rampy
¢ Selsyn nadawczy niewtasciwie podigczony |*  Zwigkszy¢ czgsé P
Natvchmia- *  Zbyt krotkie rampy rozpedowe » Ponownie sparametryzowac regulator
42 Btad stoyve .| Gzesc P regulatora pozycji zbyt mata predkosci obrotowej
propagowany |\ i * Regulator obrotow Zle sparametryzowany |e Zwigkszy¢ tolerancje btedu propagowanego
via * Wartos$c dla tolerancji btedu e Sprawdzi¢ okablowanie enkodera, silnika i
propagowanego zbyt mata fazy sieci.
e Sprawdzi¢, czy mechanika nie pracuje za
cigzko, nie dojechata do zblocza.
. I . Sprawdzi¢ potgczenie pomiedzy przetwornicg a
RS-485 Szybkie Przerwana komunikacja pomiedzy . . :
3 Timeout zatrzymanie * przetwornica a PC Egr.w\/i\gi;aZéeEwtrzeby zasiggnaC porady w
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g?g(:iu Okreslenie Reakcja P|Motzliwa przyczyna Srodki zaradcze
Natvchmia- e Zmnigjszy¢ oddawanie mocy
m Obcigzenie STO\XIG Obciazenie urzadzenia (wartoS¢ IXT) wieksze |«  Przedtuzy¢ rampy
urzadzenia wykaczenie niz 125% e Jesli niemozliwe powyzsze punkty, to
via zastosowaé wigksza przetwornice.
Natvchmia- «  7Zle sparametryzowany EEPROM w module |+  Przeprowadzi¢ ustawienia fabryczne. Jesli
45 Inicializacia stoyv o mocy. btad nie moze zostaé usunigty, zasiegnaé
) ) wvkaczenie e Karta opcji nie ma styku z magistralg Bus porady serwisu SEW.
v na tylnej Scianie. »  Wiasciwie wiozy¢ karte opciji.
Systembus Szybkie I — - . o
47 Timeout zatrzymanie o |Btad komunikacji magistrali Systembus. Sprawdzi¢ potaczenia magistrali Systembus.
Tylko w trybie pracy IPOS: « Sprawdzi¢ szeregowe potaczenie z
Stowo brak ¢ Prébowano ustawi¢ nieaktualny tryb zewnetrznym sterowaniem.
77 sterowania Reakcia automatyczny (za pomoca zewnetrznego |*  Sprawdzi¢ warto$ci wpiséw zewnetrznego
IPOS ) sterowania). sterowania.
¢ P916 ustawiony na RAMPA BUS. e Ustawi¢ wtasciwie P916.
; Tylko w trybie pracy IPOS: . . .
Wytacznik : I Sprawdzi¢ program uzytkownika
78 krgﬁ%:owy sw |brak Zaprogramowana pozycja docelowa znajduje SBrawdzié Bozg)]/cje pro{;ramowego
IPOS Reakcja sig poza strefg przesunigcia ograniczong przez wylacznika kraficoweao
programowe wytgczniki krancowe. i g
Tylko w trybie pracy "dzwignica VFC": «  Sprawdzié dane dotyczace uruchomienia
] . Prad nie osigga wymaganej wielko$ci podczas silnika, w razie potrzeby przeprowadzié
Brak warunkow |Natychmia- magnesowania wstgpnego: onovs)ne uruchomienie
81 koniecznychdo |stowe ¢ Moc znamionowa silnika zbyt mata w gprawdzic’ polaczenie p}zetwornicy i silnika
startu wytgczenie stosunku do mocy przetwornicy. Sprawdzié przekrdj przewodu zasilania silnika
. Z.l?y.tkma}y przekroj przewodu zasilania i w razie koniecznosci zwiekszy¢
silnika. :
Tylko w trybie pracy "dZwignica VFC": S I . C
o R . : prawdzi¢ potaczenie przetwornicy i silnika.
82 Wyjscie gtsg\xl%hmla \Fl\’lryzjzrcvivoawng thwie lub wszystkie fazy Sprawdzi¢ dane dotyczace uruchomienia
otwarte wytaczenie * Moc znamionowa silnika zbyt mata w Sg?]'lga;n\g L?ﬁ'gh%?;rizez?g przeprowadzic
stosunku do mocy przetwornicy. p ’
. e Zmniejszy¢ obcigzenie
84 Ochrona silnika ga}érlzry[n:nle | Zbyt duze obciazenie silnika. e Przedtuzyé rampy
vl e Zachowac dtuzsze przerwy.
Natychmia- iy . ; .
85 Kopiowanie stowe Btad podczas kopiowania parametrow. ggrawdzm polgczenie pomigdzy przetwornicg a
wytaczenie ’
Probowano zatadowac zestaw parametrow
. Natychmia- jednego urzadzenia w wersji zaawansowanej i - _ .
87 f:cn#ﬁé?o iczna stowe technologii i z aktywng funkcja zaawansowanej Ufzi;ty‘r"émgéﬁ?xfga fabryczne (P802 =TAK) i
g wytaczenie technologii do urzadzenia w wykonaniu przep '
standardowym.
Natychmia- Tylko w trybie pracy VFC reg. n: . . - .
88 Przechwyt stowe Rzeczywista predko$é obrotowa > 5000 obr./ ieé\g&l)e?l/?n?r? piero przy predkosci obrotowej
wytgczenie min przy zezwoleniu dla przetwornicy. - ’
Sumakontrolna Natychmia- Zaktdcenia elektroniki przetwornicy. ewent.
94 EEPROM stowe wskutek oddziatywan EMV lub uszkodzenie Odestac urzadzenie do naprawy.
wytgczenie podzespotow.
Tylko w trybie pracy IPOS:
Blad IPOS w Natychmia- W przypadku sinusoidalnej i kwadratowej Zmieni¢ program IPQS tak, aby czasy ramp i
99 a stowe rampy pozycjonowania probowano podczas  |predkosci przesuwu zmieniane byty wytgcznie w

obliczeniu ramp

wytaczenie

zezwolenia dla przetwornicy zmieni¢ czasy
ramp i predkos¢ przesuwu.

zablokowanym stanie przetwornicy.
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6 j@: Serwis elektroniczny SEW

6.6  Serwis elektroniczny SEW
Odestanie do Jesli jakis btad bytby niemozliwy do usunigcia, prosimy zwrdcic si¢ do serwisu elektroniki SEW (—
naprawy "Obstuga klienta / Serwis czesci zamiennych").

W przypadku zwrdcenia sie do serwisu elektronicznego SEW prosimy o podanie cyfr kodu
serwisowego, nasz serwis bedzie mogt Ci wiedy skuteczniej pomaoc.

Jesli odsytasz urzadzenie do naprawy, podaj nastepujace dane:
* Numer seryjny (— tabliczka znamionowa)
¢ QOznaczenie typu
» Wersja standardowa lub zaawansowana technologicznie
*  Cyfry kodu serwisowego
 Krotki opis aplikacji (rodzaj napedu, sterowanie poprzez zaciski czy szeregowe)
» Podtaczony silnik (typ silnika, napiecie, rodzaj potaczeniaw A lub A)
¢ Rodzaj btedu
e Zjawiska towarzyszace
» Wiasne przypuszczenia
¢ Uprzednie niezwykte zachowania itd.

Etykieta serwisowa Urzadzenia MOVIDRIVE® zaopatrzone s3 w etykiete serwisowa dla modutu mocy i modutu elektroniki,
ktore umieszczone sa z boku przy tabliczce identyfikacyjnej .

“ H”l”"" ' T
- | 3| 4| 5] 6| 7| 8] 9|mCFa1A-00

S 10 11 10 10(10 --’--’-- -—'

Modut mogy..
31415 e
‘ ikod Serwisowy oznaczenietypu§
podzespodt / czesé
03048BDE

Rysunek 55: Etykieta serwisowa
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7 Dane techniczne

7.1 Ogolne dane techniczne
W ponizszej tabeli przedstawiono dane techniczne, ktore dotycza wszystkich przetwornic
MOVIDRIVE® compact niezaleznie od typu, wersji, wielkosci i mocy.
MOVIDRIVE® compact wszystkie wielkosci
Odpornoscé na zaktdcenia spetnia wymogi EN 61800-3
zgodnie z klasa wartosci granicznych B wedtug EN 55011 i EN 55014
Emisja zaktécen w przypadku spetnia wymogi EN 61800-3
instalaciji spetniajacej warunki EMV | WielkoSc 1 i 2 po stronie sieci zgodnie z klasg wartoSci A wedtug EN
55011 i EN 55014 bez stosowania dalszych srodkow
Temperatura otoczenia Oy | 0°C..+50°Cdlalp=100%lyi fpym = 4 kHz
0°C...+40°C dlalp = 125% Iy i fppm = 4 kHz
0°C...+40°C dla Ip = 100% Iy i fpym = 8 kHz
Temperatura otoczenia Redukcja Py: 3.0% Iy na K do maks. 60°C
Klasa klimatyczna EN 60721-3-3, klasa 3K3
1) -25°C...+70°C (EN 60721-3-3, Klasa 3K3)
Temperatura magazynowania™ 9. | yayyiatira DBG: -20°C... +60°C
. . Chtodzenie zewnetrzne
Rodzaj chiodzenia (DIN 51751) Wentylator z regulacjg temperatury, prog zadziatania przy & = 45°C
Klasa ochrony wielkosci 1 do 3 | IP20
EN 60529 wielkosci 45 IPOO (przytacza mocy); IP10 z zamontowana, dostarczana seryjnie
(NEMAT1) ostong z pleksiglasu
Tryb pracy DB (EN 60149-1-1i1-3)
h <1000 m (3300 ft)
Wysokos¢ ustawienia Redukcja Iy: 1 % na 100 m (330 ft)
od 1000 m (3300 ft) do maks. 2000 m (6600 ft)
1) W przypadku wieloletniego magazynowania co 2 lata wigczac na co najmniej 5 min do sieci napigcia, gdyz w przeciwnym
razie moze zmniejszy¢ sie zywotnos¢ urzadzenia.
Rodzina urzadzeri
MOVIDRIVE
compact

02531AXX

Rysunek 56: Rodzina urzadzeri MOVIDRIVE® compact
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/ MOVIDRIVE® compact MC_4_A...-5_3 (urzadzenia 400/500 V)

z
P| Hz

7.2 MOVIDRIVE® compact MC_4_A...-5_3 (urzadzenia 400/500 V)

Wielkosc 1 (urzadzenia 400/500 V)

MOVIDRIVE® compact 0015-5A3-4-0_ |0022-5A3-4-0_ 0030-5A3-4-0_ 0040-5A3-4-0_
Napigcie przytaczeniowe Usied 3 x 380 Vpg-10% ... 3 x 500 Vpac+10%
Czgstotliwos¢ sieciowa fsiec 50 Hz ... 60 Hz +5%
Prad znamionowy sieci'/lgjes 100% 3.6 anC 5.0 pac 6.3 pc 8.6 pnC
(przy Ugigg = 3 < 400 Vpg) 125% 4.5 pac 6.2 ang 7.9 anc 10.7 pac
Znamionowa moc wyjscia®) Py
(Przy Usieg = 3 x 400...500 Vpg) 2.8 KVA 3.8 kVA 4.9 kVA 6.6 kVA
Znamionowy prad wyjsciowy " In
(przy Usieg = 3 > 400 Vpg) 4.0 pc 5.5 anc 7.0 pc 9.5 mc
Ograniczenie pradu Imax silnikowe lub generatorowe 150% Iy, czas trwania zalezny od obcigzenia

Wewnetrzne ograniczenie pradu

Imax = 0...150% ustawiane w menu (P303 / P313)

Minim. dopuszczalna wartos¢ opornika Rgwmin

hamowania (tryb 4 kwadrant.) 68 Q
Napiecie wyjSciowe Up maks. Ugjes
Czestotliwosé PWM frwm regulowana: 4/8/16 kHz (P860 / P861)

Zakres predk. obrot. /Rozdzielczo$énp / Anp

-5000 ... 0... +5000 min"T/0.2 min"" w catym zakresie

Strata mocy przy Py PvVmax

85 W

[105 W

[130W

[180 W

Zapotrzebowanie na powietrze chiodzace

40 m3h (24 ft5/min)

Masa

2.8kg (6.16 b)

SZER. x WYS. x Gt.

Wymiary

105 % 315 x 155 mm (4.13 x 12.40 x 6.10 in)

1) W przypadku Ugjec = 3 x 500 Vg nalezy zredukowac prad sieciowy i prad wyjscia w stosunku do danych znamionowych o 20%.

2) Dane dotyczace mocy odnosza si¢ do fpyy = 4 kHz (fabryczne ustawienie w przypadku trybow pracy VFC).

Wersja standardowa MCF4_A (VFC)

0015-5A3-4-00

0022-5A3-4-00

0030-5A3-4-00

0040-5A3-4-00

Numer katalogowy MCF40A (bez fieldbus) 826 738 3 826 739 1 8267405 826741 3
Numer katalogowy MCF41A (z PROFIBUS-DP)  |826 835 5 826 836 3 826 837 1 826 838 X
Wersja zaawansowana technolog. MCF4_A (VFC)|0015-5A3-4-0T 0022-5A3-4-0T 0030-5A3-4-0T 0040-5A3-4-0T
Numer katalogowy MCF40A (bez fieldbus) 827 426 6 827 427 4 827 428 2 8274290
Numer katalogowy MCF41A (z PROFIBUS-DP)  |827 449 5 827 4509 827 4517 827 452 5
|: State obsadzenie funkcjami
zalecana moc silnika Py 1.5 kW (2.0 HP) 2.2 kW (3.0 HP) 3.0 kW (4.0 HP) 4.0 kKW (5.0 HP)
Kwadratowe obcigzenie lub state
obcigzenie bez przecigzenia
IZ zalecana moc silnika Pyt 2.2 kW (3.0 HP) 3.0 kW (4.0 HP) 4.0 kW (5.0 HP) 5.5 kW (7.5 HP)
Prad wyjsciowy ciggty = 125% Iy Ip 5.0 pac 6.9 anc 8.8 c 11.9 g

(przy Ugigg = 3 x 400 Vpc i fpum = 4 kHz)

Wersja standardowa MCV4_A (VFC/CFC)

0015-5A3-4-00

0022-5A3-4-00

0030-5A3-4-00

0040-5A3-4-00

Numer katalogowy MCV40A (bez fieldbus) 826 908 4 826 909 2 826 9106 8269114
Numer katalogowy MCV41A (z PROFIBUS-DP) 826 928 9 8269297 826 9300 826 9319
Wersja zaawansowana technolog. MCV4_A (VFC/CFC) 0015-5A3-4-0T 0022-5A3-4-0T 0030-5A3-4-0T 0040-5A3-4-0T
Numer katalogowy MCV40A (bez fieldbus) 827 472X 8274738 827 474 6 8274754
Numer katalogowy MCV41A (z PROFIBUS-DP) 827 4959 827 496 7 827 4975 827 498 3

Tryb pracy VFC zalecana moc silnika — MCF4_A

Tryb pracy CFC (fpym = 8 kHz)

Prad wyjsciowy ciggly = 100% Iy Ip |40 ¢ 5.5 amng 7.0 ang 9.5 anc

zalecana moc silnika

— Rozdziat projektowanie, wybor silnika CFC

Wersja standardowa MCS4_A (SERVO)

0015-5A3-4-00

0022-5A3-4-00

0030-5A3-4-00

0040-5A3-4-00

Numer katalogowy MCS40A (bez fieldbus) 827 0600 8270619 8270627 827 0635
Numer katalogowy MCS41A (z PROFIBUS-DP) |827 077 5 827078 3 827 0791 8270805
Wersja zaawansowana technolog. MCS4_A (SERVO) 0015-5A3-4-0T 0022-5A3-4-0T 0030-5A3-4-0T 0040-5A3-4-0T
Numer katalogowy MCS40A (bez fieldbus) 827 5181 827 519X 827 520 3 827 5211
Numer katalogowy MCS41A (z PROFIBUS-DP) |827 541 6 827 542 4 827 5432 827 5440

Tryb pracy SERVO (fpyy = 8 kHz)

Prad wyjsciowy ciggly = 100% Iy Ip |40 5.5 amng 7.0 ang 9.5 anc

zalecana moc silnika

— Rozdziat projektowanie, wybor silnika SERVO
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Wielkosc 2 (urzadzenia 400/500 V)
MOVIDRIVE® compact 0055-5A3-4-0_ 0075-5A3-4-0_ 0110-5A3-4-0_
Napiecie przytaczeniowe Ugiec |3 %380 Vpc-10% ... 3 x 500 Vac+10%
Czgstotliwosc sieciowa fgiec (50 Hz ... 60 Hz £5%
Prad znamionowy sieci /lgjes 100% |11.3 aac 14.4 pnc 21.6 pnc
(przy Ugieg = 3 x 400 VAC)“ 125% |14.1 anc 18.0 anc 27.0 pnc
Znamionowa moc wyjscia®) Py
(Przy Usiog = 3 x 400...500 Vpg) 8.7 kVA 11.2 kVA 16.8 kVA
Znamionowy prad wyjsciowy " In
(przy Usies = 3 > 400 Vi) 125 me 16 e 24 m
Ograniczenie pradu Imax |Silnikowe lub generatorowe 150% Iy, czas trwania zalezny od obcigzenia

Wewnetrzne ograniczenie pradu

Imax = 0...150% ustawiane w menu (P303 / P313)

Minim. dopuszczalna wartos¢ opornikaRgwmin

hamowania (tryb 4 kwadrant.) 47 Q 220
Napiecie wyjsSciowe Up  |maks. Ugigg

Czestotliwosé PWM fpwm |regulowana: 4/8/16 kHz (P§60/ P8612

Zakres predk. obrot. /Rozdzielczosény / Any  [-5000 ... 0 ... +5000 min™"/0.2 min™" w calym zakresie

Strata mocy przy Py Pymax |220 W ]290 ] ]400 w
Zapotrzebowanie na powietrze chtodzace 80 m%/h (48 ft5/min)

Masa

5.9kg (12.98 Ib)

Wymiary SZER. < WYS. x GE.

130 x 335 x 207 mm (5.12 x 13.19 x 8.15 in)

1) W przypadku Ugjec = 3 x 500 V¢ nalezy zredukowac prad sieciowy i prad wyjscia w stosunku do danych znamionowych o 20%.
2) Dane dotyczace mocy odnosza si¢ do fpyy = 4 kHz (fabryczne ustawienie w przypadku trybow pracy VFC).

Wersja standardowa MCF4_A (VFC)

0055-5A3-4-00

0075-5A3-4-00

0110-5A3-4-00

(przy Ugies = 3 x 400 Vg i fpym = 4 kHz)

Numer katalogowy MCF40A (bez fieldbus) 826 742 1 826 743 X 826744 8
Numer katalogowy MCF41A (z PROFIBUS-DP) (826 839 8 826 840 1 826 841 X
Wersja zaawansowana technolog. MCF4_A (VFC)|0055-5A3-4-0T 0075-5A3-4-0T 0110-5A3-4-0T
Numer katalogowy MCF40A (bez fieldbus) 827 4304 827 4312 8274320
Numer katalogowy MCF41A (z PROFIBUS-DP) 827 453 3 827 454 1 827 455 X
|: State obsadzenie funkcjami
zalecana moc silnika Py 5.5 kW (7.5 HP) 7.5 kW (10 HP) 11 kW (15 HP)
Kwadratowe obcigzenie lub state
obciazenie bez przecigzenia
|4 zalecana moc silnika Py 7.5 kW (10 HP) 11 kW (15 HP) 15 kW (20 HP)
Prad wyjsciowy ciggly = 125% Iy Ip 15.6 pac 20.0 pac 30.0 pac

Wersja standardowa MCV4_A (VFC/CFC)

0055-5A3-4-00

0075-5A3-4-00

0110-5A3-4-00

zalecana moc silnika

— Rozdziat projektowanie, wybor silnika CFC

Numer katalogowy MCV40A (bez fieldbus) 8269122 8269130 8269149
Numer katalogowy MCV41A (z PROFIBUS-DP) 326 932 7 826 9335 826934 3
Wersja zaawansowana technolog. MCV4_A (VFC/CFC)  |0055-5A3-4-0T 0075-5A3-4-0T 0110-5A3-4-0T
Numer katalogowy MCV40A (bez fieldbus) 827 476 2 827 4770 827 478 9
Numer katalogowy MCV41A (z PROFIBUS-DP)  |827 499 1 8275009 8275017

Tryb pracy VFC zalecana moc silnika — MCF4_A

Tryb pracy CFC (fpym = 8 kHz)

Prad wyjsciowy ciggly = 100% Iy Ip [12.5 pac 16 aac 24 pac

Wersja standardowa MCS4_A (SERVO)

0055-5A3-4-00

0075-5A3-4-00

0110-5A3-4-00

zalecana moc silnika

— Rozdziat projektowanie, wybor silnika SERVO

Numer katalogowy MCS40A (bez fieldbus) 827 064 3 827 065 1 827 066 X
Numer katalogowy MCS41A (z PROFIBUS-DP) 827 0813 827 082 1 827 083 X
Wersja zaawansowana technolog. MCS4_A (SERVO) 0055-5A3-4-0T 0075-5A3-4-0T 0110-5A3-4-0T
Numer katalogowy MCS40A (bez fieldbus) 827 522 X 827 523 8 827 524 6
Numer katalogowy MCS41A (z PROFIBUS-DP) 827 5459 827546 7 827 5475

Tryb pracy SERVO (fpyy = 8 kHz)

Prad wyjsciowy ciggly = 100% Iy Ip 125 png 16 anc 24 pnc

Instrukcja obstugi MOVIDRIVE® compact MCF/MCV/MCS4_A
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/ MOVIDRIVE® compact MC_4_A...-5_3 (urzadzenia 400/500 V)

P| Hz

Wielkosc 3 (urzadzenia 400/500 V)

MOVIDRIVE® compact 0150-503-4-0_ [0220-503-4-0_ [0300-503-4-0_
Napiecie przytaczeniowe Ugiee |3 x 380 Vag-10% ... 3 x 500 Vpc+10%
Czgstotliwos¢ sieciowa fsie¢ [950 Hz ... 60 Hz £5%
Prad znamionowy sieci'/lsje¢ 100% |28.8 apc 41.4 ppc 54.0 o
(przy Ugieg = 3 400 Vpg). 125% |36.0 pnc 51.7 anc 67.5 anc
Znamionowa moc wyjscia®) PN
(Przy Ugig = 3 x 400...500 Vp) 22.2 kVA 31.9kVA 41.6 kVA
Znamionowy prad wyjsciowy IN
(przy Usi = 3> 400 Vg %2 MG 40w 20w

Ograniczenie pradu Imax

silnikowe lub generatorowe 150% Iy, czas trwania zalezny od obciazenia

Wewnetrzne ograniczenie pradu

Imax = 0...150% ustawiane w menu (P303 / P313)

minim. dopuszczalna wartos¢ opornikaRgwmin

hamowania (tryb 4 kwadrant.) 150

12Q

Napigcie wyjSciowe Up  |maks.

Usieg

Czgstotliwosé PWM frwm

regulowana: 4/8/16 kHz (P860 / P861)

Zakres predk. obrot. /Rozdzielczo$énp / Anp

-5000 ... 0 ... +5000 min™"/ 0.2 min™" w calym zakresie

Strata mocy przy Py

Pymax | 550 W

[750W

[950 W

Zapotrzebowanie na powietrze chtodzace

180 m3h (108 ft3/min)

Masa

14.3kg (31.46 Ib)

Wymiary SZER. x WYS. x Gt.

200 x 465 x 227 mm (7.87 x 18.31 x 8.94 in)

1) W przypadku Ugige = 3 x 500 V¢ nalezy zredukowac prad sieciowy i prad wyjscia w stosunku do danych znamionowych o 20%.
2) Dane dotyczace mocy odnoszg si¢ do fpyy = 4 kHz (fabryczne ustawienie w przypadku trybow pracy VFC).

Wersja standardowa MCF4_A (VFC)

0150-503-4-00

0220-503-4-00

0300-503-4-00

Numer katalogowy MCF40A (bez fieldbus) 826 7456 826 746 4 826 747 2
Numer katalogowy MCF41A (z PROFIBUS-DP) 826 842 8 826 843 6 826 844 4
Wersja zaawansowana technolog. MCF4_A (VFC) 0150-503-4-0T 0220-503-4-0T 0300-503-4-0T
Numer katalogowy MCF40A (bez fieldbus) 8274339 827 4347 827 4355
Numer katalogowy MCF41A (z PROFIBUS-DP) 827456 8 827 457 6 827 458 4
|: State obsadzenie_ fu_nkciami
zalecana moc silnika Py 15 kW (20 HP) 22 kW (30 HP) 30 kW (40 HP)
Kwadratowe obcigzenie lub state
obcigzenie bez przecigzenia
Z zalecana moc silnika Py 22 kW (30 HP) 30 kW (40 HP) 37 kW (50 HP)
Prad wyjsciowy ciggly = 125% Iy Ip 40.0 pac 57.5 pac 75.0 pac

(przy Ugies = 3 x 400 Vg i fpyy = 4 kHz)

Wersja standardowa MCV4_A (VFC/CFC)

0150-503-4-00

0220-503-4-00

0300-503-4-00

Numer katalogowy MCV40A (bez fieldbus) 8269157 826916 5 826917 3
Numer katalogowy MCV41A (z PROFIBUS-DP) 826 935 1 826 936 X 826 937 8
Wersja zaawansowana technologicznie MCV4_A (VFC/CFC)|0150-503-4-0T 0220-503-4-0T 0300-503-4-0T
Numer katalogowy MCV40A (bez fieldbus) 827 4797 827 4800 827 4819
Numer katalogowy MCV41A (z PROFIBUS-DP) 827 502 5 8275033 827 504 1

Tryb pracy VFC zalecana moc silnika — MCF4_A

Tryb pracy CFC (fpym = 8 kHz)

Prad wyjsciowy ciggty = 100% Iy Ip |32 anc 46 papc 60 aac

zalecana moc silnika

— Rozdziat projektowanie,

wybor silnika CFC

Wersja standardowa MCS4_A (SERVO)

0150-503-4-00

0220-503-4-00

0300-503-4-00

Numer katalogowy MCS40A (bez fieldbus) 827 067 8 827 068 6 827 069 4
Numer katalogowy MCS41A (z PROFIBUS-DP) 827084 8 827 085 6 827 086 4
Wersja zaawansowana technolog. MCS4_A (SERVO) 0150-503-4-0T 0220-503-4-0T 0300-503-4-0T
Numer katalogowy MCS40A (bez fieldbus) 8275254 827 526 2 8275270
Numer katalogowy MCS41A (z PROFIBUS-DP) 827 548 3 827 549 1 8275505
Tryb pracy SERVO (fpy = 8 kHz)

Prad wyjsciowy ciggty = 100% Iy Ip 32 anc 46 ppc 60 aac

zalecana moc silnika

— Rozdziat projektowanie, wybor silnika SERVO

Instrukcja obstugi MOVIDRIVE® compact MCF/MCV/MCS4_A
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Wielkosc 4 (urzadzenia 400/500 V)

MOVIDRIVE® compact 0370-503-4-0_ 0450-503-4-0_
Napiecie przytaczeniowe Ugiee |3 %380 Vpg-10% ... 3 x 500 Vac+10%
Czgstotliwos¢ sieciowa fsiec 50 Hz ... 60 Hz 5%
Prad znamionowy sieci/lgjes 100% [65.7 ppc 80.1 pac
(przy Ugigg = 3 x 400 Vpg) 125% [81.9 anc 100.1 pac
Znamionowa moc wyjscia®) PN
(przy Ugiog = 3 x 400..500 Vpg) S1TkVA 62.3 kVA
Znamionowy prad wyjsciowy IN
(przy Ugios = 3 x 400 Vig) 78 me % me
Ograniczenie pradu Imax silnikowe lub generatorowe 150% Iy, czas trwania zalezny od obcigzenia

Wewnetrzne ograniczenie pradu

Imax = 0...150% ustawiane w menu (P303 / P313)

Minim. dopuszczalna wartos¢ opornika  Rpwmin

hamowania (tryb 4 kwadrant.) 6Q

Napiecie wyjSciowe Up maks. Ugjeg

Czestotliwosé PWM fpwm  |regulowana: 4/8/16 kHz (P860 / P861)

Zakres predkosci obrotowej / Rozdzielczosénp / Ang [-5000 ... 0 ... +5000 min™" /0.2 min™" w catym zakresie
Strata mocy przy Py Pymax |1200 W 1450 W

Zapotrzebowanie na powietrze chtodzace

180 m3h (108 ft3/min)

Masa

26.3 kg (57.86 b)

Wymiary SZER. x WYS. x Gt.

280 x 522 x 227 mm (11.02 x 20.55 x 8.94 in)

1) W przypadku Ugige = 3 x 500 V¢ nalezy zredukowac prad sieciowy i prad wyjscia w stosunku do danych znamionowych o 20%.
2) Dane dotyczace mocy odnoszg si¢ do fpyy = 4 kHz (fabryczne ustawienie w przypadku trybow pracy VFC).

Wersja standardowa MCF4_A (VFC)

0370-503-4-00

0450-503-4-00

Numer katalogowy MCF40A (bez fieldbus) 826 748 0 8267499
Numer katalogowy MCF41A (z PROFIBUS-DP) 826 845 2 826 846 0
Wersja zaawansowana technolog. MCF4_A (VFC) 0370-503-4-0T 0450-503-4-0T
Numer katalogowy MCF40A (bez fieldbus) 827 436 3 827 437 1
Numer katalogowy MCF41A (z PROFIBUS-DP) 827 459 2 827 460 6
|: State obsadzenie funkcjami
zalecana moc silnika Py 37 kW (50 HP) 45 kW (60 HP)
Kwadratowe obcigzenie lub state
obcigzenie bez przecigzenia
Z zalecana moc silnika Py 45 kW (60 HP) 55 kW (75 HP)
Prad wyjsciowy ciggly = 125% Iy Ip 1 pac 111 g

(przy Ugies = 3 x 400 Vg i fpyy = 4 kHz)

Wersja standardowa MCV4_A (VFC/CFC)

0370-503-4-00

0450-503-4-00

Numer katalogowy MCV40A (bez fieldbus) 826918 1 826 919 X
Numer katalogowy MCV41A (z PROFIBUS-DP) 826 938 6 826 939 4
Wersja zaawansowana technolog. MCV4_A (VFC/CFC) [0370-503-4-0T 0450-503-4-0T
Numer katalogowy MCV40A (bez fieldbus) 827 4827 827 4835
Numer katalogowy MCV41A (z PROFIBUS-DP) 827 505 X 827 506 8
Tryb pracy VFC zalecana moc silnika — MCF4_A

Tryb pracy CFC (fpym = 8 kHz)

Prad wyjsciowy ciggty = 100% Iy Ip |73 pac 89 anc

zalecana moc silnika

— Rozdziat projektowanie, wybdr silnika CFC

Wersja standardowa MCS4_A (SERVO)

0370-503-4-00

0450-503-4-00

Numer katalogowy MCS40A (bez fieldbus) 8270708

Numer katalogowy MCS41A (z PROFIBUS-DP) 827087 2

Wersja zaawansowana technolog. MCS4_A (SERV0)  |0370-503-4-0T 0450-503-4-0T
Numer katalogowy MCS40A (bez fieldbus) 827528 9 8275297
Numer katalogowy MCS41A (z PROFIBUS-DP) 8275513 827 552 1

Tryb pracy SERVO (fpyy = 8 kHz)

Prad wyjsciowy ciggty = 100% Iy Ip 73 pac 89 aac

zalecana moc silnika

— Rozdziat projektowanie, wybdr silnika SERVO

Instrukcja obstugi MOVIDRIVE® compact MCF/MCV/MCS4_A
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/ MOVIDRIVE® compact MC_4_A...-5_3 (urzadzenia 400/500 V)

P

Wielkosc 5 (urzadzenia 400/500 V)

MOVIDRIVE® compact 0550-503-4-0_ 0750-503-4-0_

Napiecie przytaczeniowe Ugiec |3 %380 Vpc-10% ... 3 x 500 Vpc+10%
Czgstotliwos¢ sieciowa fsiee |50 Hz ... 60 Hz £5%
Prad znamionowy sieci'/lsje¢ 100% [94.5 g 117.0 pnc
(przy Ugigg = 3 x 400 Vpg) 125% |118.1 ang 146.3 pac
Znamionowa moc wyjscia! P
(or2y Ugig = 3 x 400500 Vi) I 91.0kVA

. )
e e L0
Ograniczenie pradu Imax  [silnikowe lub generatorowe 150% Iy, czas trwania zalezny od obcigzenia
Wewnetrzne ograniczenie pradu Imax = 0...150% ustawiane w menu (P303 / P313)
Minim. dopuszczalna wartos¢ opornika  Rpwmin 60 40
hamowania (tryb 4 kwadrant.)
Napiecie wyjSciowe Up |maks. Ugieg
Czestotliwosé PWM fpwm  |regulowana: 4/8/16 kHz (P860 / P861)

Zakres predkosci obrotowej / Rozdzielczo§énp / Anp

-5000... 0 ... +5000 min™"/ 0.2 min™" w catym zakresie

Strata mocy przy Py Pymax |1700 W 2000 W
Zapotrzebowanie na powietrze chiodzace 360 m%h (216 ft°/min)

Masa 34.3 kg (75.46 Ib)

Wymiary SZER. x WYS. x Gt. 280 x 610 x 330 mm (11.02 x 24.02 x 12.99 in)

1) W przypadku Ugige = 3 x 500 V¢ nalezy zredukowac prad sieciowy i prad wyjscia w stosunku do danych znamionowych o 20%.

2) Dane dotyczace mocy odnoszg si¢ do fpyy = 4 kHz (fabryczne ustawienie w przypadku trybow pracy VFC).

Wersja standardowa MCF4_A (VFC)

0550-503-4-00

0750-503-4-00

(przy Ugigs = 3 x 400 Vg i fpyyy = 4 kHz)

Numer katalogowy MCF40A (bez fieldbus) 826 750 2 826 7510
Numer katalogowy MCF41A (z PROFIBUS-DP) 826 847 9 826 848 7
Wersja zaawansowana technolog. MCF4_A (VFC) 0550-503-4-0T 0750-503-4-0T
Numer katalogowy MCF40A (bez fieldbus) 827 438 X 827 4398
Numer katalogowy MCF41A (z PROFIBUS-DP) 827 461 4 827 462 2
|: State obsadzenie_ fu_nkciami
zalecana moc silnika Py 55 kW (75 HP) 75 kW (100 HP)
Kwadratowe obcigzenie lub state
obcigzenie bez przecigzenia
Z zalecana moc silnika Py 75 kW (100 HP) 90 kW (120 HP)
Prad wyjsciowy ciggly = 125% Iy Ip 131 g 162 pac

Wersja standardowa MCV4_A (VFC/CFC)

0550-503-4-00

0750-503-4-00

zalecana moc silnika

— Rozdziat projektowanie, wybor silnika

Numer katalogowy MCV40A (bez fieldbus) 826 920 3 826 921 1
Numer katalogowy MCV41A (z PROFIBUS-DP) 826 9408 826 941 6
Wersja zaawansowana technolog. MCV4_A (VFC/CFC) |0550-503-4-0T 0750-503-4-0T
Numer katalogowy MCV40A (bez fieldbus) 827 484 3 827 4851
Numer katalogowy MCV41A (z PROFIBUS-DP) 827 507 6 827508 4

Tryb pracy VFC zalecana moc silnika — MCF4_A

Tryb pracy CFC (fpym = 8 kHz)

Prad wyjsciowy ciggty = 100% Iy Ip [105 aac 130 anc

CFC

Wersja standardowa MCS4_A (SERVO)
Numer katalogowy MCS40A (bez fieldbus)
Numer katalogowy MCS41A (z PROFIBUS-DP)

0550-503-4-00

0750-503-4-00

Wersja zaawansowana technolog. MCS4_A (SERVO)

0550-503-4-0T

0750-503-4-0T

Numer katalogowy MCS40A (bez fieldbus) 8275300 827 5319
Numer katalogowy MCS41A (z PROFIBUS-DP) 827 553 X 827 554 8
Tryb pracy SERVO (fpyy = 8 kHz)

Prad wyjsciowy ciggty = 100% Iy Ip {105 pac 130 anc
zalecana moc silnika — Rozdziat projektowanie, wybor silnika SERVO

Instrukcja obstugi MOVIDRIVE® compact MCF/MCV/MCS4_A
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MOVIDRIVE® compact MC_4_A...-2_3 (urzadzenia 230V) | 1 |7
z
P| Hz
7.3 MOVIDRIVE® compact MC 4 A...-2 3 (urzadzenia 230V)
Wielkos¢ 1 (urzadzenia 230V)
MOVIDRIVE® compact 0015-2A3-4-0_ 0022-2A3-4-0_ 0037-2A3-4-0_
Napiecie przytaczeniowe Usies 3 %200 Vpg-10% ... 3 x 240 Vac+10%
Czestotliwos¢ sieciowa fsiec 50 Hz ... 60 Hz +5%
Prad znamionowy sieci lgiec  100% 6.7 pac 7.8 pac 12.9 pac
(przy Ugies = 3% 230 Vpe)  125% 8.4 pac 9.8 aac 16.1 pac
Znamionowa moc wyjscia’) Py
(przy Ugoe = 3 x 230...240 Vpg) 2.7 KVA 3.4 kVA 5.8 KVA
Znamionowy prad wyjsciowy Iy
(Przy Usieg = 3 x 230 Vpg) 73 me 88 me 145 e

Ograniczenie pradu Imax

silnikowe lub generatorowe 150% Iy, czas trwania zalezny od obcigzenia

Wewnetrzne ograniczenie pradu

Imax = 0...150% ustawiane w menu (P303 / P313)

Minimalna dopuszczalna warto$¢ opornika
hamowania (tryb 4 kwadrant.) Rpwmin

27 Q

Napigcie wyjSciowe Up

maks. Ugjee

Czestotliwosé PWM fPum regulowana: 4/8/16 kHz (P860 / P861)

Zakres predkosci obrotowej / i . 1 - .
Rozdzielcaosé na/ Ang 5000 ... 0 ... +5000 min™' / 0.2 min™" w catym zakresie

Strata mocy przy Py Pymax 110 W |126 w 210 W

Zapotrzebowanie na powietrze chtodzace

40 m3h (24 t5/min)

Masa

2.8kg (6.16 Ib)

Wymiary SZER. x WYS. x Gt.

105 % 315 x 155 mm (4.13 x 12.40 x 6.10 in)

1) Dane dotyczace mocy odnosza sig do fpy = 4 kHz (fabryczne ustawienie w przypadku trybéw pracy VFC).

Wersja standardowa MCF4_A (VFC) 0015-2A3-4-00 0022-2A3-4-00 0037-2A3-4-00
Numer katalogowy MCFA40A (bez fieldbus) 826 7529 826 7537 826 754 5
Numer katalogowy MCF41A (z PROFIBUS-DP) (826 853 3 826 854 1 826 855 X
Wersja zaawansowana technologicznie oA oA oA
MCF4_A (VFC) 0015-2A3-4-0T 0022-2A3-4-0T 0037-2A3-4-0T
Numer katalogowy MCF40A (bez fieldbus) 827 4401 827 441X 827 442 8
Numer katalogowy MCF41A (z PROFIBUS-DP) (827 463 0 827 464 9 8274657
|: State obsadzenie funkcjami
zalecana moc silnika Py 1.5 kW (2.0 HP) 2.2 kW (3.0 HP) 3.7 kW (5.0 HP)
Kwadratowe obcigzenie lub state
obcigzenie bez przecigzenia
Z zalecana moc silnika Pyt 2.2 kW (3.0 HP) 3.7 kW (5.0 HP) 5.0 kW (6.8 HP)
Prad wyjsciowy ciggty = 125% Iy Ip
(Pr2y Ugig = 3 x 230 Vpg i fpyyy = 4 kHz) |01 ARC 10.8 mg 18.1 mc

Wersja standardowa MCV4_A (VFC/CFC)

0015-2A3-4-00 0022-2A3-4-00

0037-2A3-4-00

Numer katalogowy MCV40A (bez fieldbus) 826 922 X 826 923 8 826 924 6
Numer katalogowy MCV41A (z PROFIBUS-DP) (826 942 4 826 943 2 8269440
‘,«g{f‘{i A UL 0015-2A3-4-0T 0022-2A3-4-0T 0037-2A3-4-0T
Numer katalogowy MCV40A (bez fieldbus) 827 486 X 827 487 8 827 488 6
Numer katalogowy MCV41A (z PROFIBUS-DP) (827 509 2 8275106 8275114

Tryb pracy VFC zalecana moc silnika — MDF60A

Tryb pracy CFC (fpym = 8 kHz)

Prad wyjsciowy ciggly = 100% Iy Ip |7.3 aac 8.6 ang 14.5 pac

zalecana moc silnika

— Rozdziat projektowanie, wybdr silnika CFC

Instrukcja obstugi MOVIDRIVE® compact MCF/MCV/MCS4_A
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/ MOVIDRIVE® compact MC_4_A...-2_3 (urzadzenia 230V)

P| Hz

Wielkosc 2 (urzadzenia 230V)

MOVIDRIVE® compact 0055-2A3-4-0_ 0075-2A3-4-0_
Napiecie przytaczeniowe Ugies 3 %200 Vpg-10% ... 3 x 240 Vac+10%
Czestotliwos¢ sieciowa fsiec 50 Hz ... 60 Hz +5%
Prad znamionowy sieci lgiec  100% 19.5 pac 27.4 pac
(przy Ugies = 3230 Vpe)  125% 24.4 ppc 34.3 pac
Znamionowa moc wyjscia’) Py
(przy Ugigs = 3 x 230...240 Vpg) 8.8 kVA 1.6 kVA
Znamionowy prad wyjsciowy Iy
(przy Ugios = 3 x 230 Vpg) 22 Mo i

Ograniczenie pradu Imax

silnikowe lub generatorowe 150% Iy, czas trwania zalezny od obcigzenia

Wewnetrzne ograniczenie pradu

Imax = 0...150% ustawiane w menu (P303 / P313)

minimalna dopuszczalna wartos¢ opornika

hamowania (tryb 4 kwadrant.) Rpwmin 120

Napigcie wyjSciowe Up maks. Ugjee

Czgstotliwosé PWM fPum regulowana: 4/8/16 kHz (P860 / P861)

Zakres predkosci obrotowej / i . - .
Rozdzielcrosé ny/ Anp 5000 ... 0 ... +5000 min™' / 0.2 min™" w calym zakresie
Strata mocy przy Py Pymax  |300 W 380 W

Zapotrzebowanie na powietrze chtodzace

80 mh (48 ft/min)

Masa

5.9 kg (12.98 Ib)

Wymiary SZER. x WYS. x Gt.

130 x 335 % 207 mm (5.12 x 13.19 x 8.15 i

n)

1) Dane dotyczace mocy odnosza sig do fpy = 4 kHz (fabryczne ustawienie w przypadku trybéw pracy VFC).

Wersja standardowa MCF4_A (VFC)

0055-2A3-4-00

0075-2A3-4-00

Numer katalogowy MCF40A (bez fieldbus) 826 7553 826 756 1
Numer katalogowy MCF41A (z PROFIBUS-DP) |826 856 8 826 857 6
Wersja zaawansowana technologicznie oA OR7A.
MCF4_A (VFC) 0055-2A3-4-0T 0075-2A3-4-0T
Numer katalogowy MCF40A (bez fieldbus) 827 443 6 827 444 4
Numer katalogowy MCF41A (z PROFIBUS-DP) |827 466 5 827 467 3
|: State obsadzenie funkcjami
zalecana moc silnika Py 5.5 kW (7.5 HP) 7.5 kW (10 HP)
Kwadratowe obcigzenie lub state
obcigzenie bez przecigzenia
Z zalecana moc silnika Py 7.5 kW (10 HP) 11 kW (15 HP)
Prad wyjsciowy ciflg,y = 125% Iy Ip 275 mnc 36.3 pac

(przy Ugigg = 3 x 230 Vg i fpum = 4 kHz)

Wersja standardowa MCV4_A (VFC/CFC)

0055-2A3-4-00

0075-2A3-4-00

Numer katalogowy MCV40A (bez fieldbus) 826 9254 826 926 2
Numer katalogowy MCV41A (z PROFIBUS-DP) |3826 945 9 826 946 7
‘,ﬁg{f‘{i At UL 0055-2A3-4-0T 0075-2A3-4-0T
Numer katalogowy MCV40A (bez fieldbus) 827 489 4 827490 8
Numer katalogowy MCV41A (z PROFIBUS-DP) (827 512 2 8275130

Tryb pracy VFC zalecana moc silnika — MCF4_A

Tryb pracy CFC (fpym = 8 kHz)

Prad wyjsciowy cifig,y = 100% Iy Ip |22 ppac 29 pac

zalecana moc silnika

— Rozdziat projektowanie, wybdr silnika CFC

Instrukcja obstugi MOVIDRIVE® compact MCF/MCV/MCS4_A
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MOVIDRIVE® compact MC_4_A...-2_3 (urzadzenia 230V)

z
P

Wielkos¢ 3 (urzadzenia 230V)
MOVIDRIVE® compact 0110-203-4-0_ 0150-203-4-0_

Napiecie przytaczeniowe Ugies 3 %200 Vpg-10% ... 3 x 240 Vac+10%

Czestotliwos¢ sieciowa fsiec 50 Hz ... 60 Hz +5%

Prad znamionowy sieci lgiec  100% 40.0 pac 49.0 anc

(przy Ugies = 3230 Vpe)  125% 50.0 anc 61.0 pac

. .z = ‘”

%I;‘;';“l‘j’:::"i e VAC)PN 17.1 KVA 21.5 KVA

g N e e

Ograniczenie pradu Imax silnikowe lub generatorowe 150% Iy, czas trwania zalezny od obcigzenia

Wewnetrzne ograniczenie pradu Imax = 0...150% ustawiane w menu (P303 / P313)

e s s T 75

Napigcie wyjSciowe Up maks. Ugjee

Czgstotliwosé PWM fPum regulowana: 4/8/16 kHz (P860 / P861)

Zakics predkescl obrotowel éA  ama 45000 ... 0 ... +5000 min”" /0.2 min! w calym zakresie

Strata mocy przy Py Pymax  |980W 720 W

Zapotrzebowanie na powietrze chiodzace |180 m%/h (108 ft¥/min)

Masa 14.3 kg (31.46 Ib)

Wymiary SZER. x WYS. x Gk.  |200 x 465 x 227 mm (7.87 x 18.31 x 8.94 in)
1) Dane dotyczace mocy odnosza sig do fpy = 4 kHz (fabryczne ustawienie w przypadku trybéw pracy VFC).
Wersja standardowa MCF4_A (VFC) 0110-203-4-00 0150-203-4-00
Numer katalogowy MCF40A (bez fieldbus) 826 757 X 827 263 8
Numer katalogowy MCF41A (z PROFIBUS-DP) |326 858 4 827 266 2
‘.C.'E'Ff{f T EChgRalcae 0110-203-4-0T 0150-203-4-0T
Numer katalogowy MCF40A (bez fieldbus) 827 4452 827 446 0
Numer katalogowy MCF41A (z PROFIBUS-DP) |827 468 1 827 469 X

|: State obsadzenie funkcjami
zalecana moc silnika Py 11 kW (15 HP) 15 kW (20 HP)
Kwadratowe obcigzenie lub state
obcigzenie bez przecigzenia
Z zalecana moc silnika Py 15 kW (20 HP) 22 kW (30 HP)
— - —oro

f{?ﬂ,‘ﬁ‘gjﬁ 2% Igg:lvVA;izme: 4 kiz) "0 1525 pag 67.5 me
Wersja standardowa MCV4_A (VFC/CFC) 0110-203-4-00 0150-203-4-00
Numer katalogowy MCV40A (bez fieldbus) 826 927 0 827 2697
Numer katalogowy MCV41A (z PROFIBUS-DP) (826 947 5 8272727
‘,ﬁg{f‘{i At UL 0110-203-4-0T 0150-203-4-0T
Numer katalogowy MCV40A (bez fieldbus) 827 4916 827 492 4
Numer katalogowy MCV41A (z PROFIBUS-DP) (827 514 9 8275157
Tryb pracy VFC zalecana moc silnika — MCF4_A
Tryb pracy CFC (fpym = 8 kHz)
Prad wyjsciowy ciggly = 100% Iy Ip |42 pac 54 pac
zalecana moc silnika — Rozdziat projektowanie, wybdr silnika CFC
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/ MOVIDRIVE® compact MC_4_A...-2_3 (urzadzenia 230V)

P

Wielkosc 4 (urzadzenia 230V)

MOVIDRIVE compact 0220-203-4-0_ 0300-203-4-0_
Napiecie przytaczeniowe Ugies 3 %200 Vpg-10% ... 3 x 240 Vac+10%
Czestotliwos¢ sieciowa fsiec 50 Hz ... 60 Hz +5%
Prad znamionowy sieci Igigz  100% 72 pac 86 anc
(przy Ugies = 3230 Vpe)  125% 90 pac 107 pac
Znamionowa moc wyjscia’) Py
(przy Ugigg = 3 x 230...240 Vpg) 318 kVA 37.8 VA
Znamionowy prad wyjsciowy Iy
(Przy Usies = 3 x 230 Vpg) 80 pmc % e

Ograniczenie pradu Imax

silnikowe lub generatorowe 150% Iy, czas trwania zalezny od obcigzenia

Wewnetrzne ograniczenie pradu

Imax = 0...150% ustawiane w menu (P303 / P313)

minimalna dopuszczalna wartos¢ opornika

hamowania (tryb 4 kwadrant.) Rpwmin 300

Napigcie wyjSciowe Up maks. Ugjee

Czgstotliwosé PWM fPum regulowana: 4/8/16 kHz (P860 / P861)

Zakics predkescl obrotowel éA  ama 45000 ... 0 ... +5000 min”" /0.2 min! w calym zakresie
Strata mocy przy Py Pymax  |1100W 1300 W
Zapotrzebowanie na powietrze chiodzace |180 m%/h (108 ft¥/min)

Masa

26.3 kg (57.86 Ib)

Wymiary SZER. x WYS. x Gt.

280 x 522 x 227 mm (11.02 x 20.55 x 8.94

in)

1) Dane dotyczace mocy odnosza sig do fpy = 4 kHz (fabryczne ustawienie w przypadku trybéw pracy VFC).

Wersja standardowa MCF4_A (VFC)

0220-203-4-00

0300-203-4-00

Numer katalogowy MCF40A (bez fieldbus) 827 264 6 827 265 4
Numer katalogowy MCF41A (z PROFIBUS-DP) |827 267 0 827 268 9
Wersja zaawansowana technologicznie on2 A 524
MCF4_A (VFC) 0220-203-4-0T 0300-203-4-0T
Numer katalogowy MCF40A (bez fieldbus) 827 4479 827 448 7
Numer katalogowy MCF41A (z PROFIBUS-DP) |827 470 3 827 4711
|: State obsadzenie funkcjami
zalecana moc silnika Py 22 kW (30 HP) 30 kW (40 HP)
Kwadratowe obcigzenie lub state
obcigzenie bez przecigzenia
Z zalecana moc silnika Py 30 kW (40 HP) 37 kW (50 HP)
Prad wyjsciowy ciggty = 125% Iy Ip 100 pag 118 pac

(przy Ugigg = 3 x 230 Vg i fpum = 4 kHz)

Wersja standardowa MCV4_A (VFC/CFC)

0220-203-4-00

0300-203-4-00

Numer katalogowy MCV40A (bez fieldbus) 8272700 8272719
Numer katalogowy MCV41A (z PROFIBUS-DP) (827 273 5 8272743
‘,ﬁg{f‘{i At UL 0220-203-4-0T 0300-203-4-0T
Numer katalogowy MCV40A (bez fieldbus) 827 493 2 8274940
Numer katalogowy MCV41A (z PROFIBUS-DP) (827 516 5 827517 3
Tryb pracy VFC zalecana moc silnika — MCF4_A

Tryb pracy CFC (fpym = 8 kHz)

Prad wyjsciowy ciggly = 100% Iy Ip |80 aac 95 anc

zalecana moc silnika

— Rozdziat projektowanie, wybdr silnika CFC
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MOVIDRIVE® compact MCF/MCV/MCS - dane elektroniczne || |/
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7.4 MOVIDRIVE® compact MCF/MCV/MCS - dane elektroniczne

MOVIDRIVE® compact Obrobka wartosci zadanych i rampy predkosci obrotowej
MCF/MCV/MCS40A . - -
i &({V /CMC{S 4(:3\ 0 Wersja z analogowym wejsciem wartosci zadanych

Napiecie zasilajace X10:1
dla wejscia wartosci zadanych  X10:3

REF1: +10 Vpg +5%/-0%, lyax = 3 MA
REF2: -10 Vpg +0%/-5%, lyax = 3 MA

Napiecia referencyjne dla potencjometru
wartos$ci zadanych

Wejscie wartosci zadanych n1X10:2/
X10:4

(Wejscie rdznicowe)
Tryb pracy Al11/AI12
Rozdzielczos¢
Oporno$¢ wewnetrzna

Al11/AI12: Wejscie napiecia i natezenia, ustawiane w S11iP11_, czas dostgpu 1 ms

WejScie napiecia:
n1=0...+10VIub-10V..0...+10V

12 bitow

Rj = 40 kQ (zewnetrzne napigcie zasilajace)
Rj = 20 kQ (zasilanie z REF1/REF2)

WejScie natgzenia:

n1 =0..20 mAlub 4...20 mA
11 bitow

Rj = 250 Q

MCF/MCV/MCS41A (X10:2 i X10:4
nieaktywne w MCF41A)

Wersja ze ztaczem PROFIBUS-DP. W MCF41A brak analogowego wejscia wartosci zadanych
n1 (AI11/AI12), wprowadzanie wartosci zadanych wytacznie poprzez ztacze PROFIBUS-IP.

Wariant protokotu
Szybkosé przesytu
Technika przytaczeniowa
Zakonczenie Bus

Adres stacji

Nazwa pliku GSD

Numer identyfikacyjny DP

PROFIBUS-DP zgodnie z [EC 61158

automatyczne rozpoznawanie szybkosci komunikaciji od 9.6 kbit/s do 12 Mbit/s
9-stykowy wtyk Sub-D, obsadzenie wtyku zgodnie z IEC 61158

mozliwos¢ dotgczenia do typu mocy A zgodnie z IEC 61158

0 ... 125, ustawiane przez przetaczniki DIP

SEW_6002.GSD

6002pex (24578e7)

dotyczy wszystkich wersji

Wejscie wartosci zadanych n2  X10:6
Wejscie TF-/TH

Wejscie analogowe 0 ... 10 V lub do wyboru (— P120) wejscie TF-/TH
z progiem zadziatania przy Rtp > 2.9 kQ + 10%

Wewnetrzne wartosci zadane

Zestaw parametrow 1: n11/n12/n13 = -5000...0...+5000 min’!
Zestaw parametrow 2: n21/n22/n23 = -5000...0...+5000 min™!

Zakres czasu dla ramp predkosci
obrotowej
przy An = 3000 min”!

1. Rampa t11/t21 rozpedowa: 0.0...2000 shamujaca: 0.0...2000 s
2. Rampa t12/t22 rozpedowa = hamujaca: 0.0...2000 s

Rampa szybkiego zatrzymaniat13/t23hamujaca: 0...20 s

Rampa zatrzymania awaryjnegot14/t24hamujaca: 0...20 s

Potencjometr motorowy t3 w gore: 0.2...50 s wdot 0.2..50 s

Instrukcja obstugi MOVIDRIVE® compact MCF/MCV/MCS4_A
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f MOVIDRIVE® compact MCF/MCV/MCS - dane elektroniczne

MOVIDRIVE® compact

Pozostate dane elektroniczne

Wyijscie napiecia pomocniczego1)X1 0:16

V024: Ugyr = 24 Vpg, maksymalna obcigzalnos$¢ pradowa lya = 200 mA

Zew. zasilanie napieciem” X10:24

VI24: Uy = 24 Vpg -15% / +20% (zakres: 19.2...30 Vpg) zgodnie z EN 61131-2

Wejscia binarne X10:9..X10:14
Opornos¢ wewnegtrzna

Poziom sygnatu

X10:9
X10:10...X10:14

Funkcja

DI@@...DIZ5: bezpotencjatowo (transoptor), kompatybilne z SPS (EN 61131),
czas dostepu 5 ms
Rj=3.0kQ, [g=10mA

+13V..+30V = "1" = styk zamkniety

3V.4+5V  ="0" = styk otwarty zgodnie z EN 61131

DI@@: stata funkcja "/Blokada stopnia mocy"
DI@1...DI@5: mozliwos¢ wyboru w — menu parametrow P60_

Wejécia binarne?)  X10:21/X10:19
Poziom sygnatu

Funkcja X10:21

X10:19

DB@@/D0@2: Kompatybilne z SPS (EN 61131-2), czas dostepu 5 ms

“0"=0V ""= 424V Uwaga: nie przyktada¢ obcych napiec!

DB@@: stata funkcja "/Hamulec", gy = 150 mA, odporne na zwarcia
D0@2: mozliwo$¢ wyboru w — menu parametrow P62_, Iyax = 50 mA, odporne na zwarcia

Tylko w MCF/MCV/MCS40A X10:19
Wyjscie analogowe

AO@1: — Menu P64 _, rozdzielczoS¢ 8 bitow, lpax = 20 mA (odporne na zwarcia)

Wyijscie przekaznikoweX10:18/20/22

DO@1: Obcigzalnos¢ stykow przekaznika Umay = 30 Vpg, Imax = 800 mA

Funkcja gg;g ng;zﬁ:()\./vgglilrgvisgrl](yprzekaznlkowy mozliwos¢ wyboru w — menu parametrow
X10:22 | DOZ2-NC: zestyk rozwierny P62_
. ) . CAN-Bus wedtug specyfikacji CAN 2.0, cze$¢ A i B, technika
Systembus (SBus) Qg? gg] ;j ggﬂg ECI)%C przesytu wedtug 1ISO 11898, maks. 64 abonentow, opornik

obciazenia (120 Q) przytaczany poprzez przetacznik DIP

WejScie enkodera silnika 0 x15:
nie w przypadku typu MCF4_A

Enkoder w przypadku typu MCV4_A
dopuszczalne typy enkoderdw:

* Enkoder sin/cos 1 Vgg

e Enkoder 5V TTL

e Enkoder 24 V HTL

Zasilanie enkodera: + 24V, | yx = 180 mA

Rezolwer w przypadku typu MCS4_A
2-stykowy, 7 Vac eff, 7 kHz

Wyjscie enkodera X14:
Réwnowaznik lub
wejscie zewnetrznego enkodera 1)

nie w przypadku typu MCF4_A

Wejscie zewngtrznego enkodera (max. 200
kHz):

Podfgczaz tylko enkodery o poziomie
sygnatu zgodnym z RS-422

(5 V-TTL)!

Zasilanie enkodera: + 24V, | i = 180 mA

Wyjscie rownowaznika enkodera:

Poziom sygnatu zgodny z RS-422 (5 V-TTL)
Liczba impulsow jak na X15: (MCV4_A) lub
stata 1024 impulsow/obrét (MCS4_A)

X10:8
X10:17/X10:23
X10:15

Zaciski odniesienia

AGND: Potencjat odniesienia dla sygnatéw analogowych n1 i n2 i zaciskéw X10:1 i X10:3.
DGND: Potencjat odniesienia dla sygnatéw binarnych, Systembus (SBus), enkodera i rezolwera.
DCOM: Potencjat odniesienia dla sygnatow binarnych X10:9...X10:14 (DI@d...DIg5).

dopuszczalny przekrdj przewodow

0.20...2.5 mm? (AWG 24...12)

jedna zyta na zacisk:
0.20...1 mm¢ (AWG 24...17)

dwie zyly na zacisk:

MCF/MCV/MCS40A (bez fieldbus): Urzadzenie przesyta na zaciski +24 V (V024, DB@@, DB@2, zasilanie enkodera) prad o
1) natgzeniu |max = 400 mA. Jesli wartos¢ ta miataby by¢ niewystarczajaca, wowczas do X10:24 (V124) nalezy podtgczyC napigcie
zasilajace 24 Vpc. To zewnegtrzne napigcie zasilajace 24Vpg musi dostarczac ciggta moc 50 W i moc szczytowa (1's) 100W.

MCF/MCV/MCS41A (z PROFIBUS-DP): SEW zaleca zasilanie tych urzadzen napigciem 24 Vpc na zacisku X10:24 (VI24).To
zewnetrzne napigcie zasilajgce 24Vpg musi dostarczaz ciggta moc 50 W i moc szczytows (1 s) 100W.
Wyjscia 24 Vpg X10:16 (V024), X10:21 (DB@@) i X10:19 (D0G2) moga by¢ razem obcigzane pradem o natgzeniu maksymalnym
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Dane techniczne 102
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Wielkosc 2 9
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Ogdlne dane techniczne 91
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Struktura menu uruchomienia 49
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E

Enkoder silnika
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0
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P
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enkoder HTL 37
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Prad uptywowy 14
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za pomocg PC i MOVITOOLS 54

Prace przygotowawcze i srodki pomocnicze 46

Uruchamianie silnika
Analogowe wprowadzanie wartosci zadanych 55
Stafe wartosci zadane 56
Tryb sterowania recznego 57

Uruchomienie za pomocg PROFIBUS-DP 65
Uziemienie 15
Uzytkowanie zgodne z przeznaczeniem 4

W

Warunki otoczenia 5

Wskazania robocze
MC 40A 80
MC 41A 81

Wskazania podstawowe na klawiaturze DBG11B 82
Wskazowki bezpieczernstwa 4, 6

Wskazowki instalacyjne 13

Wskazowki ostrzegawcze 4

Wylacznik roznicowopradowy 14
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Zaciski, opis funkcji MCF/MCV/MCS4_ A 25
Zakres dostawy 7

Zdejmowanie jednostki przytaczeniowej 27

Zewnegtrzne enkodery
podfgczenie 40

Zewnetrzny enkoder
Ogdine wskazowki instalacyjne 33

Ztacze, podiaczenie 32
Ztomowanie 5
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Spis adresow 1

Spis adreséow

Serwis

(koto Hannover)

Alte Ricklinger Strasse 40-42
D-30823 Garbsen

Niemcy
Zarzad gtowny Bruchsal SEW-EURODRIVE GmbH & Co Tel. +49 (0) 72 51/ 75-0
Zaktad produkcyjny Ernst-Blickle-Strasse 42 Fax +49 (0) 72 51/75-1970
Dystrybucja D-76646 Bruchsal http://www.sew-eurodrive.de
Serwis Postfachadresse sew@sew-eurodrive.de
Postfach 3023 « D-76642 Bruchsal Serwis elektroniczny:
Tel. +49 (0) 171/ 7210791
Serwis przektadni i silnikow:
Tel. +49 (0)172/7 601377
Zaktady montazowe Garbsen SEW-EURODRIVE GmbH & Co Tel. +49 (0) 51 37/ 87 98-30

Fax +49 (0) 51 37/ 87 98-55
scm-garbsen@sew-eurodrive.de

Postfachadresse

Postfach 110453 « D-30804 Garbsen
Kirchheim SEW-EURODRIVE GmbH & Co Tel. +49 (0) 89 /90 95 52-10
(kofo Munchen) Domagkstrasse 5 Fax +49 (0) 89 /90 95 52-50

D-85551 Kirchheim scm-kirchheim@sew-eurodrive.de
Langenfeld SEW-EURODRIVE GmbH & Co Tel. +49 (0) 21 73/ 85 07-30
(koto Dusseldorf) Siemensstrasse 1 Fax +49 (0) 21 73/ 85 07-55

D-40764 Langenfeld scm-langenfeld@sew-eurodrive.de
Meerane SEW-EURODRIVE GmbH & Co Tel. +49 (0) 37 64/ 76 06-0
(kofo Zwickau) Dankritzer Weg 1 Fax +49 (0) 37 64/ 76 06-30

D-08393 Meerane

scm-meerane@sew-eurodrive.de

Dalsze adresy punktow serwisowych w Niemczech dostgpne na zyczenie.

Francja
Zaktad produkcyjny Haguenau SEW-USOCOME Tel. +33 (0) 388 73 67 00
Dystrybucja 48-54, route de Soufflenheim Fax +33 (0) 3 88 73 66 00
Serwis B.P 185 http://www.usocome.com
F-67506 Haguenau Cedex Sew@usocome.com
Zaklady montazowe Bordeaux SEW-USOCOME Tel. +33 (0) 557 26 39 00
Dystrybucja Parc d'activitas de Magellan Fax +33 (0) 557 26 39 09
Serwis 62, avenue de Magellan - B. P. 182
F-33607 Pessac Cedex
Lyon SEW-USOCOME Tel. +33 (0) 4 7215 37 00
Parc d'Affaires Roosevelt Fax + 33 (0) 472153715
Rue Jacques Tati
F-69120 Vaulx en Velin
Paris SEW-USOCOME Tel. +33 (0) 1 64 42 40 80
Zone industrielle Fax +33 (0) 1 64 42 40 88
2, rue Denis Papin
F-77390 Verneuil I'Etang
Dalsze adresy punktow serwisowych we Francji dostepne na zyczenie.
Argentyna
Zaktad montazowy Buenos Aires SEW EURODRIVE ARGENTINA S.A. Tel. +54 (0) 33274572 84
Dystrybucja Centro Industrial Garin, Lote 35 Fax +54 (0) 3327 4572 21
Serwis Ruta Panamericana Km 37,5 sewar@sew-eurodrive.com.ar
1619 Garin
Australia
Zaktady montazowe Melbourne SEW-EURODRIVE PTY. LTD. Tel. +61(0) 399331000
Dystrybucja 27 Beverage Drive Fax +61 (0) 399 33 10 03
Serwis Tullamarine, Victoria 3043 http://www.sew-eurodrive.com.au
enquires@sew-eurodrive.com.au
Sydney SEW-EURODRIVE PTY. LTD. Tel. +61 (0) 2 97 2599 00
9, Sleigh Place, Wetherill Park Fax +61 (0) 297 2599 05
New South Wales, 2164 enquires@sew-eurodirve.com.au
Austria
Zaklad montazowy Wien SEW-EURODRIVE Ges.m.b.H. Tel. +43 (0) 16 17 55 00-0
Dystrybucja Richard-Strauss-Strasse 24 Fax +43 (0) 16 17 55 00-30
Serwis A-1230 Wien http://sew-eurodrive.at

sew@sew-eurodrive.at

07/2002
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Spis adresow

Belgia
Zaktad montazowy Bruksela CARON-VECTOR S.A. Tel. +32 (0) 10 23 13 11
Dystrybucja Avenue Eiffel 5 Fax +32 (0) 10 2313 36
Serwis B-1300 Wavre http://www.caron-vector.be
info@caron-vector.be
Brazylia
Zakfad produkcyjny Sao Paulo SEW-EURODRIVE Brasil Ltda. Tel. +55 (0) 11 64 89 90 00
Dystrybucja Avenida Amoncio Gaiolli, 50 Fax +55 (0) 11 64 89 90 09
Serwis Caixa Postal: 201-07111-970 http://www.sew.com.br
Guarulhos - Cep.: 07251-250 filial.sp@sew.com.br
Dalsze adresy punktow serwisowych w Brazylii dostepne na zyczenie.
Butgaria
Dystrybucja Sofia BEVER-DRIVE GMBH Tel. +359 (0) 9 29 53 25 65
Bogdanovetz Str.1 Fax +359 (0) 9 29 54 93 45
BG-1606 Sofia bever@mbox.infotel.bg
Chile
Zaktad montazowy Santiago de Chile SEW-EURODRIVE CHILE Tel. +56 (0) 26 23 82 03 + 6 23 81 63
Dystrybucja Motores-Reductores LTDA. Fax +56 (0) 26 23 81 79
Serwis Panamericana Norte No 9261 sewsales@entelchile.net
Casilla 23 - Correo Quilicura
RCH-Santiago de Chile
Chiny
Zaktad produkcyjny Tianjin SEW-EURODRIVE (Tianjin) Co., Ltd. Tel. +86 (0) 22 25 32 26 12
Zakfad montazowy No. 46, 7th Avenue, TEDA Fax +86 (0) 22 25 32 26 11
Dystrybucja Tianjin 300457 http://www.sew.com.cn
Serwis
Chorwacja
Dystrybucja Zagreb KOMPEKS d. 0. 0. Tel. +385 (0) 14 61 31 58
Serwis PIT Erdody 4 Il Fax +385 (0) 14 61 31 58
HR 10 000 Zagreb kompeks@net.hr
Czechy
Dystrybucja Praha SEW-EURODRIVE CZ S.R.0. Tel. +420 (0) 220121234 + 2201212 36
Business Centrum Praha Fax +420 (0) 22012 12 37
Luna 591 http://www.sew-eurodrive.cz
(Z-16000 Praha 6 - Vokovice sew@sew-eurodrive.cz
Dania
Zaktad montazowy Kopenhagen SEW-EURODRIVEA/S Tel. +45 (0) 43 95 8500
Dystrybucja Geminivej 28-30, PO. Box 100 Fax +45 (0) 43 95 8509
Serwis DK-2670 Greve http://www.sew-eurodrive.dk
sew@sew-eurodrive.dk
Estonia
Dystrybucja Tallin ALAS-KUUL AS Tel. +372 (0) 6 59 32 30
Paldiski mnt.125 Fax +372 (0) 6 59 32 31
EE 0006 Tallin
Finlandia
Zaktad montazowy Lahti SEW-EURODRIVE QY Tel. +358 (0) 3 589 300
Dystrybucja Vesimaentie 4 Fax +358 (0) 3 780 6211
Serwis FIN-15860 Hollola 2 http://www.sew-eurodrive.fi
sew@sew-eurodrive.fi
Grecja
Dystrybucja Ateny Christ. Boznos & Son S.A. Tel. +30 (0) 104 22 51 34
Serwis 12, Mavromichali Street Fax +30 (0) 1 04 22 51 59

PO. Box 80136, GR-18545 Piraeus

http://www.boznos.gr
Boznos@otenet.gr
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Hiszpania
Zaktad montazowy Bilbao SEW-EURODRIVE ESPA,A, S.L. Tel. +34 (0)944318470
Dystrybucja Parque Tecnologico, Edificio, 302 Fax +34 (0) 944 31 84 71
Serwis E-48170 Zamudio (Vizcaya) sew.spain@sew-eurodrive.es
Holandia
Zaktad montazowy Rotterdam VECTOR Aandrijftechniek B.V. Tel. +31 (0) 10 44 63 700
Dystrybucja Industrieweg 175 Fax +31 (0) 10 41 55 552
Serwis NL-3044 AS Rotterdam http://www.vector-aandrijftechniek.nl
Postbus 10085 info@vector.nu
NL-3004 AB Rotterdam
Hong Kong
Zaklad montazowy Hong Kong SEW-EURODRIVE LTD. Tel. +852 (0) 2-7 96 04 77 + 79 60 46 54
Dystrybucja Unit No. 801-806, 8th Floor Fax +852 (0) 2-7 95-91 29
Serwis Hong Leong Industrial Complex sew@sewhk.com
No. 4, Wang Kwong Road
Kowloon, Hong Kong
Indie
Zaktad montazowy Baroda SEW-EURODRIVE India Pvt. Ltd. Tel. +91 (0) 265-83 10 86
Dystrybucja Plot No. 4, Gidc Fax +91 (0) 265-83 10 87
Serwis Por Ramangamdi 4 Baroda - 391 243 sew.baroda@gecsl.com
Guijarat
Irlandia
Dystrybucja Dublin Alperton Engineering Ltd. Tel. +353 (0) 18 30 62 77
Serwis 48 Moyle Road Fax +353 (0) 18 30 64 58
Dublin Industrial Estate
Glasnevin, Dublin 11
Japonia
Zaklad montazowy Toyoda-cho SEW-EURODRIVE JAPAN CO., LTD Tel. +81 (0) 53 83 7 3811-13
Dystrybucja 250-1, Shimoman-no, Fax +81 (0) 53 83 7 3814
Serwis Toyoda-cho, Iwata gun sewjapan@lilac.ocn.ne.jp
Shizuoka prefecture, 438-0818
Kanada
Zaklady montazowe Toronto SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Tel. +1(0) 9057 91-15 53
Dystrybucja 210 Walker Drive Fax +1 (0) 905 7 91-29 99
Serwis Bramalea, Ontario L6T3W1 http://www.sew-eurodrive.ca
|.reynolds@sew-eurodrive.ca
Vancouver SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Tel. +1 (0) 604 9 46-55 35
7188 Honeyman Street Fax +1 (0) 604 946-2513
Delta. B.C. V4G 1 E2 b.wake@sew-eurodrive.ca
Montreal SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Tel. +1(0) 514 3 67-11 24
2555 Rue Leger Street Fax +1 (0) 514 3 67-36 77
LaSalle, Quebec H8N 2V9 a.peluso@sew-eurodrive.ca
Dalsze adresy punktow serwisowych w Kanadzie dostgpne na zyczenie.
Kolumbia
Zaktad montazowy Bogota SEW-EURODRIVE COLOMBIA LTDA. Tel. +57 (0) 5715 47 50 50
Dystrybucja Calle 22 No. 132-60 Fax +57 (0) 5715 47 50 44
Serwis Bodega 6, Manzana B sewcol@andinet.com
SantafZ de Bogota
Korea
Zaklad montazowy Ansan-City SEW-EURODRIVE KOREA CO., LTD. Tel. +82 (0) 3 14 92-80 51
Dystrybucja B 601-4, Banweol Industrial Estate Fax +82 (0) 3 14 92-80 56
Serwis Unit 1048-4, Shingil-Dong master@sew-korea.co.kr

Ansan 425-120
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Luksemburg
Zaktad montazowy Bruksela CARON-VECTOR S.A. Tel. +352 (0) 10 23 13 11
Dystrybucja Avenue Eiffel 5 Fax +352 (0) 10 2313 36
Serwis B-1300 Wavre http://www.caron-vector.be
info@caron-vector.be
Macedonia
Dystrybucja Skopje SGS-Skopije / Macedonia Tel. +389 (0) 991 38 43 90
"Teodosij Sinactaski* 66 Fax +389 (0) 991 3843 90
91000 Skopje / Macedonia sgs@mol.com.mk
Malezja
Zaktad montazowy Johore SEW-EURODRIVE SDN BHD Tel. +60 (0) 73 54 57 07 + 73 54 94 09
Dystrybucja No. 95, Jalan Seroja 39, Taman Johor Jaya Fax +60 (0) 73 5414 04
Serwis 81000 Johor Bahru, Johor kchtan@pd.jaring.my
West Malaysia
Norwegia
Zakiad montazowy Moss SEW-EURODRIVE A/S Tel. +47 (0) 69 2410 20
Dystrybucja Solgaard skog 71 Fax +47 (0) 69 2410 40
Serwis N-1599 Moss sew@sew-eurodrive.no
Nowa Zelandia
Zaktad montazowy Auckland SEW-EURODRIVE NEW ZEALAND LTD. Tel. +64 (0) 9-2 74 56 27
Dystrybucja PO. Box 58-428 Fax +64 (0) 9-2 74 01 65
Serwis 82 Greenmount drive sales@sew-eurodrive.co.nz
East Tamaki Auckland
Christchurch SEW-EURODRIVE NEW ZEALAND LTD. Tel. +64 (0) 3-3 84 62 51
10 Settlers Crescent, Ferrymead Fax +64 (0) 3-3 85 64 55
Christchurch sales@sew-eurodrive.co.nz
Peru
Zaklad montazowy Lima SEW DEL PERU MOTORES REDUCTORES S.A.C. Tel. +51 (0) 511 349-52 80
Dystrybucja Los Calderos # 120-124 Fax +51 (0) 511 349-30 02
Serwis Urbanizacion Industrial Vulcano, ATE, Lima sewperu@terra.com.pe
Polska
Zaktad montazowy kodz SEW-EURODRIVE Polska Sp.z.0.0. Tel. +48 (0) 426771090
Dystrybucja ul. Techniczna 3/5 Fax +48 (0) 426 77 10 99
Serwis PL-92-519 k4dZ http://www.sew-eurodrive.pl
sew@sew-eurodrive.pl
Portugalia
Zaklad montazowy Coimbra SEW-EURODRIVE, LDA. Tel. +351 (0) 2312096 70
Dystrybucja Apartado 15 Fax +351 (0) 2 31 20 36 85
Serwis P-3050-901 Mealhada http://www.sew-eurodrive.pt

infosew@sew-eurodrive.pt
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Republika Potudniowej Afryki

Zaklady montazowe Johannesburg SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED Tel. + 27 (0) 11 248 70 00
Dystrybucja Eurodrive House Fax +27 (0) 11 494 23 11
Serwis Cnr. Adcock Ingram and Aerodrome Roads ljansen@sew.co.za
Aeroton Ext. 2
Johannesburg 2013
P0.Box 90004
Bertsham 2013
Capetown SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED Tel. +27 (0) 21 552 98 20
Rainbow Park Fax +27 (0) 21 552 98 30
Cnr. Racecourse & Omuramba Road Telex 576 062
Montague Gardens dswanepoel@sew.co.za
Cape Town
P0.Box 36556
Chempet 7442
Cape Town
Durban SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED Tel. +27 (0) 31 700 34 51
2 Monaceo Place Fax +27 (0) 31 700 38 47
Pinetown dtait@sew.co.za
Durban
PO. Box 10433, Ashwood 3605
Rosja
Dystrybucja St. Petersburg ZAO SEW-EURODRIVE Tel. +7 (0) 81253571 42 + 81253504 30
PO. Box 263 Fax +7 (0) 812 5 35 22 87
RUS-195220 St. Petersburg sew@sew-eurodrive.ru
Rumunia
Dystrybucja Bucuresti Sialco Trading SRL Tel. +40 (0)2123013 28
Serwis str. Madrid nr.4 Fax +40 (0) 212307170
71222 Bucuresti sialco@sialco.ro
Singapur
Zaktad montazowy Singapore SEW-EURODRIVE PTE. LTD. Tel. +65 (0) 6862 17 01...17 05
Dystrybucja No 9, Tuas Drive 2 Fax +65 (0) 68 61 28 27
Serwis Jurong Industrial Estate Telex 38 659
Singapore 638644 sales@sew-eurodrive.com.sg
Stowenia
Dystrybucja Celje Pakman - Pogonska Tehnika d.0.0. Tel. +386 (0) 3490 83 20
Serwis Ul. XIV. divizije 14 Fax +386 (0) 3 490 83 21
SLO D 3000 Celie pakman@siol.net
Szwajcaria
Zaktad montazowy Basel Alfred Imhof A.G. Tel. +41 (0) 614171717
Dystrybucja Jurastrasse 10 Fax +41 (0) 614 17 17 00
Serwis CH-4142 Munchenstein bei Basel http://www.imhof-sew.ch
info@imhof-sew.ch
Szwecja
Zaktad montazowy Jonkoping SEW-EURODRIVE AB Tel. +46 (0) 36 34 42 00
Dystrybucja Gnejsvagen 6-8 Fax +46 (0) 36 34 42 80
Serwis S-55303 Jonkoping http://www.sew-eurodrive.se
Box 3100 S-55003 Jonkoping info@sew-eurodrive.se
Tajlandia
Zaktad montazowy Chon Buri SEW-EURODRIVE (Thailand) Ltd. Tel. +66 (0) 38 21 40 22
Dystrybucja Bangpakong Industrial Park 2 Fax +66 (0) 38 21 45 31
Serwis 700/456, Moo.7, Tambol Donhuaroh sewthailand@sew-eurodrive.co.th
Muang District
Chon Buri 20000
Turcja
Zaklad montazowy Istanbul SEW-EURODRIVE Tel. +90 (0) 216 4 41 91 63 + 216 4 41 91
Dystrybucja Hareket Sistemleri Sirketi 64 + 21638380 14
Serwis Bagdat Cad. Koruma Cikmazi No. 3 Fax +90 (0) 216 3 05 58 67

TR-81540 Maltepe ISTANBUL

seweurodrive@superonline.com.tr
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USA

Zaktad produkcyjny Greenville SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1(0) 864 4 39 75 37

Zaktad montazowy 1295 0ld Spartanburg Highway Fax Sales +1 (0) 864 439-78 30
Dystrybucja PO. Box 518 Fax Manuf. +1 (0) 864 4 39-99 48
Serwis Lyman, S.C. 29365 Fax Ass. +1 (0) 864 4 39-05 66

Telex 805 550
http://www.seweurodrive.com
cslyman@seweurodrive.com

Zaktady montazowe

San Francisco

SEW-EURODRIVE INC.

Tel. +1(0) 510 4 87-35 60

Dystrybucja 30599 San Antonio St. Fax +1 (0) 510 4 87-63 81
Serwis Hayward, California 94544-7101 cshayward@seweurodrive.com
Philadelphia/PA SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 (0) 856 4 67-22 77
Pureland Ind. Complex Fax +1 (0) 856 8 45-31 79
200 High Hill Road, PO. Box 481 csbridgeport@seweurodrive.com
Bridgeport, New Jersey 08014
Dayton SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 (0) 9 37 3 35-00 36
2001 West Main Street Fax +1 (0) 9 37 4 40-37 99
Troy, Ohio 45373 cstroy@seweurodrive.com
Dallas SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1(0) 214 3 30-48 24
3950 Platinum Way Fax +1 (0) 214 3 30-47 24
Dallas, Texas 75237 csdallas@seweurodrive.com
Dalsze adresy punktow serwisowych w USA dostgpne na zyczenie.
Wenezuela
Zaktad montazowy Valencia SEW-EURODRIVE Venezuela S.A. Tel. +58 (0) 241 8 32 98 04
Dystrybucja Av. Norte Sur No. 3, Galpon 84-319 Fax +58 (0) 241 8 38 62 75
Serwis Zona Industrial Municipal Norte sewventas@cantv.net
Valencia, Estado Carabobo sewfinanzas@cantv.net
Wegry
Dystrybucja Budapest SEW-EURODRIVE Kft. Tel. +36 (0) 1 437 06 58
Serwis H-1037 Budapest Fax +36 (0) 1437 06 50
Kunigunda u. 18 sew-eurodrive.voros@matarnet.hu
Wielka Brytania
Zaktad montazowy Normanton SEW-EURODRIVE Ltd. Tel. +44 (0) 19 24 89 38 55
Dystrybucja Beckbridge Industrial Estate Fax +44 (0) 19 24 89 37 02
Serwis PO. Box No.1 http://www.sew-eurodrive.co.uk
GB-Normanton, West- Yorkshire WF6 1QR info@sew-eurodrive.co.uk
Wiochy
Zaktad montazowy Milano SEW-EURODRIVE di R. Blickle & Co.s.a.s. Tel. +39 (0) 2 96 98 01
Dystrybucja Via Bernini,14 Fax +39 (0) 2 96 79 97 81
Serwis [-20020 Solaro (Milano) sewit@sew-eurodrive.it
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