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Struktura wskazowek bezpieczenstwa

1 Struktura wskazowek bezpieczenstwa

Wskazdwki bezpieczenstwa niniejszej instrukcji obstugi wygladajg w nastepujgcy sposob:

Piktogram

>

A StOWO SYGNALIZACYJNE!

Rodzaj zagrozenia i jego zrodto.
Mozliwe skutki zlekcewazenia.
» Czynno$ci zapobiegajgce zagrozeniu.

Piktogram

Przyktad:

>

Ogodlne zagrozenie

Stowo sygnalizacyjne Znaczenie Skutki
nieprzestrzegania
A ZAGROZENIE! Bezposrednie zagrozenie Smier¢ lub ciezkie uszkodzenia ciata

OSTRZEZENIE! | Mozliwa, niebezpieczna sytuacia Smieré lub cigzkie uszkodzenia ciata

STOP

= @)

/\ A UWAGA! Mozliwa, niebezpieczna sytuacja |Lekkie uszkodzenia ciata
Specyficzne zagrozenie,
np. porazenie pragdem
STOP! Mozliwe straty rzeczowe Uszkodzenie systemu napedowego

lub jego otoczenia

WSKAZOWKA Przydatna wskazéwka lub rada.
Utatwia obstuge systemu
napedowego.

A UWAGA!

Przestrzeganie tej instrukcji obstugi jest warunkiem bezawaryjnej pracy
urzadzenia i uznania ewentualnych roszczen z tytutu gwarancji. Przeczytaj wiec
najpierw instrukcje, zanim rozpoczniesz uzytkowac¢ urzadzenie!

Nalezy zapewni¢ dostepno$¢ oraz dobry i czytelny stan instrukcji obstugi dla os6b
odpowiedzialnych za instalacje i prace oraz oséb, ktére na wlasng odpowiedzialnos¢
pracujg przy urzadzeniu.

Wykluczenie odpowiedzialnosci:

Przestrzeganie instrukcji obslugi jest podstawowym warunkiem bezpieczniej
pracy falownika MOVIDRIVE® compact i uzyskania podanych wiasciwosci
produktu oraz cech wydajnosci. Za osoby, straty rzeczowe lub majatkowe,
powstale z powodu nieprzestrzegania instrukcji obstugi firma SEW-EURODRIVE
nie ponosi zadnej odpowiedzialnosci. W takich przypadkach wykluczona jest
odpowiedzialno$¢ za defekty ujawnione.
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2.1

2.2

2.3

Wskazowki bezpieczenstwa
Informacje ogolne

Wskazowki bezpieczenstwa

Opisane ponizej zasadnicze wskazowki bezpieczenstwa stuzg zapobieganiu
uszkodzeniom ciata i szkodom materialnym. Uzytkownik powinien zapewni¢, aby
zasadnicze wskazowki bezpieczenstwa byly przestrzegane. Nalezy zapewnié, aby
osoby odpowiedzialne za instalacje i eksploatacje, jak rowniez personel pracujacy przy
urzgdzeniu na wiasng odpowiedzialno$¢ zapoznaly sie z catg instrukcjg obstugi. W razie
niejasnosci lub w celu uzyskania dalszych informacji nalezy skonsultowac sie
z SEW-EURODRIVE.

Informacje ogdlne

Nigdy nie wolno instalowa¢ ani uruchamia¢ produktéw uszkodzonych. Uszkodzenia
powinny by¢ bezzwtocznie zgtoszone firmie spedycyjne;j.

Podczas pracy falowniki moga posiada¢ stosowne do ich stopnia ochrony osfoniete
elementy, na ktérych moze wystepowac napiecie. Urzgdzenia te mogg réwniez
posiada¢ ruchome lub obracajace sie czeéci jak i gorgce powierzchnie.

W przypadku niedopuszczonego usuniecia wymaganej ostony, zastosowania
niezgodnego z instrukcjg, btednej instalacji lub obstugi, istnieje zagrozenie powstania
ciezkich obrazen oraz szk6d materialnych.

Szczegotowe informacije przedstawione zostaty w dokumentaciji.

Grupa docelowa

Wszystkie czynno$ci zwigzane z instalacjg, uruchomieniem, usuwaniem usterek oraz
z utrzymywaniem urzgadzen w sprawnos$ci technicznej powinny by¢ przeprowadzane
przez wykwalifikowanych elektrykéw (przestrzegac IEC 60364 lub CENELEC HD 384
lub DIN VDE 0100 i IEC 60664 lub DIN VDE 0110 oraz krajowych przepiséw dotyczacych
zapobiegania wypadkom).

Wykwalifikowani  elektrycy, w odniesieniu do zasadniczych  wskazdéwek
bezpieczenstwa, to osoby, ktére poznaty techniki instalacji, montazu, uruchomienia
i eksploatacji danego urzadzenia i posiadajg odpowiednie kwalifikacje pozwalajgce na
wykonywanie tych czynnosci.

Wszelkie pozostate prace z zakresu transportu, magazynowania, eksploatacji
i ztomowania muszg by¢ przeprowadzane przez odpowiednio przeszkolone osoby.

Uzytkowanie zgodne z przeznaczeniem

Falowniki sg komponentami przeznaczonymi do montazu w maszynach i instalacjach.

W przypadku montazu w maszynach nie dopuszcza sie uruchomienia falownikéw
(tzn. podjecia eksploatacji zgodnej z przeznaczeniem) do momentu, gdy nie
stwierdzona zostanie zgodnoS¢ maszyny z przepisami dyrektywy UE 98/37/EWG
(Dyrektywa maszynowa); przestrzega¢ EN 60204.

Uruchomienie (tzn. eksploatacja zgodna z przeznaczeniem) dopuszczalne jest
wytgcznie przy zachowaniu dyrektywy EMC (89/336/EWG).

Falowniki spetniajg wymagania dyrektywy niskonapieciowej 73/23/EWG. Zharmonizowane
normy serii EN 61800-5-1/DIN VDE T105 w potaczeniu z EN 60439-1/VDE 0660 cze$¢ 500
i EN 60146/VDE 0558 sg stosowane dla falownika.

Koniecznie przestrzegaj danych technicznych oraz danych odnoszacych sie do warunkéw
zastosowania umieszczonych na tabliczce znamionowej oraz w dokumentacji.
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Wskazowki bezpieczenstwa
Transport, magazynowanie

Funkcje
bezpieczenstwa

Falowniki MOVIDRIVE® compact nie moga same spetniaé funkgji bezpieczenstwa bez
nadrzednych systemow zabezpieczajgcych. Aby zagwarantowa¢ ochrone o0s6b
i maszyn, stosuj nadrzedne systemy zabezpieczajgce.

2.4 Transport, magazynowanie

2.5 Ustawienie

Przestrzegaé wskazéwek dotyczgcych transportu, magazynowania i prawidtowego
uzytkowania. Nalezy przestrzega¢ informacji na temat warunkéw klimatycznych
z rozdziatu "Ogo6lne dane techniczne".

Ustawienie i chfodzenie urzadzenia powinno odbywaé sie zgodnie z przepisami dla
poszczegdblnej dokumentac;i.

Falowniki nalezy chroni¢ przed niedozwolonym obcigzeniem. W szczeg6lnosci podczas
transportu i uzytkowania nie wolno dopuséci¢ do wygiecia elementéw konstrukcyjnych
i/lub zmian w izolacji. Nalezy unika¢ dotykania elektronicznych elementow
konstrukcyjnych oraz stykow.

Falowniki zawierajg elementy konstrukcyjne narazone na dziatanie czynnikow
elektrostatycznych, ktére moga zosta¢ tatwo zniszczone wskutek nieprawidiowego
uzytkowania. Elektryczne komponenty mogg by¢ uszkodzone lub zniszczone wskutek
dziatania czynnikbw mechanicznych (istnieje zagrozenie utraty zdrowia!).

Jesli urzadzenie nie zostato wyraznie przewidziane do tego celu, zabronione sg
nastepujgce zastosowania:

+ zastosowanie w obszarach zagrozonych wybuchem

« zastosowanie w otoczeniu ze szkodliwymi olejami, kwasami, gazami, oparami,
pytami, promieniowaniem, itd.

+ Stosowanie w obiektach niestacjonarnych, w ktérych wystepujg drgania i udary
wykraczajgce poza wymagania EN 50178.

2.6 Podfaczenie elektryczne

Podczas wykonywania prac przy falownikach pod napigciem nalezy przestrzegaé
obowigzujacych krajowych przepiséw dotyczacych zapobiegania wypadkom (np. BGV A3).

Instalacja elektryczna musi zostac przeprowadzona zgodnie z obowigzujgcymi przepisami
(np. w odniesieniu do przekroju przewoddw, zabezpieczen, potgczen przewodow
ochronnych). Pozostate wskazdwki zawarte sg w odpowiednich dokumentacjach.

Wskazowki dotyczace instalacji — zgodnej z wytycznymi EMC dla ekranowania, uziemienia,
przyporzadkowania filtréw i uktadania przewodéw — umieszczone zostaty w dokumentac;ji
falownika. Wskazéwki te powinny by¢ zawsze przestrzegane réwniez przy falownikach
oznaczonych symbolem CE. Odpowiedzialno$¢ za przestrzeganie warto$ci granicznych
ustanowionych przez przepisy EMV spoczywa na producencie instalacji lub maszyny.

Srodki i urzadzenia ochronne muszg odpowiadaé obowigzujacym przepisom
(np. EN 60204 lub EN 61800-5-1).

Konieczne srodki ochronne: uziemienie urzgdzenia.

2.7 Bezpieczne odfgczenie

Urzadzenie spetnia wymogi bezpiecznego odtgczenia przytaczy mocy i elektroniki zgodnie
znormg EN 61800-5-1. Aby zagwarantowa¢ bezpieczne odtgczenie, wszystkie podtgczone
obwody prgdowe powinny réwniez spetnia¢ wymogi bezpiecznego odtgczenia.
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2.8

Wskazowki bezpieczenstwa
Eksploatacja

Eksploatacja

Instalacje, w ktérych zamontowane zostaly falowniki, powinny byé, w razie
koniecznosci, wyposazone w dodatkowe urzadzenia nadzorujgce i zabezpieczajace
zgodnie z obowigzujgcymi przepisami bezpieczenstwa, np. ustawg o technicznych
$rodkach roboczych, przepisami dot. zapobiegania wypadkom, itp. Dozwolone sg
zmiany falownikéw z oprogramowaniem obstugowym.

Bezposrednio po odigczeniu falownikéw od napiecia zasilajacego nalezy, ze wzgledu
na ewentualnie natadowane kondensatory, unika¢ kontaktu z elementami urzadzenia
przewodzgcymi napiecie oraz przylgczami przewodow. Jednoczesnie nalezy
przestrzegac¢ tabliczek informacyjnych umieszczonych na falowniku.

W trakcie eksploatacji nalezy zapewni¢, aby wszystkie ostony i drzwi pozostatly
zamkniete.

Zgasniecie diody LED i innych elementéw sygnalizujgcych nie jest Zadnym
potwierdzeniem tego, ze urzadzenie jest odtgczone od sieci i nie znajduje sie pod
napieciem.

Blokada mechaniczna lub funkcje bezpieczenstwa witasciwe dla urzadzenia mogq
spowodowac zatrzymanie silnika. Usuniecie przyczyny zaktdcenia lub reset mogg
prowadzi¢ do samoczynnego uruchomienia sie napedu. Jesli w przypadku podtgczone;j
do napedu maszyny, jest to niedopuszczalne z przyczyn bezpieczenstwa, to przed
usunieciem zaktocenia nalezy najpierw odtgczy¢ urzadzenie od sieci.
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Budowa urzadzenia
Oznaczenie typu, tabliczki znamionowe i zakres dostawy

3 Budowa urzadzenia

3.1  Oznaczenie typu, tabliczki znamionowe i zakres dostawy

Przyktad oznaczenia typu
MCV 41 A 0055 - 5§ A 3 - 4- 00

|— Wersja

Kwadranty

Rodzaj zasilania

Filtry sieciowe

Napiecie
przytaczeniowe

Zalecana moc
silnika

Wersja A

Szereg
konstrukcyjny
i warianty

Seria
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00 = Standard
0T = Technologiczna

4 = 4Q (z czoperem hamulcowym)

3 = 3-fazowe

A = filtr sieciowy stopnia A
0 = brak filtra sieciowego

5=AC 380 ... 500V
2=AC200...240V

0055 = 5,5 kW

40 = bez Feldbus
41 = z PROFIBUS DP

MCF = zorientowana polowo bez
enkodera do silnikow asynchronicznych;
tylko w trybie pracy VFC

MCV = zorientowana polowo z i bez
enkodera do silnikow asynchronicznych;
tryby pracy VFC i CFC

MCS = zorientowana polowo
z rezolwerem do silnikow
synchronicznych; Tryby pracy SERVO
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Budowa urzadzenia
Oznaczenie typu, tabliczki znamionowe i zakres dostawy

Przyktad tabliczki  Z boku na urzadzeniu umieszczona jest ogélna tabliczka znamionowa.

Znamionowej

Zakres dostawy

EN 55011 B

Typ MCF40A0370-503-4-00

Sach. Nr. 8267480 Serien Nr. 03352
EIJRODRIVE
D-76646 Bruchsal
UMRICHTER
MOVIDRIVE ( €
Made in Germany

01318AXX
Rys. 1: Ogdlna tabliczka identyfikacyjna

Poza tym z przodu na module sterujgcym (ponad gniazdem wtykowym TERMINAL)
umieszczona etykieta z oznaczeniem typu.

rv: MCF40A0370-503~4-00
SACH.-NR.: 8267480 SERIEN-NR: 03352

01322AXX
Rys. 2: Oznaczenie typu

+ dodatkowo przy wielkosci 1: obudowa na wtyczki dla zaciskdw mocy (X1...X4).

« dodatkowo przy wielkosci 1 i 2: zacisk ekranujgcy dla modutu mocy.
» dodatkowo przy wielkosci 4 i 5: ostona przed dotykiem dla zaciskow mocy.
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Budowa urzadzenia
Wielkos¢ 1 MCF/MCV/MCS4_A

3.2 Wielkos¢ 1 MCF/MCV/MCS4_A

MCF/MCV/MCS4_A...-5A3 (urzadzenia AC 400/500 V): 0015...0040
MCF/MCV/MCS4_A...-2A3 (urzadzenia AC 230 V): 0015 ... 0037

(1]
(2]

(3]
[4]

(3]
[6]
[7]
(8]
[9]
[10]
[11]
[12]
[13]
[14]

[15]
[16]

[12] [11][10]
60117AXX
X1: Przytacze sieciowe 1/L1, 2/L2, 3/L3, roztaczne

X4: Wyprowadzenie napiecia obwodu posredniego —Uz/+U i potaczenie PE,
roztagczne

TERMINAL: Gniazdo dla klawiatury DBG lub opcji USS21A/USB11A

V1: Dioda stanu pracy LED i diagnoza PROFIBUS za pomocg diod LED (tylko
w MCF/MCV/MCS41A)

Sruba mocujaca A jednostki przytaczeniowej

Klapa jednostki przytgczeniowej z opisem

X10: Listwa zaciskowa elektroniki

Sruba mocujaca B jednostki przytaczeniowej

Sruba zacisku ekranujacego jednostki sterujgcej

X3: Przytaczenie rezystora hamujgcego 8/+R, 9/-R i potaczenie PE, roztagczne
Przytacze zacisku ekranujgcego dla modutu mocy (nie widoczne)

X2: Przytacze silnika 4/U, 5/V, 6/W

Tylko w MCV/MCS41A X30: Przytacze PROFIBUS-DP (9-stykowe gniazdo Sub-D)

Tylko w MCV/MCS4_A X15: Wyjscie rownowaznika enkodera inkrementalnego lub
wejscie zewnetrznego enkodera (9-pinowe gniazdo Sub-D)

Tylko w MCV/MCS4_A X15: Wejscie enkodera silnika (9-stykowe gniazdo Sub-D)
Jednostka przytgczeniowa, zdejmowana
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3.3

Budowa urzadzenia
Wielkos¢ 2 MCF/MCV/MCS4_A

Wielkosé¢ 2 MCF/MCV/MCS4_A

MCF/MCV/MCS4_A...-5A3 (urzadzenia AC 400/500 V): 0055 ... 0110
MCF/MCV/MCS4_A...-2A3 (urzadzenia AC 230 V): 0055 / 0075

(1]
(2]

(3]
[4]

[3]
(6]
[7]
(8]
[9]
[10]
[11]
[12]
[13]
[14]

[19]
[16]

[12] [11] [10]
60118AXX
X1: Przytacze sieciowe 1/L1, 2/L2, 3/L3

X4: Wyprowadzenie napiecia obwodu posredniego —Uz/+U i potaczenie PE,
roztaczne

TERMINAL: Gniazdo dla klawiatury DBG lub opcji USS21A/USB11A

V1: Dioda stanu pracy LED i diagnoza PROFIBUS za pomocg diod LED (tylko
w MCF/MCV/MCS41A)

Sruba mocujaca A jednostki przytaczeniowej

Klapa jednostki przytaczeniowej z opisem

X10: Listwa zaciskowa elektroniki

Sruba mocujaca B jednostki przytaczeniowej

Sruba zacisku ekranujgcego jednostki sterujgcej

X3: Przytaczenie rezystora hamujgcego 8/+R, 9/-R i potaczenie PE, roztgczne
Przytacze zacisku ekranujgcego dla modutu mocy (nie widoczne)

X2: Przytacze silnika 4/U, 5/V, 6/W

Tylko w MCV/MCS41A X30: Przytacze PROFIBUS-DP (9-stykowe gniazdo Sub-D)

Tylko w MCV/MCS4_A X15: Wyjscie rbwnowaznika enkodera inkrementalnego
lub wejscie zewnetrznego enkodera (9-pinowe gniazdo Sub-D)

Tylko w MCV/MCS4_A X15: Wejscie enkodera silnika (9-stykowe gniazdo Sub-D)
Jednostka przytgczeniowa, zdejmowana
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Budowa urzadzenia
Wielkos¢ 3 MCF/MCV/MCS4_A

3.4 Wielkos¢ 3 MCF/MCV/MCS4_A

MCF/MCV/MCS4_A...-503A3 (urzadzenia AC 400/500 V): 0150 ... 0300
MCF/MCV/MS4_A...-203A3 (urzgdzenia AC 230 V): 0110 /0150

(1 [2] [3]

[1]
2]
(3]
[4]
[3]

[6]
[7]
[8]
[9]
[10]
[11]
[12]
[13]
[14]
[15]

[16]
[17]

[13] [12] [11]

60119AXX

Przytgcza PE

X1: Przytacze sieciowe 1/L1, 2/L2, 3/L3

X4: Wyprowadzenie napiecia obwodu posredniego —U/+U,
TERMINAL: Gniazdo dla klawiatury DBG lub opcji USS21A/USB11A

V1: Dioda stanu pracy LED i diagnoza PROFIBUS za pomocg diod LED (tylko
w MCF/MCV/MCS41A)

Sruba mocujaca A jednostki przytaczeniowej

X10: Listwa zaciskowa elektroniki

Klapa jednostki przytaczeniowej z opisem

Sruba mocujaca B jednostki przytaczeniowej

Sruba zacisku ekranujgcego jednostki sterujgce;

X3: Przytaczenie rezystora hamujgcego 8/+R, 9/-R i potaczenie PE, roztaczne
X2: Przytagcze silnika 4/U, 5/V, 6/W

Przytgcza PE

Tylko w MCV/MCS41A X30: Przytacze PROFIBUS-DP (9-stykowe gniazdo Sub-D)

Tylko w MCV/MCS4_A X15: Wyjscie rbwnowaznika enkodera inkrementalnego
lub wejscie zewnetrznego enkodera (9-pinowe gniazdo Sub-D)

Tylko w MCV/MCS4_A X15: Wejscie enkodera silnika (9-stykowe gniazdo Sub-D)
Jednostka przytagczeniowa, zdejmowana
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Budowa urzadzenia
Wielkos¢ 4 MCF/MCV/MCS4_A

3.5 Wielkos¢ 4 MCF/MCV/MCS4_A

MCF/MCV/MCS4_A...-503A3 (urzadzenia AC 400/500 V): 0370 / 0450
MCF/MCV/MCS4_A...-203A3 (urzadzenia AC 230 V): 0220 / 0300

12 (3] (1

(1]
(2]
(3]
[4]
[3]

[6]
[7]
(8]
[9]
[10]
[11]
[12]
[13]
[14]

[15]
[16]

101 [12] (1] [10]

60120AXX

Przytgcza PE

X1: Przytacze sieciowe 1/L1, 2/L2, 3/L3

X4: Wyprowadzenie napiecia obwodu posredniego —Uz/+U5
TERMINAL: Gniazdo dla klawiatury DBG lub opcji USS21A/USB11A

V1: Dioda stanu pracy LED i diagnoza PROFIBUS za pomocg diod LED (tylko
w MCF/MCV/MCS41A)

Sruba mocujaca A jednostki przytaczeniowej

X10: Listwa zaciskowa elektroniki

Sruba mocujaca B jednostki przytaczeniowe;j

Sruba zacisku ekranujgcego jednostki sterujace;

Przytacza PE

X3: Przytaczenie rezystora hamujgcego 8/+R, 9/-R i potaczenie PE, roztaczne
X2: Przytagcze silnika 4/U, 5/V, 6/W

Tylko w MCV/MCS41A X30: Przytacze PROFIBUS-DP (9-stykowe gniazdo Sub-D)

Tylko w MCV/MCS4_A X15: Wyjscie rbwnowaznika enkodera inkrementalnego
lub wejscie zewnetrznego enkodera (9-pinowe gniazdo Sub-D)

Tylko w MCV/MCS4_A X15: Wejscie enkodera silnika (9-stykowe gniazdo Sub-D)
Jednostka przytgczeniowa, zdejmowana
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Budowa urzadzenia
Wielkos¢ 5 MCF/MCV/MCS4_A

3.6 Wielkos¢é 5 MCF/MCV/MCS4_A
MCF/MCV/MCS4_A...-503A3 (urzadzenia AC 400/500 V): 0550 / 0750

[16]
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(3]
[4]
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[14]

[15]
[16]

(2] (3] (1

(7]

[10] [12] [11] [10]

60121AXX

Przytgcza PE

X1: Przytacze sieciowe 1/L1, 2/L2, 3/L3

X4: Wyprowadzenie napiecia obwodu posredniego —U/+U,
TERMINAL: Gniazdo dla klawiatury DBG lub opcji USS21A/USB11A

V1: Dioda stanu pracy LED i diagnoza PROFIBUS za pomocg diod LED (tylko
w MCF/MCV/MCS41A)

Sruba mocujaca A jednostki przytaczeniowej

X10: Listwa zaciskowa elektroniki

Sruba mocujaca B jednostki przytaczeniowe;j

Sruba zacisku ekranujacego jednostki sterujgcej

Przytgcza PE

X3: Przytaczenie rezystora hamujgcego 8/+R, 9/-R i potaczenie PE, roztgczne
X2: Przytacze silnika 4/U, 5/V, 6/W

Tylko w MCV/MCS41A X30: Przytacze PROFIBUS-DP (9-stykowe gniazdo Sub-D)

Tylko w MCV/MCS4_A X15: Wyjscie réwnowaznika enkodera inkrementalnego
lub wejscie zewnetrznego enkodera (9-pinowe gniazdo Sub-D)

Tylko w MCV/MCS4_A X15: Wejscie enkodera silnika (9-stykowe gniazdo Sub-D)
Jednostka przytgczeniowa, zdejmowana
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4 Instalacja
Wskazowki dotyczgce instalacji urzagdzenia podstawowego

4 Instalacja
4.1 Wskazowki dotyczace instalacji urzadzenia podstawowego

Momenty » Stosuj wytacznie oryginalne elementy przytaczeniowe. Uwzgledni¢ dopuszczalne
dokrecania momenty dokrecania dla zaciskéw mocy MOVIDRIVE®.

— Wielkos¢ 1 — 0,6 Nm

— Wielkos¢ 2 - 1,5 Nm

— Wielkos¢ 3 - 3,5Nm

— Wielkos¢4i5 — 14 Nm

Nm!

Lo

‘."
2|
|
- |
%

7

59847AXX
Rys. 3: Uwzgledni¢ momenty dociggajgce

* Dopuszczalny moment dokrecania dla zaciskéw sygnatowych wynosi 0,6 Nm.

Minimalna * W celu zapewnienia wtasciwego chtodzenia pozostaw wolng przestrzen 100 mm
wolna przestrzen nad i pod urzadzeniem. Wolna przestrzeh z bokow nie jest konieczna, mozesz
i pofozenie montowac urzadzenia w szeregu jedno obok drugiego. W przypadku wielkosci 4 i 5
montazowe nie montuj na przestrzeni 300 mm nad urzgdzeniem zadnych elementéw wrazliwych

na ciepto. Urzadzenia montuj wytacznie w pozycji pionowej. Montaz poziomo,
skos$nie lub do géry nogami jest niedozwolony.

dUR

60136AXX
Rys. 4: Minimalna wolna przestrzen i potoZzenie montazowe urzgdzen
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Instalacja
Wskazowki dotyczgce instalacji urzadzenia podstawowego

Oddzielne kanaly =+ Przewody mocy i elektroniki prowadz w oddzielnych kanatach kablowych.
kablowe
Bezpieczniki » Zainstaluj bezpieczniki na poczatku przewodu zasilajacego za odgatezieniem
i wytgcznik szyn zbiorczych (schemat pofgczen urzadzenia podstawowego, modutu mocy
ochronny i hamulca).
roznicowo- + SEW-EURODRIVE zaleca, aby nie stosowaé wytacznikéw ochronnych réznicowo-
pradowy pradowych. Jesli jednak zastosowanie wytgcznika roéznicowo-pradowego (F1) dla
bezposredniej lub posredniej ochrony jest konieczne, wéwczas nalezy przestrzegaé
nastepujacej wskazéwki wg EN 61800-5-1:
A OSTRZEZENIE!
Zastosowano niewtasciwy typ wytacznika réznicowo-prgdowego.
Smieré lub ciezkie uszkodzenia ciata.
MOVIDRIVE® moze wzbudzié prad staty w przewodzie ochronnym. Je$li w celu
bezposredniego lub posredniego zabezpieczenia przed dotykiem uzyty zostanie
wytgcznik ochronny réznicowo-pradowy (FI), wowczas po stronie zasilajacej
urzadzenia MOVIDRIVE® dopuszcza si¢ zastosowanie tylko wylacznika
ochronnego réznicowo-pradowego (Fl) typu B.
Styczniki « Jako styczniki sieciowe i styczniki hamulca stosuj wylacznie styczniki kategorii AC-3
sieciowe (EN 60947-4-1).
i styczniki
hamulca
WSKAZOWKI
° + Stycznik sieciowy K11 (— rozdz. "Schemat potaczen urzadzenia podstawowego")

1

nie moze by¢ stosowany do pracy w trybie recznym, lecz tylko do wiaczania /
wylaczania falownika. Do pracy w trybie recznym korzystaj z komend
"Zezwolenie/zatrzymanie", "Prawo/Stop" lub "Lewo/Stop".

» Dla stycznika sieciowego K11 nalezy zachowa¢ minimalny czas wytgczenia ok. 10 sek.

Wiecej niz cztery
urzadzenia

Przytacze PE
(— EN 61800-5-1)

Sieci IT

* W przypadku podtagczenia wiecej niz czterech urzadzen do jednego stycznika
sieciowego przyjetego dla pradu sumarycznego: w celu ograniczenia pradu
wejéciowego wiaczy¢ trojfazowy diawik sieciowy celu ograniczenia pradu

wejsciowego.

* Przewdd zasilajacy < 10 mm?: utoz drugi przewéd PE o przekroju przewodu
zasilajgcego réwnolegle do przewodu ochronnego przez oddzielne zaciski lub

zastosuj miedziany przewéd ochronny o przekroju 10 mm?2.

* Przewéd zasilajacy 10 mm? ... 16 mm?; ul6z miedziany przewéd ochronny

o przekroju przewodu zasilajacego.

* Przewéd zasilajacy 16 mm? ... 35 mm?Z utoz miedziany przewéd ochronny

o przekroju 16 mm?.

* Przewdd zasilajacy > 35 mm?: utéz miedziany przewod ochronny o przekroju

przewodu zasilajacego.

+ SEW-EURODRIVE zaleca, aby w sieciach napieciowych o nieuziemionym punkcie
zerowym (sieci IT) stosowac czujnik izolacji z pomiarem kodu impulsowego. W ten
sposéb unika sie btednego zatgczania sie czujnika izolacyjnego wskutek wystepowania
pojemnoéci doziemnych falownika. Wartosci EMV dot. emisji zaklécen nie sg

wyspecyfikowane dla sieci bez uziemionego punktu zerowego (sieci IT).

Instrukcja obstugi — Falownik MOVIDRIVE® compact MCF/MCV/MCS4_A

17



18

Instalacja
Wskazowki dotyczgce instalacji urzagdzenia podstawowego

Przekroje * Przewdd sieciowy: Przekréj odpowiedni dla pradu wejSciowego lg: przy
obcigzeniu znamionowym.

+ Doprowadzenie pradu do silnika: Przekréj odpowiedni dla pradu wyjsciowego Iy.

*  Przewody elektroniki MCF/MCV/MCS:

— dla pojedynczych zyt 0,20...2,5 mm? (AWG24...12)
— dla podwdjnych zyt 0,20...1 mm? (AWG24...17)
Wyjscie
urzadzenia

STOP!

Podfgczenie obcigzen pojemnosciowych moze spowodowac zniszczenie urzadzenia

MOVIDRIVE®.

* Podtaczaj wylacznie obcigzenia omowel/indukcyjne (silniki).

* W zadnym wypadku nie podtgczaj obcigzen pojemnosciowych!

[ 0
60135AXX
Rys. 5: Podtgczac wytgcznie obcigzenia omowe/indukcyjne
Podftaczanie + Stosuj dwa scisle skrecone przewody lub dwuzytowy, ekranowany kabel mocy.
rezystorow Przekroj zgodny ze znamionowym pradem wyj$ciowym falownika.
hamujacych « Zabezpiecz rezystor hamujacy za pomocy bimetalowego przekaznika /
termicznego przekaznika przecigzeniowego (— schemat potaczen urzadzenia
podstawowego, modutu mocy i hamulca). Ustaw prad wyzwalajacy zgodnie
z danymi technicznymi rezystora hamujacego. SEW-EURODRIVE zaleca, aby
stosowac przekazniki obcigzeniowe klasy 10 lub 10A zgodnie z EN 60947-4-1.

* W przypadku rezystoréow hamujgcych serii BW...-T / BW...-P mozna podfaczyé
alternatywnie do bimetalowego przekaznika zintegrowany przetacznik
temperatury / przekaznik obcigzeniowy za pomoca 2-zylowego, ekranowanego
kabla mocy.

* Zamontuj rezystory hamujace w wersji ptaskiej z odpowiednim zabezpieczeniem
przed dotykiem.

Montaz * Dopuszczalny montaz:

rezystorow — na poziomych ptaszczyznach

hamujacych — na pionowych ptaszczyznach z zaciskami na dole i blachg perforowang u géry
BW.../BW..-T/ i na dole

BW...-P

Montaz niedopuszczalny:
— na powierzchniach pionowych z zaciskami na gérze, po prawej i po lewej

Instrukcja obstugi — Falownik MOVIDRIVE® compact MCF/MCV/MCS4_A




Instalacja
Wskazowki dotyczgce instalacji urzadzenia podstawowego

Robocze * Przewody rezystoréw hamujacych znajduja sie w pracy znamionowej pod wysokim
rezystory napieciem statym.
hamujace

A OSTRZEZENIE!

Powierzchnie rezystorow hamujacych uzyskujg przy obcigzeniu Py wysokie
temperatury.

Niebezpieczenstwo poparzenia i zagrozenie pozarowe.

*  Woybierz odpowiednie miejsce zamontowania. Rezystory hamujace montowane sg
zazwyczaj na szafie rozdzielczej.

* Nie dotykac rezystorow hamujacych.

Wejscia binarne/ * Wejscia binarne oddzielone sg potencjatowo za pomoca transoptora.

wyjscia binarne +  Wyjscia binarne s3 odporne na zwarcia i napiecia obce do DC 30 V. Napiecie
obce > DC 30 V moze zniszczy¢ wyjscia binarne.

Instalacja » Stosuj wylgcznie ekranowane przewody sterownicze.
spetniajqca «  Wszystkie przewody oprocz przewodéw sieciowych musza byé wyprowadzone
warunki EMV z ekranem. W celu osiggniecia warto$ci granicznej emisji zaktocen, zamiast ekranu

mozna dla przewodu silnikowego zastosowacé opcje z dtawikiem wyjsciowym HD...

* W przypadku zastosowania ekranowanego kabla silnika, np. prefabrykowanego
kabla firmy SEW-EURODRIVE, nalezy mozliwie skroci¢ nieekranowane zyly
pomiedzy ekranem i zaciskiem przylaczeniowym falownika.

* Potacz ekran z masa najkrotsza droga, obustronnie, ptaskim stykiem. W celu
zapobiezenia powstawaniu petli uziemienia, mozesz uziemi¢ koniec ekranu przez
kondensator odktdcajacy (220 nF / 50 V). Przy podwojnie ekranowanym przewodzie
ekran uziemi¢ po stronie falownika, a wewnetrzny ekran na drugim koncu.

60028AXX
Rys. 6: Prawidfowe podtgczenie ekranu z opaskg metalowg (zacisk ekranujacy) lub dtawikiem

kablowym

* W celu ekranowania przewodow mozna zastosowac rowniez uziemione kanaty
blaszane lub metalowe rurki. Prowadz przy tym przewody sitowe i sterownicze
oddzielnie.

+ Falownik i wszystkie urzadzenia dodatkowe uziemi¢ zgodnie z zasadami
zapobiegania zakidceniom wysokiej czestotliwosci (ptaski, metaliczny styk obudowy
urzagdzenia z masa, na przykfad nie lakierowana ptyta montazowa szafy sterowniczej).

Instrukcja obstugi — Falownik MOVIDRIVE® compact MCF/MCV/MCS4_A
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Instalacja
Wskazowki dotyczgce instalacji urzagdzenia podstawowego

WSKAZOWKA

Jest to produkt z ograniczong dostepnoscig wedtug IEC 61800-3. Produkt ten moze
wywotaé zaktécenia na obszarze mieszkalnym. W takim przypadku uzytkownik jest
zobowigzany do zastosowania odpowiednich $rodkéw zaradczych.

Szczego6towe wskazowki dot. instalacji zgodnej z EMV zawarte sg w dokumentacji
"EMV w technice napedowej" firmy SEW-EURODRIVE.

Filtry sieciowe

Emisja zaki6écen

Wielkosci 1 i 2 posiadajg standardowo wbudowane filtry sieciowe. Dzieki temu
utrzymywana jest od strony sieci klasa zakiécen wartosci granicznej A.
Aby utrzymac¢ klase warto$ci granicznej B, nalezy opcjonalnie wbudowac filtr

W przypadku wielkosci 3 do 5 dla klas wartosci granicznej A i B konieczna jest
opcija filtra sieciowego NF...-....

Zamontuj filtr sieciowy w poblizu falownika, ale poza minimalng wolng
przestrzenig w celu zapewnienia odpowiedniego chtodzenia.

Nie wolno przetgczac pomiedzy filtrem sieciowym a MOVIDRIVE®.

Nalezy ograniczy¢ przewéd pomiedzy filtrem sieciowym a falownikiem do
bezwzglednie koniecznej dlugosci, jednak maks. 400 mm. Wystarczajace sa
nieekranowane skrecone przewody. Jako doprowadzenie z sieci stosuj réwniez
przewody nieekranowane.

Jesli do jednego filtra sieciowego podtaczonych jest kilka falownikéw, to filtr ten
musi by¢ zainstalowany albo bezposrednio na wejsciu do szafy rozdzielczej albo
w bezposrednim sgsiedztwie falownikéw. Wybdr filtra sieciowego dokonywany
jest wedtug pragdu sumarycznego podtaczonych falownikow.

Wartosci EMV dot. emisji zaklécen nie sg wyspecyfikowane dla sieci bez
uziemionego punktu zerowego (sieci IT). Skutecznos$¢ filtrow sieciowych
w sieciach IT jest silnie ograniczona.

W celu zachowania wartosci granicznych klasy A i B firma SEW-EURODRIVE
zaleca po stronie wyjsciowej korzystanie z jednego z wymienionych srodkéw EMV:

3

ekranowany przewdd silnika
opcje dtawika wyjsciowego HD...

Instrukcja obstugi — Falownik MOVIDRIVE® compact MCF/MCV/MCS4_A




Instalacja
Wskazowki dotyczgce instalacji urzadzenia podstawowego

Dtawik « Zamontuj dtawik wyjsciowy w poblizu falownika, ale poza minimalng wolng
wyjsciowy HD... przestrzenig w celu zapewnienia odpowiedniego chtodzenia.

* Przetéz wszystkie trzy fazy kabla silnika [1] wspodlnie przez diawik wyjSciowy.

Aby zapewni¢ lepsza skutecznos¢ filtra, nie nalezy przeprowadza¢ przewodu PE
przez dlawik wyjsciowy!

EURODRIVE

60029AXX

[1] Kabel silnika

Instrukcja obstugi — Falownik MOVIDRIVE® compact MCF/MCV/MCS4_A
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Instalacja
Wskazowki dotyczace instalacji ztgcza PROFIBUS-DP (MC_41A)

4.2 Wskazowki dotyczace instalacji ztagcza PROFIBUS-DP (MC_41A)

Obsadzenie
wtykow

Ekranowanie
i utozenie
przewodu Bus

Podigczenie do sieci PROFIBUS odbywa sie za pomocg 9-pinowego wtyku Sub-D
zgodnie z IEC 61158 (— ponizsza ilustracja). Rozgatezienie Bus musi zostac
zrealizowane za pomocg odpowiednio wykonanego wtyku.

9-pinowa Skrecone przewody
wtyczka Sub-D sygnatowe!

RxD/TxD-P 3 F—
RxD/TxD-N 8

1
CNTR-P 4 = \
DGND (M5B) 5 Potgczenie przewodnikowe
VP (P5B/100MA) | 6 pomigdzy obudowg wtyku
DGND (M5B) 9 a ekranowaniem!

X30:
02893APL
Pofaczenie falownika MOVIDRIVE® compact z systemem PROFIBUS odbywa sie
z reguly poprzez skrecony, ekranowany przew6d dwuzytowy. Przy wyborze wtyku Bus
nalezy zwrdci¢ uwage na maksymalng mozliwg predko$¢ przesytu danych.

Podtaczenie przewodu dwuzytowego do wtyku PROFIBUS odbywa sie na stykach 3
(RxD/TxD-P) i 8 (RxD/TxD-N). Przez te dwa styki odbywa sie komunikacja. Sygnaty
interfejsu RS485 RxD/TxD-P i RxD/TxD-N muszg posiadac taki sam styk dla wszystkich
urzgdzen abonenckich. W przeciwnym wypadku komunikacja poprzez Bus nie bedzie
mozliwa. Poprzez pin 4 (CNTR-P) ztacze PROFIBUS przesyta sygnat sterowania TTL
dla wzmacniacza regeneracyjnego lub adaptera LWL (odniesienie = pin 9).

Sie¢ PROFIBUS wykorzystuje protokdt RS, dla kiérego zaktada sie typ przewoddw A
zgodny z IEC 61158 w formie ekranowanego przewodu dwuzytowego, skrecanego parami.

Wiasciwe ekranowanie kabla Bus ttumi elektryczne zaktcenia, ktére mogg wystepowac
w warunkach otoczenia przemystowego. Poprzez nastepujgce $rodki uzyskuje sie
najlepsze wtasciwosci ekranujace:

* Nalezy mocno dociagng¢ Sruby mocujgce wtykéw, modutéw i potencjatowych
przewodow kompensacyjnych.

« Stosuj wytgcznie wtyki w metalowej lub metalizowanej obudowie.
« Ekran nalezy podtaczyé we wtyczce na jak najwiekszej powierzchni.
» Ekran przewodu magistrali nalezy podtaczy¢ po obydwu stronach.

+ Kable sygnatowe i kable magistrali nie powinny by¢ prowadzone réwnolegle do kabli
mocy (kabli zasilajgcych silnika), lecz w miare mozliwosci w oddzielnych tunelach
kablowych.

* W zaktadach przemystowych nalezy stosowac¢ metalowe, uziemione poftki kablowe.

+ Kable sygnatowe wraz z towarzyszgcymi im przewodami wyrownania potencjatéw
nalezy prowadzi¢ w niewielkim odstepie od siebie jak najkrotszg droga.

» Nalezy unika¢ przedtuzania przewoddw magistrali przy uzyciu ztaczy wtykowych.
+ Kable Bus prowadzic Scisle wzdtuz istniejgcych powierzchni masy.

WSKAZOWKA

W przypadku odchylen potencjatu ziemi przez ekran podtgczony z obu stron
i potgczony z potencjatem ziemi (PE) moze ptynaé pragd kompensacyjny. W takim
wypadku nalezy zapewni¢ wystarczajgce wyréwnanie potencjatdw wedtug
odpowiednich przepiséw VDE.
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Instalacja

Wskazowki dotyczgce instalacji ztgcza PROFIBUS-DP (MC_41A)

Terminacja
magistrali

przy MCF/MCV/
MCS41A

Jesli falownik MOVIDRIVE® compact znajduije sie na poczatku lub na koricu segmentu
PROFIBUS, to podtaczenie do sieci PROFIBUS realizowane jest z reguly nie za
pomoca rozgatezienia Bus z wchodzgcym i wychodzgcym przewodem PROFIBUS, lecz
bezposrednio za pomocg jednego przewodu PROFIBUS. Aby unikngé zakitécen
w systemie Bus spowodowanych odbiciami, segment PROFIBUS musi byé zakonczony
na fizycznie pierwszym i ostatnim urzgadzeniu abonenckim za pomocag opornika
obcigzenia.

Poniewaz oporniki obcigzeniowe Bus mogg by¢ dodatkowo podigczone do falownika
(przetacznik DIP pod jednostkg przytgczeniowg — rozdz. "Zdejmowanie jednostki
przytaczeniowe]" na str. 33), stosowanie wtyku Sub-D z wbudowanymi opornikami
obcigzeniowymi nie jest konieczne.

—
10

« | | [TerwvinaTion| PROFIBUS-DP o~ ] | |Terwvination PROFIBUS-DP
Terminacja magistrali Terminacja magistrali

- W | |R ONe OFF| = WYL, -0 ] | |Rone OFF - wy.

02894APL
Rys. 7: Uaktywnienie zakoniczenia Bus MCF/MCV/MCS41A za pomoca przetgcznikéw DIP

WSKAZOWKA

+ Muszg byé wigczone zawsze dwa przetgczniki DIP (ZAKONCZENIE 1 2)!
» Zakonczenie Bus zrealizowane jest dla typu przewodu A zgodnie z IEC 61158.

» Jesli uzywasz wtyku Sub-D z wbudowanymi opornikami obcigzenia, nie mozesz
podtgczy¢ dodatkowych opornikéw obcigzenia w falowniku!
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Ustawianie
adresu stacji
w MCF/MCV/
MCS41A

Instalacja

Wskazowki dotyczace instalacji ztgcza PROFIBUS-DP (MC_41A)

Adres stacji

PROFIBUS ustawiany

jest

za pomocyg przetgcznikbw DIP 4...10

(wartosciowosé 28...2%) pod jednostka przytaczeniowa (— rozdz. "Zdejmowanie jednostki
przytaczeniowe;" na str. 33). MOVIDRIVE® compact obstuguje zakres adresu 0...125.

Wartosciowosé ONT
< ON

D ]| 2
o ] o1 >
I | 22 >
’\l:| 23 >
ml:| 24 >
o[ ] 25 >
I ] 26 >
o[ ] nc >

I

Wartosciowosé:
Wartosciowos$¢:
Wartosciowos$¢:
Wartosciowos$¢:
Warto$ciowosé:
Warto$ciowosé:

Warto$ciowos¢:

1x0=0
2x0=0
4x1=4
8x0=0
16x0=0
32x0=0
64x0=0

zarez., pozycja OFF

Rys. 8: Ustawianie adresu stacji PROFIBUS w MCF/MCV/MCS41A

Ustawienie fabryczne:
Adres 4

02895APL

Adres stacji PROFIBUS moze byc¢ ustawiony za pomocg przetacznikéw DIP tylko wtedy,
gdy jednostka przytgczeniowa jest zdjeta Poprzez to adres nie moze by¢ zmieniony
podczas pracy urzgdzenia. Zmiana stanie sie aktywna po ponownym wigczeniu
falownika (sie¢ + DC 24V WYL./WL.). Falownik wskazuje aktualny adres staciji
w parametrze monitorowania Feldbus P092 "Adress fieldbus" (wskazanie za pomocg
DBG11B lub MOVITOOLS/SHELL).

Przyklad: Ustawianie adresu stacji 17

Warto$ciowo$¢ ON T
< ON

D S | 20 >
o | o1 >
o[ ] 22 >
N 23 >
o 1 24 >
m.j 25 >
<K ] 26 >
o[ ] nc >

1

Rys. 9: Ustawianie adresu stacji 17

Warto$ciowosé:
Wartosciowosé:
Wartosciowosé:
Wartosciowosé:
Wartosciowos$¢:
Wartosciowos$¢:

Wartosciowos$é:

1x1=1

2x0=0

4x0=0

8x0=0
16x1=16
32x0=0
64x0=10_)

zarez., pozycja OFF

Przykfad:
Ustawianie
adrresu 17.

03003APL
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Instalacja
Instalacja zgodna z wymogami UL

4.3

Urzadzenia
400/500 V

Urzadzenia 230 V

Instalacja zgodna z wymogami UL

Instalacje spetniajgce warunki UL wymagajg przestrzegania nastepujgcych wskazéwek:

Jako kable instalacyjne stosuj przewody miedziane o nastepujacych termicznych
wartosciach znamionowych:

— MOVIDRIVE® compact MC_4_A0015 ... 0300: termiczna warto$¢ znamionowa
60°C/75°C

— MOVIDRIVE® compact MC_4_A0370 ... 0750: termiczna warto$¢ znamionowa
75°C

Dopuszczalne momenty dociggajace dla zaciskow mocy MOVIDRIVE® compact

wynosza:

— Wielkos¢ 1 — 0,6 Nm
— Wielkos¢ 2 - 1,5 Nm
— Wielkos¢ 3 - 3,56 Nm
— Wielkos¢4ib5 — 14 Nm

Falowniki MOVIDRIVE® compact przystosowane sq do pracy w sieciach
napieciowych z uziemionym punktem zerowym (sieci TN i TT), dostarczajgcych
maks. natezenie pradu zgodnie z wartoSciami podanymi w tabelach i maks. napieciu
rzedu AC 240 V dla MOVIDRIVE® compact MC_4_A...2_3 (urzadzenia AC 230 V)
i AC 500 V dla MOVIDRIVE® compact MC_4_A...-5_3 (urzadzenia AC 400/500 V).
Prady bezpiecznikéw nie mogg przekraczac wartosci podanych w tabelach.

MOVIDRIVE® compact Maks. prad w sieci Maks. napiecie Bezpieczniki
MC_4_A..5 3 sieciowe

0015/0022/0030/0040 AC 10000 A AC 500 V AC 35A/600V
0055/0075/0110 AC 5000 A AC 500 V AC 30 A/600V
0150/0220 AC 5000 A AC 500 V AC 175 A /600 V
0300 AC 5000 A AC 500 V AC 225 A /600 V
0370/0450 AC 10000 A AC 500 V AC 350 A/600V
0550/0750 AC 10000 A AC 500 V AC 500 A /600 V

MOVIDRIVE® compact Maks. prad w sieci Maks. napiecie Bezpieczniki
MC 4 A..2 3 sieciowe
0015/0022/0037 AC 5000 A AC 240V AC30A/250V
0055/0075 AC 5000 A AC 240V AC 110 A /250 V
0110 AC 5000 A AC 240V AC 175 A/250V
0150 AC 5000 A AC 240V AC 225 A/ 250V
0220/0300 AC 10000 A AC 240V AC 350 A/250V
WSKAZOWKI

+ Jako zewnetrzne zrédto napiecia DC 24-V stosuj wylgcznie sprawdzone urzadzenia

o ograniczonym napigciu wyjsciowym (U5, = DC 30 V) i ograniczonym natezeniu
wyjsciowym (1 <8 A).

Dopuszczenie UL nie obowigzuje przy pracy w sieciach napieciowych
0 nie uziemionym punkcie zerowym (sieci IT).
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Instalacja
Zaciski ekranujgce

4.4 Zaciski ekranujace

Za pomocg zaciskow ekranujgcych dla modutéw mocy mozesz w bardzo komfortowy
sposob zamontowac ekran przewodu silnika i hamulca. Zatéz ekran i przewéd PE tak,
jak przedstawiono na rysunkach.

Zaciski W przypadku urzgdzenia MOVIDRIVE® compact wielkosé 1, zacisk ekranujgcy dla
ekranujace modutu mocy dostarczany jest seryjnie. Zamontuj ten zacisk ekranujacy razem ze
modutu mocy, $rubami mocujgcymi urzadzenia.

wielkosé 1

02012CXX
Rys. 10: Montaz zaciskow ekranujacych modutu mocy (MOVIDRIVE® compact, wielkosé 1)

[11 Zacisk ekranujacy
[2] Przytacze PE (D)

Zaciski W przypadku MOVIDRIVE® compact wielko$é 2, zacisk ekranujacy modutu mocy
ekranujace dostarczany jest seryjnie z 2 Srubami mocujgcymi. Zamontuj ten zacisk ekranujacy za
modutu mocy, pomocg $rub mocujacych do X6.

wielkosé 2

e

TR A G - :.mrr R
2P0 E Q9D

T

Bk
£
b5
2

59874AXX
Rys. 11: Montaz zaciskéw ekranujgcych modutu mocy (MOVIDRIVE® compact, wielkosé 2)

[11 Zacisk ekranujacy
[21 Przytacze PE (D)
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Instalacja
Ostona przed dotykiem

4.5 Ostona przed dotykiem

1 ZAGROZENIE!

Nie ostoniete przytacza mocy.

Smieré lub ciezkie uszkodzenie ciata na skutek porazenia pradem.

* Ostone przed dotykiem nalezy zamontowac¢ zgodnie z przepisami.
* Nie wolno pracowac z urzgdzeniem bez ostony przed dotykiem.

W przypadku zamontowanej ostony przed dotykiem, urzadzenia MOVIDRIVE® compact
wielkosci 4 i 5 posiadajg klase ochrony IP10, bez ostony - IP0O.

W przypadku MOVIDRIVE® compact wielkosé 4 i 5, seryjnie dostarczane sg 2 sztuki
oston przed dotykiem wraz z 8 Srubami mocujgcymi. Zamontuj je na obu pokrywach
zaciskow modutu mocy.

(2]

(3]
06624AXX

Rys. 12: Ostona przed dotykiem dla MOVIDRIVE® compact, wielkos¢ 4 i 5

[11 Ostona
[2] Ostona przytacza
[3] Zaslepka
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4.6

Instalacja

Schemat potgczen urzgdzenia podstawowego

Podfaczanie modutu mocy i hamulca

K11
(AC-3)

F14/F15

@ Przewod ochronny (ekran)

Unc Unc
] [] F14JF15] []
K11
(AC-3)

DB@Q@ DB@QJ
DGND K12
(AC-3
DGND
3
BG 2
BGEf;
5

K11
(AC-3)

DBQ@@

K12
(AC-3)

biaty

czerwony

DGND

Schemat pofaczen urzadzenia podstawowego

L1
L2
L3
PE —#-—-¢-—{--—f--o—-———-——m - > -
b m m mF11/F12/F13 !
b !
| | K11 |
i i (AC-3) i
VL L2 L3 |
U | ~  Opcija filtra X
AG ! S'?_%'PVSQOL’\:;F“' Przytacze obwod!u
[

F14/F15

Il
4

T

biaty

Zerwony

" Wtyczka hamulca  CT/CV/DT/DV/D:

niebieskie

odtgczanie po stronie pradu
statego i pradu przemiennego

niebieskie

]
BG 2
I
BGE [y
5

CT/CV/DT/DV/D:
odtaczanie
pradu przemiennego

CT/CV, CM71...112: wytgczenie dla pradu statego i przemiennego

Rys. 13: Schemat ideowy potgczeri modutu mocy i hamulca

[— posredniego®
] g xS

L1 L2 L3
X1:

Modut mocy

-U, +U, PE
X4:

— Ustep "Podtaczenie
rezystora hamujgcego
BW.../ BW..-T/ BW...-P"

55310CPL

* W przypadku wielkosci 1 i 2, obok zaciskow sieciowych i zaciskéw przytgczeniowych silnika (X1, X2) nie znajduje
sie przytgcze PE. Nalezy wtedy wykorzysta¢ zacisk PE obok wyprowadzenia napiecia obwodu posredniego (X4).

Uwaga: Przy podtgczaniu hamulca nalezy przestrzega¢ informacji zawartych w instrukcji obstugi zastosowanych
silnikow!

STOP!

* Niedopuszczalne jest zasilanie napieciem silnika!

W przypadku podtgczenia prostownika hamulca poprzez przewdd zasilajgcy, dziatanie
hamulca jest ograniczone.

* Prostownik hamulca nalezy podtaczy¢ poprzez oddzielny przewod zasilajgcy.

28

Stosowac zawsze odtgczanie hamulca po stronie pragdu statego i przemiennego przy

— wszystkich zastosowaniach do dzwignic,

— napedach, ktére wymagajg krétkiego czasu reakcji hamulca

— irodzajach pracy CFC i SERVO.
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Instalacja 4
Schemat potgczen urzgdzenia podstawowego

Prostownik W przypadku zamontowania prostownika hamulca w szafie rozdzielczej przewody
hamulca w szafie potaczeniowe pomiedzy prostownikiem hamulca a hamulcem powinny by¢ roziozone
rozdzielczej oddzielnie od pozostatych kabli. Wspolne ukfadanie z kablami silnoprgdowymi

dopuszczalne jest tylko wtedy, gdy sg one ekranowane.

Podfaczenie rezystora hamujacego BW... / BW...-...-T /BW...-...-P

Modut mocy Modut mocy Modut mocy

eim...-P
97 9
1
sl o
I I N
98 | 96
W przypadku zadziatania W przypadku zadziatania -
styku pomocniczego, wewn. wytgcznika termicznego, W przypadku zadziatania
nalezy otworzy¢ K11 i nalezy otworzy¢ K11 i kaznika bimetal
DIg@"/Blokada stopnia mocy" DIg@"/Blokada stopnia mocy" ﬁz\llgfgtzvsofzzyrg 211l?16 aloweqo,
ustawi¢ na sygnat "0". ustawic¢ na sygnat "0". DIg@"/Blokada stopnia mocy"
Obwdéd oporowy nie moze Obwéd oporowy nie moze ustawic na sygnat "0"
zostac¢ przerwany! zostac¢ przerwany! Obwad oporowy nie rﬁoze
zostac przerwany!
59500APL
Zabezpieczenie przed przecigzeniem
Typ rezystora specyfikacja | wewnetrzny wytacznik termiczny | zewnetrzny przekaznik
hamujacego projektowa (..T) bimetalowy (F16)
BW... - - ‘ Konieczny
BW...-...- - Konieczne jest zastosowanie jednej z dwoch opcji (wewnetrzny
wytacznik termiczny / zewnetrzny przekaznik bimetalowy).
BW...-003 / BW...-005 | Wystarczajaca | - ‘ Dozwolony
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Instalacja

Schemat potgczen urzgdzenia podstawowego

MCF/MCV/MCS4_A: Schemat potaczen jednostki sterujgcej

|:| Moduft sterowania X10: R11 -10V...+10 V
: e 0(4)...20 mA
010V —»{ REF1 |1 S U + -
] [ Yoy n oY Al 2 §"®7 7@
888 0..20 mA 70V [ ReF2 I3 SR |
4..20 mA o Loy S e —
Systembus High -  SC11 5 H % % Nadrzedne
- n2(0...10 V)/wejscie TF-/TH* <—7  Al21 6 RN sterowanie
Opcja Systembus Low <& SC12 | 7 b TV
klawiatury Potencjat odniesienia sygnatéw analogowych|l— AGND | 81— i > bir%srﬂ:
/Blokada stopnia mocy-— DIZZ | 9 —
Prawo/Stop* -«—— DIg1 |10 i
Lewo/Stop*--—_ DIg2 |11 Wyjscia
Zezwolenie/Stop* <—  DI@3 12 binarne
] n11/n21* <— DI@4 [13
n12/n22* -«—— DIg5 14 !
Odniesienie X10:DI@J...DI5 ——— DCOM** |15 |~ i Odniesienie
Wyjécie DC+24-V —m= VO24  |16| | } wyj$¢ binarnych
- Potencjat odniesienia sygnatéw binarnych — DGND |17 = } }
Opcja Styk przekaznika [ DO@I-C [18 }
zlacza - Gotowy do pracy* foei——™DOG2/A0T19 |
szeregowego | = Styk zwierny przekaznika unkal DO@1/NO |20 i
» = . n /Hamulce —» DB@Q@ 21 i
E:J Styk rozwierny przekaznika DOQ1/NC [22 i b k12
| .l
~ Potencjat odniesienia sygnatéw binarnych —— DGND |23 : (AC-3)
Wejscie DC+24-V -——|  VI24  [24 I = —
Wyjscie enkodera 24V DC
inkrementalnego X14: ON | OFF*
odwzorowanie Tylko przy [ 1l s12
Luet:/vvr:ejc::Lidera MCV/MCS LI | st * Ustawienia fabryczne
: ON | OFF . o .
=S B Jesli na wejsciach binarnych
S| 2 zataczane jest zasilanie DC 24 V z V024,
__3 OC_ 1| 3 wowczas DCOM nalezy zmostkowaé
Wejscie X15: f% | 4 | za pomocg DGND!
enkodera silnika Tylko przy ad [ 1l 5 - ) ]
MCV/MCS oD S 1| s | Al11/Al12 nie sg analizowane
= a (US [ | 7 3 przy MCF41Al
'(§“ g E 7% S JL AGND (potencjat odniesienia
= E g_ 'm0 : sygnatéw analogowych DC 10-V)
, 0 . o 3 |
Podiaczenie 9% 0 )7%'/3/20 oray = —@n i i | DGND (potencjat odniesienia
PROFIBUS-DP || ° ¢ z 4 3 5 .
: )| MCEMovMCS 41 3 S— ~ sygnaléw analogowych DC 24-V)
°0 i
NS S i @ przewod ochronny (ekran)
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+ MCF/MCV/MCS41A (z PROFIBUS-DP): SEW EURODRIVE zaleca zasilanie tych
urzgdzen napieciem DC 24 V na zacisku X10:24 (VI24). To zewnetrzne napiecie
zasilajgce DC-24 musi dostarczac ciggtg moc 50 W i moc szczytowag (1 s) 100 W.

*  Wejscie analogowe Al21 (X10:6) moze byé dowolnie uzyte jako wejScie napiecia
10 V lub jako wejscie TF/TH. Przetgczenia dokonuje sie za pomocg parametru P120.

* Dostep do przetgcznikow S11, S12i 1 ... 10 mozliwy jest tylko po zdjeciu jednostki
przytaczeniowej (— rozdz. "Zdejmowanie jednostki przytgczeniowej".

* Objasnienie na temat funkcji przetacznikow DIP 1 ... 10 znajduje sie w rozdziale
"Terminacja magistrali" oraz "Ustawianie adresu stacji".

* Przewdéd TF/TH musi byé albo ekranowany lub prowadzony oddzielnie od
przewodoéw silnoprgdowych (np. przewodoéw silnika lub hamulca) w odlegtosci co
najmniej 0,2 m. Jesli do podtaczenia silnika i TF/TH stosowane sg kable hybrydowe,
to przewod TF/TH musi by¢ oddzielnie uziemiony.
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Instalacja
Schemat potgczen urzgdzenia podstawowego

MCF/MCV/MCS4_A: Opis funkcji zaciskéw urzadzenia podstawowego

Zacisk Funkcja
X1:1/2/3  L1/L2/L3 (PE) Przytacze sieciowe
X2:4/5/6 |UIVIW (PE) Podtaczenie silnika
X3:8/9 +R/-R (PE) Przytacze rezystora hamujgcego
X4: +Uz/-Uz (PE) Wyprowadzenie napigcia obwodu posredniego
X10:1 REF1 DC+10 V (maks. DC 3 mA) dla potencjometru wartosci zadanych
X10:2/4 AM1/12 Wejscie wartosci zadanych n1 (wejscie réznicowe lub wejscie z potencjatem odniesienia AGND),
forma sygnatu — P11_/S11
X10:3 REF2 DC-10 V (maks. DC 3 mA) dla potencjometru wartosci zadanych
X10:5/7 SC11/SC12 Systembus (SBus) High/Low
X10:6 Al21 Dowolnie wejscie wartosci zadanych n2 (0...10 V) lub wejscie TF/TH, ustawienie — P120
X10:8 AGND Potencjat odniesienia dla sygnatéw analogowych (REF1, REF2, Al..)
X10:9 DIg9 Wejscie binarne 1, z "/Blokada stopnia mocy" *  Wejscia binarne oddzielone sa potencjatowo
X10:10 DIg1 Wejscie binarne 2, fabrycznie "Prawo/stop" za pomocg transoptora.
X10:11 DIg2 Wejscie binarne 3, fabrycznie "Lewo/Stop" *  Mozliwosci wyboru dla wej$¢ binarnych 2
X10:12 DI@3 Wejscie binarne 4, fabrycznie "Zezwolenie/zatrzymanie" do 6 (DIg1...DIg5) — Menu parametréow P60_
X10:13 DIg4 Wejscie binarne 5, fabrycznie "n11/n21"
X10:14 DIg5 Wejscie binarne 6. fabrycznie "n12/n22"
X10:15 DCOM Odniesienie dla wyjs¢ binarnych DIGJ do DI@5 (X10:9 do X10:14)
+ Sterowanie wejs¢ binarnych za pomoca napigcia zewnetrznego DC +24-V: Konieczne potaczenie
DCOM (X10:15) z potencjatem odniesienia napiecia zewnetrznego.
— bez mostka DCOM-DGND (X10:15-X10:17) — bezpotencjatowe wejscia binarne
— z mostkiem DCOM-DGND (X10:15-X10:17) — potencjatowe wejscia binarne
* Polaczenie wejs¢ binarnych DC+24 V z V024 (X10:16) — konieczny mostek DCOM-DGND.
X10:18 D0O@g1-C Wspdlny styk wyjscia binarnego 1, fabrycznie na "gotéw do pracy"
X10:19 DO@2/A01 Wyjécie binarne 2, fabrycznie ustawione na "Brak funkcji", o obcigzalno$ci maks. DC 50 mA (odporne
na zwarcie, niewrazliwe na napiecie zasilajgce do DC 30 V) moze by¢ wykorzystywane tez jako wyjscie
analogowe AO1 (nie przy MC_41A), przetaczenie za pomocg P621 i P642
X10:20 DO@1-NO Styk zwierny wyjscia binarnego 1, obcigzalnos¢ stykow przekaznika maks. DC 30 ViDCi 0,8 A
X10:21 DBZ9 Wyjscie binarne 0, stata funkcja z "/Hamulec", obcigzalno$¢ maks. DC 150 mA (odporne na zwarcia
do DC 30 V)
X10:22 DO@1-NC Styk rozwierny wyjscia binarnego 1
Mozliwos¢ wyboru wyjs¢ binarnych 1i2 (DO@1 i DOZ2) — Menu parametréow P62_
Nie przyktadaé¢ napiecia obcego na wyjsciach binarnych DB@@ (X10:21) i DOZ2/A01 (X10:19)!
X10:23 DGND Potencjat odniesienia dla sygnatéw binarnych
X10:24 Vi24 Wejscie napiecia zasilajgcego DC+24 V (napigcie pomocnicze, diagnoza urzadzenia, gdy wytgczona sie¢)
X14:1 Wejscie Sygnat $ciezka A (K1) Nastepujace enkodery mozna podtaczy¢ jako enkodery zewnetrzne:
X14:2 zewnetrznego Sygnat Sciezka B (K2) * Enkoder 5 V-TTL z napigciem zasilajgcym DC-24 V typu ES1R, ES2R
X14:3 enkodera lub | Sygnat sciezka C (KO0) lub EV1IR
X14:4 odwzorowanie Przefaczanie » Enkoder 5 V-TTL z napigciem zasilajagcym DC-5 V typu ES1T, ES2T
X14:5 X15 Potencjat odniesienia DGND lub EVAT przez opcje DWIT1A
X14:6 Sygnat §c!e;ka A (K1) Jesli X14 uzyty zostanie jako odwzorowanie X15, to nalezy zmostkowac
X14:7 Sygnat $ciezka B (K2) iny (X14:4) z DGND (X14:5)
X14:8 Sygnat éciezka C (K0) piny (A14. )
X14:9 DC+24 V (maks. DC 180 mA)
Wejscie MCV4_A: MCS4_A: Mozna podiaczaé nastepujace enkodery:
X15:1 enkodera Sygnat sciezka A (K1) sin+ (S2) W przypadku MCV4_A:
X15:2 silnika Sygnat $ciezka B (K2) cos+ (S1) * Enkoder sin/cos typu ES1S, ES2S lub EV1S
X15:3 Sygnat sciezka C (KO) Ref.+ (R1) « Enkoder 5 V-TTL z napieciem zasilajgcym
X15:4 N.C. N.C. DC-24 V typu ES1R, ES2R lub EV1R
X15:5 Potencjat odniesienia DGND REF1 (+10V dla TF/TH) | Enkoder 5 V-TTL z napigciem zasilajagcym
X15:6 Sygnat sciezka A (K1) sin- (S4) DC-5 V typu ES1T, ES2T lub EV1T przez opcje
X15:7 Sygnat sciezka B (K2) cos- (S3) DWIT1A
X15:8 Sygnat $ciezka C (KO0) Ref.- (R2) * Enkodery HTL z napieciem zasilajagcym
X15:9 DC+24 V (maks. DC 180 mA) |Al21 (przytacze TF/TH) DC-24-V, typu ES1C, ES2C lub EV1C
(tylko z sygnatami z masa, bez sygnatéw
przeciwsobnych)
W przypadku MCS4_A:
» rezolwer 2-pinowy, AC 7 Vg / 7 kHz
X30: MCF/MCV/MCS41A: Przytacze PROFIBUS-DP, 9-pinowe gniazdo Sub-D, obsadzenie zaciskow — str. 22
1...10 Przetaczniki DIP dla ustawien PROFIBUS — str. 23
S11: Przetaczanie sygnatu | DC(0(4)...20 mA) < sygnatu DC (=10 V...0...10 V, 0...10 V), fabrycznie na sygnat U.
S12: Przytaczanie i odtaczanie opornika obcigzenia Systembus, fabrycznie odtgczony
TERMINAL gniazdo dla opcji DBG11B lub opcji USS21A / USB11A
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Instalacja
Schemat potgczen urzgdzenia podstawowego

WSKAZOWKA

W przypadku MCS4_A: Jesli do X15:5 i X15:9 podtaczony zostanie TH/TH, wowczas

4 nie wolno podigcza¢ TF/TH do X10:1 i X10:6! Zacisk X10:6 nie moze by¢ w takim
1 wypadku uzywany nawet jako wejscie napiecia DC-10V. W oprogramowaniu
MOVITOOLS® ustawié parametr P120 na "TF" a dla parametru P835 zdefiniowac
odpowiednig reakcje na btad.

Wyjscie W przypadku MOVIDRIVE® MCF40A/MCV/MCS40A wyjécie binarne DO@2 (X10:19)
analogowe AO1 moze by¢ wykorzystywane tez jako 0(4)...20 mA wyjscie analogowe AO1. Przetgczenia
dokonuje sie w parametrach P621 "Wyjscie binarne DO@2" i P642 "Tryb pracy AO1".
Funkcja X10:19 P621 "Wyjscie binarne DO@2" P642 "Tryb pracy AO1"
Wyijscie binarne DO@2 # ustawi¢ BRAK FUNKCJI = ustawi¢ WYL
Wyjécie analogowe AO1 = ustaw.ié BRAK FUNKCJI #* ustaw?é WYL
# ustawi¢ BRAK FUNKCJI # ustawié WYL
Brak funkgiji = ustawi¢ BRAK FUNKCJI = ustawi¢ WYL

MCV41A: Przyporzadkowanie zaciskow elektroniki i pole opisu

| —

O JC JC I e Es |

REF1

| |
112

All1
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3] 4
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5|6

SCI2

7|8

DIv@ DI@1

9|10

DIG2

11|‘12

DIG4

13|14

X15 X15
ENCODER I/0 ENCODER IN

DCOM

15|16

DGND DO@1-C

17|‘18

PROFIBUS DP
X30

D02

19|2O

DBOO

2'I|22
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ClRlRIEICIEEIEIEIECIEIE:
SRS IEICIEICIRIE]ES

LELLEEERLLE

23|24
MCV4 1Al

@ max 24V !
(EN 61131-2)

59896AXX
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®

Rys. 14: Zaciski elektroniki i opis na przyktadzie MCV41A
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Instalacja
Zdejmowanie jednostki przytgczeniowej

4.7 Zdejmowanie jednostki przytaczeniowej

WSKAZOWKA

Przed zdjeciem jednostki przytaczeniowej nalezy odtaczy¢ najpierw napiecie sieciowe
i i napiecie podtrzymujgce DC -24-V.

W celu utatwienia instalacji przewodéw sterowniczych mozesz catkowicie zdjgé
jednostke przytaczeniowg z modutu sterowania. Aby ustawi¢ przetgczniki DIP na
PROFIBUS (1 ... 10), INTERBUS (S1 ... S6), przetgczanie sygnatu n1 (S11) i opornik
obcigzenia SBus (S12), musisz zdjg¢ jednostke przytaczeniowg. Nalezy przy tym
postepowac w nastepujacy sposob:

1. Otworzy¢ klapke jednostki przytgczeniowej.

2. Poluzowaé $ruby mocujgce A i B, sgq one zabezpieczone i nie wypadaja.

3. Zdjac¢ jednostke przytgczeniowg z jednostki sterujgce;.

60111AXX

Przy zaktadaniu jednostki przytaczeniowej nalezy postepowac w odwrotnej kolejnosci.
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Instalacja

Przyporzgdkowanie rezystoréw hamujacych, dtawikéw, filtréow

4.8

Urzadzenia AC 400/500-V, wielkos$é 1i 2

MOVIDRIVE® compact MC_4A...-5A3

Przyporzadkowanie rezystorow hamujacych, dfawikow, filtrow

0015 \0022 0030 \0040 0055 \0075 \0110

Wielkos¢ 1 2
Rezystory Prad Numer Numer
hamujace wyzwalajacy katalogowy katalogowy
BW.../ BW..-..-T BW... BW...-...-
BW100-005 Ir=0,8 Agms 826269 1
BW100-006/ Ir = 2,4 ARms 8217017 1820 419 8
BW100-006-T
BW168/BW168-T Ir=3,4 Agms | 820 604 X 1820 133 4
BW268/BW268-T Ir=4,2 Agys 8207151 1820 417 1
BW147/BW147-T I =5 ARms 8207135 1820 134 2
BW247/BW247-T Ir=6,5 Agms 18207143 1820 084 2
BW347/BW347-T Ir=9,2 Agms 820 798 4 18201350
oot Ir = 5,5 Arus 821689 4 1820136 9
BW039-026-T IF=8,1 Agms 1820 4155
BW039-050-T Ir=11,3 ARus 1820137 7
Dtawiki sieciowe Numer

katalogowy
ND020-013 Tlgiee=AC20A | 8260125
ND045-013 Y lgjec =AC45A | 8260133
Filtry sieciowe Numer

katalogowy
NF009-503 827 4126 A
NF014-503 827 116 X B A

Umax = AC 550 V
NF018-503 827 4134 B
NF035-503 827 128 3
Dtawiki wyjsciowe | Wewnetrzna Numer
$rednica katalogowy

HDO001 d=50 mm 8133255 dla kabli o przekroju 1,5 ... 16 mm? (AWG 16 ... 6)
HD002 d=23 mm 813 557 6 dla kabli o przekroju < 1,5 mm? (AWG 16)
HDO003 d =88 mm 813 558 4 dla kabli o przekroju > 16 mm? (AWG 6)
Filtr wyjsciowy (tylko w trybie Numer
pracy VFC) katalogowy
HF015-503 1826030 3 A
HF022-503 826 0311 B A
HF030-503 826 032 X B A
HF040-503 8263116 B A
HF055-503 826 3124 B A
HF075-503 826 313 2 B A
HF023-403 8257841 B A
HF033-403 825785 X B
A Przy pracy znamionowej (100 %)
B Przy obciazeniu kwadratowym (125 %)
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Przyporzgdkowanie rezystoréw hamujgcych, dtawikéw, filtréw

Urzadzenia AC 400/500-V, wielkos¢ od 3 do 5

MOVIDRIVE® compact MC_4_A...-503 0150 ‘0220 ‘0300 0370 0450 | 0550 0750
Wielkos¢ 3 4 5
Rezystory Prad wyzwalajacy |Numer Numer Numer
hamujace katalogowy katalogowy katalogowy
BW.../ BW... BW...-...- BW...-...-
BW...-...-
BW...-...
P otooiep  1F=91Agys 8216843 1820 416 3 c| ¢
BW018-035-T IF=13,9 Arms 1820 138 5 (o3 C
BW018-075-T Ig =20,4 Agms 1820 139 3 C C
BW915-T I = 32,6 Arms 1820 4139
o k=144 Agys 8216800 1820 414 7
BWO012-050-T I = 20,4 Agys 1820 140 7
BW012-100-T Ip = 28,8 Agus 1820 1415
BW106-T I = 47,4 Arns 1820 083 4
BW206-T I = 54,7 Arps 1820 4120
Dtawiki sieciowe Numer katalogowy
ND045-013 Slges =AC45A 8260133 A
ND085-013 Slgec=AC85A 8260141 B A
ND150-013 Y lgjec =AC 150 A 825 548 2 B
Filtry sieciowe Numer katalogowy
NF035-503 827128 3 A
NF048-503 827117 8 B A
NF063-503 827 414 2 B A
NF085-503 Unax =AC 550V 8274150 B A
NF115-503 827 416 9 B A
NF150-503 827 4177 B
NF210-503 827 418 5
Dtawiki wyjsciowe Srednica Numer katalogowy

wewnetrzna
HDO001 d =50 mm 8133255 dla kabli o przekroju 1,5 ... 16 mm? (AWG 16 ... 6)
HDO003 d =88 mm 813 558 4 dla kabli o przekroju > 16 mm? (AWG 6)

Filtry wyjsciowe

(tylko w trybie pracy VFC)

Numer katalogowy

HF033-403 825785 X A B/D A/D

HF047-403 825786 8 B A

HF450-503 826 948 3 B E D D
A Przy pracy znamionowej (100 %)

B Przy obciazeniu kwadratowym (125 %)

Cc Dwa rezystory hamujace podtaczy¢ réwnolegle, na F16 ustawi¢ podwdjny prad wyzwalajacy (2 x I)

D Podtaczy¢ réownolegle dwa filtry wyjsciowe

m

Przy pracy znamionowej (100 %): jeden filtr wyjSciowy

Przy obciazeniu kwadratowym (125 %): podtaczy¢ réwnolegle dwa filtry wyjsciowe

Instrukcja obstugi — Falownik MOVIDRIVE® compact MCF/MCV/MCS4_A

35



Instalacja

Przyporzgdkowanie rezystoréw hamujacych, dtawikéw, filtréow

Urzadzenia AC 230-V, wielko$é¢ od 1 do 4

MOVIDRIVE® compactMC_4_A...-2_3 0015 0022 ‘0037 0055 0075 |0110 0150 |0220 ‘0300
Wielkos¢ 1 2 3 4
E:rznyusj:::rg . Numer Numer
BW...-.. Prad wyzwalajacy Ig;\’tlalogowy Ié:;\l’:lalc_)gc_)wy
BW.m .. |BW...-..
BW039-003 IF=2,7 Agms 821687 8
BW039-006 I = 3,9 Agus 8216886
P osooiay  1F=55Agus 8216894 18201369
BW039-026-T I =8,1 Agms 18204155
BW027-006 I = 4,7 Arms 8224226
BW027-012 IF=6,6 Agrms 8224234
BW018-015-T  Ig=9,1 Agys ' 1820 416 3 c | c|lclec
BWO018-035-T |Ir=13,9 Agys 18201385 (o] (o] (o3 (o]
BWO018-075-T |l =20,4 Agys 18201393 Cc (o} Cc (o}
BW915-T I = 32,6 Agps 18204139 c ¢ c c
BW012-025-T I =14,4 Agys 18204147
BW012-050-T |l =20,4 Agys 18201407
BWO012-100-T I = 28,8 Agys 18201415
BW106-T Ip = 47,4 Agus 1820 083 4 c c
BW206-T I = 54,7 Arms 18204120 Cc (o}
Dtawiki sieciowe Numer katalogowy
ND020-013 ¥ Igjec = AC 20 A 826 0125 A
ND045-013 Tlyec=AC45A 8260133 B A
ND085-013 % lgiec = AC 85 A 826 014 1 B A
ND150-013 Y lgec =AC150 A 825548 2 B
Filtry sieciowe Numer katalogowy
NF009-503 8274126 A
NF014-503 827 116 X B A
NF018-503 827 4134 B
NF035-503 827128 3
Upnax = AC 550 V
NF048-503 827 1178 A
NF063-503 827 414 2 B
NF085-503 8274150 A
NF115-503 827 416 9 B
o o a2 Numor katalogowy
HD0O1 d =50 mm 8133255 dlakablo e e ey 10 mm?
HD002 d =23 mm 813 557 6 dia kabli o gﬁgg‘jjé‘f 1.6 mm?
HD003 d =88 mm 813558 4 dla kbl o prm s ™ 10 mm®
A Przy pracy znamionowej (100 %)
B Przy obciazeniu kwadratowym (125 %)
Cc Dwa rezystory hamujace podtaczy¢ réwnolegle, na F16 ustawi¢ podwdjny prad wyzwalajacy (2 x I)
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Instalacja Systembus (SBus)

4.9

1

Instalacja Systembus (SBus)

WSKAZOWKA
Tylko przy P884 "Szybkos¢ transmisji SBus™ = 1000 kbaud:

W trybie zespolonej magistrali systemowej nie wolno tgczy¢ urzgdzen MOVIDRIVE®
compact MCH4_A z innymi urzadzeniami MOVIDRIVE®.

Przy szybkosci transmisji # 1000 kbodéw wolno faczy¢ w/w urzadzenia.

Schemat pofaczenn SBus MOVIDRIVE® compact MCF/MCV/MCS4_A

Gflowica sterujaca

X10: |

Glowica sterujaca Glowica sterujaca

Systembus High e

Systembus Low ~a—=

x10: | X10:]

1 1 1

2 2 >

3 3 3

4 4 4
SC11 | 5— Systembus High-e—»= SC11 | 5 Systembus High <= SC11 | 51—

6 6 6
8C12 | 7/ Systembus Low <= SC12 | 717 | | Systembus Low - SC12 | 7|

Potencjat
odniesienia

Specyfikacja
kabli

Przytaczenie
ekranu

Dtugosci
przewodow

Opornik
obcigzeniowy

Potencjat
odniesienia

Potencjat
odniesienia

02411APL

Stosuj dwuzytowy, skrecany i ekranowany kabel miedziany (kabel do przesytu
danych z ekranem z plecionki miedzianej). Kabel musi spetnia¢ nastepujgce
specyfikacje:

— przekrdj zyly 0,75 mm? (AWG 18)

— opornos$¢ przewodu 120 Q przy 1 MHz

— przepustowos$¢ przewodéw < 40 pF/m przy 1 kHz

Odpowiednie bedg przyktadowo kable CAN-Bus lub DeviceNet.

Ekran przytozy¢ ptaskim stykiem z obu stron do zacisku ekranowania elektroniki
falownika lub sterowania Master a konce ekranu potgczy¢ dodatkowo z DGND.

Dopuszczalna dlugo$¢ przewodow zalezna jest od ustawionej szybko$ci komunikacji
SBus (P816):

— 125 kbodéw — 320 m
— 250 kbodow  — 160 m
— 500 kbodow — 80m
— 1000 kbodéw — 40 m

Na poczatku i na koncu potaczenia magistrali systemowej przytaczy¢ po jednym
oporniku obcigzeniowym (S12 = ON). W przypadku pozostatych urzadzen wylgczyé
opornik obcigzeniowy (S12 = OFF).
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Instalacja
Instalacja Systembus (SBus)

STOP!

Pomiedzy urzgdzeniami, ktére potgczone sg za pomocag magistrali SBus, nie mogg
wystepowac réznice potencjatu. Moze to spowodowac ograniczenie w prawidtowym
dziataniu urzadzen.

Nalezy zapobiec réznicy potencjatow, np. poprzez potgczenie ze sobg mas urzadzen
oddzielnym przewodem.
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Podtagczenie opcji USS21A (RS232 i RS485)

4.10 Podtgczenie opcji USS21A (RS232 i RS485)
Opcja konwertera USS21A: 822 914 7

Numer
katalogowy

Przytacze RS232

Przytacze RS485

Standard EIA

* Do podtgczenia zitgcza RS nalezy stosowac standardowy ekranowany kabel

ztgczowy z potgczeniem 1:1.

USS21A

> - - O PC COM 1-4
____________________ Py
1 GND (masa) ‘LB
" L] o
L TxD < 9 [
\ ! 1 P °
N RxD JT Tl o°
| maks. 5 m (16.5 ft) O

9-pinowe gniazdo Sub-D

Rys. 15: Kabel potagczeniowy USS21A-PC (potgczenie 1:1)

Przestrzegaj nastepujgcych wskazowek:

9-pinowa wtyczka Sub-D

02399APL

» Stosuj dwuzytowy, skrecany i ekranowany kabel miedziany (kabel do przesytu danych
z ekranem z plecionki miedzianej). Kabel musi spetnia¢ nastepujace specyfikacje:

— przekrdj zyty 0,5 ... 0,75 mm? (AWG 20 ... 18)
— opornos$¢ przewodu 100 ... 150 Q przy 1 MHz
— przepustowos$¢ przewodéw < 40 pF/m przy 1 kHz

* Ekran przytozy¢ ptaskim stykiem z obu stron do zacisku ekranowania elektroniki
falownika a korice ekranu potaczy¢ dodatkowo z DGND.

USS21A

USS21A

Rys. 16: Ztacze RS485 opcji USS21A

Ztacze RS opcji USS21A odpowiada standardowi EIA:

* maks. szybkos¢ przesytu 9600 bodow

00997CXX

* maks. 32 abonentéw (kazde urzgdzenie z USS21A uwazane jest za 2 abonentéw)

* maks. dtugos¢ przewodu 200 m tacznie

* na state wbudowany dynamiczny opornik obcigzeniowy
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4 Instalacja
Podtaczenie opcji z konwerterem USB11A / opcji DKG11A

4.11 Podtaczenie opcji z konwerterem USB11A / opcji DKG11A

Numer katalogowy -

824 831 1 Konwerter USB11A
819 558 7 Szeregowy kabel interfejsu DKG11A (dlugosé 3 m)

Opis Przy uzyciu opcji USB11A mozliwe jest potgczenie komputera PC lub laptopa,
wyposazonego w ztgcze USB, z gniazdem TERMINAL falownika MOVIDRIVE® compact.
Konwerter USB11A obstuguje USB1.1 oraz USB2.0.

Zakres dostawy * W zakresie dostawy USB11A zawarte sa:

Pofaczenie
MOVIDRIVE® -
USB11A - PC

— Konwerter USB11A
— Przewdd przytaczeniowy USB PC - USB11A (typ USB A-B)
— CD-ROM ze sterownikami i MOVITOOLS®

Konwerter USB11A obstuguje USB 1.1 i USB 2.0
W zakresie dostawy USB11A nie sg zawarte:

— Kabel przytaczeniowy DKG11A (dtugo$¢ 3 m, nr kat. 819 558 7) dla potaczenia
MOVIDRIVE® compact - USB11A.

Potaczenie MOVIDRIVE® compact - USB11A (kabel RJ10-TERMINAL) odbywa
sie za posrednictwem szeregowego kabla zigcza, typu DKG11A (dtugos¢é 3 m,
nr kat. 819 558 7).

Potgczenie USB11A - PC odbywa sie za posrednictwem dostepnego w handlu,

ekranowanego kabla USB typu USB A-B.

MOVIDRIVE® compact

(1]
(2]
(3]
[4]

40

i
)

—1

ANWY;

PC COM 1-4

[3] [4]
E \ USB11A
B =
—
[o]

59901AXX

Podtgczenie TERMINAL do MOVIDRIVE® compact
Kabel interfejsu DKG11A, dtugo$¢ 3 m

Konwerter USB11A

Kabel USB typu A-B
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Instalacja

Podtgczenie opcji z konwerterem USB11A / opcji DKG11A

Rysunek
wymiarowy
- 25 - - 92.5 -
- 90 -]
) ( 4 T4 \ i
USB EUREERIVE RS485 @
L Typ: USB11A i
Sach-Nr. 0 824 831 1
__ _ . — = / Y
55732BXX

Rys. 17: Rysunek wymiarowy opcji USB11A, wymiary w mm

Dane techniczne

USB11A

Numer katalogowy 824 831 1

Temperatura toczenia 0..40°C

Temperatura magazynowania —25°C...+ +70 °C (wg EN 60721-3-3, klasa 3K3)
Klasa ochrony 1P20

Masa 300 g

Wymiary 92,5 x43 x 25 mm
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Instalacja
Potaczenie enkodera silnika i enkoderéw zewnetrznych

4.12 Pofaczenie enkodera silnika i enkoderéow zewnetrznych

Ogéine
wskazowki
dotyczace
instalacji

Przytaczenie
ekranu

W falowniku

42

WSKAZOWKA

Wszystkie schematy przytaczeniowe nie przedstawiajg widoku koncowki kablowe;j,
lecz schemat podtagczenia do silnika lub MOVIDRIVE®.

Kolory zyt podane na schematach potgczen zgodnie z kodowaniem barwnym IEC 757
odpowiadajg kolorom zyt prefabrykowanego kabla SEW.

Doktadne informacje zawarte sq w podreczniku "Systemy enkoderow SEW", ktory
mozna zaméwi¢ w firmie SEW-EURODRIVE.

* Maks. dtugos¢ przewodu miedzy falownikiem a enkoderem: 100 m przy pojemnosci
<120 nF/km.

« Przekroj zyly 0,20 ... 0,5 mm?2 (AWG 24 ... 20)

« W przypadku odciecia zyly przewodu enkodera, nalezy zaizolowaé odcietg
koricowke.

+ Stosuj ekranowane kable z zytami skrecanymi parami i przytéz ekran obustronnie
ptaskim stykiem:

— w enkoderze w dtawiku kablowym lub we wtyczce enkodera
— w falowniku na obudowie wtyku Sub-D i zacisku ekranowania elektroniki
falownika.

« Stosuj wtyk enkodera Sub-D z metalowa obudowa.
» Kabel enkodera wyprowadzaj z dala od kabli mocy.

* Enkoder z dlawikiem kablowym: Przestrzegaj dopuszczalnych $rednic kabla
enkodera, aby zagwarantowa¢ wiasciwe dziatanie dtawika kablowego.

Przytéz ekran przewodu enkodera / resolwera na duzej ptaszczyznie.

Po stronie falownika przyt6z ekran w obudowie wtyczki Sub-D (— ponizszy rysunek).

01939BXX
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Instalacja
Potaczenie enkodera silnika i enkoderéow zewnetrznych

Przy enkoderze /
resolwerze

Kable
prefabrykowane

Podftgczanie

Napiecie
zasilajgce

Przytéz ekran po stronie enkodera / resolwera tylko do poszczegélnych obejm
uziemiajgcych (— ponizszy rysunek). W przypadku stosowania dtawika kablowego
EMV, przyt6z ekran ptaskim stykiem do dtawika kablowego. W przypadku napedéw
z szybkoztgczem przyt6z ekran we wtyczce enkodera.

55513AXX

Do poditgczenia enkodera / resolwera firma SEW-EURODRIVE oferuje kable
prefabrykowane. Zalecamy stosowanie tych prefabrykowanych kabli.

Do X15 urzgdzen MOVIDRIVE® compact mozna podtgczaé nastepujgce enkodery silnika:
« MCV4_A

— Enkodery sin/cos o wysokiej rozdzielczosci z napigciem sygnatowym AC 1 Vgg
— Enkoder TTL o poziomie sygnatu zgodnym z RS422
— Enkodery HTL

« MCS4_A
— rezolwer 2-pinowy, AC 7 Vg / 7 kHz

05232AXX
Rys. 18: Enkodery SEW z tgcznikiem wtykowym lub zaciskami przytgczeniowymi

Podtaczy¢ enkoder z napieciem zasilajgcym DC 12 ... 24-V (maks. DC 180 mA)
bezposrednio do X15. Te enkodery zasilane bedg wéwczas z falownika.

Enkodery o napieciu zasilajgcym DC-5-V musza by¢ podtgczane poprzez opcje
"Zasilanie enkodera DC-5-V typ DWI11A" (nr katalogowy 822 759 4).

Instrukcja obstugi — Falownik MOVIDRIVE® compact MCF/MCV/MCS4_A
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Instalacja
Potaczenie enkodera silnika i enkoderéw zewnetrznych

Enkoder sin/cos Enkodery sin/cos ES1S, ES2S lub EV1S o wysokiej rozdzielczosci zalecane
eksploatacji wraz z MOVIDRIVE® compact MCV4_A. Enkodery sin/cos podtacz
w nastepujgcy sposoéb:

Podtgczenie
do MCV4_A
» max. 100 m .
ES1S / ES2S / EV1S o "
EST1R/ES2R/EVIR A (K1) YE 1
A (k7) SN 6
B (k2) RD 2
———— — — 1 — '
So0080060) \ B K2) BYH 7
— = |c (ko) P~ 3
kikzko | C (K0) SY— 8
UB L K1 K2 KO K1 K2 KO '
UBLA B C ug WH ' 9
L BN . 5
VT,
A Y 4
® ®

59849AXX
Rys. 19: Podtgczenie enkoderdw sin/cos jako enkoderow silnika do MCV4_A

Obetnij fioletowq zyte (VT) kabla po stronie enkodera.
Numer katalogowy prefabrykowanego kabla:

* Do statego utozenia: 198 829 8
* Do utozenia ruchomego: 198 828 X
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Instalacja 4
Potaczenie enkodera silnika i enkoderéow zewnetrznych

Enkoder TTL

Napiecie
zasilajgce
DC 12...24-V

Napiecie
zasilajgce DC-5-V

Podtgczenie
do MCV4_A

Enkodery TTL firmy SEW-EURODRIVE dostepne sg z napieciem zasilajgcym
DC 12...24-V oraz DC-5-V.

Enkodery TTL o napieciu zasilajacym DC 12 ... 24 V ES1R, ES2R lub EV1S podtaczaj
tak samo, jak enkodery sin/cos o wysokiej rozdzielczosci.

Enkodery TTL o napieciu zasilajgcym DC 5-V ES1T, ES2T lub EV1T musisz podigczac
poprzez opcje "Zasilanie enkodera DC 5-V typ DWI11A" (numer katalogowy 822 759 4).
W celu stabilizacji napiecia zasilania enkodera nalezy réwniez podtaczy¢ przewodd
czujnikowy. Przylgcz enkoder w nastepujgcy sposoéb:

e max. 5m »

1 AK1)YE —1

6 A (KT)CN- =6

2 B (k)R -2

7 B (K2)BY -7
3 C (ko) PK: L3 |Y
8 T (K0) Y- 8|
9  ugWH ~9 |3
5 J_BN l'.\ ’," 5 %
,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, >

@ max. 100 m @

ES1T/ES2T/EVIT — - —»

A (K1) YE 1

A (KT) GN —6
O |BraBL —7 |5
uB LK1 keKoKTRzRo | C (KO) B —33
UBLA B C T (ko) &Y g E
ug WH 9 | &
LBN :l ’J 5 =

vl S

® @

59851AXX
Rys. 20: Podtaczenie enkodera TTL poprzez DWI11A jako enkodera silnika do MCV4_A

* Przewdd czujnikowy (VT) przy enkoderze podtaczy¢ do UB, nie mostkowac¢ z DWI11Al

Numer katalogowy prefabrykowanego kabla:

« MOVIDRIVE® compact MCV4_A, X15: — DWI11A X1:MOVIDRIVE
— Tylko state utozenie: 814 3447

« ES1T/ES2T/EVAT — DWI11A X2:enkoder

— Do statego utozenia: 198 829 8
— Do utozenia ruchomego: 198 828 X
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Instalacja
Potaczenie enkodera silnika i enkoderéw zewnetrznych

Enkoder HTL
(tylko do MCV4_A)

Jesli stosowany jest enkoder HTL ES1C, ES2C lub EV1C, woéwczas nie wolno

podiacza¢ negowanych kanatow A (K1), B (K2) i C (K0).

ES1C/ES2C/EVi1C ¢ — = »
A (K1) YE—— 1
——————\ B(K2) GN ,': “. 2
SISISISISISINIY b
© oo SY 3
UB L K1 K2 KO K1 K2 KO ! ;
[ [
UB WH ‘.
n BN 5
® ®

59853AXX
Rys. 21: Podtaczenie enkoderéw HTL jako enkoderow silnika do MCV4_A

Numer katalogowy prefabrykowanego kabla:
198 932 4
* Do utozenia ruchomego: 198 931 6

* Do statego utozenia:
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Instalacja 4
Potaczenie enkodera silnika i enkoderéow zewnetrznych

Rezolwer (tylko
zZMCS4_A)

DS56, CM71...112
Ze ztgczem
wtykowym

DS56, CM71...112
ze skrzynkg
zaciskowg

W zaleznoéci od typu i wersiji silnika, rezolwer mozna podtgczaé poprzez szybkoztgcze
lub skrzynke zaciskowa.

Przytgcza rezolwera umieszczone zostaty w ztgczu wtykowym.
Ztacze wtykowe DS56, CM: Firma Intercontec, typ ASTA021NNOO 10 000 5 000

RH1M max. 100 m

¢ »l

Ref+ 1PK
Ref.- 2GY
COS+ 3RD
COS- _4BU!
SIN+ 5 YE:
SIN- 8GN,
TF/TH _9BN!
TF/TH 10 WH.

VT L
BK '

g O O = NN oo w

59857AXX
Rys. 22: Podtaczenie rezolwera do silnikéw DS56 CM za pomocg ztgcza wtykowego

Numer katalogowy prefabrykowanego kabla:

* Do statego utozenia: 199 487 5

* Do utozenia ruchomego: 199 319 4

Numer katalogowy prefabrykowanego kabla przedtuzajacego:
* Do statego utozenia: 199 542 1

* Do utozenia ruchomego: 199 541 3

Przytgcza rezolwera umieszczone zostaty na 10-pinowej skrzynce zaciskowej Phoenix.

RH1M max. 100 m

¢ »l

Ref+ 1PK /™
Ref- 2GY /

COS+ 3RD/
COS- _4BU;
SIN+ 5 YE!

SIN-_6GN

TF/TH _9BN:
TF/TH 10 WH
VT |

BK |

g O O = NN oo w

(=[x [3]e]o]of~]e]~]-]

59858AXX
Rys. 23: Podtaczenie rezolwera do silnikéw DS i CM za pomoca skrzynki zaciskowej

Obetnij fioletowq zyte (VT) kabla po stronie enkodera.

Numer katalogowy prefabrykowanego kabla:
* Do statego utozenia: 199 589 8
* Do utozenia ruchomego: 199 590 1
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Instalacja
Potaczenie enkodera silnika i enkoderéw zewnetrznych

Enkodery Do X14 urzadzen MOVIDRIVE® compact MCV/MCS4_A mozna podtgczac nastepujace
zewnetrzne enkodery silnika:

» Enkodery TTL DC-5-V o poziomie sygnatu zgodnym z RS422

Napiecie Podtaczy¢ enkoder z napieciem zasilajgcym DC 12/24-V (maks. 180 mA) bezposrednio
zasilajgce do X14. Te enkodery zasilane bedg wéwczas z falownika.
Enkodery o napieciu zasilajgcym DC-5-V muszg by¢ podigczane poprzez opcje
"Zasilanie enkodera DC-5-V typ DWI11A" (nr katalogowy 822 759 4).

Enkodery Enkodery DC-5-V TTL firmy SEW-EURODRIVE dostepne sg z napieciem zasilajgcym
DC-5-V-TTL DC-24-V oraz DC-5-V.
Napiecie Podtaczenie do MCV/MCS4_A:
zasilajgce o
DC-24-V ES1R/ES2R/EV1R P — Tﬁ’fj@?ﬂ 77777777777777777777 » MOVIDRIVE
A K1) YE 1 X14:
K (m) GN .“ .“ v" 6
B (k2) RD— — 2
©0560064) \ B[ke) B —
C (ko) PK- — 3
UB LK1 K2KoKTR2Ro | C (KO) GY . — 8
UBLA B C up WH 9
BN 5
VT iy
® @

59859AXX
Rys. 24: Podtaczenie enkoderéw TTL jako zewnetrznych enkoderéw do MCV/MCS4_A

Obetnij fioletowg zyte (VT) kabla po stronie enkodera.

Numery katalogowe prefabrykowanego kabla:
* Tylko state utozenie: 815 354 X
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Instalacja 4
Potaczenie enkodera silnika i enkoderéow zewnetrznych

Napiecie
zasilajgce DC-5-V

Enkodery DC-5-V TTL o napieciu zasilajgcym DC-5-V ES1T, ES2T lub EV1T musisz
podtaczaé poprzez opcje "Zasilanie enkodera DC-5-V typ DWI1T1A" (numer
katalogowy 822 759 4). W celu stabilizacji napiecia zasilania enkodera nalezy réwniez
podtgczy¢ przewdd czujnikowy.

Podtaczenie do MCV/MCS4_A:

MOVIDRIVE® —max.om »
X14: 1 A1) 1
6 A KT 6
2 B(K2) 2
7 B(@) —7
3 C(KO)—F— —3 |
8 CT(Ko)—— —8|X
9  UB 9=
5 1 5 %
4 4 =
» @ max. 100 m @“
YE [ —_ R
GN 5
—————
90000000 RD 2
| | | (0]
- PK | 58
UB L K1 K2 KO KT K2 KO ] : ' ; 8
UBLA B CABCT Gy : 8 | 5
ug WH gl
BN \v ! 5 x
vl . g
©) ®

59861AXX
Rys. 25: Podtaczenie enkoderéw TTL jako zewnetrznych enkoderéw poprzez opcje DWI11A

do MCV/MCS4_A
* Przewdd czujnikowy (VT) przy enkoderze podigczyé do UB, nie mostkowaé z DWI11Al

Numer katalogowy prefabrykowanego kabla:
« ES1T/ES2T/EVAT — DWI11A X2:enkoder

198 829 8
198 828 X

— Do statego utozenia:
— Do utozenia ruchomego:
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Instalacja
Potaczenie enkodera silnika i enkoderéw zewnetrznych

Roéwnowaznik
enkodera
inkrementalnego

Podtgczenie do
MCV/MCS4_A

X14 mozna uzyc¢ rowniez jako wyj$cie rownowaznika enkodera inkrementalnego. W tym
celu nalezy zmostkowaé "Przetgczenie" (X14:4) z DGND (X14:5). Woéwczas
odwzorowanie X14 bedzie dostarczato sygnaty o poziomie sygnatowym zgodnie
z RS422. Liczba impulséw wynosi:

* w przypadku MCV4_A jak dla wejscia X15 enkodera silnika
* w przypadku MCS4_A 1024 impulséw/obrét

MOVIDRIVE®
) maks. 100 m o X14:
AKHYE 1 L
A (T) SN e
HaHR B (k2) FD 2
i B(@) BU 7
= C(k0) - — 3
\HE@EBE@D \ C (K 0 — 8
— 9
T‘ —+ 5
Prze’:apzame VT g
©) @)

59865APL
Rys. 26: Podtaczenie rownowaznika enkodera inkrementalnego do MCV/MCS4_A

Numery katalogowe prefabrykowanego kabla:
+ Tylko state utozenie: 815 354 X
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Instalacja
Potaczenie enkodera silnika i enkoderéow zewnetrznych

Pofaczenie Pofaczenie X14-X14 (= potaczenie pomiedzy Master a Slave) dwéch urzadzen
pomiedzy Master MOVIDRIVE® compact.
a Slave
MCV/MCS4_A
Master Slave
MOVIDRIVE® MOVIDRIVE®
X14: ¢ max. 100 m W X4

O © 00 W NN O —

59866AXX
Rys. 27: Potaczenie X14-X14 MCV/MCS4_A

Numery katalogowe prefabrykowanego kabla:
* Tylko state utozenie: 8153558

WSKAZOWKA

Gniazda Sub-D na koricach kabli opisane sg oznaczeniami "MASTER" i "SLAVE".
o Nalezy zwré6ci¢ uwage, aby gniazdo z opisem "MASTER" podigczyé do X14
1 urzgdzenia Master a gniazdo z "SLAVE" do X14 urzadzenia Slave.
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5 (‘@ Uruchomienie

@ Ogolne wskazowki dotyczgce uruchomienia

5 Uruchomienie
5.1 Ogodlne wskazdéwki dotyczgce uruchomienia

A ZAGROZENIE!

Nie ostoniete przytacza mocy.

Smieré lub ciezkie uszkodzenie ciata na skutek porazenia pradem.

* Ostone przed dotykiem nalezy zamontowac¢ zgodnie z przepisami.
* Nie wolno pracowac z urzgdzeniem bez ostony przed dotykiem.

WSKAZOWKA

Dla trybow pracy VFC z regulacjg predkosci obrotowej, wszystkich trybéw pracy CFC
i trybéw pracy SERVO bezwzglednie koniecznie jest uruchomienie zgodne z tym
rozdziatem. Opisane w tym rozdziale funkcje uruchamiania stuzg do tego, aby ustawi¢
falownik optymalnie do faktycznie podtgczonego silnika i istniejacych warunkow
brzegowych.

Warunek

Tryby pracy VFC
bez regulacji
predkosci
obrotowej

Kombinacje
silnika i falownika

Urzadzenia
AC 400/500-V

52

Warunkiem udanego uruchomienia jest wifadciwe zaprojektowanie napedu.
Szczegotowe wskazowki dotyczace projektowania i objasnienia parametrow znajdziesz
w podreczniku systemowym MOVIDRIVE® compact (rozdziat 4 i 5).

Falowniki MOVIDRIVE® compact sq fabrycznie uruchamiane z dopasowanymi
pod wzgledem mocy silnikami SEW (MC_4_A...-5_3: 4-bieg. i napieciem znamionowym
3xAC400V/50Hz Ilub MC_4 A..-2_3: 4-bieg. i napieciem znamionowym
3 x AC 230 V /60 Hz). Silnik mozna przytgczy¢ i natychmiast uruchomic¢ naped zgodnie
z rozdziatem "Uruchamianie silnika" (— str. 63).

Nastepujgce tabele pokazujg, jakich kombinacji silnika i falownika dotyczy fabryczne
uruchomienie.

MOVIDRIVE® compact MCF4_A

lub MCV4_A w trybie pracy VFC SURIEER
0015-5A3-4 DT90L4
0022-5A3-4 DV100M4
0030-5A3-4 DV100L4
0040-5A3-4 DV112M4
0055-5A3-4 DV13254
0075-5A3-4 DV132M4
0110-5A3-4 DV160M4
0150-503-4 DV160L4
0220-503-4 DV180L4
0300-503-4 DV200L4
0370-503-4 DV22554
0450-503-4 DV225M4
0550-503-4 DV250M4
0750-503-4 DV280S4
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Uruchomienie (‘@ 5

Ogodlne wskazdéwki dotyczace uruchomienia @
Urzgdzenia
AC 230-V MOVIDRIVE® compact MCF4_A
lub MCV4_A w trybie pracy VFC Sl =0
0015-2A3-4 DT90L4
0022-2A3-4 DV100M4
0037-2A3-4 DV100L4
0055-2A3-4 DV13254
0075-2A3-4 DV132M4
0110-203-4 DV160M4
0150-203-4 DV180M4
0220-203-4 DV180L4
0300-203-4 DV22554
Zastosowania

do dzwignic
A ZAGROZENIE!

Zagrozenie dla zycia na skutek upadku dzwignicy.
Smieré lub ciezkie uszkodzenia ciata.

Falowniki MOVIDRIVE® compact nie moga byé stosowane do dzwignic jako urzadzenia
zabezpieczajgce. Jako urzadzenia bezpieczenstwa nalezy stosowac systemy nadzorcze
lub zabezpieczenia mechaniczne.
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5.2

Uruchomienie

@ Prace przygotowawcze i srodki pomocnicze

Prace przygotowawcze i Srodki pomocnicze

Nalezy sprawdzi¢ instalacje.

A ZAGROZENIE!

Niebezpieczenstwo zmiazdzenia na skutek niezamierzonego uruchomienia silnika.
Smieré lub ciezkie uszkodzenia ciata.

Aby zapobiec nieumysinemu rozruchowi silnika zastosuj odpowiednie $rodki:
— potgcz zacisk X10:9 "/BLOKADA STOPNIA MOCY" z X10:15 "DCOM".

Ponadto w zaleznosci od rodzaju zastosowania nalezy zaplanowa¢ dodatkowe
$rodki ostroznosci, aby zapobiec zagrozeniom dla ludzi i maszyn.

W przypadku uruchomienia za pomoca klawiatury DBG11B:
Podtgcz klawiature DBG11B do gniazda przytagczeniowego TERMINAL.
Przy uruchamianiu za pomoca PC i MOVITOOLS®:

Podtgcz opcje USS21A lub USB11A do gniazda TERMINAL. Potacz opcje
USS21A/USB11A wraz z kablem interfejsu (RS232) z komputerem PC. Jesli nie jest
obecne, nalezy zainstalowa¢ oprogramowanie MOVITOOLS® na PC. Uruchom
MOVITOOLS®.

Zatgcz napiecie sieciowe i w razie potrzeby zasilanie DC-24-V.

W przypadku stosowania klawiatury DBG11B, przez ok. 13 sek. widoczny bedzie
dany komunikat:

SELFTEST
MOVIDRIVE

Sprawdz wiadciwe wstepne nastawy parametréw (np. ustawienie fabryczne).
Sprawdz ustawione obsadzenie zaciskow (— P60_).

WSKAZOWKA

W wyniku uruchomienia automatycznie zostanie zmieniona grupa wartosci
parametrow. Ktérych parametréw to dotyczy, objasnione zostanie w opisie

i parametréw P700 "Tryby pracy". Opis parametrow przedstawiono w podreczniku

systemowym MOVIDRIVE® compact, rozdziat 4 "Parametry".
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Uruchomienie za pomocg klawiatury DBG11B @

5.3 Uruchomienie za pomocgq klawiatury DBG11B

Informacje ogédlne

Potrzebne dane

Uruchomienie za pomoca klawiatury DBG11B mozliwe jest wytacznie w przypadku
falownikéw MCF i MCV/MCH w trybie pracy VFC. Uruchomienie trybéw pracy CFC
i SERVO mozliwe jest wytacznie za pomocg oprogramowania MOVITOOLS®.

Aby przeprowadzi¢ udane uruchomienie konieczne sg nastepujgce dane:
* Typ silnika (silnik SEW czy tez silnik innej firmy)
« Dane silnika

— Napiecie znamionowe i czestotliwo$¢ znamionowa.
— Dodatkowo w przypadku silnikéw innych firm: natezenie znamionowe, moc
znamionowa, wspofczynnik mocy coso i znamionowa predko$¢ obrotowa.

* Znamionowe napigcie sieci

Do uruchomienia regulatora predkosci obrotowej potrzebne sg dodatkowo informacje
o typie enkodera i jego rozdzielczosci.

Parametry uruchomienia
Typ enkodera SEW
Typ enkodera Liczba impulséw enkodera
AS1H, ES1H, AV1H HIPERFACE® 1024
ES1S, ES2S, EV1 ENKODER SINUS 1024
Eo o VIR ) ENKODER INKREM. TTL 1024
ES1C, ES2C, EV1C ENKODER INKREM. HTL 1024
1) Enkodery DC-5V TTL ES1T, ES2T i EV1T muszg by¢ podtaczane poprzez opcje DWI11A (— rozdz.

Instalacja).

¢ Dane silnika

— Silnik SEW: Hamulec tak lub nie i ciezki wentylator (wentylator Z) tak lub nie
— Silnik obcy: Moment bezwtadnosci masy silnika, hamulca i wentylatora

» Sztywno$¢ odcinka regulacyjnego (ustawienie fabryczne = 1; mozliwe dla wiekszosci
zastosowan jako wartos¢ poczatkowa)

Jesli naped ma sktonno$¢ do drgan — ustawienie < 1
Czas regulaciji jest zbyt dtugi — ustawienie > 1
Zakres ustawien dla wiekszosci zastosowan: 0,70 ... 1 ... 1,40

+ Moment bezwtadnosci obcigzenia (przekfadnia + maszyna robocza) przeliczony
na wat silnika. Jesli moment bezwtadnosci masy obcigzenia nie moze zosta¢ ustalony,
zastosowacé — 1...20-krotng warto$¢ bezwtadnosci masy silnika.

+ Czas najkrotszej wymaganej rampy.

WSKAZOWKA

Jesli stosujesz enkoder TTL (typ enkodera ENKODER INKREM. TTL) lub enkoder sin/cos
(typ enkodera ENKODER SINUS):

* Po zakonczeniu uruchomienia uaktywnij nadzorowanie enkodera (P504 = "WL").
Dziatanie i napiecie zasilajgce enkodera bedg wéwczas nadzorowane.

+ Podtgczony enkoder Hiperface® jest pod statym nadzorem, niezaleznie od
ustawienia parametru P504. Nadzorowanie enkodera nie jest funkcjg istotng dla
bezpieczenstwal
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@ Uruchomienie za pomocg klawiatury DBG11B

Funkcje Szczegotowy opis klawiatury — rozdz. "Wskazania robocze":
klawiatury .
—i—> ; i
DBG11B przy jednoczesnie Rozpoczecie procedury uruchomienia.
uruchamianiu
1 -orzveisk Nastepny punkt menu lub zwiekszanie warto$ci
|:] przy w trybie przetwarzania wartosci.
1 -orzveisk Poprzedni punkt menu lub zmniejszanie warto$ci
|]] @@ [[' przy w trybie przetwarzania warto$ci.
) . O jeden poziom menu w dét lub przejscie do trybu
@ B — -przycisk przetwarzania danego punktu menu.
« -przycisk O jeden poziom menu w gére lub wyjscie z trybu
przetwarzania danego punktu menu.
01406AXX . Przerwanie uruchomienia i powrét do wskazania
Klawisz Q
podstawowego.
. Przerwanie uruchomienia i powrét do wskazania
Klawisz E podstawowego.
Zmiana jezyka
na klawiaturze
DBG11B + Klawiatura jest juz w trybie wskazania podstawowego. ?ﬁgﬁm STOPNIAO Mogy
+ Naci$nij dwukrotnie przycisk |. Wy$wietlona zostanie grupa 8.. FUNKCJE
parametrow 8. URZADZENIA
+  Naci$nij dwukrotnie przycisk — i jeden raz T. Wyswietlony 801 NIEMIECKI
zostanie parametr P801 "Jezyk". Przy uzyciu przycisku — JEZYK

nalezy przejsé do trybu edycji i za pomoca przycisku { lub T
wybraé zadany jezyk. Tryb edycji mozna opuscié przy uzyciu
przycisku «.

» Nacisnij przycisk Q. Wyswietli sie ponownie wskazanie
podstawowe.
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Uruchomienie za pomocg klawiatury DBG11B @

Struktura menu

uruchomienia
BLOKADA STOPNIA MOCY
PRAD: 0 A
[]il>]
jednoczesnie
v
URUCHOMIENIE -> ! URUCHOMIENTE
ZMIENNE_IPOS <- "l W PRZYGOTOWANIU
ok.3s
v
COo 0* ZEST .PARAM. 1
URUCHOMIENTE
1]
-]
Co1x VFC1 Co1* VFC1
< L - (M
TRYB PRACY 1 TRYB PRACY 1
[«]
(7
v
co2* DV112M4
TYP SILN. 1
(]
v
Co 3* 400 Vv
NAPIEC.ZNAM.SILN. 1
(7
v
CO 4* 50 HZ
CZESTOT.ZNAM.SILN. 1
(M
v
CO5* 400 Vv
NAPIECIE ZNAMIONOWE SIECI. 1
(7
h 4
83 5* BRAK REAKC.
REAKC .KOM. TF
(M
v
o 6 vie | [>] co6* _NIE
»
PRZELICZANIE PRZELICZANIE
(M4
v
C06* __TAK
PRZELICZANIE
C08* _NIE
ZAPIS
(T[4
v
c08* _TAK
ZAPIS
v
DANE SA
KOPIOWANE. . .
v
BLOKADA STOPNIA MOCY | [Q] Co8* _NIE
PRAD: oA | [ ZAPIS
02400APL

Rys. 28: Struktura menu uruchomienia
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C &9,
@

Przebieg
uruchomienia

Uruchomienie
Uruchomienie za pomocg klawiatury DBG11B

. Ustaw sygnat "0" na zacisku DIJ@ "/BLOKADA STOPNIA

MOCY/".

. Menu uruchomienia aktywowaé poprzez jednoczesne

nacisniecie przycisku « i — na klawiaturze DBG11B.

. Poprzez nacisniecie przycisku — rozpocza¢ procedure

uruchomienia. Pojawi sie pierwsze okno menu uruchomienia.
Punkty menu oznaczone bedg za pomocg * na 4. miejscu.
Punkty menu, ktére pojawiajq sie tylko w menu uruchomienia,
zaczynajg sie od "C", pozostate punkty menu majg numery
listy parametrow (str. 67). Jesli jaki$ punkt menu zostat
przetworzony, przej$é za pomoca przycisku T do nastepnego
punktu menu.

. Wybra¢ odpowiedni zestaw parametréw, np. zestaw

parametréow 1.

. Ustaw tryb pracy, np. VFC1.

. Wybierz typ podtgczonego silnika. Jesli podigczony jest 2- lub

4-biegunowy silnik SEW, woéwczas nalezy wybra¢ wtasciwy typ
z listy wyboru. W przypadku podtgczenia silnika innej firmy lub
silnika SEW o wiekszej liczbie biegunéw niz 4, wybra¢ z listy
punkt "INNY SILNIK".

. Wprowadz napiecie znamionowe zgodne z tabliczkg

znamionowg silnika.

Przyktad: Tabliczka znamionowa 230A/400.. 50 Hz
potaczenie w . — wprowadzi¢ "400 V".

potaczenie w A charakterystyka 50 Hz — wprowadzi¢ "230 V".
Potaczenie w A charakterystyka 87 Hz — wprowadzi¢ réwniez
"230 V", lecz po uruchomieniu najpierw ustawi¢ parametr P302
"MAKSYMALNA PREDKOSC OBROTOWA 1" na warto$é dla
czestotliwosci 87 Hz, a dopiero p6zniej uruchomié naped.

Przyktad: Tabliczka znamionowa 400A/690. 50 Hz
Mozliwe tylko potaczenie w A — wprowadzi¢ "400 V".
Potaczenie w . nie mozliwe.

. Wprowadzi¢ czestotliwo$¢ podang na tabliczce znamionowe;j

silnika.
Przyktad: 230A/400.\ 50 Hz
Woprowadzi¢ 50 Hz dla potaczenia w L i A.

BLOKADA STOPNIA MOCY
PRAD: 0 A

URUCHOMIENIE —
ZMIENNE IPOS <«

URUCHOMIENIE
W PRZYGOTOWANIU

CO00* PARAM. ZESTAW 1
URUCHOMIENIE

CO1l~* VEC1
TRYB PRACY 1

coz* DV112M4
TYP SILNIKA 1

co2* SILNIK ZEWN.
TYP SILNIKA 1

COo3* 400 Vv
NAP.ZNAM.SILNIKA 1

Cco4~* 50 Hz
CZEST.ZNAM.SILNIKA 1

W PRZYPADKU SILNIKOW SEW

9. Wartosci silnikéw dla 2- i 4-biegunowych silnikéw SEW sg
zapisane i nie muszg by¢ wprowadzane.

W PRZYPADKU INNYCH SILNIKOW

9. Wprowadz nastepujgace dane z tabliczki znamionowe;j silnika:
* Prad znamionowy silnika, przestrzega¢ rodzaju potgczenia
(A lub A).
* Moc znamionowa silnika
*  Wspotczynnik mocy cos ¢
e Znamionowa predkos$¢ obrotowa

10. Wprowadz napiecie znamionowe sieci. CO5* 400 Vv
NAP.ZNAM. SIECI 1

58 Instrukcja obstugi — Falownik MOVIDRIVE® compact MCF/MCV/MCS4_A




Uruchomienie (‘@

Uruchomienie za pomocg klawiatury DBG11B @
11. Jesli nie jest podigczony TF/TH, — ustawi¢ "BRAK REAKCJI". 835% BRAK REARKC.
Jesli TF/TH jest podtaczony, ustawi¢ zadany rodzaj reakcji. REAKC. KOMUNIKAT TF
12. Rozpoczaé przeliczenia ustawien podajgc komende "TAK". Co6* NIE
PRZELICZENIE

W PRZYPADKU SILNIKOW SEW

13.

Przeliczenia sg wykonywane.

W PRZYPADKU INNYCH SILNIKOW

13.

14.

15.

16.

W przypadku innych silnikow do przeliczen potrzebne sg

pomiary:

* Po wezwaniu programu wprowadzi¢ dla zacisku DI@Q
"/BLOKADA STOPNIA MOCY" sygnat "1".

* Po przeprowadzeniu procesu pomiaru z powrotem
wprowadzi¢ sygnat "0" na zacisku DI "/BLOKADA
STOPNIA MOCY".

» Jesli obmiar silnika pradem nie jest mozliwy, to parametry
silnika zostang oszacowane.

Automatycznie pojawi sie punkt menu "ZAPIS". Klawiatura jest Ccos* _NIE
juz w trybie przetwarzania. ZAPIS

"ZAPIS" ustawi¢ na "TAK", dane (parametry silnika) DANE SA
skopiowane zostang do trwatej pamieci MOVIDRIVE®: KOPIOWANE. . .
Uruchomienie zostato zakonczone. Za pomoca klawisza E BLOKADA STOPNIA MOCY
lub Q mozna wyj$¢ z menu uruchamiania. Wyswietli sie PRAD: 0o &

wskazanie podstawowe.

Po zakonczeniu uruchomienia skopiowac¢ zestaw parametrow z MOVIDRIVE®
do klawiatury DBG11B (P 807 "MDX — DBG"). W ten sposo6b zestaw parametrow
moze by¢ przenoszony z klawiatury DBG11B na inne urzadzenia MOVIDRIVE®
(P 806 "DBG — MDX").

Wprowadz odbiegajgce od ustawien fabrycznych ustawienia parametrow do listy
parametréw (— str. 67).

W przypadku silnikbw obcych ustawi¢ wtasciwy czas zadziatania hamulca (P732 /
P735).

W trakcie rozruchu silnika przestrzegaj wskazéwek zawartych w Rozdz. "Rozruch
silnika" (— str. 63).

W przypadku potgczenia w A i charakterystyki 87 Hz, parametr P302/312
"Maksymalna predko$¢ obrotowa 1/2" ustawi¢ na wartos¢ 87 Hz.
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@ Uruchomienie za pomocg klawiatury DBG11B

Uruchomienie Najpierw przeprowadza sie uruchomienie bez regulatora predkosci obrotowe;.
z regulatorem
predkosci Uwaga: Ustawi¢ tryb pracy REGUL.VFC-n. COl* REGUL.VFC-n
obrotowej TRYB PRACY 1
Struktura Struktura menu uruchomienia z regulatorem predkos$ci obrotowe;j:
Co9* _ XNO
COMISS. N-CTLR.?
(M 'N]
CoQ* n-CONTROL Co9o~* _  YES
COMMISSIONING COMISS. N-CTLR.?
T
iy
Cl5* INCREM. TTL
ENCODER TYPE
T
iy
(CHNGRA 1024 1inc
ENC. PULSE COUNT
T
iy
Cl7+* WITH
BRAKE
7
iy
cl8x* 1
STIFFNESS
1
iy
CHN9I* WITHOUT
Z FAN
4
gy
c20%= 209.5
INERTIA
1
iy
c21+* 0 s
SHORTEST RAMP
(M
3 -]
coe6~* NO ———» Co06* _ NO
CALCULATION ¢—— CALCULATION
[<]
(M 'N]
CO6* _ YES
CALCULATION
cog* _ NO
SAVE
(M '[il
Co8* _ YES
SAVE
CONTR. INHIBIT |, [E] cog* NO COPYING
CURR. : 0 2 T q SAVE - ¢ DATA ...
03025AEN

Rys. 29: Struktura uruchomienia z regulatorem predkosci obrotowej
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Przebieg
uruchomienia

1.

2.

3.

4.

Uruchomienie za pomocg klawiatury DBG11B @

Za pomoca "TAK" rozpocza¢ uruchomienie z regulatorem predkosci obrotowej. Wszystkie
momenty bezwtadnos$ci masy muszg by¢ wprowadzane w jednostkach [1 04 kgmz].

Za pomoca przycisku T przej$é do odpowiedniego kolejnego punktu menu.
Wprowadz prawidtowy typ enkodera.

Wprowadz wiasciwg rozdzielczo$¢ enkodera.

W PRZYPADKU SILNIKOW SEW

5.

6.

7.

Podaé, czy silnik posiada hamulec.
Ustawi¢ sztywnosé regulatora.

Podaé, czy silnik posiada ciezki wentylator (wentylator Z).

W PRZYPADKU INNYCH SILNIKOW

5.

6.

7.

10.

1.

12.

Wprowadz moment bezwtadnosci silnika.
Ustawi¢ sztywnosé regulatora.

Ustaw moment bezwtadnosci hamulca i wentylatora.

. Wprowadzi¢ moment bezwtadnosci obcigzenia (przektadnia + maszyna robocza)

przeliczony na wat silnika.

. Wprowadzi¢ czas najkrétszej wymaganej rampy.

Rozpoczg¢ przeliczenia dla uruchomienia z regulatorem predkos$ci obrotowej podajac
komende "TAK".

Automatycznie pojawi sie punkt menu "ZAPIS". "ZAPIS" ustawi¢ na "TAK",
dane skopiowane zostang do trwatej pamieci MOVIDRIVE®.

Pojawi sie znowu punkt menu "ZAPIS". Za pomoca klawisza E lub Q wyjsé z menu
uruchomienia, pojawi sie wéwczas wskazanie podstawowe.

Po zakoriczeniu uruchomienia skopiowaé zestaw parametréw z MOVIDRIVE®
do klawiatury DBG11B (P 807 "MDX — DBG"). W ten sposo6b zestaw parametrow
moze by¢ przenoszony z klawiatury DBG11B na inne urzgdzenia MOVIDRIVE®
(P 806 "DBG — MDX").

Wprowadz odbiegajgce od ustawien fabrycznych ustawienia parametrow do listy
parametréw (— str. 67).

W przypadku silnikéw obcych ustawi¢ wtasciwy czas zadziatania hamulca (P732 /
P735).

W trakcie rozruchu silnika przestrzegaj wskazéwek zawartych w Rozdz. "Rozruch
silnika" (— str. 63).

W przypadku potaczenia w A i charakterystyki 87 Hz, parametr P302/312 "Maksymalna
predkos¢ obrotowa 1/2" ustawi¢ na warto$¢ 87 Hz.

Dla enkoderéw TTL i sin/cos aktywowac¢ nadzorowanie enkodera (P504 = "WL").
Nadzorowanie enkodera nie jest funkcja istotng dla bezpieczenstwa.

Podtaczony enkoder Hiperface jest pod statym nadzorem, niezaleznie od ustawienia
parametru P504.
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@ Uruchomienie za pomocg PC i MOVITOOLS®

5.4 Uruchomienie za pomocqg PC i MOVITOOLS®

Informacje ogélne « Zacisk DI "/BLOKADA STOPNIA MOCY" musi by¢ ustawiony na sygnat "0"!
« Uruchom program MOVITOOLS®.
+ W grupie "Language" zaznacz wtasciwy jezyk.

* W menu Dropdown "PC-COM" wybierz ztgcze PC (np. COM 1), do ktérego podtaczony
jest falownik.

» Zaznacz w grupie "Device type" (wybor klasy urzadzenia) opcje "Movidrive".
+ Kiiknij na <Update>. WysSwietlone zostanie oznaczenie dla podtgczonego falownika.

" T MAMNAGER MOYITOOLS® SEW-EURODRIYE GmbH & Co KG

— Language — — PC Interface — Connec
" Deutsch [COM 1 ~| Device Type Ade
& Englsh
" Frangais PC-COM

Baudrate

* 96 kEBaud

5V.6 kB aud [default setting

Movidive B U

| Erowse for Pro

11472AEN
Rys. 30: Okno uruchomienia MOVITOOLS®
Rozpoczecie * W grupie "Execute Program" (uruchom program) kliknij pod "Parameters/Diagnosis"
procedury (parametryzacja/diagnoza) <Shell>. Uruchomiony zostanie program Shell.
uruchomienia .

W programie Shell wybierz punkt menu [Startup] (Uruchomienie) / [Asystent
uruchamianial. MOVITOOLS® otworzy menu uruchomienia. Postepuj wedtug
wskazowek asystenta uruchamiania. W przypadku pytan dot. uruchamiania
skorzystaj z pomocy Online dla MOVITOOLS®.
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Uruchomienie
Rozruch silnika

5.5

Analogowe
wprowadzenie
wartosci
zadanych

Rozruch silnika

Funkcja

Blokada stopnia mocy

Stop

Zezwolenie i stop

Bieg w prawo przy 50 % Npaks
Bieg w prawo przy npaks

Bieg w lewo przy 50 % np,aks
Bieg w lewo przy np,aks

Al11
Wejscie

analogowe n1

X
X
X
5V
0oV
5V
0oV

Ponizszy diagram przejazdu

DIgD . DIg1
lBlOkan‘:?,:;op"'a Prawcsstop
nqn X
nqn X
nqn "0"
nqn "
nqn "
nqn "0"
nqn "0"

C &9,

5

@7

Ponizsza tabela przedstawia, jakie sygnaly muszg znajdowaé sie w przypadku
ustawienia wstepnego wyboru wartosci zadanych "UNIPOL./STALE WART. ZAD."
(P100) na zaciskach Al1 i DI@@...DIg3, aby naped pracowat na analogowych
warto$ciach zadanych.

DIg2 DIg3
Lewo/Stop Zezwolenie/Stop
X X
X "o"
ngn nq
nge nq
ngn nq
nqo nq
nqo nq

przedstawia przyktadowo, jak zatgczany jest silnik w
przypadku sterowania zaciskami DIJ@ ... DIJ3 i analogowymi warto$ciami zadanymi.

Wejscie binarne DB@J "/Hamulec" uzywane jest do zatgczania stycznika hamulca K12.

Diagram
przejazdu
nqo -
Wejscie DIOD
/Blokada stopnia mocy
ngr
o nqo o
Wejscie DIO1
Prawo/Stop
ngn
Wejscie DIO2 ]
Lewo/Stop
ngr
Wejscie DIO3 1
Zezwolenie/Stop
ngn
nqo o
Wyjscie DBOQJ
/Hamulec
ngn
10V 4
Wejscie
analogowe n1 (AI11)5 V1
0V
|
n [min]

max

n
Predko$¢ obrotowa

4

t11 rozpedowa

t1 rozp@dowd W prawo

‘w prawo!

t11 hamujgca W prawo

% n__ | ‘ ; | ‘ L 3 |
50% nma_x ] t11 razpedowa w prawo | A\t11 hamujaca w prawo
n start—sté?)m T : ‘
7 t11 irozpe;dona w lewo \ | i/Rampa:zatrzymania t13
50% Mg ] | | | |
_nmax N
05033BPL
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W przypadku ustawienia blokady stopnia mocy (DIGQJ = "0") na silnik nie bedzie
podany prad. Silnik bez hamulca bedzie obracat sie swobodnie w sposob
niekontrolowany az do zatrzymania.
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Uruchomienie
Rozruch silnika

©)

State wartosci

Nastepujgca tabela pokazuje, jakie sygnaty powinny by¢ ustawione na zaciskach
DIg@...DIG5 przy wyborze wartosci zadanych "UNIPOL./STALE WART. ZAD." (P100),

aby naped pracowat na statych warto$ciach zadanych.

zadane
][%]7]
Funkcja /Blokada
stopnia mocy
Blokada stopnia mocy "o"

oF
or
or
or
T
T

Stop

Zezwolenie i stop
Bieg w prawo przy n11
Bieg w prawo przy n12
Bieg w prawo przy n13
Bieg w lewo przy n11

Diagram
przejazdu

D121 D192 DI23 DI94 D195
Prawo/Stop Lewo/Stop Zezwolenie/Stop n11/n21 n12/n22
X X X X X
X X "o" X X
"o" "o" " X X
" "o" " " "o"
" "o" " "0" e
" "o" " " "
"o" " " " "o"

Ponizszy diagram przejazdu przedstawia przyktadowo, jak zataczany jest silnik
w przypadku sterowania zaciskami DI ... DI5 i statymi warto$ciami zadanymi. Wyjscie

binarne DBQ@@J "/Hamulec" uzywane jest do zatgczania stycznika hamulca K12.

nqn
Wejscie DIOD
/Blokada stopnia mocy

ngn

nqn
Wejscie DIO1
Prawo/Stop

nQn

nqn
Wejscie DIG2
Lewo/Stop

ngn
Wejscie DIZ3 1"
Zezwolenie/Stop

ngn
nqn

Wejscie DIO4

n11/n21

nge
nqn

Wejscie DIO5

n12/n22

nQn

nqn
Wyjécie DBOD
/Hamulec

no

n[min™,

n13

Predko$¢ obrotowa
n12 4

nit 4

0

t11 rozpedowal w prawo;

1 irozpedovjva w pravjvo

t11 rozpedowa w prawo | ; ; ;
: i i t11 hamujgcaiw prawo;

-n11 ]
-n12 4

-n13 -

3“1 rozpédowa w Ijewo Ramp? zatrzymania t13

05034BPL

WSKAZOWKA

W przypadku ustawienia blokady stopnia mocy (DIZ@J = "0") na silnik nie bedzie
podany prad. Silnik bez hamulca bedzie obracat sie swobodnie w sposob
niekontrolowany az do zatrzymania.
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Uruchomienie I
Rozruch silnika (tg 5

Sterowanie Za pomoca funkcji sterowania recznego falownik sterowany jest z klawiatury DBG11B.

reczne za Aby méc uaktywnié tryb sterowania recznego, falownik powinien znajdowac sie w stanie

pomoca DBG11B "Brak zezwolenia". Stan "Brak zezwolenia" oznacza DI@J /Blokada stopnia mocy="1"
i fabrycznie zaprogramowane wejscia binarne DI&1 prawo/stop, DIG2 lewo/stop i DIG3
Zezwolenie/stop = "0".

Wejscie binarne DI /Blokada stopnia mocy bedzie woéwczas aktywne rowniez
w trybie sterowania recznego. Pozostate wejScia binarne bedg w trybie sterowania
recznego nieaktywne. Wejscie binarne DIJJ /Blokada stopnia mocy musi otrzymac
sygnat "1", aby naped mogt by¢ uruchomiony w trybie sterowania recznego. Za pomocg
DIg@ = "0" naped mozna zatrzymac réwniez w trybie sterowania recznego. Kierunek
obrotéw nie jest ustalany przez wejscia binarne "Prawo/stop" lub "Lewo/stop", lecz
poprzez wybér kierunku obrotéw z klawiatury (— Rys. 31).

Sterowanie reczne pozostaje aktywne rowniez po wylgczeniu i wigczeniu do sieci,
jednak falownik jest w takim przypadku zablokowany. Polecenie kierunku obrotéw za
pomocyg przycisku —- lub « powoduje zezwolenie i uruchomienie przy npi, W
wybranym kierunku obrotéw. Za pomocy przyciskéw T oraz | mozna zwigkszaé lub
zmniejsza¢ predkos¢ obrotowa. Zmiana predkosci wynosi 150 obr./min na sekunde.

880 WYZ%
STEROWANIE RECZNE

przycisk <—T lprzycisk -

880 _WYE
STEROWANIE RECZNE

Klawisz ET lT lub { przycisk

Klawisz Q .|| KIERUNEK OBROTOW | Klawisz Q
L  <E>=EXIT R
Egrzycisk «— przycisk —
_0%In 0 upm przycisk — _ 0%In 0 upm
<Q>=ZATRZ R [¢ : I <Q>=ZATRZ
przycisk «

przycisk T: zwiekszanie pred. obrot.
przycisk |: zmniejszanie pred. obrot.

02406APL
Rys. 31: Sterowanie reczne za pomocg DBG11B

WSKAZOWKA

Jesli tryb sterowania recznego zostanie zakonczony, to natychmiast uaktywnig sie
sygnaty wejs¢ binarnych, wejscie binarne DI@J "/Blokada stopnia mocy" nie musi by¢
przetgczany na "1"-"0"-"1". Naped moze zosta¢ uruchomiony zgodnie z sygnatami na
1 wejsciach binarnych i zrédtami wartosci zadanych.

Pamietaj o tym, ze fabrycznie zaprogramowane wejscia binarne DIg1 W prawo/
zatrzymanie, DIg2 W lewo/zatrzymanie i DI@3 Zezwolenie/Szybkie zatrzymanie
otrzymajg sygnat "0", je$li zakonczysz tryb sterowania recznego.
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5 (‘@ Uruchomienie

@ Rozruch silnika

2

A ZAGROZENIE!

Niebezpieczenstwo zmiazdzenia na skutek niezamierzonego uruchomienia silnika.
Smieré lub ciezkie uszkodzenia ciata.
* Aby zapobiec nieumysinemu rozruchowi silnika zastosuj odpowiednie $rodki:

— potgcz zacisk X10:9 "/BLOKADA STOPNIA MOCY" z X10:15 "DCOM".

* Ponadto w zaleznosci od rodzaju zastosowania nalezy zaplanowaé dodatkowe
$rodki ostroznosci, aby zapobiec zagrozeniom dla ludzi i maszyn.

66
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5.6 Kompletna lista parametrow
Wskazéwki + Parametry menu skréconego oznaczone sg za pomocg "/" (= wskazanie na
ogéine klawiaturze DBG11B).
» Ustawienie fabryczne parametrow wyréznione jest pogrubionym pismem.
Par. | Nazwa ‘Zakres wartosci Par. | Nazwa ‘Zakres wartosci
WARTOSCI WSKAZAN 07_  |Dane urzadzenia
00_  Wartosci procesowe 070 Typ urzadzenia
000 Predkos¢ obrotowa -5000...0...5000 1/min 071 Prad znamionowy urzadzenia
001/  Wskazanie uzytkownika [Tekst] 076 Sg;:?aﬁg"x:’;:'e urzadzenia
002 Czestotliwose 0... 1100 Hz 077 Funkcja technologiczna
003 Pozycja rzeczywista -2%1-1..0..2%"1 Inc 08_ Pamig¢ btedow
004 Prad wyjsciowy 0...200 % Iy 080/ | Btadt-0
005 Prad czynny —200...0...200 % Iy 081 Btad t-1
006/ | Obcigzenie silnika 1 0...200 % 082 Btad t-2
007 Obcigzenie silnika 2 0...200 % 083 Btad t-3
008 ";'jgr'sg'neie‘;%‘”““ 0...1000 V 09_  Diagnoza magistrali Bus
009 Prad wyjsciowy A 090 Konfiguracja PD
01_  Wskazania stanu 091 Typ fieldbus
010 Stan falownika 092 Szybkos¢ transmisji Feldbus
011 Tryb pracy 093 Adres Feldbus
012 Status bfedow 094 Warto$¢ zadana PA1
013 Aktualny zestaw parametréw | 1/2 095 Warto$¢ zadana PA2
014 Temperatura radiatora —-20...0...100 °C 096 Warto$é zadana PA3
015 Czas stanu wigczenia 0...25000 h 097 Wartos$¢ rzeczywista PE1
016 Czas stanu zezwolenia 0...25000 h 098 Wartos$¢ rzeczywista PE2
017 Praca kWh 099 Wartos$¢ rzeczywista PE3
02_  Analogowe wartosci zadane
020 Wejscie analogowe Al1 -10...0...10 V
021 Wejscie analogowe Al2 -10...0...10 V
022 gz;r;g;;zne ograniczenie 0..100 %
03_  Wejscia binarne urzadzenia podstawowego
030 Wejécie binarne DIZJ /BLOKADA STOPNIA MOCY
031 Wejscie binarne DI
032 Wejscie binarne DIg2
033 Wejscie binarne DIJ3
034 Wejscie binarne DIJ4
035 Wejscie binarne DIg5
036/ | Stan wejsc¢ binarnych urzadzenia podstawowego
05_  Wyjscia binarne urzadzenia podstawowego
050 Wyjécie binarne DB@QJ /HAMULEC
051 Wyjscie binarne DO@1
052 Wyjscie binarne DO@2
053/ | Stan wyj$¢ binarnych urzadzenia podstawowego
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Uruchomienie
Kompletna lista parametréw

©)

Par. Nazwa Zakres nastawczy po urucho- Par. Nazwa Zakres nastawczy po urucho-
. Ustawienie fabryczne |mieniu : Ustawienie fabryczne mieniu
Par. przestawne. "
Zestaw parametrow 1 Zestaw parametrow 2
1__ WARTOSCI ZADANE / INTEGRATORY
10_ Wybér wartosci zadanych
100/ 47odto wartosci UNIPOL./STALE
zadanych
101 Zrédto sterowania ZACISKI
11_ Wejscie analogowe Al1
110 | Skalowanie Al1 -10...-0,1/0,1...1...10
111 Al1 Offset -500...0...500 mV
112 Al1 tryb pracy Odniesienie N-MAKS
113 Al1 Offset napiecia -10...0...10V
114 Al Offsetpredkosci 554 o 5000 1/min
obrotowej
Filtr wartosci zadanej |0...5...100 ms 0 = filtr
115 - ;
predkosci obrotowej  \wyt.
12_ Wejscie analogowe Al2
120 |AI2 tryb pracy BRAK FUNKCJI
13_ Rampy predkosci obrotowej 1 14_ Rampy predkosci obrotowej 2
Rampa t11 rozpedowa Rampa t21 rozpedowa
130/ W PRAWO 0...2..2000 s 140 W PRAWO 0...2...2000 s
Rampa t11 hamujaca Rampa t21 hamujaca
131/ W PRAWO 0...2..2000 s 141 W PRAWO 0...2...2000 s
Rampa t11 rozpedowa Rampa t21 rozpedowa
132/ W LEWO 0...2..2000 s 142 W LEWO 0...2...2000 s
Rampa t11 hamujaca Rampa t21 hamujaca
133/ W LEWO 0...2..2000 s 143 W LEWO 0...2...2000 s
Rampa t12 Rampa t22
134/ ROZPEDOWA = 0...2..2000 s 144 ROZPEDOWA = 0...2...2000 s
HAMUJACA HAMUJACA
135 Wygtadzanie S t12 0..3 145 Wygtadzanie S t22 0.3
136/ ﬁ%mpa zatrzymania 5 5 o9 146 Egmpa zatrzymania 5 5 o9
137/ Rampa awaryjnat1i4 0...2..20s 147 Rampa awaryjnat24 0..2..20s
15_ Moto potencjometr (Zestaw parametrow 1 i 2)
150 Rampa t3 rozpedowa |0,2...20...50 s
151 Rampa t3 hamujagca |0,2...20...50 s
152 Zapis o§tatn|ej wartosci WE. / WYL
zadanej
16_ Wartosci zadane state 1 17_ Wartosci zadane state 2
Wewnetrzna warto§¢ | —5000...0...150...5000 wewnetrzna wartos¢ | -5000...0...150...5000
160/ h 170 )
zadana n11 1/min zadana n21 1/min
Wewnetrzna warto§¢ | -5000...0...750...5000 wewnetrzna wartos¢ | -5000...0...750...5000
161/ h 171 )
zadana n12 1/min zadana n22 1/min
Wewnetrzna warto$¢  |-5000...0...1500...5000 wewnetrzna wartos¢ | -5000...0...1500...5000
162/ h 172 )
zadana n13 1/min zadana n23 1/min
2__  PARAMETRY REGULATORA
20 Regulacja predkosci obrotowej (tylko w przypadku
— zestawu parametréw 1)
200 /zmocnienie P 01..2..32
Regulator n
201 Stataczasowa 0..10...300 ms
regulatora n
Wzmocnienie
202 Wstep. ster. przysp. 0..32
203 Filtr wstepn. ster. 0..100 ms
przysp.
Filtr wartosci
204 rzeczywistej predkosci 0...32 ms
obrotowej
205 Wst_@pne_sterowanle 0..150 %
obcigzenia
206 CZas reakd 1ms /0,5ms
regulatora n
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Zakres n W rucho- Zakres n wCzZ, rucho-
e R UZtaSvsiena::t:abiyzzzne &oiel:lil::c °" Par. Nazwa UastaSVSienai:t:ab$y¥zne rﬁloiel:libt:c °
Par. przestawne. =
Zestgw parametréw 1 Zestaw parametrow 2
Wstepne ster.
207 obcﬁ'; VG 0..150 %
21_ Regulator postoju
Wzmocnienie P
210 regulatora zatrzymania 01..2..32
22 Wewnetrz’ny bieg synchroniczny (tylko w zestawie
— | parametréw 1)
228 }{V“f;‘%(pgs;)temwan'e 0..100 ms Tylko z MOVITOOLS®. Niewidoczne na klawiaturze DBG11B.
3__ PARAMETRY SILNIKA
30_ Ograniczenia 1 31_ |Ograniczenia 2
300/ Predkoscobrotowa 4 g4 150 1/min 31 Predkoscobrotowa 4 gq 150 1/min
start / stop 1 start / stop 2
301/ Minmaina predkosC o 60...5500 1/min 311 Minmaina predkose o g0...5500 1/min
302/ Maksymalna predkos¢ 41509 5500 1/min 312 Maksymalna predkosc o 1509 5500 1/min
obrotowa 1 obrotowa 2
303/ Granica pradu 1 0...150 % Iy 313 |Granica pradu 2 0...150 % Iy
Granica momentu
304 obrotowego 0..150 %
32_ Kompensacja silnika. 1 (asynchr.) 33_ |Kompensacja silnika. 2 (asynchr.)
320/ |Automatyczny obmiar 1 WkL. / WYL, 330 |Automatyczny obmiar 2 WL. / WYL.
321 Boost 1 0...100 % 331 Boost 2 0...100 %
322 |IxR obmiar 1 0...100 % 332 |IxR obmiar 2 0...100 %
3p3 (CZas wstepnego 0.01.2s 333 CZas wstepnego 0.01.2s
magnesowania 1 magnesowania 2
324 Kompensacja poslizgu 1/0...500 1/min 334 |Kompensacja poslizgu 2/0...500 1/min
34_ Ochrona silnika
' WYL / WYL /
340 Ochrona silnika 1 WL ASYNCHRON / 342 |Ochrona silnika 2 WL ASYNCHRON /
WL SERVO WL SERVO
WENTYLACJA WENTYLACJA
341 Rodzaj chtodzenia 1 WLASNA / 343 |Rodzaj chtodzenia2 WEASNA /
WENTYLACJA OBCA WENTYLACJA OBCA
35_ Kierunek obrotow silnika
Zmiana Zmiana
350 kierunku obrotow 1 WE.TWYL. 351 kierunku obrotow 2 WE. TWYE.
360 Uruchomienie TAK/ NIE Tylko w DBG11B, nie w MOVITOOLS®.
4 KOMUNIKATY REFERENCYJNE
40_ Komunikaty dot. predkosci obrotowej
Wartos¢ ref. predkosci )
400 o otowe; pre 0...1500...5000 1/min
401 |Histereza 0...100...500 1/min
402 |Czas opoznienia 0.1.9s
403 Komunikat ="1" przy: |n < nes/ N > N
41_ Komunikat - predkos$¢ obrotowa w przedziale
410 |Srodek przedziatu 0...1500...5000 1/min
411 |Szerokosé przedziatu 0...5000 1/min
412 Czas opoznienia 0.1.9s
413 Komunikat ="1" przy: ;VEEV\\I/VNN.PPRRZZEEDDZZ.. /
42_ Pordéwnanie zadanej i rzeczywistej predkosci obrotowej
420 |Histereza 1...100...300 1/min
421 Czas opoznienia 0..1..9s
422 Komunikat ="1"przy: n<>n 4/ N =N,y
43_ Komunikat o wartosci pradu
430 Wartos$¢ pradu 0...100...150 % Iy
431 |Histereza 0..5..30% Iy
432 Czas opdznienia 0..1.9s
433 Komunikat ="1"przy: I <lef/ 1> lief
44_  Komunikat Imax
440 Histereza 0..5..50 % Iy \
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= |Mes Zakres_ na!stawczy po ur_ucho- e e Zakres_ nqstawczy po ur_ucho-
Ustawienie fabryczne |mieniu Ustawienie fabryczne mieniu
Par. przestawne. .
Zestaw parametrow 1 B PR
441 Czas opbznienia 0..1.9s
442 Komunikat ="1" przy: |1 = lpax /1 < Ipax
5__ |[FUNKCJE KONTROLNE
50_ |Kontrola predkosci obrotowej
Kontrola predkosci WYL. / SILNIKOWA Kontrola predkosci WYL. / SILNIKOWA
500 obrotow 1 /GENERATOROWA 502 obrotow 2 /GENERATOROWA
/SILN&GENERATOR /SILN&GENERATOR
501 |Czas opdznienia 1 0..1..10s 503 |Czas op6znienia 2 0..1..10s
504 Nadzorowanie WE. / WYL
_enkodera
52_ Kontrola wylaczenia sieci
|Czas reakcji na wyt.
520 sieci 0.5s
BLOKADA STOPNIA
521 |Reakcja na wyt. sieci [ MOCY ZATRZYMANIE
AWARYJNE
53_ |Ochrona temperaturowa silnika
530 Typ czujnika 1 Brak czujnika /TF-TH
531 Typ czujnika 2 Brak czujnika /TF-TH
6__ |FUNKCJE ZACISKOW
60_ Wejscia binarne urzadzenia podstawowego
s stata funkcja: /BLOKADA STOPNIA
- Wejscie binarne DIZD MOCY
fonr e o W PRAWO/ Mozna zaprogramowac nastepujace funkcje: BRAK FUNKCJI o
600 Wejscie biname DIZT 7 prpzyMANIE ZEZWOLENIE/STOP » W PRAWO/ZATRZYMANIE
R W LEWO/ W LEWO/ZATRZYMANIE e n11(n13) e n21(n23) e n12(n13) @
601 Wejscie binarne DIG2 -\ 1oy MANIE n22(n23) e STALA. PRZELACZ. « PARAM. PRZELACZ. o
Waicnia b PRZEL. RAMP. ¢ POT.MOT. W GORE ¢ POT.MOT W DOL o
Zgi -we’fcfe E!”ame B:gi foIV\’z(:LEN'E'STOP /ZEWN. BLAD  RESET BLEDU « /REGULACJA ZATRZYMANIA o
\Wejscie binarne DI@4 n11/n ES W PRAWO ¢ /ES W LEWO « WEJSCIE IPOS « KRZYWKA
REFERENCYJNA ¢ JAZDA REF. START ¢ BIEG WOLNY SLAVE e
604 Wejscie binarne DIZ5 |n12/n22 PRZEJECIE WART. ZAD.  SIEC Wt.eDRS WYZNACZ. PUNKTU
ZERO.
62_ Wyjscia binarne urzadzenia podstawowego Mozna zaprogramowac nastgpujgce komunikaty: BRAK FUNKCJI e
- Wyjscie binarne DB@Q [stata funkcja: [HAMULEC JZAKELOCENIE « GOTOW DO PRACY ¢ STOPIEN WYJSCIOWY Wt
PR e POLE WIROWANIA Wt ¢ HAMULEC WYL « HAMULEC Wt o
620 Wyjscie biname DO@1 GOTOW DO PRACY POSTOJ SILNIKA « ZESTAW PARAMETROW « ODNIESIENIE.
PREDKOSCI OBR. ¢ PRZEDZIAt.. PREDKOSCI OBR. ¢« POROW.
621 Wyjscie binarne DO@2 BRAK FUNKCJI WART. _ZAD. * PRAD ODN|ES|EN|A o KOMUNIKAT Imaks
OBCIAZENIE SILN. 1 ¢ /JOBCIAZENIE SILN. 2 « IPOS W POZYCJI o
| ODNIESIENIE IPOS ¢ WYJSCIE IPOS ¢ /AWARIA IPOS
64_ Wyjscie analogowe
640 Wyjscie RZECZ. PREDKOSC Mozna zaprogramowac nastepujace funkcje: BRAK FUNKCJI o
analogowe AO1 OBROTOWA WEJSCIE RAMPY o ZADANE PREDKOSC OBR. » RZECZ.
641 Skalowanie AO1 -10...0...1...10 PREDKOSC OBR. ¢ CZEST. RZECZ. « PRAD WYJSCIA ¢ PRAD
WYL /0..20mA/4..20 CZYNNY ¢ OBCIAZENIE URZADZENIA ¢ WYDATEK IPOS o
642 Tryb pracy AO1 mA MOMENT WZGLEDNY
7_ :FUNKCJE STEROWANIA
70_ _Tryby pracy
VFC 1
VFC 1 & GRUPA
VFC 1 & DZWIGNICA
VFC 1 & HAMULEC DC
VFC 1 & PRZECHWYT
VFC REGULACJA n VFC 2
VFC-n-REG.&GRP. VFC 2 & GRUPA
700 Tryb pracy 1 VFC-n-REG&DZWIGN. 701 |Tryb pracy 2 VFC 2 & DZWIGNICA
VFC-n-REG.&IPOS VFC 2 & HAMULEC DC
CFC VFC 2 & PRZECHWYT
CFC&REGULACJA M
CFC&IPOS
SERVO
SERVO&REGUL. M.
| SERVO&IPOS
71_ _Prqd postojowy
710 Prad postojowy 1 0...50 % lyot ‘ 711 |Prad postojowy 2 0...50 % lyot
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= |Mes Zakres_ na!stawczy po ur_ucho- e e Zakres_ nqstawczy po ur_ucho-
Ustawienie fabryczne |mieniu Ustawienie fabryczne mieniu
Par. przestawne. =
Zestgw parametréw 1 Zestaw parametrow 2
72_ Wartos¢ zadana - stop
720 Funkcja w_artoéé zad/ WE / WYL 793 Funkcja wgrtoéé zad/ WE /WYL,
zatrzymanie 1 zatrzymanie 2
721 Warto$é zadana stop 1 0...30...500 1/min 724 \Warto$¢ zadana stop 2 0...30...500 1/min
722 Offset startu 1 0...30...500 1/min 725 |Offset startu 2 0...30...500 1/min
73_  Funkcja hamulca
730 'Funkcja hamowania 1 WL. /WYL, 733 |[Funkcja hamowania 2 WL. / WYL,
731 ﬁ;;i I‘:f;“j”c'a 0.2s 734 Ej;su I‘ég’vgrc'a 0.2s
732 Czas zadziatania 0.02.2s 735 Czas zadziatania 0.02.25s
hamulca 1 hamulca 2
74_  Przeskakiwanie zakresu predkosci obrotowej
740 Srodek zakresu 1 0...1500...5000 1/min 742 Srodek zakresu 2 0...1500...5000 1/min
741 Szerokos¢ zakresu 1 |0...300 1/min 743 |Szeroko$é¢ zakresu 2 10...300 1/min
75_ Funkcja Master-Slave
' MASTER-SLAVE WYL
PREDKOSC
750 Warto$¢ zadana Slave  OBROTOWA (SBus)
MOMENT (SBus)
OBCIAZ. (SBus)
Skalowanie wartosci
751 2ad. Slave -10...0...1...10
8__ FUNKCJE URZADZENIA
80_ Setup
802/ |Ustawienie fabryczne TAK/NIE
803/ Blokada parametrow Wt./WYL.
NIE )
804 Reset danych PAMIEC BLEDOW
statystycznych LICZNIK kWh
ROBOCZOGODZINY
800/ |Menu skrocone WL. / WYL, Wb molwreh fozvkéw zalozy od < DBG
T 6r mozliwych jezykéw zalezy od wersji .
got/ -JQZYK DE/EN/FR/ES/PT Teyparametry c)!/ostjeepge sg wyiqc);nie na kIJawiaturze DBG11B,
806 Kopia DBG—MDX TAK/ NIE brak w MOVITOOLS®!
807 Kopia MDX—DBG TAK/ NIE
81_ 'Komunikacja szeregowa
810 Adres RS485 0...99
811 Adres grupy RS485 100...199
812 Czas timeout RS485 [0...650 s
813 |Adres SBus 0..63
814 Grupa adreséow SBus 0 ... 63
815 |Czas Timeout SBus 0..0,1..650s
816 |Szybkosé transmisji 125/2,50/500/1 000
SBus kbodéw
817 SBus ID synchronizac;ji|0...1023
818 CAN ID synchronizacji 0...1...2047
819 Czas Timeout Feldbus |0...0,5...650 s
82_ Tryb hamowania
gog/ 4kwadranty WE. / WYE. g2q 4kwadranty WE. / WYL,

Tryb 1

Tryb 2
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= |Mes Zakres_ na!stawczy po ur_ucho- e e Zakres_ na_stawczy po ur_ucho-
Ustawienie fabryczne |mieniu Ustawienie fabryczne mieniu
Par. przestawne. .
Zestaw parametréw 1 Zestaw parametrow 2
83_ |Reakcje na btedy
830 Reakcja ZATRZYM.AWAR./
\ZEW. BLAD ZAKLOCENIE
831 Reakcja SZYB.ZATRZYM./OST
FIELDBUS-TIMEOUT RZEZ.
Reakcja Mozna zapro ¢ nastepuj kcj bledy:
. ZATRZYM.AWAR./ programowac nasigpujgce reakcje na pbiedy:
832 PRZECIAZENIE ZAKLOCENIE BRAK REAKCJI « WSKAZANIE BLEDU e
SILNIKA NATYCHMIAST.ZATRZYM./ZAKLOCENIE o ZATRZYM.AWAR./
833 Reakcja SZYB.ZATRZYM./OST ZAKLOCENIE o SZYBKIE ZATRZ /ZAKLOCENIE o
TIMEOUT RS485 RZEZ. NATYCHM.ZATRZ./OSTRZEZENIE o .
|Reakcja ZATRZYM.AWAR./ ZATRZYM.AWAR./OSTRZEZENIE « SZYB.ZATRZYM./JOSTRZEZ.
834 Btad propagowany ZAKLOCENIE ¢ SZYB.ZATRZYM./OSTRZEZ. « SZYB.ZATRZYM./OSTRZEZ.
Reakcja
835/ KOMUNIKAT TF BRAK REAKCJI
836 Reakcja ZATRZYM.AWAR./
SBus-TIMEOUT ZAKLOCENIE
84_ |Resetowanie
840/ Reset manualny TAK / NIE
841 Auto-Reset WL. / WYL.
842 |Czas restartu 1.3..30s
85_ | Skalowanie wartosci rzeczywistej predkosci obrotowej
gso Wspotczynnik 4 gppas
_skalowanla - licznik
Wspotczynnik
851 skalowania - mianownik 1..65535
852 |Jednostka uzytkownika 1/min Mozliwo$¢ ustawienia tylko z MOVITOOLS®.
86_ |Modulacja
860 Czestotliwos¢ PWM 1 4/8/12/16 kHz 861 Czestotliwos¢ PWM 2 4/8/12/16 kHz
862 PWM state 1 WEL. / WYL. 863 |PWM state 2 WL. / WYL.
Czestotliwos¢ PWM
864 CFC 4/8/16 kHz
87_ _Opis danych procesowych
g70 RIS warlosci zadane] sy owo STERUJACE 1
871 Opis wartos$ci zadanej |PREDKOSC
|PA2 OBROTOWA
g7 OPswartoscizadanel gez pynKcu.
873 Opis wartosci Stowo
[rzeczywistej PE1 STATUSOWE 1
g74 OPis wartosci PREDKOSC
rzeczywistej PE2 OBROTOWA
Opis wartosci 4
875 rzeczywistej PE3 PRAD WYJSCIOWY
876 ggostepnlenle danych WL / WYL,
877 |Konfig. DeviceNet PD |0...3...5
88_ Sterowanie reczne
880 |Sterowanie reczne WE. /WYL,
9 PARAMETRY IPOS
90_ | Jazda ref. IPOS
900 Offset ref. —231.0..23"1 Inc
go1 \Wart ref. predkoscl 1y 500 5000 1/min
obrotowej 1
\Wart. ref. predkosci .
902 obrotowej 2 0...50...5000 1/min
903 Typ jazdy ref. 0..7
004 Odniesienie do impulsu Tak / Nie

zerowego
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parametrow

= |Mes Zakres_ na!stawczy po ur_ucho- e e Zakres_ na_stawczy po ur_ucho-
Ustawienie fabryczne |mieniu Ustawienie fabryczne mieniu
Par. przestawne. .
Zestaw parametrow 1 B PR
91_ Parametry jazdy IPOS
910 \Wzmocnienie 0,1..0,5..32
_regulatora X
Rampa
on pozycjonowania 1 0.1.20s
912 Rampa . 0.1..20
|pozycjonowania 2
Predkos¢ obr. jazdy .
913 W PRAWO 0...1500...5000 1/min
Predkos¢ obr. jazdy .
914 W LEWO 0...1500...5000 1/min
915 Wstepne ster. -199,99...0...100
predkosci ...199,99 %
LINIOWY / SINUS /
916 Ksztalt rampy KWADRATOWY /
RAMPA BUS
92_ Kontrola IPOS
Wytacznik krancowy | 31 31_
920 SW W PRAWO 2°'...0..2°"-1 Inc
Wyltgcznik krancowy 31 31
921 SW W W LEWO -2°"...0..2°"-1 Inc
922 Okno pozycyjne 0...50...32767 Inc
923 Okno btedu pozycji  |0...23"-1 Inc
93_ Funkcje specjalne IPOS
930 Override WL. / WYL.
START / STOP / . ®
931 IPOS-STW. Task 1 ZATRZYM. Tylko w DBG11B, nie w MOVITOOLS®.
Tylko w DBG11B, nie w MOVITOOLS®.
932 |IPOS-STW. Task 2 START / STOP Parametry przeznaczone tylko do wyswietlania, nie moga by¢
| zmienione za pomocg DBG11B.
94_  Zmienne / Enkodery IPOS
940 F;ggja zmiennych Wt / WYL. Tylko w DBG11B, nie w MOVITOOLS®.
o . . Enkoder silnika (X15)
g41 4rodio pozycii Zew. ENKODER (X14)
rzeczywistej ENKODER (DIP)
g4p Wspdiczynnik 1..32767
_enkodera - licznik
Wspotczynnik
943 enkodera - mianownik 1..32767
944 Sr‘:lfc')%";f”'e zewn. X1/x2/x4/x8/x16/x32/x64 Tylko z MOVITOOLS®. Niewidoczne na klawiaturze DBG11B.
045 |Enkoder odcinka TTL/SIN/COS /
typ X14 HIPERFACE
. . . NORMALNY /
946 .Klerunek zliczania X14 ODWROCONY
95_ DIP
950 Typ enkodera BRAK ENKODERA
s o NORMALNY /
951 |Kierunek zliczania ODWROCONY
052 ngstotll\{vosc 1.200%
_taktowanla
953 Offset pozycjonowania —(231-1)...0...231-1
|Offset punktu 31 31
954 zerowego —(2°'-1)...0...2° -1
955 |Skalowanie enkodera |x1/x2/x4/x8/x16/x32/x64
96_ Funkcja modutowa IPOS
. WYL. / KROT. /
960 .Funkqa modulo W PRAWO/ LEWO
961 Modut - licznik 0..231
962 Modut - mianownik 0..231
063 Mod. rozdzielczosci 0...4096.. 20000

enkodera
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5.7 Uruchomienie falownika za pomocq PROFIBUS-DP (MC_41A)

Konfiguracja Aby moc zdefiniowac rodzaj i ilos¢ danych wej$ciowych i wyjSciowych uzywanych
zfgcza do przesytu, DP-Master musi przekazaé do falownika okre$long konfiguracje DP. Masz
PROFIBUS-DP przy tym mozliwosc,

« sterowania napedu za pomocg danych procesowych

» odczytywania lub wprowadzania poprzez kanat parametrow wszystkich parametréw
napedu

Ponizszy rysunek przedstawia schematycznie wymian%danych pomiedzy urzgdzeniem
sterowniczym (DP-Master) a falownikiem MOVIDRIVE™ (DP-Slave) za pomoca danych
procesowych i kanatu parametrow.

A0 (.
il 288 |
ol 0] ¢ [
fi |
EEpE SRR N F
l::> ‘ Kanal parametrow Kan‘a;’r da:r;ychlﬁro%ésov;/;/chg l::>
<::l ‘ Kana’r par‘ame‘trow‘ ‘ Kan:a’f da:nych:proc;esov:vychg <::l
01065BPL
Rys. 32: Komunikacja przez PROFIBUS-DP
Konfiguracja Falowniki MOVIDRIVE® compact umozliwiajg réznie konfiguracje DP dla wymiany danych
danych pomiedzy DP-Master a falownikiem. Ponizsza tabela zawiera dodatkowe wskazowki
procesowych dotyczgce wszelkich mozliwych konfiguracji DP rodziny urzgdzen MOVIDRIVE® compact.

Kolumna "Konfiguracja danych procesowych" zawiera nazwe konfiguracji. Te teksty
pojawig sie rowniez w Twoim oprogramowaniu projektowym do DP-Master w formie listy
wyboru. Kolumna konfiguracji DP pokazuje, jakie dane konfiguracyjne wysytane sg
do falownika podczas nawigzywania potaczenia PROFIBUS-DP.

Konfiguracja Konfiguracje DP

danych Znaczenie / Wskazowki

procesowych 0 1

1PD Sterowanie poprzez 1 stowo danych procesowych 2404e, -

2PD Sterowanie poprzez 2 stowa danych procesowych 241 4o, -

3PD Sterowanie poprzez 3 stowa danych procesowych 24240 -

6 PD Sterowanie poprzez 6 stéw danych procesowych Ogez 2454,

10 PD Sterowanie poprzez 10 stéw danych procesowych Ogez 249ye,
Sterowanie poprzez 1 stowo danych procesowych

Param + 1 PD Ustawienie parametrow poprzez 8-bajtowy kanat 2434e; 2404e,

parametrow

Sterowanie poprzez 2 stowa danych procesowych

Param + 2 PD Ustawienie parametréw poprzez 8-bajtowy kanat parametréow 243qe; 2414ez
Sterowanie poprzez 3 stowa danych procesowych

Param +3 PD Ustawienie parametréw poprzez 8-bajtowy kanat parametréw 243de; 242qe;
Sterowanie poprzez 6 stéw danych procesowych

Param + 6 PD Ustawienie parametréw poprzez 8-bajtowy kanat parametréw 243qe; 245de;

Param + 10 PD Sterowanie poprzez 10 stéw danych procesowych 2434, 249,

Ustawienie parametréw poprzez 8-bajtowy kanat parametréw
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Konfiguracja DP
"Universal-
Configuration”

Uruchomienie falownika za pomocg PROFIBUS-DP (MC_41A) @

Poprzez  wyb6r  konfiguracji DP  "Universal-Configuration"  uzyskasz  dwie
charakterystyki DP okreslone jako "puste miejsca" (czesto zwane réwniez modutami DP)
z wpisem Oye,. Te dwie charakterystyki mozesz skonfigurowa¢ indywidualnie, przy czym
zachowane muszg by¢ nastepujgce warunki brzegowe:

Modut 0 (charakterystyka DP 0) okresla kanat parametrow falownika:

Dlugos¢ Funkcja
0 Kanat parametréw odtgczony
8 bajtéw lub 4 stowa Kanat parametrow jest uzywany

Modut 1 (charakterystyka DP 1) okresla kanat danych procesowych falownika:

Dlugos¢ Funkcja

2 bajty lub 1 stowo 1 stowo danych procesowych
4 bajty lub 2 stowa 2 stowa danych procesowych
6 bajtéw lub 3 stowa 3 stowa danych procesowych
12 bajtéw lub 6 stow 6 stéw danych procesowych
20 bajtéow lub 10 stéw 10 stéw danych procesowych

Ponizszy rysunek przedstawia strukture danych konfiguracyjnych okreslonych
w IEC 61158. Te dane konfiguracyjne przekazywane sg do falownika podczas
uruchamiania DP-Master.

MSB LSB

716543210

‘ ‘ ‘ ‘ Diu%oéc': danych
0000 = 1 bajt/stowo
1111 = 16 bajtow/stow

Wprowadzanie/Wyjscie

00 = specjalne formaty oznaczen
01 = wprowadzanie

10 = wyjscie

11 = wprowadzanie/wyjscie

Format
0 = struktura bajtu
1 = struktura stowa

Zgodnos¢ na
0ba

alt lub stowo
1 catlej dtugosci

00087BPL
Rys. 33: Format bajtu charakterystyki Cfg_Data wedtug IEC 61158

WSKAZOWKA

Prosimy uwzgledni¢ przy MCF/MCV/MCS41A (nie obowigzuje dla MCH41A):

Kodowanie "Specjalne formaty charakterystyki" nie jest obstugiwane! W celu przesytu
danych uzywaj tylko ustawienia "Zgodnosc¢ na catej dtugosci”!

Zgodnosc¢ danych

Dane zgodne to takie dane, ktére zawsze muszg by¢ przekazywane we wzajemne;j
zalezno$ci pomiedzy urzadzeniem sterowniczym a falownikiem i nigdy nie mogg by¢
przesytane oddzielnie.

Zgodno$¢ danych jest szczegdlnie istotna przy przesytaniu wartosci pozycji lub
kompletnych polecen pozycjonowania, poniewaz w przypadku niezgodnego przekazu dane
mogtyby pochodzi¢ z réznych cyklow programowych urzgdzenia automatyzacyjnego
a poprzez to do falownika mogtyby zosta¢ przestane wartosci nieokreslone.
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Diagnoza
zewnetrzna

Zalecenie

Wskazowka dla
systemoéw Master
Simatic S7

Numer
identyfikacyjny

W przypadku PROFIBUS-DP przekaz danych pomiedzy urzgdzeniem automatyzacyjnym
a falownikiem nastepuje zasadniczo przy ustawieniu "Zgodno$¢ danych na catej
dtugosci”.

Dla falownikéow MOVIDRIVE® compact mozna w trakcie projektowania w DP-Master
aktywowa¢ automatyczne generowanie zewnetrznych alarméw diagnostycznych
poprzez PROFIBUS-DP. Jesli funkcja ta zostata aktywowana, wéwczas przy kazdej
usterce falownik MOVIDRIVE® compact zgtasza do DP Master wykonanie zewnetrznej
diagnozy. W systemie DP-Master musisz zaprogramowa¢ odpowiednie (cze$ciowo
trudne) algorytmy programu, aby dokonaé oceny informac;ji diagnostycznych.

Poniewaz MOVIDRIVE® compact przekazuje poprzez stowo statusowe 1 podczas
kazdego cyklu PROFIBUS-DP aktualny stan napedu, uaktywnianie zewnetrznej
diagnozy nie jest zasadniczo konieczne.

Przez system PROFIBUS-DP w kazdej chwili mogg by¢ wywotywane w DP-Master
alarmy réwniez wtedy, gdy generowanie diagnoz jest nieaktywne, wiec odpowiednie
podzespoty operacyjne (np. OB84 dla S7-400 lub OB82 dla S7-300) powinny byé
zasadniczo podtgczone do sterowania.

Dalsze informacje na ten temat znajdziesz w pliku Readme, zatagczonym do pliku GSD.

Kazdy DP-Master i DP-Slave musi posiadac¢ indywidualny, przyznany przez organizacje
uzytkownikbw PROFIBUS numer identyfikacyjny do jednoznacznej identyfikacji
podtgczonego urzagdzenia. PROFIBUS-DP-Master poréwnuje przy uruchamianiu numer
identyfikacyjny podtgczonego DP-Slave z numerem identyfikacyjnym ustawionym przez
uzytkownika. Dopiero gdy DP-Master ustali, ze podtgczone adresy stacji i typy urzadzen
(numery identyfikacyjne) sg zgodne z zaprojektowanymi danymi, uaktywniany jest
transfer danych uzytkowych. W ten sposob uzyskuje sie duze zabezpieczenie przed
btedami projektowania.

Numer identyfikacyjny zdefiniowany jest jako bezznakowa 16-bitowa liczba
(Unsigned 16). Dla falownikéw z rodziny MOVIDRIVE®compact organizacja
uzytkownikow PROFIBUS ustalita nastepujace numery identyfikacyjne:

+  MOVIDRIVE® compact MCF/MCV/MCS41A  — 6002p,ex (24578 4e,)
«  MOVIDRIVE® compact MCH41A — 6003y (24579¢e)
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Sterowanie
poprzez
PROFIBUS-DP

Przyktad sterowania
dla Simatic S5

Przyktad programu
STEP5

Uruchomienie falownika za pomocg PROFIBUS-DP (MC_41A) @

Sterowanie falownikiem odbywa sie poprzez kanat danych procesowych, ktéry ma
dtugosé jednego, dwodch lub trzech stow WEJ/WYJ. Te stowa danych procesowych
odtwarzane bedg np. przy zastosowaniu sterowania z programowang pamigcig jako
DP-Master w WEJ/WYJ lub strefie peryferyjnej i przez to moga byé uzytkowane
w zwykly sposéb (patrz ponizszy rys).

PW160
PW158
PW156

PW154

PW152 —
PW150 & ¢

PW148 ‘ Y D H—H

Kanat parametréw ‘ PA1 ‘ PA2 ‘ PA3 e
1 1 1

Dane wyjsciowe

(cblc)

Zakrepé_ggiresu %‘ ‘Kanaf Qarametrfﬁw ‘ PE1 ‘ PE2 ‘ PE3 U <):'
|

PW160 |«
PW158 |«
PW156 <
PW154
PW152
PW150
PW148

Dane wejsciowe

02906APL
Rys. 34: Obsadzenie zakresu WEJ/WYJ sterowania PLC

Podczas gdy wejSciowe dane procesowe (wartosci rzeczywiste) w przypadku
np. Simatic S5 wczytywane sg poprzez polecenia zatadowania, wyjSciowe dane
procesowe (wartosSci zadane) wysytane sg za pomocg polecen transferu. Zaczynajac
od Rys. 34 na przyktadzie tym przedstawiono sktadnie do przetwarzania wej$ciowych
i wyjsciowych danych procesowych falownika MOVIDRIVE®. Ustawienia fabryczne
kanatu danych procesowych podane sg w komentarzu .

Dla tego przyktadu urzgdzenie MOVIDRIVE® zaprojektowane jest poprzez konfiguracje
danych procesowych "3 PD" na adresy wejsciowe PW156...161 i adresy wyj$ciowe
PW156...161. Zgodny dostep nastepuje tutaj na przyktad w kolejnosci "najpierw ostatni
bajt".

Zachowanie zgodnosci danych w przypadku Simatic S5 ustalane jest w pierwszej linii
przez typ CPU. Wskazowki dotyczace wiasciwego programowania ze zgodno$cig
danych znajdziesz w podrecznikach dotyczgcych CPU lub podzespotow DP-Master
sterowania Simatic S5.

/lzgodne wczytywanie wartosci rzeczywistych

tadowanie L PW 160 /IPE3 (brak funkciji)

tadowanie L PW 158 IIPE2 (wartos¢ rzeczywista predkosci obrotowej)
tadowanie L PW 156 IIPE1 (stowo statusowe 1)

/lzgodne wyprowadzanie wartosci zadanych

L KHO

Wprowadzenie T PW 160 110hex Na PA3 (nie ma jednak funkcji)

L KF +1500

Wprowadzenie T PW 158 115004, na PA2 (warto$¢ zadana predkosci obrotowej
=300 1/min)

L KH 0006

Wprowadzenie T PW 156 1160 Na PA1 (stowo sterujace = zezwolenie)
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Przyktad sterowania
dla Simatic S7

Przyktad
programu STEP7

Sterowanie falownika za pomocg Simatic S7 nastepuje w zaleznosci od wybranej
konfiguracji danych procesowych albo bezpo$rednio poprzez polecenia tadowania
i transferu albo poprzez specjalne funkcje systemowe SFC 14 DPRD_DAT i SFC15
DPWR_DAT.

Zasadniczo przesylane musza by¢é w przypadku S7 dane o dtugosci 3 bajtéw lub wiecej
niz 4 bajtéw poprzez funkcje systemowe SFC14 i SFC15. Dlatego obowigzujgca jest
nastepujgca tabela:

Konfiguracja danych
procesowych Dostep do programu
1PD Polecenia tadowania i transferu
2PD Polecenia fadowania i transferu
3PD Funkcje sterowania SFC14/15 (dtugos$c¢ 6 bajtow)
6 PD Funkcje sterowania SFC14/15 (dtugos$¢ 12 bajtéw)
10 PD Funkcje sterowania SFC14/15 (dtugos¢ 20 bajtow)
Kanat parametréow: Funkcje sterowania SFC14/15 (dlugo$c¢ 8 bajtow)
Param + 1 PD ; . S
Dane procesowe: Polecenia fadowania i transferu
Param + 2 PD Kanat parametrow: Funkcjg sterowa_nia SFC14{15_ (dtugosé 8 bajtow)
Dane procesowe: Polecenia tadowania i transferu
Param + 3 PD Kanat parametrow: Funkcje sterowania SFC14/15 (dtugos¢ 8 bajtow)
Dane procesowe: Funkcje sterowania SFC14/15 (dlugos$¢ 6 bajtéw)
Param + 6 PD Kanat parametrow: Funkcje sterowania SFC14/15 (dtugos$¢ 8 bajtow)
Dane procesowe: Funkcje sterowania SFC14/15 (dlugos¢ 12 bajtéw)
Param + 10 PD Kanat parametréow: Funkcje sterowania SFC14/15 (dtugo$¢ 8 bajtow)
Dane procesowe: Funkcje sterowania SFC14/15 (diugos¢ 20 bajtow)

Dla tego przyktadu urzadzenie MOVIDRIVE® compact zaprojektowane jest poprzez
konfiguracje danych procesowych "3 PD" na adresy wejsciowe PEWS576... i adresy
wyjsciowe PAW5S76.... Przytgczany jest podzespét danych DB 3 z ok. 50 stowami danych.

Wraz z wywofaniem SFC14 wejSciowe dane procesowe, stowa danych 0, 2
i 4 kopiowane sg do podzespotu danych DB3. Po obrobce programu sterujgcego wraz
z wywotaniem SFC15 wyjSciowe dane procesowe stow danych 20, 22 i 24 kopiowane
sg na adres wyjsciowy PAW 576....

Przy parametrze RECORD nalezy zwr6ci¢ uwage na podanie dtugosci w bajtach.
Musi sie ona zgadzac¢ ze skonfigurowang dtugoscia.

Dalsze informacje na temat funkcji systemowych znajdziesz w pomocy online dla STEP7.
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IIPoczatek cyklicznej obrébki programu w OB1

BEGIN
NETWORK
TITLE =Kopiuj dane PE z falownika do DB3, stowo 0/2/4
CALL SFC 14 (DPRD_DAT) //IRead DP Slave Record
LADDR :=W#16#240 Hnput Adres 576
RET_VAL := MW 30 II'Wynik stowa sygnalizujacego 30

RECORD :=P#DB3.DBX 0.0 BYTE6  //Wskazéwka

NETWORK

TITLE = Program PLC z aplikacjg napedowg

/I Program PLC wykorzystuje dane procesowe w DB3 do
/I sterowania napedu

tadowanie L DB3.DBW 0 IIPE1 (stowo statusowe 1)
tadowanie L DB3.DBW 2 /IPE2 (warto$¢ rzeczywista predkosci obrotowej)
tadowanie L DB3.DBW 4 IIPE3 (brak funkcji)

L W#16#0006

Wprowadzenie T DB3.DBW 20 //6hex na PA1 (stowo sterujace = zezwolenie)

L 1500

Wprowadzanie T DB3.DBW 22 //1500dez na PA2 (warto$¢ zadana predkosci obrotowe;j
=300 1/min)

L W#16#0000

Wprowadzenie T DB3.DBW 24 //0hex na PA3 (nie ma jednak funkgcji)

I/Koniec cyklicznej obrobki programu w OB1

NETWORK

TITLE =Kopiuj dane PA z DB3, stowo 20/22/24 do falownika

CALL SFC 15 (DPWR_DAT) /I\Write DP Slave Record
LADDR :=W#16#240 //Adres wyjsciowy 576 = 240hex
RECORD := P#DB3.DBX 20.0 BYTE 6 //Wskazéwka na DB/DW
RET_VAL := MW 32 II'Wynik stowa sygnalizujacego 32

WSKAZOWKA

Blizsze informacje i przyktady aplikacji sterowania przez kanat danych procesowych,
a szczegolnie kodowania stowa sterujgcego i stowa statusowego, znajdziesz
w podreczniku dotyczgcym profilu urzadzenia fieldbus, ktéry mozesz zamoéwic
w firmie SEW.
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Ustawianie Dostep parametréw napedu nastepuje w PROFIBUS-DP poprzez kanat parametréw
parametréow MOVILINK®, ktéry obok dotychczasowych operacji READ i WRITE daje mozliwo$é
poprzez przeprowadzania dalszych operacji parametréw.

PROFIBUS-DP

Struktura kanatu Ustawienie parametréw urzgdzen peryferyjnych poprzez systemy magistrali fieldbus,
parametrow ktore nie stanowig strefy zastosowania, wymaga odtworzenia najwazniejszych funkcji

i operacji, jak np. READ i WRITE w celu odczytywania i wprowadzania parametrow.
W tym celu odbywa sie na przyktad dla PROFIBUS-DP zdefiniowanie obiektu danych
procesowych parametru (PPO). Ten PPO jest przesytany cyklicznie i zawiera obok
kanatu danych procesowych kanat parametréw, z ktérym niecyklicznie wymieniane sg
wartosci parametrow (— Rys. 35).

i H] H—ll
| R o
IRl E%g ' 1 &%8 |
I:ID HLA
|
\ QIEE EA AR ﬁ
SEW
S
l::> ‘ Kana’r parametrow Kang’rdapych‘proqesov“/ychg l::>
= \’lrl e \’lrl S < ::l
‘ Kana+ parametrow ‘ ‘ Kaqa’r da‘nych‘ proqesovyych
01065BPL

Rys. 35: Obiekt danych procesowych parametru dla PROFIBUS-DP

Ponizej przedstawiona jest struktura kanatu parametréw. Zasadniczo sktada sie on
z bajtu zarzadzajgcego, stowa indeksowego, bajtu zarezerwowanego oraz czterech

bajtéw danych.
Bajt 0 Baijt 1 Baijt 2 Bajt 3 Baijt 4 Bajt 5 Bajt 6 Baijt 7
Zarza_dzanie‘zarezerwowany Index High ' Index Low ‘ Dane MSB ‘ Dane ‘ Dane ‘ Dane LSB ‘

Indeks parametru 4 bajty danych
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Zarzgdzanie
kanatem
parametrow

Adresowanie
indeksow
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Caty przebieg ustawienia parametrédw koordynowany jest za pomocg "Bajt O:
zarzgdzanie". Za pomocg tego bajtu przekazywane sg do dyspozycji wazne parametry
operacyjne jak charakterystyka serwisowa, ditugos¢ danych, wykonanie i stan
wykonania operacji. Bity 0, 1, 2 i 3 zawierajg charakterystyke serwisowg. Te bity
definiujg, jako operacja jest wykonywana. Za pomocg bitu 4 i bitu 5 podawana jest
w bajtach dlugo$é danych dla operacji Write, ktéra w przypadku falownikéw SEW
powinna by¢ zasadniczo ustawiona na 4 baijty.

Bajt 0 Zarzadzanie
MSB LSB
Bit:| 7 6‘5‘4‘3‘21‘0‘

Charakterystyka serwisowa:
0000 = No Service

0001 = Read Parameter

0010 = Write Parameter

0011 = Write Parameter volatile
0100 = Read Minimum

0101 = Read Maximum

0110 = Read Default

0111 = Read Scale

1000 = Read Attribute

1001 = Read EEPROM

Dtugosé¢ danych:

00 = 1 bajt

01 = 2 bajty

10 = 3 bajty

11 = 4 bajty (musi zosta¢ ustawiona!)

Bit Handshake:
Musi by¢ przy cyklicznym przesytaniu
wymieniany wraz z kazdym nowym zleceniem.

Bit stanu:
0 = brak btedu przy wykonywaniu operaciji
1 = biad przy wykonywaniu operacji

Bit stanu 6 petni funkcje potwierdzenia pomiedzy sterowaniem a falownikiem. Wywotuje
on w falowniku wykonanie przestanej operacji. Poniewaz szczegélnie w przypadku
PROFIBUS-DP kanat parametréw przesytany jest cyklicznie za pomocg danych
procesowych, wykonanie operacji w falowniku musi byé wywotane przez sterowanie
boczne poprzez bit 6 - Handshake. W tym celu wartos¢ tego bitu zmieniana jest dla
kazdej wykonywanej operacji. Falownik sygnalizuje za pomocg bitu Handshake, czy
operacja zostata wykonana czy tez nie. Je$li tylko w sterowaniu odebrany bit Handshake
odpowiada wystanemu, oznacza to wykonanie operacji. Bit stanu 7 wskazuje, czy
operacja mogta by¢ wykonana wtasciwie czy tez zostata wykonana z btedem.

Za pomocg "Bajt 2: Index-High" i "Bajt 3: Index-Low" okre$lany jest parametr, ktéry ma
by¢ odczytany i wprowadzony poprzez system Feldbus. Parametry falownika
adresowane sg niezaleznie od podtgczonego systemu Feldbus za pomocg jednolitego
indeksu. Bajt 1 powinien by¢ traktowany jako zarezerwowany i powinien by¢ zasadniczo
ustawiony na 0x00.
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Zakres danych

Btedne wykonanie
operacji

Dane znajdujg sie w bajtach kanatu parametrow od 4 do 7. W ten sposéb na kazdg
operacje mogg zostaé przestane maksymalnie 4 bajty danych. Zasadniczo dane
wprowadzane sg z wyréwnaniem do prawej, tzn. bajt 7 zawiera bajt danych
0 najmniejszej wartosci (dane-LSB), bajt 4 odpowiednio bajt danych o najwiekszej
warto$ci (dane-MSB).

Bajt 0 Bajt 1 Bajt 2 Bajt 3 Bajt 4 Bajt 5 Bajt 6 Bajt 7
Zarzqdzanie‘Zarezerwowany Index High ‘ Index Low = Dane MSB Dane Dane Dane LSB‘
Bajt High 1 | Bajt Low 1 | Bajt High 2 | Bajt Low 2
Stowo High Stowo Low

Podwojne stowo

Btedne wykonanie operacji sygnalizowane jest przez umieszczenie bitu stanu w bajcie
zarzgdzania. Jesli odebrany bit Handshake jest taki sam jak wystany bit Handshake,
to operacja falownika zostata wykonana. Jesli bit stanu sygnalizuje btad, to w miejscu
zakresu danych w telegramie parametrow wprowadzany jest kod btedu. Bajty 4-7
dostarczajg z powrotem kod powrotny w formie strukturalnej (— Rozdz. "Kody powrotne
parametryzacji" na str. 83).

Bajt 0 Bajt 1 Bajt 2 Bajt 3 Bajt 4 Bajt 5 Bajt 6 Bajt 7
Zarzgdzanie Zarezerwowany Index High | Index Low |Error-Class Error-Code Adgl.igl? de Adc:_'oc;?de

"

Bit stanu = 1: Btledne wykonanie operacji
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Kody powrotne W przypadku btednego ustawienia parametréw przesylane sg z powrotem przez
ustawienia falownik rézne kody powrotne do Mastera, ktére podajg doktadng informacje na temat
parametréow przyczyny btedu. Zasadniczo te kody parametréw zbudowane sg wedtug struktur

zgodnych z IEC 61158. Rozréznia sie elementy:

* Error-Class

+ Error-Code

+ Additional-Code

Kody powrotne obowigzujg dla wszystkich ztgczy komunikacyjnych MOVIDRIVE®.

Error-Class Za pomocy elementu Error-Class doktadniej klasyfikuje sie rodzaj btedu.
MOVIDRIVE® compact obstuguje nastepujgce, okreslone wg IEC 61158 klasy btedow:
Class (hex) Nazwa Znaczenie
1 vfd-state Bfad stanu wirtualnego urzadzenia peryferyjnego
2 application-reference Btad w programie uzytkowym
3 definition Btad definicji
4 resource Btad zasobu
5 service Btad przy wykonywaniu operacji
6 access Btad dostepu
7 ov Bfad w wykazie obiektow
8 other Inny btad (patrz Additional-Code)

Klasa btedu z wyjgtkiem Error-Class 8 = "inny bigd" generowana jest w przypadku
btednej komunikacji przez oprogramowanie komunikacyjne ztgcza Feldbus. Wszystkie
kody powrotne, ktére sg dostarczane przez system falownika, podlegajg pod klase
Error-Class 8 = "inny btad". Dokfadne rozszyfrowanie btedu nastepuje za pomoca
elementu Additional-Code.

Error-Code Element Error-Code umozliwia doktadniejsze rozszyfrowanie przyczyny btedu wewnatrz
Error-Class a w przypadku btedéw w komunikacji generowany jest przez oprogramowanie
komunikacyjne ztgcza fieldbus. Dla Error-Class 8 = "inny btgd" zdefiniowany jest tylko
Error-Code = 0 (inny kod btedu). Doktadne rozszyfrowanie odbywa sie w tym przypadku
w Additional Code.
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Additional-Code

Specjalne kody
powrotne
(przypadki
szczegdine)

Btedne
zakodowanie
operacji przez
kanat parametrow

84

Additional-Code zawiera wiasciwe dla SEW kody powrotne w przypadku btednego
ustawienia parametréw falownika. Przesytane sg one z powrotem do urzadzenia Master
jako Error-Class 8 = "inny btad". Ponizsza tabela pokazuje wszystkie mozliwosci
zakodowania Additional-Code.

Error-Class: 8 = "inny btgd"

Add.-Codehigh | Add.-Codelow | Znaczenie

(hex) (hex)

00 00 Brak btedu

00 10 Niedozwolony indeks parametru

00 11 Funkcja/Parametr niedostepne

00 12 Dozwolony tylko dostep w celu odczytu

00 13 Aktywna blokada parametru

00 14 Aktywne jest ustawienie fabryczne

00 15 Zbyt wysoka warto$¢ dla parametru

00 16 Zbyt niska warto$¢ dla parametru

00 17 Brak karty opcji koniecznej dla wybranej funkcji/ wybranego parametru

00 18 Btad w oprogramowaniu systemu

00 19 Dostep do parametréw tylko przez ztgcze procesowe RS-485 na X13

00 1A Dostep do parametréw tylko przez ztgcze diagnostyczne RS-485

00 1B Dostep do parametru jest chroniony

00 1C Konieczna blokada stopnia mocy

00 1D Niedopuszczalna warto$¢ dla parametru

00 1E Uaktywnione zostaty ustawienia fabryczne

00 1F Parametr nie zostat zapisany w pamieci EEPROM

00 20 Parametr nie moze by¢ zmieniony przy aktywnym zezwoleniu dla
stopnia wyj$ciowego

Btedy w ustawieniu parametrow, ktore nie moga by¢ automatycznie zidentyfikowane ani
przez strefe zastosowania systemu Feldbus ani przez oprogramowanie systemowe
falownika, uznawane sg za przypadki specjalne. Chodzi tu o nastepujace mozliwosci
wystgpienia btedu:

+ Bfedne zakodowanie operacji przez kanat parametrow
+ Btedne wprowadzenie dtugosci operacji przez kanat parametrow
*  Wewnetrzny btad komunikacyjny

W przypadku ustawiania parametréw poprzez kanat parametréw wprowadzono
niezdefiniowane kodowanie w bajcie zarzgdzania lub rezerwacji. Nastepujgca tabela
pokazuje kody powrotne dla tego przypadku szczegélnego.

Code (dez) Znaczenie
Error-Class: 5 Serwis
Error-Code: 5 Parametr niewfasciwy
Add.-Code high: 0 -
Add.-Code low: 0 -

Usuwanie bledow:
Nalezy sprawdzi¢ bajt 0 i 1 w kanale parametrow.
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Btedne Podczas ustawiania parametrow w kanale parametréw przy operacji Write podano
wprowadzenie dtugos¢ danych nierébwng 4 bajtom danych. Nastepujgca tabela przedstawia kody
dfugosci w kanale powrotne.
parametrow :

Code (dez) Znaczenie

Error-Class: 6 Access

Error-Code: 8 Type conflict

Add.-Code high: 0 -

Add.-Code low: 0 -

Usuwanie bledow:

Nalezy sprawdzi¢ bit 4 i bit 5 pod wzgledem dtugosci danych w bajcie zarzgdzania
kanatu parametréw.

Wewnetrzny btgd Przedstawiony w ponizszej tabeli kod powrotny zostanie przestany z powrotem, jesli

komunikacyjny wystgpit btad komunikacyjny wewnatrz systemu. Wymagana operacja parametru nie
zostata wykonana i powinna zostac¢ powtorzona. W przypadku ponownego wystgpienia
tego btedu falownik musi zostac catkowicie wyltgczony i ponownie wtgczony, aby zostata
przeprowadzona nowa inicjalizacja.

Code (dez) Znaczenie
Error-Class: 6 Access
Error-Code: 2 Hardware fault
Add.-Code high: 0 -
Add.-Code low: 0 -

Usuwanie bledow:

Powtérzy¢ operacje parametru. Jesli btagd wystgpi ponownie, nalezy odtgczyé napiecie
od falownika (napiecie sieciowe + zew. 24 V) i wigczy¢ ponownie. Jesli btad wystepuje
w sposOb permanentny, nalezy zasiegng¢ porady w serwisie SEW.
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Odczytywanie
parametru
poprzez
PROFIBUS-DP
(Read)

Uruchomienie
Uruchomienie falownika za pomocg PROFIBUS-DP (MC_41A)

W celu wykonania operacji READ poprzez kanat parametrow bit Handshake moze by¢
zmieniony w oparciu o cykliczny przesyt kanatu parametréw dopiero wtedy, gdy caty
kanat parametréw zostat odpowiednio dostosowany do tej operacji. Dlatego przy
odczytywaniu parametréw nalezy zachowaé nastepujgcg kolejnosc¢:

1. Wprowadzi¢ indeks odczytywanego parametru do bajtu 2 (Index-High) i bajtu 3
(Index-Low).

2. Wprowadzi¢ charakterystyke serwisowg operacji Read w bajcie zarzadzania (bajt 0).
3. Przekazac¢ operacje Read do falownika poprzez zamiang bitu Handshake.

Poniewaz chodzi tu o operacje odczytu, wystane bajty danych (bajty 4 ... 7) oraz dtugo$¢
danych (w bajcie zarzadzania) bedg ignorowane i nie muszg by¢ w zwigzku z tym
ustawiane.

Falownik przetwarza nastepnie operacje Read i wraz ze zmiang bitu Handshake odsyta
potwierdzenie operacji.

Bajt 0: Zarzadzanie
7 6 5 4 3 2 1
o jon X X 0o o 0] 1
‘ ‘ Charakterystyka serwisowa:
0001 = Read

Dlugos$¢ danych:
dla operacji READ nieistotna

Bit Handshake:
Musi by¢ wymieniany wraz z kazdym nowym
zleceniem.

Bit stanu:
0 = brak btedu przy wykonywaniu operacji
1 = biad przy wykonywaniu operacji

X = nieistotny
0/1 = Wartos¢ bitu jest wymieniana

Dtugo$¢ danych nie jest istotna, nalezy wprowadzi¢ jedynie charakterystyke serwisowg
operacji READ. Uaktywnienie tej operacji w falowniku nastepuje poprzez zamiane bitu
Handshake. W ten spos6b mogtaby zosta¢ uaktywniona np. operacja Read za pomocg
kodowania bajtu zarzagdzania 01y lub 416y
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Wprowadzanie
parametrow
poprzez
PROFIBUS-DP
(Write)

Uruchomienie falownika za pomocg PROFIBUS-DP (MC_41A) @

W celu wykonania operacji WRITE poprzez kanat parametréw bit Handshake moze by¢
zmieniony w oparciu o cykliczny przesyt kanatu parametréw dopiero wtedy, gdy caty
kanat parametréw zostat odpowiednio dostosowany do tej operacji. Dlatego przy
wpisywaniu parametréw nalezy zachowaé nastepujgcg kolejnos¢:

1. Wprowadzi¢ indeks wpisywanego parametru do bajtu 2 (Index-High) i bajtu 3
(Index-Low).

2. Wpisywane dane wprowadzi¢ do bajtow 4 ... 7.

3. Wprowadzi¢ charakterystyke serwisowg i dtugos¢ danych dla operacji Write w bajcie
zarzgdzania (bajt 0).

4. Przekazac operacje Write do falownika poprzez zamiane bitu Handshake.

Falownik przetwarza nastepnie operacje WRITE i wraz ze zmiang bitu Handshake
odsyta potwierdzenie operacji.

Bajt 0: Zarzadzanie
7 6 5 4 3 2 1 0
o jon 1 1.0 o0 1] 0
|

Charakterystyka serwisowa:
010 = Write

zarezerwowany

Dlugos$¢ danych:
11 = 4 bajty

Bit Handshake:
Musi by¢é wymieniany wraz z kazdym nowym
zleceniem.

Bit stanu:
0 = brak btedu przy wykonywaniu operacji
1 = biad przy wykonywaniu operacji

0/1 = Warto$¢ bitu jest wymieniana

Dlugo$¢ danych dla wszystkich parametrow falownikow SEW wynosi 4 bajty.
Przekazanie tej operacji do falownika nastepuje poprzez zamiane bitu Handshake.
W ten sposo6b operacja Write na falownikach SEW ma zasadnicze kodowanie bajtéw
zarzadzania 32y lUb 72y

Instrukcja obstugi — Falownik MOVIDRIVE® compact MCF/MCV/MCS4_A 87




5

88

(‘@ Uruchomienie

@ Uruchomienie falownika za pomocg PROFIBUS-DP (MC_41A)

Przebieg
programowania
w PROFIBUS-DP

Format danych
parametrow

Na przykfadzie operacji WRITE przedstawiony bedzie przebieg parametryzacji pomiedzy
sterowaniem a falownikiem przez PROFIBUS-DP (— Rys. 36). Dla uproszczenia tego
przebiegu ponizszy rysunek Rys. 36 przedstawia tylko bajt zarzgdzania kanatu
parametrow.

Podczas gdy sterowanie przygotowuje kanat parametréw na operacje Write, falownik
tylko odbiera i odsyta kanat parametréow. Uaktywnienie operacji nastepuje dopiero
w chwili, gdy zmieni sie bit Handshake, czyli w naszym przyktadzie wymienisiez0 na 1.
Teraz nastepuje interpretacja kanatu parametréw przez falownik i przetwarzanie
operacji Write, na wszelkie telegramy odpowiada on jednak ciggle za pomoca bitu
Handshake = 0. Potwierdzenie wykonania operacji nastepuje wraz z wymiang bitu
Handshake w telegramie odpowiedzi falownika. Sterowanie rozpoznaje, iz odebrany
bit Handshake jest ponownie zgodny z bitem wystanym i moze teraz przygotowywaé
nowg parametryzacje.

Sterowanie Falownik
RS-485 (Slave)
100110010 —p
Kanat parametrow S
przygo'gpwyyvany jestdla H 00110010 ‘ )
peraci e - Lootooto] P et adbierany. ale nie
<«—00110010] T i analizowany.
Bit Handshake zostanie )
wymieniony a operacja . .
przekazana do * *
falownika. —+—{01110010] '
H 00110010 Operacja Write
\1 01 110010‘ l jest przetwarzana.
4100110010 '/ ‘
. Operacja Write wykonana,
: bit Handshake zostanie
Otrzymano potwierdzenie: \‘ | ° wymieniony.
wykonania operacji, gdyz 01110010 \’
bity Handshake odbioru i . ,
wysytania sg znowu 4/
takie same. :
—01110010] P Kanat parametrow
. jest odbierany, ale nie

: H 01110010 | T analizowany.

00152BPL
Rys. 36: Przebieg parametryzacji

Podczas parametryzacji poprzez ztgcze fieldbus stosowane jest takie kodowanie jak
przy parametryzacji poprzez ztgcza RS-485 lub przez Systembus.

Format danych i zakresy warto$ci dla poszczeg6lnych parametréw znajdziesz
w podreczniku "Komunikacja szeregowa MOVIDRIVE®", ktory mozna zamowic
w firmie SEW.
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Wskazania robocze MC_40A (bez fieldbus)

MOVIDRIVE® compact MC_40A posiada diode LED V1 sygnalizujgca stan pracy.

05428BXX

Rys. 37: Wskazanie robocze MOVIDRIVE® compact MC_40A

[1] Dioda LED V1 wskazujaca stan pracy (trojkolorowa: zielono/czerwono/z6tta)

Dioda LED V1

Za pomocg trojkolorowej

diody stanu pracy LED V1

(zielony/czerwony/zo6tty)

wskazujaca wskazywane s3 stany robocze urzadzenia MOVIDRIVE® compact MC_40A.
stan pracy Kolor Tryb pracy Opis
. Brak napiecia sieciowego i podtrzymujgcego
- WYL. Brak napiecia DC-24-\/
s . . Urzadzenie gotowe do pracy, ale blokada
26ita 2;”'613' W sposcb Blog?adkazztsxgllznl?aocy stopnia mocy (DI@@ = "0") lub brak zezwolenia
a9 sg aktywne.
zielona SWiecIwW sposob Zezwolenie Silnik jest zasilany pradem.
ciagty
czerwona 2:’;‘:@' W sposob Btad blokujacy system Biad prowadzi do wylaczenia urzadzenia.
s6Ha migaiaca Urzadzenie niegotowe Przebiega proces ustawien fabrycznych lub
gaja 4 9 urzadzenie w trybie podtrzymywania DC -24 V.

. Lo Ustawiony tryb pracy VFC & lotny start i
zielona  migajaca Trwa lotny start falownik przetaczony na obracajacy sie silnik.
zielono/ ?gg:quiz?‘ony | Najechano na Najechano na wytacznik krancowy w trybie
czerwona 0.5 s czerwony wytacznik krancowy Zezwolenia".
26ito/ ?gg:];gﬁy | Najechano na Najechano na wytacznik krancowy w trybie
czerwona 0.5 s czerwony wytacznik krancowy Blokada stopnia mocy".

. migajaca Wskazywany lub Btad w stanie roboczym "Zezwolenie", ktéry jest
zielono/ . L. ) . )
czerwona zielony - zo6tty - oczekujacy btad tylko wskazywan_y ale nie prc_>wad2| do

czerwony - czerwony systemowy wylaczenia urzadzenia.
L. migajaca Wskazywany lub Btad w stanie roboczym "Blokada stopnia
26tto/ .. e ) P .
201ty - z6ity - oczekujacy btad mocy", ktory jest tylko wskazywany ale nie
czerwona / : .
czerwony - czerwony systemowy prowadzi do wylaczenia urzadzenia.
zielono/ 0,75 s zielony / . Zezwolenie nieaktywne, falownik oczekuje
z6tta 0,75 s z6ity Aktywny timeout na aktualny sygnat.
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- = Wskazania robocze MC_41A (PROFIBUS-DP)

6.2 Wskazania robocze MC_41A (PROFIBUS-DP)

Dioda LED V1
wskazujaca
stan pracy

Diody LED
PROFIBUS-DP

MOVIDRIVE® compact MCH_41A posiada nastepujace diody LED, ktére wskazujg stan
pracy.

O 0 1) (=N (W3R

‘ Wy (2 (3] ‘

02902BXX
Rys. 38: Wskazanie robocze MOVIDRIVE® compact MC_41A

[1] Dioda LED V1 wskazujaca stan pracy (trojkolorowa: zielono/czerwono/z6tta)
[2] PROFIBUS-DP-LED "RUN" (zielona)
[3] PROFIBUS-DP-LED "BUS-FAULT" (czerwona)

Za pomocyg tréjkolorowej diody stanu pracy LED V1 (zielony/czerwony/zotty)
wskazywane sg stany robocze urzadzenia MOVIDRIVE® compact MC_41A.

Kolor Tryb pracy Opis
L Brak napigcia sieciowego i podtrzymujacego
- WYL. Brak napigcia DC-24-V.

Urzadzenie gotowe do pracy, ale blokada
stopnia mocy (DIZQ = "0") lub brak
zezwolenia sg aktywne.

Blokada stopnia mocy

26ita $wieci w sposoéb ciagly brak zezwolenia

zielona |Swieci w sposob ciagly Zezwolenie Silnik jest zasilany pradem.

czerwona swieci w sposob ciagly Btad blokujacy system | Btad prowadzi do wytaczenia urzadzenia.

Przebiega proces ustawien fabrycznych lub

Z6ita migajaca Urzadzenie niegotowe urzadzenie w trybie podtrzymywania DC -24 V.
. . Ustawiony tryb pracy VFC & lotny start

Zielona  migajaca Trwa lotny start i falownik przetaczony na obracajgcy sie silnik.

zielono/ |Migajaca Najechano nawytacznik | Najechano na wylacznik krancowy w trybie

0,5 s zielony /

czerwona
0,5 s czerwony

krancowy "Zezwolenia".

26tto/ ?;gsajiaglfy / Najechano nawytgcznik | Najechano na wytacznik krancowy w trybie

czerwona 0.5 s czerwony krancowy Blokada stopnia mocy".

zielonol migajaca Wskazywany lub Btad w stanie roboczym "Zezwolenie", ktory

czerwona zielony - z6lty - oczekujacy btad jest tylko wskazywany ale nie prowadzi do
czerwony - czerwony systemowy wylgczenia urzadzenia.

L. migajaca Wskazywany lub Btad w stanie roboczym "Blokada stopnia

26tto/ .. L ; WL :
201ty - 26ity - czerwony - oczekujacy btad mocy", ktory jest tylko wskazywany ale nie

czerwona / . .
czerwony systemowy prowadzi do wylgczenia urzadzenia.

zielono/ 0,75 s zielony /
Z6tta 0,75 s z6ity

Zezwolenie nieaktywne, falownik oczekuje

Aktywny timeout na aktualny sygnat.

Dioda "RUN" (zielona) sygnalizuje wiadciwg prace elektroniki magistrali Bus. Dioda
"BUS FAULT" (czerwona) sygnalizuje btgd PROFIBUS-DP.

RUN BUS FAULT Znaczenie
Awaria potgczenia z DP-Master, sprawdzi¢ podtgczenie magistrali Bus.
WL. WL. Brak przesytu danych, sprawdzi¢ ustawienie DP-Master.
Przerwanie magistrali Bus lub DP-Master wytgczony.
WL. WYL. Urzadzenie znajduje sie w stanie przesytu danych z DP-Master (Data-Exchange).

Urzadzenie rozpoznaje szybkos$¢ transmisji, nie otrzymuje jednak sygnatu
z DP-Master. Ustawiony adres w urzadzeniu (P092) i oprogramowaniu
WL. MIGA projektowym DP-Master nalezy ustawi¢ na te samg wartosé.
Urzadzenie nie zostato zaprojektowane w DP-Master lub zostato zaprojektowane
btednie. Sprawdzi¢ projektowanie, zastosowac¢ plik GSD SEW_6002.GSD.

WYL ) Uszkodzenie sprzetu wewnatrz elektroniki Bus. Wiaczy¢ i wytgczyé urzadzenie,
: w przypadku ponownego wystgpienia zasiegna¢ porady serwisu SEW.
MIGA } Adres PROFIBUS ustawiony na wigksza warto$¢ niz 125. Ustawi¢ adres

na warto$é < 125.
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Klawiatura DBG11B — e

6.3 Klawiatura DBG11B

Wskazania
podstawowe

Funkcja
kopiowania
klawiatury
DBG11B

Brak pofaczenia
pomiedzy
falownikiem

a DBG11B

ornn. | STORNHMOSY Wskazanie przy X11:1 (DI@@ "/BLOKADA STOPNIA MOCY") = "0".

BRAK ZEZWOLENIA Wskazanie przy X11:1 (DI@@ "/BLOKADA STOPNIA MOCY") = "1"
PRAD: 0 A i braku zezwolenia dla pracy falownika ("ZEZWOLENIE/STOP" = "0").

PRED.OBR. 942 1/min

PRAD: 2,51 Wskazanie w przypadku zezwolenia na prace falownika.

WSKAZOWKA XX

D1010,0,0,0,0,0,0,0:0/0/0:0:0:0:0:0:0' Komunikat informacyjny

BEAD XX

):9,9.9.9:9:9:9:0:0:0:0:0:0:9:9.0.0.9¢ VVskazamelﬁedu

Za pomocg klawiatury DBG11B mozna kopiowa¢ zestawy danych parametrowych
z jednego urzadzenia MOVIDRIVE® do drugiego MOVIDRIVE®. W tym celu nalezy
skopiowa¢ zestaw parametrow za pomocg P 807 (MD_ — DBG) do klawiatury.
Podiaczyé klawiature do innego urzadzenia MOVIDRIVE® i skopiowaé zestaw
parametréw z P 806 (DBG — MD_) do MOVIDRIVE®. Klawiatura moze by¢ podigczana
i odtgczana podczas pracy urzadzenia.

Jesli po wigczeniu sieci lub dotagczeniu zasilania DC-24-V i podtgczeniu klawiatury nie
zostanie nawigzane potgczenie z falownikiem, woéwczas moze sie pojawi¢ jeden
z ponizszych komunikatéw o btedzie:

COMMUNIC. ERROR

o . ®
NO SERIAL TINK Ewentualnie réwniez btedy w urzadzeniu MOVIDRIVE

ERROR WHILE COPY
FLASH ERR. XX

Btedy w klawiaturze DBG11B

FATAL ERROR!
CODE CRC WRONG

Nalezy sprobowac¢ nawigzac potgczenie poprzez odtgczenie i ponowne podigczenie
klawiatury. W razie niepowodzenia nalezy przesta¢ urzadzenie (klawiatura DBG11B,
ewentualnie wraz z MOVIDRIVE®) do naprawy lub w celu wymiany do firmy
SEW-EURODRIVE.
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Eksploatacja
~  Klawiatura DBG11B

Wybér poprzez menu

1. Poziom menu

2. Poziom menu

3. Poziom menu

02407APL

Giéwne menu Podmenu Parametry Trybu edytowania
(M
BLOKADA STOPNIA MOCY
PRAD: 0 A
0.. WART.WSKAZAN
I
1.. WART.ZADANE/
INTEGRIATORY [ﬁ]
5. paral. [] [T1]14]
SILNIKA 10. WART.ZADANA-
' WYBOR
4.. KOMUNIKATY [
REFERENCYJNE 11l. WEJ.ANALOGOWEL
' (+/-10 V) (=]
5.. FUNKCJE I 1 .
URZADZENIA 12. WEJ.ANALOGOWE [«] [ ]| V]
' (OPCJA) 110 1
8. BUNCIT I AT1 SKALOWANTE
ZACISKOW 13. RAMPY I
5 ' PRED.OBR. 1 111 0 mv | [=]]111 0 mv
Lo o HUNKCYE I AIl OFFSET AIl OFFSET
URZADZENIA 14. RAMPY [e]
L PRED.OBR. 2 112 ODNIES. 3000
8.. FUNKCJE I AT1 TRYB PRACY
URZADZENIA 15. POT.MOT. [
3 : 113 0V
2.. Parametry I AT1 U-OFFSET
IPOS 16. STALE WART. |
ZADANE 1 114 0 /M
' ATl n-OFFSET
17. STARE WART. |
ZADANE 2 115 1,89 ms
FILTR WART.ZADANEJ
Rys. 39: Struktura menu
< lub —»  Zmiana poziomu menu, na 3. poziomie menu (parametry) wejscie (—) lub wyjscie (<)
-przycisk  z trybu przetwarzania. Parametr moze by¢ zmieniony tylko w trybie przetwarzania.
Jesli naci$niete zostang jednoczesnie klawisze « i —, rozpoczete zostanie
I:] uruchomienie (— rozdz. "Uruchomienie").
Tiub d Wybér punktu menu, w trybie przetwarzania zwiekszanie lub zmniejszanie wartosci.
:I] [[| -przycisk  Po puszczeniu przycisku T lub | w trybie przetwarzania warto$¢ stanie sie aktywna.
@ B Klawisz Q Powrét do wskazania podstawowego, w trybie uruchamiania przerwanie uruchamiania.
Klawisz E  Uruchomienie: Przerwanie uruchamiania
Wskazanie sygnatury; sygnatura moze by¢ wprowadzana
Tryb normalny:

01406AXX

Sterowanie reczne:

Zaktécenie:

i zmieniana wyfacznie w MOVITOOLS/SHELL i stuzy
do identyfikacji zestawu parametréw lub urzadzenia.

Opuszczanie trybu sterowania recznego

Wywotywany jest parametr resetowania P840
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Klawiatura DBG11B — e

Menu skrécone
DBG11B

IPOSPIs®

Instrukcja obstugi — Falownik MOVIDRIVE® compact MCF/MCV/MCS4_A

Klawiatura DBG11B posiada petne menu parametréw oraz przejrzyste menu skrécone,
zawierajgce najcze$ciej uzywane parametry. Miedzy oboma tymi menu mozna w stanie
roboczym dokonywaé wyboru za pomocg P800 ("menu skrocone"). Fabrycznie
uaktywnione jest menu skrécone. Menu skrécone oznaczone jest na wy$wietlaczu za
pomoca "/" za numerem parametru. W liScie parametréw parametry menu skréconego
oznaczone sg za pomocag "/".

WSKAZANIA PODSTAWOWE

WARTOSCI WSKAZAN

WARTOSCI ZADANE/
INTEGRATORY

1| 0
PR.OBR.: 942 upm
PRAD: 2,51 A
001/ 0
UZYT. [upm]

[
006/ 0 %
OBCIAZ.SILN.1

[

036/ 000000
WEJ.DIO: 012345
[

048/ 00000000

WEJ.DI1:01234567

053/ 001
WYJ.ZAC.DO@: 012

068/ 00000000
WYJ.D1l: 01234567

080/ BEZAD t-0
BRAK BLEDU

100/ UNIPOL./ZRODEO
STAL.WART . ZADANYCH

130/ 2 s
T11l ROZP. W PRAWO
[

131/ 2 s
T11HAM. W PRAWO
[

132/ 2 s

T1ll ROZP. W LEWO

133/ 2 s
T1ll HAM. W LEWO
[

134/ 10 s
T12 ROZP.=HAM.

[

136/ 2 s
RAMPA STOP T13
[

137/ 2 s
RAMPA AWAR. 14

BRI

Rys. 40: Menu skrécone DBG11B

PARAMETRY SILNIKA

FUNKCJE URZADZENIA

| m
160/ 150 upm
WEWN . W N11
[
161/ 750 upm
WEWN . SW N12

162/ 1500 upm
WEWN . SW N13

300/ 0 upm
ST-STOP-PR.OBR.1

301/ 0 upm
MIN.PR.OBR. 1

302/ 1500 upm

MAX.PR.OBR 1
I

303/ 150 %

GR.PRADU 1
I

320/ Wk

AUTOMAT.WYROW. 1

800/ WL
MENU SKR.

[
801/ NIEMIECKI
Jezyk

[
802/ NIE

USTAWIENIE FABRYCZNE

803/ WYL
BLOKADA PARAM.

820/ Wi
TRYB 4-Q 1

835/ BRAK REAKC.
REAKC.KOM.TF

840/ NIE
RESET MANUAL.

[ 7]

02408APL

Aby programowaé w IPOSPUS® \wymagane jest oprogramowanie MOVITOOLS®.
Klawiatura DBG11B umozliwia wylacznie edycje i zamiane parametrow IPOSPUS® (P9 ).

Program IPOSPIs® zapisywany jest rowniez w pamieci klawiatury DBG11B i jest
przejmowany podczas kopiowania zestawu parametréw do innego urzadzenia

MOVIDRIVE®.

Za pomocg parametru P931 mozna uruchamia¢ i przerywac¢ program IPO

z klawiatury DBG11B.

SpMs®
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l\ /é Eksploatacja
- ~  Klawiatura DBG11B

Komunikaty
informacyjne

Komunikaty informacyjne na DBG11B (ok 2 s) lub w MOVITOOLS/SHELL (komunikaty
mozliwe do skasowania):

Nr

Tekst DBG11B/SHELL

Opis

1

NIEDOZWOLONY
INDEKS

Brak wywotanego indeksu.

*  Préba wykonania niedozwolonej funkciji.

2 | FUNKCJA NIEDOSTEPNA. |+  Wybrano niewlasciwg operacje komunikacyjna.
*  Wybrano sterowanie reczne z niedozwolonego ztgcza (np. fieldbus).
WARTOSC TYLKO . A - .
3 DO ODCZYTU Prébowano dokona¢ zmiany wartosci przeznaczonej tylko do odczytu.
4 | PARAM. ZABLOKOWANY | Blokada parametru P 803 = "WL", parametr nie moze by¢ zmieniony.
SETUP AKTYWNY Prébowano zmieni¢ parametr podczas wczytywania ustawien fabrycznych.
WARTOSC ZBYT i - >
6 WYSOKA Prébowano wprowadzi¢ zbyt wysoka wartosc.
7 | WARTOSC ZBYT NISKA | Prébowano wprowadzié zbyt niskg warto$é.
BRAK KONIECZNEJ " . . . "
8 KARTY Brak karty opcji koniecznej dla wybranej funkciji.
Sterowanie reczne musi zostaé zakoriczone przez TERMINAL
11| TYLKO TERMINAL (DBG11B lub USS21A).
12 BRAK DOSTEPU Odmowa dostepu do wybranego parametru.
13 BRAK BLOKADY Dla wybranej funkgji nalezy ustawi¢ na zacisku DIZ@ "/Blokada stopnia
STOPNIA MOCY mocy" ="0".
WARTOSC . - s
14 NIEDOZWOLONA Prébowano wprowadzi¢ niedozwolong wartos$é.
16  PARAM. NIE ZAPISANY. Przepe’mier)ie buforL! EEPROM poprzez np. c[qgfe proby zapisu.
Parametr nie zostanie trwale zapisany w pamieci EEPROM.
FALOWNIK *  Przygotowany do zmiany parametr mozna ustawiac tylko przy stanie
17 ODBLOKOWANY BLOKADA STOPNIA MOCY".

*  Przy stanie zezwolenia doszto do préby zmiany na tryb reczny.
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Informacje o zakiéceniach

<P

7 Serwis

7.1 Informacje o zaktéceniach

Pamieé btedéw

Reakcje
wylfaczajace

Natychmiastowe
wytgczenie

Szybkie
zatrzymanie

Zatrzymanie
awaryjne

Reset

Pamie¢ btedéw (P080) zapisuje pie¢ ostatnich komunikatow o btedach (btedy t-0...t-4).
Za kazdym razem kasowany jest najstarszy komunikat o btedach w przypadku
wystapienia wiecej niz pieciu btedéw. W momencie wystgpienia zaktécenia zapisywane
sg nastepujgce informacje: Zaistniaty btad e Status wejsc/wyjs¢ binarnych e Tryb
roboczy falownika e Status falownika e Temperatura radiatora ¢ Predko$¢ obrotowa e
Prad wyj$ciowy e Prad czynny e Obcigzenie urzgdzenia ¢ Napiecie obwodu posredniego
¢ Czas stanu pracy e Czas stanu zezwolenia ¢ Zestaw parametréw e Obcigzenie silnika.

W zalezno$ci od zaktécenia mozliwe sg trzy reakcje wytaczajgce; w czasie zakiocenia
falownik zostaje zablokowany:

Urzadzenie nie moze juz wyhamowaé napedu; stopien wyjsciowy zostaje w przypadku
wystgpienia btedu zablokowany i natychmiast zatacza sie hamulec (DB@@ "/Hamulec" =
"0").

Nastepuje wyhamowanie napedu na rampie szybkiego zatrzymania t13/t23.
W momencie osiggniecia liczby obrotow, przy ktérej mozliwe jest zatrzymanie
(— P300/P310) zatgcza sie hamulec (DBJQ "/Hamulec" = "0"). Stopien wyjSciowy
zostaje po uptywie czasu zatgczenia hamulca zablokowany (P732 / P735).

Nastepuje wyhamowanie napedu na rampie zatrzymania t14/t24. W momencie
osiggniecia liczby obrotéw, przy ktorej mozliwe jest zatrzymanie (— P300/P310)
zatgcza sie hamulec (DBQ@J "/Hamulec" = "0"). Stopien wyjSciowy zostaje po uptywie
czasu zatgczenia hamulca zablokowany (P732 / P735).

Komunikat o btedach daje sie skasowac poprzez:
* Wytaczenie i ponowne wigczenie do sieci.

Zalecenie: Dla stycznika sieciowego K11 nalezy zachowa¢ minimalny czas
wytgczenia ok. 10 sek.

* Reset poprzez zaciski wejsciowe, tzn. poprzez odpowiednio obsadzone wejscie
binarne.

* Manualny reset w SHELL (P840 = "TAK" lub [Parametr] / [Manualny reset])

* Manualny reset na DBG11B (po naci$nieciu klawisza <E> dociera sie w przypadku
wystgpienia btedu bezposrednio do parametru P840).

A ZAGROZENIE!

Niebezpieczenstwo zmiazdzenia na skutek samoczynnego rozruchu silnika
spowodowanej funkcjg Auto-Reset.

Smieré lub ciezkie uszkodzenia ciata.

* Funkcji Auto-Reset nie stosowa¢ w przypadku napedoéw, ktérych samoczynny
rozruch mogtby oznaczac¢ zagrozenie dla ludzi lub urzadzenh.

*  Wykonac¢ reczny reset.

Falownik czeka
na dane

Jesli falownik jest sterowany poprzez ztgcze komunikacyjne (RS485 lub SBus) i jesli
wytgczono i wigczono sieé lub przeprowadzono reset btedu, to zezwolenie pozostanie
nieaktywne tak dtugo, péki falownik nie otrzyma ponownie aktualnych danych ze ztgcza
kontrolowanego przez Time out.
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Lista bfedow

7.2 Lista btedow
Punkt w kolumnie "P" oznacza, iz reakcja jest mozliwa do zaprogramowania (P83_ reakcja
na btedy). W kolumnie "Reakcja" podane sg reakcje ustawione fabrycznie.

E': ?:Iu Nazwa Reakcja P Mozliwa przyczyna Srodki zaradcze

00 Brak btedu -

Przekroczenie

Natychmiastowe

* Zwarcie na wyjsciu
*  Zbyt duzy silnik

* Usung¢ zwarcie
* Podtaczy¢ mniejszy silnik

01 dopuszczalnej ) * Uszkodzony stopien wyjsciowy * w przypadku uszkodzonego stopnia
. wytaczenie - ) y .
wartosci pradu wyjéciowego zasiegna¢ porady serwisu
SEW.
Doziemienie
S Natychmiastowe |+ w przewodzie zasilajgcym * Usung¢ doziemienie
03 Doziemienie ) . . . .
wytgczenie + w falowniku + Zasiegnac¢ porady w serwisie SEW
*  w silniku
*  Przedtuzy¢ rampy op6znienia
*  Moc generatorowa zbyt duza *  Sprawdzi¢ przewdd zasilajgcy rezystora
*  Przerwany obwdd rezystora hamujgcego hamujacego
Czoper Natychmiastowe + Zwarcie w obwodzie rezystora . SpraV\_/dzu: dane techniczne rezystora
04 hamulcow wWylaczenie hamulcowego hamujacego
y Y& * Zaduza oporno$c¢ rezystora hamujacego '« W przypadku uszkodzonego czopera
* Czoper hamulcowy uszkodzony hamulcowego, wymieni¢ MOVIDRIVE®
* ewent. rbwniez doziemienie *  Sprawdzi¢ czy nie wystepuje
doziemienie
*  Przedtuzy¢ rampy op6znienia
*  Sprawdzi¢ przewody rezystora
Zbyt duze Natychmiastowe . Zbyt wy§ok|e napiecie obwodu hamulchgo .
07 i ) posredniego + Sprawdzi¢ dane techniczne rezystora
napigcie Uz wytaczenie I R -
« Ewent. rowniez doziemienie hamujacego
+ Sprawdzi¢ czy nie wystepuje
doziemienie
* Regulator obrotéw lub regulator pradowy %wimlijsiz}écuc;lt):\llziinlizas op62nienia
(w trybie pracy VFC bez enkodera) pracuje (P581 Iu)l:) P503) Y P
na granicy ustawienia ze wzgledu na Sprawdzié podt .czenie enkodera
. przecigzenie mechaniczne lub brak fazy p poaig =
08 Kontrola Natychmiastowe W sieci lub silniku ewent. zamieni¢ parami A/A i B/B
predkosci n wytgczenie . Enkoder niewlasciwe podiaczony Iub . Sprawdz!g napiecie za_snajqce enkodera
. * Sprawdzi¢ ograniczenie prgdowe
biedny kierunek obrotu. * W razie potrzeby przedtuzy¢ ram
* W przypadku regulacji momentu . s d pe 'Iy p Inik ¥ i _kpy
rzekroczona zostanie n prawczIc zasilanie siinika 1 siini
P maks: +  Sprawdzi¢ fazy sieci
_— Natychmiastowe |Falownik nie zostat jeszcze uruchomiony dla |Przeprowadzi¢ uruchomienie dla wybranego
09 Uruchomienie )
wytaczenie wybranego trybu pracy. trybu pracy.
*  Sprawdzi¢ zawarto$¢ pamieci programu
* Rozpoznano niewlasciwe polecenie dla i, jesli to konieczne, skorygowac.
Zatrzvmanie programu IPOSPIUs®, + Zatadowaé wiasciwy program
10 IPOS-ILLOP y! * Niewlasciwe warunki do wykonania do pamigci programu
awaryjne : . )
polecenia. « Skontrolowa¢ przebieg programu
»  Brak funkcji w falowniku. (— Podrecznik IPOS)
* Uzy¢ innej funkcji
1 Zbyt wysoka Zatrzy.manle Termiczne przecigzenie falownika. meejszyf: obcigzenie /.| lub zapewni¢
temperatura awaryjne wystarczajgce chiodzenie.
Resolwer Zatrzymanie 14 bitowa rode|eIc_zosc resoIV\'/e’ra jest P302 Maksymalna predkosc obrotowa 1
12 - . aktywna a rzeczywista predko$¢ obrotowa y :
14 bitowy awaryjne . . ustawi¢ na maks. 3600 1/min
wynosi > 3600 1/min
13 Zrédto ) Natychml_astowe Zrod_lo_ sterowania nie zdefiniowane lub Ustawié wiasciwe zrodio sterowania (P101).
sterowania wytaczenie zdefiniowane bfednie.
* Przewdd enkodera lub ekran niewtasciwie s dzic 5d i ek kod
Natychmiastowe podtaczone prawdzic czy przewod | ekran enkodera sg
14 Enkoder ) : . wiasciwie podigczone, czy nie ma zwarcia /
wytaczenie « Zwarcie/przerwanie przewodu enkodera .
przerwania przewodu.
* Enkoder uszkodzony
) _ - Sprawdzi¢ podtaczenie do sieci. Jesli btad
15 Wewnetrzne Natychml_astowe Brak wewnetrznego napigcia zasilajgcego sie powtarza, prosze skontaktowaé sie
24V wytaczenie DC-24-V. .
z serwisem SEW.
17-24 Zaktocenie Natychmiastowe |Zaki6cenia elektroniki falownika. Sgtrrazvevgzwglzrlzwiléenﬁlél? I:)l;ar;os\‘/ivam:mv;:g:e
systemowe wylgczenie Ewent. poprzez wptyw zaktécen EMV. p y pop ) ad sie p !

prosze skontaktowaé sie z serwisem SEW.
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Lista btedow

<P

Kod

biedu Nazwa Reakcja P Mozliwa przyczyna Srodki zaradcze
Wywota¢ ustawienie fabryczne,
Szvbkie przeprowadzi¢ reset i ponowng
25 EEPROM y . Btad podczas dostepu do EEPROM parametryzacje. W przypadku ponownego
zatrzymanie L . o
wystgpienia btedu nalezy skontaktowac sie
z serwisem SEW.
26 Zewnetrzny Zatrzymanie . Zewnetrzny sygnat btedu wczytany przez Usuna¢ dang przyczyne btedu, ewentualnie
zacisk awaryjne zaprogramowane wejscie. przeprogramowac zacisk.
*  Przerwanie przewodu /brak obu : Sprgwdzu: przewody wytacznikow
Brak . L . kraricowych
27 wytacznikéw Zatrzymanie wytacznikow krancowych. Zamienic¢ przytgcza wytacznikow
. awaryjne *  Wylaczniki krancowe zostaty zamienione .
krafncowych ; o krancowych
w stosunku do kierunku obrotu silnika . .
Przeprogramowac zaciski
. . W ramach ustawionego czasu nie doszto Sprawc‘jzu: program komunikacyjny
Fieldbus Szybkie AP o Master'a
28 ) . o |do komunikacji miedzy urzadzeniami master L )
Timeout zatrzymanie ) Przedituzy¢ czas Feldbus Timeout
i slave. .
(P819) lub wylaczy¢ kontrole
29 rr;l:Jvev;?ai:nz%ik Zatrzymanie W trybie IPOS najechano na wytgcznik *  Sprawdzi¢ zakres jazdy
krancowy awaryjne krancowy. +  Skorygowac program uzytkownika
Zatrzymanie . * Naped przecigzony *  Sprawdzi¢ poprawnos¢ doboru napedu
h Natychmiastowe ? . . ;
30 awaryjne ) * Rampa zatrzymania awaryjnego zbyt *  Przedluzy¢ rampe zatrzymania
) wytgczenie . -
Timeout krétka awaryjnego
.o rﬁig‘rﬂgr“;‘g‘é} ;ff;@"ﬂgi‘gg;‘;;zny Ochiodzié silnik i skasowac biad
. " . P Sprawdzi¢ przytacza / potaczenie
31 Czujnik TF Brak reakcji . niewtasciwie ) ®
- Potaczenie MOVIDRIVE® i TF na silniku pomigdzy MOVIDRIVE™ a TF
P835 ustawi¢ na "Brak reakgji"
przerwane
32 Przepetnienie | Zatrzymanie Naruszenie zasad programowania poprzez Sprawdzi¢ i skorygowaé program
indeksu IPOS  |awaryjne wewnatrzsystemowe przepetnienie stosu uzytkownika IPOS (— Podrecznik IPOS)
33 Zrodto wartosci  Natychmiastowe  Zrédio wartosci zadanych nie zdefiniowane lub |Ustawi¢ wiasciwe zrédto wartosci zadanych
zadanych wytaczenie zdefiniowane btednie (P100)
Natychmiastowe | Tryb pracy nie zdefiniowany lub zdefiniowany |Za pomocg P700 lub P701 ustawi¢ wtasciwy
35 Tryb pracy ) :
wytgczenie btednie tryb pracy
37 Watchdog Natychml_astowe Btad podczas wykonywania programu Zasiegnaé porady w serwisie SEW
systemu wytaczenie systemowego
38 Oprogramowanie Natychmlgstowe Zaktocenie systemowe Zasiegna¢ porady w serwisie SEW
systemowe wytgczenie
»  Brak krzywki referencyjnej lub nie » Sprawdzi¢ krzywke referencyjng
przetacza * Sprawdzi¢ podtaczenie wytgcznikow
39 Jazda Natychmiastowe, < Btfedne podigczenie wytacznikow krancowych
referencyjna wytaczenie krancowych * Sprawdzi¢ ustawienie typu jazdy
+ Typ jazdy referencyjnej zostat zmieniony referencyjnej i konieczne do tego
podczas jej wykonywania parametry
* Btad podczas komunikacji miedzy + Zasiegna¢ porady w serwisie SEW
oprogramowaniem systemowym «  Sprawdzi¢ program IPOSPIUs®
a oprogramowaniem dodatkowym
41 Opcja Watchdog |Natychmiastowe *  Watchdog w programie [POS
IPOS-Watchdog \wytaczenie +  Zastosowano modut aplikacyjny »  Sprawdzi¢ odiaczenie technologiczne
w MOVIDRIVE® bez wersji technologicznej urzadzenia (P079)
*  Przy uzyciu modutu aplikacyjnego +  Sprawdzi¢ ustawione funkcje
ustawiono btedng funkcje technologiczng technologiczne (P078)
* Sprawdzi¢ podtgczenie enkodera
nadawczego
* Enkoder nadawczy niewfasciwie *  Przedtuzy¢ rampy
podtaczony +  Zwiekszy¢ czesé P
. *  Zbyt krétkie rampy rozpedowe » Ponownie sparametryzowac regulator
... |Natychmiastowe . - o .
42 Btad nadgzania ) * Czes¢ P regulatora pozycji zbyt mata predkosci obrotowe;j
wytaczenie P A i : -
* Regulator obrotéw Zle sparametryzowany « Zwiekszyc tolerancje btedu nadazania
»  Wartos¢ dla tolerancji btedu nadazania + Sprawdzi¢ okablowanie enkodera,
zbyt mata silnika i fazy sieci
+ Sprawdzi¢, czy mechanika nie pracuje
za ciezko, nie dojechata do blokady.
. . . L. Sprawdzi¢ potgczenie pomiedzy falownikiem
RS-485 Szybkie Przerwana komunikacja pomiedzy falownikiem . ; .
43 Timeout zatrzymanie aPC a PC. W razie potrzeby zasiegna¢ porady
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Serwis
Lista bfedow

v

Kod

biedu Nazwa Reakcja Mozliwa przyczyna Srodki zaradcze
Stopien *  Zmniejszy¢ oddawanie mocy
44 obc? senia Natychmiastowe, |Obcigzenie urzadzenia (wartos¢ IxT) wigksze |+  Przedtuzy¢ rampy
urz 3zenia wytaczenie niz 125 % « Jesli niemozliwe powyzsze punkty,
. to zastosowac wiekszy falownik
S Natychmiastowe| |« Zle sparametryzowany EEPROM Prz’efprowac_izw us_taW|en|al fabry(_:zne.
45 Inicjalizacja wWylaczenie w module moc Jesli btad nie moze zostac usuniety,
Vi Y- zasiegna¢ porady serwisu SEW
47 %}r/;;(teeorztbus f;t};lz)l;:zanie o Btad komunikacji magistrali Systembus. Sprawdzi¢ potaczenia magistrali Systembus.
Tylko w trybie pracy IPOS: * Sprawdzi¢ szeregowe potgczenie
Stowo Podjeto prébe ustawienia niedozwolonego z zewnetrznym sterowaniem
77 sterowania IPOS Brak reakcji trybu automatycznego (za pomoca * Sprawdzi¢ wartosci zapisu
zewnetrznego ukfadu sterujgcego). zewnetrznego sterowania
* Btednie ustawiony P916. * Ustawi¢ wtasciwie P916
Wytacznik Z\Ikr?) “:a’tgot:/:/?a\r?ara%yzligsc’igcelowa znajduje Sprawdzic program uzytkownika
78 krancowy Brak reakcji aprog pozycja . Jau Sprawdzi¢ pozycje programowego
sie poza strefg przesuniecia ograniczong - A
SW IPOS _ . wytgcznika krancowego
przez programowe wylaczniki krancowe.
Tylko w przypadku trybu pracy "Mechanizm
dzwignicowy VFC": * Sprawdzi¢ dane uruchomienia, w razie
Prad nie osigga wymaganej wielkosci podczas koniecznosci przeprowadzi¢ ponowne
81 Warunek startu Natychmiastowe, |magnesowania wstepnego: uruchomienie.
wytgczenie *  Moc znamionowa silnika zbyt mata + Sprawdzi¢ potaczenie falownika i silnika
w stosunku do mocy falownika. *  Sprawdzi¢ przekréj przewodu zasilania
*  Zbyt maly przekréj przewodu zasilania silnika i w razie koniecznosci zwigkszy¢
silnika.
Tylko w przypadku trybu pracy "Mechanizm
dZW|gn|cowy VFC": +  Sprawdzi¢ potaczenie falownika i silnika
82 Wviscie otwarte Natychmiastowe Przerwane dwie lub wszystkie fazy » Sprawdzi¢ dane uruchomienia, w razie
vl wytgczenie wyjsciowe. koniecznosci przeprowadzi¢ ponowne
* Moc znamionowa silnika zbyt mata uruchomienie.
w stosunku do mocy falownika.
. * Zmniejszy¢ obcigzenie
84 Ochrona silnika ifvtgzyw:me e Zbyt duze obcigzenie silnika. *  Przedtuzy¢ rampy
n » Zachowac dtuzsze przerwy
85 Kopiowanie Natychml_astowe Blad podczas kopiowania parametrow. Sprawdzi¢ potaczenie pomiedzy falownikiem
wytaczenie aPC
Prébowano zatadowacé zestaw parametréw
87 Funkcja Natychmiastowe Jtednego u_r_z_qdzenla Wwers)l zaawansowane| Uaktywni¢ ustawienia fabryczne
. ) echnologii i z aktywng funkcja, - : y
technologiczna |\wytaczenie . P . (P802 = TAK) i przeprowadzi¢ reset
zaawansowanej technologii do urzgdzenia
w wykonaniu standardowym.
. Tylko w trybie pracy VFC reg. n: . . -
Natychmiastowe h > . \Zezwolenie dopiero przy predkosci
88 Przechwyt wylaczenie Rzeczywista p_r@dkosc obrqtowa > 5000 obr./min obrotowej < 5000 1/min.
przy zezwoleniu dla falownika.
Suma kontrolna |Natvchmiastowe Zaktécenia w elektronice falownika. ewent.
94 EEPROM w ’fyczenie wskutek oddziatywan EMV lub uszkodzenie = Odesta¢ urzadzenie do naprawy
Vig podzespotow.
Tylko w trybie pracy IPOS:
Blad IPOS w Natvchmiastowe WV Przypadku sinusoidaine; i kwadratowe; Zmienié program IPOSPUS® tak aby czas
99 a Y rampy pozycjonowania prébowano podczas |ramp i predkosci przesuwu zmieniane byly

obliczeniu ramp

wylgczenie

zezwolenia dla falownika zmieni¢ czasy ramp
i predkos$¢ przesuwu.
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Serwis elektroniczny SEW =
v
7.3  Serwis elektroniczny SEW
Odestanie Jesli jakis blad bylby niemozliwy do usuniecia, prosimy zwréci¢ sie do serwisu
do naprawy elektroniki SEW-EURODRIVE (— "Obstuga klienta / Serwis cze$ci zamiennych").

W przypadku zwrocenia sie do serwisu elektronicznego SEW prosimy o podanie cyfr
etykiety statusowej, nasz serwis bedzie mogt Ci wtedy skuteczniej pomaéc.

Jesli odsylasz urzadzenie do naprawy, podaj nastepujace dane:

3

3

Numer seryjny (— tabliczka znamionowa)

Oznaczenie typu

Wersja standardowa lub technologiczna

Cyfry etykiety statusowej

Krotki opis aplikacji (rodzaj napedu, sterowanie poprzez zaciski czy szeregowe)
Podtgczony silnik (typ silnika, napigecie, rodzaj potagczenia w A lub A)

Rodzaj bfedu

Okolicznosci towarzyszace

Wiasne przypuszczenia

Uprzednie niezwykte zachowania itd.

Etykieta Urzadzenia MOVIDRIVE® posiadajg etykiete statusowg dla modutu mocy oraz etykiete
statusowa statusowg dla jednostki sterujgcej, obydwie umieszczone sg obok tabliczki znamionowej
urzgdzenia.
L B e
RO O OO
—————————————————— 1| 2| 3| 4| s| 6| 7| 8] 9|mcva1A-00-|

~l10]11]10]10]10 -—’--'--\--‘

MM et ocy, MMM
11 2

3 4 G [MDRBOAOPSO -- - oo -oo oo []

-503-4-00

e—{[To[10 11 ][----

[2] [3]
[

60494APL

[1] Podzespot / Czesé
[2] Status
[3] Oznaczenie typu
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7 | Serwis
Magazynowanie dtugoterminowe

7.4 Magazynowanie diugoterminowe

W przypadku magazynowania dtugoterminowego przytgczaj urzgdzenie co dwa lata na
co najmniej 5 minut do napiecia sieciowego. W przeciwnym razie skroci sie¢ zywotno$¢
urzgdzenia.

Sposob postepowania w przypadku nie wykonanej konserwacji:

W falownikach stosowane sg kondensatory elektrolityczne, ktére w przypadku braku
napiecia ulegajg efektowi starzenia. Efekt ten moze prowadzi¢ do uszkodzenia
kondensatorow, jesli po dlugim magazynowaniu do urzadzenia podtgczone zostanie
bezposrednio napiecie znamionowe.

W przypadku nie wykonania konserwaciji, firma SEW-EURODRIVE zaleca, aby napiecie
sieciowe zwieksza¢ stopniowo do osiggniecia maksymalnej wartoSci napiecia.
Stopniowe zwigkszanie mozna uzyskac stosujgc transformator regulacyjny, ktérego
napiecie wyjsciowe ustawiane jest w oparciu o ponizsze zestawienie. Zalecamy, aby
w przeciggu pierwszych kilku sekund zwieksza¢ napiecie powoli od 0 V do osiggniecia
pierwszego stopnia.

Zalecane sg nastepujgce stopniowania:

Urzadzenia AC 400/500-V:

» Stopien 1: AC 350 V przez 15 minut

» Stopien 2: AC 420 V przez 15 minut

» Stopien 3: AC 500 V przez 1 godzine

Urzadzenia AC 230-V:

» Stopien 1: AC 170 V przez 15 minut
+ Stopien 2: AC 200 V przez 15 minut
» Stopien 3: AC 240 V przez 1 godzine

Po takiej regeneracji mozna od razu podja¢ eksploatacje urzadzenia lub kontynuowac
magazynowanie dtugoterminowe.

7.5 Ztomowanie
Przestrzegaj aktualnych przepisow. Utylizowa¢ zgodnie z wlasciwo$ciami urzadzenia
i obowigzujgcymi przepisami np. jako:
» zlom elektroniczny (ptytki drukowane)
» tworzywa sztuczne (obudowa)
* blacha
* miedz
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CE, aprobata U oraz C-Tick

8 Dane techniczne
8.1 CE, aprobata U oraz C-Tick

Oznaczenie CE *  Wytyczna dot. niskich napie¢

Falowniki MOVIDRIVE® compact spetniajg przepisy wytycznych dot. niskich
napie¢ 73/23/EWG.

+ Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna (EMV)

Falowniki MOVIDRIVE® compact przeznaczone sg jako komponenty do montazu
w maszynach i instalacjach. Spefniajg one norme produktowg EMV EN 61800-3
"Napedy elektryczne ze zmienng predkoscig obrotowg". W przypadku przestrzegania
wskazowek instalacyjnych podane sg odpowiednie zatozenia odno$nie oznaczenia CE
dla catosci wyposazonych maszyn i instalacji zgodnie z wytyczng dot. kompatybilno$ci
elektromagnetycznej EMV 89/336/EWG.

Falowniki MOVIDRIVE® compact wielko&ci 1 i 2 posiadajg standardowo wbudowany
filtr sieciowy. Niniejsze urzadzenia spetniajg od strony sieci bez dodatkowych
zabezpieczen nastepujgcg klase wartosci granicznych A wediug EN 55011 i
EN 55014.

dot. napie¢ niskich 73/23/EWG i wytycznej dot. kompatybilnosci elektromagnetycznej

c € Symbol CE na tabliczce znamionowej odnosi si¢ do deklaracji zgodnosci dla wytycznej
EMV 89/336/EWG. Na zyczenie wystawiamy dodatkowo kopie deklaracje zgodnosci.

UL/cUL/GOST-R Aprobata UL oraz cUL (USA) jak réwniez certyfikat GOST-R (Rosja) przyznane sg dla catej

rodziny urzgdzenh MOVIDRIVE® compact. Aprobata cUIl jest rownowazna do aprobaty
C wedtug CSA.
6G

C-Tick Aprobata C-Tick udzielona jest dla catej rodziny urzadzen MOVIDRIVE® compact.
0 C-Tick potwierdza zgodno$¢ z ACA (Australian Communications Authority).
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7 Ogodlne dane techniczne
P| Hz

8.2 Ogodlne dane techniczne

W ponizszej tabeli przedstawiono dane techniczne, ktére obowigzujg dla wszystkich
falownikow MOVIDRIVE® compact, niezaleznie od typu, wersji, wielkoSci i mocy.

MOVIDRIVE® compact wszystkie wielkosci
Odpornos$¢ na zaktécenia Spetnia EN 61800-3
Emisja zaktécen w przypadku instalacji | Wielko$¢ od 1 do 5:
spetniajacej warunki EMV * spetnia wymogi EN 61800-3
* zgodnie z klasg wartosci granicznych B wedtug EN 55011
i EN 55014
Wielkos¢ 1 2:

* po stronie sieci zgodnie z klasg wartosci granicznej A
wg EN 55011 i EN 55014 bez dodatkowych zabezpieczen

Temperatura otoczenia Yy |0°C..+50 °C przy Ip =100 % ly i fpyym = 4 kHz
0°C...+40 °C przy Ip = 125 % Iy i fpyym = 4 kHz
0°C..+40°C przy ID =100 % IN i fPWM =8 kHz
Temperatura otoczenia Redukcja:

*  2,5% Iy na K pomigdzy 40 °C - 50 °C

* 3,5 % Iy naKpomiedzy 50 °C - 60 °C
Klasa klimatyczna EN 60721-3-3, klasa 3K3

Temperatura magazynowania“ L —25 °C...+70 °C (EN 60721-3-3, klasa 3K3)
Klawiatura DBG: —20 °C...+60 °C

Rodzaj chtodzenia (DIN 51751) Chtodzenie zewnetrzne
Wentylator z regulacja temperatury, prég zadziatania
przy 9 =45 °C
Klasa ochrony wielkosci 1 do 3 1P20
EN 60529 wielkosci4i5 IPOO (przytacza mocy); IP10 z zamontowana, dostarczang
(NEMA 1) seryjnie ostong z pleksiglasu
Tryb pracy Praca ciagta z 50 % zdolnoscig przecigzeniowg
Kategoria przepieciowa 11l wedtug IEC 60664-1 (VDE 0110-1)
Klasa zanieczyszczenia 2 wedtug IEC 60664-1 (VDE 0110-1)
Wysokos$¢ ustawienia Do h <1000 m bez ograniczen.

Przy h > 1000 m obowigzujg nastepujgace ograniczenia:
+ 0Od 1000 m do maks. 4000 m:
— Redukcjalyo1%na100m

* 0Od 2000 m do maks. 4000 m:
— Urzadzenia AC 230-V: Redukcja Uy 0 AC 3V na 100 m
— Urzadzenia AC 500-V: Redukcja Uy 0 AC 6 V na 100 m

Ponad 2000 m wytgcznie w przypadku klasy przecigzenia 2, dla
klasy przecigzenia 3 konieczne sg zewnetrzne zabezpieczenia.
Klasy przecigzenia wedtug DIN VDE 0110-1.

1) W przypadku wieloletniego magazynowania co 2 lata wtgczaé na co najmniej 5 min do sieci napiecia,
gdyz w przeciwnym razie moze zmniejszy¢ sie zywotnos$¢ urzadzenia.
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MOVIDRIVE® compact MCF/MCV/MCS4_A...-5_3 (urzgdzenia AC 400/500-V)

8.3 MOVIDRIVE® compact MCF/MCV/MCS4_A...-5_3 (urzadzenia AC 400/500-V)

Wielkos$é 1
02570AXX
MOVIDRIVE® compact 0015-5A3-4-0_ 0022-5A3-4-0_ 0030-5A3-4-0_ 0040-5A3-4-0_
WEJSCIE
Napigcie przytaczeniowe Ugiec 3xAC380V-10%...3xAC 500V +10 %
Czestotliwos¢ sieciowa fsiee 50Hz...60 Hz+5 %
Prad znamionowy sieci) Ige: 100% |AC36A AC5,0A ACB,3A AC8,6A
(przy Ugjec =3 X AC 400 V) 125% AC45A AC6,2A AC79A AC 10,7 A
WYJSCIE
Pozorna moc wyj$ciowa? CN 2,8 kVA 3,8 kVA 4,9 kVA 6,6 kVA
(przy Ugjee = 3 X AC 400...500 V)
Znamionowy prad wyjsciowy? Iy AC 4 A AC55A AC7A AC9,5A
(przy Ugjec =3 X AC 400 V)
Ograniczenie pradu Imaks silnikowe lub generatorowe 150 % Iy, czas trwania zalezny od obcigzenia
Wewnetrzne ograniczenie pradu Imaks = 0...150 % ustawiane w menu (P303 / P313)
Minimalna dopuszczalna Rewmin | 68 Q
wartos¢ opornika
hamowania (tryb 4 kwadrant.)
Napiecie wyj$ciowe Up maks. Ugjee
Czestotliwos¢ PWM fpyym regulowana: 4/8/12/16 kHz
Zakres predkosci obrotowej / na/Anp | -5500 ... 0 ... +5500 min~" /0,2 min~" w catym zakresie
rozdzielczos¢
DANE OGOLNE
Strata mocy przy Py Pvmaks 85W 105W 130 W 180 W
Zapotrzebowanie na powietrze 40 m3/h
chtodzace
Masa 2,8 kg
Wymiary szer. x wys. x gf. | 105 x 315 x 155 mm

1) Przy Ugjee = 3 x AC 500 V, prady znamionowe i wyjsciowe musza zosta¢ zredukowane w poréwnaniu do danych znamionowych o 20 %.

2) Dane dotyczgce mocy odnoszg sie do fp\y\ = 4 kHz (fabryczne ustawienie w przypadku trybéw pracy VFC).
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7 MOVIDRIVE® compact MCF/MCV/MCS4_A...-5_3 (urzadzenia AC 400/500-V)

Wersja standardowa MCF4_A (VFC)
Numer katalogowy MCF40A (bez fieldbus)
Numer katalogowy MCF41A (z PROFIBUS-DP)

0015-5A3-4-00
826 738 3
826 8355

0022-5A3-4-00
826 7391
826 836 3

0030-5A3-4-00
826 740 5
826 837 1

0040-5A3-4-00
826 741 3
826 838 X

Wersja zaawansowana technologicznie
MCF4_A (VFC)

0015-5A3-4-0T

0022-5A3-4-0T

0030-5A3-4-0T

0040-5A3-4-0T

Numer katalogowy MCF40A (bez fieldbus) 827 426 6 827 427 4 827 428 2 827 4290
Numer katalogowy MCF41A (z PROFIBUS-DP) 827 449 5 827 450 9 827 4517 827 4525
|: State obcigzenie
zalecana moc silnika Pyt 1,5 kW 2,2 kW 3,0 kW 4.0 kW
Kwadratowe obciazenie lub state
obciazenie bez przecigzenia
— zalecana moc silnika Pyt 2,2 kW 3,0 kW 4.0 kW 5,5 kW
Prad wyjsciowy ciagty =125 % Iy Ip AC5A ACB69A AC88A AC11,9A

(przy Ugjec =3 X AC 400 V i fpyym = 4 kHz)

Wersja standardowa MCV4_A (VFC/CFC)
Numer katalogowy MCV40A (bez fieldbus)
Numer katalogowy MCV41A (z PROFIBUS-DP)

0015-5A3-4-00
826 908 4
826 928 9

0022-5A3-4-00
826 909 2
826 929 7

0030-5A3-4-00
8269106
8269300

0040-5A3-4-00
826 911 4
826 9319

Wersja zaawansowana technologicznie
MCV4_A (VFCICFC)

0015-5A3-4-0T

0022-5A3-4-0T

0030-5A3-4-0T

0040-5A3-4-0T

Numer katalogowy MCV40A (bez fieldbus) 827 472 X 827 473 8 827 474 6 827 475 4
Numer katalogowy MCV41A (z PROFIBUS-DP) 827 4959 827 496 7 827 497 5 827 498 3
Tryb pracy VFC Zalecana moc silnika - MCF4_A

Tryb pracy CFC (fpym = 8 kHz)

Prad wyjsciowy ciagty =100 % Iy Ip |/AC4A AC55A ACTA AC95A

Zalecana moc silnika

— Podrecznik systemowy MOVIDRIVE® ¢

ompact, rozdziat "Projektowanie"

Wersja standardowa MCS4_A (SERVO)
Numer katalogowy MCS40A (bez fieldbus)
Numer katalogowy MCS41A (z PROFIBUS-DP)

0015-5A3-4-00
8270600
827 077 5

0022-5A3-4-00
827 0619
827 078 3

0030-5A3-4-00
827 062 7
827 0791

0040-5A3-4-00
827 063 5
827 080 5

Wersja zaawansowana technologicznie
MCS4_A (SERVO)

0015-5A3-4-0T

0022-5A3-4-0T

0030-5A3-4-0T

0040-5A3-4-0T

Numer katalogowy MCS40A (bez fieldbus) 827 518 1 827 519 X 827 520 3 827 521 1
Numer katalogowy MCS41A (z PROFIBUS-DP) 827 541 6 827 542 4 827 543 2 827 544 0
Tryb pracy VFC (fpyym = 8 kHz)

Prad wyjsciowy ciagty =100 % Iy Ip AC4A AC55A AC7A AC95A

Zalecana moc silnika

— Podrecznik systemowy MOVIDRIVE® compact, rozdziat "Projektowanie"
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MOVIDRIVE® compact MCF/MCV/MCS4_A...-5_3 (urzadzenia AC 400/500-V) [7

P| Hz
Wielko$é 2
02571AXX

MOVIDRIVE® compact 0055-5A3-4-0_ 0075-5A3-4-0_ 0110-5A3-4-0_
WEJSCIE

Napigcie przytaczeniowe Ugie 3xAC380V-10% ... 3xAC 500V +10 %

Czestotliwos¢ sieciowa fsiec 50Hz ...60Hz +5 %

Prad znamionowy sieci lgec 100% |AC11,3A AC 14,4 A AC 21,6 A

(przy Ugjec = 3 X AC 400 V) 125% AC141A AC 18,0 A AC27,0A
WYJSCIE

Pozorna moc wyjsciowa? SN 8,7 kVA 11,2 KVA 16,8 KVA

(przy Ugjee = 3 X AC 400...500 V)

Znamionowy prad wyjsciowy") Iy AC 12,5 A AC 16 A AC 24 A

(przy Ugjec = 3 X AC 400 V)

Ograniczenie pradu Imaks silnikowe lub generatorowe 150 % |y, czas trwania zalezny od obcigzenia

Wewnetrzne ograniczenie pradu Imaks = 0...150 % ustawiane w menu (P303 / P313)

Minimalna dopuszczalna Rewmin | 47 22Q

wartos¢ opornika

hamowania (tryb 4 kwadrant.)

Napigcie wyjsciowe Ua maks. Ugjee
Czestotliwosé PWM fpyym regulowana: 4/8/12/16 kHz
Zakres predkosci obrotowe;j / na/An, —5500 ... 0 ... +5500 min~" /0,2 min~" w calym zakresie
rozdzielczos¢
DANE OGOLNE
Strata mocy przy Py Pymaks | 220 W 200 W 400 W
Zapotrzebowanie na powietrze 80 m3/h
chtodzace
Masa 5,9 kg
Wymiary szer. x wys. x gh. | 130 x 335 x 207 mm

1) Przy Ugee = 3 X AC 500 V, prady znamionowe i wyjsciowe muszg zosta¢ zredukowane w poréwnaniu do danych znamionowych o 20 %.
2) Dane dotyczace mocy odnoszg sie do fpyyy = 4 kHz (fabryczne ustawienie w przypadku trybéw pracy VFC).
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7 MOVIDRIVE® compact MCF/MCV/MCS4_A...-5_3 (urzadzenia AC 400/500-V)

Wersja standardowa MCF4_A (VFC)
Numer katalogowy MCF40A (bez fieldbus)
Numer katalogowy MCF41A (z PROFIBUS-DP)

0055-5A3-4-00
826 7421
826 839 8

0075-5A3-4-00
826 743 X
826 840 1

0110-5A3-4-00
826 744 8
826 841 X

Wersja zaawansowana technologicznie
MCF4_A (VFC)

0055-5A3-4-0T

0075-5A3-4-0T

0110-5A3-4-0T

Numer katalogowy MCF40A (bez fieldbus) 827 430 4 827 4312 827 4320
Numer katalogowy MCF41A (z PROFIBUS-DP) 827 453 3 827 454 1 827 455 X
|: State obcigzenie
Zalecana moc silnika Pyt 5,5 kW 7,5 kW 11 kW
Kwadratowe obciazenie lub state
obciazenie bez przecigzenia
—  Zalecana moc silnika Pyt 7,5 kW 11 kW 15 kW
Prad wyjsciowy ciagly =125 % Iy Ip /AC156A AC 20,0 A AC30,0A

(przy Ugjec = 3 X AC 400 V i fpyyy = 4 kHz)

Wersja standardowa MCV4_A (VFC/CFC)
Numer katalogowy MCV40A (bez fieldbus)
Numer katalogowy MCV41A (z PROFIBUS-DP)

0055-5A3-4-00
826912 2
8269327

0075-5A3-4-00
8269130
826 933 5

0110-5A3-4-00
826914 9
826 934 3

Wersja zaawansowana technologicznie
MCV4_A (VFCICFC)

0055-5A3-4-0T

0075-5A3-4-0T

0110-5A3-4-0T

Numer katalogowy MCV40A (bez fieldbus) 827 476 2 827 4770 827 478 9
Numer katalogowy MCV41A (z PROFIBUS-DP) 827 499 1 827 500 9 827 5017
Tryb pracy VFC Zalecana moc silnika - MCF4_A

Tryb pracy CFC (fpyym = 8 kHz)

Prad wyjsciowy ciagty =100 % Iy Ip AC125A AC 16 A AC 24 A

Zalecana moc silnika

— Podrecznik systemowy MOVIDRIVE® compact, rozdziat "Projektowanie"

Wersja standardowa MCS4_A (SERVO)
Numer katalogowy MCS40A (bez fieldbus)
Numer katalogowy MCS41A (z PROFIBUS-DP)

0055-5A3-4-00
827 064 3
827 081 3

0075-5A3-4-00
827 065 1
827 082 1

0110-5A3-4-00
827 066 X
827 083 X

Wersja zaawansowana technologicznie
MCS4_A (SERVO)

0055-5A3-4-0T

0075-5A3-4-0T

0110-5A3-4-0T

Numer katalogowy MCS40A (bez fieldbus) 827 522 X 827 523 8 827 524 6
Numer katalogowy MCS41A (z PROFIBUS-DP) 827 5459 827 546 7 827 5475
Tryb pracy SERVO (fpyym = 8 kHz)

Prad wyjsciowy ciagty =100 % Iy Ip AC125A AC 16 A AC 24 A

Zalecana moc silnika

— Podrecznik systemowy MOVIDRIVE® compact, rozdziat "Projektowanie"
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MOVIDRIVE® compact MCF/MCV/MCS4_A...-5_3 (urzadzenia AC 400/500-V) [7
P| Hz
Wielko$é 3
02572AXX

MOVIDRIVE® compact 0150-503-4-0_ 0220-503-4-0_ 0300-503-4-0_
WEJSCIE

Napiecie przytaczeniowe Usiec 3xAC380V-10% ...3xAC 500V +10 %

Czestotliwo$¢ sieciowa fiee 50 Hz ... 60 Hz +5 %

Prad znamionowy sieci?) lgiec 100% |AC28,8A AC 41,4 A AC 54 A

(przy Ugjec =3 x AC 400 V) 126% |AC36A AC 51,7 A ACB75A
WYJSCIE

Pozorna moc wyjsciowa? CN 22,2 kVA 31,9 kVA 41,6 KVA

(przy Ugjee =3 x AC 400...500 V)

Znamionowy prad wyjsciowy" Iy AC 32 A AC 46 A AC 60 A

(przy Ugjee = 3 X AC 400 V)

Ograniczenie pradu Imaks silnikowe lub generatorowe 150 % Iy, czas trwania zalezny od obcigzenia

Wewnetrzne ograniczenie pradu Imaks = 0...150 % ustawiane w menu (P303 / P313)

Minimalna dopuszczalna Rewmin 15 Q 12Q

wartos¢ opornika

hamowania (tryb 4 kwadrant.)

Napigcie wyjsciowe Ua maks. Ugjes
Czestotliwos¢ PWM fewm regulowana: 4/8/12/16 kHz
Zakres predkosci obrotowej / na/Anp | -5500 ... 0 ... +5500 min~1/0,2 min~" w catym zakresie
rozdzielczos¢
DANE OGOLNE
Strata mocy przy Py Pvymaks | 550 W 750 W 950 W
Zapotrzebowanie na powietrze 180 m3/h
chtodzace
Masa 14,3 kg
Wymiary szer. x wys. x gt. 200 x 465 x 227 mm

1) Przy Ugee = 3 x AC 500 V, prady znamionowe i wyjéciowe muszg zosta¢ zredukowane w poréwnaniu do danych znamionowych o 20 %.

2) Dane dotyczgce mocy odnoszg sie do fp\yy = 4 kHz (fabryczne ustawienie w przypadku trybéw pracy VFC).
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7 MOVIDRIVE® compact MCF/MCV/MCS4_A...-5_3 (urzadzenia AC 400/500-V)

Wersja standardowa MCF4_A (VFC)
Numer katalogowy MCF40A (bez fieldbus)
Numer katalogowy MCF41A (z PROFIBUS-DP)

0150-503-4-00
826 7456
826 842 8

0220-503-4-00
826 746 4
826 843 6

0300-503-4-00
826 747 2
826 844 4

Wersja zaawansowana technologicznie
MCF4_A (VFC)

0150-503-4-0T

0220-503-4-0T

0300-503-4-0T

Numer katalogowy MCF40A (bez fieldbus) 827 433 9 827 4347 827 4355
Numer katalogowy MCF41A (z PROFIBUS-DP) 827 456 8 827 457 6 827 458 4
|: State obcigzenie
Zalecana moc silnika Pyt 15 kW 22 kW 30 kW
Kwadratowe obciazenie lub state
obciazenie bez przecigzenia
—  Zalecana moc silnika Pyt 22 kW 30 kW 37 kW
Prad wyjsciowy ciagly =125 % Iy Ip AC40,0A AC 57,5 A AC75,0A

(przy Ugjec = 3 X AC 400 V i fpyyy = 4 kHz)

Wersja standardowa MCV4_A (VFC/CFC)
Numer katalogowy MCV40A (bez fieldbus)
Numer katalogowy MCV41A (z PROFIBUS-DP)

0150-503-4-00
8269157
826 935 1

0220-503-4-00
826 916 5
826 936 X

0300-503-4-00
826 917 3
826 937 8

Wersja zaawansowana technologicznie
MCV4_A (VFCICFC)

0150-503-4-0T

0220-503-4-0T

0300-503-4-0T

Numer katalogowy MCV40A (bez fieldbus) 827 4797 827 4800 827 4819
Numer katalogowy MCV41A (z PROFIBUS-DP) 827 502 5 827 503 3 827 504 1
Tryb pracy VFC Zalecana moc silnika - MCF4_A

Tryb pracy CFC (fpyym = 8 kHz)

Prad wyjsciowy ciagty =100 % Iy Ip |[AC32A AC 46 A AC 60 A

Zalecana moc silnika

— Podrecznik systemowy MOVIDRIVE® compact, rozdziat "Projektowanie"

Wersja standardowa MCS4_A (SERVO)
Numer katalogowy MCS40A (bez fieldbus)
Numer katalogowy MCS41A (z PROFIBUS-DP)

0150-503-4-00
827 067 8
827 084 8

0220-503-4-00
827 068 6
827 0856

0300-503-4-00
827 069 4
827 086 4

Wersja zaawansowana technologicznie
MCS4_A (SERVO)

0150-503-4-0T

0220-503-4-0T

0300-503-4-0T

Numer katalogowy MCS40A (bez fieldbus) 827 525 4 827 526 2 827 5270
Numer katalogowy MCS41A (z PROFIBUS-DP) 827 548 3 827 549 1 827 550 5
Tryb pracy SERVO (fpyym = 8 kHz)

Prad wyjsciowy ciagty =100 % Iy Ip ACB32A AC 46 A AC 60 A

Zalecana moc silnika

— Podrecznik systemowy MOVIDRIVE® compact, rozdziat "Projektowanie"
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MOVIDRIVE® compact MCF/MCV/MCS4_A...-5_3 (urzadzenia AC 400/500-V) [7
P| Hz
Wielkos¢ 4
02573AXX

MOVIDRIVE® compact

0370-503-4-0_ 0450-503-4-0_

WEJSCIE

Napiecie przytaczeniowe Ugiec 3xAC380V-10%...3xAC 500V +10 %
Czestotliwos¢ sieciowa fsiec 50Hz ...60 Hz 5 %
Prad znamionowy sieci)  Igjec 100% | AC657A AC 80,1 A
(przy Ugjec =3 x AC 400 V) 125 % ACB819A AC 100,1 A
WYJSCIE
Pozorna moc wyj$ciowa? SN 51,1 kVA 62,3 kVA
(przy Ugjec = 3 X AC 400...500 V)
Znamionowy prad wyjsciowy™ Iy AC73A AC 89 A
(przy Ugjec =3 x AC 400 V)
Ograniczenie pradu Imaks silnikowe lub generatorowe 150 % Iy, czas trwania zalezny od obcigzenia
Wewnetrzne ograniczenie pradu Imaks = 0...150 % ustawiane w menu (P303 / P313)
Minimalna dopuszczalna Rewmin | 6 Q
wartos¢ opornika
hamowania (tryb 4 kwadrant.)
Napiecie wyjsciowe Ua maks. Ugjes
Czestotliwo$¢ PWM fp\yy regulowana: 4/8/12/16 kHz
Zakres predkosci obrotowej / na/Anp | =5500 ... 0 ... +5500 min~" /0,2 min~" w calym zakresie
rozdzielczos¢
DANE OGOLNE
Strata mocy przy Py Pymaks | 1200 W 1450 W
Zapotrzebowanie na powietrze 180 m3/h
chtodzace
Masa 26,3 kg
Wymiary szer. x wys. x gt. | 280 x 522 x 227 mm

1) Przy Ugiee = 3 X AC 500 V, prady znamionowe i wyjéciowe muszg zosta¢ zredukowane w poréwnaniu do danych znamionowych o 20 %.

2) Dane dotyczgce mocy odnoszg sie do fpyyy = 4 kHz (fabryczne ustawienie w przypadku trybéw pracy VFC).
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- MOVIDRIVE® compact MCF/MCV/MCS4_A...-5_3 (urzadzenia AC 400/500-V)

Wersja standardowa MCF4_A (VFC)
Numer katalogowy MCF40A (bez fieldbus)
Numer katalogowy MCF41A (z PROFIBUS-DP)

0370-503-4-00
826748 0
826 845 2

0450-503-4-00
826 749 9
826 846 0

Wersja zaawansowana technologicznie
MCF4_A (VFC)

0370-503-4-0T

0450-503-4-0T

Numer katalogowy MCF40A (bez fieldbus) 827 436 3 827 437 1
Numer katalogowy MCF41A (z PROFIBUS-DP) 827 459 2 827 460 6
|: State obcigzenie
zalecana moc silnika Pyt 37 kW 45 kW
Kwadratowe obciazenie lub state
obciazenie bez przecigzenia
— Zalecana moc silnika Pyt 45 kW 55 kW
Prad wyjsciowy ciagly =125 % Iy Ip AC91 A AC 111 A

(przy Ugjec = 3 X AC 400 V i fpyyy = 4 kHz)

Wersja standardowa MCV4_A (VFC/CFC)
Numer katalogowy MCV40A (bez fieldbus)
Numer katalogowy MCV41A (z PROFIBUS-DP)

0370-503-4-00
826 918 1
826 938 6

0450-503-4-00
826 919 X
826 939 4

Wersja zaawansowana technologicznie
MCV4_A (VFCICFC)

0370-503-4-0T

0450-503-4-0T

Numer katalogowy MCV40A (bez fieldbus) 827 4827 827 483 5
Numer katalogowy MCV41A (z PROFIBUS-DP) 827 505 X 827 506 8
Tryb pracy VFC Zalecana moc silnika - MCF4_A

Tryb pracy CFC (fpyym = 8 kHz)

Prad wyjsciowy ciagty =100 % Iy Ip |AC73A AC 89 A

Zalecana moc silnika

— Podrecznik systemowy MOVIDRIVE® compact, rozdziat "Projektowanie

Wersja standardowa MCS4_A (SERVO)
Numer katalogowy MCS40A (bez fieldbus)
Numer katalogowy MCS41A (z PROFIBUS-DP)

0370-503-4-00
827 0708
827 087 2

0450-503-4-00

Wersja zaawansowana technologicznie
MCS4_A (SERVO)

0370-503-4-0T

0450-503-4-0T

Numer katalogowy MCS40A (bez fieldbus) 827 528 9 827 5297
Numer katalogowy MCS41A (z PROFIBUS-DP) 827 5513 827 5521
Tryb pracy SERVO (fpyym = 8 kHz)

Prad wyjsciowy ciagty =100 % Iy Ip AC73A AC 89 A

Zalecana moc silnika

— Podrecznik systemowy MOVIDRIVE® compact, rozdziat "Projektowanie"
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MOVIDRIVE® compact MCF/MCV/MCS4_A...-5_3 (urzgdzenia AC 400/500-V)

z
P| Hz
Wielko$é 5
02574AXX

MOVIDRIVE® compact 0550-503-4-0_ 0750-503-4-0_
WEJSCIE

Napigcie przytaczeniowe Usiec 3xAC380V-10%...3xAC 500V +10 %

Czestotliwos¢ sieciowa fsiec 50 Hz ... 60 Hz £5 %

Prad znamionowy sieci”  Igjee 100% | AC945A AC 117,0 A

(przy Ugjec =3 x AC 400 V) 125 % AC 118,1 A AC 146,3 A
WYJSCIE

Pozorna moc wyjsciowa?) Sy 73,5 kVA 91,0 kVA

(przy Ugjec = 3 x AC 400...500 V)

Znamionowy prad wyjsciowy ) In AC 105 A AC 130 A

(przy Ugjec =3 x AC 400 V)

Ograniczenie pradu Imaks Silnikowe lub generatorowe 150 % Iy, czas trwania zalezny od obcigzenia

Wewnetrzne ograniczenie pradu Imaks = 0...150 % ustawiane w menu (P303 / P313)

Minimalna dopuszczalna Rewmin | 6Q 4Q

wartos¢ opornika
hamowania (tryb 4 kwadrant.)

Napiecie wyjsciowe Ua maks. Ugjes
Czestotliwos¢ PWM fewm regulowana: 4/8/12/16 kHz
Zakres predkosci obrotowe;j / na/Ana  —5500...0 ... +5500 min~" /0,2 min~" w calym zakresie
rozdzielczos¢
DANE OGOLNE
Strata mocy przy Py Pymaks @ 1700 W 2000 W
Zapotrzebowanie na powietrze chtodzace 360 m3h
Masa 34,3 kg
Wymiary szer. x wys. x gt. | 280 x 610 x 330 mm

1) Przy Ugjee = 3 X AC 500 V, prady znamionowe i wyjsciowe muszg zosta¢ zredukowane w poréwnaniu do danych znamionowych
020 %.

2) Dane dotyczace mocy odnoszg sie do fpyyy = 4 kHz (fabryczne ustawienie w przypadku trybéw pracy VFC).
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7 MOVIDRIVE® compact MCF/MCV/MCS4_A...-5_3 (urzadzenia AC 400/500-V)

Wersja standardowa MCF4_A (VFC)
Numer katalogowy MCF40A (bez fieldbus)
Numer katalogowy MCF41A (z PROFIBUS-DP)

0550-503-4-00
826 750 2
826 847 9

0750-503-4-00
8267510
826 848 7

Wersja zaawansowana technologicznie MCF4_A
(VFC)

0550-503-4-0T

0750-503-4-0T

Numer katalogowy MCF40A (bez fieldbus) 827 438 X 827 439 8
Numer katalogowy MCF41A (z PROFIBUS-DP) 827 461 4 827 462 2
|: State obcigzenie
zalecana moc silnika Pyt 55 kW 75 kW
Kwadratowe obciazenie lub state
obciazenie bez przecigzenia
— Zalecana moc silnika Pyt 75 kW 90 kW
Prad wyjsciowy ciagly =125 % Iy Ip AC 131 A AC 162 A

(przy Ugjec = 3 X AC 400 V i fpyyy = 4 kHz)

Wersja standardowa MCV4_A (VFC/CFC)
Numer katalogowy MCV40A (bez fieldbus)
Numer katalogowy MCV41A (z PROFIBUS-DP)

0550-503-4-00
826 920 3
826 940 8

0750-503-4-00
826 9211
826 9416

Wersja zaawansowana technologicznie
MCV4_A (VFCICFC)

0550-503-4-0T

0750-503-4-0T

Numer katalogowy MCV40A (bez fieldbus) 827 484 3 827 4851
Numer katalogowy MCV41A (z PROFIBUS-DP) 827 507 6 827 508 4
Tryb pracy VFC Zalecana moc silnika - MCF4_A

Tryb pracy CFC (fpyym = 8 kHz)

Prad wyjsciowy ciagty =100 % Iy Ip AC 105 A AC 130 A

Zalecana moc silnika

— Podrecznik systemowy MOVIDRIVE® compact, rozdziat "Projektowanie"

Wersja standardowa MCS4_A (SERVO)
Numer katalogowy MCS40A (bez fieldbus)
Numer katalogowy MCS41A (z PROFIBUS-DP)

0550-503-4-00

0750-503-4-00

Wersja zaawansowana technologicznie
MCS4_A (SERVO)

0550-503-4-0T

0750-503-4-0T

Numer katalogowy MCS40A (bez fieldbus) 827 5300 827 5319
Numer katalogowy MCS41A (z PROFIBUS-DP) 827 553 X 827 554 8
Tryb pracy SERVO (fpyym = 8 kHz)

Prad wyjsciowy ciagty =100 % Iy Ip AC 105 A AC 130 A

Zalecana moc silnika

— Podrecznik systemowy MOVIDRIVE® compact, rozdziat "Projektowanie"
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MOVIDRIVE® compact MCF/MCV/MCS4_A...-2_3 (urzadzenia AC 230-V) [7

Dane techniczne 7

8.4 MOVIDRIVE® compact MCF/MCV/MCS4_A...-2_3 (urzadzenia AC 230-V)

Wielkos¢ 1

02570AXX

MOVIDRIVE® compact 0015-2A3-4-0_ 0022-2A3-4-0_ 0037-2A3-4-0_
WEJSCIE

Napiecie przytaczeniowe Usiec 3xAC200V-10% ...3xAC 240V +10 %

Czestotliwo$¢ sieciowa fsiec 50 Hz ... 60 Hz +5 %

Prad znamionowy sieci lsie¢ 100 % AC6,7A AC78A AC129A

(przy Ugjec = 3 X AC 230 V) 125% | ACB84A AC98A AC 16,1 A
WYJSCIE

Pozorna moc wyjsciowa? SN 2,7 kVA 3,4 kVA 5,8 KVA

(przy Ugjee = 3 X AC 230...240 V)

Znamionowy prad wyjsciowy In AC73A AC 8,6 A AC 145 A

(przy Ugjec =3 xAC 230 V)

Ograniczenie pradu Imaks silnikowe lub generatorowe 150 % |y, czas trwania zalezny od obcigzenia

Wewnetrzne ograniczenie pradu

Imaks = 0...150 % ustawiane w menu (P303 / P313)

Minimalna dopuszczalna Rewmin | 27 Q
wartos¢ opornika
hamowania (tryb 4 kwadrant.)
Napigcie wyjsciowe Ua maks. Ugjes
Czestotliwos¢ PWM fewm regulowana: 4/8/12/16 kHz
Zakres predkosci obrotowej / nalAn, | —5500...0 ... +5500 min~' / 0,2 min~" w calym zakresie
rozdzielczos¢
DANE OGOLNE
Strata mocy przy Py Pymaks | 110W 126 W 210 W
Zapotrzebowanie na powietrze 40 m3/h
chlodzace
Masa 2,8 kg
Wymiary szer. x wys. x gt. | 105 x 315 x 155 mm

1) Dane dotyczace mocy odnosza sie do fpyy = 4 kHz (fabryczne ustawienie w przypadku trybéw pracy VFC).
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7 MOVIDRIVE® compact MCF/MCV/MCS4_A...-2_3 (urzadzenia AC 230-V)

Wersja standardowa MCF4_A (VFC)
Numer katalogowy MCF40A (bez fieldbus)
Numer katalogowy MCF41A (z PROFIBUS-DP)

0015-2A3-4-00
826 752 9
826 853 3

0022-2A3-4-00
826 753 7
826 854 1

0037-2A3-4-00
826 754 5
826 855 X

Wersja zaawansowana technologicznie
MCF4_A (VFC)

0015-2A3-4-0T

0022-2A3-4-0T

0037-2A3-4-0T

Numer katalogowy MCF40A (bez fieldbus) 827 440 1 827 441 X 827 442 8
Numer katalogowy MCF41A (z PROFIBUS-DP) 827 463 0 827 464 9 827 4657
|: State obcigzenie

Zalecana moc silnika Pyt 1,5 kW 2,2 kKW 3,7 kW
Kwadratowe obciazenie lub state

obciazenie bez przecigzenia

—  Zalecana moc silnika Pyt 2,2 kW 3,7 kW 5,0 kW

Prad wyjsciowy ciagly =125 % Iy Ip |AC91A AC 10,8 A AC 18,1 A

(przy Ugjec = 3 X AC 230 Vi fpyym = 4 kHz)

Wersja standardowa MCV4_A (VFC/CFC)
Numer katalogowy MCV40A (bez fieldbus)
Numer katalogowy MCV41A (z PROFIBUS-DP)

0015-2A3-4-00
826 922 X
826 942 4

0022-2A3-4-00
826 923 8
826 943 2

0037-2A3-4-00
826 924 6
826 944 0

Wersja zaawansowana technologicznie
MCV4_A (VFCICFC)

0015-2A3-4-0T

0022-2A3-4-0T

0037-2A3-4-0T

Numer katalogowy MCV40A (bez fieldbus) 827 486 X 827 487 8 827 488 6
Numer katalogowy MCV41A (z PROFIBUS-DP) 827 509 2 827 510 6 827 511 4
Tryb pracy VFC Zalecana moc silnika - MCF4_A

Tryb pracy CFC (fpym = 8 kHz)

Prad wyjsciowy ciagty =100 % Iy Ip /AC73A AC86 A AC 145 A

Zalecana moc silnika

— Podrecznik systemowy MOVIDRIVE® compact, rozdziat "Projektowanie"

Wersja standardowa MCS4_A (SERVO)
Numer katalogowy MCS40A (bez fieldbus)
Numer katalogowy MCS41A (z PROFIBUS-DP)

0015-2A3-4-00
8270716
827088 0

0022-2A3-4-00
827 0724
827 089 9

0037-2A3-4-00
827 073 2
827 090 2

Wersja zaawansowana technologicznie
MCS4_A (SERVO)

0015-2A3-4-0T

0022-2A3-4-0T

0037-2A3-4-0T

Numer katalogowy MCS40A (bez fieldbus) 827 5327 827 533 5 827 534 3
Numer katalogowy MCS41A (z PROFIBUS-DP) 827 5556 827 556 4 827 557 2
Tryb pracy SERVO Zalecana moc silnika - MCS4_A

Tryb pracy SERVO (fpyym = 8 kHz)

Prad wyjsciowy ciagty =100 % Iy Ip AC73A AC 8,6 A AC 14,5 A

Zalecana moc silnika

— Podrecznik systemowy MOVIDRIVE® compact, rozdziat "Projektowanie"
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Dane techniczne 7
MOVIDRIVE® compact MCF/MCV/MCS4_A...-2_3 (urzadzenia AC 230-V) [7
P| Hz
Wielkos$é 2
02571AXX
MOVIDRIVE® compact 0055-2A3-4-0_ 0075-2A3-4-0_

WEJSCIE
Napigcie przytaczeniowe Usiec 3xAC200V-10% ...3xAC 240V +10 %
Czestotliwos¢ sieciowa fsiec 50Hz ... 60 Hz £5 %
Prad znamionowy sieci lsie¢ 100 % AC19,5A AC 27,4 A
(przy Ugjec = 3 X AC 230 V) 125 % AC 24,4 A AC 343 A

WYJSCIE
Pozorna moc wyjsciowa?’) SN 8,8 kVA 11,6 kVA
(przy Ugjec = 3 X AC 230...240 V)
Znamionowy prad wyjsciowy In AC 22 A AC 29 A
(przy Ugjec = 3 X AC 230 V)
Ograniczenie pradu Imaks silnikowe lub generatorowe 150 % ly, czas trwania zalezny od obcigzenia
Wewnetrzne ograniczenie pradu Imaks = 0...150 % ustawiane w menu (P303 / P313)
Minimalna dopuszczalna Rewmin | 12Q
wartos$¢ opornika
hamowania (tryb 4 kwadrant.)
Napiecie wyjsciowe Ua maks. Ugjes
Czestotliwos¢ PWM fewm regulowana: 4/8/12/16 kHz
Zakres predkosci obrotowej / na/Ang | -5500 ... 0 ... +5500 min~' /0,2 min~! w calym zakresie
rozdzielczos¢

DANE OGOLNE

Strata mocy przy Py Pymaks 300 W 380 W
Zapotrzebowanie na powietrze 80 m3h
chtodzace
Masa 5,9 kg
Wymiary szer. x wys. x gt. | 130 x 335 x 207 mm

1) Dane dotyczace mocy odnosza sie do fpyy = 4 kHz (fabryczne ustawienie w przypadku trybéw pracy VFC).
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7 MOVIDRIVE® compact MCF/MCV/MCS4_A...-2_3 (urzadzenia AC 230-V)

Wersja standardowa MCF4_A (VFC)
Numer katalogowy MCF40A (bez fieldbus)
Numer katalogowy MCF41A (z PROFIBUS-DP)

0055-2A3-4-00
826 755 3
826 856 8

0075-2A3-4-00
826 756 1
826 857 6

Wersja zaawansowana technologicznie
MCF4_A (VFC)

0055-2A3-4-0T

0075-2A3-4-0T

Numer katalogowy MCF40A (bez fieldbus) 827 443 6 827 444 4
Numer katalogowy MCF41A (z PROFIBUS-DP) 827 466 5 827 467 3
|: State obcigzenie
Zalecana moc silnika Pyt 5,56 kW 7,5 kW
Kwadratowe obciazenie lub state
obciazenie bez przecigzenia
—  Zalecana moc silnika Pyt 7,5 kW 11 kW
Prad wyjsciowy ciagly =125 % Iy Ip |AC275A AC 36,3 A

(przy Ugjec = 3 X AC 230 Vi fpyym = 4 kHz)

Wersja standardowa MCV4_A (VFC/CFC)
Numer katalogowy MCV40A (bez fieldbus)
Numer katalogowy MCV41A (z PROFIBUS-DP)

0055-2A3-4-00
826 925 4
826 9459

0075-2A3-4-00
826 926 2
826 946 7

Wersja zaawansowana technologicznie
MCV4_A (VFCICFC)

0055-2A3-4-0T

0075-2A3-4-0T

Numer katalogowy MCV40A (bez fieldbus) 827 489 4 827 490 8
Numer katalogowy MCV41A (z PROFIBUS-DP) 827 5122 827 5130
Tryb pracy VFC Zalecana moc silnika - MCF4_A

Tryb pracy CFC (fpym = 8 kHz)

Prad wyjsciowy ciagty =100 % Iy Ip AC22A AC 29 A

Zalecana moc silnika

— Podrecznik systemowy MOVIDRIVE®

compact, rozdziat "Projektowanie"

Wersja standardowa MCS4_A (SERVO)
Numer katalogowy MCS40A (bez fieldbus)
Numer katalogowy MCS41A (z PROFIBUS-DP)

0055-2A3-4-00
8270740
8270910

0075-2A3-4-00
827 0759
827 092 9

Wersja zaawansowana technologicznie
MCS4_A (SERVO)

0055-2A3-4-0T

0075-2A3-4-0T

Numer katalogowy MCS40A (bez fieldbus) 827 535 1 827 536 X
Numer katalogowy MCS41A (z PROFIBUS-DP) 827 558 0 827 559 9
Tryb pracy SERVO Zalecana moc silnika - MCS4_A

Tryb pracy SERVO (fpyym = 8 kHz)

Prad wyjsciowy ciagty =100 % Iy Ip |AC22A AC 29 A

Zalecana moc silnika

— Podrecznik systemowy MOVIDRIVE®

compact, rozdziat "Projektowanie"
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MOVIDRIVE® compact MCF/MCV/MCS4_A...-2_3 (urzadzenia AC 230-V) [7

P| Hz
Wielko$é 3
02572AXX
MOVIDRIVE® compact 0110-203-4-0_ 0150-203-4-0_
WEJSCIE
Napigcie przytaczeniowe Ugiec 3xAC200V-10%...3xAC 240V +10 %
Czestotliwos¢ sieciowa fsiec 50Hz .. 60 Hz+5 %
Prad znamionowy sieci lsiec 100 % AC 40 A AC 49 A
(przy Ugjec =3 X AC 230 V) 125 % AC 50 A AC 61 A
WYJSCIE
Pozorna moc wyjsciowa? SN 17,1 KVA 21,5 kVA
(przy Ugjee = 3 X AC 230...240 V)
Znamionowy prad wyjsciowy In AC 42 A AC 54 A
(przy Ugjec =3 X AC 230 V)
Ograniczenie pradu Imaks silnikowe lub generatorowe 150 % Iy, czas trwania zalezny od obcigzenia
Wewnetrzne ograniczenie pradu Imaks = 0...150 % ustawiane w menu (P303 / P313)
Minimalna dopuszczalna Rewmin | 7.5 Q 5,6 Q
wartos¢ opornika
hamowania (tryb 4 kwadrant.)

Napiecie wyjsciowe Ua maks. Ugjes
Czestotliwosé¢ PWM fewm regulowana: 4/8/12/16 kHz
Zakres predkosci obrotowej / na/Ana | =5500 ... 0 ... +5500 min~' /0,2 min~"w catym zakresie
rozdzielczos¢
DANE OGOLNE
Strata mocy przy Py Pvmaks | 580 W 720 W
Zapotrzebowanie na powietrze chtodzace 180 m3h
Masa 14,3 kg
Wymiary szer. x wys. x gt. | 200 x 465 x 227 mm

1) Dane dotyczace mocy odnosza sie do fpyy = 4 kHz (fabryczne ustawienie w przypadku trybéw pracy VFC).
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7 MOVIDRIVE® compact MCF/MCV/MCS4_A...-2_3 (urzadzenia AC 230-V)

Wersja standardowa MCF4_A (VFC)
Numer katalogowy MCF40A (bez fieldbus)
Numer katalogowy MCF41A (z PROFIBUS-DP)

0110-203-4-00
826 757 X
826 858 4

0150-203-4-00
827 263 8
827 266 2

Wersja zaawansowana technologicznie
MCF4_A (VFC)

0110-203-4-0T

0150-203-4-0T

Numer katalogowy MCF40A (bez fieldbus) 827 4452 827 446 0
Numer katalogowy MCF41A (z PROFIBUS-DP) 827 468 1 827 469 X
|: State obcigzenie
Zalecana moc silnika Pyt 11 kW 15 kW
Kwadratowe obciazenie lub state
obciazenie bez przecigzenia
— Zalecana moc silnika Pyt 15 kW 22 kW
Prad wyjsciowy ciagly =125 % Iy Ip |AC525A AC67,5A

(przy Ugjec = 3 X AC 230 Vi fpyym = 4 kHz)

Wersja standardowa MCV4_A (VFC/CFC)
Numer katalogowy MCV40A (bez fieldbus)
Numer katalogowy MCV41A (z PROFIBUS-DP)

0110-203-4-00
826 927 0
826 947 5

0150-203-4-00
827 269 7
8272727

Wersja zaawansowana technologicznie
MCV4_A (VFCICFC)

0110-203-4-0T

0150-203-4-0T

Numer katalogowy MCV40A (bez fieldbus) 827 491 6 827 492 4
Numer katalogowy MCV41A (z PROFIBUS-DP) 827 5149 827 5157
Tryb pracy VFC Zalecana moc silnika - MCF4_A

Tryb pracy CFC (fpym = 8 kHz)

Prad wyjsciowy ciagty =100 % Iy Ip |AC42A AC 54 A

Zalecana moc silnika

— Podrecznik systemowy MOVIDRIVE®

compact, rozdziat "Projektowanie"

Wersja standardowa MCS4_A (SERVO)
Numer katalogowy MCS40A (bez fieldbus)
Numer katalogowy MCS41A (z PROFIBUS-DP)

0110-203-4-00
827 076 7
827 0937

0150-203-4-00
827 3057
827 308 1

Wersja zaawansowana technologicznie
MCS4_A (SERVO)

0110-203-4-0T

0150-203-4-0T

Numer katalogowy MCS40A (bez fieldbus) 827 537 8 827 538 6
Numer katalogowy MCS41A (z PROFIBUS-DP) 827 560 2 827 5610
Tryb pracy SERVO Zalecana moc silnika - MCS4_A

Tryb pracy SERVO (fpyym = 8 kHz)

Prad wyjsciowy ciagty =100 % Iy Ip |AC42A AC 54 A

Zalecana moc silnika

— Podrecznik systemowy MOVIDRIVE®

compact, rozdziat "Projektowanie"
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Dane techniczne 7
MOVIDRIVE® compact MCF/MCV/MCS4_A...-2_3 (urzadzenia AC 230-V) [7
P| Hz
Wielko$é 4
02573AXX
MOVIDRIVE® compact 0220-203-4-0_ 0300-203-4-0_

WEJSCIE
Napigcie przytaczeniowe Usiec 3xAC200V-10% ...3xAC 240V +10 %
Czestotliwos¢ sieciowa fsiec 50Hz ... 60 Hz £5 %
Prad znamionowy sieci lsiec 100 % ACT72A AC 86 A
(przy Ugjec = 3 X AC 230 V) 125 % AC90A AC 107 A

WYJSCIE
Pozorna moc wyjsciowa? SN 31,8 kVA 37,8 kVA
(przy Ugjec = 3 X AC 230...240 V)
Znamionowy prad wyjsciowy In AC 80 A AC 95 A
(przy Ugjec = 3 X AC 230 V)
Ograniczenie pradu Imaks silnikowe lub generatorowe 150 % Iy, czas trwania zalezny od obcigzenia
Wewnetrzne ograniczenie pradu Imaks = 0...150 % ustawiane w menu (P303 / P313)
Minimalna dopuszczalna Regwmin | 3 Q
wartos¢ opornika
hamowania (tryb 4 kwadrant.)
Napigcie wyjsciowe Ua maks. Ugjes
Czestotliwos¢é PWM fpywym regulowana: 4/8/12/16 kHz
Zakres predkosci obrotowe;j / nalAng | -5500 ... 0 ... +5500 min~' /0,2 min~! w calym zakresie
rozdzielczos¢

DANE OGOLNE

Strata mocy przy Py Pymaks | 1100 W 1300 W
Zapotrzebowanie na powietrze 180 m3/h
chlodzace
Masa 26,3 kg
Wymiary szer. x wys. x gt. | 280 x 522 x 227 mm

1) Dane dotyczace mocy odnosza sie do fpyy\ = 4 kHz (fabryczne ustawienie w przypadku trybéw pracy VFC).
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7 MOVIDRIVE® compact MCF/MCV/MCS4_A...-2_3 (urzadzenia AC 230-V)

Wersja standardowa MCF4_A (VFC)
Numer katalogowy MCF40A (bez fieldbus)
Numer katalogowy MCF41A (z PROFIBUS-DP)

0220-203-4-00
827 264 6
827 2670

0300-203-4-00
827 265 4
827 268 9

Wersja zaawansowana technologicznie
MCF4_A (VFC)

0220-203-4-0T

0300-203-4-0T

Numer katalogowy MCF40A (bez fieldbus) 827 447 9 827 448 7
Numer katalogowy MCF41A (z PROFIBUS-DP) 827 470 3 827 471 1
|: State obcigzenie
Zalecana moc silnika Pyt 22 kW 30 kW
Kwadratowe obciazenie lub state
obciazenie bez przecigzenia
— Zalecana moc silnika Pyt 30 kW 37 kW
Prad wyjsciowy ciagly =125 % Iy Ip |AC 100 A AC 118 A

(przy Ugjec = 3 X AC 230 Vi fpyym = 4 kHz)

Wersja standardowa MCV4_A (VFC/CFC)
Numer katalogowy MCV40A (bez fieldbus)
Numer katalogowy MCV41A (z PROFIBUS-DP)

0220-203-4-00
8272700
827 273 5

0300-203-4-00
827 2719
827 274 3

Wersja zaawansowana technologicznie
MCV4_A (VFCICFC)

0220-203-4-0T

0300-203-4-0T

Numer katalogowy MCV40A (bez fieldbus) 827 493 2 827 494 0
Numer katalogowy MCV41A (z PROFIBUS-DP) 827 5165 827 517 3
Tryb pracy VFC Zalecana moc silnika - MCF4_A

Tryb pracy CFC (fpym = 8 kHz)

Prad wyjsciowy ciagty =100 % Iy Ip /AC80A AC 95 A

Zalecana moc silnika

— Podrecznik systemowy MOVIDRIVE®

Wersja standardowa MCS4_A (SERVO)
Numer katalogowy MCS40A (bez fieldbus)
Numer katalogowy MCS41A (z PROFIBUS-DP)

0220-203-4-00
827 306 5
827 309 X

0300-203-4-00
827 307 3
827 3103

Wersja zaawansowana technologicznie
MCS4_A (SERVO)

0220-203-4-0T

0300-203-4-0T

Numer katalogowy MCS40A (bez fieldbus) 827 539 4 827 540 8
Numer katalogowy MCS41A (z PROFIBUS-DP) 827 562 9 827 563 7
Tryb pracy SERVO Zalecana moc silnika - MCS4_A

Tryb pracy SERVO (fpyym = 8 kHz)

Prad wyjsciowy ciagty =100 % Iy Ip |AC80A AC 95 A

Zalecana moc silnika

— Podrecznik systemowy MOVIDRIVE® compact, rozdziat "Projektowanie"
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Dane elektroniczne MOVIDRIVE® compact MCF/MCV/MCS

Dane techniczne VA 7 n

8.5

MOVIDRIVE® compact

Dane elektroniczne MOVIDRIVE® compact MCF/MCV/MCS

Obrobka wartosci zadanych i rampy predkosci obrotowej

Wersja z analogowym wejsciem wartosci zadanych

MCF/MCV/MCS40A

i MCV/IMCS41A

Napiecie zasilajgce X10:1
dla wejscia wartosci zadanych X10:3
Wejscie wartosci X10:2/X10:4

zadanych n1
(Wejscie réznicowe)
Tryb pracy Al11/AI12

Rozdzielczo$¢
Opornos¢ wewnetrzna

REF1: DC+10V +5 % / -0 %, l,ax = DC 3 mA | Napiecia odniesienia dla potencjometrow
REF2: DC-10V +0 % / =5 %, lax = DC 3 mA | wartosci zadanych

Al11/Al12: Wejscie napiecia i natezenia, ustawiane w S11 i P11_, czas reakcji 1 ms

Wejscie napiecia:

n1=DC (0..+10 V) lub DC (-10 V...0...+10 V)
12 bitéw

R = 40 kQ (zewnetrzne napiegcie zasilajgce)
R; = 20 kQ (zasilanie z REF1/REF2)

Wejscie natezenia:

n1=DC (0...20 mA) lub DC (4...20 mA)
11 bitow

R; =250 Q

MCF/MCV/MCS41A (X10:2 i X10:4
nieaktywne w MCF41A)

Wersja ze ztaczem PROFIBUS-DP. W MCF41A brak analogowego wejscia wartosci
zadanych n1 (Al11/Al12), wprowadzanie wartosci zadanych wylacznie poprzez ztagcze
PROFIBUS-DP.

Wariant protokotu
Szybkos$¢ transmisji
Technika przytaczeniowa
Terminacja magistrali
Adres stacji

Nazwa pliku GSD

Numer identyfikacyjny DP

Dotyczy wszystkich wersji

PROFIBUS-DP zgodnie z IEC 61158

automatyczne rozpoznawanie szybkosci komunikacji od 9,6 kbit/s do 12 Mbit/s
9-pinowy wtyk Sub-D, obsadzenie wtyku zgodnie z IEC 61158

mozliwo$¢ dotaczenia do typu mocy A zgodnie z IEC 61158

0 ... 125, ustawiane przez przetaczniki DIP

SEW_6002.GSD

6002,y (24578 4¢,)

Wejscie wartosci zadanych n2
Wejscie TF-/TH
Rozdzielczos¢

X10:6

Wejscie analogowe DC (0 ... 10 V) lub do wyboru (— P120) wejscie TF/TH
z progiem rozruchu przy Rp 22,9 kQ + 10 %
10 bit

Wewnetrzne warto$ci zadane

Zestaw parametréw 1: n11/n12/n13 = -5000...0...+5000 min~"!
Zestaw parametrow 2: n21/n22/n23 = -5000...0...+5000 min~"

Rampa = czas potrzebny na zmiane
predkosci obrotowej o An = 3000 min™

1

1. Rampa t11/t21 rozpedowa: 0,0...2000 s hamujgca: 0,0...2000 s
2. Rampa t12/t22 rozpedowa = hamujgca: 0,0...2000 s

Rampa szybkiego zatrzymania 113/t23 hamujaca: 0...20 s

Rampa zatrzymania awaryjnego t14/t24 hamujgca: 0...20 s

Potencjometr motorowy 3 w goére: 0,2..50 s hamujaca: 0,2...50 s
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7 Dane techniczne
7 Dane elektroniczne MOVIDRIVE® compact MCF/MCV/MCS

MOVIDRIVE® compact

Pozostate dane elektroniczne

Wyjécie napiecia pomocniczego” X10:16

VO24: Ugyt = DC 24 V, maksymalna obcigzalno$¢ I,z = DC 200 mA

Zew. zasilanie napieciem” X10:24

VI24: Uy =DC 24V -15 % / +20 % zgodnie z EN 61131-2

Wejscia binarne X10:9...X10:14
Oporno$¢ wewnetrzna

Poziom sygnatu

X10:9
X10:10...X10:14

Funkcja

DIZ@...DI@5: bezpotencjatowo (transoptor), kompatybilne z PLC (EN 61131), czas dostepu 5 ms
Ri=3kQ, [|g =10 mA

DC (+13 V...+30 V) = "1" = styk zamkniety

DC (-3 V...+5 V) = "0" = styk otwarty Zgodnie z EN 61131

DI@@: stata funkcja "/Blokada stopnia mocy"
DIg1...DIg5: mozliwo$é wyboru w — menu parametrow P60_

Wyjscia binarne™ X10:21/X10:19
Poziom sygnatu

Funkcja X10:21

X10:19

DB@@/DO@2: Kompatybilne z PLC (EN 61131-2), czas dostepu 5 ms

"0"=0V ""=+24V Uwaga: nie przyktada¢ obcych napiec!

DB@@: stata funkcja "/Hamulec", |5k = 150 mA, (odporne na zwarcia,

niewrazliwe na napiecie zasilajgce do DC 30 V)

DO@2: mozliwo$¢ wyboru — menu parametréw P62_, I,,.ks = 50 mA, odporne na zwarcia,
niewrazliwe na napiecie zasilajgce do DC 30 V)

Tylko w MCF/MCV/MCS40A  X10:19
Wyjscie analogowe

Wyjscie przekaznikowe X10:18/20/22

AO@1: — menu P64_, rozdzielczo$¢ 8 Bit, |,,s = DC 20 mA (odporne na zwarcia)

DO@1: Obcigzalnos¢ stykéw przekaznika U4 = DC 30V, I = DC 800 mA

Funkcja X10:18 | DOY1-C: wspdlny styk przekaznikowy S e
X10:20  DO@1-NO: styk zwierny MOZIIWOSC wyooru W — menu
X10:22 | DO@1-NC: zestyk rozwierny P -
. . . CAN-Bus wedtug specyfikacji CAN 2.0, cze$¢ A i B, technika

Systembus (SBus) X10:5 sc1 ’ SBus High przesytu wedtug ISO 11898, maks. 64 abonentow, opornik

X10:7 SC12: SBus Low S :

obcigzeniowy (120 Q) przytaczany poprzez przetacznik DIP

Wejscie enkodera silnika® X15: Enkoder inkrementalny w przypadku MCV4_A | Rezolwer w przypadku MCS4_A

nie w przypadku MCF4_A

dopuszczalne typy enkoderow:
» Enkoder sin/cos AC 1 Vgg
*  Enkodery DC-5-V-TTL

* Enkodery DC-24-V-TTL

Zasilanie enkodera: DC+24 V, |5, = DC 180 mA

2-pinowy, AC 7 Vg, 7 kHz

Wyjscie enkodera inkrementalnego - X14:
Odwzorowanie lub

wejscie zewnetrznego enkodera”

nie w przypadku MCF4_A

Wyjécie odwzorowania:

Poziom sygnatu zgodny z RS422

Liczba impulsoéw jak na X15: (MCV4_A) lub
stata 1024 impulséw/obrét (MCS4_A)

Wejscie zewnetrznego enkodera
(maks. 200 kHz):

Podtaczac tylko enkodery o poziomie
sygnatu zgodnym z RS422!

Zasilanie enkodera: DC+24 V,

Imaks = DC180 mA

X10:8
X10:17/X10:23
X10:15

Zaciski odniesienia

AGND: Potencjat odniesienia dla sygnatéw analogowych n1 i n2 i zaciskéw X10:1 i X10:3.
DGND: Potencjat odniesienia dla sygnatéw binarnych, Systembus (SBus), enkodera i resolwera.
DCOM: Potencjat odniesienia dla sygnatéw binarnych X10:9...X10:14 (DI9@@...DIg5).

Dopuszczalny przekroj przewodéw

0,20...2,5 mm? (AWG 24...12)

Jedna zyta na zacisk:
0,20...1 mm? (AWG 24...17)

Dwie zyly na zacisk:

1) MCF/MCV/MCS40A (bez fieldbus): Urzadzenie mozna obcigzy¢ przez zaciski DC+24-V (VO24, DB@J, DOJ2, zasilanie
enkodera) pragdem o natgzeniu |5 = DC 400 mA. Jesli warto$¢ ta miataby by¢ niewystarczajgca, wéwczas do X10:24 (VI24)
nalezy podtaczy¢ napiecie zasilajgce DC-24 V. To zewnetrzne napiecie zasilajgce DC-24-V musi dostarczaé ciggta moc 50 W

i moc szczytowa (1 s) 100 W.

MCF/MCV/MCS41A (z PROFIBUS-DP): SEW EURODRIVE zaleca zasilanie tych urzadzen napieciem DC 24 V na zacisku
X10:24 (VI24). To zewnetrzne napigcie zasilajagce DC-24-V musi dostarczac¢ ciggta moc 50 W i moc szczytowg (1 s) 100 W.
Wyjscia DC-24-V X10:16 (VO24), X10:21 (DB@J) i X10:19 (DOY2) moga by¢ razem obcigzane pragdem o natezeniu
maksymalnym |,,ks = DC 400 mA.
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Dane techniczne 7 8
Rysunki wymiarowe MOVIDRIVE® compact |7

8.6 Rysunki wymiarowe MOVIDRIVE® compact
Rysunek wymiarowy wielkosci 1 (0015 ... 0040-5A3 i 0015 ... 0037-2A3)

-~ MCH: 161 N
~ 105 R  MCF/MCV/MCS: 155
< 8 4 P

Y

12 s *E;;;;_ﬁﬁ

J ene [
5
| N | I | I | | § g) g

82
t
'S

[0]
v JE—
59816AXX

Wszystkie wymiary w mm

*  Zaciski ekranujace kabli mocy

**  Wymiar urzadzenia wraz z zaciskami kabla mocy

WSKAZOWKA

W celu wtasciwego chiodzenia pozostawi¢ wolng przestrzen u goéry i na dole
o przynajmniej po 100 mm! Wolna przestrzen z bokéw nie jest konieczna, mozesz
1 montowac urzgdzenia w szeregu jedno obok drugiego.
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8 WAL 7 Dane techniczne
Rysunki wymiarowe MOVIDRIVE® compact

P| Hz

Rysunek wymiarowy wielkos$ci 2 (0055 ... 0110-5A3 i 0055 / 0075-2A3)

MCH: 213 R
) 130 R MCF/MCV/MCS: 207
105 120
e

I, = T S

]

I I
] | | | | _—|

C 1

300
315
335

/.—\
2N
E
R T R S,
9 A N L

59817AXX

Wszystkie wymiary w mm

*  Zaciski ekranujace kabli mocy

WSKAZOWKA

W celu witasciwego chiodzenia pozostawi¢ wolng przestrzenn u géry i na dole
o przynajmniej po 100 mm! Wolna przestrzen z bokéw nie jest konieczna, mozesz

1 montowac urzgdzenia w szeregu jedno obok drugiego.
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Dane techniczne VA 7 =
Rysunki wymiarowe MOVIDRIVE® compact ;

Rysunek wymiarowy wielkosci 3 (0150 ... 0300-503 i 0110 / 0150-203)

MCH: 233 R
200 MCF/MCV/MCS: 227
Y 7 -
/A AN\ r
o e
= |§E-‘M =
| epe [
deop
0 T)
g g | | | | — | || @
&4
&4
>
x|
L j e e s s g s s | 0000
b Yy -
JI\
7
105 173
59818AXX
Wszystkie wymiary w mm
WSKAZOWKA
W celu witasciwego chiodzenia pozostawi¢ wolng przestrzen u goéry i na dole
o przynajmniej po 100 mm! Wolna przestrzen z bokéw nie jest konieczna, mozesz
1 montowac urzgdzenia w szeregu jedno obok drugiego.
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7 Rysunki wymiarowe MOVIDRIVE® compact
P| Hz

Wielkos¢ 4 (0370 / 0450-503 i 0220 / 0300-203)

MCH: 233
280 MCF/MCV/MCS: 227

522
502

19 Wl N N

160
59819AXX
Wszystkie wymiary w mm
WSKAZOWKA
W celu wtasciwego chtodzenia pozostawi¢ wolng przestrzen u géry i na dole
o przynajmniej po 100 mm! Wolna przestrzerr z bokéw nie jest konieczna, mozesz
1 montowac urzadzenia w szeregu jedno obok drugiego.
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Rysunki wymiarowe MOVIDRIVE® compact |7

Wielkosé 5 (0550 / 0750-503)

610
590

140
280

Wszystkie wymiary w mm

Dane techniczne VA 7 n
P| Hz
T
160
330
59820AXX
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WSKAZOWKA

Zachowa¢é przynajmniej 100 mm wolnej przestrzeni nad i pod urzadzeniem. Boczna
o wolna przestrzen jest zbedna, urzadzenia mogg by¢ montowane w szeregu.
1 Do wys. 300 mm nad urzadzeniem nie nalezy montowa¢ zadnych wrazliwych

na temperature komponentow, takich jak styczniki lub bezpieczniki.
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Spis adreséw

i

Spis adreséw

Niemcy
Gtoéwny zarzad Bruchsal SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75-0
Zaktad produkcyjny Ernst-Blickle-Strale 42 Faks +49 7251 75-1970
Dystrybucja D-76646 Bruchsal http://www.sew-eurodrive.de
Adres skrzynki pocztowej sew@sew-eurodrive.de
Postfach 3023 « D-76642 Bruchsal
Service Centrum SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75-1710
Competence Center Getriebe / Ernst-Blickle-StralRe 1 Faks +49 7251 75-1711
Motoren D-76676 Graben-Neudorf sc-mitte-gm@sew-eurodrive.de
Centrum SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75-1780
Elektronika Ernst-Blickle-StralRe 42 Faks +49 7251 75-1769
D-76646 Bruchsal sc-mitte-e@sew-eurodrive.de
Pé*noc SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 5137 8798-30
Alte Ricklinger StralRe 40-42 Faks +49 5137 8798-55
D-30823 Garbsen (bei Hannover) sc-nord@sew-eurodrive.de
Wschaod SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 3764 7606-0
Déankritzer Weg 1 Faks +49 3764 7606-30
D-08393 Meerane (przy Zwickau) sc-ost@sew-eurodrive.de
Po*udnie SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 89 909552-10
DomagkstralBe 5 Faks +49 89 909552-50
D-85551 Kirchheim (przy Monachium) sc-sued@sew-eurodrive.de
Zachéd SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 2173 8507-30

Siemensstralie 1
D-40764 Langenfeld (przy Dusseldorf)

Faks +49 2173 8507-55
sc-west@sew-eurodrive.de

Drive Service Hotline / 24-h-Rufbereitschaft

+49 180 5 SEWHELP
+49 180 5 7394357

Dalsze adresy dotyczace punktéow serwisowych w Niemczech na zadanie.

Francja
Zaktad produkcyjny Haguenau SEW-USOCOME Tel. +33 388 73 67 00
Dystrybucja 48-54, route de Soufflenheim Faks +33 3 88 73 66 00
Serwis B. P. 20185 http://www.usocome.com
F-67506 Haguenau Cedex sew@usocome.com
Zaklady montazowe Bordeaux SEW-USOCOME Tel. +33 5 57 26 39 00
Dystrybucja Parc d'activités de Magellan Faks +33 5 57 26 39 09
Serwis 62, avenue de Magellan - B. P. 182
F-33607 Pessac Cedex
Lyon SEW-USOCOME Tel. +33 472 15 37 00
Parc d'Affaires Roosevelt Faks +334 72 1537 15
Rue Jacques Tati
F-69120 Vaulx en Velin
Paris SEW-USOCOME Tel. +33 1 64 42 40 80
Zone industrielle Faks +33 1 64 42 40 88
2, rue Denis Papin
F-77390 Verneuil I'Etang
Dalsze adresy dotyczace punktéw serwisowych we Francji na zadanie.
Algerien
Dystrybucja Alger Réducom Tel. +213 21 8222-84
16, rue des Fréres Zaghnoun Faks +213 21 8222-84
Bellevue El-Harrach
16200 Alger
Argentyna
Zaktad montazowy  Buenos Aires SEW EURODRIVE ARGENTINA S.A. Tel. +54 3327 4572-84
Dystrybucja Centro Industrial Garin, Lote 35 Faks +54 3327 4572-21
Serwis Ruta Panamericana Km 37,5 sewar@sew-eurodrive.com.ar

1619 Garin

04/2008




Spis adresow 1

Australia
Zaklady montazowe Melbourne SEW-EURODRIVE PTY. LTD. Tel. +61 3 9933-1000
Dystrybucja 27 Beverage Drive Faks +61 3 9933-1003
Serwis Tullamarine, Victoria 3043 http://www.sew-eurodrive.com.au
enquires@sew-eurodrive.com.au
Sydney SEW-EURODRIVE PTY. LTD. Tel. +61 2 9725-9900
9, Sleigh Place, Wetherill Park Faks +61 2 9725-9905
New South Wales, 2164 enquires@sew-eurodrive.com.au
Townsville SEW-EURODRIVE PTY. LTD. Tel. +61 7 4779 4333
12 Leyland Street Faks +61 7 4779 5333
Garbutt, QLD 4814 enquires@sew-eurodrive.com.au
Belgia
Zaktady montazowe Bruksela SEW Caron-Vector S.A. Tel. +32 10 231-311
Dystrybucja Avenue Eiffel 5 Faks +32 10 231-336
Serwis B-1300 Wavre http://www.caron-vector.be
info@caron-vector.be
Brazylia
Zaktady montazowe Sao Paulo SEW-EURODRIVE Brasil Ltda. Tel. +55 11 6489-9133

Dystrybucja Avenida Amancio Gaiolli, 50 Faks +55 11 6480-3328
Serwis Caixa Postal: 201-07111-970 http://www.sew.com.br
Guarulhos/SP - Cep.: 07251-250 sew@sew.com.br
Dalsze adresy dotyczace punktéw serwisowych w Brazylii na zadanie.
Butgaria
Dystrybucja Sofia BEVER-DRIVE GmbH Tel. +359 2 9151160
Bogdanovetz Str.1 Faks +359 2 9151166
BG-1606 Sofia bever@fastbg.net
Chile
Zaktady montazowe Santiago de SEW-EURODRIVE CHILE LTDA. Tel. +56 2 75770-00
Dystrybucja Chile Las Encinas 1295 Faks +56 2 75770-01
Serwis Parque Industrial Valle Grande www.sew-eurodrive.cl
LAMPA ventas@sew-eurodrive.cl
RCH-Santiago de Chile
Adres skrzynki pocztowej
Casilla 23 Correo Quilicura - Santiago - Chile
Chiny
Zaktad produkcyjny Tianjin SEW-EURODRIVE (Tianjin) Co., Ltd. Tel. +86 22 25322612
Zaktad montazowy No. 46, 7th Avenue, TEDA Faks +86 22 25322611
Dystrybucja Tianjin 300457 gm-tianjin@sew-eurodrive.ch
Serwis http://www.sew-eurodrive.com.cn
Zaktady montazowe Suzhou SEW-EURODRIVE (Suzhou) Co., Ltd. Tel. +86 512 62581781
Dystrybucja 333, Suhong Middle Road Faks +86 512 62581783
Serwis Suzhou Industrial Park suzhou@sew.com.cn
Jiangsu Province, 215021
P. R. Chiny
Dalsze adresy dotyczgce punktow serwisowych w Chiny na zgdanie.
Dania
Zaktady montazowe Kopenhaga SEW-EURODRIVEA/S Tel. +45 43 9585-00
Dystrybucja Geminivej 28-30, P.O. Box 100 Faks +45 43 9585-09
Serwis DK-2670 Greve http://www.sew-eurodrive.dk

sew@sew-eurodrive.dk

Wybrzeze Kosci Stoniowej

Dystrybucja

Abidjan

SICA

Ste industrielle et commerciale pour I'Afrique

165, Bld de Marseille
B. P. 2323, Abidjan 08

Tel. +225 2579-44
Faks +225 2584-36

04/2008
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i

Estonia
Dystrybucja Tallin ALAS-KUUL AS Tel. +372 6593230
Mustamae tee 24 Faks +372 6593231
EE-10620Tallin veiko.soots@alas-kuul.ee
Finlandia
Zaktady montazowe Lahti SEW-EURODRIVE OY Tel. +358 201 589-300
Dystrybucja Vesiméaentie 4 Faks +358 3 780-6211
Serwis FIN-15860 Hollola 2 sew@sew.fi
http://www.sew-eurodrive fi
Gabun
Dystrybucja Libreville Electro-Services Tel. +241 7340-11
B. P. 1889 Faks +241 7340-12
Libreville
Grecja
Dystrybucja Ateny Christ. Boznos & Son S.A. Tel. +30 2 1042 251-34
Serwis 12, Mavromichali Street Faks +30 2 1042 251-59
P.O. Box 80136, GR-18545 Piraeus http://www.boznos.gr
info@boznos.gr
Wielka Brytania
Zaktady montazowe Normanton SEW-EURODRIVE Ltd. Tel. +44 1924 893-855
Dystrybucja Beckbridge Industrial Estate Faks +44 1924 893-702
Serwis P.O. Box No.1 http://www.sew-eurodrive.co.uk
GB-Normanton, West-Yorkshire WF6 1QR info@sew-eurodrive.co.uk
Hong Kong
Zaktady montazowe Hong Kong SEW-EURODRIVE Ltd. Tel. +852 2 7960477 + 79604654
Dystrybucja Unit No. 801-806, 8th Floor Faks +852 2 7959129
Serwis Hong Leong Industrial Complex sew@sewhk.com
No. 4, Wang Kwong Road
Kowloon, Hong Kong
Indie
Zaktady montazowe Baroda SEW-EURODRIVE India Pvt. LTD. Tel. +91 265 2831086
Dystrybucja Plot No. 4, Gidc Faks +91 265 2831087
Serwis Por Ramangamdi « Baroda - 391 243 http://www.seweurodriveindia.com
Gujarat mdoffice@seweurodriveindia.com
Biura obstugi Bangalore SEW-EURODRIVE India Private Limited Tel. +91 80 22266565
technicznej 308, Prestige Centre Point Faks +91 80 22266569
7, Edward Road salesbang@seweurodriveinindia.com
Bangalore
Irlandia
Dystrybucja Dublin Alperton Engineering Ltd. Tel. +353 1 830-6277
Serwis 48 Moyle Road Faks +353 1 830-6458
Dublin Industrial Estate
Glasnevin, Dublin 11
Izrael
Dystrybucja Tel-Aviv Liraz Handasa Ltd. Tel. +972 3 5599511
Ahofer Str 34B / 228 Faks +972 3 5599512
58858 Holon lirazhandasa@barak-online.net
Wiochy
Zaktady montazowe Milano SEW-EURODRIVE di R. Blickle & Co.s.a.s. Tel. +39 02 96 9801
Dystrybucja Via Bernini, 14 Faks +39 02 96 799781
Serwis 1-20020 Solaro (Milano) http://www.sew-eurodrive.it

sewit@sew-eurodrive.it

04/2008




Spis adreséw

1

Japonia

Zaklady montazowe Toyoda-cho

SEW-EURODRIVE JAPAN CO.,, LTD

Tel. +81 538 373811

Dystrybucja 250-1, Shimoman-no, Faks +81 538 373814
Serwis lwata sewjapan@sew-eurodrive.co.jp
Shizuoka 438-0818
Kamerun
Dystrybucja Douala Electro-Services Tel. +237 4322-99
Rue Drouot Akwa Faks +237 4277-03
B. P. 2024
Douala
Kanada

Zaktady montazowe Toronto

SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD.

Tel. +1 905 791-1553

Dystrybucja 210 Walker Drive Faks +1 905 791-2999
Serwis Bramalea, Ontario L6T3W1 http://www.sew-eurodrive.ca
l.reynolds@sew-eurodrive.ca
Vancouver SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Tel. +1 604 946-5535
7188 Honeyman Street Faks +1 604 946-2513
Delta. B.C. V4G 1 E2 b.wake@sew-eurodrive.ca
Montreal SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Tel. +1 514 367-1124
2555 Rue Leger Faks +1 514 367-3677
LaSalle, Quebec H8N 2V9 a.peluso@sew-eurodrive.ca
Dalsze adresy dotyczace punktéow serwisowych w Kanadzie na zadanie.
Kolumbia

Zaktady montazowe Bogota

SEW-EURODRIVE COLOMBIA LTDA.

Tel. +57 1 54750-50

Dystrybucja Calle 22 No. 132-60 Faks +57 1 54750-44

Serwis Bodega 6, Manzana B http://www.sew-eurodrive.com.co
Santafé de Bogota sewcol@sew-eurodrive.com.co

Korea

Zaktady montazowe Ansan-City

SEW-EURODRIVE KOREA CO., LTD.

Tel. +82 31 492-8051

Dystrybucja B 601-4, Banweol Industrial Estate Faks +82 31 492-8056
Serwis Unit 1048-4, Shingil-Dong http://www.sew-korea.co.kr
Ansan 425-120 master@sew-korea.co.kr
Chorwacja
Dystrybucja Zagrzeb KOMPEKS d. o. o. Tel. +385 1 4613-158
Serwis PIT Erdédy 4 1l Faks +385 1 4613-158
HR 10 000 Zagreb kompeks@net.hr
totwa
Dystrybucja Riga SIA Alas-Kuul Tel. +371 7139253
Katlakalna 11C Faks +371 7139386
LV-1073 Riga http://www.alas-kuul.com
info@alas-kuul.com
Libanon
Dystrybucja Beirut Gabriel Acar & Fils sarl Tel. +961 1 4947-86
B. P. 80484 +961 1 4982-72
Bourj Hammoud, Beirut +961 3 2745-39
Faks +961 1 4949-71
gacar@beirut.com
Litwa
Dystrybucja Alytus UAB Irseva Tel. +370 315 79204
Naujoji 19 Faks +370 315 56175
LT-62175 Alytus info@irseva.lt
http://www.sew-eurodrive. It
Luksemburg
Zaktady montazowe Bruksela CARON-VECTOR S A. Tel. +32 10 231-311
Dystrybucja Avenue Eiffel 5 Faks +32 10 231-336
Serwis B-1300 Wavre http://www.caron-vector.be

info@caron-vector.be
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Malezja
Zaklady montazowe Johore SEW-EURODRIVE SDN BHD Tel. +60 7 3549409
Dystrybucja No. 95, Jalan Seroja 39, Taman Johor Jaya Faks +60 7 3541404
Serwis 81000 Johor Bahru, Johor sales@sew-eurodrive.com.my
West Malaysia
Marokko
Dystrybucja Casablanca Afit Tel. +212 22618372
5, rue Emir Abdelkader Faks +212 22618351
MA 20300 Casablanca richard.miekisiak@premium.net.ma
Mexiko
Zaktady montazowe Queretaro SEW-EURODRIVE MEXIKO SA DE CV Tel. +52 442 1030-300
Dystrybucja SEM-981118-M93 Faks +52 442 1030-301
Serwis Tequisquiapan No. 102 http://www.sew-eurodrive.com.mx
Parque Industrail Queretaro scmexico@seweurodrive.com.mx
C.P. 76220
Queretaro, Mexico
Nowa Zelandia
Zaktady montazowe Auckland SEW-EURODRIVE NEW ZEALAND LTD. Tel. +64 9 2745627
Dystrybucja P.O. Box 58-428 Faks +64 9 2740165
Serwis 82 Greenmount drive http://www.sew-eurodrive.co.nz
East Tamaki Auckland sales@sew-eurodrive.co.nz
Christchurch SEW-EURODRIVE NEW ZEALAND LTD. Tel. +64 3 384-6251
10 Settlers Crescent, Ferrymead Faks +64 3 384-6455
Christchurch sales@sew-eurodrive.co.nz
Holandia
Zaktady montazowe Rotterdam VECTOR Aandrijftechniek B.V. Tel. +31 10 4463-700
Dystrybucja Industrieweg 175 Faks +31 10 4155-552
Serwis NL-3044 AS Rotterdam http://www.vector.nu
Postbus 10085 info@vector.nu
NL-3004 AB Rotterdam
Norwegia
Zaktady montazowe Moss SEW-EURODRIVE A/S Tel. +47 69 241-020
Dystrybucja Solgaard skog 71 Faks +47 69 241-040
Serwis N-1599 Moss http://www.sew-eurodrive.no
sew@sew-eurodrive.no
Austria
Zaktady montazowe Wiedeii SEW-EURODRIVE Ges.m.b.H. Tel. +43 1 617 55 00-0
Dystrybucja Richard-Strauss-Strasse 24 Faks +43 1 617 55 00-30
Serwis A-1230 Wien http://sew-eurodrive.at
sew@sew-eurodrive.at
Peru
Zaktady montazowe Lima SEW DEL PERU MOTORES REDUCTORES Tel. +51 1 3495280
Dystrybucja S.A.C. Faks +51 1 3493002
Serwis Los Calderos, 120-124 http://www.sew-eurodrive.com.pe
Urbanizacion Industrial Vulcano, ATE, Lima sewperu@sew-eurodrive.com.pe
Polska
Zaktady montazowe tédz SEW-EURODRIVE Polska Sp.z.0.0. Tel. +48 42 67710-90
Dystrybucja ul. Techniczna 5 Faks +48 42 67710-99
Serwis PL-92-518 Lodz http://www.sew-eurodrive.pl
sew@sew-eurodrive.pl
Portugalia
Zaktady montazowe Coimbra SEW-EURODRIVE, LDA. Tel. +351 231 20 9670
Dystrybucja Apartado 15 Faks +351 231 20 3685
Serwis P-3050-901 Mealhada http://www.sew-eurodrive.pt

infosew@sew-eurodrive.pt
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Rumunia

Dystrybucja Bucuresti Sialco Trading SRL Tel. +40 21 230-1328

Serwis str. Madrid nr.4 Faks +40 21 230-7170
011785 Bucuresti sialco@sialco.ro

Rosja

Zaktady montazowe

St. Petersburg

ZAO SEW-EURODRIVE

Tel. +7 812 3332522 +7 812 5357142

Dystrybucja P.O. Box 36 Faks +7 812 3332523
Serwis 195220 St. Petersburg Russia http://www.sew-eurodrive.ru
sew@sew-eurodrive.ru
Szwecja
Zaktady montazowe Jonkoping SEW-EURODRIVE AB Tel. +46 36 3442-00
Dystrybucja Gnejsvagen 6-8 Faks +46 36 3442-80
Serwis S-55303 Jonkoping http://www.sew-eurodrive.se
Box 3100 S-55003 J6nképing info@sew-eurodrive.se
Szwajcaria
Zaklady montazowe Basel Alfred Imhof A.G. Tel. +41 61 417 1717
Dystrybucja Jurastrasse 10 Faks +41 61 417 1700
Serwis CH-4142 Minchenstein bei Basel http://www.imhof-sew.ch
info@imhof-sew.ch
Senegal
Dystrybucja Dakar SENEMECA Tel. +221 849 47-70
Mécanique Générale Faks +221 849 47-71
Km 8, Route de Rufisque senemeca@sentoo.sn
B. P. 3251, Dakar
Serbia i Czarnogora
Dystrybucja Beograd DIPAR d.o.o. Tel. +381 11 347 3244 / +381 11 288
Ustanicka 128a 0393
PC Kosum, IV floor Faks +381 11 347 1337
SCG-11000 Beograd dipar@yubc.net
Singapur
Zaktady montazowe Singapore SEW-EURODRIVE PTE. LTD. Tel. +65 68621701
Dystrybucja No 9, Tuas Drive 2 Faks +65 68612827
Serwis Jurong Industrial Estate http://www.sew-eurodrive.com.sg
Singapore 638644 sewsingapore@sew-eurodrive.com
Stowacja
Dystrybucja Bratislava SEW-Eurodrive SK s.r.o. Tel. +421 2 49595201
Rybnicna 40 Faks +421 2 49595200
SK-83107 Bratislava http://www.sew.sk
sew@sew-eurodrive.sk
Zilina SEW-Eurodrive SK s.r.o. Tel. +421 41 700 2513
ul. Vojtecha Spanyola 33 Faks +421 41 700 2514
SK-010 01 Zilina sew@sew-eurodrive.sk
Banska Bystrica SEW-Eurodrive SK s.r.o. Tel. +421 48 414 6564
Rudlovska cesta 85 Faks +421 48 414 6566
SK-97411 Banska Bystrica sew@sew-eurodrive.sk
Stowenia
Dystrybucja Celje Pakman - Pogonska Tehnika d.o.o. Tel. +386 3 490 83-20
Serwis Ul. XIV. divizije 14 Faks +386 3 490 83-21
SLO - 3000 Celje pakman@siol.net
Hiszpania
Zaktady montazowe Bilbao SEW-EURODRIVE ESPANA, S.L. Tel. +34 9 4431 84-70
Dystrybucja Parque Tecnoldgico, Edificio, 302 Faks +34 9 4431 84-71
Serwis E-48170 Zamudio (Vizcaya) http://www.sew-eurodrive.es

sew.spain@sew-eurodrive.es
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RPA
Zaktady montazowe Johannesburg SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED  Tel. +27 11 248-7000
Dystrybucja Eurodrive House Faks +27 11 494-3104
Serwis Cnr. Adcock Ingram and Aerodrome Roads http://www.sew.co.za
Aeroton Ext. 2 dross@sew.co.za
Johannesburg 2013
P.O.Box 90004
Bertsham 2013
Capetown SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED  Tel. +27 21 552-9820
Rainbow Park Faks +27 21 552-9830
Cnr. Racecourse & Omuramba Road Teleks 576 062
Montague Gardens dswanepoel@sew.co.za
Cape Town
P.O.Box 36556
Chempet 7442
Cape Town
Durban SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED  Tel. +27 31 700-3451
2 Monaceo Place Faks +27 31 700-3847
Pinetown dtait@sew.co.za
Durban
P.O. Box 10433, Ashwood 3605
Tajlandia
Zaktady montazowe Chon Buri SEW-EURODRIVE (Thailand) Ltd. Tel. +66 38 454281
Dystrybucja Bangpakong Industrial Park 2 Faks +66 38 454288
Serwis 700/456, Moo.7, Tambol Donhuaroh sewthailand@sew-eurodrive.com
Muang District
Chon Buri 20000
Republika Czeska
Dystrybucja Praga SEW-EURODRIVE CZ S.R.O. Tel. +420 220121234
Business Centrum Praha Faks +420 220121237
Luzna 591 http://www.sew-eurodrive.cz
CZ-16000 Praha 6 - Vokovice sew@sew-eurodrive.cz
Tunesien
Dystrybucja Tunis T. M.S. Technic Marketing Service Tel. +216 1 4340-64 + 1 4320-29
7, rue Ibn El Heithem Faks +216 1 4329-76
Z.l. SMMT tms@tms.com.tn
2014 Mégrine Erriadh
Turcja
Zaktady montazowe Stambut SEW-EURODRIVE Tel. +90 216 4419163 / 164 3838014/15
Dystrybucja Hareket Sistemleri San. ve Tic. LTD. Sti. Faks +90 216 3055867
Serwis Bagdat Cad. Koruma Cikmazi No. 3 sew@sew-eurodrive.com.tr
TR-34846 Maltepe ISTANBUL
Ukraina
Dystrybucja Dnepropetrovsk SEW-EURODRIVE Tel. +380 56 370 3211
Serwis Str. Rabochaja 23-B, Office 409 Faks +380 56 372 2078
49008 Dnepropetrovsk http://www.sew-eurodrive.ua
sew@sew-eurodrive.ua
Wegry
Dystrybucja Budapeszt SEW-EURODRIVE Kift. Tel. +36 1 437 06-58
Serwis H-1037 Budapest Faks +36 1 437 06-50
Kunigunda u. 18 office@sew-eurodrive.hu
USA

Zaktad produkcyjny Greenville
Zaktad montazowy

Dystrybucja

Serwis

SEW-EURODRIVE INC.

1295 Old Spartanburg Highway
P.O. Box 518

Lyman, S.C. 29365

Tel. +1 864 439-7537

Faks Sales +1 864 439-7830
Faks Manuf. +1 864 439-9948
Faks Ass. +1 864 439-0566
Teleks 805 550
http://www.seweurodrive.com
cslyman@seweurodrive.com
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USA
Zaktady montazowe San Francisco SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 510 487-3560
Dystrybucja 30599 San Antonio St. Faks +1 510 487-6381
Serwis Hayward, California 94544-7101 cshayward@seweurodrive.com
Philadelphia/lPA SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 856 467-2277
Pureland Ind. Complex Faks +1 856 845-3179
2107 High Hill Road, P.O. Box 481 csbridgeport@seweurodrive.com
Bridgeport, New Jersey 08014
Dayton SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 937 335-0036
2001 West Main Street Faks +1 937 440-3799
Troy, Ohio 45373 cstroy@seweurodrive.com
Dallas SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 214 330-4824
3950 Platinum Way Faks +1 214 330-4724
Dallas, Texas 75237 csdallas@seweurodrive.com
Dalsze adresy dotyczace punktéw serwisowych w USA na zadanie.
Wenezuela
Zaktady montazowe Valencia SEW-EURODRIVE Venezuela S.A. Tel. +58 241 832-9804
Dystrybucja Av. Norte Sur No. 3, Galpon 84-319 Faks +58 241 838-6275
Serwis Zona Industrial Municipal Norte http://www.sew-eurodrive.com.ve
Valencia, Estado Carabobo sewventas@cantv.net
sewfinanzas@cantv.net
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