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Vorschubantriebe - Gleichstrom-Servomotoren

Erlauterungen fir Motoren 1HU3 und 1HU5

Fabrikatebezeichnung

Die Fabri}f_atebezeichnung {zugleich Besteli-Nr.) besteht aus einer Kombination von Ziffern und Buchstaben und ist zur
besseren Ubersicht in 2 Blécke aufgeteilt, die durch einen Bindestrich verbunden sind.

Der erste Block umfaBt 7 Stellen und kennzeichnet den Maschinentyp. Im zweiten Block sind weitere Ausfiihrungsmerkmale
verschiliisselt.

Aufbau der Bestell-Nr. 12 3 4 5 8 7 8 9 10 1t 12 13
Dol TT T LT T T iz
1. Stelle (Ziffer) Elektrische Maschinen l !
2. Stelle (Buchstabe)  Gleichstrommotoren, oberflichengekiihit :
3. Stelle (Buchstabe)  Servomotoren mit Dauermagneterregung ;
4. Stelle (Ziffer) Baureihe : E
5. bis 7. Stelie (Ziffern) MotorgréBe :
8. Stelle (Ziifer) unkompensierte NebenschluBmotoren 0 :
9. Stelle {Buchstabe)  Kihlart |
10. Stelle (Buchstabe}  Ankerkreisausfithrung g
1. Stelle (Ziffer) Erregerspannung :
12. Stelle (Ziffer) Bauform }
13. Stelle (Buchstabe Z) Besondere Ausfihrungen ________________ . e 1

— nicht verschlisselt: Klartextangabe fir gewlinschte Ausfiihrung

Weitere Angaben sind nicht erforderlich.

Motoren in Normalausfithrung

ListenméBige Motoren werden in folgender Ausfilhrung geliefert:
Elektrische Daten, sowie Kiihlung und Schutzart entsprechend Tabelle , Technische Daten'
Selbstkiihlung (Kﬁhlan A} — Schutzart IP 54 {oberflachengekiihlter Motor) ’

Fremdkiihiung (Kiihlart ,$*) — Schutzart tP 20 bzw. IP 21 je nach Lage des Fremdlifters und Gitterbleches {innengekahiter Motor);
Fremdliifter #ir 3 AC 50/60 Hz 220 VA/380 V™ {mit Weitbereichswicklung fiir
3 AC 50/60 Hz 220 V bis 290 VA/380 V bis 500 V), sowie Trocken-Luftfilter mit seitlichem Anbau,

Integrierter Tachogenerator 1HU1 052
Wellenende nach , Ausfiihrung a“ siche Seite 7/8
Bauform IMB 5 (B 5), MV 1 {V 1) oder IM V 3 (V 3) siche Seite 7/7

Oberflz'ichenschutz, Rundlaufgenauigkeit, Laufruhe, sowie Vorschriften und Normeh entsprechend nachfoigenden Erlaute-
rungen : :
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Gleichstrom-Servomotoren - Vorschubantriebe

Erlduterungen fitr Motoren 1HU3 und 1HU5

Bild7/2 Gleichstrom-Servomotor 1HU3 mit Transistor-Gleichstromsteller
6RB20, angebaut an einem Bearbeitungszentrum

Aufbau und Anwendungsbereich

Gleichstrom-Servomotoren 1HU3 und tHUS sind-.dauermagneter-
regte, dynamisch hochwertige Motoren flr Vorschubantriebe an
Werkzeugmaschinen. Die Motoren zeichnen sichim wesenthchen
durch folgende Eigenschaften aus:

konstantes Drehmoment Giber einem. groBen Drehzahlbe~
reich {(Vorschubbereich)

guter Rundlauf bei kieinsten Drehzahien
hohe uberia_stbarkeii_ '

hohe Drehzahlsteffigkeit

gerausch- und schwingungsarmer Lauf
integrierter GIéichstrom-Tachogenerator

Integrations-Moéglichkeit eines MeBgetricbes mit Dreh-
melder oder eines Impulsgebers (WegemeBgeber)

Einbaumdglichkeit einer Dauermagnet-Haltebremse

Dauermagnet-Erregung — daher keine zusétzliche Erwir-
mung durch eine Erregerwickiung

Auswahl

In den nachfolgenden Diagrammen ist fiir jeden Gleichstrom-
Servomotor der Drehmomentverlauf Gber dem zugehbrigen
Drehzahibereich angegeben. Dieser ist fir- die Auswah! —
entsprechend Tabeilen der ,Auswahl- und Bestelldaten"
im Teil 6~ maBgebend. AuBerdem ist die von der speisenden
Gleichstromquelle (Thyristorgerdt bzw. Transistorstelier) zur Ver-
fiigung stehende Gleichspannung zu beriicksichtigen.

Die Kihiart ist nach den Erfordernissen an der Werkzeugmaschine
testzulegen; Kithlarten werden auf der Seite 7/7 beschrichen. Beson-
ders zu berlicksichtigen sind die niedrigen Drehmomente und Erreger-
spannungen (nur bei Motoren 1GS3, siehe Seite 7/16) bei selbstge-
kiihiten Motoren; genaue Werte enthalten die nachfolgenden Dia-
gramme sowie die Tabellen , Auswahl- und Bestelldaten*” fir Standard-
ausfiihrungen im Teil 6.

Der zu wéhlende Ankerkreis (10. Stelle der Bestell-Nr.) ergibt sich aus
den Kennlinien der Diagramme, Seiten 7/20 bis 7/37.

Bei den Drehzahl-/Brehmoment-Kennlinien ist die angege-
bene Nennbetriebsart $1 oder S3 mit der relativen Einschalt-
dauer bei einer normalen Spieldauer von 10 Minuten zu be-
ricksichtigen. Es bedeuten:

81 Dauerbetrieb mit Nennleistung

S3  Aussetzbetrieb mit relativer Einschaltdauer von 25%
oder 40% bei einer Spieldauer von 10 Minuten {nach
VDE 0530)

Ber Liftermotor von fremdgekihiten Servomotoren arbeitet
im Dauerbetrieb.

Siemens DA 36 - 1985
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Yorschubantriebe - Gleichstrom-Servomotoren

Erlauterungen tir Motoren 1HU3 und 1HUS

Vorschriften, Normen und Bestimmungen

Die Motoren entsprechen den DIN-Normen und den VDE-
Vorschriften, insbesondere VDE 0530/DIN 57 530, Bestim-
mungen fur umlaufende elektrische Maschinen. Die Nennlei-
stungen gelten bei einer Grenziibertemperatur von 100 K
der Ankerwicklung entsprechend [sclierstoffklasse F. Ohne
Schidigung der fsolierung kénnen die Motoren auch mit
einer Grenzibertemperatur von 130 K betrieben werden
(siehe auch Drehzahl-/Drehmoment-Kennlinien, Seiten 7/20 bis 7/37).

Elektrische Angaben

Erregung

Die Motoren sind dauermagneterregt. Als Magnetmaterial
wird hochkoerzitives Ferritmaterial verwendet.

Betriebsverhalten

Die Motoren haben durch die Dauermagneterregung Neben-
schluBverhalten. Sie sind fir Ankerspannungssteuerung bis
zu kleinsten Drehzahlen geeignet. Die Belastungs-Kennli-
nien im ungeregelten Betrieb fallen nur geringfligig mit stei-
gendem Moment -ab. Bel Einsatz einer Drehzahlregelung
bestimmt diese die Konstanz der Drehzahl.

Angaben in der Tabelle , Technische Daten®, Seite 7/40

-In dieser Tabefle sind zahireiche Motordaten aufgefiihrt, de-
‘ren wichtigste Angaben wie folgt definiert sind:

Stillstandsdrehmoment Aj,

-Das Stillstandsdrehmoment ist das Drehmoment, das bel

kleinen Drehzahlen, also praktisch im Vorschubbereich, als
Dauerdrehmoment zur Verfligung steht, Soll der Motor l&n-
gere Zeit (langer als 5 Minuten) mit blockierter Welle stehen,
s0 muBl das zuldssige Stillstandsdrehmoment auf etwa 50%
reduziert werden,

Hihere Anforderungen auf Anfrage.

Spitzenstrom I,

Hier ist als Maximalstrom der 8 bis 10fache I,-Wert der ober-
flAichengekiihiten Motoren angegeben. Eine Beeintrachti-
gung der Magnetisierung tritt mit Sicherheit erst bei sehr

; viel hoheren Stromwerten auf.

. "Der fiir die Motoren zuldssige Uberstrom ist in den Diagram- .

men durch den dynamischen Grenzbereich fir 200 ms gege-

ben. Dabei ist eine Kommutierung vorgesehen, mit der bei -

normalen Einsatzbedingungen Birstenstandzeiten von mehr
als 4000 Stunden erreicht werden. '

M, ... und I

O max "0 max
Die tabellarischen Angaben stellen Maximalwerte dar, die
unter Ausnutzung einer Ankererwarmung von 130 K erreicht

werden. Damit wird zwar die nach VDE 0530 zuldssige Grenz-.

libertemperatur fiir Isolierstoffklasse F iiberschritten, die
Warmetestigkeit der verwendeten Isclierstoffe 146t aber
diese hbhere Ubertemperatur ohne Gefahr fiir den Motor
zZu. .

Mechanische Zeitkonstante 7,

Diese Zeitkonstante ist durch die Tangente an eine theoreti-
sche Hochlauffunktion im Ursprung gegeben. Sie wird rech-
nerisch ermittelt aus

.= JM 'RA+B
mech KT 'KE
Es bedeuten:

A,  Ankerwiderstand

Re Barstenwiderstand )

Ke  Spannungskonstante (siehe spéter)
Ky Drehmomentkonstante (siehe spater)

Die theoretische Hochlauffunktion wilrde sich ergeben, wenn
der Motor durch Anlegen der Nennspannung aus einer
Stromqgueile ohne Innenwiderstand auf Nenndrehzahl hoch-
liefe. Fir praktische Berechnungen ist das Speisegerdt mit
seiner Strombegrenzung mit zu beriicksichtigen. Daraus er-
gibt sich die

Hochiaufzeitkonstante des Motors (ohne Last) zu:

YR Lo 2gen )
Tu= My - mit w=—pr— =0,1047 -n
Es bedeuten:

Tw  Hochtauf-Zeitkonstante in s

Ja Tragheitsmoment des Motors in kg m?
Mg  Beschleunigungsmoment in Nm

w Winkefgeschiwindigkeit in rad/s

n Drehzahl in min™'

Elektrische Zeitkonstante T,

Die elektrische Zeitkonstante ist der Quotient aus Ankerkreis-
induktivitdt und Ankerkreiswiderstand. Sie ist fiir einen be-
stimmten Motortyp eine nahezu konstante GréBe und umfaBbt
die Zeitspanne, die der Ankerstrom bei sprunghaft angeleg-
ter Ankerspannung und festgebremstem Anker benétigt, um
auf 63% seines Endwertes anzuwachsen.

Drehmomentkonstante K+

Die Drehmomentkonstante ist der Quotient aus dem um das
Reibungsdrehmoment, die Eisenverluste und die Zusatzver-
luste erhdhten Stillstandsdrehmoment und dem zugehérigen
Ankerstrom. Sie gibt die Drehmomentausbeute des Moiors
in Nm pro Ampere Ankerstrom an {Wicklungstibertemperatur 100 K).

Spannungskonstante K¢

Die Spannungskonstante K ist die auf 1000 min~' bezogene
bei dieser Drehzahl induzierte Motor-EMK.

Drehbeschleunigung o

Hier ist das 3,5fache Beschleunigungsmoment zugrunde ge-
legt. ‘Diese Beschieunigung ist ohne Fremd-Tragheitsmo--
ment bei der festgelegten Stromrichtergerite-Zuordnung mit )

.. dem Servomotor erreichbar.

Maximale theoretische Beschleunigung a
Unter maximaler theoretischer Beschleunigung versteht man’

~die rechnerisch ermittelte maximale Dre_hbesch!eu'nigung,
_die ein unbelasteter Servomotor erreicht, wenn man ihn mit

dem entsprechenden Moment (das sich je nach Motortyp
bei 8 bzw. 10fachem Stilistandsstrom ergibt) beschleunigt.

Die Beschleunigung «,,,, ist eine theoretische GréBe. Fir

Berechnungen muB die vorstehend definierte Drehbes’chl_e'u-

’nigung a angesetzt werden.

7/4
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Gleichstrom-Servomotoren - Vorschubantriebe

Erlauterungen fiir Motoren 1HU3 und 1HU5

Drehzahl-/Spannungs-Diagramme

Diese Diagramme zeigen die Abhéangigkeit der Drehzahl beij .

gegebener Ankerspannung an. Sie erleichtern die Auswaht
des Antriebes, insbesondere die Festlegung der Speisespan-
nung (Eingangsspannung) des Thyristorgerites, bei vorge-
gebener Motornenndrehzahl und gelten fiir betriebswarme
Motoren. Bei kaltem Motor ist mit etwa 2 bis 6% klsineren
Drehzahlen zu rechnen.

' Drehzahl-/Drehmomenten-Diagramme

Aus den Diagrammen kann entnommen werden, in welchem
Betriebsbereich von Drehzahl und Moment der Motor
dauernd oder kurzzeitig (25% oder 40% ED bei einer Spiel-
dauer von 10 min) betrieben werden kann, ohne die angege-
benen Grenzibertemperaturen fir die Wicklung zu Uber-
schreiten. Sie sind nicht mit den Belastungskennlinien
n=FfM) zu verwechseln, siehe auch Abschnitt ,,Betriebsver-
halten'' auf Seite 7/4.

In den Diagrammen sind jeweils 2 Grenzkurven angegeben,

von denen die eine die Drehmomente unter Einhaltung der

nach VDE 0530 zuldssigen Grenzibertemperatur von 100 K

{durchgehende Linfe) zeigt, wahrend die zweite fir eine

Grenziibertemperatur von 130 K (strichpunktierte Linie) gilt.

Diese hGhere Ausnutzung ist von der Qualitit der verwende-
_ten Isolierstoffe her maglich.

Die Grenze der Kennlinie ist im unteren Drehzahlbereich
durch die Erwdrmung gegeben (nahezu waagerechter Ver-
lauf}, wihrend bei héheren Drehzahlen die Kommutierungs-
grenzkurven fiir Birstenstandzeiten (iiber 4000 Stunden) die
Grenze der zuldssigen Belastung bilden (hyperbolischer
Verlauf).

Die Motoren mit diesen Kennlinien sind fiir den Einsatz ais
Vorschubantriebe ausgelegt. Dagegen ist beim Einsatz der
Motoren fiir andere Zwecke im Betriebspunkt die auftretende
Belastung zu dberpriifen (Umrechnungsformel fiir die Lei-
stung im Teil 10).

Nach oben hin ist gestrichelt die Drehmomentbegrenzung

durch die zugeordneten Thyristorgerite eingezeichnet,

Durch die in den Thyristorgeriten eingebaute drehzahlab-
héngige Strombegrenzung wird die Kommutierungsgrenz-
kurve des 200-ms-Grenzbereiches nachgebildet. Bei Zuord-
nung anderer Thyristorgerite ist diese 200-ms-Grenzlinie zu
beachten. )
Diese 200-ms-Grenzkurve kann zum Beschieunigen und Ver-
zbgern ausgenutzt werden. Bei NC-gesteuerten Werkzeug-
maschinen wird die Biirstenstandzeit bei iiber 4000 Stunden
liegen.

Isolierung

Die Ankerwicklung erhait eine Isoiierung DURIGNIT 2000 ent-

sprechend lsolierstoffklasse F fir 100 K Grenziibertempera-
tur bei einer KihImitteitemperatur von 40 °C nach VDE 0530.

Das Isolationssystem besteht {iberwiegend aus isoliermate-
rialien mit hoher thermischer Uberlastbarkeit und Kriech-
stromfestigkeit. Es erfiillt auch die Forderungen, die bei Be-
trieb der Motoren unter tropischen Verhaltnissen destellt
. werden.

Leistungsschild

Das Leistungsschild enthilt alle zum AnschiuB und Betrieb
von Motor und Tachogenerator notwendigen Angaben. Die
Angaben sind international abgefaBt. Fiir den russischen
Sprachraum kann ein besonderes Leistungsschild ange-
bracht werden (Bestell-Kennzeichen —Z).

Beispiel
SIEMENS
=== Parm. Magn. Mot. 1HU3 136 - 0AFG1 - Z
IEC 132 NrE... £:G45
v min~! A kW .
T8 1500 35 56 S3-40%
My = 90 Nm Ip=83A VDE 0530 I.CLFT00 K
Err. /excit v A Ly mH
Permanent P54 Baul. IM B5
Momax= 95NM  Lgmag = 91A I.CLF130K
=== Tacho 1HU1 052 20 mVmin Load 133kQ
Made in Germany

Bild 7/3 Leistungsschid fiir 1HUS-Motoren FAT-2251

Drehsinn

Die Motoren sind sowoh! fiir Rechis- als auch fiir Linkslauf
bzw. Reversierbetrieb geeignet. Bei Bestellung ist die An-
gabe einer Drehrichtung nicht erforderlich.

Schalitung und AnschluB

"Aus konstruktiven Griinden musten die Anschlisse bei den

Motoren der verschiedenen BaugréBen unterschiedlich ge-
staltet werden. Die Anschliisse der Motoren werden nachste-
hend (mit Schaltbild) beschrieben.

‘Die Motoren werden mit einem universellen Schaitbild ver-

seéhen. Es zeigt bei den Kurzmotoren neben dem Anschiufl

* von Moter und Tachogenerator den AnschiuB des Tempera-

turwéchters, bei den (brigen Motoren zusatzlich den An-

schiuB der Bremse, auch wenn Temperaturwéchter - und )

Bremse nicht besteflt und deshalb nicht eingebaut werden.
Die entsprechenden Anschlilsse fehlen dann am Motor oder
sind nicht belegt.

Motoren 1HU3
EifEaleniy
- L L-

L+ +
[alwalinli
L+ -

T _ BRER2 Motoren 1HUS
4 Citpmn

L+ L+ L+
Ealuale

L- L- L-

]

35-2233

DA

Bild 7/4  Schattbild und Anschluiplan fiir 1HU3- und 1HUS-Motoren auBer
Kurzmotoren (iir Rechtslauf)

Siemens DA 36 - 1985
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Vorschubantriebe - Gleichstrom-Servomotoren

Erlduterungen fiir Motoren 1HU3 und 1HU5

Servomotoren 1THU3 070, 1HU3.071, THU3 073, 1HU3 100,
THU3 101 und 1HU3 103 (Kurzmotoren)

Die Motoren werden iber Steckverbindungen angeschlos-
sen, Das Steckerteii dieser Steckverbindung ist am Motor

fest angebracht.

Gegenstlicke fiir
Motorstecker

Bestell-Nr. 1HY7 001

Tachogeneratorstecker Bestell-Nr. 1HY7 002
[BS4 (Euchner & Co.)]

Buchsenteil
der Zuleitung

DA 36-2234

Tvp
Euchner aCo Euchrer &Co
SD4 BS4

Ansichtad
Motorstecker  Kabelstecker
{Buchse!

Ty Typ
MS 3102-AM8-P M5 3106-A38-115

2 1 1 2
o
Typ

Ansicht auf

aled)

{Bestel-Ne.1HY7 0m1)

{Bestell -, THY? 002}

Bild 7/6 Schaltung uﬁd Anschiul der Kurzmotoren (fiir Rechislauf)

Gleichstrom-Servomotoren 1HUS 040 bis 1HUS 044
THU3 054 bis 1HU3 058
1HU2 074 bis 1HU3 078
1HU3 102 bis THU3 108
1HU3 132 bis THU3 138

Alle Wicklungsenden sind entsprechehd dem Schaltbild gekennzeichnet.

‘Motoren

Anschliisse bei Motoren
mit Klemmenkasten -

ohne Klemmenkasten

Schutzleiteranschiufl
fiber

zur LeitungseinfGhrung
vorgesehene Verschraubung
nach DIN 46320, Blatt 1

Gewindebohrung far

1HU5 040 bis 1HUS 044

Gteiliges Klemmaenbrett
ggi. noch Reihenklemmen

Zylinderkopischraube
M 4 im Klemmenkasten

2xPgigund2xPg7

“THU3 054 bis 1HU3 058

Reihenklemmen zum An-
schluB von Motor, Tacho,
Bremse und thermischem
Motorschutz :

Zylinderkopfschraube
M 4 im Klemmenkasten

1xPgi6und 2xPg 7

1HU3 074 bis 1HU3 078

6teiliges Klemmenbrett
ggf. noch Reihenklemmen

Zylinderkopfschraube

M4 im Klemmenkasten

1xPg16 und 2xPg7

AHU3 102 bis 1HU3 108

7

Motor und Tachogenerator werden unmittel-
‘bar an den Birstenhalter angeschlossen.
Fiir den TachoanschiuB werden Flachstecker
4,8 mm x 0,8 mm mitgeliefert.

Haltebremse und themisctier Motorschutz
werden itber Reihenklemmeén im Einbauraum
fiir den Tacho angeschlossen.

Sechskantschraube
M & im Lagerschifd

1xPg2iund 2xPg 7

1HU3 132 bis 1HU3 138

Motor wird an 2poligem Klemmenbrett im Biir-
stenhalterraum, der Tachogenerator direkt am
Biirstenhalter angeschlssen.

Fiir den Tachoanschlu werden Flachstecker

4,8 mm X 0,8 mm mitgeliefert, -
Haltebremse und themischer Motorschutz

werden dber Reihenkletmen im Einbauraum
fir den Tacho angeschlossen.

Sechskantschraube
M8 im Lagerschild

2xPg29und2xPg7

7/6 .
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-Gleichstrom-Servomotoren - Vorschubantriebe

Erlduterungen fiir Motoren 1HU3 und 1HU5

Konstruktive Angaben

Bauformen
Grundbauform der Gleichstrom-Servomotoren ist die Bauform IMB 5
(B 5) nach DIN 42950. Die Motoren kénnen in der davon ableitbaren
Bauform IM V 1 {V 1) eingesetzt werden. Bei Bauform IM V 3 (V 3) ist
wegen der Abdichtung (z. B. beim Getriebeanbau) Rilckfrage erforder-
lich.

M1-20100

LD

Bauform

IMBS (B5) IMV 1 (V1) MVa(vy

Bild 7/6 Bauformen fiir 1HU-Motoren

Schutzarien

In Abhéngigkeit ihrer Ausfiihrung entsprechen die Motoren folgenden
Schutzarten nach DIN 40050.

Motor-Typen Maoloren
mit Sefbstkithkung it Fremdkiihlung
Schutzart Schutzart
bei Baulorm bei Bauform
IMB5(BS), IMB5(B5} IMV1({V1)
IMV 1 (V1) und und
IM V3 (V3 IMV3{Vv3)
. 1HUS5 040 bis 1HUS 044 P 54 - -
.. THU3 070 bis 1HU3 (073 IP 54 - -
AHU3 100 bis 1HU3 103 . .
1HU3 054 bis 1THUS 058 P 54 - -
1HUS 074 bis 1HU3 078
1HU3 102 bis 1HU3 108 IP 54 P21 IF 20
THU3 132 bis tHU3 138

Hohere Schutzarten auf Anfrage.

Kiihlarten

Bei 1HU3-Motoren wird zwischen Ausflihrung mit
Selbstkiihlung {,,Kiihiart A"} und

Fremdkiihlung {,,Kiihlart )

unterschieden.

Die Verlustwdrme wird bei selbstgekiihlten Motoren durch
Strahlung und natiirliche Konvektion abgefiihrt. Durch einen
geeigneten Anbau an die Arbeitsmaschine muB eine ausrei-
chende Verlustwarme-Abfuhr gewihrieistet werden. -

Fremdgekiihlte Motoren besitzen einen seitlich angebaduten Liifter

- {mit vorgeschaltetem, rasterformigen Trockenfilter), der Uber ei-

. nenZwischenflansch {anstelle einer Bedienungsklappe) angebaut

_Ist. Die Bestell-Nr. des Fremdliifters &ndert sich je'nach Motor-
Baugruppe an der 9. Stelle, :

- — Baureihe A: Fremdlifter far Motoren 1HU3 102 bis THU3 108

. — Baureihe E: FremdiGfter fiir Motoren 1HU3 132 bis 1HU3 138 -

{siche Bild 7/7)
- -Als Fremdiifter-Motor und Liifterrad werden fir aile Gleich-
-strommotoren die gleichen Typen verwendet; nur die Filter-
kasten fir beide Motoren-BaugréBen sind unterschiedlich
grof3. oo :
Der Kihluftstrom trifft unmitielbar auf den Kommutator und
tritt durch ein Gitterblech — ebenfalis anstelle einer Bedie-
nungsklappe — wieder aus. )

Je nach Lage des Liifters und der Abluftdfinung (Gitterblech) kann sich
die Schutzart in IP 20 (Filter oder Gitterblech oben) andern. In allen
Féllen ist darauf zu achten, daB Zulauf (Filter) und Abluft {Gitterblech)
nicht parallel gerichtet sind (Kahliuft-KurzschiuB!).

Der Drehstrom-Antriebsmotor des Liifters wird normal mit
einer Weitbereichswicklung ausgeristet.

Beim Netz-AnschluB ist auf richtige Drehrichtung des Lifter-
rades zu achten (Richtung ist durch Pfeil angegeben).

3~ Mot 1LP3 050-2. A99-2

SIEMENS 56 P44
Rot.K

ot. KL16 LGB
NLE VDE 0530
50Hz 60Hz
042 Amax 220~280VA | 031 Amax 220-290VA
024 Amax 380-500VY | 018 Amax 380-500VY o
cosp055  004ZkW |cosp0B6  O0BKW | F
2800 min-! 3450 min-! =

Bitd 7/7  Leistungsschild fiir Fremdlifter-Motor 1LP3

Die verwendeten Trocken-Luftfiltermatten (Material; ., Vile-
don P15/500" von Fa. Freudenberg) sind teicht auszutau-
schen (keine Reinigung, nach Verschmutzung durch neuen
Filter ersetzenl!).

Lager

Das AS-Lager (Lager am freien Wellenende) ist als Festlager
und das BS-Lager (Lager auf der Kommutatorseite) ist als
Loslager ausgebildet. Damit wirken sich Wérmedehnungen
des Laufers auf der A-Seite nicht aus.

Die Lager werden durch Dichischeiben, die aus warmebestandigem
Material (bis zu 180 °C) bestehen, abgedichtet.

Die Lager sind mit Lithiumkomplexfeit UNIREX N 3 dauergeschmiert.

Lagerzuordnung {gilt fiir alle Bauformen)

Fiir Motor Rillenkugellager auf der

A-Seite B-Seite

1HUS 040 6004 -2RS~C3 6003 - 2RS-C3
042

044

1HU3 070 6204 ~2R5-C3 6003 -2RS -C3
071

073

1HU3 100
101
103

6006 - 2RS-Ca 6003 ~2R5-C3

1HU3 054
056
058

1HUS 074
076
078

1HU3 102
104
106
i08

-THU3 132
134
136
138

6204 ~-2RS~C3 6003 - 2R3~ C3

6205 -2RS - C3 6203 -2RS-C3

6208 2RS-Ca . 6206 -2RS-C3

6310 -2R3-C3 6208 -2RAS-C3

-Siemens DA 36 - 1085
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~Vorschubantriebe - Gleichstrom-Servomotoren

Erlauterungen fiir Motoren 1HU3 und 1HUS

Radial-Wellendichtring

Bei Anbau an ein Getriebe kann der Motor zwecks Abdichtung gegen

. Qinebel und Spritz6! an der A-Seite auch mit einem Radial-Wellen-
dichtring nach DIN 3760 ausgeristet werden (fir Bestellungen: Kurz-
angabe K18 siehe auch ,Besondere Ausfithrungen®). Bei Matoren in
Bauform IM V 3 (V 3) ist die Verwendung eines Radial-Wellendicht-
rings nicht ausreichend. .

Zulassige Querkrifte
Ausflihrliche Eriduterungen siche Teil 3.

Wellenenden

In der Normalausfiihrung werden die Motoren mit normalem
zylindrischen Wellenende nach DIN 748 sowie PaBfeder und.
PaBfedernut nach DIN 6885 geliefert. .

Das BS-Wellenende nimmt den mittels Konus kraftschiissig
aufgesetzten Laufer des Tachogenerators auf.

Bei Anfrieb durch Ritzel oder Zahnriemen werden Welle
und Lager radial hdher beansprucht. Die zuldssigen Quer-
krdfte Fg5 sind abhdngig vom Wellenschulterabstand x des
Lastangriffspunkies und der jeweils vorhandenen mittleren
Betriebsdrehzahl. Die zulidssigen Querkrafte sind den typen-
bezogenen Querkraft-Diagrammen zu éntnehmen. Fiir dig
Lagerlebensdauer sind 20000 Stunden zugrunde gelegt.

S -
5
e
Bild 7/8  Angriffspunkt von Querkréften an Wellenenden von Motoren
1 N T2400
F, 1200- 120 £ON
'\ 20001557
1000 \ 1800 \
B e L 1600 T \
K
800 1400 N
-.____5.20_._.____==_ 1200 M
WI__-—_A\
800} 1005 1000 N
) N N
1500 8001
2000} j:-—--._.
200 3000 770 5 600 e g
by 400+ st00mes 1
20 5 004+—] =
1] B 24 32 mm 48 8 16 24 322 mm 48
1HUS 040 bis 1HUS 044 = 1HU3 054 X—t
_ 1HU3 070 bis 1HU3 073
I 00 N
2200 Fhe] N fsoon
FO 60 --..___\ :
2000 ~] G N
1800 +=— 5000 =
6T
16000 - =y
1400 4000 ‘\
1200 SN B e S S
s 1]
1000 4—] 3000
[,
o i =
800 = w0
e 000
B0 T, 2001 o
400 woolm iy LT 00 %
200 . = 1000 &
0 10 20 30 40 mm 60 0 10 20 30 40 mm 60
1HUS 106 bis 1HUS 103 K== 1HU3 102 bis THU3 g8 *—

f24oo 2400
g N ; 200 St
2000— 2000 \\
1800 78004 \
B L\
1600 {mppfemccet—] ___:\ 1800 _.\\
100 ~ 1400 -
1200 1200:5-355-..__‘________
1000+— 1000 -
mu-—em“‘L“ , 800 - =
600 4= = 600 :—E@_ I .
400 T 300077 g 400-F—Soncei — ‘g
00— 5 200 } &8
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1HU3 956 und 1HU3 058 L St 1HU3 074 bis 1HU3 078 X

twﬂﬂﬂ T
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Bild 7/9  Querkraft-Diagramme fiir 1HU3-Motoren
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Gleichstrom-Servomotoren - Vorschubantriebe

Erlauterungen fiir Motoren 1HU3 und 1HUS

AS-Wellenenden in den Ausfilhrungen ,,a‘, ,,b* und I
Die AS-Wellenenden kénnen in verschiedenen Ausfithrungen
(..a", ,b“ und ,,c"") geliefert werden.

Die Anwendung der einzelnen Ausfiihrungen wird im nach-
folgenden Abschnitt ,,Verbindung Welle-Antriebsritzel" be-
schrieben.

Alle Ausflihrungen sind mit einem Zentriergewinde nach+
DN 332 BI. 2 versehen,

Bastell-Nr.
Ergéinzung

Bezeichnung Motor Klartext

mit normalem zylindrischen
Wellenende nach

DIN 748

mit PaBfeder und - -
PaBfedernut rach DIN 6885
{Normalausfiihrung}’
Toleranzfeld k6

Ausfithrung a

ohne PaBfeder und -z
ohne Palfedernut
Toleranzfeld k6

»Welienende-

Ausfihrung b
Ausfilhrung b*

Ausflihrung ¢ Abmessungen wig wZ
Ausfilhrung b, jedoch
hochgenau geschliffen
fir ,,GipreBverband”

Toleranzfeld k5

»ivellenende-
Ausfilhrung ¢
{siehe Bild 7710}

=25

Rz

1+0.5

Rz = Rauhtiefe
A = Basishuchstabe
nach DIN 7184

DA36-2242

I-0.2

Bild 7/10  Rauhtiefen und Passungsangaben fiir das Wellenende (Angaben tiir
~Wellenausfithrung ¢)

Verbindung Welle - Antriebsritzel
(gehért nicht zum Lieferumfang)

Die Wellen-Naben-Verbindung ist unter Belastung einem
mehrachsigen Spannungszustand, resultierend aus Tor-
sions-, Radial-, Axialkraften und Biegemoment, ausgesetzt.
Wellenverbindungen mit PaBfeder, Keil- und Vielkeilverbin-
dungen sind formschliissig und es verdndert sich unter
Dauerbeanspruchung mit Wechsei-Momenten {Spannungs-
spitzen an den KraftfluBiibergdngen) der Sitzcharakter, rota-
tionsasymmetrische Verlagerungen vermindern die Rund-
faufqualitdt. Zunehmende Deformation kann zum Bruch fiih-

-ren (Ausfihrung a nach Tabelle auf Seite 7/9).

Bei einer kraftschlissigen Verbindung muB die Momen-

‘tenlbertragung ausschlieBlich durch Flachenpressung er-

reicht werden und gewihrleistet eine sichera Kraftibertra-
gung. Die Konstruktion ist annahernd berechenbar {Ausfih-
rungen b und ¢ nach Tabelle auf Seite 7/9). '

Kraftschliissige Verbindungen von Motorwelle und Antriebs-

ritzel

Bezeichnung

erforderliche Arbeiten

Herstellen und Ldsen kraftschhissiger Verbindungen

besondere Hinweise und
Bemerkungen

thermisches Aufweiten und
Schrumpfen des Abtriebs-
elementes auf dia Welle

Schrumpt-
Verband

Trennen der Verbindung
ohre Oberflichenzerstd-
rung oder Verletzung
kaum moglich

ggf. Material- und Form-
eigenspannungsverhalten,
Durchmesser-(Teilkreis-)
dnderungen beachten

Kembinierter thermisches Aufweiten und

Qlnuten beriicksichtigen,

Schrumpf- Schrumpfen des Abtriebs- ggf. Material- und Form-

OlpreB- elementes auf die Weltle etgenspannungsverhaiten

Verband der Naben beim thermi-
Trennen der Verbindung schenr Aufschrumpfvorgang,
durch Slhydraulisches Durchmesserindesungen
Aulweiten und Abziehan beachten

OlpreBverband hydraulisches Aufweiten Spezifisch konstruktive

~(Austihrung ¢ mit hehem OGldruck Bauteilgestaitung und

nach Tabelle Varrichtungen sind

Auf- und Abziehen
hydraulisch oder
mechanisch

auf Seite 7/3)

Wellenends: PaBman K5,
Rauhtiefe R,=1,6 ym

erforderlich.

Durchmesser-(Teilkreis-}
verdnderungen, unzuldssige
Fermabweichungen, man-
gelnde Obertlichengiite der
zu verbindenden Teile
beachten

AuBerdem kénnen verwendet werden:

1. Spannsatze und Elemente ,,Syste.m Ringfeder",
" Hersteller: Fa. Ringfeder GmbH, 4150 Kreteld-Uerdingen
(Erforderliches Motorwellenende: Ausfiihrung b nach Tabelle

Seite 7/9).

Diese Spannsétze sind auch unter dem Namen Uerdinger
Ringfederbekannt. Zu beachten sind hierbei Durchmesser-
anderungen, Form- und Lageabweichungen, Rotations-

unsymmetrie.
2. Spieth-Druckhilsen,

Druckhiilsen-Reihe DSM,

Hersteller: Fa. Spieth Maschinenelemente, 7301, Zell am
Neckar (Erforderliches Motorwellenende: Ausfihrungen

a oder b nach Tabelle auf Seite 7/9).

Zu beachten sind hierbei Durchmesseranderungen, Form-
und Lageabweichungen, Rotationsunsymmetrie,
3. Ringspannelemente , System Maurer'*"

Diese Elemente sind fiir eine Weilen-Nabenverbindung
hier nicht geeignet, da die ungehdrteten Wellen beschi-

_ digt werden.

Gerdusche

Die Gerauschstarke der Motoren liegt bei allen selbstgekih!-
ten Typen innerhalb des typbezogenen Drehzahlbereiches

unter 58 dB {A).

Bei der fremdbeliifteten- Ausfihrung wird die Maschinenge-
rauschstarke allein durch das Geblése_bestimmt; Sie liegt
unabhangig von der Motardrehzahl bej 55 dB (A). :

Siemens DA35 - 1985
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Vorschubantriebe - Gleichstrom-Servomotoren

Erléiuteru'ngen, Schutzeinrichtungen, Ersatzteile, Einbau- und Anbaugerite fiir Motoren 1THU3 und 1HU5

Schwingstirke und Schockfestigkeit

Die Werte der Schwingstérkestufe N nach DIN 45665 werden unter-
schritten. Schockbeanspruchungen bis 60 m/s? sind Zuldssig. Wih-
rend und nach der Schockbeanspruchung ist die Funktion nicht
gestort. : '

Rundlaufverhaiten

Entsprechend ihrem Einsatzzweck werden die Gleichstrom-Ser-
vomotoren 1HU3 und 1HUS firr hchste Rundlaufqualitét gefertigt.
Die nutfrequente Drehmomentwelligkeit liegt unter 1,5%, die Ge-
samtdrehmomentwelligkeit unter 4,5%.

Anstrich

Die Motoren 1HU3 und 1HU5 werden mit Normalanstrich in
schwarz nach RAL 9005 fiir Klimabeanspruchung ,,trocken” und
..maig feucht” fiir Innenraumaufsteliung geliefert.

Schutzeinrichtungen
Thermischer Motorschutz
In den Motor kann auf Wunsch ein Temperaturwichter einge-

baut werden, dessen Stromkreis bei Uberschreiten einer
festgelegten Temperatur unterbrochen wird.

Einen Schutz gegen kurzzeitig anstehende, sehr hohe Uberla-
stungen bietet der Temperaturwichter nicht! Gegen derartige Be-
lastungen ist der Motor durch Uberstromrelais (Einstelidaten ge-
méB Tabellen im Teil 6) zu schiitzen.

Belastbarkeit des Kontaktes (Offner)

Nennspannung 250 vV ’ 50/60 Hz

Belastung 1.2 A cos @=0,6
20 A cos @=1,0

Max. Belastung 30A cos ¢g=10

Bei Ausfiihrung eines Motors mit Temperaturwéchter ist bei
Bestellung das Besteli-Kennzeichen —Z mit Kurzangabe A31
erforderlich. '

Ersatzteile

Bei Ersatzteil-Bestellung ist die vollstindige Besteli-Nr. des
Motors anzugeben. -

Fiir Gleichstrom-Servomotoren 1HU3 und 1HUS5 kénnen folgende
Ersatzteile geliefert werden

1. Tachogenerator 1HU1 052

2. Kohlebiirsten fiir Tacho

. Kohlebirsten fiir Servomotoren

. Biirstenhalter

. Biirstenbriicke

. Stecker flir HauptanschiuB und Einbaugerate

[o 4 IS )

Einbaugerite

DA3G-2243

TJ |

Bild 7/11  Vorschubmotor mit eingebattem Tachogenerator

Tachogenerator 1HU1 052

Jeder Motor ist mit einem dauermagneterregten Gieichstrom-Tacho-
generator ausgeristet. Der Tachogeneralor ist in den B-seitigen
Lagerschild integriet. Sein Laufer ist mit der Welle des Motors
kraftschiissig verbunden. So wird erreicht, daB die Winkelgeschwin-
digkeit des Motors unverfélscht ails Drehzahlistwert zur Verfigung
steht. Sténder und Laufer des Tachogenerators sind frei austauschbar,

Tachospannungshdhe und Temperaturkompensation sind

fiir die Nennbirde von 13,3 kQ optimiert. Achtung! Bei

Anderung der Biirde (zuldssiger Bereich: 10 kQ <R, < 80 kQ) -
tritt eine Anderung der Spannungshdhe und Verschiechte-

rung der Temperaturkompensation auf.

Technische Daten des Tachogenerators:
(Bei Nenndrehzah| urd Nennbiirde)

Nenn-Gleichspannung DCz20Vv
Nennstram DC 1,5 mA
Nenndrehzahl 1000 min-t
Nennbiirde : 13,3 k2
Spannungsioleranz 8%
Temperaturkempensation 1%
Spannungsabweichung
im Temperaturbereich
+20... 100°C
Scheitelweliigkeit ] der =1,0% im
Linearitdtsfehler Span- =0.2% gesamlen
Reversierfehlar I nung =0,2% Drehzaht-
bereich
Drehzahlbereich 0 bis 6000 minm!
. {in beiden Richtungen)
Maximaler Strom 10 mA
Isclierstoffkiasse F
Biirstenstandzeit max. 15000 Stunden

Bestell-Nr. - 1HU1 052
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Gleichstrom-Servomotoren - Vorschubantriebe

Einbaugerite fiir Motoren 1HU3 und 1HUS

1]

IITTT

(@ Drehmelder-

DA 36-2244 . MeSgetriebe
@ Drehmelder

1 Z

Bild 7/12  Verschubmotor mit eingebautem Drehmelde'rmeﬁgelriebe

DrehmeldermeBgetriche

Die Motoren kénnen mit einem DrehmeldermeBgetriebe, das
in den B-seitigen Lagerschild. integriert ist, gelistert werden,

‘wobei der Tachogenerator am MeBgetriebe befestigt ist. Als

MeBgeber wird ein 2-poliger schleffringioser Drehmelder
verwendet. Die Anschllsse des Drehmelders sind (iber eine
7-polige Steckdose der Fa. Souriau (Best.-Nr. 8.40.21.172)
herausgefiihrt.

Far Motoren, die mit einem DrehmeldermeBgetriebe und Ta-
chogenerator ausgeriistet werden sollen, ist bei Bestellung
das Besteii-Kennzeichen —Z mit einer der nachfoigenden
Kurzangaben (die in Abhangigkeit von der Ubersetzung /
festgelegt sind) anzugeben.

MeBgetriebe mit f=1:5 Kurzangabe G8s
f:4 Gas
1:3 G87
1:25 GB6
1.2 G89

Drehmeldermefigetriebe mit anderen Ubersetiungen auf An-
frage.

Technische Daten des Drehme!dermeﬁgetriebes.

Anschiuibelegung

Stacker 7pofige Steckdose
am Fa. Souriau,
Motor:  Bestell-Nr. 8 4021 172

DAZG-2245

Ansicht von der Steckerseite

Stator Rotor
Buchse 4 {rt} Buchse 6 (i, ws)
2{ge) l
3 (sw) Buchse 7 (ge, ws)
'B 1{bl) DA36-2246
uchse 5 nicht belegt

Hinweis
Auf der Stecker-Innenseite ist je 1 Widerstand von 39 ©: 0,5 W und 50 pp/K
zwischen den Létbuchsen 1 und 3 bzw. 2 und 4 eingelétet.

DA36-2247

Bild 7713, Vorschubmotor mit eingebauter Haltebremse

Haitebremse

Zum spielfreien Fésthalten der Yorschubachse im Stillstand
bzw. im spannungslesen Zustand der -Anlage kénnen die
Motoren mit einer Haltebremse geliefert werden. Die speziell
fiur diese Motorenreihe entwickelte Dauermagnet-Einfla-
chenbremse arbeitet nach dem Ruhestromprinzip. Der ein-
geseizte Dauermagnet bewirkt mit seinem Magnetfeld eine
Zugkraft auf die Bremsen-Ankerscheibe, d.h. im stromlosen
Zustand wird die Bremse geschiossen .und dadurch die
Achse gehalten. Die Bremse ist keine Arbeitsbremse. Fiir
~Not—Halt'"* oder bei Spannungsausfall kKénnen jedoch etwa
2000 Bremsvorgénge ausgefithrt werden, ohne daB sich die
Ankerscheibe {tberm&Big abnutzt {Fremdtriagheitsmoment
~ Eigentragheitsmoment und n__,_ typbezogen). Die Bremse:
ist durch das Ruhestromprinzip eine Sicherheitsbremse und
muB so geschaltet sein, daB sie bei Rotation des Motors
efektrisch erregt, d.h. mechanisch geéffnet ist. Bei der Nenn-

spannung von 24V Gleichspannung an der Bremse baut .
die stromdurchflossene Spule ein Gegenfeld auf, was die

Dauermagnetkraftwirkung aufhebt und die Bremse liftet
bzw. offenhalt.

Die geringe Bautange erméglicht den Einbau in den A-seiti-

gen Lagerschild ohne Verldngerung des Motorgehauses. Im .

gedffneten Zustand ist kein Restdrehmoment vorhanden, bei
geschlossener Breﬂmse ist eine spielfreie Arretierung ge-
wiébhrleistet (siehe Offnungszeit).

Fir Ausriistung der Motoren mit Haltebremse ist bei Bestel- |

lung das Bestell-Kennzeichen ~Z mit Kurzangabs: G45 er-
forderlich.

Elekirigche Beschaltung

der Dauermagnet-Haltebremse )
Voraussetzung fir eine einwandireie Funktion der Haltebremse ist
eine Gleichspannung von 24 V £10% — an den Klemmen fiir die
Haltebremse gemessen.

Zur Verhinderung einer Geriuschenistehung durch pulsierenden
Strom nach dem Anzugs- oder Abfallpunkt wird bei Verwendung einer
Graetz-Brilcke zur Glattung ein Kondensator von 220 uF/60 V empfoh-
len. Je nach angeschiossener Belastung wird dieser Kondensator die

. Spannung jedoch mehr oder weniger anheben, so daf die Sekundér-

spannung im Transformator nicht als Festwert angegeben werden
kann. Vorteilthaft sind eiwa 5 Abgriffe auf der Sekundirseite des
Transformators (auf nachstehendem Schaltbild dargestellty mit etwa

' 2V Stufensprung, ausgehend nach cben und unten von der in der

nachstehenden Tabelle angegebenen mittleren Wechselspannung.

Siemens DA 36 - 1985
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Vorschubantriebe - Gleichstrom-Servomotoren

Einbaugerite fir Motoren 1HU3 und 1HUS

mittlere Sekundarspannung gem. Tabelie

(Anzapfungen zur Anpassung)
F ZE Fg)

‘Kondensator

In vielen Einzelfillen werden die Haltebremsen mit an eine zentrale
Gleichstromversorgung angeschlossen, von der z. B. u. a. mehrere
Magnetventile mitversorgt werden. Soliten hierbei Spannungsschwan-
kungen auftreten, die (iber den vorgenannten Toleranzen liegen, so ist
eine getrennte Versorgung zu empfehlen. Netzspannungsschwankun-

C1
Hetz i K1 F  Sicherungsautomat gen sind dabei zu berlicksichtigen. .
~ v K1 Schitzkontakt : ) .
M Einphasen-Netzirafo Komplette Kupplungs-Transformatoren mit angebautem Gisichrichter
z Rt Varistor kénnen auch dem Katalog KB , Schaltbare Kupplungen und Bremsen®,
T4 3 \3,1 gag?bfﬁg‘igﬁﬁcme Ausgabe 1982, Seite 15/10, entnommen werden. Diese Transformato-
a peiseg d ren sind jedoch auf ihrer Sekundirseite so bemessen, daB kein
Kondensator auf der Gleichspannungsseite angeordnet wird; die
mittlere Sekundarspannung am Transformator betragt hierbei
Haltebremnse Mittlere Sekundérspannung am Transformator bei 29 V (AC)
einer Graetz-Briicke :
mit Kondensator ohne Kondensator
etwa etwa
V {AC) V (AC)
EBD 0,6 M 24 29
EBD2M 25 29
EBD 4 M 26 29
EBD 8 M 27 29
Technische Daten fir Haltebremsen: *
Bremsen- Haltemomente Gieich- Gleich- Leistungs- Offnungs- Tragheits- eingebaut in
Typ bei spannung strom aulnahme zait. moment Gleichstrommotoren
1
).
20°C 120 °C bei
20°C
etwa
Nm Nm \' A w ms kg m?
- ¥
EBD 0,4 M 6 &5 24 +10% 0,8 16 40 0,000116 1HUS 040 bis 1HUS 044
08 M 8 6 0,9 21 . 40 0,000119 1HU3 054 bis 1HU3 058
2M 18 14 0.85 20 60 0,00083 1HU3 074 bis 1HU3 078
4M 60 50 1,4 4 100 0,0025 1HU3 102 bis THU3 108
8M 160 120 22 53 160 0,0075 1HEJ3 132 bis. 1HU3 138

1} Bremseneinbau-in Kurzmotoren 1HU3 070, 1HU3 071 und 1HU3 073 sowie 1HU3 100, 1HU3 101 und 1HU3 103 auf Anfrage.
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Gleichstrom-Servomotoren - yorschubantriebe

Einbaugeréte fiir Motoren 1HU3 und 1HU5

N

DA 36-2248

| e
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=

DA 36-2249

Bild 7/14  Vorschubmaotor mit eingebautem Impulsgeber ohne Tachogenerator

impulsgeber (Einbaugeber ROD 320)

Fir digitale Lageregelkreise kann -ein impuisgeber ROD 320
eingebaut werden

Folgende Ausfiihrungen sind méglich:

1} Motor ohne Tachogenerator mit Impuisgeber:
Bei Austihrung mit impulsgeber von 2000 bzw. 2500 Im-
pulsen/Umdrehung ist bei Besteilung die Bestell-Nr.-Er-
ganzung ,—~Z" mit Kurzangabe erforderlich.

2} Motor mit Tachogensrator und Impuisgeber:
Bei Ausfihrung mit Impulsgeber von. 2000 bzw. 2500 Im-
pulsen/Umdrehung ist bei Bestellung das Bestell-Kenn-
zeichen ,,.—Z" mit Kurzangahe notwendig.

Kurzangaben fiir Einbau eines Impulsgebers ROD 320

Ausfiihrung Impuise je Kurzangabe
Umdrehung
it Tacho 2000 G42 .
2500 G44
ohne Tacho 2000 : Gdf
. 2500 G43

Der Impuisgeber ROD 320 kann auch. fir folgende Impuls-

zahlen/Umdrehung geliefert werden:

400 720 : 1250
500 800 1500 -
600 . 1ooo 5000 k.

Weitere Impulszahlen auf Anfrage.

Technische Daten des}mpulsgebers:

3006 min-
0°C bis +100°C

Maximaie Drehzahl -
Arbeitstemperaturbereich

Lagertemperaturbereich —30°C bis +115°C
Lichtquelle Glihfadenlampe 5 V/0,6 W
mittlers Lebensdauer:
100000 Stunden
. Spannungsversorgung U, =DC5V+%
I = DG 250 mA (ohne Last)
Ausgangssignale TTL-kompatibel

Bild 7/15 Vorsi:hubﬁ-notor mit eingebautem tmpulsgeber und Tachogenerator

Sigﬁalfolge

Schaitzsiten

Frequenzbereich

Ausgangsbalastbarkeit
KurzschluBfestigkeit

Referanzimpuls

Zuléssige Kabellinge

AnschluBbetegung
(Pie eingezeichneten
Verbindungen

sind auf der

Riickseite des
Steckers angeordnet)

Rechteckimpulsfolgen U, und U,,

Ual - sowie die invertierten Signale U,,
L 1M und O,z
] ] U,. nachellend u Uy
al U ——l— belzRechlsdrehung (aui die Welle
i esehean)
Va2 LTI °
Ua2
LR

l;JaO 2
Uad i

]

=0,2pus

Zeitliche Verzégerung des
Signals U,y zu den
Signalen U,y und Uy, =60 ns

0 bis 80 kHz

Liasy £ DG 36 A (bsi 100 °C)
L = DC 40 m

kurzzeitig afle Ausgénge gegen 0'V,
1 Ausgang dauernd bei
Umgebungstemperatur =25 °C

standardmaBig

Zur Folgeelektronik max. 50 m

.mit Differenzleitungsempfénger

am Eingang der Foigeeiektronik,
wobei der Wert fiir die Versorgungs-
spannung am ROD 320 eingehalfen
werden muB.

Stacker am Motor 7
MS$ 3102A-20-29

Stift-Nr. Signal
Ua1
Uaz
+5V
Ua'l

DAZ6-2251

}anrcke
oV

HeTUTZRCeT MR O D ®
©
g
=
5
3
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Vorschubantriebe -

Gleichstrom-Servomotoren

Anbaugerét fiir Motoren 1HU3

DA36-2252

Ausgangswerte

Rechtecksignal 1:1,

2 Kanale um 90° el versetzt
und 1 Nullimpuls {ginmal

je Umdrehung: Lange 90° el)
jeweils mit Invertierung:
Diagramm gilt bei Drehung
im Uhrzeigersinn, auf das
Wellenende gesehen

T L T S L
| f 1 I 1 f L%
I e I | | B

Ausgangssignale:

Signalfolge:

~
[ - v

PA36-2433

Bild 7716  Vorschubmotor mit emgebautem Tachogenerator und angebautem

Impulsgeber 6FC2 320~

Impulsgeber (Anbaugéber 6FC9 320-...) .
Fir digitale Lageregelkreise werden auch Impulsgeber 6FC9 320—. .

als Anbaugeber verwendet. Geliefert wird nur eine Ausfuhrung mlt

Tachogenerator und Impulsgeber (siche Bild).

Bei Besteilung ist folgender Klartext anzugeben: L
- ,Anbau eines impulsgebers 6FCS 320—.. ., ... Impulse/Umdr.*

Der Impulsgeber 6FCQ 320—...
Umdrehung geiiefert werden:

60 . 400 1250 5000
100 500 1500
200 1000 2000
250 1024 2500

" Durch den Anbau des Gebers werden die Motoren, bezogen auf das

kann fir foigende {mpulszahien/

Weitere impuiszahlen
-auf Anfrage.

MaB k4 (siehe MaBbilder), um etwa 225 mm ianger.

Technische Daten des Impulsgebers:

Mechanische Werte

max. Drehzahl
- Gewicht
Schutzart nach DIN 40050

Betriebstemperaturbereich .
Lagertemperaturbereich

" Sehiittelfestigkeit nach DIN 40046,
Prifung Fe
StoBfestigkeit nach DIN 40648,
Priifung Ea

8000 min
450 g

IP 86 (ausgenommen
Wellengingang)
IP 85 (baim Wellenemgang)

..50°C
—25. ..+60°C

100 m/s?
(10...2000 Hz/24 Std.}

300 m/s? (11 ms)

-Elekitische Werte '

' -max. Funktionsdrehzahl

max. Ausgangsimpulsfrequenz
Betriebsspannung
* Stromaufrahme

Signalpegel

Ausgangstreiber
‘Phasenlage Kanal A zu B
max. elektrische Aufidsung

6 - 10° min~"/Schritt-
zahl der Scheibe

100 kHz

DC 5 V +5% (FTL)

DC 120 mA

TTL Fegel

L= DCO45WH> bC 24V
5N 75114

90° +10%
Impulse/Umdrehung
entspricht der Auffdsung

der impulsscheibe: max.
5000, bei externer Ver-
vislfachung his 20000
Impulse/Umdrehung

*) Bei O-Impuls nur High-Signal méglich.

AnschluBbelegung
fir Impulsgeber 6FC9 320--. ..

Stecker 6FC9 341—-1ABC1

Buchse Nr. Signal
1 Uay

2 Uss

3 U

4 Ugs.

6 Uy

7 al)

8 frei

5 . +5V

9 Briicke 15V
M (0 V)
M (0 V)
" Schirm

DA36-225%

Der Impulsgeber 6FC9 320—. .. wird an den Gleichstrommotor 1HU3
auf der B-Seite auBen angebaut. .
Die Anschliisse fir Tachogenerator, Haltebremse und Thermowéchter
sind bei den Motoren HU3 102 bis 1HU3 108 und 1HU3 132 bis
1HU3 138 auf Stecker geflihet.

AnschluBbefegung

Stecier (am Motor)
Bestel-Nr. M5 3102 A-165-1P

Stift Signal
= A ohne Belegung
g B Haltebremse BR
T c Thermowichter T -
3 D Thermowdichter 2
- E Haltebremse BR 2
F Tachogenerator 2A1
G Tachogenerator 2A2

‘Bei den Motoren 1HU3 054 bis 1HU3078 und 1HU51040 bis.
1HUS 044 werden die vorgenannten Geréte im Klemmenkasten ange-
schlossen.

7114
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Gleichstrom-Servomotoren - Vorschubantriebe

Ertéduterungen fiir Motoren 1GS3

Fabrikatebezeichnung

Die Fabrik__atebezeichnung (zugleich Bestell-Nr.) besteht aus einer Kombination von Ziffern und Buchstaben und ist zur
besseren Ubersicht In 2 Blocke aufgeteilt, die durch einen Bindestrich verbunden sind.

Der erste Block umfaBt 7 Stellen und kennzeichnet den Maschinentyp. Im zweiten Block sind weitere Ausfithrungsmerk-
male verschliisselt.

Aufbau der Bestell-Nr.

1 2 3 4 5 68 7 5 9 10 1% 12 13

blefsfs] T T - T T T T -1z}
1. Stelle (Ziffer) Elektrische Maschinen l E
2. Stelie (Buchstabe) Gleichstrommotoren, innengekihit :
3. Stelle (Buchstabe)  Servomotoren mit Fremderregung :
4. Stelle (Ziffer) Baureihe :f
5. bis 7. Stelle {Ziffern) MotorgroBe :
8. Stelle {Zitfer} kompensierte NebenschiuBmotoren 5 :
9. Stelle (Buchstabe)  Kiihlart !
10. Stelle (Buchstabe)  Ankerkreisausfiibrung E
11. Stelie (Ziffer) Erregerspannung |I
12. Stelle (Ziffer) Bauform :
13. Stelle (Buchstabe Z) Besondere Ausfihrungen .______________________ _:|

= verschliisselt: Normierte Kurzangaben (siehe Seite 7/42)
~ nicht verschllisselt: Kiartextangabe fiir gewiinschte Ausfuhrung

Weitere Angaben sind nicht erforderlich

Motoren in Normalausfithrung
Listenmé&Bige Motoren werden in félgender Ausfilhrung geliefert:
Etektrische Daten, sowie Kiihlung und Schutzart entsprechend Tabelle ,, Technische Daten"

Fremdkiihlung (Kiihlart ,,S") - Schutzart IP 20 bzw. IP 21 je nach Lage des Fremdlifters und Filterbleches (innengekihiter Motor);
. Fremdllfter fiir 3 AC 50/60 Hz 220 VA/380 VY (mit Weitbereichswickiung fiir
3 AC 50/60 Hz 220 V bis 290 VA/380 V bis 500 V), sowie Trocken-Luftiilter und Anbau oben

Selbstkithlung (Kiihiart L)} - Schutzart IP 44 (oberﬂéchengeki]hlter.Motor)

Integrierter Tachogenerator

Welflenende nach , Ausfiihrung a“ sishe Seite 7/19

Bauform IM B 5 (B 5) oder IM V 1 (V 1); nur unter gewissen Voraussetzungen IM V 3 (V 3), siehe Saite 7/17
Oberflachenschutz

Rundiaufgenauigkeit

Laufruhe

Eingebaute Kaltieiter zur Temperaturiberwachung

Klemmenkasten rechts )

Flanschlagerschild mit erhéhter Genauigkeit nach DIN 42955, Toleranz R
Radial-Wellendichtring auf AS ' ‘

sowie nach
Vorschriften und Normen entsprechend nachfoigender Beschreibung

Motoren 1GS3 nur noch fir Ersatzbedarf verwenden!

Siemens DA 36 - 1585 : . i ’ 715




- Vorschubantriebe - Gleichstrom-Servomotoren

Erisuterungen fiir Motoren 1GS3

Aufbau und Anwendungsbereich

Gléichstrom-Servomotoren 1G83 sind elektrisch erregte, dy-
namisch hochwertige Motoren fiir Vorschubantriebe an

Werkzeugmaschinen. Die Motoren zsichnen sich im wesent--

. lichen durch folgende Eigenschaften aus:

Kleine mechanische Zeitkonstante durch geringes Lau-
fertragheitsmoment

Kleine elektrische Zeitkonstante durch Kompensations-

wicklung

Linearitdt zwischen Ankerstrom und-Drehmoment bis zum

8 bzw. 10fachen Motornennstrom

Hohe Uberlastbarkeit und guter Rundlauf bei kleinsten
Drehzahlen

Geréusch- und schwingungsarmer Lauf
Integrierter Gleichstrom-Tachogenerator

Kraftschlissige Verbindung zwischen Motor- und Tacho-
1aufer

Drehzahlunabhdngige Fremdkiihlung durch aufgebautes
Lifteraggregat

Die Gleichstrom-Servomotoren 1GS3 sind auch in selbstgekiihlter
{unbelditeter) Ausflihrung (Schutzart IP 44) mit verringeriem Moment
lieferbar.

Auswahl
Stehe Erlauterungen fir Motoren 1HU3, Seite 7/3.

Vorschriften, Normen und Bestimmungen

- Die Motoren entsprechen den DIN-Normen und den VDE-
Vorschriften, insbesondere VDE 0530/DIN 57530, Bestim-
mungen fiir umlautende elektrische Maschinen. Die Nennlei-
stungen gelten bei einer Grenzibertemperatur von—00 K
der Ankerwickiung entsprechend Isolierstoffkiasse .

Elektrische Angaben

Erregung

Fir fremdgekdhite Moforen 1GS3...-5S. 41 betragt die Erreger-
spannung DC 310 V. Die Erregerwicklung ist aus Gleichrichtern in
Einphasen- oder Dreiphasen-Briickenschaltung zu speisen. Bei
AnschiuB eines Gleichrichters in Einphasen-Briickenschaktung an
AC 380 V ergibt sich eine Gleichspannung von DC 310 V. Eine in
diesem Fall sich ggf. einstellende hshere Gleichspannung ist wegen
j der Weitbereichswicklung unschadlich. Ein Vorwiderstand ist nicht
effordertich.

Bei selbstgekiihiten Motoren 1GS3 ... —5U .91 ist die Erreger-
spannung an die in den Tabellen ,,Auswahl- und Bestellda-
ten” (im Teil 6) angegebenen Werte durch Vortransformator
oder -widerstand anzupassen, Durch Paralleischalten der
Erregerteilspulen ist bei Kiihlart S auch ohne Transformator
oder Vorwiderstand eine Erregerspannung von 155V még-
lich. Fiir diese Erregerkreis-Ausfiihrung ist bef Bestellung
hinter dem Bestell-Kennzeichen —Z noch folgender Klartext
anzufiigen: ,Erregerspannung 155 V durch Paralielschalten
der Teilspulen®.

Drehzahl- und Drehzahlsteuerung

Die Motoren werden im Ankersteuerbereich mit einer Maxi-
maldrehzahl ven 6000 min~' betrieben. Im unteren Drehzahl-
bereich (zwischen etwa 1000 und 2000 min~'} ist entspre-
chend der Drehmomentkennlinien ein Dauerbetrieb (S1) mit
konstantem Nennmoment zuléssig. Feldschwéachbetrieb ist
bei konstanter Leistung von jedem Kurvenpunkt der Dia-
gramme U=f(n) bzw. My =f{n) bis zum 1,5fachen der Aus-

R-DA 36-040

Bild 7117 Fremdbelifteter Gleichstrom-Servomotor 1GS3

gangsdrehzahl zuldssig. Die Maximaldrehzahl betragt
6000 min~". Bei Feldschwachbetrieb verldingern sich die
Hochlaufzeiten umgekehrt proportional zur Momentreduzie-
rung.

Angaben in der Tabelle ,,Technische Daten*, Seite 7/41

In der Tabelle sind zahlreiche Motordaten aufgefihrt, deren
wichtigste Angaben wie folgt definiert sind.

Stillstandsmoment M,
Siehe Erlauterungen fiir Motoren 1HU3, Seite 7/4.

Spitzenstrom I,,,

Hier ist als Maximalstrom der 8 bis 10fache I,-Wert der Moto-
ren angegeben. Mit der vorgesehenen Kommutierung wer-
den — bei nermalen Einsatzbedingungen -- Biirstenstandzei-
ten von mehr als 4000 Stunden erreicht.

Mechanische Zeitkonstante 7,....,

Elekirische Zeitkonstante T, Siehe Erlaute-

Drehmomentkonstante K rungen fir
-Spannungskonstante K Motoren 1HU3,
Drehbeschleunigung & Seiten 7/3
Maximale theoretische Beschleunigunga,,, | bis 715

Drehzahl-/Spannungs-Diagramme

Drehzahl- /Drehmomenten-Diagramme

Aus den Diagrammen kann entnommen werden, in welchem
Betriebsbereich von Drehzahl und Momentein Motor dauernd
oder kurzzeitig (bei 25% oder 40% £D und einer Spieldauer
von 10 min) betrieben werden kann, ohne die angegebenen
Grenziibertemperaturen fir die Wicklung zu iberschreiten.
Sie sind nicht mit den Belastungskennlinien n=f(M) zu ver-
wechsein, siehe auch Abschnitt ,,Betriebsverhalten' auf
Seite 7/4.

Die Grenze der Kennlinie ist im unteren Drehzahibereich
durch die Erwarmung gegeben (nahezu waagerechter Ver-
lauf), wahrend bei héheren Drehzahlen die Kommutierungs-
grenzkurven fiir Birstenstandzeiten iber 4000 Stunden die
Grenze der zulissigen Belastung bilden (hyperbolischer
Veriauf}.

718
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Gleichstrom-Servomotoren - Vorschubantriebe

Erlduterungen fiir Motoren 1GS3

Die Motoren mit diesen Kennlinien sind fiir den Einsatz als
Vorschubantriebe ausgelegt. Dagegen ist beim Einsatz der
Motoren fiir andere Zwecke im Betriebspunkt die auftretende
Belastung zu {iberpriifen (Umrechnungsformel fiir die Lei-
stung im Teil 10},

Isolierung

Alle Wicklungen erhalten eine Isolierung DURIGNIT 2000 ent-
sprechend Isofierstoffklasse F fir eine Grenztemperatur von
100 K bei einer Kohlmittelemperatur von 40 °C nach
VDE 0530.

Das Isolationssystem besteht iberwiegend aus Isoliermate-
rialien mit hoher thermischer Uberlastbarkeit und Kriech-
stromfestigkeit. Es erflllt auch die Forderungen, die bei Be-
trieb der Motoren unter tropischen Verhiltnissen gestellt
werden. .

Zum AnschluB am Tachogenerator werden AMP-Steckhiilsen
in der GrdBe 4,8 x 0,8 mitgeliefert.

Die Klemmenkésten entsprechen der Schutzart IP 44 sie
werden mit Gewinde fur Stopfbuchsverschraubungen nach
DIN 46256 ausgefiihrt.

Die Klermmenkisten entsprechen der Schutzart IP 44; sie werden mit
Gewinde fir Stopfhuchsverschraubungen nach DIN 46255 ausge-
fiihrt, )
Klemmenkasten-Zuordnung .

Leftungsart und Leiterquerschnitt der frei herausgefihrien
Leitungsenden bei Ausfithrung chne Klemmenkasten.

Klemmen- Leitungsart und Leiterquer-
kasten schitt {in mm?) bei Ausfiihrung
Typ ahne Klemmenkasten;
(herausgefilhrte und gekenn-
zeichnete Anschiisse:

B1.B2, & F1,F2, 1 und 2}

Fiir Motoren

1G53 ...-5U. .. {selbstgekiihlt)

gabe einer Drehrichtung nicht erforderlich.

Kilemmenkasten und Leitungseinfithrung

Der Klemmenkasten ist (von der Antriebsseite aus gesehen)
rechts am Sténdergehause des Motors nach DIN 42960 ange-
baut. Aut Wunsch kann er auch an der linken Seite ange-
bracht werden. Nachtrdgliches Umsetzen ist wegen Verlust
der erhéhten Flanschgenauigkeit nicht maglich,

Der Klemmenkasten kann um jeweils 90° gedreht werden.
Folgende Klemmenanordnung ist vaergesehen: ’

Ho T —
:’,ﬂ  [@mm N 1EIC]
1 2‘7 w  (GOE0ED|E | | D) G

A ANFH o f 1 b L-
y H L"’. . k- I'-'.l @
” EREAE] )

B2

JICDED| || | VD) (A2

- L+ L L -

Biid 7/19  Schaltbild und Anschlufplane fiir Klemmenkasten gk 130, gk 230
und gk 330 {links), Klemmenkasten A 428 (rechis)

1) Leiteranschlisse an den Klemmen nur mil Kabelschuhen

D4 36-2256

Leistungsschiid 1G53 107-5Uval gk 130 ADTRN-F7G2,5
. = . . —sUwa —F7G1,5
Siehe Er&uterungen fitrr Motoren 1HU3, Seite 7/5. ~5UT91 -F7G1,5

ispi 1GS3 137-5Uv91 k 230 -

Beispiel —5UwWg1 ¢ AO7RN—F7G4

—5UT91 —F7G1,5

SIEMENS -

1683 167—5U\.'s;11 gk 330 -

f— - —5UW -

Mot.. 1653 107 - 55W41 g AOTRN_F7GA

IEC NrE..... VDE 0530 FG —5Use1 -

v min-1 A kW 1GS3 168—5UWo1 gk 330 -
2675 10 —1000 15156  0007— 07 —suTe!l -
320 6000 - 1GS3 ...—58. .. (fremdgekihlt}

Err./exit v A Ly mH 1GS3 107—55v41 gk 130 AO7RN-~F7G2,5
Fremd 310 0.315 IP Bauf. IMBS ~5SW41 —FT;Cé11,5
Fremdkithlung T CL F R 5T —F7GLS

= : £ 1GS3 137-58V4q gk 330 —

-=lacho  GTA 9064 20mVrmin ImA ‘ b 55wt ok 230, AOTRAN—F7G4

Made in Germany 2 —58T41 gk 230 —F7G1,5
—55541 gk 330 -
i i ild fir Gleichst 1GS3 107

.Bild 7/18 Leistungsschild fiir Gleichstrommotor 1G: PP —— 103 —
: —55W4t gk 330 -

—53T41 gk 330 ADTRN—F7G4
Drehsinn ~58841 A 428 -
Die Motoren sind sowoh! fiir Rechts- als auch fiir Linksiauf 1G83 168—53_\'&41 A 423 -
bzw. Reversierbetrieb geeignet. Bej Bestellung ist die An- ) —88T4 gk 33 B

Klemmenkasten-Ausfihrung

Klemmen- Klemmen- max. anschlieBbarer Anzahi der
kasten zahl und Leiterquerschnitt Gewinde fir
. Klemmen- Stopfbuchs-
Typ bolzengewinde eindrahtig mehrdrantig| verschraubun-
2 " nach DIN 46255
mm mm

gk 13¢ ExM4 4 2,5 2xPg21
gk 230 6xM4 6 4 2xPg 21 '
gk 330 Gx M5 10 10 2xPg 29 7
Ad428 4x M5 und 25%) 167} 2xPg 21 und

4xM8 1xPg 29

Konstruktive Angaben
Bauformen und Schutzarten

Die Motoren werden in Bauform IMB 5
schild fir erhdhte Genauigkeit nach DI
chen in Ausfiihrung mit Fremdk{hlung

l0fter der Schutzart IP 21 nach DIN 40 050.

(B 5) mit einem Flanschiager-
N 42 955 geliefert. Sie entspre-
durch den aufgebauten Fremd-

L]

Bauform
IMB5 (B5}

M1-2000

IMV 1 (V1)

MV 3V 3)
{nur zutdssig bei
besanderer Lager-
abdichtung)

Bild 7/20 - Bauformen fiir 1GS3-Motoren
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Vorschubantriebe -

Erlduterungen fiir Motoren 1GS3

Gleichstrom-Servomotoren

Die Motoren kbnnen auch ohne Anderung mit senkrechter Welle
entsprechend Bauform IM V 1 (V 1) eingesetzt werden; die Schutzart
vermindert sich dann auf IP 20. Mit einem Schutzdach oder durch
Drehen des Liifteraggregates {so ¢aB der Filter nach unten gerichtet
ist) kann auch fiir Bauform IM V 1 (V 1) die Schutzart IP 21 erreicht
werden. Das Schutzdach ist durch den Kunden beizustelien. Die
Bauform IM V 3 (V 3) ist nur mit besonderer Lagerdichtung zuléssig,
siehe auch Abschnitt ,Lager®, nebenstehend.

Die Motoren 1GS83 kénnen auch geliefert werden

1. ohne aufgebautes, aber durch extern angeordnetes Liifter-
aggregat fiir Rohranschiufl (ebenfalls Fremdkiihlung)

2. vollkemmen geschlossen (Selbstkithiung} in Schutzart
IP 44.

Kiihiarten — Fremdliifter, Fiiter, Rohranschiufl .
Bei den Motoren 1GS3 werden folgende Kithlarten unter-

-schieden:

Kihtart S — Fremdkihlung durch aufgebauten  Fremdliter
(Schutzarnt IP 21 bei Bauform IM B 5 (B 5) und Schutz-
art 1P 20 bei Bauform IMV 1 (V 1)

Die Motoren haben einen auf dem BS-Lagerschild oben auf-
gebauten Fremdllfter mit vorgeschaltetem Trocken-Luftfil-
ter. Die Kihlluft wird von der B-Seite zur A-Seite des Motors

- gefihrt. Sie tritt von der B-Seite axial in den Fremdlifter
" ein. Mdgliche Anordnungen des Fremdlifters sind in den

MaBblattern dargestelit. Der Drehstrom-Antriebsmotor des
angebauten Fremdlifters besitzt eine Weitbereichswickiung
mit folgenden Daten:

bet 3 AC 50/60 Hz 220 V bis 290 VA/380 V bis 500 V'r;

- bei 80 Hz: 0,42/0,24 A — 0,042 kW

bei 60 Hz: 0,31/0,18 A — 0,060 kW

Der verwendete Trocken-Luiftfilter (Fabrikat , Viledon
P 15/500" der Fa. Freudenberg mit den Abmessungen
151 mm x 151 mm x 15 mm) ist sehr leicht auszutauschen;
deshalb sollen verschmutzte Filter nur durch neue ersetzt
(und nicht gereinigt!) werden.

Kihlart T — Fremdkihlung durch getrennten Fremdlifter

Bei dieser Kithlart werden die Motoren 1GS3 ebenfalls
fremdgekiihlt, allerdings wird der Fremdlifter — der durch
den Kunden beizustelten ist - getrennt angeordnet und die
Kihiluft iber Rohranschliisse dem Motor zugefiihrt. Die

Rohrleitungen und der Fremdliifter sind so zu bemessen, .
daB am Motor bei Beliftung von BS nach AS die in:

der nachfolgenden Tabelle angegebenen Kiihlluftmengen
und Druckhdhen zur Verfiigung stehen. AnschluBstutzen
sind nicht erforderlich. Hierir kénnen die Offnungen
an den vorhandenen Bedienungsklappen (Stahlblech-
2mmx72mmx142 mm bei allen Motoren 1GS3} Verwen-
dung finden, die mit 2 Schrauben M5 im Lochabstand von
127 mm befestigt werden.. ‘

Fir Mator Kiihlluftmenge Druckhdhe
v p
lfs ?nbar
©1GS3 107 45 2
1G53 137 55 1,8
1GS3 167 65 ) 1,6
1GS3 168 65 1,4

Kithiart U — Selbstkithlung

Bie Motoren sind unbeliiftet, vollkommen'gesch!ossen: die -

Schutzart entspricht IP 44.

Die Verlustwadrme wird bei selbstgekiihiten Motoren durch
Strahlung und natiirliche Konvektion abgefiihrt. Durch einen
geeigneten Anbau an die Arbeitsmaschine muB eine ausrei-
chende Verlustwirme-Abfuhr gewéhrleistet werden.

Lager

Sdmtliche Motoren sind mit Waizlagern ausgeriistet. Das
AS-Lager ist als Festlager ausgebildet und das BS-Lager
wird als Loslager Uber eine Federscheibe fixiert; die Warme-
dehnung wird auf der B-Seite aufgefangen. Die Motoren soll-
ten bei Verwendung in Vorschubgetrieben nur mit geradever-
zahnten Ritzeln versehen werden, da andernfalls erhebliche
Axialkrafte in die Motorlager geleitet werden.

Schrégverzahnte Ritzel fihren zu Axialbewegungen und
-schwingungen der Laufer von Motor und Tachogenerator
innerhalb der Lagerlose {-elastizitat). Ober die Nutschragung
des Tachos werden dadurch Istwertverfilschungen dem

. Regler zugefiihrt, welche zu Schwierigkeiten bei der Inbe-

triebnahme fithren.

Die Lager haben Dauerschmierung und werden auf der A-
Seite mit einem Radialwellendichtring abgedichtet. Diese
Abdichtung ist auf Olbenetzung angewiesen, die vom Getrie-
beanbau sicherzustellen ist. Das Wellenende darf auch im
Olbad laufen. Wenn eine Olbenetzung dieses Radialdichtrin-
ges (Simmerring) nicht sichergestellt ist, kann die A-Seite
auch mit einer normalen Spaltdichtung ausgefithrt werden,
siehe auch , Besondere Ausfiihrungen®. In diesem Fall ist
auch die Bauform IM V 3 (V 3) zuldssig (siehe Seite 7/17).

Wellenenden

Als Normalausfithrung werden die Motoren mit normalem
zylindrischen Wellenende nach DIN 42946, Toleranzield K5
sowie einer PaBfeder und PaBfedernut nach DIN 6885 gelie-
fert. Das BS-Wellenende nimmt den mittels Konus kraft-
schliissig aufgesetzten Laufer des Tachogenerators auf.

Bei Antrieb durch Ritzel oder Zahnriemen werden Welle
und Lager radial héher beanspruchi. Die zuldssigen Quer-

. krafte Fy sind abhangig vom Wellenschulterabstand x des

Lastangriffspunktes fir 1000 min™? und 2000 min~' und fiir
jeweils zwei duBere statische Axialkrafte Fy im nachfolgen-
den Diagramm angegeben.

Flir die Lageriebensdauer sind 30000 Betriebsstunden zy-

- grunde gelegt.

Lagerzuordnung (gilt fir alle: Bauformen)

Fir Motor Ritlenkugellager auf der
A-Seite B-Seite
1GS3 107 6204—2RS-C3 6203 —-2Z-C3
1G53 137 6205-2R5-C3 6204-2Z-C3
. 1G83 167 B8307—-2RS5-C3 630527 -C3
1G53 168 B307--2RS—-C3 6305-22-C3

. Zuldssige Querkrifte
" Ausfithrliche Erlduterungen siehe Teil 3.

S

i
DA 362133

=

Bild 7721, Angriffspunkt von Querkréften an Welienenden von Moloren

At
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Gleichstrom-Servomotoren - Vorschubantriebe

Erldauterungen filr Motoren 1GS3
Schutzeinrichtungen, Anbaugerite, Ersatzteile

DA 36-2257
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Bild 7/22 - Querkraft-Diagramm fiir 1GS3-Motoren

AS-Wellenenden in den Austithrungen ,,a", ,,b“ und ,,c*
Die AS-Wellenenden kénnen auch in den verschiedenen
Ausflhrungen ;a", ,b" oder ,,¢* geliefert werden: nihere
Angaben siehe Seite 7/9.

Die Anwendung der einzelhen Ausfihrungen wird im Abschnitt , Ver-
bindung Welle-Antriebsritzal, Seite 7/9 beschrieben.

“Hinweise fiir Verwendung von
Spannsétzen und Elementen »System Ringfeder*
Spieth-Druckhiilsen und
Ringspannelementen ,,System Maurer*
siehe auf Seite 7/8.

Geréusche

Die fremdgekithiten Motoren 1GS3 in Kihlart S entwickeln
die in dem nachstehenden Diagramm angegebenen Ge-
réuschstarken L, nach DIN 45632 in Abhéngigkeit von der
Drehzahl (ohne Getrisbegerausch). -

80

dB(A), " by
T 683168 LT —— =
g | A1Gs3167

1683 137
yd ’1(

0 1000 2000 3000 4000 5000 mn 6000

N ————

16?3 17

60

Bild 7/23 Ge}éusch-Spektrum von 1GS3-Motoren in ,.Kﬁﬁlart s

Die Gerduschstarke aller selbstgekihiten Motoren 1GS3 in
Kilklart U liegt innerhalb des typenbezogenen Drehzahlbe-
reiches unter 66 dB(A).

Mechanische Laufruhe, Schieuderprobe

Alle L&ufer sind mit eingelegter ganzer Pasfeder dynamisch gewuchtet
{Wellenende-Ausfithrung ,a“ sishe Seite 719).

Das Schwingungsverhalten entspricht der Schwingstirke-
stufe R nach l.'_)lN 45665. '

Die Motoren werden
VDE 0530 gepriift. -

mit Schleuderdrehzahlen .n.ach

Rundlaufverhalten A

Entsprechend ihrém Einsatzzweck werden die Servomotoren
1G83 fir hochste Rundlaufqualitét gefertigt. Die nutfrequente
Drehmomentwelligkeit liegt unter 3%. ‘ ) )

-Anstrich

Siehe Erlauterungen fir Motoren 1HUS 074 bis 1HU3 138,
Seite 7A10. :

Schutzeinrichtungen

Thefmischer Motorschutz . .

Die Motoren werden mit Kaltleiter-Temperaturfithlern be-
stiickt, die in die Kompensationswicklung eingebaut sind
(Typ: Q63 100-P381-M135, Kaltwiderstand =250 Q).

Es werden 2 Fiihler eingebaut, die in Reihe geschaltet sind
(£500 Q). Die Nenn-Ansprechtemperatur betrdgt 110 °C. Ais
Ausidsegerét kann der Typ 3 UN 8004 oder der Typ 3 UN 6004
verwendet werden. Letztgenannter Typ besitzt eine optische
Anzeigevorrichtung {Erleichterung der Fehlersuche) und
eine mechanische Wiedereinschaltsperre {weniger Schal-
tungsaufwand). Der max. zuldssige Kalt-Widerstand der
Fihlerschleife betragt 1500 Q (Katalog NS 2, Teil 4 oder Sarmmelkata-
log 2, Teil 8). Je Ausiésegerat kénnen 6 Kaltleiter des genannten Typs
(Reihenschaltung =1500 Q) entsprechend 3 Motoren Uberwacht
werden.

Einbaugerat

Tachogenerator GTA 9.06/420 K (standardmaBig) .
Siehe Erduterungen Teil 3.

Ersatzteile

Bei Ersatziecilbestellungen ist die Fabrik-Nr. und der Typ
des Motors unbedingt anzugeben.

Fir Gleichstrom-Servomotoren kénnen folgende Ersétzteile
geliefert werden: i

1. Tachogenerator GTA 9.06/4

2. 4 Stiick Kehlebirsten fiir Tachogenerator

3. Trockenfilter fir Geblase -

4. Kohlebiirsten fiir Servomotoren (ordnungsgemiBe Ersatz-
lieferungen sind nur gewihrleistet, wenn die Fabrik-Nr.
und die Bestell-Nr. des Motors angegeben werden),

Erforderliche Birsten-Stiickzahlen far Motoren 1GS3

Fiir Motoren 1Satz Fiir Matoren 18atz
Biirsten?) Birsten)
baestehend . bestehend
aus aus
Stick Stiick

1G53 107 -55.41 4 1GS3 107-50.91 2

1G83 137-58.41 8 . 1G53 137-5U.,91 4

1G53 167-55.41 12 1353 167--50.91 8

1G83 1685841 12 1G53 168—~5U.91 8

1) Bei Ersatzbestellungen fiir Kohlebiirsten stets satzweise bestellen und aus-
wechseln, damit nachteilige Mischbesetzungen am Motor vermieden wer-
den.

Stemens DA 36 - 1985
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Vorschubantriebe - Gleichstrom-Servomotoren

L,,,,,,inne,hzah,l;/,S,pa,n,nu,n,g,s;und Drehzahl-/Drehmomenten-Diagramme

1HUS 040
1HUS 042

Motoren 1HUS - dauermagneterregt - selbstgekiihlt - Schutzart P 54

77z Grenzibertemperatur <100 K (Ankererwarmung)
nach VDE 0530, Isolierstoffklasse F

—se—-= Grenzibertemperatur £130K (Ankererwarmung)

Formfaktor f, £1,05

S1= Dauerbetrieb

S3= Aussetzbetrieb
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.
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() Die Werie der .Begrenzurg durch zugeordnetes Stromrichtergarat” kdnnen sich je nach Zuordnung eineé bestimmten Gerdtes (z. B. Transistorsteller) dndern.
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1HUS 044

GIeichstrom-Servomotoren - Vorschubaniriebe

Drehzahl-/Spannungs- und Drehzahl-/Drehmomenten-Diagramme

Motoren 1HUS - dauermagneterregt - selbstgekihlt - Schutzart 1P 54

Ty, Grenzibertemperatur <100 K (Ankererwarmung)
nach VDE 0530, Isolierstoffklasse F .

—-—--= Grenzibertemperatur <130 K (Ankererwarmung)

Formfaktor.f,<1,05 -

S1= Dauerbetrieb
S83= Aussetrbeirieb

3
<C‘J

1

Spannung U—

[/

DA 36-2265

/
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Ankerkrgis C
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4l /
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1000
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Drehzahl n—
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DA 36-2261
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.mu

win? 3000
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@ Die Werte der ,Begrenzung durch zugeordnetes Stromrichtergerat™ kBnnen sich je nach Zuordhung eines bestimmten Gerites (z. B. Transistorsteller) &ndemn.
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Vorschubantriebe - Gleichstrom-Servomotoren

-Drehzahl-/Spannungs- und Drehzahl-/bBrehmomenten-Diagramme

1HU3 070
1HU3 071

Kurzmotoren

Motoren 1HUS - dauermagneterregt - selbstgekiihit - Schutzart IP 54

77z, Grenzibertemperatur =100 K (Ankererwidrmung)
nach VDE 0530, Isclierstoftklasse F

Formfaktor f,=1,05

81z Dauerbetrieb

83= Aussetzbetrieb

—-——-= Grenzlbertemperatur <130K (Ankererwarmung)
TZDO ® 15 = 5 e
v & _ T g ’ g
EXE ] & | ; A g
. = =
5’ Ankecr:krms = z Nm = z =
: S - i -
E
- b L Begrenzung % Nm Begrenzurg
0 S ] durch zugeordnetes & 7 durchzugeordnetes
Stromrichtergerat Stromrichtergerat
1 D 1@ .
. Anke;:kreis 10 ® ‘%
120 E 4 } \
' Dynamischer
; b Grenzbereich
Dynamischer
Grenzbereich W ms
200 7
et $3-25%
a0 T— r
= .
.-h-"-.!
LR, LA =1
—l
g
] ] W%‘@%
My | $3-40%
——— . _ 1 e ———
x G s— s,
9 —,
1 i 5 st %
- ) 51 I
. e | 4
1
. — T T T T T T T T T T J' T T T T T T T T T T T
0 000 2000 min-1 3000 0 1000 min= 2000 0 1000 2006 mintt 3000
. Drehizahl n—» : Drehzahl r — ‘ Drehzaht n—
1HU3 070—0ACO1 und THU3 070—0AFQ1 . 1HU3 070—-0ACO1 1HU3 G70--0AF01
IZ.OG = 2% & 25 o
=" 301 by P b
= i = i =
§ Ankecr:kreus = = Nim = = =
£ . g 2 Begrenzung
& g | g - durch zugeardnetes
£ Begrenzang £ Stromrichtergerdt
160 o Hp— dusch zugeordnetes E nd—L—— @
Stromrichtergerat ]
1 @
Ankerkrais 1 |
. F )
. N k|
. 2 & Bynamischer = _
E b Grenzbereich E Dynamischer
] | e E Grenzbereich
<
80 %
| {5340%
|
|
|
40 L)
I
\i
i
..... —————t— : i : T —
0 1000 2000 min-' 3000 o w0 w200 o' T T T Twoo 2000 mind | 3000
Drehzatlp —
Drehzahl 11 -~ Drehzahl n ——

- . 1HU3 071—0ACO1 und 1HU3 071 —0AFG1 1HU3 071-CACDt

1HU3 071-0AF01

(D Die Werte der ,Begrenzung durch zugeordneles Stromrichtergerat* konnen 'sich je nach Zuordnung eines bestimmten Gerates (z. B. Transistorsteller) dndem.
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1HU3 073 - Gleichstrom-Servomotoren - Vorschubantriebe

Kurzmotoren Drehzahl-/Spanhungs- und Drehzahl-/Drehmomenten-Diagramme

Motoren THU3 - daue_zrmagneterregt - selbstgekiihlt - Schulzart IP 54

Ay Grenzibertemperatur <100 K {Ankererwiarmung) I Formfaktor f, 1,05 S1= Dauerbetrieb
nach VDE 0530, |sclierstoffklasse F 83= Aussetzbetrieb
—-——-= Grenzibertemperatur <130 K (Ankererwarmung)
'230 = 30 2 30 \ ®
3 i1 A 3
g E =TT Begrenzung = = Begrenzung durch |
s = durch zugeordnetes = zugeordnefes
& 2 Nm Stromrichtergerét g Nl Stromrichtergerat
g ® s ®
= ® | Dynamischer % | Dynamischer
1 = Grenzbereich & | Grenzbereich
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c
120 / 3 N ]
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0 —i 10
J f J
My J————— /\1 My T
" ’ \1‘
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] - I
] 1 ]
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- ' -
0 1
(‘).'TDbD‘IVZUUUmint13UUD T T I!ll! =TT T — 4
Drehzahl 0~ 0 1000 min-1 2000 0 1000 2000 min~! 3000
Drehzahl p— Drehzahl 7 —-
1HU3 073 - 0ACO1 und 1HU3 073 — 0AFOT 1HU3 073 - DACO1 1HUS 073 - 0AFO1

- (@ Die Werte der ,Begrenzung durch zugeordnetes Stromrichterger&t” kéinnen sich je nach Zuordnung eines bestimmten Gerates (z. B. Transistorsteller) zridern,
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Vorschubaniriebe - Gleichstrom-Servomotoren | 1HU3 100
1HU3 101

Drehzahi-/Spannungs- und Drehzahl-/Drehmomenten-Diagramme Kurzmotoren

Motoren THU3 - dauermagneterregt - selbstgekiihlt - Schutzart IP 54

ey Grenzibertemperatur £100 K (Ankererwarmung) Formtaktor f, <1,05 S1z Dauerbetrieb
nach VDE 0530, isolierstoffkiasse F ’ S3= Aussetzbetrieb
=-—-= Grenzibertemperatur <130 K {Ankererwdarmung)
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(D Die Werte der ;Begrenzung durch zugeordnetes Stromrichtergerat” kinnen sich je nach Zuordnung eines bestimmten Gerates (z. B. Transistorsteller) ndem.
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1HU3 103

Kurzmotoren

Gleichstrom-Servomotoren - Vorschubantriebe

Drehzahl-/Spannungs- und Drehzahl-/Drehmomenten-Diagramme

Motoren THU3 - dauermagneterregt - sefbstgekiihlt - Schutzart IP 54

7z, Grenzlbertemperatur <100 K {Ankererwirmung)
nach VDE 0530, Isolierstoffkiasse F

Grenziibertemperatur 130K (Ankererwdrmung)

Formtaktor f, <1,05
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S3= Aussetzbetrieb
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(D Die Werle der +Begrenzung durch zugeordnetes Stromrichtergerat”

kénnen-sich je nach Zuordnung eines bestimmten Gerites (2. B. Transistorsteller) andern;
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‘Vorschubantriebe - Gleichstrom-Servomotcren

Drehzahl-/Spannungs- und- Drehzahi-/Drehmomenten-Diagramme

1HU3 054
1HU3 056

Motoren 1HU3 - dauermagneterregt - selbstgekiihlt - Schutzart IP 54 )

7777 Grenziibertemperatur <100 K (Ankererwdrmung)
nach VDE 0530, Isolierstoffklasse F

Formfaktor f,<1,05

S1= Dauerbetrieb
53z Aussetzbetrieb

~-—-= Grenzilbertemperatur <130 K (AnkererwArmung)
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@ Die Werte der ,Begrenzung durch zugeordnetes Stromichtergerat* konnen sich je nach Zuordnung eines bestimmten Geréites (z. B. Transistorsteller) andern.

7/26

Siemens DA 36 - 1985




THU3 058 Gleichstrom-Servomotoren - Vorschubantriebe

Drehzahl-/Spannungs- und Drehzahl-/Drehmomenten-Diagramme

Motoren THU3 - dauermagneterregt - selbstgekiihit - Schutzart IP 54
e, Grenzibertemperatur £100 K {Ankererwdrmung) Formfaktor 7, <1,05 S1= Daverbetrieb -
nach VDE 0530, Isolierstoffkiasse F 8§3= Aussetzbetrieb :
=««—-— Grenziibertemperatur <130 K {Ankererwarmung)
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T L T 7T T T T =TT T T T T "__ll T T T T T E2 T T T T
0 1000 2000 ot 3000 0 500 1000 500 min 2000 0 1000 2000 i 3000
’ Drehzahl n —e Drehzahl n ——
1HU3 058--0ACOT und 1HU3 058—0AF01 1HU3 088 —0ACTH 1HU3 058 —0AF01

(@ Die Werte der -Begrenzung durch zugeordnetes Stromrichtergerat” kdnnen sich je nach Zuordnung eines bestimmien Geriites (z. B. Transistorstelier) andern. .
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Vorschubantriebe - Gleichstrom-Servomotoren

Drehzahl-/Spannungs- und Drehzahi-/Drehmomenten-Diagramme

1HU3 074
1HU3 076

Motoren 1HU3 - dauermagneterregt - selbstgekiihlt - Schutzart IP 54

T 'Grenz[}bertemperatur =100 K (Ankererwirmung}
nach VDE 0530, Isolierstoffklasse F

Formfaktor f,£1,05

81z Dauerbetrieb
S3= Aussetzbetrieb

--—-— Grenziibertemperatur <130 K (Ankererwarmung)

200 g 440 @ a .
f v & I & T &
ES 4 4 by ] g
g g < = < = Begrenzung =
g S e | g durch zugeordnetes
5 Ankerkreis £ Nmi g Nm, ' 7 Sllom(icg(ergerﬁt
> C / g £

160 %’ E g 4

30 36
_ [ Begrenzung —~
Ankarkreis - durch zugeordnetes 1 i
F Stromrichtergerit ] Drynamischer
126 1@ Grenzbereich
] 200ms
Dynamischer
90— Grenzbereich__ 20
200ms l
80 1 53-25% 1
-25%
—_— ] $3-40% | | /53 | !
e —— r— ~
| oy | 7 \ 53-40%
L T T h b i 1
TR el
" : LS i ey I
@ My f— e My _-—--__,,_________- %\l
W ““----..} 177y . I
| % % ~. |
. - - I
51 | ] $1 N
1 |
T T — |‘|||| ll[lllil\lllll
0 1900 W0 in 3000 0 000 w2000 0 1000 00 min 3000
Drehzahl p— Drehzaht n —» Drehzahl n ——
1HU3 074—CACD1 und 1HU3 074 —0AFD1 1HU3 074--0AC01 THU3 074-0AF0t
T 200 = 50 = ' 50 %

v & E o R Begrenzung
2 i £ t ] P i —-=Yor— gurch zugeordnetes g
< Anke(r:krexs = , 3 = Nm Stomrichtergerdt |3
@ o b g T

10 / 5 a0 L it et

£ o
T 7 Begnzung =
o -1 durch zugaordnates B
- Stromrichtergerat p
J@ ]
120 / 30 30
Ankerkreis B . h .
F 1 Dynamischer ] Dynamischer
Grenzbereich Grenzbereich 7
1 200ms 1 200 ms
] - $3-25%
® : = =g
] TN -s35% ] X \
2 | B2z, |
| W R
S ]
so—F- Mol - = i
. !
!
i 51 \*\
g |
i ‘\=
o W0 T 000 min 5000 T L, o T Twoo 2000 min 3060
Orghm 0 1000 minl 2600 min
Drehzahl n — Drehzahl n —=
1HU3 076—0AG01 und 1HU3 076—0AF01 1HU3 076—-0ACO1 1HU3 076 -0AFOT

@ Die Werte der «Begrenzung durch zugeordnetes Stromrichtergerat kannen sich je nach Zuordnun'g eines bestimmten Gerates (z. B. Transistorstefier) dndern.
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1HU3 078

Gleichstrom-Servomotoren - Vorschubantriebe

Drehzahl-/Spannungs- und Drehzahl-/Drehmomenten-Diagramme

Motoren THU3 - dauermagneterregt - selbstgekiihit - Schutzart IP 54

Ty Grenzibertemperatur £100 K {Ankererwarmung) Formfaktor f, £1,05 S1= Dauerbetrieb
nach VDE 0530, isolierstoftkiasse F 33= Aussetzbetrieb
=-—-= Grenzlibertemperatur <130 K {Ankererwirmung)

200 = 60 5 6 2
v / § I 1 iy T B E 3
= Nm —— T @

. = 2 = Nm i
g A“k%*’e's 3 E 1 Begrenzuag durch = . gﬁg:rﬁnzzulgcrdnetes 5
5 E - zugeordnetes Stromrichtergerat g5 1 Slromrigﬁtergerét
& £ 50 £ 50— E®
L L E =
o a]
Ankerkreis ] D isch —
F Gr::;ni;;::ei:;'; Dynamischer
120 1 1 Grenzbereich
] 200ms 1 200ms
] a0 =
«-_._-..__'____‘_ 7_\._
] N —53-25%
80 ] S gy
'—%"_‘-'--.'-‘-..‘
20
i mm%%iss-m%]
My -;-'"'"--. 4
— .
W0 {7727 —
10 %’7% _ {
| T~
; 8t %%l
T T T T T Y T T T T T T T T T T T T V' T j_!
0 1000 2000 min-! 3000 0 o000 i 2000 { 1000 2000 min! 3000
Drehzabin— Drehzatt n —= Drehzghl n ——»
1HU3 078—0AC01 und 1HU3 078—0AFD1 THU3 078--0AGC01 1HU3 078—0AF01

. (O DieWerte der .Begrenzung durch zugeordnetes Stromrichtergerét” kdnnen 'sich je nach Zuordnung eines Bestimmten Gerétes (z. B. Transistorsteller) andem.
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Vorschubantriebe - Gleichstrom-Servomotoren

Drehzahl-/Spanndngs- und.Drehzahl-/Drehmomenten-Diagramme

1HU3 102
1HU3 104

Motoren 1HU3 - dauermagneterregt - selbstgekiihlt - Schutzart 1P 54

ez Grenzibertemperatur 5100 K (Ankererwarmung)
nach VDE 0530, Isolierstoffklasse F

=-=—-= Grenzilbertemperatur <130 K (Ankererwarmung)

Formfaktor f, <1,05

S1= Dauerbetrieb
S3= Aussetzbetrieb

T 200 =
¥ &
5 &
g 2
[=
]
160 /
Ankerkreis
D
1264
Ankerkreis
H
80
0 60 1200 | i 2000

Drehzahin—-

1HU3 102—0ADO0T und iHU3 162 -0AHOT

1y
£ | =
2
5
160 ‘
- Ankerkreis
o
120 - /
Ankerkreis
b H
80
o T st0 1200 min-l 2000
Drehzahl n—-

1HU3 104--0AD0? und 1HU3 104-0AHO1

100

DA 36-2305

Nm
=
E 904
E ]
o
E
2 80+
(]
07 B;grenzung
| durch zugeordnetes
Stromrichtergerat
60
i Dvﬁamischer
50+ Grenzbereich
| 200ms
i e—

) D 536% ‘%
e .
30— Dog340y, %

i l\
i
LT e bl BN i
10 |
&1
i i
I
T T ¥ T T - T T T ‘\
0 500 min-1 000 1200
Drehzahl n —=
1HU3 102-DADO1 )
100 — =
Begrenzung g
= Non- durch zugeordnetes &
= qnd Stromrichtergerst _| =
£ 90 =
g ®
£
g |
E
- %@
70
Dynamischer
- Grenzbereich : .
&0 200ms %
51 ) =TT N7
7, 7 7 f;\
e L WY 1111
] 7 R /7,\ {
30 — }
My —F~—"— o —— \ i
20 TN \'
[
’ ) \\-.I
b 1
4 |
T T T T T T T T T !
0 500 mit 1900 1200

1HUS 104—CADDA

Drehzahl n——ae

100

Drehmoment M —e-

i

-
=
L

=

=

=
8 5
;i

.

oo
&=
1

Eegrenzung
durch
Zugeordnetes

T Stremrichtergerst
@®

507

k Grenzbereich

Dynamischer

200ms

40

| —

_m\

T s3.25%

L
\EJ:

THU3 102—0AHM

T T T T
1000 min-!

T 1
2000
Drghzahi n —=

100
Nm-+
904

7
Begrenzung
duech zugeordnetes-
| Stromrichtergerst
@

Drehmoment h—

80

Dynamischer |
Grénzbereich
200 ms

= o e e i - —

TN
—

- §3-25%
A

T Y SHA0%

30
Mo |

20

/

\"/

S
e

G

1HUS 104—0AHDT

T000 | it

L&

" 2000
Drehzahl n —

DA 36-2306

DA 36-2309

" (O Die Werle der ,Begrenzung durch zugeordneles Stromrichtergerét” kdnnen sich je nach Zuordnung eines bestimmien Gerétes (z. B. Transistorsteller) andem.
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1HU3 106 Gleichstrom-Servomotoren - Vorschubantriebe
1HU3 108

Drehzahl-/Spannungs- und Drehzahl-/Dréhmomenlen—Diagramme

Motoren 1HUZ - dauermagneterregt - selbstgekiihit - Schutzart IP 54

7wy Grenzilbertemperatur <100 K {Ankererwarmung} Formfaktor f, 1,05 S1= Dauerbetrieb
nach VDE 0530, Isolierstoffklasse F 83= Aussetzbetrieb

—-—-= Grenziibertemperatur <130 K {Ankererwarmung)

l 260 T = t 150 = 150 o
I 5 _ il 8
g ] i > Begrenaung g i g
g g 1 _ durch zugeordnetes e 4
& / 2 - - Stromrichtergerst g Nm 7
E Nm @ E _| Begrenzung
160 S ] 2 durch zugeordnetes
Stromrichlergerat
g 1@
Ank%rkreis 100 100
120 - 1 7 i
' Dynamischer gr::g:f;;
] 1 Grenzbereich ] 200
/ Ankerkreis 200ms m
H
m - 5B % ~—'-'—-“—-"':\_ss-|25%
A : TN,
[ . 50 ——
5 N\ ——— 53-40%, | N 53.40%
1 |
40+—f— I —— % -_mh-_---“\ :
: | %\ h
1
1T T T T T T R e T } 1 T T T
6 B30 1200 min 2000 o 500 1000rmia-1 1200 7000 mint 2000
Drehzahl n—- Al
] Drehzahl n —= . Drehzahl g —
"3 - 1HU3 1068—0AD01 und 1HU3 106-—-0AHO1 1HU3 106--0ADD1 1HU3 106—0AHO1
L4 200 o 1601 = T - o
AN g TNmE % 5 ?Nm__ ____E &
;e & = Bofoom——= s, 7Y irg 8 = 1504+H— = &
§ = é durch z.ugeovdngms =3 E mr:r:;ne%rdne'es 3
g 5 1 %mmnehlergerat E | Swomrictergerst
£
oy f‘_, 1 ) @
150 / (=] =1 1
Anke:[}reis i |
Dynamischer
Grenzbereich E
200 ms Dynamischer
100 100 Grenzbereich—
120 / 200ms
’ Ankerkieis i . . |
H - 25%
I I /
1 ~\ J _—"--3< -25%
8 ! | [N
— -40% : T T 53.40%
1
|
40
. | 1
\1
] i
I
1 ]
LN B M B g T T T T I T T T T T T T T T T 1 T T T T T T T T —1
0. 600 1200 min-! 2000 ] 500 1000min? 1200 0 1060 . min? 2000
Drehzahla — . ) Drehzahl 1 . Drehzahl n —a
THU3 108—-0AD01 und THL3 108--0AHO1 1HU3 108--0AD01 THU3 108--0AHG1 ’

@ Die Werle der Begrenzung durch zugeordnetes Stramrichtergerat” kénnen sich je nach Zuordnung eines bestimmien Gertes (2. B. Transistorsteller) &ndern,
9 g g !

Siemens DA 36 - 1985 _ _ . . , 7131




- Vorschubantriebe - Gleichstrom-Servomotoren

Crehzahi- /Spannungs- und Drehzahl- /Drehmomenten-Diagramme

1THU3 132
1HU3 134

Motoren 1HU3 - dauermagneterregt - selbstgekiihit - Schutzart IP 54

T Grenzﬂbe;temperatur £100 K {Ankererwdrmung)

nach VDE 0530, isolierstoffklasse F

—+=—-— Grenziibertemperatur £130 K (Ankererwdrmung)

Formiaktor f, £1,05

S1=Dauerbetrieb
33= Aussetzbetrieb

[
=3

)

- L=
Py 7 a
2] &
@ 8
2 S
€
&

160 /

Ankerkseis,
[+
120
| Ankerkreis
2

80

40

.0 "50¢ 000 min-? 1500

. Drehzahln—

THU3 132—0AC01 und 1HUZ 132 —0AF01

=
=

1 2
v 2
LN
? é
E 3
: 4/
160
Ankerkreis,
[+
%0 if
Ankerkreis
F
80
40
a 50 1000 mat 1500
Brehzahl p—-

THUZ 134 —0ACOT und 1HU3 134--0AF01

180 7[—

160 4

=
3

Begrenzung
durch

Drehmoement M ———m

< gerdt

zugeordnetes
Stromrichter-

=
=1

Dynamischer

{200ms

80

1 Grenzbereich

53-26%
83-40%

N

DA 36-2317

] 51
J I
|
i
T T T T T 3 T}
0 500 min~1 000
Drehzahl 1 w—w-
1HU3 132—0ACO1
240 - g
T - g
Nm Begrenzung <
= durch zugeordnetes =
& Stromrichtergerit
5 20 @
] Dynamischer
o — Grenzbereich
200 ms
1604
1 — - —5325%
'm\f—%s&m
" W
My e )
0 \
4 51 H
]
I
i
T T T T T T LI |
0 500 min-! 1000

THUS 13404001

Drehzahl n —=

1 180 — 2
. 7 i 2
Nm Begrenzung €
=] durch zugeordnetes s
160 Stromrichtergerit S
CE o -
o .
£
ey
@
g
120 .~ Dynariischer
e 7 G:enzbe!eich
b 0ms

500 000 miar 500
Drehzah! fi—wm

THU3 132-0AFH

ra
iy
=3

[y

=

=1
.

Drehmoment M ——

_| Dynamischer

Begrenzung
durch zugeordnetes
g ?Dlromrichlergerét

Grenzbereich

0

I
500 000 mind 1500
Drehzahl n —=

1HUZ 134—0AF0H

() Die Werte der ,Begrenzung durch zugeordnetes Stromrichtergerat*

kdnnen sich je nach Zuordnung eines bestimmten Gerdtes (2. B. Transistorsteller) &ndern.
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1HUZ 136
1HU3 138

Gleichstrom-Servomotoren - Vorschubantriebe

Drehzahi-/Spannungs- und Drehzahl-/D.rehmoménten-Diagramme

Motoren 1HU3 - dauermagneterregt - selbstgekithit - Schutzart IP 54

e Grenzibertemperatur <100 K (Ankererwarmung)
nach VDE 0530 Isclierstoffklasse F

Grenzubertemperatur =130K {Ankererwarmung) ;

Formfaktor f, <1,05

81= Dauerbetrieb
53= Aussetzbetrieb

—_—
I
=

DA 36-2322

Spannung U

. 160

Ankerkreis
C

120
Ankerkreis
F

80

43

10007 min-1 1500
Drehzahl n —=

1HU3 136—0ACO1 und 1HU3 136—DAF01

0 500

=
S

Ij—

v g
)
g -
=
& Arﬂoérkrﬁis /
166
120 /
Ankerkreis
| F
80
0 50 T 000 T e 1800
Drehzahl p—-=

THU3 138—0AC07 und 1HU3 138—0AFO1

Ll e o — .
1 q A Z—Begrenzung | g I - T enin
= Ly durch zugeordnetes 8 g N geg’: ung ’
= Stromrichlergerdt P urch zugeordnetes
5280 4 . 5 2804 ~ Stromrichtergerat
g £ :
£ ] g |
£ =
o ®
“ 2401 = 240 . Dynamischer
Grenzbereich
1 § - 200ms
2001 200
Dynamischer
-  Grenzbereich E
15()4_-__“,13_: %0 §3-25%

200 S3-25%
. -5540%

<

§3-40%

DABE-2324

? N %
, \ : \
¢ ; — ¢ T —
I
- I J
[
: 1
T T T T T . T 1 T T T T T T T T T T T T
0 500 min-1 1000 0 500 000 min? 1500
Drehzahl n «— —_—
1HU3 136—0ACO1 renzamn THU3 136—0AF01 Diehaatln
I430 ol 480 -
] 1] | S
& &
= Nm- s Nm Bagrenzung 2
é i : A = ] durch zugeordnetes
[—§7 —Begrenzung E icht i
£ 400 durch zugeordnetes é 400 -...__J._. Stromrichtergerat
s | Stomrichtergerit 2
a @ = T
[
i 5 A
i Dynamischer i
320 Grenzbereich 30
1 200 b
4" Dynamischer
Grenzbereich
1 20Gms
240 240 -
T ] e
1601 160 D Sk
—
M y 1 y . $3-40%
—] _D..:_——'--.._._ >
8 80 ) \\\%
j S1 \\
|
- \“
L T 1 T T 1 Ll T T T T T T T 1T 1
0 500 min-! 1060 ] 500 1000 min-! 1500 1800

1HYU3 138—-0ACO1

Drehzahl n —=

Drehzaht n —=

THU3 138-0AF01

@ Die Werte der Bagrenzung durch zugeordnetes Stramrichtergerat® kénnen sich je nach Zuordnung eines bestimmten Gerdtes (z. B. Transislorstefler) dndern
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-Vorschubantriebe -

Gleichstrom-Servomatoren

Drehzahl- /Spannungs- und Drehzahl-/Drehmorﬁenten-Diagramme

THU3 102
1HU3 104

Motoren 1HU3 - dauermagneterregt - fremdgekithlt - Schutzart IP 21

'17/77777/7'/ Grenzibertemperatur <100 K (Ankererwarmung)
nach VDE 0530, Isolierstoffklasse F

=-—=+— Grenziibertemperatur <130 K {Ankererwidrmung)

Formfaktor f, £1,05

S1=Dauerbetrieb

53= Aussetzbetrieb

|

L

Ankerkreis
1]

Spannung / —

g
M

//
129_ / / Aotk

¢ s 1200

1HU3 10205001 und 1HU3 102—-0SRK01

P g
| b
::',’, / Ankerkrais ié
S ] =]
S,
“ 160 /
129
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T H

80

41

O TR 00 e B

Drehzahl p—
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" minl 2000
Drehzahl n —

DA 36-2328

Drehmoment M —=
=]
[=]
L

=B
=

=
3
!

|
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durch zugemdnetes
Sl romric}

DA 36-2329

tergerat

Dynamischer
Grenzbereich
200 ms

THU3 102-0SD01

T T
500 min

T T 1
060 1200
Drehzahl n —=

180 ]
T Nm -] i
Z 160 5
@D
E
£
5
=1
1 Begrenzung
120 durch zugeordnetes
Stromrichtergerdt
i @
T-"7""7""7"7"" Dynamischer
T 7. Grenzbereich
80 200ms
) __—"‘—-55~25%
| I "-T, $340% %
Mo e N A
T i
_ |
1
] . \\ﬁ
b t
G T T T T T T ] T T T
500 min-t 1060 1200

THU3 104—-0SD01

Drehzahl n =

]
=3

Crehmomant M —e
=]
=
1

Begrenzung ..
durch zugeordnetes
Srromnchterge;at
@

% Dynamlscher

DA 36-2330

Grenzbereich
200 ms.

35-29%

$3-40%

1HU3 102—08H01

o 0o

LI B
min-! 2000
Drehzahl n ——

180
= Nm+
1604

Drghmoment
1

%

Begrenzung
durch 2ugeordnetes
(Séromnchtmgara:

- DA 36-2333

Dynamischer
804—— Grenzbereich —
200ms -
v 1 —m: e ‘Z\
0 [ ——
J 1
\l
- 81 \4
4 . 1
T T T T T T T —|—|l
0 000 min-! 2000

THU3 104—-0SHOt

Orehzahl n ——

(y Die Werte der ,Begrenzung durch zugeordnetes Stromrichtergerat"

kénnen sich je nach Zuordnung eines bestimmten Gerites {z. B, Transistorstelfer) dndern.
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~1HU3 106 . GIeichstEom-Sewomotoren - Vorschubantriebe
1HU3 108 :

Drehzahl-/Spannungs- und Drehzahl-/Drehmomenten-Diagramme

Motaren THUS - dauermagneterregt - selbstgekithit - Schutzart IP 54

e Grenzibertemperatur <100 K {Ankererwarmung) Formfaktor f, £1,05 - 81z Dauerbetrieb
nach VDE (530, Isolierstoffklasse F . .- 83z Aussetzbetrieb
—-—-— Grenzibertemperatur <130 K (Ankererwarmung)
f 200 . = 240 8 240 ]
S Ankerkrais = = HNm- g . Nm b
& /| 5 2001 £ 2001
160 = i E u
. 5 £
4 [} . O‘— -
1 1601 Begrenzung 160 Begrenzung
- Z durch zugeordnetes 8 A durch zugeordnetes,
120 | o Stomrichtergerst i tromrichergerat
Ankerkreis [T a)
1 ' -H - Dynamischer
120-1- Grenzbereich 120
200ms .o .
: 1 Dynarischer
} 80 — -| Grenzbereich :
| _ il - 200ms
| 1 B0~ - e 80
| B = S3-26%
- _“_____25533_237\ N 7
| ] _’m;;‘;‘glsmwn . wk
gz 5 53-25%
| ] My f-—- My b
‘ 40 N N I a0 AN
] 40 N {
E \ | R \ \
4 ] & \..' i s \
. i B
o el 200, mint 2000 ' o " a0 it om0 o T T T T me 200
Drehzahl n —+ . L .
Drehzahl o ~—= Drehzahl n ——=
1HU3 106—0SD01 und 1HU3 106—0SHO1 1HU3 106—-0SD01- 1HU3 166 —0SHO1
200 5 240 8 20 2
'y Mk f 4 8 f . &
E= T Ankerkrais | <& P &
g | D = = Nm- - = N+ =
B ) / Em; § 2001
v 160 £ £ Begrenzung
S & Begrenzung a | durch zugeordnetes
1 durch zugeordnetes Stromrichtergerat
4 B 7, Stromrichtergerat q [0]
J 160 - o 60—
12 / Ankerkeis 4 E
1 H h 7 Dynamischer
1 120 120~ Grenzbereich
] 7 Dynamischer 1 200ms
80 : - Grenzbereich 1
- 200ms : 4
o . _‘(S 3
p M_D._ iy _\7/777.\
40 T \,
40 <
4 s
— T T
0 600 1200 Drehzr;;]r;‘_??ﬂo 0 rr _I 500 ' r:'lin‘ll k1(;0[) 1200 0 000 min-t 2000
Drehzatf n —s Brehzahl n —~
1HU3 108--05001 und 1HUS3 108--05H01 1HU3 108-0SD01 THU3 108 -0SHO1

* Wete fir S 3-40% etwa 5%
unter den Werten fiir S 5-25%

(1) Die Werte der Begrenzung durch zugeordnetes Stromrichtergerat* kénnen sich je nach Zuordnung eines bestimmten Gerites {z. B, Transistorsteller} andern.
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Vorschubantriebe -

Drehzahl-/Spannungs- und Drehzahl-Drehmomenten-Diagramme

Gleichstrom-Servomotoren

1HU3 132
THU3 134

Motoren 1HU3 - dauermagneterregt - fremdgekiihlt + Schutzan IP 21

7z Grenzilbertemperatur 100K (Ankererwarmung)

nach VDE 0530, Isolierstoffklasse F

—-—-— Grenzibertemperatur 130K (Ankererwirmung)

Formfaktor f, 1,05

S1= Dauerbetrieb
$3= Aussetzbetrieb

f 200 - e
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E a
® ol /
160
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E

=

s

=]

0

DA 36-2341

- 1HU3 132—0SC01

500 min!

1000
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1HU3 136
THU3 138

Gieichstrom-Servomotoren - Vorschubantriebe

Drehzahl-/Spapnungs- und DrehzahI-/-Drehmomentén-Diagramme _

Motoren THU3 - dauermagneterregt - fremdgekdihlt - Schutzart I.P 21;

7z, Grenzibertemperatur <100K (Ankererwirmung)

nach VDE 0530, Isolierstoffklasse F .

Formfakior £, <1,05

S1= Daverbetrieb

53= Ausseizbetrieb
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@ Die Werte der +Begrenzung durch zugeordnetes Stromyichtergerat”

kénnen sich je nach Zuordnung eines bestimmten Gerates (z. B. Transistorsteller) andern.
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Vorschubantriebe - Gleichstrom-Servomotoren 1GS3 107 bis 1GS3 168

Drehzahl-/Spannungs- und Drehzahl-/Drehmomenien-Diagramme

Motoren 1GS3 - elekirisch erregt - selbstgekiihlt - Schutzart IP 44

Formfaktor f, 1,05 - S1= Dauerbetrieb - 53= Aussetzbetrieb
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1GS3 107 bis 1GS3 168 Gleichstrom-Servomotoren - Vorschubantriebe

Drehzahl-/Spannungs- und Drehzahi-/Drehmomenten-Diagramme

Motoren 1GS3 - elektrisch erregt - fremdgekiihit - Schutzart IP 21 bei Bauform IM B 5 {B 5) und IP 20 bei Bauform IMV 1 (V 1

Formfaktor £, £1,05 - S1= Dauerbetrieb - S3= Aussetzbetrieb
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Vorschubantriebe - Gleichstrom-Servomotoren

Technische Daten

Dauermagneterregte Motoren 1THU3 und tHU5

Still- Bestell-Nr. Ge- Anker- . Anker- Dreh- | Maximal-Werte | Trig- | Zeitkonstante Dreh- Span- Be- Max. Ankerkreis-
stands- wicht | strom  spit- span-  zahl bei Anker- heits- mo-  nungs- schley- theor. widar-  in-
dreh- bei zen- nung enwdrmung mo- me- elek- ther- ment- kon- ni- Be- stand  duk-
mo- Mg strom von 130 K ment [cha- trisch misch [kon-  stante gung schleu- | mit tivi-
ment Sifl- Anker- nisch stante R Biir- tat
My, bei stands- strom gung sten
Anker- dreh- bei
erwar- . mo- 20°C
mung ment
van
100K 1o Imax Us ” Mo wmax Jo mex [V Twech Ter  Ten Kz Ke a Cmpc Raib  La
etwa - X -) ) . * - *
Nm kg A A v min' [ Nm A kgm® jms  ms  min Nm/A V. min - 10-3|rad/s®  radis® [Q mH
Motoren THUS - selbstgekiihlt - Schutzart IP 54
1,2 1HUS 040 - 0ACDT 59 1.8 15,2 180 2600 13 21 0,00068(164 25 50 0691 723 7060 12150 1,50 28,6
1HUS 040 - DAFO1 2,8 224 174 3000 31 173 24 0,477 499 5,76 13,6
1,75 | 1HU5 042— 0ACO1T 74 27 21,8 172 2000 1,8 31 0000831129 29 60 G684 71,6 7530 12760 6,49 19,1
THUS 042 0AFO1 4.0 32,0 166 3000 45 138 27 0,466 48 3,24 89
2,5 | tHUS 044 - 0ACD1 83 36 288 [178 2000 27 41 (00002 [111 28 70 0718 752 8330 14000 477 138
1HU5 044 - CAFO1 53 42,4 176 3000 59 1te 27 0,498 521 245 6.6
Kurzmotoren 1HU3 - selbstgekiihlt - Schutzart |P 54
3,2 1HU3 G70-DACOT 12 4,5 a6 187 2000 3,5 51 0,0022 |11,0 51 68 0,786 82 5820 6940 3,10 15,9
1HU3 070 - BAFOt 6,4 51 190 3000 7.0 12,0 47 0,548 57 . 1,66 7.7
5.0 THU3 071 - 0ACH 14 7.1 57 176 2000 5,5 78 0,0028 76 64 90 0772 81 7140 e 1,62 103
1HU3 071 - 0AFO1 107 86 180 3000 11,8 84 58 0,636 56 0,86 50 L
7.0 1HU3 073 - DACOT n . 10,0 80 183~ 2000 7.8 11,2 0,0042 72 72 80 0,719 75 6670 9320 0,889 6,4
THU3 073 - 0AFD? 13,8 110 173 3000 15,3 76 68 0,523 55 0,497 34
7,0 THU3 100 0ACO1 17 9,5 95 171 2000 77 10,5 00086 (154 11,4 100 0,765 80 3260 4160 1044 119
THE3 100~ CAFO1 142 142 168 3000 158 16t 16,9 0,510 53 0,436 53
10,0 | 1HU3 101-0ACO1 25 134 134 167 2060 11,0 150 [0,0120 {106 135 120 0,766 B0 3330 4475 0,515 59
1HU3 101 - 0AF01 205 205 163 3000 22,8 121 118 0,501 53 0,263 30
12,5 [1HU3103-DACOT 30 157 157|180 2000 14,6 17,8 00160 {105 17,3 140 0,823 86 130 4780 0,443 7.7
1HU3 103-0AF01 235 238 190 3000 26,8 11,8 154 0,548 57 0,222 34
Motoren 1HU3 - selbstgekiihit - Schutzart IP 54
2,2 1HU3 054 - 0ACO1 8,7 3.3 26 174 2000 2.5 4,0 00012 (148 187 75 0,688 - .74 7330 7965 6,08 1137 '\
1HU3 054 - 0AFOT 4,7 38 170 3000 57 160 175 0,475 51 . 3,09 54,1
4,5 1HU3 056 - DACOD1 58 6,7 54 176 2000 50 7.8 00022 {107 235 90 0687 75 8180 9338 2,42 56,7
THU3 055~ 0AFQ1 i 10,0 80 163 3000 11.4 108 232 0,458 50 1,09 25,2
6,0 1HU3 058 - DACO1 2 88 70 171 2000 6,5 9,9 00033 {100 263 105 0681 72 6336 7393 1,39 36,5
THU3 058 - 0AFO1 127 162 169 3000 14,1 107 256 0,560 51 0,727 188
7,0 | THU3 074 0ACOH 23 8.7 78 167 2000 8,0 1 0,0048 71 76 90 0735 77 5830 8200 0,804 6,1
THU3Z 074 0AF0% 13,5 108 177 3000 15,5 76 7a 0535 56 0,452 32
16,0 1HU3 076 0ACO1 N5 125 100 175 2000 1,5 15 0,0085 58 89 120 0802 B84 6150 8650 0,675 51
THU3 076 - 0AF01 20,0 160 163 3000 24 71 74 0501 53 0,273 20 3
14 1HU3 078 - 0ACH 40 17 136 183 2000 15,56 19 0,0085 56 91 150 0,837 88 6590 9260 0,458 4.2 f
1HU3 078 — 0AF01 25 200 183 3000 29 63 80 - 0,558 58 0,23 19
18 1THU3 102 ~ 0ADD1 42 15 150 173 1200 20 -716.5 0,0200 89 16 120 1,280 136 3600 4610 0,74 12
1HU3 102- 0AHO1 24 240 170 2000 27 103 14 0770 81 0,309 45
25 1HU3 104~ 0ADO1 &8 - 195 200 175 1200 | 275 - 22 0,0280 74 20 120 1,300 138 357¢ 4570 0,450 89
1THU3 104 - 0AHO1 3 210 179 2000 34 80 18 0,820 86 0,193 35
32 1HU3 106 - 0AD{OT 73 24 240 179 1200 35 2r 90,0370 63 A 120 1,350 . 343 3460 4420 0,312 986
1HUS 106 ~ 0AHO1 42 420 172 2000 45 73 7 . 0788 B3 0,123 33
38 1HU3 108- GADO1 88 3 310 168 1200 41 33 0,0450 | 80 34 120 1,270 134 3380 4310 0,216 7.3
1HU3 108 - DAHOD1 46 460 184 2000 49 69 29 0,850 89 . 0,111 3.2
47 THU3 132- 0ACOT - - 114 31 70 {167 1000 52 36 -b,ﬁDD 89 52 120 ' 1540 163 1495 1750 0214 110
L 1HU_313_2—0AF01 - 43 250 171 1500 . 83 11,2 .45 1050 1 X : 0,114 5.2
65 1HU3 133~ 0ACOT1. 143 43 235 167 1000 70 48 0.1.500 82 50 120 1,540 162 1510 1770 0,13 8.5
_ 1HU3 134« DAFOM 62 340 1?2 L1500 70 10,1 42 X 1.060 113 : 0,073 3.1
90 THU2 136-0AC01 180 59 325 167 1060 95 65 02300 | B0 47 . 120 1,550 164 1370 1600 0,084 4.0
THU3 136 - 0AFO1 83 455 178 1500 91 84 40 y 1,700 117 X 0,05 2.0
115 1HU3 138 - 0ACUT 224 80 440 158 1000 120 87 0,2900 7.7 44 120 1,460 155 1380 1625 0,057 25
1HU3 138 - 0AFOT 134 735 170 1800 145 101 33 0877 93 0,027 0,9

*) Definition der Begriffe auf den Seiten 7/3 bis 7/5
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Gleichstrom-Servomotoren - Vorschubantriebe

Technische Daten

Dauermagneterregte Motoren 1HU3

Still- | Bestell-Nr. Ge- Ankar- Anker- Dreh- | Maximal-Werte | Trig- { Zeitkonstante Dreh-  Span- Be- Max. Ankerkreis-
stands- wicht |[strom spit- span-  zahl bei Anker- heits- . mo-  AURgS- schleu- theor. wider-  in-
dreh- bef zen- nung erwéirmung mo- me- elek- ther- ment- ken- ni- Be- stand  duk-
mo- My strom Co von 130 K ment cha- trisch misch [kon-  stante gung sehleu- | mit tivi-
ment Still- Ankes- nisch slante ni- Biir- tHt
M, bel stands-  strom guny sten
Anker- dreh- bei
erwar- mo- 20°C
mung - ment
von . d
100 K o 1o f;nax Uy n My mex To max |V ‘.T)mel:n T)u Tin i(T Ke a - Omax Rare Lo
etwa . oy
Nm kg A A V. min—- . [ Nm A kgm® ms w5 min Nm/A V-min-10-3 rad/s®  rad/s? | mh
Motoren - fremdgekiihft - Schutzart [P 21 bei Bauform IM B 5 (B'5)und IP.20 bei Bauform IM V V1)
.29 THU3 102 - 0SDO1 46 23 150 173 1200 32 26 00200 |83 18 a0 V 1,270 136 3600 4610 0690 12
1HU3 102 - 9SHO1 39 240 170 2000 43 - |93 8 0,762 8 0,278 4,5
40 1HU3 104~ 0SDO1 62 H 200 175 1200 44 36 00280 |68 22 20 1,280 138 3570 4570 0,413 8,9
1HU3 104 - 0SHO1 50 a10 179 2000 85 71 21 0810 86 0169 3,5
50 1HU3 106 - 05007 77 38 240 179 1200 65 42 00370 |57 34 90 1,337 143 3460 4420 0,282 2,6
THU3 106~ 05HO1 65 420 172 2000 72 63 3 0,780 83 0,105 3.3
6“."! 1tHU3 108 -~ GSDO1 92 48 310 168 1200 65 52 00450 (54 38 90 1,266 14 3380 4310 0,1 73
THU3 108 - 0SHO1 72 460 184 2000 78 60 34 0840 89 0ogs 32
72 1HU3 132-05C01 119 48 170 167 1000 76 82 0,1100 89 58 80 1,520 163 1495 1755 0,188 11,0
1HU3 132 - 05F01 70 250 17 1500 76 98 52 1,040 111 0,099 52
100 1HU2 134-0SC01 147 66 235 167 1000 105 73 G,1500 (7,2 &7 80 1,520 162 1510 1780 0,913 65
135 THU3 136-05C01 184 89 325 167 1000 140 96 0,2300 |70 55 80 1,930 184 1370 1610 0,072 4,0
THU3 136 - 0SFO1 125 455 178 1500 135 7,9 48 1,100 117 0,042 20
165 1HU3 138-0SC01 228 1186 440 158 1600 165 125 0,2900 (6,7 51 a0 1,450 155 1390 1630 0,049 2,5
" Elektrisch erregte Motoren 1GS3
: Still- | Bestell-Nr. Ge- | Anker- Anker- Dreh- max. | Erreger- Trdg- | Zeitkenstante Dreh- Span- |Be- max. Ankerkreis~
i stands- wicht [ strom  spit-  |span-  zahl Dreh- | span- strom lai- heits- mo-  nungs- | schieu- theor. |wider- in-
~ dreh- bei zen-  |nung zahl nung stung [ mo- me- elek-- ther- |ment- kon- ai- Be- stand  duk-
mo- M, strom ment |cha- trisch misch [kon- stants (gung  schleu- | mit tivi-
ment nisch stante ni- Bir-  tat
gung | sten
5 bei
M, X fmx (Un ” fmax {Ue I P IS Tmech Tt Ton Ky ke [ Smax  [20°C
) : *) *) *) " W i) ) Bava  La
' eiwa V-min-:
.Nm kg A A i min—* minr1 |V A W kgm? |ms ms min NovA 1079 rad/s®  rad/s® | Q mH
Motoren, selbstgekiihlt - Schutzart IP 44
25 1G53 107—-5Uv91 a7 124 124 10-30 10-1000 6000 [155 046 25 0,002 12830 1,17 90 0207 21,7 4375 7800 [0,61 0.71
1GS3 107 - sUwe 78 78 13-47 €000 2523 1,32 0,33t 347 1,39 1,82
1GS3 107 - 5UT91 39 39 25-100 5400 23,03 1,44 0,663 694 5,07 7,30
6,0 1383 137 - 50vai 63 284 227 6-30 10-1000 6000 155 029 45 0,005 [18,88 1,84 90 0216 225 4200 6500 |0,17 0,32
1GS3 137 - 5US91 21,3 170 738 600D 16,86 2,06 0,286 30,0 0.28 0,57
1GS3 137 - 50wW91 142 113 10-55 6000 14,17 2,45 0430 450 0,52 1.28
1GS3 137 - 5U791 8.1 65 15-94 5100 12,51 277 0,752 738 1,42 382
11,0 1GS3 167 - 5Uver 122 552 442 7~27  10-1000 6000 125 -036 45 0,014 13233 344 90 0,203 21,3 2750 3802 (0,09 .32
1GS3 167 - 5US51 41,4 3n 8-36 6000 2698 4,12 0271 284 0,14 0,57
1GS3 167 - 5UWS1 27,6 221 10-52 6000 20,59 540 0408 427 0,24 1,28
1GS3 167 - 5UT91 151 121 15-94 5000 1767 6,29 0,747 782 0,68 4,31
18,0 1G53 168-5UWet 152 41,0 326 &-53 101000 6000 |125 058 72 0035 |2511 241 80 0,450 471 1800 2480 (0,15 035
T 1G53 168 ~ 5UT9 227 182 12-94 4700 2048 2,96 0,803 847 0.38 1,13
Motoren, fremdgekiihit - Schutzart IP 21 bei Bauform iM B 5 (B 5) und IP 20 bei Bauform IM V 1 {V 1)
6,8 1G53 107-58Vd: 41 233 233 1746 10-1000 6000 [310 032 98 0,002 [12,28 1,34 60 0294 308 |11900 22319 [0,53 0,71
. 1G53 107 - 55Wa1 146 1486 26-75 6000 4 144 0472 49,4 127 1,82
1GS3 107 - 58T41 w3 73 48-147 3600 10,86 1,51 0942 987 4,82 7.29
15,6 1GS3 137 - 55V41 68 58,4 467 11--40 10-1000 6000 [310 0,57 178 0,005 9,57 232 60 0268 281 {10920 16315 |0,14 0,32
1G53 137~ 5554 438 351 13-62 6000 891 2,49 0358 375 0,23 .57
1GS3 137 -55wW41 292 234 18-75 6000 7.82 2,84 0,538 56,3 0,45 1,28
1GS3 137 - 55T41 167 134 30-130 3800 7.28 3.04 0,941 885 1,29 3,92
32,0 1GS3 167~ 5SV41 127 107,7 861 11-41 101000 6000 |330 0,90 280 0,014 {1231 423 60 0297 314 8000 1$563 |008 0,32
- 1G53 167 - 55541 80,8 646 13-54 6000 1051 4,96 0396 415 0,11 0,57
1GS3 167 ~ 5SW41 538 431 15-77 6000 8,23 6,34 0595 623 0,20 1,28
1GS3 167 - 55741 294 235 24-141 3400 7.52 6,94 1,090 1141 0,62 4,31
430 [1GS3168-55W41 57 | 764 611 12-72  10-1000 6000 |3t¢ 145 450 | 0,035 12,31 286 60 0584 61,7 | 4300 6890 042 035
1GS3 168 5ST4 424 339 22-128 3600 10,64 3,31 1,061 1113 0,34 1,13
*} Definition der Bagyitfe aud den Seiten 743 bis 7/5
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Vorschubantriebe - Gleichstrom-Servomotoren

Besondere Ausfiihrungen
Zubehor fiir Anbau- und Einbaugeréte

Besondere Ausfiihrungen

BesteH-Nr. mit Kennzeichen —Z

Kurzangabe {mohrers Kurzangaben additiv) und/oder Kiartext

1GS3 ...—..... -Z

T und/oder

| E——

Kurzangabe und/oder Kiartext

Thermischer Motorschutz durch Temperaturwachter

. Nur tir fremdgekizhite Motoren:
Kiemmenkastenanordnung rechts
- links

Bei Ausiihrung ohne Klemmenkasten (gilt nicht fiir Fremdlifter-Motoren):
Frei her fiihrte Wicklung ), max. 2 m

Radfaldichtring auf AS fiir Getriebeanbau

Rillendichtung auf AS
{Spaldichtung ohne Radialdichtring)

Wellenende-Ausfilhrung ,,a"
b

i
»E

Motoraustihrung fir RohranschluB, zum getrennten Framdliifter-Aggregat

Einbau ven
Haltebremsen
Impuisgeber (ROD 320) mit Tacho, 2000 Impulse/Umdrehung
2500
Weitere Impulszahlen siehe Seite 713

Impulsgeber (ROD 320) ohne Tacho, 2000 Impulse/Umdrehung
’ 2500

Weitere impulszahlen sighe Seite 7/13

Anbau von

impulsgeber (6FC9 320} mit Tacho, Impulszahlen siche Seite 7/14

Einbau von
Tach

q und Dr triebe
{kombiniert) mit einer Obersetzung von
15
~1:4
1:3
1;2,5

1:2

.Lelsiungsschlrd in russischer Sprache

!

G45

JHU. .. - -z

[T - T3] und/oder

| —

Kurzangabe und/oder Klartext
A3

K18 o

(Normalausfiihrung) :
Wellenende-Ausfiihrung ,,b"
Wellenende~Ausfiihrung ,,c'*

G42

G4

Einbau von Impulsgeber ROD 320 mit
. «« Impulsen/Umdrehung

G#

G43

Einbau von impulsgeber ROD 320 mit
.« - Impulsen/Umdrehung

Anbau von Impulsgeber 6FCS 320 mit
...Impulsen/Umdrehung .
{gewiinschte Impulszahl angeben)

Leistungsschild in russisch

{Normalausflhrung)

{Normalausfihrung)
K19

Frei herausgelihrie Wicklungsenden
(Normalauskihrung)
Rillendichtung AS
{Normalausfiihrung)

Wellenende-Ausfihrung ,,b"
Wellenende-Austihrung ,.c"*

h "

Motor tiir Rc

L |

Lelstungsschild in russisch

Zubehir 10r Anbau- und Einbaugeriite

Bestell-Nr.

Gegenstecker (wasserdicht) fir Kabel zum Impulsgeber ROD 320
Gegenstecker 12polig, fir Kabe! zum Impulsgeber 6FCY 320
Gegenstecker 7polig, fiir Kabel zum Drehmelder

Montagesatz zur Montage und Demontage von Anbau- bzw. Einbaugeriten

1HY7 004
6FC9 341 - 1AB
BFCO 341~ 1AA
1HY7 003

74z
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. Gleichstrom-Servomoioren - Vorschubantriebe

Verpackungen

Fir Motor

Einzelverpackung in

Bernerkungen

1HU3- und 1HUS-Motoren

1HUs 040
042
044

Bis 20 Stilck:  Faltschachtel 85 x 30 x 28 em
Ab 30 Stiick: - Gitterboxpaletten 80 x 120 cm nach DIN 15155

Motor wird ohne Einzelverpackung

in Wellpappenfach gefegt.

1HU3 070 {(Kurzmotoren)
o7
073

Fallschach!eln. AuienmaBe 43 x 33 x 30 cm

"L Zusétzliche_Ausstaﬂungen
* in gleicher VerpackungsgriBe

keine Sammelver-
packung in Gitter-

1HU3 {00 (Kurzmoteren) . - boxpaletien
101 e .
183 .
1HU3 054 Bis 20 Stiick:  Faltschachtel, AulienmaBe 66 x 30 x 28 cm Zusaizliche Aus-
056 Ab 30 Stick:  Gitterboxpaletten 80 x 120 ¢m nach BIN 15155 stattungen wie
058 {Motor wird ohne Einzelverpackung in Tacha, Bremse,

1HU3 674
076
078

Wellpappeniach gelegt}

ROD-Geber oder Dreh-
melder werden in
gleiche Schachtel-
gréBe verpackt

THU3 {02
104
106
108

Faltschachtein Motorldnge bis 57 ¢m: AuBenmaBe 66 x 30 x 33 ¢m
- 3 cm: 81x33x33cm

490 cm: 98x38x33¢cm

Keine Sammelver-
packung in Gitter-
boxpaletten

1HU3 132
134
136
138

Holzverschiigen mit AuBenmaBen, bezagen auf Maotorlange +10 cm
Motorbreite +10 cm
Moterhéhe + 8 cm

Keine Sammelver-
packung im Gitter-
boxpaletten

1GS$3-Motoren

1683 107
137

Faltschachtaln AuBermaBe 61 x 35 x 30 cm

Keine Sammelver-

65x44 %43 cm - packung in Gitter~
167 69 x 48 x43 cm boxpaletten
168 96 x48 %43 cm
Fremdlifter Holzverschiagen mit AuienmaBen, bezogen auf Motorlinge +10 cm Keine Sammelver-

ur
‘15353 107 bis 1GS3 168

Motorbreite +10 cm
Motorhéhe + 8cm

packung in Gitter-
boxpaletten

Siemens DA 36 - 1885
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Vorschubantriebe - Gleichstrom-Servomotoren

MaiBe
MaBbezeichnungen MaBloleranzen
Die Mafibezeichnungen geiten nach DIN 42939. Nuten und PaBfedern werden nach DIN 6885 ausgefiihrt.
Passungen Fiir Motor Toleranzen fiir
Fiir Motor ISO-Passung nach DIN 748, die Lange des den Flansch-
DIN 7160, DIN 7161 und DIN 42948 Wellenendes | Lochkreis-
. durchmesser e,
fiir Durchmesser des
Wellenendes d Zentrierrandes by mm . mm
1HUS 040 ke is 1HUS 040 0,5 +0,2
042 042
044 044
1HU3 070 {Kurzmotoren) kg ie THU3 070 {(Kurzmotoren) +0,4 +0,25
071 . 071
073 073
1HU3 100 (Kurzmotoren) kg is 1HU3 1{()]0 (Kurzmotoren) +0.4 *+0,5
101 107
103 103
1HU3 054 . Ke e 1HU3 054 +0,5 +0,2
056 056
058 058
1HU3 074 K, in THU3 074 +0,3 +0,2
076 076
678 078
THUS 102 ky i 1HU3 102 -0,2 +0,5
104 104
106 106
108 108
1HU3 132 Ky h, 1HU3 132 -0,2 +=0,5
134 134
136 136
138 138
1683 107! [ Je 1G83 107 +0,5 +0,2
137° 137
1GS3 167! kg hy 1GS3 167
168! . 168

1) Bei Rundlaui, Mittigkait und Rechtwinkligkeit des Wellenendes werden die
zulassigen Abweichungen fir Motoren mit erhthter Genauigkeit nach
DIN 42855 eingehalten. -

Wellenenden

Die Wellenenden erhalten Zentrierbohrungen von 60° mit
Gewinde nach DIN 332, Blatt 2.

FUr Motoren Gewinde fdr Aufdrick- und
Abziehverrichtung nach DIN 332
THUS 040 M6
042
044
1HU3 070 {Kurzmotorsn) M6
071
073
1HU3 100 (Kurzmotoren) Mo
101
103
1HU3 054 M6
) 056 -
058
1HU3 074 . Ms
076 i
. .78 :
1HU3 102 ] M2
104 -
106
108
1HU3 182 . ’ M16
o134
136 -
138
1GS3 107 : v M3
137 - M8
1GS3 167 M10
168 ) M12

7/44 ' .
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GeichStrom-—Sewometoren - Vorschubaniriebe

' MaBe fir Moto_ren'1HU5

Motoren ~ Bauform IMB5 (B5), IMV 1 (V1) und IMV 3 (v 3)

1HUS 040 bis 1HUS 044 - selbsigekiihlt - Schutzart {P 54 ) . Anbauten um je 90° versetzt montierbar
_mit Tachogenerator, ohne/mit Haltebrerse : “ mit Impulsgeber 6FCY 320 (angebaut)
= ke )

k

et 4GRS e x

kg
A

-t T ""7

5 — 15 1 U

S @

T 2 gy
B e
v
Al
mit Impulsgeber {ohne Tacho) mit Tacho und Impulfsgeber mit Drehmelder-MeBgetriebe
- - _und Tachogenerator

T —kp—] —ks
- : I-—n — 71—

F-=735

362370

DA 36-2366

...27__4 27-7 _._._27'._‘1

1 Ll e,

i ' OO IIT:!"II ] @ L _[Tr=
n 3

128
126

126

DA 36-2367

DA 36-2368
-DA 15-2369

@ Kabeleinfihrung Pg 7 fiir Tachoanschiug -

@ Kabeleinfiihrung Pg 7 tir Haltebremse

® Kabeleintahrung Pg.16 fir MotoranschiuB, alteratiy
@ Tachogenerator angsbaut

(® Impulsgeber angebaut

® ImpulsgeberanschiuB Amphenol-Tuchei, Typ MS 3102 R20-29P; Gegenstiick (Kabel) MS 3108 E20-295 (nicht wasserdicht} bzw. Gegenstiick mit Bestell-Nr. 1HY 7004
(wasserdicht). Die Kabelstecker fiir Impulsgeber gehdren nicht zum Lieferumfang. :

1D Drehmeider-MeBgetriebe angebaut .
Drehmelderanschlu Souriau 8.40.21.172; Gegenstiick (Kabel) 7paliger Stecker. Der Stecker gehdrt nicht zum Ligferumfang.
@ Impulsgeberanschiufstecker Souriau, Bestell-Nr. 8.40.31.830; Gegenstiick (Kabel) gehort nicht zum Lieferumfang.

Motortyp Gesamtlange .
mit eingebautern ' mit angebautem
Tachogenerator Drehmelder- Impulsgeber Impulsgeber Impulsgeber
MeBgetriebe und chne und 6FC9 320
Tachogenerator Tachogenerator Tachogenerator und Tachogenerator
ohne - mit chne mit chne it ohne it ohne mit ohne mit ohne mit
Halte- Halte- Halte- Halte- Halte- Halte- Halte-
bremse bremse bremse bremse - bremse bremse bremse
X X k k ks ke ks ks ks ks kr kr ks kg
Mindest- Mindest-
maf mahk
THUS 040 115 140 20 226 245 270 302 327 273 208 318 33 372 - 397
THUS D42 140 165 226 251 270 295 327 352 298 323 343 368 397 422
1HUS 044 165 190 251 276 295 320 352 377 323 348 368 393 422 247
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Vorschubantriebe - Gleichstrom-Servomotoren

MaBe fiir Kurzmotoren 1HU3

Kurzmotoren - selbstgekithit - Schutzart |P 54 BautormiIMB 5 (B 5), IMV t (V1) und IMV 3 (V 3)

1HU3 070, 1HU3 071 und 1HU3 073

mit Tachogenerator mit Impulsgeber ohne Tachogenerator

—ky Ansicht A
k
5205,
ki .
75 ' 1 (= F T B
tliebt L N J &
o R i NI gy _ S
s 5
‘ i (IR } ‘ by |
: 1= e 7 @
I - | 2
mit Drehmelder-MeBgetriebe und Tachogenerator mit impulsgeber 6FCS 320 {angebaut)
oder Impulsgeber mit Tachogenerator

ks.k7 .
o _i Ansicht B

110 -

i e
0

5
-0l
DA3G-237¢

DA3B-2373

@ MotoranschluB mit Steckdose Amphenol-Tuchel, Typ MS 3102 A 18-11P; Gegenstiick (Kabel): wasserdichte Auslithrung; Bestell-Nr. 1HY7 001
@ Tachoanschlut mit Steckdose Euchner & Co, Typ SD 4; Gegenstiicic Buchsenstecker BS 4: Bestell-Nr. THY7 002

@ DrehmelderanschiuB Souriau 8.40.21.172; Gegensliick {Kabel) 7poliger Stecker. Der Stecker gehdrt nicht zum Lieferumfang.
ImpuisgeberanschiuB Amphenol-Tuchel, Typ MS 3102 R20-29F; Gegenstiick (Kabel}: MS 3108 E20-29S (nicht wasserdicht) bzw. Gegenstiick mit Bestell-Nr. THY? 004

(wasserdicht). Die Kabelstecker fiir Impufsgeber gehdren nicht zum Lielerumfang.
@ Zwischenflansch nur bei Ausfihrung mit Impuisgeber und Tacho
& ImpulsgeberanschluBstecker Souriav, Bestell-Nr. 8.40.31.830; Gegenstiick (Kabef) gehdnt nicht zum Lieferumifang.

‘ Motortyp Gesamildnge o
: mit eingebautem . " -mit angebautem
Tachogenerator Drehmelder-MeBgetriebe Impuls}geber Impuisgeber Impulsgeber 6FCS 320
% - : und Tachogenerator ohne Tachogenerator . und Tachogenerator und Tachogenerator
k ks C ks ke kz ke (MindestmaB) -
1HU3 070 | 187 230 275 . ' 253 301 356 '
1HU3 071 206 255 300 278 . 326 381
1HU3 073 | 2568 305 350 328 376 431

Austihrung mit Haltebremse auf Anfrage

7146 Siemens DA 36 - 1985




Gleichstrom-Servomotoren - Vorschubantriebe

MaBe fiir Kurzmotoren 14U3

Kurzmotoren - selbstgekiihlt - Schutzar iP 54 Bauform IMB 5 (B 5), IMV 1 (VHundMV3 (V3

THU3 100, THU3 101 und 1HU3 103

mit Tachogenerator mit Impulsgeber chne Tachogenerator

k4 kg ———my Ansicht A
-, A : 9
—_ ) :
L (==
e = e
3 T? = f ﬁ _'ng"‘-
[H PRI y =1 |2 = 8 Tl L g
“’r‘%‘?“‘ﬂ_J ElL A= A 3§
M0 4zt0.4L [ = E 7 @)g/‘u =
HHHE g:® i S . T [wdjmn G
e 2l
Y 39w
n

u mit Drehmeider-MeBgetriebe und Tachogenerator mit impulsgeber 6FC9 320 (angebaut)

oder Impulsgeber mit Tachogenerator

kkg
- { Ansicht B
| e B D
. > e o] oy
g J RN
7 ' ’ &
- bt o &
' :’;\@ - ASTE ‘\a 2
lw7g1 1 | ;;11-_ H

=12

(D MotoranschluB mit Steckdose Amphenol-Tuchel, Typ MS 3102 A 18-11P; Gegénsh‘]ck (Kabel): wasserdichte Ausfihrung; Bestell-Nr, 1HY7 001
. (@ TachoanschiuB mit Steckdose Euchner & Co, Typ SD 4; Gegensliick: Buchsensiecker BS 4; Bestell-Nr. THY7 002

® DrehmelderanschiuB Souriau 8.40.21.172; Gegenstiick Kabel) 7poliger Stecker. Der Stecker gehdrt nicht zum Lieferumfang. .
ImpulsgeberanschiuB Amphenol-Tuchel, Typ MS 3102 20-29F; Gegenstlick (Kabel): MS 3108 E20-29S (nicht wasserdicht) bzw. Gegenstiick mit Bestell-Nr. 1HY7 004

{wasserdicht). Die Kabelstecker fGr Impulsgeber gehdren nicht zum Lieferumiang.
@ 2Zwischenflansch nur bei Ausfiihrung mit Impulsgeber und Tacho
® lnpulsgeberanschiuBstecker Souriay, Bestell-Ny. B8.40.31,830; Gegenstiick (Kabe!) gehort nicht zum Lieferumfang.

Motortyp Gesamtiange .
mil eingebautem mit angebautem
Tachogenerator Drehmelder-MeBgetriebe  Impulsgeber Impulsgeber lmpulsgeber 6FC2 320
und Tachogenerator ohne Tachogenerator  und Tachogenerator und Tachogenerator
k ky ks ke ky ka (MindestmaB)
1HU3 100 179 226 273 251 299 354
THU3 101 204 251 298 276 324 379
. 1HU3 103 231 280 325 303 351 406

Ausfhrung mit Haltebremse auf Anfrage

Siemens DA 36 - 1985
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Vorschubantriebe - Gleichstrom-Servomotoren

MaBe fiir Motoren 1HU3

Motoren - selbstgekihlt Bauform IMB5(B5), MV 1 (V1}und IMV3 (V3)

1HU3 054 bis 1THU3 058 - Schutzart IP 54

it Tachogenerator ‘ i Anbauten um je 90°
mit Tachog ) mit Impulsgeber ohne Tachogenerator st

ks ks @ Kabeleinfishrung Pg 16

g) 9 (P .4 fir Motoranschluf

@ SEGE: B @ Tachogenerator, eingebaut
‘? @ Kabeleinfihrung Pg 7
5 .ﬁ? e QO liosh far Tachogenerator
A ]ﬁ @ Kabelsinfihrung Pg 7
fiir Haltebremse
® Drehmelder-MeBgetriebe,
eingebaut
7 = ® Drehmelder-MefBgetrighe-
M6 _Jioa ] é AnschiuB Souriau 8.40.21.172;
] Gegenstick (Kabel) 7poliger
Ansicht A Ansicht A - Stecker. Der Stecker gehért nicht
j Ei i Ej Lieferumiang.
bei Einbau von impulsgeber bei Einbau von Impulsgeber zurm 2
ohne Tachogenerator bzw. mit Tachogenerator mit Drehmelder-MeRgetriebe 8 :mpu]lsgei;er. eangi;‘?b:ul
mpulsgeberanschiu

Drehmelder-MeBgetriebe
und Tachogenerator und Tachogenerator Amphenol-Tuchet
MS 3102 R 20-29 P; Gegensliick
150 ——-emy . . ) : %Kabel) MS 3108 E20-29 5
r— O ——ay - ks nicht wasserdicht) bzw. Gegen-
e i: B7 —= stick mit Bestell-Nr, 1HY7 004
icht). Die Kabelstecker
o) . g o [l T ;ﬁr Impulsgeber gehdren nicht
zum Lieferumfang. .
e @ ImpulsgeberanschluBstecker
Souriau, Bestell-Nr, 8.40.31.830;
Gegenstiick (Kabel) gehért nicht
zum Lieferumfang.

JJS_UE

A (e

[m—r-p110 ——=]
it
b
+]
r
120
h_
g
©
\—I-—IZ

DA 36-2380

_l
DA 36-2379

A

DA 36-2383

0
95
60
. 9 ®)
@\miﬁ

CA 36-2281

,
L

.
M

DA 36-2382

o

B -

1
/M o
off MR

Moterlyp Gesamtlinge

mit eigebautem i mit angebautem
Tachogenerator Drehmelder-MaBgetrisbe  Impulsgeber Impulsgeber Impulsgeber 6FCY 320
und Fachogenerator ohne Tachogenerator und Tachogenerator und Tachogenerator
. (nicht vermant)
X; k K4 - ks . ke i ks (MindestmaB)

1HU3 054 185 261 310 ’ 355 - 333 ’ 38t 435
1HU3 056 261 337 386 431 409 457 511
1HU3 058 336 M2 481 506 . 484 532 586
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R - Gleichstrom-Servomotoren - Vorschubantriebe

MaBe fiir Motoren 1HU3

Motoren : . Bauform IMB5(B5), IMV1(V1)und MV 3.(V 3)
1HU3 074 big 1HU3 078 - Schutzart IP 54 : ' -

mil Drehmelder-MeBgetriebe und Tachogenerator ' - . Ansicht A

oder lmﬁulsgeber ohne/mit Tachogenerator .., L . . K :

mit Tachogenerator “’":]‘;"nej’;ks:}fs"
ksko by 90° drehbar

b &

i

o4z

DA 36-2386

186

Q) Kabeleinfilhrung Pg 16 fir
- Motoranschiuft

@ Kabeleinfiihrungen Pg 7 fir .
Tachogenerator und Haftebremse

@ Impulsgeber oder
Drehmelder-MeBgetriebe,
jeweils eingebaut

® DrehmelderanschiuB Souriay
8.40.21.172; Gegenstiick (Kabel)
7poliger Stecker. Der Stecker
?e‘nﬁﬁ nicht zum Lieferumfang.
mpulsgeberanschiuB
Amphenal-Tuchel
MS 3102 R 2029 P; Gegenstiick
EKabel) MS 3108 E20-23 S

nicht wasserdicht) bzw. Gegen-
stiick mit Bestell-Nr. 1HY7 404
fwasserdicht . Die Kabelstecker
tr Impulsgeber geharen nicht
zum Lieferumfang.

® ImpulsgeberanschiuBstecker
Souriau, Bestell-Nr. 8.40.31.830;
Gegenstiick (Kabel) gehdrt nicht
zum Liefarumfang.

oy
DA 36-2385

QEH]ZE

sz

28

mit eingebautem : mit angebautem
Tachogenerator Drehmelder-MefRgetriebe Impulsgeber Impulsgeber 6FC9 320
- ’ und Tachogenerator mit Tachogenerator . und Tachogenerator

Motonyp Gesamtilinge

oder

Impul$eber

chine Tachogenerator
ks Ke kz { kg {Mindestmal) -

1HU3 074 384 387 435 459 463
1HU3 076 454 457 505 529 533
THU3 078 524 527 575 : 599 €063
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Vorschubantriebe - Gleichstrom-Servomotoren

MaBe fiir Motoren 1HU3

Motoren

1HU3 102 bis 1HU3 108 - selbstgekiihlt - Schutzart 1P 54

mit Tachogenerator

] ER405 gt

-
_*.
DA-36-2388

l M1
DINGB0

Bauform IMB 5 (B 5), IMV 1 (V1) und MV 3 (V 3)

mit Drehmelder-MeBgetriebe und Tachogenerator
oder Impulsgeber chne/mit Tachogenerator

ﬁ—kkg.ks.k';——-c-

DA 36-2389

© ¥

[

O

737

]

il

Ansicht A
Ausfdhrung mit
Tachogenerator
p— 72—
I 5
ONGF g
G y  ©
D
S_ =
[l @] ®
e D

O Tet<©)
(5 --—sn«so.._\‘D :

mit Impulsgeber 6FC9 320 (angebaut)

DA 36-2330

DA 36-2391

kg

%@
D

#0)

4

&

i
=
i
1

re-i72-]

o

-1
55
65+

I~

mit Drehmelder-MeBgefriebe und Tachogenerator
eber ohne/mit Tachogenerator

DA3E-2392

o1

@ Kabeteinfiihrung Pg 21
fir Motoranschiu

@ Kabeleinfihrung Pg 7
tir Tachogenerator

3 Kabeleinfihning Pg 7
for Haltebremse

@ DrehmelderanschiuB
Sourtau 8.40.21.172,
Gegenstiick (Kabel) 7polige
Stecker. Der Stecker gehort
nicht zum Lieferumfang.

@ Impulsgeberanschiuf
Amphenol-Tuchel
MS 3102 R 20-23 P;
Gegenstick (Kabeg
M5 3108 E 20-29

gaicht wasserdicht) bzw.

egenstiick mit

Bestelt-Nr. 1HY7 004
{wasserdicht). Die Kabel-
stecker fir Impulsgeber
gehoren nicht zum Liefer-
umfang.

® Deckel fiir Zugang zu
den Motoranschliissen

@ M 10-Gewindestift fiir
Austausch mit Tragise
auf AS bei Bauform
IMV1{v1Y)

AnschluB fiir Tachogenerator,
Haltebremsen tind Thermo-
wachter durch Amphenol-
Tuchei MS 3102-A 16 5-1 P;
Gegenstiick (Kabel) ’
MS 3106-A 16 5-1 S gehdrt
nicht zum Lieferumfang

® ImpulsgeberanschluBstecker
Souriaw, Bestell-Nr. i
89.40.31.830; Gegenstiick
(Kabel) gehont nicht zum
Lieferumfang.

Motortyp Gesamtlinge ’ ; -

mit eingebautern mit angebautem

Tachogenerator Drehmelder-MeBgetriebe Impulsgeber Impulsgeber 6FC9 320

Lo - xd Tachogsnerator und Tachogenerator und Tachogenerator
er :
Impulsgeber
A - ohne Tachogenerator "
k ) ks ks, kz ko (Mindestmafl)

tHU3 102 462 455 499 529 578 '
1HU3 104 472 525 569 599 648
1HU3 106 542 595 639 569 718
1HUZ2 168 612 665 709 739 788

/LT
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Gileichstrom-Servomotoren - Vorschubantriebe

MaBe fiir Motoren 1 HU3

-Motoren S Bauform IMB S (B 5), IMV 1 (V1) und IMV 3 {V 3)
THU3 102 bis 1HU3 108 - fremdgekiihit mit angebautem Fremd|itfter '
Schutzart IP 21 bei Bauform IM B 5 (B 5)
IP 20 bei Bauformen iM V1 (V 1) und IMV 3 (V3)

20 .
o BB 5 Luflfilter -
e ; /¥ Geblise um 90° versetzt gezeichnet
(Gebldse mit Zwischenflansch jeweils

um 90° drehbar und mit

i
5805 g’ Bedienungsdeckeln austauschbar) . Ansicht A
u . . .
4 t 21—y
L T - M1 - ]
QD 3 :
1 oF & Q
55 i = !J \ r 7
gg@r L) SO ST - 3
2] \/ =4 E 4
J ; N o)y 4 =3
e | Blal /O —— ow—el  F

Gitterblech {Abluft)

Bet Drehmeider- und impulsgeberanbau zusétzliche MaBe siche Tabelle auf Seite 7/50.

Motortyp Gesamtlange
mit eingebautem mit Fremditifter
Tachogenerator
ky Ka

1HU3 102 455 422

THU3 104 525 492

1HU3 106 595 562

1HU3 108 665 632

Siemens DA 36 - 1985 7/51




Vorschubantriebe - Gleichstrom-Servomotoren

Maie fiir Motoren 1HU3

Motoren - T Bauform IMBS (B 5), IMV 1 (V1) und IM V 3 (V 3}
THU3 132 bis 1HU3 138 - selbstgekihit - Schutzart IP 54

mit Drehmelder-MeBgetricbe und Tachogenerator - Ansicht A
oqle_r'_ Imgulsgebe; ohne/mit Tachogenerator —.qy w . Ausfihrung mit Tachogenerator bzw
M7 Tachogensretor — 1§ m# Drehmefder-MeBgstriebe und Tachogenerater
5 ¥BKT 8 "oder Impulsgeber ohne/mit Tachogenerator
ka =
« 37
e B2-05 4 35— 0260

MI12DIN5E)

%

]
Ny gJ
D250hs
()

.| P4Bugmy

OA 36-2296

&
i
B
-
31l

o

:

5 . (@ MotoranschluB, innen M 8
y I__P 135 @ Kabelsinfihrung Pg 7

I..L ’ . fiir Tachogenerator
] @ Kabeleinfizhrung Pg 7

-—@5{* far Haltebremse:
TT @ Drehmelderanschiuf

Souriau 8.40.21.172; Gegenstick
; gKabeI) 7poliger Stecker. Der
g tecker gehort nicht zum Liefer-

|
=3 - ) umfang.
: impuisgeberanschiuB

Amphenol-Tuchel

M3 3102 R 20-29 P; Gegenstick
[ (Kabel) MS 3108 E 2028 S (nicht
BAS6-2357 wasserdicht) bzw. Gegenstiick

: mit Bestell-Nr. 1HY7 004
}wasserdichi . Die Kabelstecker
Or Impulsgeber gehdren nicht
zum Lieferumfang.

® Deckel far Zugang 2u den

Motortyp Gesamtlange . Motoranschliissen
- mit eingebautem : mit angebautem . hi T :
Tacho- Drehmelder- Impulsgeber | Impulsgeber 6FCY 320 @ Q’;ﬁb,‘ﬁn‘ggﬂ 3:‘1 %méhmr
' generator MeBgetriebe und Tacho- und Tachogenerator durch Amphenol-Tuche!
; oder generator MS 3102-A16 51 P;
impuisgeber : Gegenstiick (Kabal) gehirt nicht
O'e"zgm:;h‘)‘ zum Lieferumtang.
. ; @ M 12-Gewindestift firr Austausch
k Ky : Es ke Kz ko (MindestmaB) mit Tragdse aut AS bei Bauform
1HU3 132 537 585 633 658 71 MV (Vi) _
1HUS 134 607 655 703 728 78t ImpulsgeberanschiuBstecker
THU3 136 724 772 820 845 893 Souriau, BestelFNr. 8.40.31.830;
1HU3 138 834 882 930 955 1008 . Gegenstiick (Kabel) gehtrt nicht
zum Lieferumfang.
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Gleichstrom-Servomotoren - Vorschubantriebe

MaBe fiir Motoren 1HU3

THU3 132 bis 1HU3 138 - fremdgekahit mit ahgebaulem Fremdlifter )
Schutzart IP 21 bei Bauform IM B 5 (B 5), IP 20 bei Bauformen iM V 1 V1) und IMV3(V3)

=0 -

Geblise um 90° versetzt gezeichnet
(Geblase mit Zwischentlansch jeweils
um 90° drehbar und mit

_———— Bedienungsdeckeln austauschbar)

| ——— Luftfitter ) Ansicht A
-5 22 ‘ :
348
QD MIZDINSES N T { )
£ s, . i
515 ]EL f Nel ) SA-g N 2
=1 | 1% 1 - o
i g f / LRI g S 8 8
g & 8
L/ : ==z Olt s g
M1 ml:eaL T 260
; Gitterblech (Abluft) .
|
| f @ Kabeleinfihrung Pg 21
i _ Azl i i abeleinfthrur
‘ Bei Drehmelder- und Impulsgeberanbau zusitzliche MaBe siehe Tabelle auf Seite 7/52. i Notoranschins =
| @ Kabeleintithrung Pg 7
fir Tachogenerator
@ Kabelelnfithrung Pg 7
fiir Haltebremse
® Impulsgeberanschiul
- Amphenol-Tuchel .
Motortyp Gesamtidnge MS 3102 R 2029 P;
Gegenslick (Kabel
mit eingebautem mit Fremdliifter ) Mnf: ,:,’,1 3';3'3 gr'ﬁfrﬁ) -
Tachogenerator egenstack mit -
. Bestell-Nr.-1HY7 004
ks kg {wasserdicht). Die Kabel-
: ’ stecker fur Impulsgeber
. 1HU3 132 585 649 gehdren nicht 2un Liefer-
B 1HU3 134 655 719 . umifang.
1HU2 136 | 772 836 ® M 12-Gewindestift fir
1HU3 138 882 946 Austausch mit Tragbse auf
- AS bei Bauform IM V1 {V 1)
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Vorschubantriebe - Gleichstrom-Servomotoren

MapBe fiir Motoren 1GS3

Motoren Bautorm IMB5 (B5) und IMV 1 (V 1}
1GS3 107 bis 1GS3 168 - selbstgekohlt - Schutzart IP 44
erhihte Genauigkeit k
nach DIN 42955 Tol. R
oldichter Flansch mit
; Radial-Wellendichtring U B
; N /—_-—' N ‘
w ? 4 T =3 1 o
!a-— } ! X
s | bz & o LT |
= e —] =31 ]
] 8 & sy L] | lIPg7y fl &8 = b f
7] ]
—l1 . [ ,
; e Ay
dg | T J !
et iz“_D,SE]-—-—- =] Pl — si‘—-—- 52--i %
- - Pay ] &
I-n——y——c—l =
Far Motor MaBbezeichnung
nach
Befestigungsflansch nach DIN 42948 AS-Wetlenande
Bau- Typ Klemmen-|DIN GréBe|a, b, ¢, e f§ L s [a, g 8 9 k P, 9 S S, v X % ¥ d |t u d,
aroBe Kastentyp |IEC P N - M 22 &F pc 2 2 - 202 2 2 - 22 Z |IpbE GAF -
100 1GS3 107 |gk 130 A 250 |250 130 11 215 4 40 14 (200 187 144 171 438 131 155 Pg21 Pg2! —18*21 192 138 |19 40 21,5 & M3
132 1GS3 137|gk 230 A 300|300 230 12 265 4 50 14 (250 244 190 210 479 169 184 Pg21 Pg21 & 21 176 177 |24 50 27 & M8
160 1GS3 167|gk 330 A 350 |350 250 13 300 5 60 18 (320 312 258 260 573 211 270 Pg2% Pg29 14 27 207 220 |28 60 N 8 M10
160 1GS3 168|gk 330 . A350 |350 250 13 300 5 80 18 |320 312 258 260 645 211 308 Pg29 Pg2% 14 27 225 220 |32 80 35 10 M12

* Dieses MaB ist von der Bezugslinie (Wellenmitteprojektion) nach unten zu messen.
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Gleichstrom-Servomotoren - Vorschubantriebe

MaBe fiir Motcren 1GS3

Motoren 1GS3 107 bis 1GS3 168 - fremdgekiihit, Fremdliifter mit Filter

erhéhte Genauigkeit
nach DIN 42955 Tol. R
dldichter Flansch mit
Radiai-Wellendichtring

Schutzart IP 21 bei Bauform IM B 5 (B 5),

ks

/ Trockentilter

4

Bauform IM B 5 (B Shund IMV 1 (V1)

IP 20 bei Bauform IMV 1 (V 1)

|
109 =

L— Fremdl ifter

Lifter und Y—J
] Deckel austauschbar i g
. ) — =
; & L
—T— N 2 a.
( re, N i I
dzs O {@e+-SH
Pel I & PN f
Lo
| TN 7
- )
d by
5 —n —HSJ‘— =52 3
— 0dg—™ &
Far Motor MaBbezaichnung
nach
B 5 ’ Ank - N (B;eafiessti;ungsﬂansch nach DIN 42948 -
au estell- nker-| Klemmen- | D tiBe | a , ©, @ s, a, [*] g g k k | S ) q s s s,
gréBe Nr. kreis | kastentyp |JIEC PN M 22 g |k e Y ® > 202 b iy
100 1GS3107—..0 gk 130 A250 [250 180 11 215 4 40 14 |200 187 144 171 438 395 131 262 155 Pgz21 — Pg 21
132 1GSS137— W | gk 230 A300 [300 230 12 265 4 50 4 250 244 190 210 479 434 169 285 184 Pg21 — Pg 21
V.. [ gk 330 226 Pg29 — Pg 29
160 . 1GS3 167—..W.. | gk 330 A350 (350 260 13 300 5 &0 18 320 312 258 260 573 517 211 319 270 Pg2o — Pg 29
—..F..
—..V.. | A 428 252 Pg21 Pg29 Pg2i
—..8.
160 1GS3 168—..T., | gk 330 A350 [350 250 13 300 5 80 18 320 312 258 260 645 589 211 319 308 Pg20 — Pg 28
~..W..[A 428 290 Pg21 Pg28 Pg21
Fiir Motor MaBbezeichnung
nach
AS-Wellenende
Bau- Bestell-  Anker-| Kiemmen- | DIN v, X X, y A d ! 1 u s
groBe Nr. - kreis | kastentyp [IEC |— — - - - - D E GA F -
100 1GS3107—..0 gk 130 —18* 170 21 192 138 97 19 40 21,5 § M8
132 1GS3137—..W..}gk23c 8 193 21 178 177 97 24 50 27 8 M8
—..T..
—..V,, | gk 330 1 27 188
160 1GS3 167—,.W.. | gk 330 14 227 27 207 220 97 28 80 @ 8 MI1C
—..T..
- A 428 —46* 43 178 235
160 1GS3 168—,.7.. gk330 14 227 2 225 220 g7 32 80 35 0 M1z
. —. W 428 — 40" 43 196 235

* Die MaBe sind von der Bezugslinie (Welienmitieprojekiion} nach unten zu messen.
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Vorschubaniriebe - Gleichstrom-Servomotoren

Bild 7/24  Fertigung von Gleichstrom-Servomotoren 1HU3 fiir Vorschubantriebe
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