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| 1. Informacje dotycz Qgce bezpiecze nstwa

Ogoblne wskazowki

W regulatorach napedu firmy Lenze (przemiennikach czestotliwosci, falownikach) moga podczas pracy — w zaleznosci od
stopnia ochrony — znajdowac sie czesci przewodzace napiecia oraz ruchome lub obracajace sie elementy. Powierzchnie
moga by¢ gorace.

W przypadku samowolnego usuniecia pokryw zabezpieczajacych, niewtasciwej eksploatacji, przy nieprawidiowej
instalacji lub obstudze istnieje powazne zagrozenie dla oséb oraz przedmiotéw.

Wszystkie prace zwigzane z transportem, instalacja, podtaczeniem, uruchomieniem i obstugg moga by¢ wykonywane
wytacznie przez odpowiednio wykwalifikowanych fachowcéw (uwaga na wytyczne IEC 364 lub CENELEC HD 384 lub
DIN VDE 0100 i IEC-Report 664 lub DIN VDE 0110 oraz polskie przepisy bhp).Odpowiednio wykwalifikowani fachowcy
wedtug niniejszych ogélnych wskazéwek dot. bezpieczenstwa to osoby, ktére znajg sie na instalacji, montazu,
uruchomieniu i obstudze produktu i posiadajg do tego celu odpowiednie kwalifikacje.

Stosowanie zgodne z przeznaczeniem

Regulatory napedu to urzadzenia przeznaczone do zabudowy w elektrycznych urzadzeniach lub maszynach. Nie sg to
urzadzenia do wykorzystania w gospodarstwie domowym, lecz jako elementy przeznaczone sg wytacznie do eksploatacji
w warunkach przemystowych lub profesjonalnych zgodnie z EN 61000-3-2. Dokumentacja zawiera informacje dla
dotrzymania wartosci granicznych wg EN 61000-3-2.

W przypadku zabudowania regulatora napedu w maszynie nie wolno maszyny uruchomié, dopdéki nie zostanie
stwierdzona zgodno$¢ maszyny z dyrektywami UE 98/37/EG (dyrektywy maszynowe); przestrzega¢ wytycznych EN
60204.Uruchomienie (tzn. rozpoczecie pracy zgodnej z przeznaczeniem) dozwolone jest tylko przy zachowaniu dyrektyw
dotyczacych kompatybilnosci elektromagnetycznej (89/336/EWG). Regulatory napedu spetniajg wymogi dyrektyw dot.
niskiego napiecia 73/23/EWG. W regulatorach napedu zastosowano zharmonizowane normy szeregu EN
50178/DINVDEO0160.

Ostrze zenie:
Regulatory napedu stanowig produkty o ograniczonej dostepnosci zgodnie z EN 61800-3.
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Produkty te mogg powodowac¢ w mieszkaniach zaktdcenia radiowe. W takim przypadku niezbedne do pracy jest
zastosowanie dodatkowych srodkéw zabezpieczajacych.

Instalacja

Nalezy zapewni¢ dbatos¢ o stan urzadzenia a szczegdlnie unikac przecigzen mechanicznych. Przy transporcie i montazu
nalezy zwr6ci¢ uwage, aby nie doszito do wygiecia podzespotdw czy do zmiany odstepow izolacyjnych. Nie wolno dotykac
elektronicznych podzespotéw oraz stykow. Regulatory napedu zawierajg podzespoly narazone na dziatanie tadunkow
elektrostatycznych, tatwe do uszkodzenia przy nieprawidtowej obstudze urzadzenia. Nie wolno uszkodzi¢ lub zniszczyé
elementow elektrycznych, poniewaz stwarza to zagrozenie dla zdrowia oséb!

Podtaczenie elektryczne

Przy pracach wykonywanych przy regulatorach znajdujacych sie pod napieciem nalezy przestrzega¢ polskich przepiséw
bhp. Instalacje elektryczng nalezy wykonac¢ zgodnie z aktualnie obowigzujacymi przepisami (np. zachowujgc odpowiednie
przekroje przewodéw, bezpieczniki, potaczenie przewodu uziemiajgcego). Dokumentacja zawiera dodatkowe wskazowki.
Dokumentacja niniejsza zawiera wskazOwki dot. instalacji zgodnej z wymogami kompatybilnosci elektromagnetycznej
(ekranowanie, uziemianie, montaz filtréw i wyktadanie przewodow). Nalezy przestrzegac tych wskazéwek rowniez w
przypadku regulatoréw napedu oznakowanych symbolem CE. Producent urzadzenia lub maszyny jest odpowiedzialny za
dotrzymanie warto$ci granicznych okreslonych wymogami kompatybilnosci elektromagnetycznej.

Praca

Urzadzenia z zamontowanymi regulatorami napedu nalezy ew. wyposazy¢ w dodatkowe instalacje kontrolne i
zabezpieczajgce zgodnie z aktualnie obowigzujacymi przepisami bezpieczenstwa (np. prawo o technicznych srodkach
pracy, przepisy bhp). Regulatory napedu mozna dostosowac do potrzeb uzytkownika. Nalezy przy tym przestrzegaé
wskazowek zawartych w dokumentacji. Po odtgczeniu regulatora od napiecia zasilajgcego nie wolno od razu dotykac
przewodzacych prad czesci urzadzenia oraz przytaczy zasilajgcych, poniewaz kondensatory moga byé natadowane.
Nalezy przy tym zwrdci¢ uwage na tabliczki ostrzegawcze umieszczone na regulatorze. Przy cyklicznym zalaczaniu
zasilania przez dluzszy czas, pomiedzy kolejnymi zatagczeniami powinna nastgpi¢ co najmniej 3-minutowa przerwal
Podczas pracy wszystkie ostony i drzwiczki powinny by¢ zamkniete.

Informacje dotycz ace bezpiecze astwa zgodne z EN 61800-5-1:

Uwaga! Ryzyko pora zenia pradem.
A Kondensatory pozostajg natadowane okoto 180 s. po odtgczeniu napiecia. Przed dotknieciem napedu
nalezy odczekaé przynajmniej 3 minuty.

Ostrze zenie!
& Ten produkt moze spowodowac¢ pojawienie sie pradu statego w przewodzie PE. Prad uptywu moze
przekroczy¢ 3.5 mA AC. Minimalny rozmiar przewodu PE powinien spetnia¢ lokalne wymogi dot. pradu
uptywu.

Wskazoéwka!
Zaciski sterujgce oraz komunikacyjne posiadajg wzmocniong izolacje kiedy naped podtaczony jest do sieci
do 300V AC rms pomiedzy fazg a uziemieniem PE.

Wskazoéwki dla urz gdzen z dopuszczeniem UL z zamontowanymi regulatoramina  pedu
UL warnings to wskazOowki dotyczace tylko urzadzen UL. Dokumentacja zawiera specjalne wskazéwki dla UL.

cus « Odpowiednie dla obwodow, ktére przenosza nie wiecej niz 200.000 rms symetrycznych amper przy
maksymalnym napieciu oznaczonym na napedzie.

« Nalezy uzywaé przewodéw miedzianych 75°C

e Powinny zosta¢ zainstalowane w srodowisku o0 zanieczyszczeniu 2 macro.

Praca: System zawierajgcy regulatory musi zosta¢ doposazony w dodatkowe urzadzenia monitorujgce oraz

zabezpieczajgce wg nastepujacych standardéw (np. wyposazenie techniczne , zasady zapobiegania wypadkom itp.)

Regulator moze by¢ zaadoptowany do twojej aplikacji zgodnie z opisem w niniejszej instrukciji.

Warnings!
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2. Dane techniczne

Zgodno s$¢ CE dyrektywa dot. niskiego napiecia (73/23/EWG), Dyrektywa
EMC(86/336/EEC)

Dopuszczenia UL 508C Underwriters Laboratories
Power Conversion Equipment

Tolerancja fazy <2%

napi ecia wej sciowego

Wilgotno §¢

< 95% nie skondensowane

Warunki klimatyczne

klasa 3K3 wg EN 50178

Zakresy temperatur transport -25...+470C
magazynowanie -20...+70 C
praca -10 ...+55 C z 2.5%/<TC spadkiem pr adu powyzej +40

Wysoko $é zabudowy

0 ... 4000 m npm

z 5 %/1000 m spadkiem pradu powyzej 1000 m npm

Odporno $¢ na
wstrz gsy/wibracje

odpornos¢ na przyspieszeniado 1 g

Prad uptywowy (EN
50178)

>3.5 mA wzgledem energii potencjalnej

Stopie n ochrony (EN
60529)

IP 65/ NEMA 4X, IP 31/ NEMA 1, IP 54 /| NEMA 12

Zabezpieczenia

zwarciu, doziemieniu, przepieciu, przekroczeniu dopuszczalnych obrotéw, przecigzeniu silnika

przeciw
Zakresy mocy IP31/ NEMA 1
120VAC Dublowane / 240 VAC
Moc - Strata moc

Typ W] Napiecie © lve (120V) | lue (240V) | loom | Tmax2[%] W] y
ESV25INOLISXB | 0.25 120 V ~1 (1/N/PE) 6.8 3.4 17 200 24
ESV37INOISXB | 0.37 (90 ... 132 V) lub 9.2 4.6 2.4 200 32

240V ~1 (2IPE)
ESV75INOISXB | 0.75 (170 .. 264 V) 16.6 8.3 4.2 200 52
240 VAC
Moc AR h) le lwe @ro, Strata mocy

Typ [KW] Napigcie 1~ (2IPE) | 3~ 3/PE) | mom | Ima (%] W]
ESV25IN02SXB | 0.25 240 V ~1 (2/PE) 3.4 - 1.7 200 20
ESV37INO2YXB | 0.37 5.1 2.9 2.4 200 27
ESV75INO2YXB | 0.75 240 V ~1 (2/PE) lub 8.8 5.0 4.2 200 41
ESVI12NO2YXB | 1.1 240V ~3 (3/PE) 12.0 6.9 6.0 200 64
ESV152N02YXB | 15 (170 ... 264 V) 133 8.1 7.0 200 75
ESV222N02YXB | 2.2 17.1 10.8 9.6 200 103
ESVI12NO2TXB | 1.1 ; 6.9 6.0 200 64
ESVI52N02TXB | 1.5 - 8.1 7.0 200 75
ESV222N0O2TXB | 2.2 240 V ~3 (3/PE) ; 10.8 9.6 200 103
ESV402NO2TXB | 4.0 (170 V ... 264 V) : 186 | 165| 200 154
ESV552N02TXB | 5.5 ; 26 23 200 225
ESV752N02TXB | 7.5 - 33 29 200 274

480 VAC
Moc ) e Inom e [%6] Strata

Typ (kW] Napigcie 400V | 480V | 400V | 480V | 400V | 480V | mocy [W]
ESV371NO4TXB | 0.37 17 | 15 | 1.3 | 1.1 | 175 | 200 23
ESV751NO4TXB | 0.75 29 | 25 | 24 | 21 | 175 | 200 37
ESVI12NO4ATXB | 1.1 42 | 36 | 35 | 3.0 | 175 | 200 48
ESV152NO4TXB | 1.5 42838/ ng?’g /E)E()?’é% 4‘:302\{3)\/';” 47 | 41 | 40 | 35 | 175 | 200 57
ESV222NOATXB | 2.2 61 | 54 | 55 | 48 | 175 | 200 87
ESV402NOATXB | 4.0 106 | 9.3 | 94 | 82 | 175 | 200 128
ESV552N04TXB | 5.5 142 | 12.4 | 12.6 | 11.0 | 175 | 200 178
ESV752N04TXB | 7.5 18.1 | 15.8 | 16.1 | 14.0 | 175 | 200 208
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600 VAC

Typ Moc [kW] Napi ecie @ lwe lnom Imax(z)[%] Stratf';\lNr?ocy
ESV751N0O6TXB 0.75 2.0 1.7 200 37
ESV152N06TXB 1.5 3.2 2.7 200 51
ESV222N06TXB 2.2 600V 3~ 4.4 3.9 200 68
ESN402N06TXB 4.0 (3/PE)(425...660V) 6.8 6.1 200 101
ESV552N06TXB 5.5 10.2 9 200 148
ESV752N06TXB 7.5 12.4 11 200 172

Zakresy mocy IP65 / NEMA 4X

240 VAC

Typ Moc Napiecie lwe1~(2/PE) | lwe3~(3/PE) | lnom | Imax[%] | Strata mocy
(kW] (W]

ESV371INO2SFC | 0.37 5.1 - 2.4 200 26®
ESV751INO2SFC | 0.75 8.8 - 4.2 200 38"
ESV112N02SFC 1.1 Zzi;‘?evré\jvéﬁ/ Pfﬁt)r 12.0 - 6.0 200 59%)
ESV152NO2SFC | 1.5 g y 133 - 70| 200 69
ESV222N02SFC 2.2 17.1 - 9.6 200 93"
ESV371IN0O2YXC | 0.37 5.1 2.9 2.4 200 26
ESV751IN02YXC | 0.75 240V Lll:b(ZI PE) 8.8 5.0 42 | 200 38
ESV112N02YXC 1.1 240V 3~ (3/PE) 12.0 6.9 6.0 200 59
ESV152N02YXC 1.5 (170..264 V) bez filtra 13.3 8.1 7.0 200 69
ESV222N02YXC 2.2 B 17.1 10.8 9.6 200 93

480 VAC

Moc o e Inom e[ %0] Strata
Typ (kW] Napiecie 400V | 480V | 400V | 480V | 400V | 480V | mocy [W]

ESV371N04T C¥ | 0.37 1.7 | 15 | 1.3 | 1.1 | 175 | 200 21
ESV751N04T_C¥ | 0.75 | 400V 3~ (3/PE) (340...440V) | 2.9 | 25 | 2.4 | 2.1 | 175 | 200 33"
ESV112N04T C¥ | 1.1 lub 480 V 3~ (3/PE) 42 | 36 | 35 | 30 | 175 | 200 42®)
ESV152N04T C® | 1.5 (340...528V) 47 | 41 | 40 | 35 | 175 | 200 50
ESV222N04T C¥ | 2.2 61 | 54 | 55 | 48 | 175 | 200 78%

600 VAC

Typ Moc [lkw] Napigcie e loom I i
ESV751NO6TXC 0.75 6500V 3~ 2.0 1.7 200 31
ESV152N06TXC 15 (3/PE)(425...660V) 3.2 2.7 200 43
ESV222N06TXC 2.2 4.4 3.9 200 57

(1)
(2)
(3)

Zakres czestotliwosci 48 Hz .... 62 Hz
Imax t0 % pradu wyjsciowego lyom, jest to maksymalna warto$é dla P171
Imax t0 % pradu wyjsciowego lom, jest to maksymalna warto$¢ dla P171. Dla modeli 480 V AC warto$¢€ Iy W

kolumnie 480V jest uzywana kiedy P107 jest ustawione na 1. Warto$¢ |, W kolumnie 400V jest uzywana kiedy
P107 jest ustawione na 0.

(4)
(5)

11 cyfra numeru typu jest pokazana jako ,F” gdy filtr jest zintegrowany lub ,X" gdy filtra nie ma.
Dla modeli z zintegrowanym filtrem nalezy dodac¢ 3 [W] przy stracie mocy.

Przy montazu powyzej 1000 m n.p.m. spadek pradu o0 5% na 1000 m. Nie nalezy przekracza¢ 4000 m

n.p.m. Praca powyzej +40 T wi gze sie ze spadkiem pradu 2.5%/<C. Nie przekracza ¢ 55C.

Czestotliwo$¢ przenoszenia:

Jesli P166=1 (6kHz) spadek I,do 92%
Jesli P166=2 (8kHz) spadek I,do 92%
Jesli P166=3 (10kHz) spadek I, do 84%
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Typologia przemiennika cz estotliwo $ci SMV

ESV 152 NO 2 T X
Seria SMVector
Moc znamionowa
251 = 0.25kW (0.33HP) 402 = 4.0kW (5HP)
371 = 0.37kW (0.5HP) 552 = 5.5kW (7.5HP)
751 = 0.75kW (1HP) 752 = 7.5kW (10HP)
112 = 1.1kW (1.5HP)
152 = 1.5kW (2HP)
222 = 2.2kW (3HP)

Zainstalowany modut komunikacji
CO = CANopen
DO = DeviceNet

RO = RS-485 / ModBus
NO = brak

Napiecie wejsciowe
1=120VAC zdublowane wyjscie lub 240 VAC

2=240VAC
4 = 400/480 VAC
6 =600 VAC

Wejscie

S = tylko 1~

Y= 1~Iub 3~
T= tylko 3~

Filtr
F = Zintegrowany

X = Brak

Obudowa

B =NEMA 1 (IP31)
C = NEMA 4X (IP65)
D = NEMA 12 (IP54)

Lenze-Rotiw Sp. z 0.0.



3. Instalacja

Monta z i wymiary SMV wersja IP 31
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Tvoe a al b b1 b2 c s1 s2 m
yP in (mm) | in (mm) | in (mm) | in (mm) | in (mm) | in (mm) | in (mm) | in (mm) | Ib(kg)
Egggﬂ:::::g 3.90 3.10 7.50 7.00 0.25 435 0.6 2.0 2.0
EoV75] - B (99) (79) (190) (178) 6) (110) (15) (50) (0.9)
e 3.90 3.10 7.50 7.00 0.25 5.45 0.6 20 28
Foy2. B (99) (79) (190) (178) 6) (138) (15) (50) (1.3)
ESVA402~~ B 3.90 3.10 7.50 7.00 025 5.80 0.6 20 3.2
(99) (79) (190) (178) 6) (147) (15) (50) (1.5)
ESV552~~ B 5.12 4.25 9.83 9.30 025 6.30 0.6 20 6.0
ESV752~~ B (130) (108) (250) (236) 6) (160) (15) (50) (2.0)
Montaz i wymiary SMV wersja IP 65
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Type ~a _ al _ b _ b1 _ b2 o c _ s1 _ s2 m

in (mm) | in (mm) | in (mm) | in (mm) | in (mm) | in (mm) | in (mm) | in (mm) | b (kg)
ESV371N02YXC 6.28(160) | 5.90(150) | 8.00(203) | 656 (167) | 0.72(18) | 447 (114) | 200(51) | 2.00(51) | 2.9(1.32)
ESV751N0D2YXC 6.28 (160) | 5.90(150) | 8.00(203) | 6.56 (167) | 0.72(18) | 4.47(114) | 2.00(51) | 2.00(51) | 2.9(1.32)
ESV112N02YXC 6.28(160) | 5.90(150) | 8.00(203) | 6.56 (167) | 0.72(18) | 6.27(159) | 2.00(51) | 2.00(51) | 5.1(2.31)
ESV152N02YXC 6.28 (160) | 5.90(150) | 8.00(203) | 6.56 (167) | 0.72(18) | 6.27(159) | 2.00(51) | 2.00(51) | 5.3(2.40)
ESV222N02YXC 712(181) | 674(171) | 8.00(203) | 656 (167) | 0.72(18) | 6.77(172) | 200(51) | 2.00(51) | 6.5(2.95
ESV371N04TXC 6.28(160) | 5.90(150) | 8.00(203) | 656 (167) | 0.72(18) | 447 (114) | 20051 | 2.0051) | 3.0(1.36)
ESV751N04TXC 6.28(160) | 5.90(150) | 8.00(203) | 656 (167) | 0.72(18) | 447 (114) | 20061 | 2.0051) | 3.0(1.36
ESV112N04TXC 6.28 (160) | 5.90(150) | 8.00(203) | 6.56 (167) 0.72 (18) 6.27 (159) 2.00 (51) 2.00(51) 5.2 (2.36)
ESV152N04TXC 6.28(160) | 5.90(150) | 8.00(203) | 656 (167) | 0.72(18) | 6.27(159) | 2.00(51) | 2.00(51) | 5.2(2.36)
ESV222N04TXC 6.28 (160) | 5.90(150) | 8.00(203) | 6.56 (167) 0.72 (18) 6.27 (159) 2.00 (51) 2.00(51) 5.3 (2.40)
ESV751N06TXC 6.28(160) | 5.90(150) | 8.00(203) | 656 (167) | 0.72(18) | 447 (114 | 20051 | 2.0051) | 3.0(1.36)
ESV152N06TXC 6.28 (160) | 5.90(150) | 8.00(203) | 6.56 (167) 0.72 (18) 6.27 (159) 2.00 (51) 2.00(51) 5.3 (2.40)
ESV222N06TXC 6.28(160) | 5.90(150) | 8.00(203) | 656 (167) | 0.72(18) | 6.27(159) | 2.00(51) | 2.00(51) | 5.3(2.40)
ESV371N02SFC 6.28(160) | 5.90(150) | 8.00(203) | 6.56 (167) | 0.72(18) | 447 (114) | 200(61) | 2.0051) | 3.5(1.59
ESV751N02SFC 6.28(160) | 5.90(150) | 8.00(203) | 656 (167) | 0.72(18) | 4.47(114) | 200(51) | 2.00(51) | 3.5(1.59
ESV112N02SFC 6.28(160) | 5.90(150) | 8.00(203) | 656 (167) | 0.72(18) | 6.27(159) | 2.00(51) | 2.00(51) | 57 (2.58)
ESV152N02SFC 6.28(160) | 5.90(150) | 8.00(203) | 656 (167) | 0.72(18) | 6.27(159) | 2.00(51) | 2.00(51) | 5.9(2.68)
ESV222N02SFC 6.28(160) | 5.90(150) | 8.00(203) | 6.56 (167) | 0.72(18) | 6.27(159) | 2.00(51) | 2.00(51) | 7.1(3.22)
ESV371NO4TFC 6.28 (160) | 5.90(150) | 8.00(203) | 6.56 (167) | 0.72(18) | 4.47(114) | 2.00(51) | 2.00(51) | 3.5(1.59)
ESV751N04TFC 6.28(160) | 5.90(150) | 8.00(203) | 6.56 (167) | 0.72(18) | 447 (114) | 20051 | 2.00(51) | 3.6(1.63)
ESV112N04TFC 6.28(160) | 5.90(150) | 8.00(203) | 656 (167) | 0.72(18) | 6.27(159) | 2.00(51) | 2.00(51) | 57 (2.58)
ESV152N04TFC 6.28(160) | 5.90(150) | 8.00(203) | 656 (167) | 0.72(18) | 6.27(159) | 2.00(51) | 2.00(51) | 57 (2.58)
ESV222N04TFC 6.28(160) | 5.90(150) | 8.00(203) | 656 (167) | 0.72(18) | 6.27(159) | 2.00(51) | 2.00(51) | 5.8(2.63)

Podtaczenie elektryczne
Uwaga!

zasilania. Przed serwisowaniem urzadzenia odtgcz zasilanie odczekaj dopdki napiecie pomiedzy B+ i B-
bedzie rowne 0 VDC.

Nie podiaczaj zasilania do zaciskéw wyjsciowych (U,V,W), spowoduje to powazne uszkodzenie urzadzenia.
Nie podiaczaj zasilania czesciej niz raz na trzy minuty. Spowoduje to uszkodzenie przemiennika.

; Ryzyko porazenia! Potencjaty obwodu siegajg 600 VAC. Kondensatory utrzymujg napiecie po odtaczeniu

Schemat pot aczen dla SMV 120VAC 1~
ESV...NO1S... %

PEIL1|L2| N

PE L1 N
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Schemat pot aczen dla SMV 240VAC 1~

ESV..NO1S... ESV..NO1S...
%PEL1L2N %PEL1L2N

PE L1 L2 PE L1 N
ESV...NO2Y... ESV...NO2Y...
(2/PE AC) PE|LT1|L2|L3 (1/N/PE AC) PE|L1|L2 |L3
PE L1 L2 PE L1 N
ESV...N02S... ESV...N02S...
(2/PE AC) PE/L1|L2 (1/NIPE AC) PE|L1|L2
PE L1 L2 PE L1 N

Schemat pot gczen dla SMV 3~

ESV...NO2Y... %
ESV...N02T...
ESV...N0AT...
ESV...NOGT...
(3/PE AC)

PE|L1|L2 L3

PE L1 L2 L3

Schemat pot gczen dla silnika

i PES = Ekranoyvanig
‘UF‘ Ve |\Wms| PE ‘ # zabezpieczajace
PES | ‘
)
Q—PE
] -
PES
M
PES
3~
PE=
{J Zasilanie oraz silnik
s 12 Ib-in (1.3 Nm)
m 0.25in (6mm)

& Prad uptywu moze przekroczy¢ 3.5 mA AC. Minimalny rozmiar przewodu PE powinien spetnia¢ lokalne
wymogi dot. pradu uptywu.

Dla spetnienia wymogéw EN 61800-3 i innych standardéw EMC, okablowanie powinno by¢ ekranowane z
ekranem przymocowanym do obudowy odbiornika. Kable silnikowe powinny by¢ niskopojemnosciowe
(zyta/zyta <75pF/m, zyta/ekran <150pF/m. Naped z filtrem powinien spetnié wymogi klasy A EN61800-3
kategorii 2 z wymienionym typem okablowania nie dluzszym niz 10 m. Obudowa zewnetrznego filtra powinna
zosta¢ do obudowy napedu.
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_J_Elﬁé

Puszka zaciskowa dla obudowy w stopniu ochrony IP 6

1~ (2/PE)

ﬁmnﬂm 14 3 I(: IT

Y

| L 1

I I
T——rT

Bezpieczniki/przekroje poprzeczne przewodéw

5 (Nema 4X)

3~ (3/PE) z filtrem

B [g iz 6'm'13AT3BI3CH 06 17

QP22

I

| —
=

1

instalacja zgodnie z EN 60204-1 instalacja zgodnie z UL
yp bezp.leczmk bezpiecznik L1, L2, L£’3, bezp_leczmk L1,12,13, PE [AWG]
topikowy automatyczny PE [mm?] topikowy
120V | ESV251N01SXB M10 A Cl10 A 15 10A 14
(1/1&”3 ESV371N01SXB M16 A Cl6 A 25 15A 14
E) ESV751N01SXB M25 A C25A 4.0 25A 10
ESV251N01SXB,
ESV251N02SXB
ESV371N01SXB, M10 A C10 A 15 10A 14
ESV371N02YXB
ESV371N02SFC
240V ESV751N01SXB,
1~ ESV751N02YXB M16 A Cl6 A 25 15A 14
(2IPE) ESV751N02SFC
ESV112N02YXB,
ESV112N02SEC M20 A C20 A 25 20 A 12
ESV152N02YXB,
ESV152N02SEC M25 A C25A 25 25A 12
ESV22N02YXB,
ESV222N02SEC M32 A C32A 4 32A 10
ESV371N02YXB,
ESV751N02YXB
ESV371N02YXC, M10 A C10 A 15 10A 14
ESV751IN02YXC
ESV112N02YXB,
ESV152N02YXB
ESV112NO2TXB,
240V | ESV152N02TXB M16 A Cl6A 1.5 12A 14
3~ | ESV112N02YXC,
(3/PE) | ESV152N02YXC
ESV222N02YXB,
ESV222N02TXB M20 A C20 A 25 20 A 12
ESV222N02YXC
ESV402N02TXB M32 A C32A 4.0 32A 10
ESV552N02TXB M40 A C40 A 6.0 35A 8
ESV752N02TXB M50 A C50 A 10.0 45 A 8
Lenze-Rotiw Sp. z 0.0. 10



ESV371NO4TXB
...ESV222N04TXB
ESV371N04TXC
4|o%v R SV22INOATXC M10 A C10 A 15 10 A 14
48“0 y| ESV37INO4TFC
2 ESV222N04TFC
(3/PE) | ESV402NO4TXB M16 A C16 A 2.5 20 A 14
ESV552N04TXB M20 A C20 A 2.5 20 A 14
ESV752N04TXB M25 A C25 A 4.0 25 A 10
ESV751NO6TXB
...ESV22N06TXB
oy | ESV7SINOSTXC M10 A C10 A 1.5 10 A 14
3 |--ESV222NOBTXC
(3/PE) | ESV402NO6TXB M16 A C16 A 1.5 12 A 14
ESV552N06TXB M16 A C16 A 25 15 A 14
ESV752N06TXB M20 A C20 A 2.5 20 A 12

1) Nalezy przestrzegac¢ lokalnych przepiséw

Zaciski steruj ace

Py Wskazoéwka!
l Zaciski sterujgce oraz komunikacyjne posiadajg wzmocniong izolacje kiedy naped podtaczony jest do sieci
do 300V AC rms pomiedzy fazg a uziemieniem PE.
Zacisk Opis Wazne
1 Cyfrowe wyjscie: Start/Stop Wejsciowa rezystancja = 4.3kQ
2 Uziemienie
5 Wejscie analogowe: 0...10VDC Wejsciowa rezystancja >50kQ
6 Wewnetrzne zrédio DC dla szybkiego pot +10VDC, max 10mA
25 Analogowe wejscie: 4...20mA Wejsciowa rezystancja: 250Q
4 Cyfrowe odniesienie/uziemienie +15VDC/0 VDC w zaleznosci od stanu
11 Wewnetrzne zrédio DC dla urzadzen zewnetrznych +12 VDC, max 50mA
13A Cyfrowe wejscie konfigurowalne z P121
13B Cyfrowe wejscie konfigurowalne z P122 Rezystancja wejsciowa = 4.3 kKQ
13C Cyfrowe wejscie konfigurowalne z P123
14 Cyfrowe wyjscie konfigurowalne z P142 DC 24V / 50mA;NPN
30 Analogowe wyjscie konfigurowalne z P150...P155 0...10 VDC, max 20mA
1(75 Wyijscie przekaznikowe: konfigurowalne z P140 DC 24V/2 A...Zﬁf%\f/SO?gzliébezin dukeyiny
AlLsw ALSW ALsw
T COM | C— — C—
4 D - [1T2] Tal Doafisefizc] — [1T2] [4] [isafiselrac]
% =z 9o = BT COM
E 45 Ibin - == NP
Q05 hm 1|2|5|6|25|4|11|13A|1SB|1SC|14|30|16|17| ﬁﬁ ﬁ ﬁﬁﬁ
| . . l +12VDC - 0 % )
i |—I__LI—| L . +30VDC + 0 %
0.25in (6 mm) \ ok 10k \\ \‘ \\ 8 8
L ES
AWG 26...16 L1
(<Imm?) T ——¢ 0..10V 4 ...20mA
\ / 0... 5V
V0109

Stan wejs¢ cyfrowych:

Cyfrowe wejscia moga byé skonfigurowane jako aktywny-wysoki lub aktywny-niski poprzez ustawienie
przetgcznika ALsw i P120 na ,High”(+). Jesli uzywa sie urzadzenia NPN na wejsciu ustaw obydwa na ,Low” (-).

Aktywny niski to ustawienie domysine.
HIGH = +12...+30 V
LOW =0...+3V
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Wskazoéwka!
Btad F_AL pojawi sie jesli przetacznik ALsw nie bedzie zgodny z parametrem P120 i P100 lub jedno z
wejs¢ cyfrowych (P121..P123) jest ustawione na wartos¢ inng niz 0.

4. Uruchomienie

Klawiatura i wy $wietlacz

e N
AUTO FWD

A):BB68;

REV j

v 00

STOP
J

'S
‘ \_
- Przycisk startowy: W trybie lokalnym (P100=0,4) ten przycisk zastartuje naped.

Przycisk stop: Zatrzymuje naped, bez wzgledu na tryb pracy w jakiej jest naped.
”C—)“- Uwaga! Gdy JOG jest aktywny przycisk STOP nie zatrzyma napedu.

\'/I Rotacja: W lokalnym trybie (P100=0,4) wybiera sie kierunek pracy silnika:

_ » Dioda LED dla aktualnym kierunku ruchu (FWD, REV)bedzie wiaczona.
Lﬁ' * Nacisnij R/F, dioda LED dla przeciwnego kierunku ruchu bedzie migac.
R F * Nacisnij M przez 4 sekundy by potwierdzic.
- Dioda migajaca sie wiaczy, druga dioda sie wytaczy.
Kiedy kierunek ruchu zostaje zmieniony podczas pracy kierunkowa dioda LED bedzie miga¢ dopdki naped steruje
silnikiem w wybranym kierunku.

|/m Tryb: Uzywany do wchodzenia/wychodzenia z Menu Parametryzujgcego podczas programowania napedu
d—‘_/- oraz do wprowadzenia wartosci zadanych.

"~ ™

'\

-

Wskazania LED :
Diody FWD/REV wskazujg aktualny kierunek ruchu.
Diada AUTO wskazuje na to ze naped zostat wigczony w tryb Auto za pomocg jednego z TB13 wejs¢ (P121...P123
ustawionych na 1...7). Wskazuje rowniez ze tryb PID jest aktywny (jesli mozliwy).
Diada RUN: wskazuje na to ze naped pracuje.
Diody ,géra” ,dot"  wskazuje na to ze goéra i dét sg aktywne.

Przyciski ,gora” i ,dot": Uzywane do programowania ale takze do ustawiania predkosci, punktu PID i
momentu. Kiedy przyciski sg aktywne, srodkowa dioda LED (po lewej stronie wyswietlacza jest zapalona).

< >

Py Wskazoéwka!
l Jesli klawiatura jest ustawiona w tryb auto (P121...P123 jest 6) a odpowiednie wejscie TB-13 jest
zamkniete, diody AUTO i ,gbra” ,dot’ sg obie wigczone.

Tryby pracy nawy swietlaczu

Tryb pracy — pr edko$é

W standardowym trybie pracy, czestotliwo$é wyjsciowa jest wybierana bezposrednio poprzez (klawiature, sygnat
analogowy itp.) W tym trybie wyswietlacz pokazuje czestotliwo$¢ wyjsciowg napedu.

Tryb pracy — PID

Kiedy tryb pracy PID jest dostepny i aktywny, pracujacy wyswietlacz pokazuje aktualny zadany punkt PID. Kiedy tryb PID
jest nie aktywny wyswietlacz pokazuje czestotliwos¢ wyjsciowag napedu.

Tryb pracy — moment

Kiedy naped pracuje w trybie wektorowym wyswietlacz pokazuje wyjsciowg czestotliwos¢ napedu.

Lenze-Rotiw Sp. z 0.0. 12



Komunikaty statusu/bt edow

S5FoF
0.0

P194= 0000

Zmiana parametrow

e

Fl (I
H_HJ

OU ™M =2

/ .U
U

“— 200

15s

.T. l’j I
Alv 20
i
Fo4

F H]'—f

F.AF g

C o ic 60s

A

Elektroniczny Modut Programowalny (EPM)

EPM zawiera pamie¢ operacyjng napedu. Ustawienia parametréw sg przechowywane w EPM a zmiany
ustawien sg dokonywane w ,Ustawieniach uzytkownika” w EPM.

Opcjonalny programator EPM (model EEPM1RA) pozwala na:

Kopiowanie ustawien z jednego EPM do drugiego,

Kopiowanie ustawienh z jednego EPM do pamieci programatora,

Przechowywane pliki mogg by¢ modyfikowane i programatorze EPM,

Przechowywane pliki moga zosta¢ skopiowane do innego EPM.

Jako ze programator EPM jest zasilany z baterii, ustawienia parametrow moga by¢ skopiowane do EPM i wiozone do
napedu przy wylaczonym zasilaniu na napedzie. Dodatkowo kiedy parametry napedu sg zapisane w EPM za pomocg
programatora, ustawienia te sg przechowywane w dwoch réznych miejscach, w ,ustawieniach uzytkownika” i w
Lustawieniach domys$inych OEM”. Podczas gdy ,ustawienia uzytkownika” moga zosta¢ zmodyfikowane w napedzie,
Lustawienia OEM” nie moga by¢ zmienione. Dlatego tez naped moze zostaé zresetowany nie tylko do ,fabrycznych”
ustawien (pokazano w instrukcji), ale réwniez do oryginalnych ustawien maszyny wprowadzonych przez OEM. Podczas
gdy EPM moze zosta¢ wyjety by przekopiowa¢ ustawienia parametrow do innego napedu, musi by¢ jednak wiozony na
swoje miejsce by naped mogt pracowac (brakujacy EPM spowoduje btad F-F1)

5. Parametryzacja

Kod

Mozliwe nastawy

Numer Nazwa Lenze Wybor B

P100 | Start - 0 0 lokalna klawiatura Uzyj przycisku RUN by naped ruszyt
zrédio . . Uzyj obwodu Start/Stop podtaczonego do listwy
wartosci 1 listwa zaciskowa zaciskowej
zadanych

2 tylko zdalna klawiatura

3 tylko sie¢

4 listwa zaciskowa lub lokalna
klawiatura

5 listwa zaciskowa lub zdalna
klawiatura

Uwagal

P100=0 uniemozliwia TB-1 jako wejscie STOP! Obwod STOP moze zostaé zablokowany jesli
parametry parametry zostaly zresetowane do ustawien domysinych. (patrz P199).

Uzyj przycisku RUN na opcjonalnej zdalnej klawiaturze

Komenda startu musi pochodzi¢ z sieci (Modus,
CANopen, itp.)

Wymagany jest opcjonalny modut komunikaciji.

Musi bys réwniez ustawiony jeden z wejs¢ TB-13 na 9
(Sie¢ mozliwa), patrz P121...123

Mozliwe jest przetgczanie kontroli startu pomiedzy listwg,
zaciskowa a klawiaturg za pomoca jednego z wejs¢ TB-
13.

Mozliwe jest przetgczanie kontroli startu pomiedzy listwag
zaciskowg a zdalng klawiaturg za pomocg jednego z
wejs¢ TB-13.

Lenze-Rotiw Sp. z 0.0.
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Rada:

« P100=4, 5: Aby dokonywac przetaczen pomiedzy zrodtami wartosci zadanej jedno z wejsé TB-13
(P121...123) musi by¢ ustawione na 08 (Wybor kontroli).

TB-13 Otwarte (lub nie skonfigurowane): Kontrola z listwy zaciskowej.

TB-13 Zamkniete: Lokalna (P100=4) lub Zdalna (P100=5) klawiatura
P100= 0, 1, 4: Sie¢ zadaje sygnat jesli P121...P123=9 a odpowiednie wejscie TB-13x jest
zamkniete.
Przycisk STOP jest zawsze aktywny z wyjatkiem trybu JOG
F_AL btad sie wyswietli jesli pozycja przetacznika logiki sygnatéw nie odpowiada ustawieniu P120 i
P100 jest ustawione na warto$¢ inng niz 0.

P101 | Standardo 0 0 Klawiatura (lokalna lub zdalna) Wybra¢ domysine predkosciowe lub momentowe
we zrédio 1 0-10 VDC zadawanie, gdy Auto-zadawanie nie jest wybrane przy
Zadawani 2 4-20mA pomocy wejs¢ TB-13.
3 Wstepnie ustawiony #1
4 Wstepnie ustawiony #2
5 Wstepnie ustawiony #3
6 Sie¢
P102 | Minimalna 0.0 0.0 [Hz] e« P102,P103 s3g aktywne dla wszystkich form
czestotliw P103 zadawania predkosci
08¢ «  Kiedy predkosé¢ zadawana jest analogowo patrz
P103 | Maksymal 60 7.5 [Hz] réwniez P160, P161
na 500
czestotliw Rada!
0S¢ «  P103 nie moze by¢ ustawione ponizej P102

e Aby ustawi¢ P1023 powyzej 120Hz:

Podnies czestotliwos¢ do 120Hz, wyswietlacz pokaze HFr (migajac) . Zwolnij przycisk i
poczekaj sekunde. Nacisnij przycisk ponownie by kontynuowa¢ zwiekszanie predkosci P103.

Ostrze zenie!

Skonsultuj z producentem silnika czy praca z podwyzszong czestotliwoscig jest dopuszczalna. Przekroczenie znamionowych

predkosci moze spowodowaé uszkodzenie maszyny i zranienie personelu.

P104 |Czas 20.0 0.0 [s] e P104 = czas zmiany czestotliwosci od 0 Hz do
przyspiesz 3600 P167 (bazowa czestotliwosc)
ania 1 e P105= czas zmiany czestotliwosci od P167 do
P105 |Czas 20.0 0.0 [s] 0 Hz
hamowani 3600 » Dlarampy S przysp/ham, dopasuj P106.
al
Przyktad :
Jesli P103=120Hz , P104=20 s i P167 (bazowa czestotliwos¢) = 60 Hz czas zmiany czestotliwosci od 0 Hz do 120 Hz wynosi 40.0 s.
P106 |Czas 0.0 0.0 [s] 50.0 e P106 = 0.0 Rampa przyspieszania/zwalniania
integracji liniowa
S-rampy « P106>0 Rampa przyspieszania/zwalniania wg
krzywej S.
P107% | Wybdr 1 0 Niski (120,200,400,480VAC) «  DomysIne ustawienie jest na 1 dla wszystkich
napiecia 1 Wysoki (120,240,480,600VAC) napedow z wyjgtkiem uzycia ,reset 50"
(parametr P199 wybor 4) w modelach 480V. W
tym przypadku ustawienie domysine to O.
P108 | Przecigze 100 30 [%0] 100 P108= (prad znamionowy silnika*100)/SMV znamionowy
nie silnika prad wyjsciowy
Przyktad: jesli silnik = 3A i SMV=4A to P108=75%
Rada!
Nie ustawiaj ponad znamionowy prad silnika (tabliczka znam.) Zabezpieczenie termiczne silnika w SMV
spetnia norme UL jako zabezpieczenie silnika. Cykliczne podtaczanie napiecia po btedzie przecigzenia moze
spowodowaé znaczng utrate zywotnosci silnika.
P109 |Typ 0 0 kompensacja predkosci
przecigze 1 bez kompensacji predkosci It ‘ /71
nia silnika 1002
0
6096
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P110

Metoda
startu

0 0 Normalna

1 Start przy wigczeniu zasilania Naped automatycznie ruszy gdy doprowadzone zostanie
napiecie.

2 Start z hamulcem DC Po wywotaniu komendy startu, naped zaaplikuje
hamowanie DC (zgodnie z P174, P175) zanim zastartuje
silnik.

3 Automatyczny restart Naped automatycznie sie restartuje po wystgpieniu
btedu lub gdy zostanie zasilony.

4 Automatyczny restart z hamulcem | Kombinacja ustawienia 2 i 3

DC

5 Start w locie/Restart #1 *  Naped automatycznie sie restartuje po

6 Start w locie/Restart #2 wystgpieniu btedu lub gdy zostanie zasilony

e Po trzech nieudanych prébach naped zostaje
automatycznie restartowany z hamulcem Dc

e P110=5, Wykonuje szukanie predkosci, startuje
z maksymalng czestotliwosci (P103)

e P110=6 Wykonuje szukanie predkosci, startuje
Z ostatnig wyjsciowg czestotliwoscia przed
wystgpieniem btedu lub zanikiem napiecia.

e Jesli P111=0 start w locie jest wykonywany
kiedy komenda startu zostata wywotana.

Rada!

P110=0, 2: Komenda startu musi zosta¢ wprowadzona co najmniej 2 sekundy po podtgczeniu
napiecia. Blad F_UF pojawi sie jesli komenda zostanie wprowadzona wczesniej.
P110=1, 3...6: Dla automatycznego startu/restartu zrodto musi pochodzi¢ z listwy zaciskowej a

komenda start musi by¢ wydana.

P110=2 ,4...6: Jesli P175=999.9 hamowanie DC bedzie zaaplikowane na 15s.

P110=3...6: Naped usituje przeprowadzi¢ 5 restartéw, jesli wszystkie sie nie powiodg wyswietlacz
pokarze LC i wymagany bedzie reczny restart.

P110=5,6: Jesli naped nie moze ,dogoni¢” krecacego sie silnika, naped przejdzie do btedu F rF.

Ostrze zenie!
Automatyczny start/restart moze spowodowaé uszkodzenie sprzetu i okaleczenie personelu. Uzywanie automatycznego
startu/restartu powinno odbywag sie na sprzecie, do ktérego nie ma dostepu personel.

P111 | Metoda 0 0 Zbocze Wyjscie napedu zostanie odigczone niezwtocznie po
zatrzyman komendzie stop, zatrzymujac motor
ia 1 Zbocze z hamulcem DC Wyjscie napedu zostanie odigczone, nastepnie hamulec

DC zostanie aktywowany.

2 Rampa Naped po rampie (P105 lub P126) bedzie zatrzymywat
silnik

3 Rampa z hamulcem DC Naped po rampie zatrzyma silnik do 0 Hz, nastepnie
hamulec DC zostanie aktywowany (patrz P174, P175).

P112 | Kierunek 0 0 Tylko do przodu
pracy 1 Do przodu lub do tytu Jesli tryb PID jest dostepny, praca do tylu jest

niedostepna (z wyjatkiem JOG)

P120 |Poziom 2 1 Niski P120 i przelgcznik logiki sygnatow muszg zgodnie
logiki 2 Wysoki wskazywac logike chociaz P100, P121..P123 sg
sygnatow ustawione na 0. W przeciwnym razie btad FAL sie

pojawi.

P121 | Funkcja 0 0 Brak Wejscie niedostepne
wejscia 1 Auto-zadawanie: 0-10 VDC Dla trybu czestotliwosci patrz P160..P161,

TB-13A 2 Auto zadawanie: 4-20 mA Dla trybu PID patrz P204...P205,

pP122 Dla trybu wektorowego patrz P330
Funkcja 3 Auto zadawanie: Wstepnie Dla trybu czestotliwosci patrz P131..P137,
wejscia ustawione Dla trybu PID patrz P231...P233,

P123 |TB-13B Dla trybu wektorowego patrz P331...P333

. 4 Auto zadawanie: MOP gora *  Normalnie otwarte: Zamknij wejscie by
FUD,kQJa 5 Auto zadawanie: MOP w doét zwiekszy¢ lub zmniejszy¢ predkosé, wartosé
wejscia PID lub warto§¢ momentu
TB-13C

6 Auto zadawanie: Klawiatura
Auto zadawanie: Sie¢
8 Wyhor zadawania

~

9 Sie¢ dostepna
10 Rotacja wstecz
11 Start do przodu
12 Start wstecz

13 Praca do przodu

¢ MOP up nie jest aktywne podczas STOP.

Uzywac kiedy P100= 4, 5 by przelgcza¢ zadawanie
pomiedzy listwag zaciskowg a lokalng badz zdalng
klawiatura.

Wymagane by zastartowac¢ naped przez siec.
Otwarty = Do przodu Zamkniety = Wstecz
Patrz rada dla typowego obwodu
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14 Praca wstecz

15 JOG do przodu Predkos$¢ JOG do przodu = P134

16 JOG wstecz Predkos$¢ JOG do tytu = P135
Uwaga! Aktywna réwniez gdy P112=0

17 Przysp/Zwaln #2 Patrz P125, P126

18 Hamulec DC Patrz P174, zamknij wejscie by nadpisa¢ P175

19 Pomocnicza rampa do Normalnie zamkniete: Otwieranie wejscia zatrzyma

zatrzymywania naped po rampie (dzieki P127) nawet jesli P111 jest

ustawione na Coast (O lub 1)

20 Wyczys¢ btad Zamknij by zresetowac¢ btad

21 Zewnetrzny btad F_EF Normalnie obwod zamkniety, gdy otwarty wystapi btad

22 Odwrotny zewnetrzny biad F_EF | Normalnie obwdd otwarty: gdy zamkniety wystapi btad

Ostrze zenie!
JOG nadpisuje wszystkie komendy STOP! By zatrzymaé naped pracujacy w trybie JOG, wejscie JOG musi zostaé¢ dezaktywowane
lub warunek bledu wywotany

Uwagal!

Kiedy wejscie jest aktywowane, ustawienia od 1...7 nadpisujg P101

Kiedy TB-13A...TB13C SA skonfigurowane na Auto zadawanie inne niz MOP, TB-13C nadpisuje TB-13B oraz TB-13B
nadpisuje TB-13A. Jakiekolwiek inne Auto-zadawanie bedzie mialo priorytet przed MOP.

Ustawienia 10...14 sa tylko wazne podczas trybu zadawania z listwy zaciskowej (P100=1,4,5)

Jesli Start/Run/JOG do przodu i Start/Run/JOG do tylu sg obydwa aktywowane, naped sie zatrzyma.

Jesli wejscie JOG jest aktywowane podczas pracy napedu, naped wprowadzi tryb JOG, jesli wejscie JOG nie jest
aktywowane naped sie zatrzyma.

Btad F_AL sie pojawi jesli pozycja przetgcznika (ALsw) nie odpowiada ustawieniu P120 i zadne z wejs¢ cyfrowych
(P121...P123) nie sg nastawione na wartos¢ inng niz 0.

Btad F_IL sie pojawi w nastepujacych okolicznosciach

- Ustawienia TB-13A...TB13C sa powtorzone (kazde ustawienie z wyjatkiem 0 i 3 moze byé¢ tylko raz uzyte)
- Jedno wejscie ustawione jest na MOP ,géra” a inne nie jest ustawione na MOP ,w do6t’ lub na odwr6t

- Jedno wejscie ustawione jest na 10 a inne na 11...14.

- Jedno wejscie ustawione jest na 11 lub 12 a inne ustawione jest na 13 lub 14.

Typowe obwody sterujgce pokazano ponizej:

- Jesdli jakies$ wejscie ustawione jest na 10, 12 lub 14 , P112 musi by¢ ustawione na 1 dla akcji odwrotnej do funkgciji.

Run/Stop z kierunkiem P121 = 10 Start do przodu/ Start do tytu P121=11, Run do przodu/ Run do tytlu P121=13,
P122=12 P122=14
1 14 |19A 1 |4 [1oA |18 1[4 [13A[13B
_|_.J RUN
sToP | FWD s FWD
1 |~ RUN
| _— = REV
BUN REV STOP REV -
P125 |2czas 20.0 0.0 [s] 3600 «  Wybierany uzywajac TB-13A...TB-13C
przyspiesza (P121...P123 =17)
nia e Dlarampy S przysp/zwaln dostosuj P106
P126 |2 czas 20.0 0.0 [s] 3600
zwalniania
P127 |Czas 20.0 0.0 [s] 3600 «  Wybierany uzywajac TB-13A...TB-13C
zwalniania (P121...P123 =19)
dla « Dlarampy S przysp/zwaln dostosuj P106
pomocnicze e Kiedy wybrany, ten czas rampy ma
j rampy do pierwszenstwo przed P105 i P126
zatrzymywa
nia
P131 | Wstepnie 0.0 0.0 [HZ] 500
ustawiona PRESET 13A 13B 13C
predkos¢ #1 SPEED
P132 | Wstepnie 0.0 0.0 [Hz] 500 1 X -- --
ustawiona 2 -- X --
predkos¢ #2 3 X
P133 | Wstepnie 0.0 0.0 [Hz] 500 — -
ustawiona 4 X X --
predkos¢ #3 5 X -- X
P134 | Wstepnie 0.0 0.0 [Hz] 500 6 . X X
ustawiona
predkosé #4 7 X X X
P135 | Wstepnie 0.0 0.0 [HZ] 500
ustawiona
predkos¢ #5
P136 | Wstepnie 0.0 0.0 [Hz] 500
ustawiona
predkos¢ #6
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czestotliwos
¢

P137 | Wstepnie 0.0 0.0 [Hz] 500
ustawiona
predkos¢ #7
P140 | Wyjscie 0 0 Brak Wyjscie niedostepne
przekazniko 1 Praca Aktywny gdy naped pracuje
we TB-16, 2 Wstecz Aktywny gdy naped pracuje wstecz
17 3 Btad Nieaktywny gdy naped ma biad lub odcieto zasilanie
4 Odwrotny btad Aktywny gdy naped ma btad
5 Bfad przy restarcie P110=3..6 nieaktywny jesli wszystkie préby restartu nie
powiodty sie
6 Osiagnieta predkosc Aktywny gdy czestotliwos¢ wyjsciowa = zadanej
czestotliwosci
7 Powyzej: Wstepnie ustawiona Aktywny gdy czestotliwos¢ wyjsciowa > P136
predkos¢ #6
8 Limit prgdowy Aktywny gdy prad silnika = P171
9 Podaza za spadkiem (4-20 mA) Aktywny gdy sygnat pradowy 4-20 mA spada ponizej 2
mA
10 Spadek obcigzenia Aktywny gdy obcigzenie silnika spada ponizej P145,
patrz takze P146
11 Sterowanie lokalng klawiaturg, Aktywny gdy wybrane zrédio jest aktywne dla sterowania
aktywne startem
12 Sterowanie listwg zaciskowg
aktywne
13 Sterowanie zdalng klawiaturg
aktywne
14 Sterowanie siecig aktywne
15 Sterowanie standardowo Aktywny gdy P101 zadawanie jest aktywne
zadawane aktywne
16 Automatyczne zadawanie Aktywny gdy Automatyczne zadawanie jest aktywowane
aktywne uzywajac wejscia TB-13, patrz P121...P123
17 Tryb Sleep aktywny Patrz P240...P242
18 Sprzezenie PID < Min. Alarm Aktywny gdy sygnat sprzezenia PID < P214
19 Odwrotne sprzezenie PID < Min. | Nieaktywny gdy sygnat sprzezenia PID < P214
Alarm
20 Sprzezenie PID > Max. Alarm Aktywny gdy sygnat sprzezenia PID > P215
21 Odwrotne sprzezenie PID > Max. | Nieaktywny gdy sygnat sprzezenia PID > P215
Alarm
22 Sprzezenie PID w zasiegu Aktywny gdy sygnat sprzezenia PID jest w zasiegu
Min/Max zakresu alarmu Min/Max Alarm, patrz P214, P215
23 Sprzezenie PID Min/Max poza Aktywny gdy sygnat sprzezenia PID jest poza zasiegiem
zasiegiem alarmu Min/Max Alarm, patrz P214, P215
24 Zarezerwowane
25 Sie¢ aktywowana Wymagany opcjonalny modut komunikacji
P142 | Wyijscie TB- 0 0...23 (to samo co P140)
14 24 Dynamiczne hamowanie Do uzycia przy opcji dynamicznego hamowania
25 Sie¢ aktywowana Wymagany opcjonalny modut komunikacji
P145 | Prog 0 0.0 [%0] 200 P140, P142 = 10, Wyj$cie zostanie wzbudzone jesli
ohcigzenia obcigzenie silnika spadnie ponizej P145 dluzej niz czas
P146 |Czas 0.0 0.0 [s] 240 P146
obnizenia
obcigzenia
ponizej
progu
P150 | Wyijscie TB- 0 0 Brak Sygnat 2-10 VDC moze by¢ przeksztatcony w 4-20 mA z
30 1 0-10 VDC wyjsciowa czestotliwos$é | catkowitg impedancjg obwodu 500Q
2 2-10 VDC wyjsciowa czestotliwos¢
3 0-10 VDC Obcigzenie
4 2-10 VDC Obcigzenie
5 0-10 VDC Moment
6 2-10 VDC Moment
7 0-10 VDC Moc (kW)
8 2-10 VDC Moc (kW)
9 Kontrolowany przez sie¢
Wymagany opcjonalny modut komunikaciji
P152 | Skalowanie 60.0 3.0 [HZ] 2000 |Jesli P150=1 lub 2 ustaw czestotliwos¢ przy ktorej
TB-30: wyjscie jest rowne 10 VDC
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P153 | Skalowanie 200 10 [%] 500 Jesli P150= 3 lub 4 ustaw obcigzenie (jako % pradu
TB-30: znamionowego) przy ktérym wyjscie jest rowne 10 VDC
ohcigzenie

P154 | Skalowanie 100 10 [%0] 1000 Jesli P150=5 lub 6 ustaw moment (jako % momentu
TB-30: znamionowego silnika) przy ktérej wyjscie jest réwne 10
moment VDC

P155 | Skalowanie 1.0 0.1 [kW] 200.0 Jesli P150= 7 lub 8 ustaw moc przy ktorej wyjscie jest
TB-30: moc réwne 10 VDC
(kw)

P160 | Predkosé 0.0 -999.0 [HZ] 1000 ‘
przy Pret — — — — — —
minimalnym
sygnale

P161 | Predkosé 60.0 -999.0 [Hz] 1000
przy
maksymaln
ym sygnale

0,\/ 1oV ref
(4mA) (20mA)
P160A4°
Rada!

¢ P160 ustawia czestotliwosé wyjsciowa przy 0% analogowego wejscia

¢ P161 ustawia czestotliwosé wyjsciowg przy 100% analogowego wejscia

¢ P160 lub P161 <0.0 Hz Tylko dla celu skalowania, nie wskazuje przeciwnego kierunku.

e P160>P161: Naped bedzie zachowywat sie odwrotnie niz analogowy sygnat wejsciowy.

P162 | Analogowy 0.01 0.00 [s] 10.0 Dostosuj filtr do analogowych wejs¢ (TB-5 i TB-25) by
filtr zredukowac efekt hatasu sygnatowego
wejsciowy

P163 | TB-25 akcja 0 0 Brak akcji *  Wybierz reakcje przy spadku sygnatu 4-20 mA
przy spadku 1 Biad F_Fol w TB-25

2 |dz do ustawienia gdy TB-25 jest: e Sygnat jest uwazany za stracony jesli spadnie
- odnosnikiem predkosci: P137 ponizej 2 mA

- zrédto sprzezenia PID: P137 *  Wyjscia cyfrowe moga rowniez wskazac strate
- punkt odniesienia PID: P233 sygnatu 4-20 mA, patrz P140, P142

- odnosnik momentu: P233

P166 | Czestotliwo Patrz 0 4 kHz e Gdy czestotliwos¢ kluczowania wzrasta,
$¢ rady! 1 6 kHz poziom hatasu silnika maleje
kluczowania 2 8kHz +  Uwaga na spadek mocy

3 10 kHz * Automatyczne przetaczenie na 4 kHz przy
120% obcigzenia
*  Modele IP65 domysinie 0 (4 kHz)
P167" | Bazowa 60.0 10.0 [Hz] 1500 A
czestotliwo$ U
é 100%
P168 | Ustawiony 0.0 [%0] 30.0
Boost
P168
0 r -
4]
Rada!
« P167 = znamionowa czestotliwos¢ silnika dla standardowych aplikacji
¢« P168 = domyslne ustawienia w zaleznosci od napedu

P169 |BOOT 0.0 0.0 [%] 20.0 Przyspieszenie Boost jest tylko aktywne podczas
przysp. przyspieszania

P170 | Kompensacj 0.0 0.0 [%0] 10.0 Podnies P170 do predkosci silnika: (bez zmian w
a poslizgu przypadku petnego obcigzenia i braku obcigzenia)

P171% | Limit 200 30 [%0] LiMprad « Gdy limit pradowy osiggnieto wys$wietlacz pokaze CL:
pradowy wtedy alby wzrasta czas przyspieszania albo

zmniejsza sie czestotliwosé wyjsciowa

» Cyfrowe wyjscia rowniez wskazaé kiedy limit zostat
osiggniety patrz: P140, P142

+ Patrz sekcja dotyczgca Limprag
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P174 | Napiecie 0.0 0.0 [%] 30.0 Ustawianie jest procentem nominalnego napiecia DC
hamulca DC bus
P175 |Czas 0.0 0.0 [s] 999.9
hamulca DC
Rada!
Nalezy potwierdzi¢ przystosowanie silnika do pracy z hamulcem DC
Napiecie hamulca DC (P174) jest aplikowane dla czasu wybranego w P175 z wyjatkami:
« JesliP111=1, 3i P175=999.9 napiecie hamulca bedzie utrzymywane ciggle az pojawig sie warunki
Praca lub Btad
e JesliP110=2,4...6 i P175 = 999.9 napiecie hamulca bedzie utrzymywane przez 15s
e Jesli P121...P123=18 i odpowiednie wejscie TB-13 jest zamkniete, napiecie hamulca bedzie
utrzymywane az TB-13 bedzie otwarte lub pojawi sie warunek Btad
P178 | Pokazuje 0.00 |0.00 650.00 e Pozwala skalowa¢ wyswietlanie
wielokrotno czestotliwosci
8¢ «  P178=0 skalowanie niedostepne
czestotliwo$ «  P178>0: Wyswietlacz = aktualna
ci czestotliwo$é x P178
Przykiad!
Jesli P178 = 29,17 a aktualna czestotliwo$é =60Hz, to wyswietlacz pokazuje 1750 (rpm)
P179 | Uruchom 0 0 [numer parametru] 599 e 0 =normalna praca wyswietlacza,
wyswietlacz wyswietlacz zalezy od tryby pracy
*  Pozostate wybory, wybierz parametr
diagnostyczny do wyswietlenia
(P501..P599)
P181 | Omin 0.0 0.0 [Hz] 500 *  Naped nie bedzie pracowat w
czestotliwo$ zdefiniowanym zakresie
¢l « P181i P182 definiuje czestotliwos¢ do
P182 | Omin 0.0 0.0 [Hz] 500 ominiecia (poczatki pasm)
t:.zzestotliwoé «  P184>0 definiuje szeroko$¢ pasmo
¢
P184 | Omin 0.0 0.0 [Hz] 10
pasmo Rada! Pasmo [Hz] =fs (Hz) + P184 (Hz) fs = P181 lub P182
czestotliwo$ | Przyklad! P181 =18 Hz i P 184 = 4Hz, omin pasmo od 18 do 22 Hz
ci
P194 | Hasto 225 0000 9999 Nalezy wprowadzi¢ hasto by mie¢ dostep do
parametrow
P194=0000, hasto niedostepne
P197 | Wyczysc 0 0 brak akcji
historie 1 wyczys$¢ historie bledow
btedéw
P199 | Wybér 0 operuj z ustawien uzytkownika
programow 1 operuj z ustawien OEM Patrz Rady 1, 2i 3
2 zresetuj do ustawien domysinych OEM | Patrz Rada 1
3 zresetuj do ustawien domysinych 60 Hz | Patrz Rada 4
4 zresetuj do ustawien domysinych 50 Hz | Parametry sg resetowane do domysinych

5 Przetlumacz

przedstawionych w tej instrukciji
Dla P199=4 sg wyjatki

- P103, P152, P161, P167 = 50 Hz
- P304 =50 Hz

- P305 = 1450 rpm

- P107 =0 (480 V tylko naped)
Patrz Rada 5

Ostrze zenie!

Modyfikacja P199 moze wplynaé na funkcjonalno$¢ napedu. Obwody STOP i ZEWNETRZNY BLAD moga

by¢ niedostepne. Sprawdz P100 i P121...P123
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Rada 1
Jesli EPM nie zawiera waznych ustawienn OEM, migajacy znak GF sie pojawi gdy P199 bedzie ustawione na
1llub2
Rada 2
Kiedy P199 jest ustawione na 1, naped korzysta z ustawien OEM zapisanych w module EPM i zadne
parametry nie moga by¢ zmienione (GE sie wyswietli przy prébie zmian)
Rada 3
Auto kalibracja nie jest mozliwa podczas pracy z wykorzystaniem ustawien OEM
Rada 4
Zresetowanie 60 i 50 ustawi przetacznik (P120) na 2 (wysoki). P120 powinno by¢ zresetowane przy
wykorzystaniu wejs¢ cyfrowych. Btad F_AL moze sie pojawic¢ jesli P120 i przetgcznik nie sg ustawione
identycznie.
Rada 5
Jesli zainstalowano EPM zawierajgcego dane z poprzedniej kompatybilnej wersji oprogramowania:
* Naped bedzie pracowat zgodnie z poprzednimi danymi, lecz parametry nie moga by¢ zmienione
(CE sie wyswietli przy prébie zmiany)
« Aby Sciagna¢ update do obecnego oprogramowania EPM, ustaw P199=5. Parametry teraz mogg
by¢ zmienione ale EPM jest niekompatybilne z wczesniejszymi wersjami oprogramowania.

Parametry regulatora PID

Kod Mozliwe nastawy Wazne
Numer Nazwa Lenze Wybor
P200 |Tryb PID 0 0 Niedostepny ¢ Normalne dziatanie: Gdy sprzezenie sie
1 Normalne dziatanie zwieksza predkos¢ silnika spada
2 Odwrotne dziatanie e Odwrotne dziatanie: Gdy sprzezenie sie
zwieksza predkosc silnika rosnie
e Tryb PID jest niedostepny w trybie Moment
Wektor (P300=5)
Rada!
By aktywowac tryb PID, jedno z wej$¢é TB-13 (P121...P123) musi by¢ uzyte do wybierania Auto odniesienie, ktére potaczy
pozadany punkt odniesienia PID. Jesli wybrany punkt odniesienia PID uzywa tego samego analogowego sygnatu jak
sprzezenie PID (P201), btad F_IL sie pojawi.
Przyktad! Pozadany punkt odniesienia PID jest klawiaturg (géra i dof). Ustaw TB-13 = 6 (Auto odniesienie — Klawiatura)
e TB-13x = zamkniete: tryb PID aktywny
e TB-13x = otwarte: tryb PID niedostepny a predkos¢ napedu bedzie kontrolowana za pomocg odniesienia
wybranego w P101.
P201 | Zrédto 0 0 4-20 mA (TB-25) Musi by¢ ustawione by potaczy¢ sygnat sprzezenia
sprzezenia 1 0-10VDC (TB-5) PID
PID
P202 | Punkt 1 0 Wyswitlacz PID = XXXX Ma zastosowanie do P204, P205, P214, P215,
dziesietny 1 Wyswitlacz PID = XXX.X P231...P233, P242, P522, P523
PID 2 Wyswitlacz PID = XX.XX
3 Wyswitlacz PID = X.XXX
4 Wyswitlacz PID = . XXXX
P204 | Sprzezenie 0.0 -99.9 3100.0 Uzywany do wyznaczenia zakresu sygnatu
przy sprzezenia zwrotnego, ktore jest wykorzystywany.
minimalnym Przyktad!
sygnale Sygnat sprzezenia = 0 — 300 PSI; P204=0,
P205 | Sprzezenie -99.9 3100.0 P205=300.
przy
maksymaln
ym sygnale
P207 | Wspétczynn 5.0 0.0 [%] 100.0 Uzywane dla dostrojenia petli PID:
ik e Zwieksz P207 az system stanie sie
wzmochieni niestabilny, nastepnie zmniejsz P207 o 10-
a 15%
P208 |Czas 0.0 0.0 [s] 20.0 « Nastepnie zwieksz P208 az sprzezenie
catkowania osiggnie wyznaczony punkt
P209 |Czas 0.0 0.0 [s] 20.0 e Jesli to konieczne zwieksz P209 by
rézniczkowa skompensowag¢ nagte zmiany w sprzezeniu
nia Rada!
Wzmocnienie rézniczkowania jest bardzo wrazliwe na zaktdcenia sygnatu sprzezenia i musi by¢
wykorzystany z rozsadkiem.
Wzmocnienie rézniczkowania jest wymagane w aplikacjach pompowo wentylatorowych
P210 |RampaPID 20.0 |0.0 [s] 100.0 e Czas miedzy punktami zmienia sie od P204

a P205 i na odwrot

« Uzywane do wygtadzenia przejscia z
jednego punktu PID do drugiego, jak gdy
uzywajac wstepnie ustawionych punktow
PID (P231...P233)
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P214 | Minimalny 0.0 P204 P205 Uzywany z P140, P142 = 18...23
alarm
P215 | Maksymaln 0.0 P204 P205
y alarm
P231 | Wstepnie 0.0 P204 P205 TB-13A aktywowane, P121 =3 iP200 =1 lub 2
ustawiony
punkt PID
#1
P232 | Wstepnie 0.0 P204 P205 TB-13B aktywowane, P122 =3 iP200 =1 lub 2
ustawiony
punkt PID
#2
P233 | Wstepnie 0.0 P204 P205 TB-13C aktywowane, P123 =3i P200 =1 lub 2
ustawiony
punkt PID
#3
P240 |Prog 0.0 0.0 [Hz] 500.0 « Jesli predkos$¢ napedu < P240 dtuzej niz
uspienia P241, czestotliwosé wyjsciowa = 0 Hz,
P241 | Opbznienie 30.0 |0.0 [s] 300.0 naped wyswietla = SLP
uspienia e P240=0 tryb uspienia jest niedostepny
P242 | Pasmo 0.0 0.0 Bmax «  P200=0...2, naped zastartuje ponownie
uspienia Gdzie: Bmax = | (P205-P204) | kiedy komenda predkosci bedzie powyzej
P240
e P242>0, naped zastartuje ponownie gdy
sprzezenie PID bedzie rézni¢ sie od
ustalonego punktu wiecej niz wartos¢ P242
lub gdy petla PID wymaga predkosci
powyzej P240.
Parametry trybu wektorowego
Kod Mozliwe nastawy Wazne
Numer Nazwa Lenze Wybor
P300"Y |Tryb 0 0 Staly V/Hz Staty moment V/Hz dla ogéinych aplikacji
napedu 1 Zmienny V/Hz Zmienny moment V/Hz dla pomp odsrodkowych i
aplikacji wentylatorowych
2 Wzmocniony staty V/Hz Dla aplikacji jedno lub wielosilnikowych, ktory
3 Wzmocniony zmienny V/Hz wymagaja lepszego sterowania niz ustawienia O i 1,
lecz w ktérych nie mozna stosowacé trybu
wektorowego, gdyz:
«  Brakuje wymaganych danych silnika
e Tryb wektorowy powoduje niestabilng prace
silnika
4 Wektorowy predkosci Dla aplikacji jednosilnikowych wymagajacych
wysokiego momentu rozruchowego i szybkiej
regulacji
5 Wektorowy momentowy Dla aplikacji jednosilnikowych wymagajacych
sterowania wektorowego niezaleznego od predkosci
Rada! Dla skonfigurowania napedu w trybie wektorowym lub wzmocnionym V/Hz nalezy:
e P300=45:
Ustaw P302...P306 zgodnie z tabliczkg znamionowa silnika
Ustaw P399=1
Upewnij sie, ze silnik jest zimny (20 — 25 0C) i podaj komende startu
Wyswietlacz wskaze CAL przez okoto 40s.
Kiedy kalibracja zostanie zakonczona wyswietlacz wskaze Stop, podaj kolejng komende start by silnik
wystartowat
Jesli usitowano wystartowac naped w trybie wektorowym lub wzmocnionym V/Hz przed dokonaniem
kalibracji wyswietlacz pokaze F_nld a naped nie bedzie pracowat
* P300=2,3: To samo co powyzej lecz nalezy jedynie ustawi¢ P302...P304
P302" | Napiecie
Znamionow 0 V] 600 «  Ustawienia domysine = ustawienia napedu
e silnika
P303" | Prad «  Ustaw wedtug danych znamionowych z
Znamionow 0.0 V] 500.0 tabliczki
y silnika
P304(” | Czestotliwo 60 0 [Hz] 1000 Ustaw wedtug danych znamionowych z tabliczki
$¢
znamionow
a silnika
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P305" [ Predkosé 1750 [300 [Obr/min] 65000
Znamionow
a silnika
P306" |Cos ¢ 0.80 [0.40 0.99
Rada! Jesli coso silnika nie jest znane, uzyj jedng z ponizszych formut:
cos® = moc silnika w Watach /(sprawnosc silnika x P302 x P303 x 1,732)
COS® = cOoS [sin'l (prad magnetyzujacy / prad silnika]
P310" |Rezystancja| 0.00 [ 0.00 [Ql 64.00 «  Zostanie automatycznie zaprogramowany
stojana przez P399
silnika «  Zmiany tych ustawien moze wptynaé
P311"Y [ Indukcyjnos 0.0 [0.0 [mH] 2000 negatywnie na dziatanie. Skontaktuj sie z
¢ stojana producentem przed zmiang tego
silnika parametru!
P330 | Limit 100 0 [%0] 400 Kiedy P300=5 ustaw maksymalny moment wyjsciowy
momentu
P331 | Wstepnie 100 0 [%] 400 TB-13A aktywowane , P121 = 3i P300 =5
ustawiony
moment #1
P332 | Wstepnie 100 0 [%0] 400 TB-13B aktywowane , P122 = 3 P300 =5
ustawiony
moment #2
P333 | Wstepnie 100 0 [%0] 400 TB-13C aktywowane , P123 = 3i P300 =5
ustawiony
moment #3
P340% | Petla 0.25 |0.00 16.0 «  Zmiany tych ustawien moze wplynaé
pradowa P negatywnie na dziatanie. Skontaktuj sie z
GAIN producentem przed zmiang tego parametru!
P341Y | Petla 65 12 [ms] 9990
pradowa |
GAIN
P342" |Dopasowani| 0.0 [0.0 [%] 20
e petli
predkosci
P399 Auto 0 0 Kalibracja nie zrobiona
kalibracja 1 Kalibracja dozwolona e Jesli P300=2...5 kalibracja silnika musi
silnika 2 Kalibracja zakoriczona zostaé przeprowadzong, lecz dane silnika
musza zosta¢ uprzednio wprowadzone
e Jeden z dwdch btedéw CAL/Err sie wyswietli
jesli:
- usitowano skalibrowa¢ silnik z P300 = 0 lub 1
- usitowano skalibrowa¢ silnik przed
wprowadzeniem danych silnika
Rada! Aby uruchomi¢ Auto kalibracje:
« Ustaw P302...P306 zgodnie z tabliczkg znamionowg silnika
e Ustaw P399 =1
«  Upewnij sie, ze silnik jest zimny (20 — 25 °C)
¢ Podaj komende startu
¢ Wyswietlacz wskaze CAL przez okoto 40s.
« Kiedy kalibracja zostanie zakonczona wyswietlacz wskaze Stop, podaj kolejng komende start by
silnik wystartowat
< P300=2,3: To samo co powyzej lecz nalezy jedynie ustawi¢ P302...P304
Parametry sieciowe
Kod Mozliwe nastawy Wazne
Numer | Nazwa Lenze Wybor
P400 | Protokét 0 0 Nie aktywny Ten parametr pokaze jedynie wybdr dla modutu,
sieciowy 1 Zdalna klawiatura ktory jest zainstalowany
2 Modbus RTU
3 CANopen
4 DeviceNet
5 Ethernet
6 Profibus
P401...P499 Specyficzne parametry modutu Nalezy odnies¢ sie do instrukcji zainstalowanego

modutu
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Parametry diagnostyczne

Kod Zakres wy swietlenia (tylko do odczytu) Wazne
Numer Nazwa
P500 | Historia btedow *  Wyswietla ostatnich 8 btedéw
¢ Format: n.xxx
Gdzie: n=1...8;
1 to najnowszy btad
xxx = informacja o btedzie (bez F.)
P501 | Wersja Format x.yz
oprogramowania
P501 |ID napedu (numer) Migajacy wyswietlacz pokazuje ze ID napedu z EPM
nie odpowiada faktycznemu modelowi napedu
P503 | Wewnetrzny kod Mozliwe wyswietlenie: xxx-; - yy
P505 | Napiecie DC Bus 0 [VDC]
1500
P506 | Napiecie silnika 0 [VAC]
1000
P507 | Obcigzenie 0 [%6] Obcigzenie silnika jest % znamionowego pradu
225 wyjsciowego napedu
P508 | Prad silnika 0.0 [A] Aktualny prad silnika
1000
P509 | Moment 0 [%] Moment jako % momentu znamionowego silnika
500 (tylko tryb wektorowy)
P510 | kw 0.00 [kw]
650.0
P511 |kWh 0.0 [kWh] Mozliwe wyswietlenie: xxx-; yyyy kiedy warto$¢
9999999 przekroczy 9999
P512 | Temperatura 0 °Cl
radiatora 150
P520 | Wejscie 0-10 VDC 0.0 [VDC] Aktualna warto$¢ sygnatu TB-5
10.0
P521 | Wejscie 4-20 mA 0.0 [mA] Aktualna wartos¢ sygnatu TB-25
20.0
P522 | Sprzezenie TB-5 P204 Warto$¢ sygnatu TB-5 zeskalowana do jednostek
P205 sprzezenia PID
P523 | Sprzezenie TB-25 P204 Warto$¢ sygnatu TB-25 zeskalowana do jednostek
P205 sprzezenia PID
P525 | Analogowe wyjscie |0 [VDC] Patrz P150...P155
10.0
P527 | Aktualna 0 [Hz]
czestotliwosé 500.0
wyjsciowa
P528 | Zadana szybkos$¢ 0 [Hz] Zadana warto$¢ predkosc jesli(Auto: Siec) jest
przez sie¢ 500.0 wybrana jako zrodto predkosci
P530 Terminal i Status Wskazuje status terminala uzywajac wyswietlacza
zabezpieczen na LED
wyswietlaczu
P531 | Status klawiatury na Wskazuje status przyciskow klawiatury uzywajac
wyswietlaczu wyswietlacza LED.
P540 | Calkowity czas pracy |0 [h] Mozliwe wyswietlenie: xxx-; yyyy kiedy warto$¢
9999999 przekroczy 9999
P541 | Catkowity czas 0 [h]
podtaczenia do 9999999

zasilania
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Terminal i Status zabezpiecze n na wy swietlaczu

Parametr P530 pozwala monitorowaé sterujgce punkty terminalu oraz
warunki napedowe:
Swiecace segmentu LED wskazuja:

Zabezpieczajacy obwdd jest aktywny (LED1)

Przetacznik logiczny jest ustawiony na ,wysoki” (+)
Wejsciowy terminal przewodzi (LED2)

Wyjéciowy terminal jest zasilony (LED4)

taduj przekaznik to nie terminal, ten segment sie Swieci gdy
taduj przekaznik jest zasilony

Status klawiatury na wy $wietlaczu
Parametr P531 pozwala monitorowac klawisze klawiatury.
Swiecgce segmenty LED wskazujg kiedy przyciski sg wcisniete.

D] D
v (o

R F

Przetacznik logiczny
Wejscie (1)
Wejscie (13B)
Przekaznik

Wyjscie (14)

NANNRN
) A D0 0

taduj przekaznik
Wejscie (13C)
Wejscie (13A)

a

Diagnostyka zabezpieczen

Diagnostyka limitu pradowego

6. Rozpoznawanie i usuwanie usterek

Status Przyczyna Sposo6b usuni_ecia
br | Hamulec DC Hamulec DC zostat aktywowany: Dezaktywuj hamulec DC
aktywny e Aktywacja wejscia cyfrowego *  Dezaktywuj cyfrowe wejscie
(P121...P123 =18) e Automatycznie po uptywie czasu P175
e Automatycznie (P110 = 2,4..6)
e Automatycznie (P111 =1,3)
bF | Ostrzezenie napedu | Numer napedu ID z pamieci EPM nie pasuje do «  Zweryfikuj dane silnika (P302..P306) i
z powodu ID numeru napedu przeprowadz Auto-kalibracje
e Ustaw tryb napedu (P300) na 0 lub 1
e Zresetujnaped (P199 na 3 lub 4) i
przeprowadz parametryzacje
CAL | Auto-kalibracja Patrz P300, P399
silnika jest
przeprowadzana
CE | Zostalt zainstalowany | Usitowano zmieni¢ nastawienia parametréw Ustawienia parametrow mogg by¢ zmienione po
EPM ktory posiada konwersji danych z EPM do obecnej wersji (P199
wazne dane z =5)
poprzedniego
oprogramowania.
CL | Osiggnieto limit Silnik przecigzony * Podnie$ P171
pradowy (P171) «  Zweryfikuj czy silnik/naped maja
odpowiedni wymiar dla aplikacji
dEC | Przekroczona Naped zatrzymal hamowanie by unikngé btedu HF | Jesli naped wskaze btad HF:
szybkos¢ zwalniania | wskutek przekroczonego pradu generatorowego e Zwieksz P105, P126
silnika (max. 2's) - Zainstaluj opcje dynamicznego
hamowania
Err | Biad Btedne dane zostaty wprowadzone lub usitowano Dokonywanie zmian w ustawieniach OEM jest
wprowadzi¢ btedng komende zabronione
FCL | Szybki limit pradowy | Przecigzenie Zweryfikuj czy silnik/naped majg odpowiedni
wymiar dla aplikaciji
FSt | Usitowano restaruw |P110=5, 6
locie po bledzie
GE | Ustawienia OEM — Usitowano zmienié ustawienia parametréw podczas | W ustawienia OEM dokonywanie zmian
ostrzezenie pracy napedu przy ustawienia OEM(P199 = 1) parametrow jest zabronione.
operacyjne
GF | Ostrzezenie —dane | Usitowano zresetowa¢ domysine ustawienia OEM | Zainstaluj EPM z waznymi danymi OEM

domysine OEM

(P199= 1 lub 2) uzywajac EPM bez waznych
danych OEM
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LC | Biad lokaut Naped prébowano restartowac 5 razy po btedzie Naped wymaga manualnego restartu
lecz wszystkie préby byly nieudane (P110 = 3...6) | Sprawdz historie bledéw (P500) i popraw btedy
PdEC | Status zwalniania Punkt PID osiagniety na rampie lecz naped nadal
PID zwalnia az do zatrzymania
Pid | Tryb PID aktywny Naped zostat przelaczony w tryb PID
SLP | Tryb Sleep jest Patrz P240...P242
aktywny
SP | Start Pending Naped wykryt btad i automatycznie sie restartuje Aby uniemozliwi¢ automatyczny restart ustaw
(P110=3..6) P110=0..2
SPd | Tryb PID niemozliwy | Naped zostat wytagczony z trybu PID. Patrz P200.
StoP | Czestotliwosé Komenda Stop zostata wydana z klawiatury, listwy | Wydaj komende Start ( zrédta kontroli start w
wyjsciowa = OHz zaciskowej lub sieci. P100)
(wyjscia U, V, W
zablokowane)

Konfiguracja wiadomo sci nap edu

Kiedy przycisk Mode jest wcisniety i przytrzymany, wyswietlacz pokaze kod 4-ro cyfrowy, ktdry wskaze jak naped jest
skonfigurowany. Jesli naped jest w stanie Stop (kiedy zostanie to zrobione) naped rowniez wskaze zrodto komendy
zatrzymujgcej naped (dwa wyswietlacze naprzemiennie co sekunde)

Wyswietlacz - konfiguracije

Format = x,y,zz

X = zrédto kontroli Y =Tryb ZZ = Odniesienie
L = lokalna S=tryb CP = klawiatura
klawiatura predkosciowy EU = 0-10 VDC (TB-5)
t = listwa zaciskowa | P =tryb PID El = 4-20mA (TB-25)
r = zdalna klawiatura | t = tryb Wektorowo- | JG = Jog
n =sie¢ momentowy nt = sie¢
OP = MOP
P1...P7 = Ustawione 1...7
Przyktad!

t

n__t P2 = (Kontrola startu) sie¢, tryb Wektorowo-momentowy, odniesienie ustawiony moment #2.

L_S CP = Lokalna klawiatura(Kontrola startu), tryb predkosciowy, odniesienie predkosci — klawiatura
EU = listwa zaciskowa (kontrola startu), tryb PID, 0-10 VDC odniesienie

Wyswietlacz — zrodio bt edu

Format = x_Stp

L_Stp = komenda Stop z lokalnej klawiatury
t_Stp =
r_Stp =
n_Stp = komenda Stop z sieci

komenda Stop z listwa zaciskowa
komenda Stop ze zdalnej klawiatury

Komunikaty bt edéw

Komunikaty ponizej przedstawiajg kiedy btad powstaje i w jaki sposéb jest wyswietlany. Kiedy przeglada sie historie
btedoéw (P500) F. nie pojawia sie w komunikacie bledéw.

Btad Przyczyna Spos6b usuni_ecia
F_AF Btad — wysoka Naped jest za goracy w srodku e zredukuj obcigzenie napedu
temperatura *  popraw chiodzenie
F_AL Btad — ¢ Przelgcznik logiki sygnatu *  Upewnij sie ze przetacznik i P120 sg ustawione
przetacznika logiki zostat przetaczony podczas dla wiasciwego typu wejscia urzgdzen bedacych w
sygnatu pracy napedu uzyciu, w odniesieniu do ustawiert P100 lub
e P120 zostat zmieniony podczas P121..P123
pracy napedu
e P100 lub P121...P123 sg
ustawione na warto$¢ inng niz
0i P120 nie jest w zgodzie z
potozeniem przetgcznika logiki
sygnatu
F_bF Btad identyfikaciji ¢ Hardware napedu
e Odigcz zasilanie i zainstaluj EPM z waznymi
i danymi
F CF Btad sterowania e  Zostat zainstalowany EPM, «  Zresetuj naped do ustawier domysinych (P199 =
ktory jest pusty lub ktory jest 3,4) a potem przeprogramuj
uszkodzony «  Jesli problem sie powtarza skontaktuj sig z Lenze
F _cF Btad — e  Zostat zainstalowany EPM,
niekompatybilnos¢ ktory zawiera dane z
EPM niekompatybilnej wersiji
F_dbF | Btad ¢ Rezystory dynamicznego *  Podnies aktywny czas zwalniania (P105, P126,
dynamicznego hamowania sg przegrzane P127)
hamowania e Sprawdz napiecie sieciowe i P107
F_EF Zewnetrzny btad e P121...P123 =21 oraz cyfrowe »  Skoryguj warunki zewnetrznego btedu
wejscie zostato otwarte *  Upewnij sie ze wejscia cyfrowe sg ustawione
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e P121...P123 = 22 oraz cyfrowe
wejscie zostato zamkniete

wiasciwie na NC lub NO obwdd.

F F1 Btad EPM +  Brakuje EPM lub jest zepsuty Odtacz napiecie i wymiert EPM
F_F2... | Wewnetrzne btedy Skontaktuj sie z serwisem Lenze
F_F12
F_Fnr Otrzymano +  Otrzymano wiadomo$é z sieci Tylko zdalna klawiatura lub sie¢ moze by¢ podiaczona w
niewazng podczas trybu ze zdalng jednym czasie, patrz P100
wiadomosé klawiaturg
¢ Otrzymano wiadomos¢ ze
zdalnej klawiatury podczas
trybu sieciowego
F_FoL | Utrata sygnatu 4- Sygnat 4-20 mA (TB-25) jest ponizej 2 Sprawdz sygnat i okablowanie
20 mA mA (P163=1)
F_GF Btad ustawien Naped jest podigczony z P199=1 i Zainstaluj EPM, ktory zawiera wazne dane OEM lub zmien
OEM ustawienia OEM w EPM sg niewazne P199na0
F_HF Btad — wysokie Napiecie zasilania jest za wysokie Sprawdz napiecie zasilania i P107
napiecie DC BUS | Czas zwalniania jest za krétki lub zbyt Zwigksz aktywny czas zwalniania (P105, P126, P127) lun
duzy prad generatorowy z silnika zainstaluj opcje dynamicznego hamowania
F_IL Btad konfiguraciji Wiecej niz jedno wejscie cyfrowe Kazde ustawienie moze by¢ wykorzystane tylko raz (z
cyfrowego wejscia | ustawione na te sama funkcje wyjatkiem ustawien 0 i 3)
(P121..P123) Tylko jedno cyfrowe wejscie Jedno wejscie musi by¢ ustawione na MOP do gory inne na
skonfigurowane dla funkcji MOP (do MOP na dot.
gory, na dot)
Tryb PID wprowadzono z odniesieniem Zmien punkt odniesienia PID (P121...P123) lub Zrédio
ustawionego punktu i zrédto sprzezenia | sprzezenia (P201)
ustawione na ten sam analogowy sygnat
Jedno z wejsc¢ cyfrowych (P121...P123) | Przekonfiguruj wejscia cyfrowe
jest ustawione na 10 a inne jest
ustawione na 11...14.
Jedno z wejs¢ cyfrowych (P121...P123)
jest ustawione na 11 lub 12 a inne jest
ustawione na 13 lub 14
Niemozliwy PID w trybie wektorowo- PID nie moze by¢ uzyty w trybie wektorowo-momentowym
momentowym (P200=1 lub 2 i P300=5)
F JF Btad zdalnej Zdalna klawiatura odtgczona Sprawdz potaczenia zdalnej klawiatury
klawiatury
F LF Btad — za niskie Napiecie zasilania za niskie Sprawdz napiecie zasilania
napiecie DC BUS
F _nid | Bfad — brak Usitowano wystartowac silnik w trybie Patrz P300...P399 dla ustawien trybow i kalibraciji
numeru ID silnika | wektorowym lub wzmocnionym V/Hz
zanim przeprowadzono auto-kalibracje
silnika
F_ntF | Btgd modutu Btad komunikacji pomiedzy napedem a Sprawdz potaczenia modutu
komunikaciji modutem sieciowym
F_nF1.. | Bledy sieciowe Odnies sie do dokumentacji modutu
F_nF9
F_OF | Bfad wyjscia: blad | Wyjsciowy obwdd zwarty Sprawdz przewdd silnik/silnik
tranzystora Czas przyspieszania zbyt krotki Podnies P104,P125
Przecigzenie silnika wskutek: Sprawdz maszyne/system
¢ Mechanicznego problemu Zweryfikuj czy naped jest odpowiedni dla aplikacji
e Silnik/naped zbyt maty do
aplikacji
Wartosci Boost zbyt wysokie Zmniejsz P168, P169
Przekroczony prad pojemnosciowy w Uzyj krotszego przewodu silnikowego
kablu silnika niskopojemnosciowego
Zainstaluj dtawik pomiedzy silnikiem a napedem
Biad wyjsciowego tranzystora Skontaktuj sie z Lenze
F_OF1 | Btad wyjsciowy Uziemiona faza silnika Sprawdz silnik | przewdd silnika
Btad uziemienia Przekroczony prad pojemnosciowy w Uzyj krétszego przewodu silnikowego
kablu silnika niskopojemnosciowego
F_PF | Blad przecigzenia | Przekroczone obcigzenie silnika w zbyt Zweryfikuj odpowiednie ustawienia P108
silnika diugim czasie Zweryfikuj naped i silnik pod wzgledem wielkosci dla
aplikaciji
F rF Btad restartu w Podczas préby restartu przemiennik nie | Sprawdz silnik/obcigzenia
locie mogt zsynchronizowac sie z silnikiem
(P110 =5 lub 6)
F SF | Blad jednej fazy Faza zasilajgca zanikla Sprawdz napiecie zasilania
F_UF | Blad startu Komenda startu zostata podana, w * Nalezy poczekac¢ co najmniej 2 s. po podaniu

momencie podigczenia zasilania

napiecia by wyda¢ komende startu
* Rozwaz inng metode startu, patrz P110
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8. Kontakt

Lenze-Rotiw Sp. z 0.0.

Ul. Rozdzienskiego 188b, 40-203 Katowice
tel. +48 (0) 32203 97 73

fax. +48 (0) 32 781 01 80

e-mail: lenze@lenze.pl

Lenze Systemy Automatyki Sp. z o.0.
ul. Rydygiera 47, 87-100 Torun

tel. +48 (0) 56 658 28 00

fax. +48 (0) 56 645 33 56

e-mail: lenze@lenze.pl

serwis 24 h:
00 8000 24 hours (008000 24 46877)

www.lenze.pl

Wydrukowano 02/2008
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