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Digitax ST

Gama inteligentnych, kompaktowych

i dynamicznych serwonapedow
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Serwonapedy:
Digitax ST — systemy do
pracy impulsowej

Digitax ST
Od1,1Ado8A

Digitax ST to specjalny serwonaped zoptymalizowany pod
katem pracy impulsowej. Zostat zaprojektowany pod kgtem
zapewnienia wymagan nowoczesnych producentow, ktorzy
potrzebujg urzgdzen o mniejszych rozmiarach, a zarazem
wiekszej elastycznosci i wydajnosci.

Zalety:

Maksymalizacja wydajnosci dzieki jeszcze lepszemu

sterowaniu silnikami

*  Algorytm sterowania serwosilnikami o duzej przepustowosci

*  Optymalna wydajnos¢ do zastosowan wymagajgcych duzej
dynamiki i odpornosci na przecigzenia rzedu 300%

+  Obstuguje szerokg game technologii sprzezenia zwrotnego,
poczawszy od solidnych rezolweréw po enkodery wysokiej
rozdzielczosci

—  Obstuguje rownoczesnie nawet dwa kanaty
enkoderdw, np. 1 enkoder sprzezenia zwrotnego
i 1 symulowane wyjscie
—  Enkodery kwadraturowe, SinCos, SSI, EnDat, Hiperface
—  Solidne rezolwery (wymagany modut rezolwera SM)
—  Symulowane wyjscie enkodera moze stuzy¢ jako
odniesienie pozycji dla zastosowan zwigzanych
z modutami CAM, blokadami cyfrowymi
i elektronicznymi przektadniami

Mniejsze wymiary szafy dzieki kompaktowej konstrukcji napedu

+ Digitax ST charakteryzuje sie kompaktowymi rozmiarami
i mozliwoscig montazu ptaskiego, co przy duzych
wartosciach znamionowych prgdu moze oznaczac
0szczednos¢ przestrzeni w szafie rzgdu nawet 50%

w poréwnaniu do produktéw konkurencyjnych

+  Zintegrowane funkcje, takie jak Safe Torque Off, ograniczajg
potrzeby w zakresie stosowania komponentéw zewnetrznych

Elastyczna konstrukcja maszyny z opcjonalnymi modutami
Napedy Digitax ST mozna dostosowa¢ do réznorodnych
zastosowan. Dwa gniazda opcjonalnych modutéw pozwalajg
na rozbudowe mozliwosci systemu.

*  Opcje komunikacji: w celu umozliwienia obstugi standardu
Ethernet lub popularnych magistral Fieldbus, jak np.
Ethernet/IP, PROFIBUS-DP czy CANopen

*  Opcje sprzezenia zwrotnego: w celu umozliwienia obstugi
rezolwerdw lub zwigkszenia liczby wejs¢/wyjs¢ enkoderdw

*  Opcje wejs¢ i wyjs¢: rozszerzenie o dodatkowe wejscia/
wyjscia cyfrowe, analogowe lub wysokiej predkosci

*  Moduly aplikacyjne: drugi procesor do okreslonych
zastosowan, takich jak kontrola rejestru

(na stronie 11 znajduje sie petna lista dostepnych modutéw

opcjonalnych)

Krotszy czas opracowywania

*  Trzy opcje programowania ruchu:
— Ruch indeksowania CTSoft
- SyPTPro
—  PowerTools Pro

*  Opcjonalne moduty Fieldbus maja certyfikaty niezaleznych
organizacji w zakresie zgodnosci ze standardami otwartymi

»  Pliki CAD 2D oraz 3D przyspieszajg i upraszczajg
projektowanie napedu pod katem integracji z maszyng

Szybsza instalacja

*  Gorng lub doing czes$¢ napedu mozna umiesci¢ na szynie DIN

* W celu ufatwienia montazu w zestawie znajdujg sie wsporniki
z uziemieniem oraz wspornik umozliwiajgcy zarzgdzanie
kablami

»  Wiykowe zaciski sterowania pozwalajg na fatwe
przygotowywanie wigzek przewodow

Kroétszy czas przekazania do eksploatacji

*  Napedy Digitax ST mozna szybko skonfigurowac przy uzyciu
zdejmowanego panelu, karty Smartcard lub dostarczonego w
zestawie oprogramowania do pierwszego uruchomienia

*  Funkcja autostrojenia zapewnia najwieksza wydajnosc
poprzez pomiar dynamiki maszyny i automatyczng
optymalizacje wzmocnienia petli sterowania

*  Na potrzeby dostrajania i monitorowania dostepna jest
funkcja CTScope, czyli dziatajgcy w czasie rzeczywistym
oscyloskop programowy

*  Dane silnika moga by¢ pobierane automatycznie
z elektronicznej tabliczki znamionowej w enkoderze

cyfrowym
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Naped Digitax ST jest dostepny w pieciu
wersjach:

Digitax ST Base — scentralizowany, skoordynowany ruch
Zaprojektowany pod katem integracji ze scentralizowanymi
sterownikami ruchu w technologii cyfrowej lub analogowe;j.

Digitax ST Indexer — fatwos¢ obstugi i precyzyjne
pozycjonowanie

Identyczna wydajnos¢ jak model Base wzbogacona o tatwg
w obstudze funkcje precyzyjnego pozycjonowania.

Digitax ST EZ Motion — proste programowanie pod katem
wysokiej wydajnosci i zsynchronizowanego ruchu

Intuicyjne w obstudze srodowisko do programowania oraz gwarancja
wydajnosci — rozwigzanie do wielu popularnych zastosowan
wymagajgcych pozycjonowania i zsynchronizowanego ruchu.

Digitax ST Plus — elastycznos¢ w najbardziej wymagajacych
zastosowaniach

Oferuje wszystkie funkcje dostepne w napedzie Indexer wraz

z obstugg bardziej zaawansowanych operacji ruchowych, w tym
profilowanie krzywizny oraz ruch zsynchronizowany.

Digitax ST EtherCAT - skonstruowany w standardzie EtherCAT w
celu zapewnienia integracji z przemystowymi sieciami EtherCAT
Oferuje wszystkie funkcje zapewniajgce wysokg wydajnosc,

jak model Base, jednak zapewnia ich wiekszg dostepnosc¢ dzieki
zastosowaniu dowolnej przemystowej sieci EtherCAT.

Wyposazenie napedu EtherCAT |Plus|EZ Motion| Indexer | Base
4 4

Dwa gniazda opcjonalnych modutéw v v v

Wejscia i wyjécia cyfrowe oraz
analogowe
Smartcard

Wejscie Freeze o duzej szybkosci
Safe Torque Off

Roéwnolegte tagczenia napedow
poprzez wspding szyne DC
Oprogramowanie CTSoft i CTScope
do pierwszego uruchamiania
Zdejmowany panel (opcjonalny)
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Port programowania komputera
RS485

Ochrona wtasnosci intelektualnej

SHS S 1N S

Programowanie w narzedziu CTSoft
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Obstuga wielu zadan jednocze$nie

Programowanie w narzedziu
PowerTools Pro

Programowanie w narzedziu SyPT Pro
z wykorzystaniem systemu PLCopen

Potgczenia sieciowe miedzy napedami

A
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Charakterystyka napedu Digitax ST

Zaciski wejscia zasilania AC,
48 V DC i hamulca dynamicznego

Opcjonalny
panel zdejmowany

| Port programowania

Analogowe wejscia/wyjscia

| Cyfrowe wejscia/wyjscia 24 V DC

Safe Torque Off

| Wyjscie przekaznika

| Zarzadzanie kablami

Szybki i tatwy montaz dzieki
zatrzaskowi do szyn DIN

www.controltechniques.com



Zarzgdzanie kablami

Szybki i tatwy montaz |

Opcjonalny wewnetrzny
rezystor hamowania

Karta Smartcard

Gniazdo 1 modutu opcjonalnego

Gniazdo 2 modutu opcjonalnego |

Wyjscie enkodera z buforem

Zaciski z mozliwoscig dostosowania

Wejscie enkodera |

Wyjscie silnika i szyna statopradowa

www.controltechniques.com



DI EIM Scentralizowany,
skoordynowany ruch

Naped Digitax ST Base zostat zaprojektowany pod katem integrac;ji
ze scentralizowanymi sterownikami ruchu w technologii cyfrowej lub
analogowej. Oferuje zoptymalizowang wydajnos¢ oraz charakteryzuje
sie szybkg i tatwg konfiguracjg.

Najwazniejsze korzysci
*  Wigksza wydajnos¢ maszyny dzigki tatwej integracji z dowolnym
kontrolerem ruchu

—  Zintegrowane wejscie analogowe o wysokiej rozdzielczosci
oraz wyjscie enkodera

—  Wstepnie zdefiniowane wejscie/wyjscie cyfrowe do podtgczania
kontrolera

—  Zintegrowane wejscie Freeze o duzej szybkosci

—  Cyfrowe sieci serwonapedow (EtherCAT, SERCOS i CANopen)
dostepne za posrednictwem opcjonalnego modutu

*  Mozliwos¢ dostosowania napedu do réznorodnych wymagan
okreslonych zastosowan

—  Whbudowane wejscie obstuguje enkodery inkrementalne,
SinCos,

Hiperface, EnDAT i SSI.

— Dwa gniazda wyposazenia opcjonalnego pozwalajgce na
rozszerzenie funkcji za posrednictwem szerokiej gamy
modutéw opcjonalnych

*  Mniej przestojow dzieki wyzszemu stopniowi bezpieczenstwa maszyny

—  Zintegrowana funkcja Safe Torque Off

*Wymaga modutu opcjonalnego
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tatwosc obstugi i Digitax ST
precyzyjne pozycjonowanie §FeYe [=)'¢=] &

Naped Digitax ST Indexer cechuje identyczna wydajnos¢ jak
model Base wzbogacona o tatwg w obstudze funkcje precyzyjnego
pozycjonowania.

Naped moze dziata¢ jako samodzielny kontroler lub w formie
zintegrowanej z bardziej rozbudowanym systemem automatyki
z wykorzystaniem magistrali Fieldbus i wejscia/wyjscia.

Najwazniejsze korzysci

«  Uproszczone programowanie ruchu
—  Szybkie i proste konfigurowanie aplikacji pozycjonowania
przy uzyciu zaawansowanego oprogramowania
z funkcjami graficznymi
—  Dostep do zaawansowanych funkgii, takich jak
komunikacja miedzy napedami, za posrednictwem
aplikacji pozycjonowania zaprojektowanych specjalnie
z mys$lg o systemie Indexer
*  Mozliwos¢ dostosowania napedu do réznorodnych wymagan
okreslonych zastosowar przy uzyciu opcjonalnych modutow
— Integracja z bardziej rozbudowanymi systemami
automatyki poprzez zastosowanie opcjonalnych modutéw
zapewniajgcych tgcznos¢ Ethernet i Fieldbus
*  Mniej przestojow dzieki wyzszemu stopniowi bezpieczenstwa
maszyny
—  Zintegrowana funkcja Safe Torque Off

Ethernet* / Fieldbus*

om—
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*Wymaga modutu opcjonalnego
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Digitax ST

EZ Motion

Proste programowanie pod
katem wysokiej wydajnosci
| zsynchronizowanego ruchu

Digitax ST EZ Motion oferuje intuicyjne w obstudze Srodowisko do
programowania oraz gwarantuje wydajnos¢ — rozwigzanie do wielu popularnych
zastosowan wymagajacych pozycjonowania i zsynchronizowanego ruchu.

Najwazniejsze korzysci

*  Proste sterowanie skomplikowanymi operacjami ruchowymi
—  Szybka konfiguracja i programowanie przy uzyciu unikalnego
oprogramowania PowerTools Pro
—  Tryby profilowania krzywizn, pozycjonowania, przetozen
elektronicznych, predko$ci i momentu mozna obstugiwaé
poprzez prosta konfiguracje z wykorzystaniem funkcjonalnosci
przeciggania i upuszczania oraz uzupetniania pustych przestrzeni
+  Wieksza wydajnosc¢ dzieki zaawansowanym funkcjonalno$ciom ruchowym
—  Przechwytywanie i rejestracja potozenia za posrednictwem
szesciu dodatkowych wejsé/iwyjs¢ cyfrowych
— Programy dziatajgce w czasie rzeczywistym z ,pozornie
prostymi” poleceniami tekstowymi do programowania sekwenc;ji
pracy maszyny
*  Mniej przestojow dzieki wyzszemu stopniowi bezpieczenstwa maszyny
—  Zintegrowana funkcja Safe Torque Off

Kontroler do monitorowania
i obstugi polecen

Ethernet*

Przetgcznik
Ethernet
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*Wymaga modutu opcjonalnego
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Elastycznosc w
najbardzie] wymagajgcych
zastosowaniach

Digitax ST Plus Oferuje wszystkie funkcje dostepne w napedzie Indexer
wraz z obstugg bardziej zaawansowanych operacji ruchowych, w tym
profilowanie krzywizny oraz ruch zsynchronizowany. Wbudowana funkcja
sieci miedzy napedami fgczy rézne ptaszczyzny obstugi i pozwala na
zastosowanie rozproszonego sterowania.

Najwazniejsze korzysci
*  Najwyzsza wydajnos¢ i nizsze koszty, stopien skomplikowania |
oraz rozmiary maszyn CONTROL

—  Zintegrowany kontroler ruchu oznacza brak koniecznosci R
zakupu lub podtgczania sterownika PLC

—  Szybka, deterministyczna komunikacja miedzy napedami

DICITAX 5T

*  Krotszy czas opracowywania
- SyPTPro
—  Multitasking

—  Bloki funkgji ruchowych PLCopen I l
»  Ochrona wtasnosci intelektualnej poprzez zabezpieczenie kodu |

zroédiowego
—  Oprogramowanie do programowania SYPT Pro pobiera l
wytgcznie skompilowang wersje oprogramowania
uzytkownika (a nie kod zrodiowy), dzieki czemu klienci
i konkurencja nie uzyska dostepu do wrazliwych & '
informagiji L

L1

*  Pelnatgcznosé s 1
—  Szeroka gama (ljpcji komunikacji siecio.wej Sl o pnes
—  Polgczenia sieciowe miedzy napedami = o
*  Mniej przestojoéw dzieki wyzszemu stopniowi bezpieczenstwa

maszyny ..‘ | &

—  Zintegrowana funkcja Safe Torque Off

| —
T Sterownik PLC do monitorowania i obstugi polecenh
L1
(e Ethernet* / Fieldbus*
P m =
T T 1
B » B

Inteligentny system * L L
serwonapedu CTNet § CTNet § JCTNet
z siecig napedow o

wysokiej predkosci

LJe] o o
= s .ES' = =
o] o) o)

*Wymaga modutu opcjonalnego
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10

Digitax ST

EtherCAT

Skonstruowany w standardzie
EtherCAT w celu zapewnienia
integracji z przemystowymi
sieciami EtherCAT

Digitax ST EtherCAT oferuje wszystkie funkcje zapewniajace wysokg
wydajnosé¢, jak model Base, jednak zapewnia ich wiekszg dostepnosé
dzieki zastosowaniu dowolnej przemystowej sieci EtherCAT. Naped oferuje
okresowg i nieokresowg komunikacje przy zakiéceniach typu jitter ponizej
1 ys podczas synchronizaciji sieci, gwarantujgc optymalng wydajnos¢

w wymagajgcych zastosowaniach ruchowych o duzej liczbie osi.

Najwazniejsze korzysci
*  Mozliwos$é obstugi dowolnego systemu automatyki za posrednictwem

sieci EtherCAT

—  Obstuga kontroleréw ruchu, sterownikéw PLC ruchu oraz
przemystowych komputeréw osobistych za posrednictwem
wbudowanej sieci EtherCAT

— Dwa interfejsy EtherCAT 100 Mb/s do topologii szeregowych
—  Przesylanie danych nieokresowych z wykorzystaniem skrzynki
pocztowej CoE
*  Elastycznos¢ we wszystkich zastosowaniach dzieki petnemu dostepowi
do funkcji napedu
—  Komunikacja CANopen przez sie¢ EtherCAT (CoE), w tym:

> Profil DS-402
> Tryb okresowej synchronizacji potozenia
> Tryb interpolacji potozenia
> Tryb predkosci
> Tryb profilowania momentu
> Dostep SDO do wszystkich obiektéw profilu i parametrow
napedu
*  Mniej przestojow dzieki wyzszemu stopniowi bezpieczenstwa maszyny
—  Zintegrowana funkcja Safe Torque Off

EtherCAT

- = =
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Moduty opcjonalne Digitax ST Base Digitax ST Indexer Digitax ST Plus Digitax ST EZMotion Digitax ST EtherCAT
4 v v 4 4

Modut SM-Applications

Modut SM-Applications Lite v

Modut SM-Applications Lite V2 v

NSNS N

Modut SM-Applications Plus
Modut SM-EZmotion

Modut SM-Register
Modut SM-Safety
Modut SM-EtherCAT

AN N N N RN

Modut SM-LON

Modut SM-Profibus-DP-V1
Modut SM-Interbus

Modut SM-CAN

Modut SM-DeviceNet

Modut SM-EtherNet

Modut SM-CANopen

Modut SM-SERCOS

Modut SM-Resolver

Modut SM-Universal Encoder Plus
Modut SM-Encoder Plus

Modut SM-Encoder Output Plus
Modut SM-SLM

Modut SM-I/O 32

Modut SM I/O Plus

Modut SM I/O Lite

Modut SM-I/O Timer

Modut SM-1/0 120V

Modut SM-I/0 PELV

Modut SM-I/O 24V Protected

D N N N N N N N N N N N N N N N N N N N N N N N NN
NI N N N W N N N N N N N N N R N N N N N N N N NN
AN N N N W N N N N N N N N N N N N N N N N NN

AN N N N N NN N N N N N N N N N N N N N NN

AN N N N N N N N N N N N N N N N N N RN

Oprogramowanie Control Techniques
Firma Control Techniques oferuje produkty pozwalajgce na Pakiety oprogramowania tgczg sie z wykorzystaniem protokotéw
znaczne utatwienie dostepu do petnego zestawu funkcji napedu. Ethernet, CTNet lub RS232. Komunikacja Ethernet umozliwia
Nasze oprogramowanie umozliwia optymalizowanie dostrajania zdalny dostep do napeddw, z dowolnego miejsca na Swiecie.
napedu, tworzenie kopii zapasowych konfiguracji, konfigurowanie
wbudowanego kontrolera ruchu oraz projektowanie tgczy

danych w sieci potaczen migdzy napedami. Dostepnych jest pie¢ erne RS48 e B
gtéwnych pakietow oprogramowania: CTSoft / v v v
»  CTSoft — konfiguracja napedu i edytor ruchu indeksowania CTScope » ~ ~ ~
»  CTScope — dziatajgcy w czasie rzeczywistym oscyloskop PowerTools Pro 7 / /
programowy ) SyPTPro v v v v
+  PowerTools Pro — fatwe w obstudze, uniwersaine
. . " . . CTOPCserver v v v v
oprogramowanie do konfiguracji napedéw Digitax ST —
EZ Motion
*  SyPT Pro — srodowisko do automatyki napedow ---
i programowania ruchu CTSoft v v v v
»  CTOPCServer — serwer zgodny z OPC do tgczenia Kontroler ruchu
posiadanego oprogramowania komputerowego z napedami indeksowania v
Control Techniques CTScope v v v v
PowerTools Pro v
SyPTPro v
CTOPCserver v v v v v

www.controltechniques.com



Dostepne kombinacje

silnikow i napedow

Od 0,72 Nm do 18,8 Nm
(szczytowo 56,4 Nm)

szczytowa

. 200V znam.

Predkos¢ silnika (obr./min)

Mcment obrotowy (Nm)

Uwaga: Wybér kombinacji naped/silnik powinien bazowa¢ na profilach cyklu
pracy/obcigzenia zastosowania

Dostepne sg przewody sygnatowe
i przewody zasilania do zastosowan
statycznych i dynamicznych

www.controltechniques.com

Wiecej informacji na

temat petnej gamy
serwomechanizméw mozna
znalez¢ w broszurze
pogladowej dotyczacej
serwonapedow i silnikdw
oraz w arkuszu danych
technicznych




Kombinacje Digitax ST / Unimotor hd

Dane w tabeli oparte na silnikach 2000 obr./min
(3x moment krytyczny)

Wartos¢

krytyczna
Nm/ lb-in

Wartosé
szczytowa
Nm / Ib-in

Bezwtadnos¢
kg/cm?/ Ib-in?

Prad
krytyczny

Dane w tabeli oparte na silnikach 2000 obr./min
(3x moment krytyczny)

Wartosé
szczytowa
Nm / lb-in

Wartos¢
krytyczna
Nm / Ib-in

Bezwtadnosé
kglcm? / lb-in?

Prad
krytyczny

DST1204 10,20/90,3
DST1204 10,60/93,9

7,29
7,60

30,60/ 271
31,90/282,6

21,86
22,80

4,41/1,51
6,39/2,18

Dane w tabeli oparte na silnikach 3000 obr./min
(3x moment krytyczny)

Wartos¢ Wartos¢ a4

krytyczna kryi;?::ny szczytowa Egeﬁ:::za ;j:l)ols:z

Nm / lb-in Nm / Ib-in
DST1201 0,72/6,4 0,97 2,88/255 3,89 0,14 /0,05
DST1201 1,18/10,5 1,36 4,72/41,8 5,43 0,25/0,09
DST1201 1,45/12,8 1,56 4,35/38,5 4,68 0,30/0,1
DST1202 1,65/ 14,6 1,81 6,60 /58,5 7,25 0,36/0,12
DST1202 2,55/22,6 2,74 7,65/67,8 8,23 0,53/0,18
DST1202 3,20/28,3 3,44 9,60/ 85 10,32 0,87/0,3
DST1203 3,70/32,8 3,98 11,10/98,3 11,94 0,75/0,26
DST1204 5,50/48,7 5,91 16,50/146,1 17,74 1,61/0,55
DST1204 7,10/62,9 7,60 21,20/187,8 22,80 2,34/0,8

Dane w tabeli oparte na silnikach 4000 obr./min
(3x moment krytyczny)

Wartos¢ Wartos¢

krytyczna kr;;?::ny szczytowa E;Z‘::f ;jlr:)t)lsncz
Nm / lb-in Nm / Ib-in
DST1203 3,20/28,3 4,57 9,60/ 85 13,71 0,87/0,3
DST1204 5,30/46,9 7,60 16,00/141,7 22,80 1,61/0,55

Dane w tabeli oparte na silnikach 6000 obr./min
(3x moment krytyczny)

200V

Wartos¢ Wartos¢ L.
Prad Bezwladnos¢
kiytycznal o cony| S252viowa kglcm? / Ib-in?
Nm/bin <YV Nm /1b-in 9
DST1202 072/64 161 288/255 640  0,14/0,05
DST1202 1,18/105 274  472/418 1098  0,25/0,09
DST1203 145/12,8 312 435/385 926  0,30/0,1
DST1202 165/146 344  660/585 1375  0,36/0,12
DST1203 2,55/22,6 548  7.65/678 1628 0,53/0,18
DST1204 320/283 688  960/85 2043  087/03
DST1204 3,60/319 7,60 10,70/948 22,80  1,61/055

115EDB200
115EDC200

055EDA300
055EDB300
067EDA300
055EDC300
067EDB300
089EDA300
067EDC300
089EDB300
089EDC300

Nr czesci
silnika

089EDA400
089EDB400

Nr czesci

silnika

055EDA600
055EDB600
067EDA600
055EDC600
067EDB600
089EDAG00
089EDB600

DST1404 10,20/90,3 4,25 30,60/ 271 12,75 4,41/1,51
DST1405 14,60/129,3 6,08 43,80/388 1825 6,39/2,18
DST1405 18,80/166,5 7,83 56,40/499,6 23,50 8,38/2,86

Dane w tabeli oparte na silnikach 3000 obr./min
(3x moment krytyczny)

Wartosé Wartosé ”

krytyczr?a kwi;iiny szczytov.va I?:lf:vl::f;i I,:)Dlsr:;

Nm / lb-in Nm / Ib-in
DST1401 0,72/6,4 0,97 2,88/255 3,89 0,14 /0,05
DST1401 1,18/10,5 0,79 4,72/41,8 3,17 0,25/0,09
DST1402 1,45/12,8 1,81 4,35/38,5 5,44 0,30/0,1
DST1401 1,65/14,6 1,00 6,60 /58,5 4,00 0,36/0,12
DST1402 2,55/22,6 1,58 7,65/67,8 4,78 0,53/0,18
DST1402 3,20/28,3 2,00 9,60/85 6,00 0,87/0,3
DST1402 3,70/32,8 2,31 11,10/98,3 6,94 0,75/0,26
DST1403 5,50/48,7 344 16,50/146,1 10,31 1,61/0,55
DST1404 8,00/70,9 500 24,00/212,6 15,00 2,34/0,8
DST1405 10,20/90,3 6,38 30,60/ 271 19,13 4,41/1,51
DST1405 12,80/113,4 8,00 38,40/340,1 24,00 6,39/2,18

Dane w tabeli oparte na silnikach 4000 obr./min
(3x moment krytyczny)

Wartos¢ Wartos¢

LG 4] K Prad szczytowa Bezwlza dno.é(:z

Nm /ibein [*YYEY] N lbein Rocrglibds
DST1402 3,20/28,3 2,67 9,60 /85 8,00 0,87/0,3
DST1404 5,50/48,7 4,58 16,50/ 146,1 13,75 1,61/0,55
DST1405 8,00/70,9 6,67 24,00/212,6 20,00 2,34/0,8

Dane w tabeli oparte na silnikach 6000 obr./min
(3x moment krytyczny)

Wartos¢ Wartos¢ aa

krytyczna szczytowa E::::za 7::)0:2

Nm / lb-in Nm / lb-in
DST1401 0,72/6,4 0,97 2,88/25,5 3,89 0,14 /0,05
DST1402 1,18/10,5 1,49 4,721/41,8 5,97 0,25/0,09
DST1402 1,45/12,8 1,81 4,35/38,5 5,44 0,30/0,1
DST1402 1,65/14,6 1,99 6,60/58,5 7,95 0,36/0,12
DST1403 2,55/22,6 3,19 7,65/67,8 9,56 0,53/0,18
DST1403 3,20/28,3 4,00 9,60/85 12,00 0,87/0,3
DST1404 3,70/32,8 4,63 11,10/98,3 13,88 0,75/0,26
DST1405 5,50/48,7 6,88 16,50/146,1 20,63 1,61/0,55
DST1405 6,40/56,7 8,00 19,20/170,1 24,00 2,34/0,8

www.controltechniques.com

115UDB200
115UDC200
115UDD200

055UDA300
055UDB300
067UDA300
055UDC300
067UDB300
089UDA300
067UDC300
089UDB300
089UDC300
115UDB300
115UDC300

089UDA400
089UDB400
089UDC400

055UDAG00
055UDB600
067UDA600
055UDC600
067UDB600
089UDA600
067UDC600
089UDB600
089UDC600
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Dane techniczne systemu Digitax ST

Dane modelu Wymiary napedu

DST 1 2 01 ’/

Model: Digitax ST Dostepne funkcje

B —podstawa
| —Indexer 2497 mm

. Z —EZ Motion
Rozmiar obudowy P —Plus

E — EtherCAT

Objasnienie kodu modelu

Napiecie zasilania

2 —-0d 200V do 240V .

4 —0d 380 V do 480 V Etap znamionowa
pradu

Parametry znamionowe modelu napedu

Napiecie znamionowe Liczba faz Prad znamionowy Prad szczytowy
(\%) wejsciowych (Arms) (Arms)
230 1 1,1 2,2

DST1201

DST1202 230 1 2,4 4,8

DST1203 230 1 2,9 5,8

DST1204 230 1 4,7 9,4

DST1201 230 3 1,7 5,1

DST1202 230 3 3,8 11,4
DST1203 230 3 54 16,2
DST1204 230 3 7,6 22,8
DST1401 400 3 1,5 4,5
DST1402 400 3 2,7 8,1

DST1403 400 3 4,0 12,0
DST1404 400 3 59 17,7
DST1405 400 3 8,0 24,0

UWAGA: Wybdr napedu powinien bazowac na profilach cyklu pracy/obcigzenia zastosowania.

Wymagania w zakresie zasilania

Napiecie zasilania Zakres czestotliwosci zasilania

DST120X Od 200 V do 240 V +/-10% (jedna faza) Od 48 Hz do 65 Hz
DST120X Od 200 V do 240 V +/-10% (trzy fazy) Od 48 Hz do 65 Hz
DST140X Od 380 V do 480 V +/-10% (trzy fazy) Od 48 Hz do 65 Hz
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Opcja wewnetrznego rezystora hamowania

Numer czesci
Rezystancja statoprgdowa przy 25 °C

Moc $rednia

Szczytowa moc chwilowa przez 1 ms przy rezystancji nominalnej

1299-0001

70R

50W

2,2 KW/3 KM (230 V) 8,7 kW/11,7 KM (400 V)

Filtry EMC montowane w podstawie

DST120X
DST120X
DST140X

230 1 4200-6000
230 3 4200-6001
400 3 4200-6002

Panel uzytkownika

Dodatkowa standardowa karta Smartcard

Karta Smartcard o wysokiej pojemnosci

Inne opcje

Panel Digitax ST Kabel komunikacyjny CT RS232 4500-0087
2214-4246 Kabel komunikacyjny CT USB 4500-0096
2214-1006

Ogodlne dane napedu

Typ
Stopien ochrony IP
Masa (netto)
Temperatura robocza otoczenia

Wilgotnos¢ robocza
Wysokos$¢

Liczba cykli zasilania na godzine
Wejscia i wyjscia cyfrowe oraz analogowe

Odporno$¢ na drgania
Wytrzymato$¢ na wstrzasy mechaniczne

Odporno$¢ na zaktécenia
elektromagnetyczne

Emisja fal elektromagnetycznych

Safe Torque Off

Informacje szczegétowe

1P20 (UL typ 1/ NEMA 1)

2,1 kg bez panelu i modutéw opcjonalnych

Od 0 °C do 50 °C. Prad wyjsciowy jest obnizony w temperaturach otoczenia >40 °C
Maksymalna wilgotno$¢ wzglgdna 95% bez skraplania

Od 0 do 3000 m. Maksymalny prad wyj$ciowy nalezy obnizy¢ dla okreslonej wartosci o 1% na 100 m powyzej
1000 m.

60 rozruchéw na godzine, z réwnomiernym rozmieszczeniem

3 dedykowane wejscia
1 wejscie analogowe o wysokiej rozdzielczosci (16 bitow + znacznik)
1 standardowe wejscie analogowe (10 bitéw + znacznik)

3 dwukierunkowe wejscia/wyjscia 1 wyjécie przekaznika

2 wyjscia analogowe
1 wejscie Freeze (1 ps)

Przetestowano zgodnie z wymaganiami normy IEC60068-2-6/64

Przetestowano zgodnie z wymaganiami normy IEC60068-2-29
Zgodnos$¢ z wymaganiami normy EN61800-3 (sSrodowisko drugie)

Zgodnos$¢ z wymaganiami normy EN61800-3 (Srodowisko drugie) w przypadku wbudowanego filtra. EN61000-6-3

i EN61000-6-4 w przypadku opcjonalnego filtra EMC

Certyfikat BGIA w zakresie zgodno$ci z wymaganiami ponizszych norm dotyczacych zapobieganiu
niespodziewanemu uruchomieniu napedu: EN 61800-5-2:2007 SIL 3 | EN ISO 13848-1:2006 PL e | EN 954-1:1997,
kategoria 3
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Dotacz do nas:

twitter.com/Nidec_CT
www.facebook.com/NidecControlTechniques
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