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Struktura wskazowek bezpieczenstwa

1 Struktura wskazowek bezpieczenstwa

Wskazdwki bezpieczenstwa niniejszej instrukcji obstugi wygladajg w nastepujgcy sposob:

Piktogram A StOWO SYGNALIZACYJNE!

Rodzaj zagrozenia i jego zrodto.

Mozliwe skutki zlekcewazenia.

>

» Czynnosci zapobiegajgce zagrozeniu.

Piktogram Stowo Znaczenie Skutki nieprzestrzegania
sygnalizacyjne
Przykifad: A y4.Xc1:{o¥4=\[|3M Bezposrednie zagrozenie Smieré lub ciezkie uszkodzenia ciata

>

OSTRZEZENIE! | Mozliwa, niebezpieczna sytuacja | Smieré lub ciezkie uszkodzenia ciata
QOgolne zagrozenie

>

UWAGA! Mozliwa, niebezpieczna sytuacja |Lekkie uszkodzenia ciata
Specyficzne zagrozenie,
np.porazenie prgdem
STOP! Mozliwe straty rzeczowe Uszkodzenie systemu napedowego lub jego
otoczenia.

STOP

WSKAZOWKA | Przydatna wskazowka lub rada.
Utatwia obstuge systemu
napedowego.

= @)

A

Przestrzeganie tej instrukcji obstugi jest warunkiem bezawaryjnej pracy
urzadzenia i uznania ewentualnych roszczen z tytutu gwarancji. Przeczytaj wiec
najpierw instrukcje, zanim rozpoczniesz uzytkowac¢ urzadzenie!

Nalezy zapewni¢ dostepno$¢ oraz dobry i czytelny stan instrukcji obstugi dla os6b
odpowiedzialnych za instalacje i prace oraz oséb, ktére na wtasng odpowiedzialnos¢
pracujg przy urzadzeniu.

Wykluczenie odpowiedzialnosci:

Przestrzeganie instrukcji obslugi jest podstawowym warunkiem bezpiecznej
pracy falownikéw MOVIDRIVE® MDX60B/61B uzyskania podanych wiasciwosci
produktu oraz cech wydajnosci. Za osoby, straty rzeczowe lub majatkowe,
powstale z powodu nieprzestrzegania instrukcji obstugi firma SEW-EURODRIVE
nie ponosi zadnej odpowiedzialnosci. W takich przypadkach wykluczona jest
odpowiedzialnos¢ za defekty ujawnione.
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2.1

2.2

2.3

Wskazowki bezpieczenstwa
Informacje ogdlne

Wskazowki bezpieczenstwa

Opisane ponizej zasadnicze wskazowki bezpieczenstwa stuzg zapobieganiu
uszkodzeniom ciata i szkodom materialnym. Uzytkownik powinien zapewni¢, aby
zasadnicze wskazéwki bezpieczenstwa bylty przestrzegane. Nalezy zapewnic,
aby osoby odpowiedzialne za instalacje i eksploatacje, jak réwniez presonel pracujgcy
przy urzgdzeniu na wiasng odpowiedzialnoS¢ zapoznaty sie z catg instrukcjg obstugi.
W razie niejasnosci lub w celu uzyskania dalszych informacji nalezy skonsultowac sie
z SEW-EURODRIVE.

Informacje ogédlne

Nigdy nie wolno instalowa¢ ani uruchamiaé¢ produktéow uszkodzonych. Uszkodzenia
powinny by¢ bezzwtocznie zgtoszone firmie spedycyjne;.

Podczas pracy falowniki moga posiada¢ stosowne do ich stopnia ochrony osfoniete
elementy, na ktérych moze wystepowac¢ napiecie. Urzgdzenia te mogg réwniez
posiadac ruchome lub obracajgce sie czesci jak i gorgce powierzchnie.

W przypadku niedopuszczonego usuniecia wymaganej ostony, zastosowania niezgodnego
z instrukcjg, btednej instalacji lub obstugi, istnieje zagrozenie powstania cigzkich obrazen
oraz szkdéd materialnych.

Szczegotowe informacje przedstawione zostaty w dokumentacji.

Grupa docelowa

Wszystkie czynno$ci zwigzane z instalacjg, uruchomieniem, usuwaniem usterek oraz
z utrzymywaniem urzgadzen w sprawnos$ci technicznej powinny by¢ przeprowadzane
przez wykwalifikowanych elektrykéw (przestrzegac IEC 60364 lub CENELEC HD 384
lub DIN VDE 0100 i IEC 60664 lub DIN VDE 0110 oraz krajowych przepiséw dotyczacych
zapobiegania wypadkom).

Wykwalifikowani elektrycy, w odniesieniu do zasadniczych wskazdwek bezpieczenstwa,
to osoby, ktoére poznaty techniki instalacji, montazu, uruchomienia i eksploatacji danego
urzadzenia i posiadajg odpowiednie kwalifikacje pozwalajace na wykonywanie tych
czynnosci.

Wszelkie pozostate prace z =zakresu transportu, magazynowania, eksploatacji
i ztomowania muszg by¢ przeprowadzane przez odpowiednio przeszkolone osoby.

Uzytkowanie zgodne z przeznaczeniem

Falowniki sg komponentami przeznaczonymi do montazu w maszynach i instalacjach.

W przypadku montazu w maszynach nie dopuszcza sie uruchomienia falownikow (tzn.
podjecia eksploatacji zgodnej z przeznaczeniem) do momentu, gdy nie stwierdzona
zostanie zgodnos¢ maszyny z przepisami dyrektywy UE 98/37/EWG (Dyrektywa
maszynowa); przestrzega¢ EN 60204.

Uruchomienie (tzn. eksploatacja zgodna z przeznaczeniem) dopuszczalne jest
wytgcznie przy zachowaniu dyrektywy EMC (89/336/EWG).

Falowniki spetniajg wymagania dyrektywy niskonapieciowej 73/23/EWG. Zharmonizowane
normy serii EN 61800-5-1/DIN VDE T105 w potaczeniu z EN 60439-1/VDE 0660 cze$¢ 500
i EN 60146/VDE 0558 sg stosowane dla falownika.

Koniecznie przestrzegaj danych technicznych oraz danych odnoszacych sie do warunkéw
zastosowania umieszczonych na tabliczce znamionowej oraz w dokumentaciji.
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Wskazowki bezpieczenstwa
Transport, magazynowanie

Funkcje
bezpieczenstwa

Falowniki MOVIDRIVE® MDX60B/61B nie realizujg zadnych funkcji bezpieczenstwa
bez stosowania nadrzednych systeméw zabezpieczajgcych. Aby zagwarantowaé
ochrone oséb i maszyn, stosuj nadrzedne systemy zabezpieczajace.

Dla bezpiecznej eksploatacji przestrzegaj danych zawartych w ponizszych instrukcjach:
» Bezpieczne odigczanie dla MOVIDRIVE® MDX60B/61B — Warunki
» Bezpieczne odigczanie dla MOVIDRIVE® MDX60B/61B — Aplikacje

2.4 Transport, magazynowanie

2.5 Ustawienie

Przestrzega¢ wskazowek dotyczacych transportu, magazynowania i prawidlowego
uzytkowania. Nalezy przestrzegaé informacji na temat warunkoéw klimatycznych z rozdziatu.
"Ogolne dane techniczne".

Ustawienie i chtodzenie urzadzenia powinno odbywac sie zgodnie z przepisami dla
poszczegdblnej dokumentac;i.

Falowniki nalezy chroni¢ przed niedozwolonym obcigzeniem. W szczegélnosci podczas
transportu i uzytkowania nie wolno dopuséci¢ do wygiecia elementéw konstrukcyjnych i/lub
zmian w izolacji. Nalezy unika¢ dotykania elektronicznych elementéw konstrukcyjnych
oraz stykow.

Falowniki zawierajg elementy konstrukcyjne narazone na dziatanie czynnikow
elektrostatycznych, ktére moga zosta¢ tatwo zniszczone wskutek nieprawidiowego
uzytkowania. Elektryczne komponenty mogg by¢ uszkodzone lub zniszczone wskutek
dziatania czynnikbw mechanicznych (istnieje zagrozenie utraty zdrowia!).

Jesli urzadzenie nie zostato wyraznie przewidziane do tego celu, zabronione sg
nastepujgce zastosowania:

« zastosowanie w obszarach zagrozonych wybuchem

« zastosowanie w otoczeniu, w ktérym wystepujg szkodliwe oleje, kwasy, gazy, opary,
pyty, promieniowanie itd.

+ stosowanie w obiektach niestacjonarnych, w ktérych wystepujg drgania i udary
wykraczajgce poza wymagania EN 61800-5-1.

2.6 Podfaczenie elektryczne

Podczas wykonywania prac przy falownikach pod napigciem nalezy przestrzegaé
obowigzujacych krajowych przepiséw dotyczgcych zapobiegania wypadkom (np. BGV A3).

Instalacja elektryczna musi zostaé przeprowadzona zgodnie z obowigzujgcymi
przepisami (np. w odniesieniu do przekroju przewodow, zabezpieczen, potgczen
przewodow ochronnych). Pozostate wskazowki zawarte sg w dokumentacji.

Wskazowki dotyczgce instalacji — zgodnej z wytycznymi EMC dla ekranowania, uziemienia,
przyporzadkowania filtréw i uktadania przewodoéw — umieszczone zostaty w dokumentac;ji
falownika. Wskazowki te powinny byé zawsze przestrzegane réwniez przy falownikach
oznaczonych symbolem CE. Odpowiedzialno$¢ za przestrzeganie wartosci granicznych
ustanowionych przez przepisy EMV spoczywa na producencie instalacji lub maszyny.

Srodki i urzadzenia ochronne muszg odpowiadaé obowigzujacym przepisom
(np. EN 60204 lub EN 61800-5-1).

Konieczne srodki ochronne: Uziemienie urzgdzenia.
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Wskazowki bezpieczenstwa
Bezpieczne odtgczenie

2.7 Bezpieczne odfgczenie

Urzadzenie spethia wymogi bezpiecznego rozdzielenia przytaczy mocy i elektroniki
zgodnie z normg EN 61800-5-1. Aby zagwarantowac bezpieczne rozdzielenie, wszystkie
podtgczone obwody pradowe powinny réwniez spetniaé wymogi bezpiecznego
rozdzielenia.

2.8 Eksploatacja

Instalacje, w ktorych zamontowane zostaty falowniki, powinny by¢, w razie koniecznosci,
wyposazone w dodatkowe urzadzenia nadzorujgce i zabezpieczajgce zgodnie
z obowigzujgcymi przepisami bezpieczenstwa, np. ustawg o technicznych $Srodkach
roboczych, przepisami dot. zapobiegania wypadkom, itp. Dozwolone sg zmiany falownikéw
Z oprogramowaniem obstugowym.

Bezposrednio po odfgczeniu falownikow od napigcia zasilajgcego nalezy, ze wzgledu
na ewentualnie natadowane kondensatory, unikaé kontaktu z elementami urzgdzenia
przewodzacymi napiecie oraz przytagczami przewodow. Jednoczesnie nalezy przestrzegaé
tabliczek informacyjnych umieszczonych na falowniku.

W trakcie eksploatacji nalezy zapewni¢, aby wszystkie ostony i drzwi pozostaty

zamkniete.
Zgasniecie diody LED i innych elementéw sygnalizujgcych nie jest Zadnym
potwierdzeniem tego, ze urzadzenie jest odtgczone od sieci i nie znajduje sie pod
napieciem.

Blokada mechaniczna lub funkcje bezpieczenstwa wiasciwe dla urzadzenia mogq
spowodowac zatrzymanie silnika. Usuniecie przyczyny zaktdcenia lub reset mogg
prowadzi¢ do samoczynnego uruchomienia si¢ napedu. Jesli w przypadku podtgczone;j
do napedu maszyny, jest to niedopuszczalne z przyczyn bezpieczenhstwa, to przed
usunieciem zaktocenia nalezy najpierw odtgczy¢ urzadzenie od sieci.
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Indeks zmian @
Zmiany w poréwnaniu do poprzedniej wers;ji

3 Indeks zmian
3.1 Zmiany w poréwnaniu do poprzedniej wersji

Wazne wskazowki

Wskazowki
bezpieczenstwa

Budowa
urzadzenia

Instalacja

Uruchomienie

Eksploatacja
i obstuga

Dane techniczne
i rysunki
wymiarowe

Ponizej przedstawiono zmiany dla poszczeg6lnych rozdziatbw w poréwnaniu do
wydania 01/2005, numer katalogowy 11300450 (PL).

* Rozdziat "Wazne wskazowki" zostat catkowicie zmieniony.

* Rozdziat "Wskazbéwki bezpieczehstwa" zostat opracowany na nowo.

» Zaktualizowano ilustracje urzgdzen o wielkosci 0, 1 oraz 2.

* Informacje na temat opcji "Konwerter DWE11B/DWE12B" zostaly opracowane
na nowo.

* Ponizsze podrozdziaty zostaty opracowane na nowo:

"Opcja konwertera DWE11B/DWE12B"
"Opcja konwertera UWS21B"

* W podrozdziale "Wskazowki dot. instalacji urzadzenia podstawowego" zmienione
zostaty nastepujgce rozdziaty:

— Ustep "Momenty dokrecania"

— Ustep "Bezpieczniki i wytgcznik ochronny réznicowo-pradowy"
— Ustep "Przytgcze sieciowe PE"

— Ustep "Sieci IT"

— Ustep "Podtgczanie rezystoréw hamujgcych”

— Ustep "Montaz rezystorow hamujgcych BW.../BW...-T/BW...-P"

» Wszelkie schematy przytaczeniowe (modut mocy, rezystory hamujgce, zaciski
elektronik) zostaty opracowane na nowo.

* Podrozdziat "Przyporzadkowanie rezystoréw hamujgcych, dtawikow i filtrow" zostat
catkowicie zmieniony.

*+ W podrozdziale "Kombinacje kart opcji MDX61B" zaktualizowano informacje
na temat mozliwo$ci kombinac;ji kart opcji przy MDX61B.

* Na nowo opracowano informacje na temat uruchomienia enkodera HTL.
* W podrozdziale "Kompletna lista parametréw" wprowadzono brakujgce parametry.

* Podrozdzialy "Karta pamieci" oraz "Komunikat o btedach i lista btedow" zostaly
na nowo opracowane.

* Podrozdziat "Magazynowanie dtugoterminowe" zostat opracowany na nowo.

* Rozdziat ten zostat catkowicie zmieniony.
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Budowa urzadzenia
Oznaczenie typu, tabliczki znamionowe i zakres dostawy

4 Budowa urzadzenia

4.1

Przykitad: oznaczenie typu

MDX60 B 0011 -

5 A3

-4 00

|— Wyposazenie

Kwadranty

Rodzaj zasilania

Filtr sieciowy

Napiecie

przylaczeniowe

Zalecana moc silnika

Wersja B

Seria

Przyktad:
Ogodlna tabliczka
Znamionowa
MDX60B/61B..
Wielkosé¢ 0

Oznaczenie typu, tabliczki znamionowe i zakres dostawy

00 = Standard
0T = Technologia

XX = urzadzenie specjalne

4 = 4Q (z czoperem hamulcowym)

3 = 3-fazowe

B = filtr sieciowy stopnia B
A = filtr sieciowy stopnia A
0 = brak filtra sieciowego

5=AC 380 ...
2=AC 200 ...

500V
230V

0011 =1,1 kKW

60 = bez opcji
61 =z opcjg

Ogolna tabliczka znamionowa urzadzenia MDX60B/61B.. wielko$¢ 0 umieszczona
jest z bocznej strony.

SEW

||II|||IIIIHIIII\IIIIIIIIII|||II|||II||IH|I|I\I| etons naassern I AN O

TYF:

MDXB0B0005-5A3-4-00

P/N: 08275661 SO#: 01.0123456789.0001.03 °®

Cingang 7 Input Ausgang / Output NN RONT. EG. Z008
EURODRIVE = 7 oo |0- v ( ( (V)
D-76€46 Bruchsal £ = [G0...60Hz +/-59 £= f[...18089 -
mrichter 1- [Ez,64 ac (s00v) 1= BZiic 1009
o & & W:] ir @ = [mj Lastart @ @i’
WMade in Germany Status: 121013 11 1A—-—— 11 cHol

(TN O T et 111 {141 TR AT LT VTR VETAI

52246AXX

Rys. 1: Przyktad ogdlnej tabliczki znamionowej MDX60B/61B.. Wielko$¢ 0
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Budowa urzadzenia
Oznaczenie typu, tabliczki znamionowe i zakres dostawy

Przyktad:
Tabliczka
Znamionowa
rezystora
hamujacego
MDX60B/61B..

Przykiad:
Ogodlna tabliczka
Znamionowa
MDX61B..
Wielkos¢ 1- 6

Przyktad:
Tabliczka
Znamionowa
modutu mocy
MDX61B..
Wielkos¢ 1-6

Przykiad:
Tabliczka
Znamionowa
modutu
sterujgcego
MDX61B..
Wielkos¢ 1-6

Instrukcja obstugi —

Rezystor hamujacy BW090-P52B jest dostepny tylko dla MDX60B/61B wielkosci 0.

IATRLA

BREMSWIDERSTAND BW 090-P52B
§m Sach.Mr. 08245620 Mr. 1224
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Rys. 2: Tabliczka znamionowa rezystora hamujgcego dla MDX60B/61B.. Wielkos¢ 0

54522AXX

W przypadku MDX61B.. wielko$¢ 1 - 6 ogdlna tabliczka znamionowa umieszczona
jest z boku urzadzenia.

I |HIII|I|II|I||H|IIHIIII|IlﬂIHIIIIII||IIIIIIHI|l||I|I|I|I||IIII!IIII|I|FII|NIfIIIIIIIIIIIIIIIIIIII

. MD¥61B01 10-5R3—4-00 G
P.-‘N 08279832 SON: 010008254724 D001 . 05 e
EURODRIV |||mii||ﬂﬂﬁIﬁ‘i"lilil‘lﬂﬂm|1|||||||||||||||||||||||||||I W ®
MOV IDRIVE LISTED IND.
UMRICHTER F'IN na:nam £/N 0001698 COMT BQ’ 2B0A
fisde in Goraany | BLRtUZA8 1R 1B 10 11 == —= —= -- 1P 20 @
LG L [1{HANI l

56493AXX
Rys. 3: Przyktad ogdlnej tabliczki znamionowej MDX61B.. Wielko$¢ 1 - 6

Przy MDX61B.., wielkos¢ 1-6 tabliczka znamionowa modutu mocy umieszczona jest
na bocznej stronie urzadzenia.
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Rys. 4: Tabliczka znamionowa modutu mocy MDX61B.. Wielko$¢ 1 - 6

Przy MDX61B.., wielko$¢ 1-6 tabliczka znamionowa modutu sterujgcego umieszczona
jest na bocznej stronie urzadzenia.
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Rys. 5: Tabliczka znamionowa modutu sterujgcego MDX61B.. Wielkos¢ 1 - 6

Falownik MOVIDRIVE® MDX60B/61B
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Budowa urzadzenia
Oznaczenie typu, tabliczki znamionowe i zakres dostawy

Zakres dostawy

Wielkos¢ 0

Wielkos¢ 1-6

Wielkosc¢ 2S

wtyczki dla zaciskéw sygnatowych (X10 ... X17).
wtyczki dla zaciskéw mocy (X1 ... X4).
wyjmowana karta pamieci, zamontowana.

1 komplet zaciskow ekranujgcych dla kabli mocy i kabli sygnatowych; nie zamocowany.
Komplet zaciskéw ekranujgcych sktada sie z:

— 2 sztuk zacisku ekranujgcego dla kabli mocy (po 2 zaciski kontaktowe)

— 1 sztuki zacisku ekranujgcego dla kabli sygnatowych (1 zacisk kontaktowy)
przy MDX60B

— 1 sztuki zacisku ekranujgcego dla kabli sygnatowych (2 zaciski kontaktowe)
przy MDX60B

— 6 sztuk zaciskow kontaktowych

— 6 sztuk srub do mocowania zaciskow kontaktowych

— 3 sztuk $rub do mocowania zaciskdw ekranujgcych przy urzadzeniu

1 komplet zaciskéw ekranujgcych dla kabli sygnatowych; nie zamontowany. Komplet
zaciskow ekranujgcych sktada sie z:

— 1 sztuki zacisku ekranujgcego dla kabli sygnatowych (1 zacisk kontaktowy)
— 2 sztuk zaciskéw kontaktowych

— 2 sztuk Srub do mocowania zaciskéw kontaktowych

— 1 sztuki $ruby do mocowania zaciskdéw ekranujgcych przy urzadzeniu

Tylko dla wielkosci 6: szyna no$na i 2 zawleczki

Zestaw akcesoriow, nie zamontowany. Zestaw akcesoriéw (— ponizszy rysunek)
sktada sie z:

— 2 sztuk tacznika mocujgcego [1] do montazu w radiatorze

— 2 sztuk ostony przed dotykiem [2] do przykrecania na zaciskach X4:-U,/+U,
i na X3:-R(8)/+R(9). Jesli ostona przed dotykiem [2] jest zamontowana, wowczas
uzyskana jest klasa ochrony IP20, jesli nie to IP10 (— rozdz. "Ostona przed
dotykiem").

(]

(2]

i

54587AXX
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Budowa urzadzenia 4
Oznaczenie typu, tabliczki znamionowe i zakres dostawy

Opcjonalny zakres dostawy

Wszystkie wielkosci + Opcja DBM60B: Zestaw dla montazu osadzanego klawiatury DBG60B (np. w drzwiach
szafy sterowniczej).

Numer katalogowy 824 853 2.

Opcja DBM60B sktada sie z obudowy z klasg ochrony IP65 oraz z kabla
przediuzajgcego o dt. 5 m (— ponizszy rysunek). Klawiatura DBG60B nie wchodzi
w skifad tej opciji i nalezy jg zaméwic¢ oddzielnie.

DBM60B

54412AXX

* Opcja DKG60B: 5 m kabel przedtuzajacy dla klawiatury DBG60B.
Numer katalogowy 817 583 7.

Dla montazu osadzanego klawiatury DBG60B w obudowie przygotowanej przez
klienta dostepne sg kable przedtuzajace o di. 5 m (— ponizszy rysunek).

DKG60B

54414AXX

Instrukcja obstugi — Falownik MOVIDRIVE® MDX60B/61B 13
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Wielkos¢ 2S

Budowa urzadzenia
Oznaczenie typu, tabliczki znamionowe i zakres dostawy

Blaszka montazowa DMP11B opcja (— ponizszy rysunek), nie zamontowana.
Numer katalogowy 818 398 8.

Jesli MOVIDRIVE® MD_60A, wielkos¢ 2 ma zosta¢ zastapiony urzadzeniem
MOVIDRIVE® MDX61B, wielkosci 2S, wowczas za pomocg blaszki montazowej
DMP11B mozna przymocowa¢ MDX61B, wielkos¢ 2S na obecnej ptycie
montazowej, bez koniecznosci wiercenia nowych otworéw mocujacych.

DMP11B

54588AXX
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Budowa urzadzenia
Oznaczenie typu, tabliczki znamionowe i zakres dostawy

Adapter wtykowy Aby mozliwa byta szybka wymiana urzadzenia MOVIDRIVE® A na urzgdzenie
do wymiany MOVIDRIVE® B, dostepne sg nastepujgce adaptery.

urzadzenia « DAT11B: adapter zaciskéw, numer katalogowy 824 671 8
z MOVIDRIVE® A

na MOVIDRIVE® B W przypadku stosowania MOVIDRIVE® MDF, MDV lub MDS mozna bezposrednio
przetozy¢ X10. Trzy wtyczki powinny zosta¢ okablowane. Aby unikng¢ wykonywania
tych czynnosci, mozna zastosowac¢ adapter zaciskow DAT11B. Dzieki temu
podtgczanie odbywa sie bez komplikacji i pozwala zaoszczedzi¢ czas. Adapter
zaciskow konieczny jest dla zaciskow X11 (wejscie analogowe), X12 (SBus) oraz
X13 (wejscia binarne).

DAT11B

54589AXX

+ DAE15B: adapter enkodera X15, numer katalogowy 817 629 9

Jesli wykorzystywany jest silnik z enkoderem dla X15 przy MDV, MCV, woéwczas
enkoder ten podigczany jest poprzez 9-pinowg wtyczke do MOVIDRIVE® A.
Poniewaz opcja DEH11B dla MOVIDRIVE® MDX61B posiada 15-pinowe gniazdo,
nalezy przerobi¢ kabel enkodera lub zastosowaé adapter enkodera. Adapter
enkodera DAE15B przeznaczony do fgczenia enkoderow sin/cos i TTL, mozna
bezposrednio podtagczy¢ pomiedzy istniejgcym kablem enkodera z 9-pinowa wtyczkg
a 15-pinowym gniazdem adaptera DEH11B. Umozliwia to prawidtowe i szybkie
podtgczanie istniejacych napedow. Enkodery HTL muszg by¢ podtaczone z opcjg
DWE11B/12B do MOVIDRIVE® B (- rozdz. "Opcja konwertera DWE11B/12B").

DAE15B

54585AXX

Dtugos¢ DAE15B: 200 mm = 20 mm

Przekréj przewodu: 6 x 2 x 0,25 mm?
Zacisk dla 15-pinowej wtyczki Sub-D Kolor zyly przewodu Zacisk dla 9-pinowego
(MOVIDRIVE® MDX61B, opcja DEH11B, X15) | prefabrykowanego gniazda Sub-D

(po stronie enkodera)

1 z6tta (YE) 1
2 czerwona (RD) 2
3 rozowy (PK) 3
4 fioletowa (VT) 4
8 brgzowa (BN) 5
9 zielony (GN) 6
10 niebieski (BU) 7
1 szara (GY) 8
15 biata (WH) 9

Instrukcja obstugi — Falownik MOVIDRIVE® MDX60B/61B
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Budowa urzadzenia
Oznaczenie typu, tabliczki znamionowe i zakres dostawy

3

DAE14B: adapter enkodera X14, numer katalogowy 817 630 2

Jesli stosowany jest adapter wtykowy dla X14 przy MOVIDRIVE® MDV, MDS, MCV
lub MCS, wowczas podigczenie realizowane jest poprzez 9-pinowe gniazdo.
Poniewaz opcje DEH11B i DER11B dla MOVIDRIVE® MDX61B posiadajg 15-pinowg
wtyczke, nalezy przerobi¢ kabel enkodera lub zastosowac adapter enkodera. Adapter
enkodera mozna podtaczaé bezposrednio pomiedzy istniejgcg 9-pinowym gniazdem
a 15-pinowg wtyczka na opcji DEH11B/DER11B. Umozliwia to prawidtowe i szybkie
podtgczanie istniejgcych napeddw.

DAE14B

| 54586AXX
Dtugos¢ DAE14B: 200 mm = 20 mm
Przekroj przewodu: 6 x 2 x 0,25 mm?

Zacisk dla 15-pinowego gniazda Sub-D Kolor zyly przewodu Zacisk dla 9-pinowej
(MOVIDRIVE® MDX61B, opcja prefabrykowanego wtyczki Sub-D
DEH11B/DER11B, X14) (po stronie enkodera)
1 z6lta (YE) 1

2 czerwona (RD) 2

3 rézowy (PK) 3

7 fioletowa (VT) 4

8 bragzowa (BN) 5

9 zielony (GN) 6

10 niebieski (BU) 7

11 szara (GY) 8

15 biata (WH) 9
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Budowa urzadzenia 4
Oznaczenie typu, tabliczki znamionowe i zakres dostawy

+ DWE11B: Konwerter (kabel adaptera), numer katalogowy 188 187 6

Konwerter DWE11B (HTL—TTL) w formie kabla adaptera stuzy do podtaczania
enkoderéw HTL z masa do opcji karty enkodera HIPERFACE® DEH11B.
Okablowywana jest tylko sciezka A, B i C. Konwerter przystosowany jest do pracy
ze wszystkimi enkoderami HTL, ktére eksploatowane byly z urzadzeniem
MOVIDRIVE® A, MDV i MCV i moze by¢ podtgczany bez skomplikowanej procedury
okablowania.

[A] \ @

B] [C]

58748AXX

[A] 5x2x0,25mm?/diugosé 1000 mm / maks. dtugos¢ przewodu falownik - enkoder: 100 m
[B] Przytacze DC 24 V dla enkodera HTL; 1 x 0,5 mm? / dtugosé¢ 250 mm

Sygnat Zacisk 9-pinowego gniazda Sub-D [C] (po stronie enkodera)
A 1
B 2
C 3
UB 9
GND 5

+ DWE12B: Konwerter (kabel adaptera), numer katalogowy 188 180 9

Konwerter DWE12B (HTL—TTL) w formie kabla adaptera stuzy do podtaczania
enkoderéw taktowania przeciwnego HTL do opcji karty enkodera
HIPERFAC_E®_D§H11B. Oprocz sciezki A, B i C okablowywane sg rowniez sciezki
negujace (A, B, C). SEW-EURODRIVE zaleca, aby dla nowego projektu instalac;ji
zastosowac ten konwerter.

[A] 1

58748XX

[A] 4x2x0,25 mm?/diugos¢ 1000 mm / maks. dtugosé przewodu falownik - enkoder: 200 m
[B] Przytacze DC 24 V dla enkodera HTL; 1 x 0,5 mm? / diugo$¢ 250 mm

Sygnat Zacisk 9-pinowego gniazda Sub-D [C] (po stronie enkodera)
A 1
A 6
B 2
B 7
C 3
[ 8
uB 9
GND 5
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Budowa urzadzenia
Wielkos¢ 0

4.2 Wielkosé 0
MDX60/61B-5A3 (urzadzenia AC 400/500 V): 0005 ... 0014

por )

N—@—n

[14] SR -
[13] 4
[12]
[11] l : f==i4 6
o] I
2 117]
[9] '
(20] El g
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—
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Ly
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59238AXX
* Widok od spodu urzadzenia
[1] Zaciski ekranujgce mocy dla przylgcza sieciowego i wyprowadzenia napigcia
obwodu posredniego
[2] X4: Wyprowadzenie napigcia obwodu posredniego U, / +Uz+ i potaczenie PE,
roztagczne
[3] X1: Przytgcze sieciowe L1, L2, L3 oraz potgczenie PE, roztgczne
[4] Tylko przy MDX61B: Gniazdo przytagczeniowe karty bus
[5] Tylko przy MDX61B: Gniazdo przytagczeniowe enkodera
[6] Zacisk ekranowania elektroniki MDX61B wielko$¢ 0
[7] X10: Listwa zaciskowa elektroniki dla wyj$¢ binarnych i wejscia TF-/TH
[8] X16: Listwa zaciskowa elektroniki dla wejs¢ i wyj$¢ binarnych
[9] X13: Listwa zaciskowa elektroniki dla wej$¢ binarnych i ztgcza RS485

[10] X11: Listwa zaciskowa elektroniki dla wejScia wartosci zadanych Al1 i napigcia
odniesienia 10 V

[11] X12: Listwa zaciskowa elektroniki dla magistrali komunikacyjnej (SBus)
[12] Przetacznik DIP S11 ... S14

[13] XT: Gniazdo dla klawiatury DBG60B lub ztgcza szeregowego UWS21B
[14] 7-segmentowy wysSwietlacz

[15] Karta pamieci

[16] Zacisk ekranowania elektroniki MDX60B wielkos¢ 0

[17]1 X17: Listwa zaciskowa elektroniki stykow bezpieczenstwa dla bezpiecznego
zatrzymania

[18] X2: Przytgcze silnika U, V, W i potgczenie PE, roztagczne
[19] X3: Przytaczenie rezystora hamujgcego +R / —R i potgczenie PE, roztgczne
[20] Zaciski ekranujgce mocy dla przytgcza silnika i przytgcza rezystora hamujgcego
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Budowa urzadzenia
Wielkosc¢ 1

Wielkosé 1

MDX61B-5A3 (urzgdzenia AC 400/500-V): 0015...0040
MDX61B-2A3 (urzadzenia AC 230-V): 0015...0037

1] (2]

[18]
[17]

[16]
[19]

[14]

[13] (3]

[12]

(1]
[10]
&l

(8]
[7]

59242AXX

[1] X1: Przytgcze sieciowe 1/L1, 2/L2, 3/L3, roztgczne

[2] X4: Wprowadzenie napigcia obwodu posredniego —Uz +Uz, roztgczne

[3] Miejsce na karte bus

[4] Miejsce na karte opcyjng rozszerzen

[5] Miejsce na karte enkodera

[6] X3: Przytgczenie rezystora hamujgcego 8/+R, 9/-R i potgczenie PE, roztgczne
[7] Zacisk ekranujacy elektroniki i przytaczenie PE

[8] X2: Przytacze silnika 4/U, 5/V, 6/W i potaczenie PE, roztagczne

[9] X17: Listwa zaciskowa elektroniki stykow bezpieczehstwa dla bezpiecznego
zatrzymania

[10] X10: Listwa zaciskowa elektroniki dla wyj$¢ binarnych i wejscia TF-/TH
[11] X16: Listwa zaciskowa elektroniki dla wejs¢ i wyjS¢ binarnych
[12] X13: Listwa zaciskowa elektroniki dla wej$¢ binarnych i ztgcza RS485

[13] X11: Listwa zaciskowa elektroniki dla wejScia wartosci zadanych Al1 i napiecia
odniesienia 10 V

[14] X12: Listwa zaciskowa elektroniki dla magistrali komunikacyjnej (SBus)
[15] Przetacznik DIP S11 ... S14

[16] XT: Gniazdo dla klawiatury DBG60B lub ztgcza szeregowego UWS21B
[17] 7-segmentowy wySwietlacz

[18] Karta pamigci

Instrukcja obstugi — Falownik MOVIDRIVE® MDX60B/61B
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4.4

Budowa urzadzenia
Wielkos$¢ 2S

Wielkosé 2S

MDX61B-5A3 (urzadzenia AC 400/500-V): 0055 / 0075

(18]
(17
[16]
(18]

[14]
(4]

[13]

savigsusaEN dhunp '-t'l-.if-

6]
(1]

[10]

[9] (7]

(8l
54525AXX
[1] X1: Przytacze sieciowe 1/L1, 2/L2, 3/L3
[2] X4: Wyprowadzenie napiecia obwodu posredniego —U5 +U i potaczenie PE
[3] Karta pamieci
[4] Miejsce na karte bus
[5] Miejsce na karte opcyjng rozszerzen
[6] Miejsce na karte enkodera
[7]1 X3: Przytaczenie rezystora hamujgcego 8/+R, 9/-R i potgczenie PE
[8] Zacisk ekranujacy elektroniki i przytaczenie PE
[9] X2: Przytacze silnika 4/U, 5/V, 6/W

[10] X17: Listwa zaciskowa elektroniki stykéw bezpieczenstwa dla bezpiecznego
zatrzymania

[11] X10: Listwa zaciskowa elektroniki dla wyj$¢ binarnych i wejscia TF-/TH
[12] X16: Listwa zaciskowa elektroniki dla wejs¢ i wyjs¢ binarnych
[13] X13: Listwa zaciskowa elektroniki dla wej$¢ binarnych i ztgcza RS485

[14] X11: Listwa zaciskowa elektroniki dla wejScia wartosci zadanych Al1 i napiecia
odniesienia 10 V

[15] X12: Listwa zaciskowa elektroniki dla magistrali komunikacyjnej (SBus)
[16] Przetacznik DIP S11 ... S14
[17] XT: Gniazdo dla klawiatury DBG60B lub ztgcza szeregowego UWS21B
[18] 7-segmentowy wysSwietlacz
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Budowa urzadzenia
Wielkos¢ 2

4.5 Wielkosé 2

MDX61B-5A3 (urzgdzenia AC 400/500-V): 0110
MDX61B-2A3 (urzadzenia AC 230-V): 0055 / 0075

[1] [2]
18]
171
[16]
[18]
[14]

[13] 3]
2]

—+—

[11] [5]
[10]

18] [6]
[7]

59243AXX

[1] X1: Przytacze sieciowe 1/L1, 2/L2, 3/L3

[2] X4: Wyprowadzenie napiecia obwodu posredniego —U; +U i potaczenie PE
[3] Miejsce na karte bus

[4] Miejsce na karte opcyjng rozszerzen

[5] Miejsce na karte enkodera

[6] X3: Przytgczenie rezystora hamujgcego 8/+R, 9/-R i potgczenie PE

[7] Zacisk ekranujgcy elektroniki i przytaczenie PE

[8] X2: Przytgcze silnika 4/U, 5/V, 6/W

[9] X17: Listwa zaciskowa elektroniki stykéw bezpieczenstwa dla bezpiecznego
zatrzymania

[10] X10: Listwa zaciskowa elektroniki dla wyj$¢ binarnych i wejscia TF-/TH
[11] X16: Listwa zaciskowa elektroniki dla wejs¢ i wyjs¢ binarnych
[12] X13: Listwa zaciskowa elektroniki dla wej$¢ binarnych i ztgcza RS485

[13] X11: Listwa zaciskowa elektroniki dla wejsScia wartosci zadanych Al1 i napigecia
odniesienia 10 V

[14] X12: Listwa zaciskowa elektroniki dla magistrali komunikacyjnej (SBus)
[15] Przetacznik DIP S11 ... S14

[16] XT: Gniazdo dla klawiatury DBG60B lub ztgcza szeregowego UWS21B
[17] 7-segmentowy wysSwietlacz

[18] Karta pamieci
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Budowa urzadzenia
Wielkos¢ 3

4.6 Wielkosé 3

MDX61B-503 (urzgdzenia AC 400/500-V): 0150 ... 0300
MDX61B-203 (urzadzenia AC 230-V): 0110/ 0150

4

(3]

(6]

59979AXX

[1] Potgczenia PE

[2] X1: Przytacze sieciowe 1/L1, 2/L2, 3/L3

[3] X4: Wyprowadzenie napiecia obwodu posredniego -Uz +U,
[4] Miejsce na karte bus

[5] Miejsce na karte opcyjng rozszerzen

[6] Miejsce na karte enkodera

[7] X3: Przytgczenie rezystora hamujgcego 8/+R, 9/-R

[8] X2: Przytacze silnika 4/U, 5/V, 6/W

[9] Zacisk ekranujacy elektroniki i przytaczenie PE

[10] X17: Listwa zaciskowa elektroniki stykéw bezpieczenstwa dla bezpiecznego
zatrzymania

[11] X10: Listwa zaciskowa elektroniki dla wyj$¢ binarnych i wejscia TF-/TH
[12] X16: Listwa zaciskowa elektroniki dla wejs¢ i wyj$¢ binarnych
[13] X13: Listwa zaciskowa elektroniki dla wej$¢ binarnych i ztgcza RS485

[14] X11: Listwa zaciskowa elektroniki dla wejscia wartosci zadanych Al1 i napiecia
odniesienia 10 V

[15] X12: Listwa zaciskowa elektroniki dla magistrali komunikacyjnej (SBus)
[16] Przetacznik DIP S11 ... S14

[17] XT: Gniazdo dla klawiatury DBG60B lub ztgcza szeregowego UWS21B
[18] 7-segmentowy wysSwietlacz

[19] Karta pamiegci
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Budowa urzadzenia 4
Wielkos¢ 4

4.7 Wielkos$c¢ 4

MDX61B-503 (urzgdzenia AC 400/500-V): 0370 / 0450
MDX61B-203 (urzadzenia AC 230-V): 0220 / 0300

[4]

(3]

[6]

9] [8] (71

59980AXX

[1] Potgczenie PE

[2] X1: Przytgcze sieciowe 1/L1, 2/L2, 3/L3

[3] X4: Wyprowadzenie napiecia obwodu posredniego —U; +U i potgczenie PE
[4] Miejsce na karte bus

[5] Miejsce na karte opcyjng rozszerzen

[6] Miejsce na karte enkodera

[7]1 X3: Przylaczenie rezystora hamujacego 8/+R, 9/-R i potgczenie PE

[8] X2: Przytgcze silnika 4/U, 5/V, 6/W

[9] Potgczenie PE

[10] Zacisk ekranujgcy elektroniki

[11] X17: Listwa zaciskowa elektroniki stykéw bezpieczenstwa dla bezpiecznego
zatrzymania

[12] X10: Listwa zaciskowa elektroniki dla wyj$¢ binarnych i wejscia TF-/TH
[13] X16: Listwa zaciskowa elektroniki dla wejs¢ i wyjs¢ binarnych
[14] X13: Listwa zaciskowa elektroniki dla wej$¢ binarnych i ztgcza RS485

[15] X11: Listwa zaciskowa elektroniki dla wejScia wartosci zadanych Al1 i napigcia
odniesienia 10 V

[16] X12: Listwa zaciskowa elektroniki dla magistrali komunikacyjnej (SBus)
[17] Przetacznik DIP S11 ... S14

[18] XT: Gniazdo dla klawiatury DBG60B lub ztgcza szeregowego UWS21B
[19] 7-segmentowy wysSwietlacz

[20] Karta pamieci

Instrukcja obstugi — Falownik MOVIDRIVE® MDX60B/61B 23




24

4.8

Budowa urzadzenia
Wielkos¢ 5

Wielkosé 5

MDX61B-503 (urzgdzenia AC 400/500-V): 0550 / 0750

11 [2] [3]

59981AXX

[1] Potgczenie PE

[2] X1: Przytacze sieciowe 1/L1, 2/L2, 3/L3

[3] X4: Wyprowadzenie napiecia obwodu posredniego —U; +U i potaczenie PE
[4] Miejsce na karte bus

[5] Miejsce na karte opcyjng rozszerzen

[6] Miejsce na karte enkodera

[7] X3: Przytgczenie rezystora hamujagcego 8/+R, 9/-R i potgczenie PE

[8] X2: Przytacze silnika 4/U, 5/V, 6/W

[9] Potgczenie PE

[10] Zacisk ekranujacy elektroniki

[11] X17: Listwa zaciskowa elektroniki stykéw bezpieczenstwa dla bezpiecznego
zatrzymania

[12] X10: Listwa zaciskowa elektroniki dla wyj$¢ binarnych i wejscia TF-/TH
[13] X16: Listwa zaciskowa elektroniki dla wej$¢ i wyjs¢ binarnych
[14] X13: Listwa zaciskowa elektroniki dla wej$¢ binarnych i ztgcza RS485

[15] X11: Listwa zaciskowa elektroniki dla wejScia wartosci zadanych Al1 i napiecia
odniesienia 10 V

[16] X12: Listwa zaciskowa elektroniki dla magistrali komunikacyjnej (SBus)
[17] Przetacznik DIP S11 ... S14

[18] XT: Gniazdo dla klawiatury DBG60B lub ztgcza szeregowego UWS21B
[19] 7-segmentowy wysSwietlacz

[20] Karta pamiegci

Instrukcja obstugi — Falownik MOVIDRIVE® MDX60B/61B




Budowa urzadzenia
Wielkos¢ 6

4.9

Wielkosé 6

MDX61B-503 (urzgdzenia AC 400/500-V): 0900 ... 1320

59982AXX

[1] X1: Przytgcze sieciowe 1/L1, 2/L2, 3/L3 i potgczenie PE

[2] X4: Wyprowadzenie napigcia obwodu posredniego —Uz +U5 i potaczenie PE
[3] Miejsce na karte bus

[4] Miejsce na karte opcyjng rozszerzen

[5] Miejsce na karte enkodera

[6] X3: Przytgczenie rezystora hamujgcego 8/+R, 9/-R i potgczenie PE

[7] X2: Przytgcze silnika 4/U, 5/V, 6/W i potagczenie PE

[8] Zacisk ekranujgcy elektroniki

[9] X17: Listwa zaciskowa elektroniki stykéw bezpieczenstwa dla bezpiecznego
zatrzymania

[10] X10: Listwa zaciskowa elektroniki dla wyj$¢ binarnych i wejscia TF-/TH
[11] X16: Listwa zaciskowa elektroniki dla wejs¢ i wyjS¢ binarnych
[12] X13: Listwa zaciskowa elektroniki dla wej$¢ binarnych i ztgcza RS485

[13] X11: Listwa zaciskowa elektroniki dla wejScia wartosci zadanych Al1 i napiecia
odniesienia 10 V

[14] X12: Listwa zaciskowa elektroniki dla magistrali komunikacyjnej (SBus)
[15] Przetacznik DIP S11 ... S14

[16] XT: Gniazdo dla klawiatury DBG60B lub ztgcza szeregowego UWS21B
[17] 7-segmentowy wySwietlacz

[18] Karta pamiegci
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Instalacja
Wskazowki dotyczgce instalacji urzadzenia podstawowego

5 Instalacja
5.1 Wskazéwki dotyczace instalacji urzadzenia podstawowego

Wskazéwki Urzadzenia MOVIDRIVE® wielkosci 6 (0900 ... 1320) wyposazone sg w staty uchwyt
montazowe transportowy [1]. W trakcie montazu korzystaj z dzwigu i uchwytu transportowego [1].
dla wielkosci 6

A ZAGROZENIE!

Zwisajgce ciezary.

Zagrozenie dla zycia na skutek spadajacych ciezaréw.
é * Nie przebywaé pod ciezarami.

» Zabezpieczy¢ strefe zagrozenia.

W przypadku gdy nie moze byC wykorzystany dzwig, dla |zejszego montazu mozna
zastosowaé szyne nosng [2] (dostepna w zakresie dostawy dla wielkosci 6) wsunietg
przez blache tylnej Sciany [4] urzadzenia. Zabezpiecz szyne nosng [2] za pomocg
zawleczek [3] uniemozliwiajgc tym samym przemieszczenie osiowe.

59892AXX
Rys. 6: Montaz MOVIDRIVE® wielkos¢ 6 ze stalym uchwytem dzwigowym i szyng nosng

[1] Staty uchwyt dzwigowy

[2] Szyna no$na (dostepna w zakresie dostawy dla wielkosci 6)
[3] 2 zawleczki (dostepne w zakresie dostawy dla wielkosci 6)
[4] Blacha tylnej Sciany
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Instalacja
Wskazowki dotyczgce instalacji urzgdzenia podstawowego

Momenty
dokrecania

Minimalna wolna
przestrzen

i Potozenie
montazowe

Oddzielne kanaty

kablowe

+ Uzywac tylko oryginalnych elementéw przquczeniovgch. Uwzgledni¢ dopuszczalne
momenty dokrecania dla zaciskow mocy MOVIDRIVE™.

— Wielko$¢ 0, 1 do 28 — 0,6 Nm

— Wielkos¢ 2 - 1,5 Nm
— Wielkos¢ 3 - 3,5 Nm
— Wielkos¢ 45 - 14,0 Nm
— Wielkos¢ 6 - 20,0 Nm

* Dopuszczalny moment dokrecania dla zaciskow sygnatowych wynosi 0,6 Nm.

* W celu zapewnienia wiasciwego chiodzenia pozostaw wolng przestrzen
przynajmniej 100 mm nad i pod urzadzeniem. Zwr6¢ uwage, aby cyrkulacja
powietrza w tej wolnej przestrzeni nie byta ograniczona przez przewdd lub inny
element instalacji. W przypadku wielkoéci 4, 5 i 6 nie montuj na przestrzeni 300 mm
nad urzgdzeniem zadnych elementéw wrazliwych na ciepfo.

+ Zwro¢ uwage, aby urzgdzenia nie znajdowaly sie w zasiegu oddziatywania cieptego
powietrza wylotowego innych urzadzen.

* Niekonieczna jest wolna przestrzen z boku. Urzgdzenia mogg byé ustawione
szeregowo.

* Urzadzenia montuj wylgcznie w pozycji pionowej. Montaz w pozycji poziomej,
poprzecznej czy odwroconej jest niedopuszczalny (— ponizszy rysunek, dotyczy
wszystkich wielkosci).

60030AXX

Rys. 7: Minimalna wolna przestrzen i potozenie montazowe urzgdzen

* Przewody mocy i elektroniki prowadZ w oddzielnych kanalach kablowych.
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Instalacja
Wskazowki dotyczgce instalacji urzadzenia podstawowego

Bezpieczniki « Zainstaluj bezpieczniki na poczatku przewodu zasilajacego za odgatezieniem szyn
i wytacznik zbiorczych (— schemat potgczen urzgdzenia podstawowego, modutu mocy i hamulca).
ochronny + SEW-EURODRIVE zaleca, aby nie stosowaé wytacznikéw ochronnych réznicowo-
roznicowo- pradowych. Jesli jednak zastosowanie wytgcznika réznicowo-pradowego (F1) dla
pradowy bezposredniej lub posredniej ochrony jest konieczne, wéwczas nalezy przestrzegaé
nastepujacej wskazowki wg EN 61800-5-1:
Zastosowano niewtasciwy typ wytgcznika réznicowo-pradowego.
Smieré lub ciezkie uszkodzenia ciata.
MOVIDRIVE® moze wzbudzié prad staty w przewodzie ochronnym. Je$li w celu
bezposredniego lub posredniego zabezpieczenia przed dotykiem uzyty zostanie
wytgcznik ochronny réznicowo-pradowy (FI), wowczas po stronie zasilajacej
urzadzenia MOVIDRIVE® dopuszcza sie zastosowanie tylko wylacznika
ochronnego réznicowo-pradowego (Fl) typu B.
Styczniki « Jako styczniki sieciowe i styczniki hamulca stosuj wylacznie styczniki
sieciowe kategorii AC-3 (EN 60947-4-1).
i styczniki
hamulca
WSKAZOWKI
° « Stycznik sieciowy K11 (— rozdz. "Schemat potaczen urzgdzenia podstawowego")

1

Przytacze

sieciowe PE

(— EN 61800-5-1)

Sieci IT

Przekroje

nie moze by¢ stosowany do pracy w trybie recznym, lecz tylko do wiaczania /
wylaczania falownika. Do pracy w ftrybie recznym korzystaj z komend
"Zezwolenie/zatrzymanie", "Prawo/Stop" lub "Lewo/Stop".

« Dla stycznika sieciowego K11 nalezy zachowa¢ minimalny czas wytgczenia ok. 10 sek.

W trakcie normalnej pracy moga wystepowac prady uptywowe > 3,5 mA. Aby spetni¢
wymogi wg EN 61800-5-1 nalezy przestrzegac:

* Przewdd zasilajacy < 10 mm?: utoz drugi przewéd PE o przekroju przewodu
zasilajgcego réwnolegle do przewodu ochronnego przez oddzielne zaciski lub
zastosuj miedziany przewéd ochronny o przekroju 10 mm?2.

+ Przewdd zasilajacy 10 mm? ... 16 mm?% Ut6z miedziany przewod ochronny
o przekroju przewodu zasilajgcego.

2

* Przewdd zasilajacy 16 mm~ ... 35 mm?: Utoz miedziany przewéd ochronny

o przekroju 16 mm?.

* Przewdd zasilajacy > 35 mm?; Utéz miedziany przewod ochronny o potowie
przekroju przewodu zasilajagcego.

« SEW-EURODRIVE zaleca, aby w sieciach napieciowych o nieuziemionym punkcie
zerowym (sieci IT) stosowac czujnik izolacji z pomiarem kodu impulsowego.
Unika sie w ten sposéb zbednego zatgczania sie czujnikéw izolacyjnych na skutek
pojemnosci doziemnej falownika. Wartosci EMV dot. emisji zaklécen nie sa
wyspecyfikowane dla sieci bez uziemionego punktu zerowego (sieci IT).

* Przewod sieciowy: Przekroj odpowiedni dla pradu wejSciowego | e przy
obcigzeniu znamionowym.

« Doprowadzenie pradu do silnika: Przekréj odpowiedni dla pradu wyjsciowego Iy.
* Przewody elektroniczne urzadzenia podstawowego (zaciski X10, X11, X12, X13, X16):

— jedna zyta na zacisk 0,20 ... 2,5 mm? (AWG 24 ... 12)
— dwie zyly na zacisk 0,25 ... 1 mm? (AWG 22 ... 17)
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Instalacja

Wskazowki dotyczgce instalacji urzgdzenia podstawowego

3

Przewody elektroniki zacisku X17, oraz karta wejs¢é/wyjs¢ DIO11B (zaciski X20,
X21, X22):

— jedna zyta na zacisk 0,08 ... 1,5 mm? (AWG 28 ... 16)
— dwie zyly na zacisk 0,25 ... 1 mm? (AWG 22 ... 17)

Wyjscie
urzadzenia

STOP!

Podfigczenie obcigzen pojemnosciowych moze spowodowac zniszczenie urzadzenia

MOVIDRIVE® B.

» Podtaczaj wytacznie obcigzenia omowe/indukcyjne (silniki).

* W zadnym wypadku nie podigczaj obcigzen pojemnosciowych!

o \*]
60031AXX

Rys. 8: Podigczac wytgcznie obcigzenia omowe/indukcyjne

Podftaczenie + Stosuj dwa $cisle skrecone przewody lub dwuzylowy, ekranowany przewéd

rezystora sitowy. Przekroj zgodny ze znamionowym pradem wyj$ciowym falownika. Napiecie

hamujacego znamionowe kabla powinno wynosi¢ minimum Ug/U = 300V /500V (zgodnie
z DIN VDE 0298).

» Zabezpiecz rezystor hamujacy (oprécz BW90-P52B) za pomoca bimetalowego
przekaznika (— schemat potaczen urzadzenia podstawowego, modutu mocy i
hamulca). Ustaw prad wyzwalajacy zgodnie z danymi technicznymi rezystora
hamujacego. SEW-EURODRIVE zaleca, aby stosowa¢ przekazniki obcigzeniowe
klasy 10 lub 10A zgodnie z EN 60947-4-1.

* W przypadku rezystoréw hamujgcych serii BW...-T / BW...-P mozna podfgczyé
alternatywnie do bimetalowego przekaznika zintegrowany przetacznik
temperatury / przekaznik obcigzeniowy za pomoca 2-zytowego, ekranowanego
kabla mocy.

* Rezystory hamujace w wersji plaskiej posiadajg termiczne zabezpieczenie
przecigzeniowe (bezpiecznik, ktéry nie moze by¢ zmieniony). Zamontuj rezystory
hamujace w wersji ptaskiej z odpowiednig ostong przed dotykiem.

Montaz * Dopuszczalny montaz:
rezystorow — na powierzchniach poziomych
hamujacych _ ; ; ; ; . P
na powierzchniach pionowych z zaciskami i blachg perforowang na gérze i na dole
BW.../ BW..-T/ )
BW...-P * Montaz niedopuszczalny:

— na powierzchniach pionowych z zaciskami na gérze, po prawej i po lewe;j
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Instalacja
Wskazowki dotyczgce instalacji urzadzenia podstawowego

Robocze
rezystory
hamujace

3

Przewody rezystorow hamujgcych znajdujg sie w pracy znamionowej pod wysokim
napieciem stalym.

A OSTRZEZENIE!

Powierzchnie rezystoréw hamujgcych uzyskujg przy obcigzeniu Py wysokie temperatury.
Niebezpieczenstwo poparzenia i zagrozenie pozarowe.

Wybierz odpowiednie miejsce zamontowania. Rezystory hamujgce montowane sg
zazwyczaj na szafie rozdzielczej.

Nie dotykac rezystorow hamujacych.

Wejscia binarne/
wyjscia binarne

Instalacja
speftniajgca
warunki EMV

Wejscia binarne oddzielone sg potencjalowo za pomocg transoptora.

Wyjscia binarne sg odporne na zwarcia i napiecia obce do DC 30V.
Napiecie obce > DC 30 V moze zniszczy¢ wyjscia binarne.

Wszystkie przewody oprocz przewodoéw sieciowych muszg byé ekranowane.
W celu osiggniecia warto$ci granicznej emisji zaktocen, zamiast ekranu mozna dla
przewodu silnikowego zastosowac opcje HD.. (dtawik wyjsciowy).

W przypadku zastosowania ekranowanego kabla silnika, np. prefabrykowanego
kabla firmy SEW-EURODRIVE, nalezy mozliwie skrdéci¢ nieekranowane zyty
pomiedzy ekranem i zaciskiem przylaczeniowym falownika.

Potacz ekran z masa najkrotszg drogq, obustronnie, ptaskim stykiem. W celu
zapobiezenia powstawaniu petli uziemienia, mozesz uziemi¢ koniec ekranu przez
kondensator odktdcajacy (220 nF / 50 V). Przy podwdjnie ekranowanym przewodzie
ekran uziemi¢ po stronie falownika, a wewnetrzny ekran na drugim korncu.

60028AXX

Rys. 9: Prawidfowe podtgczenie ekranu z opaskg metalowg (zacisk ekranujacy) lub dtawikiem

3

kablowym

W celu ekranowania przewoddéw mozna zastosowac rowniez uziemione kanatly
blaszane lub metalowe rurki. Prowadz przy tym przewody sitowe i sterownicze
oddzielnie.

Falownik i wszystkie urzadzenia dodatkowe uziemi¢ zgodnie z zasadami
zapobiegania zaktoceniom wysokiej czestotliwosci (ptaski, metaliczny styk obudowy
urzadzenia z masg, na przyktad nie lakierowana pilyta montazowa szafy
sterowniczej).
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Instalacja

Wskazowki dotyczgce instalacji urzgdzenia podstawowego

WSKAZOWKI

Jest to produkt z ograniczong dostepnoscig wedtug IEC 61800-3. Produkt ten moze
wywotaé zaktécenia elektromagnetyczne EMV. W takim przypadku uzytkownik jest
zobowigzany do zastosowania odpowiednich $rodkéw zaradczych.

Szczego6towe wskazdéwki dot. instalacji zgodnej z EMV zawarte sg w dokumentacji
"EMV w technice napedowej" firmy SEW-EURODRIVE.

Filtr sieciowy NF.. .

Dtawik wyjsciowy .
HD...

MOVIDRIVE®

Z opcjq filtra sieciowego NF.. mozna przy MOVIDRIVE® MDX60B/61B wielkosé
od 0 do 5 zapewni¢ zachowanie klasy wartosci granicznej B.

Nie wolno przetaczaé pomiedzy filtrem sieciowym a MOVIDRIVE® MDX60B/61B.

Zamontuj filtr sieciowy w poblizu falownika, ale poza minimalng wolng
przestrzenig w celu zapewnienia odpowiedniego chtodzenia.

Nalezy ograniczy¢ przewéd pomiedzy filtrem sieciowym a falownikiem do
bezwglednie koniecznej dtugosci, jednak maks. 400 mm. Wystarczajace sg
nieekranowane skrecone przewody. Jako doprowadzenie z sieci stosuj rowniez
przewody nieekranowane.

W celu zachowania wartosci granicznych klasy A i B firma SEW-EURODRIVE
zaleca po stronie silnika korzystanie z jednego z wymienionych srodkéw EMV:

— ekranowany przewdd silnika
— opcja dlawika wyjsciowego HD...
— opcja filtra wyjsciowego HF.. (w trybach pracy VFC i U/f)

Zamontuj dtawik wyjsciowy w poblizu falownika, ale poza minimalng wolng
przestrzenig w celu zapewnienia odpowiedniego chtodzenia.

Przetéz wszystkie trzy fazy kabla silnika [1] wspolnie przez diawik wyjsciowy.
Aby zapewni¢ lepszg skutecznos¢ filtra, nie nalezy przeprowadza¢ przewodu PE
przez dlawik wyjsciowy!

60029AXX

Rys. 10: Podtaczanie dtawika wyjsciowego HD...

[1] Kabel silnika
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5 Instalacja
Zdejmowanie / zaktadanie klawiatury

5.2 Zdejmowanie / zaktadanie klawiatury

Zdejmowanie Postepuj w podanej kolejnosci:
klawiatury

B60032AXX
Rys. 11: Zdejmowanie klawiatury

1. Wyciagnij wtyczke przewodu przytgczeniowego z gniazda XT.

2. Przycis$nij klawiature ostroznie do dotu az odtgczy sie ona od gornego uchwytu
ostony przednie;.

3. Zdejmij klawiature do przodu (nie do boku!).

Zakfadanie Postepuj w podanej kolejno$ci:
klawiatury

B0033AXX
Rys. 12: Zaktadanie klawiatury

1. Najpierw wtdz dolng cze$¢ klawiatury w dolny uchwyt ostony przednie;.
2. Nastepnie wciénij klawiature w goérny uchwyt ostony przedniej.
3. Wtoz wtyczke przewodu przytaczeniowego do gniazda wtykowego terminala XT.
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Instalacja 5
Zaktadanie / zdejmowanie ostony przedniej

5.3 Zaktadanie / zdejmowanie ostony przedniej

Zdejmowanie W celu zdjecia ostony przedniej nalezy postepowac w podany ponizej sposéb:
osfony przedniej

B60034AXX
Rys. 13: Zdejmowanie ostony przedniej

1. Najpierw odtgcz, jesli jest podigczona, klawiature (— str. 32).

2. Przycis$nij gorne wgtebienie uchwytu ostony przednie;.
3. Trzymaj wcisniete wgtebienie uchwytu i zdejmij ostone przednia.
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Instalacja
Zaktadanie / zdejmowanie ostony przedniej

Zakfadanie
osfony przedniej

W celu zatozenia ostony przedniej nalezy postepowaé w podany ponizej sposob:

B0035AXX
Rys. 14: Zaktadanie ostony przedniej

1. Dolng cze$¢ ostony przedniej zatéz na odpowiedni uchwyt.

2. Przytrzymaj wcisniete wgtebienie uchwytu ostony przednie;.
3. Wciénij ostone przednig na urzadzenie.
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Instalacja zgodna z wymogami UL

5.4 Instalacja zgodna z wymogami UL

Instalacje spetniajgce warunki UL wymagajg przestrzegania nastepujgcych wskazéwek:

+ Jako kable instalacyjne stosuj przewody miedziane o nastepujacych termicznych
wartosciach znamionowych:

— MOVIDRIVE® MDX60B/61B0005 ... 0300: termiczna warto$¢ znamionowa 60 °C / 75 °C

— MOVIDRIVE® MDX61B0370 ... 1320: termiczna warto$¢ znamionowa 75 °C

+ Dopuszczalne momenty dokrecania dla zaciskow mocy MOVIDRIVE® wynosza;

— Wielko$¢ 0,1do2S —

— Wielkos¢ 2
— Wielkos¢ 3
— Wielkos¢ 4i5
— Wielkos¢ 6

+ Falowniki MOVIDRIVE® przystosowane sg do pracy z siecia 0 nhapieciu
z uziemionym punktem zerowym (sieci TN i TT), dostarczajgce maks. natezenie
pradu i maks. napiecie sieciowe, zgodnie z ponizszymi tabelami. Opisane w ponizszych
tabelach dane dot. bezpiecznikéw odnoszg sie do maksymalnie dopuszczalnych
wartoéci dla zabezpieczen poszczegolnych falownikow. Stosuj wytgcznie bezpieczniki

%
%
%
%

0,6 Nm
1,5 Nm
3,5 Nm
14,0 Nm
20,0 Nm

topikowe.

Urzadzenia

400/500 V - — —
MOVIDRIVE maks. prad maks. napiecie Bezpieczniki
MDX60B/61B...5_3 Znamionowy zZnamionowe
0005/0008/0011/0014 AC 5000 A AC 500 V AC 15 A/ 600V
0015/0022/0030/0040 AC 10000 A AC 500 V AC 35A/600V
0055/0075 AC 5000 A AC 500 V AC 60 A/600V
0110 AC 5000 A AC 500 V AC 110 A/600V
0150/0220 AC 5000 A AC 500 V AC 175 A /600 V
0300 AC 5000 A AC 500 V AC 225 A /600 V
0370/0450 AC 10000 A AC 500 V AC 350 A/600V
0550/0750 AC 10000 A AC 500 V AC 500 A /600 V
0900 AC 10000 A AC 500 V AC 250 A /600 V
1100 AC 10000 A AC 500 V AC 300 A/600V
1320 AC 10000 A AC 500 V AC 400 A/600V

Instrukcja obstugi — Falownik MOVIDRIVE® MDX60B/61B
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Urzadzenia 230 V

36
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MOVIDRIVE® maks. prad maks. napiecie Bezpieczniki
MDX61B...2_3 Znamionowy zZnamionowe
0015/0022/0037 AC 5000 A AC 240V AC30A/250V
0055/0075 AC 5000 A AC 240V AC 110A /250 V
0110 AC 5000 A AC 240V AC 175 A /250 V
0150 AC 5000 A AC 240V AC 225 A 1250V
0220/0300 AC 10000 A AC 240V AC 350 A/250V
WSKAZOWKI
+ Jako zewnetrzne zrédito napiecia DC 24-V stosuj wytgcznie sprawdzone
e urzadzenia o ograniczonym napieciu wyjsciowym (U,.« DC 30 V)
1 i ograniczonym natezeniu wyjsciowym (I < 8 A).
* Dopuszczenie UL nie obowigzuje przy pracy w sieciach napieciowych
0 nie uziemionym punkcie zerowym (sieci IT).




Instalacja 5
Zaciski ekranujgce

5.5 Zaciski ekranujgce

Zaciski W przypadku urzgdzenia MOVIDRIVE® MDX60B/61B wielkosé 0, komplet zaciskéw
ekranujace ekranujgcych do modutu mocy dostarczany jest seryjnie. Zaciski ekranujgce nie sg
modutu mocy, podtgczone do urzadzenia.

wielkosé 0

Zamontuj zaciski ekranujgce dla modutu mocy w nastepujacy sposéb:
» Zamocuj zaciski kontaktowe na blaszkach.
« Zamocuj zaciski ekranujgce na gornej oraz dolnej powierzchni urzadzenia.

B0036AXX
Rys. 15: Montaz zaciskéw ekranujgcych modutu mocy (wielko$¢ 0)

[11 Zaciski kontaktowe

[2] Sruby mocujace do zaciskéw kontaktowych

[3] MDX61B

[4] Sruby mocujace zacisku ekranujacego gtowicy sterujacej
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Zaciski ekranujgce

Zaciski W przypadku urzadzenia MOVIDRIVE® MDX61B wielkosé 1, zacisk ekranujgcy modutu
ekranujgce mocy dostarczany jest seryjnie. Zamontuj ten zacisk ekranujgcy do modutu mocy razem
modufu mocy, ze Srubami mocujgcymi urzgdzenia.

wielkosé 1

60019AXX
Rys. 16: Montaz zaciskéw ekranujgcych do modutu mocy (wielkosc 1)
[11 Zacisk ekranujgcy modutu mocy [2] Przylacze PE (D)
Zaciski W przypadku urzgdzenia MOVIDRIVE® MDX61B wielkos¢ 2S i 2 zacisk ekranujgcy
ekranujace modutu mocy dostarczany jest seryjnie z dwoma Srubami mocujgcymi. Zamontuj ten
modutu mocy, zacisk ekranujgcy za pomocg $rub mocujgcych do X6.
wielkoS¢ 2S i 2
:BH- BRI
220
N
& U o
60020AXX

Rys. 17: Montaz zaciskéw ekranujgcych do modutu mocy (na rysunku przedstawiono wielko$c 2)
[11 Zacisk ekranujgcy modutu mocy [2] Przylacze PE (Q)

Za pomocy zaciskoéw ekranujgcych dla modutu mocy mozesz w bardzo komfortowy
sposéb zamontowac ekran przewodu silnika i hamulca. Zat6z ekran i przewo6d PE tak,
jak przedstawiono na rysunkach.

Zaciski W przypadku urzadzenia MOVIDRIVE® MDX61B wielkos¢ 3 do 6, nie sg dostarczane
ekranujgce zaciski ekranujgce modutu mocy. Do montazu ekranu przewodéw silnika i hamulca
modutu mocy, zastosuj dostepne w handlu zaciski ekranujgce. Ekranowanie przewodu przytgczac
wielkosé od 3 mozliwie najblizej falownika.

do 6
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Zaciski ekranujgce

Zacisk Zamontuj zacisk ekranujgcy dla gtowicy sterujgcej w nastepujgcy sposéb:
ekranujacy + Zdejmij, jesli s zatozone, klawiature i ostone przednia.
gfowicy o o . , o L
sterujacej . Wlelkosc_O. Za!“!‘IO.Cl:Ij zaC|sk_ ekranyjqcy dla_ g’fowmy sterujgcej w dolnej czesci
urzgdzenia, ponizej listwy zaciskowej elektroniki X14.
+ Wielko$¢ od 1 do 6: Zamocuj zacisk ekranujacy gtowicy sterujgcej w dolnej czesci
urzadzenia.
Wielkos¢ 0

MDX 60B

MDX 61B

4]

60037AXX

Rys. 18: Montaz zaciskow ekranujgcych gtowicy sterujgcej (wielkosc¢ 0)

Wielkos¢ od 1 do 6

Rys

(1]
(2]
(3]
[4]

B0038AXX
. 19: Montaz zaciskow ekranujgcych gtowicy sterujgcej (wielkoSc 1 - 6)

Zacisk(i) kontaktowe

Sruba(y) mocujace do zaciskéw kontaktowych

MDX61B

Sruba mocujgca zacisku ekranujacego dla gtowicy sterujacej
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Ostona przed dotykiem

5.6 Osftona przed dotykiem

A ZAGROZENIE!

Nie ostoniete przytacza mocy.

Smieré lub ciezkie uszkodzenie ciata na skutek porazenia pragdem.

* Osfone przed dotykiem nalezy zamontowac¢ zgodnie z przepisami.

* Nie wolno pracowac z urzgdzeniem bez zamontowanej ostony przed dotykiem.

Wielkosé 2S Jesli ostona przed dotykiem (— ponizszy rysunek) przykrecona zostala do
przytaczy X4:-U,/+U, i X3:+R/-R, woéwczas urzadzenia MOVIDRIVE® MDX61B

wielkos¢ 28 posiadajg klase ochrony IP20, bez ostony przed dotykiem - klase IP10.

GICICICXCITIw)

CICIOIOXSICIC]
OLEE VO

54408AXX
Rys. 20: Ostona przed dotykiem dla MOVIDRIVE® MDX61B wielkos¢ 2S
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Ostona przed dotykiem

Wielko$é 4-6 W  przypadku urzgdzen MOVIDRIVE®  wielkos¢ 4 (urzadzenia AC 500 V:
MDX61B0370/0450; Urzadzenia AC 230-V: MDX61B0220/0300), wielkos¢ 5
(MDX61B0550/0750) i wielkos¢ 6 (MDX61B0900/1100/1320) dwie ostony przed
dotykiem z 8 Srubami mocujgcymi dostarczane sg seryjnie. Zamontuj je na obu
pokrywach zaciskéw modutu mocy.

(2]

(3]
06624AXX

Rys. 21: Ostona przed dotykiem dla MOVIDRI VE® MDX61B wielkos¢ 4, 5i 6

Ostona przed dotykiem skfada sie z nastepujgcych elementow:

[1] Ostona

[2] Ostona przytacza

[3] Zaslepka (tylko dla wielkosci 4 i 5)
Urzadzenia MOVIDRIVE® MDX61B, wielkosci 4, 5 i 6 wykazujg stopien ochrony IP10
tylko po spetnieniu ponizszych warunkow:
+ Ostona przed dotykiem jest kompletnie zamontowana

* Przy wszystkich zaciskach (X1, X2, X3, X4), kable mocy ostoniete sg rurkg
termokurczliwg

WSKAZOWKA
Jesli wyzej wymienione warunki nie zostang spetnione, wéwczas urzgdzenia
i MOVIDRIVE® wielkosci 4, 5 i 6 bedq posiadaty stopier ochrony IP00.
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5.7

Instalacja
Schematy potgczen urzgdzenia podstawowego

Schematy pofaczen urzadzenia podstawowego

Modut mocy i hamulec

K11
(AC-3)

F14/F15

@ przewod ochronny (ekran)

Unc
K11
(AC-3)
DB@Q@
DGND K12
(AC-3)

+ Wtyczka hamulca**

Unc
F14/F1E{ ] D
K11
(AC-3)
DBOD
K12
(AC-3)
DGND
biaty

CT/CVI/DT/DV/D:

1
BG g zerwony
BGE 4

5 niebieski

odtgczanie po stronie pradu
statego i pradu przemiennego

L1

L2

L3

PE -#-—#-—{|--—--{-—---——-m-—— - +-—--
b F11/F12/F13 !
| | |
I 1 1
| | K11 |
| oc) |
BRI |

Unc i Opcija filtra sieciowego NF... i

| L1 L2' L3 Przytacze obwodu |
L

F14/F1

a
—
—

posredniego® |

L1 L2 L3 -U, +U, PE
X1:

Modut mocy

Pn

X2: X3:
u v w +R -R PE
DBO@
DGND — Ustep “Podia;zanie
rezystora hamujgcego
) BW.../ BW..-T / BW...-
i biaty
BG % czerwony
BGEfy
5 niebieski
CT/CV/DT/DV/D:

odtgczanie po stronie
pradu przemiennego

CT/CV, CM71...112: wytgczenie dla pradu statego i przemiennego

*%

W przypadku wielkosci 1, 2 i 2S, obok zaciskéw sieciowych i zaciskdw przytaczeniowych silnika (X1, X2)

55310BPL

nie znajduje sie przytacze PE. Nalezy wtedy wykorzystaé zacisk PE obok wyprowadzenia napiecia obwodu
posredniego (X4).

Nalezy bezwzglednie przestrzegaé wtasciwej kolejnosci podtaczania wtyczki hamulca. Niewtasciwe

potaczenie spowoduje zniszczenie hamulca. Przy podtgczaniu hamulca poprzez skrzynke zaciskowg nalezy
przestrzega¢ informacji zawartych w instrukcji obstugi zastosowanych silnikow!

42

WSKAZOWKI

* Prostownik hamulca nalezy podtgczy¢ poprzez oddzielny przewdd zasilajacy.

* Niedopuszczalne jest zasilanie napieciem silnika!

Stosowac zawsze odtgczanie hamulca po stronie prgdu statego i przemiennego przy

— wszystkich zastosowaniach dzwignicowych,
— napedach, ktére wymagajg krétkiego czasu reakcji hamulca
— irodzajach pracy CFC i SERVO.
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Schematy potgczen urzgdzenia podstawowego

Prostownik

hamulcowy w
szafie sterowniczej

W przypadku montazu prostownika hamulcowego w szafie sterowniczej przewody
miedzy prostownikiem i hamulcem uf6z oddzielnie od pozostatych kabli sitowych.
Wspoélne ukfadanie z kablami sitowymi dopuszczalne jest tylko wtedy, gdy sg one

ekranowane.

Rezystor hamujacy BW... / BW...-

Modut mocy

W przypadku zadziatania styku pomocniczego,

nalezy otworzy¢ K11 i nadac sygnat
dla DIG@ "/Blokada stopnia mocy" "0".

Nie dopusci¢ do przerwania obwodu opornika!

W przypadku zadziatania wewnetrznego
wytacznika temperatury, nalezy otworzy¢ K11
i nadac¢ dla DIJ@ "/Blokada stopnia mocy"
sygnat "0". Nie dopusci¢ do przerwania
obwodu opornika!

Modut mocy

Wplywa
na K11

Catist
F16 i

]
@l

BW.. | |
! ]

W przypadku zadziatania zewnetrznego
przekaznika bimetalowego (F16),
nalezy otworzy¢ muss K11 i nada¢ dla
DIZ@ "Blokada stopia mocy" sygnat "0".
Nie dopusci¢ do przerwania obwodu
opornika!

59500APL

Zabezpieczenie przed przeciazeniem

Typ rezystora Specyfikacja | Wewnetrzny wylacznik termiczny | Zewnetrzny przekaznik
hamujacego projektowa (..T) bimetalowy (F16)

BW... - - Konieczny

BW...-...- - Konieczne jest zastosowanie jednej z dwdch opcji (wewnetrzny

wytacznik termiczny / zewnetrzny przekaznik bimetalowy).

BW...-003 / BW...-005 | Wystarczajaca | -

Dozwolony

BW090-P52B

Wystarczajgca | -

Instrukcja obstugi — Falownik MOVIDRIVE® MDX60B/61B
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Schematy potgczen urzgdzenia podstawowego

Zaciski elektroniki

Gfowica sterujaca
Opcja Op_Cja Przelqc_zanie ‘I-s.ygr_1al<-> U-sygnat*| [ Il | S 11
Szeregowe Klawiatura Opornik obcigzeniowy Systembus | [ [l | S 12
ztacze UNS21B DBG60B XT: 9,6 kBaud <-> 57,6 kBaud*| [l | S13
Wejscie czestotliwosci aktywne | [l | S 14
—[ |xr1 ON|OFF*
X12:
Odniesienie Systembus — DGND | 1
Systembus High <« SC11 | 2
g Systembus Low «—» SC12 | 3
. R11
g wmg(?@@ X11: | _ mm— -10VDC..+10 DCO(4)...20 mA
g — +10VDC— REF1 | 1 S LU gy
2 .. <
" @06 n1(0...10 V*; +/-10 v%]: AT |2 :7@>1 ”@1
Egg_g @@ DC 0...20 mA; 4 ... 20 mA Al12 3 ;——————‘ =
Iﬂg 5f @O Potencjat odniesienia sygnatéw analgowych |[—— AGND | 4 T >
-10VDC—| REF2 | 5 i Nadrzedne
! sterowanie
X13: - 3 > \é\_lyjéci-e
) /Blokada stopnia mocy .«—— DIQgQ 1 + iharmne
. —\ = o . |
Gniazdo OO g Prawo/Stop* <-— DIg1 | 2 ; N
Sub-D 9-pinowe 3 Lewo/Stop*-— DI@2 | 3 } \é\_/yjsm—a
= Zezwolenie/Stop«—— DI@3 | 4 ; inarne
; n11/n21* <-—— DI@4 5 |
7 t Swietl [B] 2 I T | Odniesienie
-segmentowy wyswietlacz c P . ] P
9 y wy g Odniesienie X13:DI@@...DI5 DCOM** | 7 . Wyjé¢ binarnych
Stan roboczy g Wyjécie DC+24V —w VO24 | 8| | }
P @ Potencjat odniesienia i
0 |Falownik nie gotowy N sygnakJJW binarnych 1 DGND |9 - 3 { DGND
1 |Blokada stopnia mocy aktywna RS485+ <+—#_ST1 |10 L
2 |Brak zezwolenia RS485 - = STz m b
3 | Prad postojowy X16: | i
4 |Tryb VFC Brak funkcji* <—— DI@6 | 1 N
5 |n-regulacja % WB,r?k_fUI';gg* - 55%73 g D
) : yjécie — L
6 |M-regulacja _ £ Wyjscie IPOS* —= DO@4 | 4 o
7 |Regulacja pozyciji postoju £ Wyjscie IPOS* = DOZ5 |5 L
8 |Ustawienie fabryczne N Potencjat odniesienia —{ DGND | 6 L 9
) ) . ol sygnatow binar [
9 |Najechano na wytgcznik krancowy _C 5 | P
A |Opcja technologiczna S 3 . X10: L
b |Wol € a Wejscie TF-/TH-/KTY+a—] TF1{ 1 i
ona s 3 Potenciat odniesienia | —pEnp ——T— —
¢ |Jazda referencyjna IPOS 5 = sygnatow binarmyeh @ Bee | 3L I K12
T
d |Przechwyt 2 g Styk przekaznikowy DOG1-C | 4 ™ ! | (AC-3)
- o A ! - X
E |Obmiar enkodera e 6 2 GOtOS%Ikdfw%arr% LDO®1-NO 5 i i b -
. c .
F |Wskazanie btedu = > % g Styk rozwierny DO@I-NC| 6—' | | | | |
H |Tryb reczn QL ] &80y > /Awaria* — D0O@2 |7 P
rybpre y [S) c > >N L oy ! 24V
t |Oczekiwanienadane ¢ 2793 g WiscieDC+24V = VO24 | 8 N + -
U |Bezpieczne zatrzymanie o 2 Lhaboe WeiScieDCr24V - vi2a_| 9 R I
S © TAcAag Potencjat odniesienia —— DGND [10k— | | | |
aktywne X 8o N \ow bi h = . - ~
* | Program IPOSu 9QlL | & S 8 g2 sygnaiow binarnych | L i | Wzaleznosci od opcji podigczy¢
ruchomiony {E 225N D ! | | | zewnetrzne zasilanie DC24V
(pulsujacy punkt) N ’g £2=0=nm =3 L |(MOVIDRIVE®-dane elektroniczne)
Sx o [~ o
= | & [
R ﬂ ‘ T 38 o
N | © O | |
8 < NS [
5 | SIS &% ‘
o2 N
2A5Ra ‘
g
; ~ ||

59219APL

Ustawienie fabryczne

*%

W przypadku zatgczania wej$¢ binarnych z napieciem zasilajgcym DC 24-V X13:8 "V024",
zatozyé na MOVIDRIVE® mostek pomiedzy X13:7 (DCOM) a X13:9 (DGND).
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Opis funkcji zaciskéw urzgdzenia podstawowego (moduf mocy i glowica sterujgca)

Zacisk Funkcja
X1:1/2/13 | L1/L2/L3 (PE) | Przytacze sieciowe
X2:4/5/6 | UIVIW (PE) Podtaczenie silnika
X3:8/9 +R/-R (PE) Przytacze rezystora hamujacego
X4: +Uz/-Uz (PE) | Wyprowadzenie napiecia obwodu posredniego
S11: Przetaczanie sygnatu | DC(0(4)...20 mA) < sygnatu DC(-10 V...0...10 V, 0...10 V), fabrycznie na sygnat U.
S12: Przytaczanie i odtaczanie opornika obcigzeniowego Systembus, fabrycznie odigczony.
S$13: Szybkos¢ transmisji ztagcza RS485.
Do wyboru 9,6 lub 57,6 kbaud, fabrycznie na 57,6 kbaud.
S14: Przylaczanie i odtaczanie wejscia czestotliwosci, fabrycznie odiaczony.
X12:1 DGND Potencjat odniesienia magistrali systemowej
X12:2 SC11 Systembus High
X12:3 SC12 Systembus Low
X11:1 REF1 DC+10 V (maks. DC 3 mA) dla potencjometru wartosci zadanych
X11:2/3 | AM11/12 Wejscie wartosci zadanych n1 (wejscie roznicowe lub wejscie z potencjatem odniesienia AGND),
forma sygnatu — P11_/S11
X11:4 AGND Potencjat odniesienia dla sygnatéw analogowych (REF1, REF2, Al.., AO..)
X11:5 REF2 DC-10V (maks. DC 3 mA) dla potencjometru wartosci zadanych
X13:1 DIgd Wejscie binarne 1 z "/Blokadg stopnia mocy" * Wejscia binarne oddzielone sg potencjatowo
X13:2 DI&1 Wejscie binarne 2, fabrycznie ustawione na "Prawo/Stop"” za pomoca transoptora.
X13:3 DIg2 Wejscie binarne 3, fabrycznie ustawione na "Lewo/Stop" | +  Mozliwosci wyboru dla wej$¢ binarnych 2 do 6
X13:4 DIg3 Wejscie binarne 4, fabrycznie "Zezwolenie/zatrzymanie" (DIg1...DI5) — Menu parametréw P60 _
X13:5 DIg4 Wejscie binarne 5, fabrycznie ustawione na "n11/n21"
X13:6 DI@5 Wejscie binarne 6. fabrycznie ustawione na "n12/n22"
X13:7 DCOM Odniesienie dla wejs¢ binarnych X13:1 do X13:6 (DI@QJ...DIg5) i X16:1/X16:2 (DIZ6...DIS7)
+ Sterowanie wejs¢ binarnych za pomoca napiecia zewnetrznego DC +24-V: Konieczne potgczenie X13:7
(DCOM) z potencjatem odniesienia napiecia zewnetrznego.
— bez mostka X13:7-X13:9 (DCOM-DGND) — bezpotencjatowe wejscia binarne
— z mostkiem X13:7-X13:9 (DCOM-DGND) — potencjatowe wejscia binarne
*  Przetaczanie wej$¢ binarnych DC+24 V z X13:8 lub X10:8 (VO24) — wymagany mostek X13:7-X13:9
(DCOM-DGND).
X13:8 V024 Wyjscie napiecia pomocniczego DC+24 V (maks. obcigzenie X13:8 i X10:8 = 400 mA) dla zewnetrznych
X13:9 DGND przetacznikdw sterujacych
X13:10 | ST11 Potencjat odniesienia dla sygnatéw binarnych
X13:11 | ST12 RS485+
RS485-
X16:1 DI@6 Wejscie binarne 7, fabrycznie na "Brak funkcji" *  Wejscia binarne oddzielone sg potencjatowo
X16:2 DI@7 Wejscie binarne 8, fabrycznie na "Brak funkgji" za pomoca transoptora.
X16:3 D023 Wyijécie binarne 3, fabrycznie na "Wyjscie IPOS" *  Mozliwosci wyboru dla wej$¢ binarnych 7 i 8
X16:4 DO@4 Wyijscie binarne 4, fabrycznie na "Wyjscie IPOS" (DIg6...DI7) — Menu parametrow P60_
X16:5 DO@5 Wyijécie binarne 5, fabrycznie na "Wyjscie IPOS" *  Mozliwosci wyboru dla wejs¢ binarnych 3 do 5
Nie przyktada¢ napiecia obcego na wyjsciach (DIg3...DId5) — Menu parametrow P60_
binarnych X16:3 (DO@3) do X16:5 (DOG5)!
X16:6 DGND Potencjat odniesienia dla sygnatéw binarnych
X10:1 TF1 Przytacze KTY+/TF-/TH (poprzez TF/TH potaczy¢ z X10:2), ustawione fabrycznie na "Brak reakcji" (— P835)
X10:2 DGND Potencjat odniesienia dla sygnatéw binarnych / KTY —
X10:3 DBQ2@ Wyjécie binarne DB@(, stata funkcja z "/Hamulec", obcigzalno$¢ maks. DC 150 mA (odporne na zwarcia
do DC 30 V)
X10:4 DO@1-C Wspélny styk wyjscia binarnego 1, fabrycznie na "gotéw do pracy"
X10:5 DO@1-NO Styk zwierny wyjscia binarnego 1, obcigzalnosé stykéw przekaznika maks. DC 30 ViDCi0,8 A
X10:6 DO@1-NC Styk rozwierny wyjscia binarnego 1
X10:7 D0O®@2 Wyjscie binarne DB@2, fabrycznie na "/Usterka", obcigzalnos¢ maks. DC 50 mA (odporne na zwarcia
do DC 30 V). Mozliwo$¢ wyboru wyjs¢ binarnych 1i2 (DO@1 i DO@2) — Menu parametréow P62_
Nie przyktadac napiecia obcego na wyjsciach binarnych X10:3 (DB@d) i X10:7 (DO@2)!
X10:8 V024 Wyjécie napiecia pomocniczego DC+24 V (maks. obcigzenie X13:8 i X10:8 = 400 mA) dla zewnetrznych
przetacznikow sterujacych
X10:9 Vi24 Wejscie napigcia zasilajacego DC+24-V (napiecie podtrzymujace w zaleznosci od opcji, diagnoza urzadzenia
przy sieé-wyt.)
X10:10 | DGND Potencjat odniesienia dla sygnatéw binarnych
X17:1 DGND Potencjat odniesienia dla X17:3
X17:2 V024 Wyjscie napiecia pomochiczego DC+24 V, tylko do zasilania X17:4 tego samego urzadzenia
X17:3 SOV24 Potencjat odniesienia dla wejscia DC+24 V "Bezpieczne zatrzymanie" (styk ochronny)
X17:4 SVi24 Wejscie DC+24 V "Bezpieczne zatrzymanie" (styk ochronny)
XT Tylko ztacze serwisowe. Miejsce rozszerzen dla opcji: DBG60B / UWS21B / USB11A
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Instalacja
Przyporzadkowanie rezystoréw hamujgcych, dtawikow i filtrow

5.8 Przyporzadkowanie rezystoréow hamujacych, dtawikow i filtrow
Urzadzenia AC 400/500-V, wielko$é 0

MOVIDRIVE® MDX60/61B...-5A3 0005 ‘ 0008 ‘ 0011 0014
Wielkosé L
Rezystory hamujace Prad wyzwalajacy Numer Numer
BW.../ katalogowy katalogowy
BW..-..-T BW... BW...-...-
BW090-P52B") - 824 563 0
BW072-003 Ir=0,6 Agms 826 058 3
BW072-005 IF=1,0 ARms 826 060 5
BW168/BW168-T Ir=2,5 Agus 820 604 X 1820 133 4
oo T Ir = 2,4 Agms 8217017 1820 419 8
Dtawiki sieciowe Numer

katalogowy
ND020-013 Tlyee=AC20A 8260125 | | | |
Filtry sieciowe Numer

katalogowy
NF009-503 Umax=ACS50V 8274126 | | | |
Dtawiki wyj$ciowe Srednica Numer

wewnetrzna katalogowy

HDO001 d =50 mm 8133255 dla kabli o przekroju 1,5 ... 16 mm? (AWG 16 ... 6)
HD002 d=23 mm 813 557 6 dla kabli o przekroju < 1,5 mm? (AWG 16)
Filtr wyjsciowy (tylko w trybie pracy VFC) Numer

katalogowy
HF008-503 826 029 X A
HF015-503 826 030 3 B A
HF022-503 826 0311 B

1) Wewnetrzne, termiczne zabezpieczenie przecigzeniowe, nie wymagany przekaznik bimetalowy.

A Przy pracy znamionowej (100 %)

B Przy obciazeniu kwadratowym (125 %)
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Przyporzadkowanie rezystorow hamujacych, dtawikéw i filtrow

Urzadzenia AC 400/500-V, wielkos¢ 1, 2S i 2

MOVIDRIVE® MDX61B...-5A3 0015 | 0022 | 0030 ‘ 0040 | 0055 ‘ 0075 |0110
Wielkos¢é 1 2S 2
Rezystory hamujace  Prad wyzwalajagcy Numer Numer
BW.../ BW..-..-T katalogowy katalogowy

BW... BW...-...-
BW100-005 IF =0,8 ARms 826 269 1
BW100-006/ Ir =2,4 ARms 8217017 1820 419 8
BW100-006-T
BW168/BW168-T Ig = 3,4 ARms 820 604 X 1820 133 4
BW268/BW268-T IF=4,2 Agus 8207151 1820 4171
BW147/BW147-T Ir =5 Arms 8207135 1820 134 2
BW247/BW247-T IF =6,5 Arms 820714 3 1820 084 2
BW347/BW347-T IF =9,2 ARms 820 798 4 1820 1350
oot IF=55Agms 8216894 1820136 9
BW039-026-T I = 8,1 Arms 1820 4155
BW039-050-T Ig =11,3 Agms 1820 137 7
Dtawiki sieciowe Numer

katalogowy
ND020-013 Tlsiec =AC20A 8260125
ND045-013 Y lgjec =AC45A 8260133
Filtry sieciowe Numer

katalogowy
NF009-503 827 4126 A
NF014-503 827 116 X B A

Upmax = AC 550 V
NF018-503 827 4134 B
NF035-503 827 128 3
Dtawiki wyjsciowe  Srednica Numer
wewnetrzna katalogowy

HDO001 d =50 mm 8133255 dla kabli o przekroju 1,5 ... 16 mm? (AWG 16 ... 6)
HD002 d =23 mm 813 557 6 dla kabli o przekroju < 1,5 mm? (AWG 16)
HDO003 d =88 mm 813 558 4 dla kabli o przekroju > 16 mm? (AWG 6)
Filtr wyjsciowy (tylko w trybie pracy VFC) Numer

katalogowy
HF015-503 1826030 3 A
HF022-503 826 0311 B A
HF030-503 826 032 X B A
HF040-503 18263116 B A
HF055-503 826 312 4 B A
HF075-503 826 313 2 B A
HF023-403 18257841 B | A
HF033-403 825785 X B
A Przy pracy znamionowej (100 %)
B Przy obciazeniu kwadratowym (125 %)
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Przyporzadkowanie rezystoréw hamujgcych, dtawikow i filtrow

Urzadzenia AC 400/500-V, wielkos$¢ 3 i 4

MOVIDRIVE® MDX61B...-503 0150 0220 0300 | 0370 0450
Wielkos¢é 3 4
Rezystory Prad wyzwalajacy = Numer Numer Numer
hamujace katalogowy katalogowy katalogowy
BW.../ BW... BW...-...-T BW...-...-
BW...-...-T
BW...-...-
S e =91 Arms 821684 3 18204163 c | c
BW018-035-T I = 13,9 Arms 1820 138 5 c c
BW018-075-T Ip = 20,4 Agus 1820 139 3 c c
BW915-T I =32,6 Arms 18204139
o aap Ir = 14,4ARus 821680 0 18204147
BW012-050-T IF =20,4 Agrms 1820 140 7
BW012-100-T I = 28,8 Agus 118201415
BW106-T Ip = 47,4 Agus 1820 083 4
BW206-T I = 54,7 Arms 18204120
Dtawiki sieciowe Numer
katalogowy
ND045-013 Y lgec =AC45A | 8260133 A
ND085-013 T lgec =AC85A | 8260141 B A
ND150-013 T lgjec = AC 150 A | 825 548 2 B
ND300-0053 Ylsjee =AC300A 8277214
A Przy pracy znamionowej (100 %)
B Przy obciazeniu kwadratowym (125 %)
C Dwa rezystory hamujace podtaczy¢ réwnolegle, na F16 ustawi¢ podwdjny prad wyzwalajacy (2 x I)
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Przyporzadkowanie rezystorow hamujacych, dtawikéw i filtrow

Urzadzenia AC 400/500-V, wielkos$é 5i 6

MOVIDRIVE® MDX61B...-503 0550 0750 0900 1100 | 1320
Wielkos¢é 5 6
Rezystory Prad wyzwalajacy Numer Numer Numer

hamujace katalogowy katalogowy katalogowy

BW.../ BW... BW...-...- BW...-...-

BW...-...-T

BW...-...-

PWotooiap | 1F=91Agys 8216843 18204163

BW018-035-T | I = 13,9 Agus 1820 138 5

BWO018-075-T I = 20,4 Agys 1820 139 3

BW915-T I = 32,6 Agms 18204139

PWoaoaap lF=144Agys 8216800 18204147

BW012-050-T | Ig = 20,4 Agrus 1820 1407

BWO012-100-T | Ig =28,8 Agms 18201415

BW106-T Ip = 47,7 Agms 1820 083 4 c c c
BW206-T Ir = 54,7 Agms 18204120 (@ (¢ Cc
Dtawiki Numer

sieciowe katalogowy

ND045013 | Tl es=AC45A 8260133

ND085-013 Slsjec =AC85A | 8260141

ND150-013 | Slge: =AC 150 A 825548 2

ND300-0053 | Xlge.=AC300A 8277214

A Przy pracy znamionowej (100 %)

B Przy obciazeniu kwadratowym (125 %)

C Dwa rezystory hamujace podtaczy¢ réwnolegle, na F16 ustawi¢ podwdjny prad wyzwalajacy (2 x I)

Instrukcja obstugi — Falownik MOVIDRIVE® MDX60B/61B

49



Instalacja
Przyporzadkowanie rezystoréw hamujgcych, dtawikow i filtrow

Urzadzenia AC 400/500-V, wielko$é od 3 do 6

50

MOVIDRIVE® MDX61B...-503 0150 0220 0300 |0370 0450 | 0550 0750 {0900 1100 1320
Wielkos¢é 3 4 5 6
Filtry sieciowe Numer
katalogowy

NF035-503 827 128 3 A
NF048-503 827117 8 B A
NF063-503 827 414 2 B A
NF085-503 8274150 B A

Umnax =AC 550 V
NF115-503 827 416 9 B A
NF150-503 827 4177 B
NF210-503 827 418 5 A
NF300-503 8274193 B
Dtawiki wyjsciowe | Srednica Numer

wewnetrzna katalogowy
HDO001 d =50 mm 8133255 dla kabli o przekroju 1.5...16 mm? (AWG 16...6)
HDO003 d =88 mm 813 558 4 dla kabli o przekroju > 16 mm? (AWG 6)
HD004 Podiaczenie 816 8857 ‘ ‘ ‘

sworzniem M12
Filtr wyjsciowy (tylko w trybie pracy VFC) | Numer

katalogowy

HF033-403 825785 X A B/D A/D
HF047-403 825786 8 B A
HF450-503 826 948 3 B E D D
A Przy pracy znamionowej (100 %)
B Przy obciazeniu kwadratowym (125 %)
D Podtaczy¢ rownolegle dwa filtry wyjsciowe

m

Przy pracy znamionowej (100 %): jeden filtr wyjSciowy
Przy obciazeniu kwadratowym (125 %): podtaczy¢ réwnolegle dwa filtry wyjSciowe
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Przyporzadkowanie rezystorow hamujacych, dtawikéw i filtrow

Urzadzenia AC 230-V, wielko$é¢ od 1 do 4

MOVIDRIVE® MDX61B...-2_3 0015 | 0022 ‘ 0037 | 0055 0075 | 0110 0150 | 0220 ‘ 0300
Wielkos¢é 1 2 3 4
:aerzrlylf}tal(::rg . Numer Numer
BW...-.. Prad wyzwalajacy Ié%alogowy Ié%t’altfgc_)wy
BW.. - - ... | BW...-...
BW039-003 IF = 2,7 ARms 821687 8
BW039-006 Ir = 3,9 Agms 8216886
D osaoi2t  1F=55Agus 8216894 18201369
BWO039-026-T |Ir=8,1 Agus 18204155
BW027-006 IF=4,7 ARms 8224226
BW027-012 IF = 6,6 AgRms 8224234
BW018-015-T |I=9,1 Agms 18204163 (o3 (o3 C (o3
BWO018-035-T | Ir=13,9 Agms 18201385 (o] (o] (o3 (o]
BWO018-075-T | I =20,4 Agms 18201393 Cc Cc C (o]
BW915-T Ig = 32,6 Arys 18204139 c c C (o3
BW012-025-T I =14,4 Arus 18204147
BW012-050-T | I =20,4 Arms 18201407
BW012-100-T I =28,8 Arms 18201415
BW106-T IF = 47,4 Arms 1820 083 4 Cc (3
BW206-T I = 54,7 Arns 18204120 C (o]
Dtawiki sieciowe Numer katalogowy
ND020-013 Y lgjee =AC 20 A 826 0125 A
ND045-013 2 lsjec =AC45A 826 013 3 B A
ND085-013 Y lgjec =AC 85 A 826 0141 B A
ND150-013 2 lgjec = AC 150 A 825 548 2 B
Filtry sieciowe Numer katalogowy
NF009-503 827 4126 A
NF014-503 827 116 X B A
NF018-503 827 4134 B
NF035-503 827 128 3
Upmax = AC 550 V
NF048-503 827 117 8 A
NF063-503 827 414 2 B
NF085-503 827 4150 A
NF115-503 827 416 9 B
e o it 2 Numer atalogowy
HDO001 d =50 mm 8133255 dla kabli o przekroju 1,5 ... 16 mm? (AWG 16 ... 6)
HD002 d=23 mm 813 557 6 dla kabli o przekroju < 1,5 mm? (AWG 16)
HD003 d =88 mm 813 558 4 dla kabli o przekroju > 16 mm? (AWG 6)
A Przy pracy znamionowej (100 %)
B Przy obciazeniu kwadratowym (125 %)
C Dwa rezystory hamujace podtaczy¢ réwnolegle, na F16 ustawi¢ podwdjny prad wyzwalajacy (2 x I)
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Podtgczenie magistrali komunikacyjnej (SBus 1)

5.9 Podfaczenie magistrali komunikacyjnej (SBus 1)

WSKAZOWKA
Tylko przy P884 "Szybkos¢ transmisji SBus™ = 1000 kbaud:

W trybie zespolonej magistrali systemowej nie wolno tgczy¢ urzgdzen MOVIDRIVE®
compact MCH4_A z innymi urzadzeniami MOVIDRIVE®.

Przy szybkosci transmisji # 1000 kbaud wolno taczy¢ w/w urzgdzenia.

Poprzez magistrale Systembus (SBus) moze by¢ potagczonych ze sobg maks. 64 urzadzen
abonenckich CAN-Bus. W zaleznosci od diugosci i przepustowosci przewoddw, stosowac
po 20 do 30 urzadzeniach abonenckich wzmacniacz. SBus realizuje technike przekazu
zgodnie z ISO 11898.

Szczegotowe informacje dot. magistrali systemowej przedstawione sg w dostepnym
w firmie SEW-EURODRIVE podreczniku "Systembus".

Schemat potfgczen magistrali SBus

Specyfikacja
dla kabli

Przytaczenie
ekranu

Dtugosci
przewodoéw

52

Glowica sterujaca

Systembus Systembus Systembus
E S12 ljl S12 Opornik obcigzeniowy E S12

Opornik obciazeniowy

X12:

Systembus

Glowica sterujaca Glowica sterujaca

Opornik obcigzeniowy

Odniesienie

Systembus High ~—#

Systembus Low ~a—

ON|OFF ON|OFF ON| oFF
Systembus X12: Systembus X12:

DGND Odniesienie DGND | 1 Odniesienie DGND

SC11 Systembus High -&—® SC11 Systembus High -e—m SC11

SC12 Systembus Low -e—#= SC12 Systembus Low -a—m= SC12

ol e

54534APL

» Stosuj 4-zytowy, skrecany i ekranowany kabel miedziany (kabel do przesytu danych
z ekranem z plecionki miedzianej). Kabel musi spetnia¢ nastepujace specyfikacje:

— przekréj zyly 0,25 ... 0,75 mm? (AWG 23 ... AWG 18)

— opornos$c¢ przewodu 120 Q przy 1 MHz
— powtoka pojemnosciowa < 40 pF/m przy 1 kHz

Odpowiednie bedg przyktadowo kable CAN-Bus lub DeviceNet.

» Ekran przyt6z ptaskim stykiem z obu stron zacisku ekranowania elektroniki do
falownika lub sterowania Master.

* Dopuszczalna diugos¢ przewodéw =zalezna jest od ustawionej szybkosci
komunikacji SBus (P884):

125 kbodow  — 320 m
250 kbodow  — 160 m
500 kbodow — 80 m
1000 kbodow —  40m
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Podtaczenie ztgcza RS485

Opornik
obcigzeniowy

* Na poczatku i na koncu potaczenia Systembus przytaczy¢ po jednym oporniku
obcigzeniowym Systembus (S12 ON). W przypadku pozostatych urzadzen
wytgczy¢ opornik obcigzeniowy (S12 = OFF).

STOP!

Pomiedzy urzadzeniami, ktére potaczone sg za pomoca magistrali SBus, nie moga
wystepowac roznice potencjatéw. Moze to spowodowac ograniczenie w prawidtowym
dziataniu urzadzen.

Nalezy zapobiec réznicy potencjatow, np. poprzez potgczenie ze sobg mas urzadzen
oddzielnym przewodem.

5.10 Podfaczenie ztagcza RS485

Za pomocg ztgcza RS485 mozna potaczyC ze sobg maksymalnie 32 urzadzenia
MOVIDRIVE®, przyktadowo dla trybu Master-Slave, lub 31 urzgdzen MOVIDRIVE®
z nadrzednym sterowaniem (PLC).

Schemat potaczen zigcza RS485

X13:

X13: X13:

}7

DGND

RS485+-—w

ST11

RS485- <t—|

ST12

Specyfikacja
dla kabli

Przytaczenie
ekranu
Dtugosci
przewoddéw
Opornik
obcigzeniowy

/

&)

54535AXX

» Stosuj 4-zytowy, skrecany i ekranowany kabel miedziany (kabel do przesytu danych
z ekranem z plecionki miedzianej). Kabel musi spetnia¢ nastepujace specyfikacje:
— Przekrdj zyty 0,25 ... 0,75 mm?
— Opornos¢ przewodu 100 ... 150 Q przy 1 MHz
— Powtoka pojemnosciowa < 40 pF/m przy 1 kHz

* Ekran przytéz ptaskim stykiem z obu stron zacisku ekranowania elektroniki do
falownika lub sterowania Master.

* Dopuszczalna dlugos$¢ catkowita przewodu wynosi 200 m.

+ Dynamiczne oporniki obcigzeniowe sg wbudowane na state. Nie przytgczaj zadnych
zewnetrznych opornikéw obciazeniowych!

STOP!

Pomiedzy urzgdzeniami pofgczonymi przy uzyciu ztgcza RS485 nie moze istnieé
réznica potencjatow. Moze to spowodowaé ograniczenie w prawidtowym dziataniu
urzgdzen.

Nalezy zapobiec réznicy potencjatow, np. poprzez potgczenie ze sobg mas urzadzen
oddzielnym przewodem.
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Instalacja
Podtaczenie opcji z konwerterem typ DWE11B/12B

5.11 Podfaczenie opcji z konwerterem typ DWE11B/12B

Numer katalogowy
i opis

54

DWE11B, numer katalogowy 188 187 6

Konwerter DWE11B (HTL—TTL) w formie kabla adaptera stuzy do podtaczania
enkoderéow HTL z masa do opcji karty enkodera HIPERFACE® DEH11B.
Okablowywana jest tylko sciezka A, B i C. Konwerter przystosowany jest do pracy ze
wszystkimi enkoderami HTL, ktore eksploatowane byly z urzagdzeniem MOVIDRIVE® A,
MDV i MCV i moze by¢ podigczany bez skomplikowanej procedury okablowania.

[Al 1

Bl [C]

58748AXX

[A] 5x2x0,25 mm?2/ dtugos¢ 1000 mm / maks. dtugosé przewodu falownik - enkoder: 100 m
[B] Przylacze DC 24 V dla enkodera HTL; 1 x 0,5 mm? / dtugo$é 250 mm

Sygnat Zacisk 9-pinowego gniazda Sub-D [C] (po stronie enkodera)
A 1
B 2
C 3
UB 9
GND 5

DWE12B, numer katalogowy 188 180 9

Konwerter DWE12B (HTL—TTL) w formie kabla adaptera stuzy do podtaczania
enkoderéw taktowania przeciwnego HTL do opcji karty enkodera
HIPERFACE® DEH11B. Oprocz ciezki A, B i C okablowywane sa réwniez $ciezki
negujgce (A, B, C). SEW-EURODRIVE zaleca, aby dla nowego projektu instalaciji
zastosowac ten konwerter.

[A] 1

[B] [C]

58748XX

[A] 4x2x0,25mm?/dlugosé 1000 mm / maks. dtugosé przewodu falownik - enkoder: 200 m
[B] Przytacze DC 24 V dla enkodera HTL; 1 x 0,5 mm? / dtugosé¢ 250 mm

Sygnat Zacisk 9-pinowego gniazda Sub-D [C] (po stronie enkodera)
A 1
A 6
B 2
B 7
C 3
c 8
UB 9
GND 5
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Podtaczenie opcji z konwerterem UWS21B (RS232)

5.12 Podfaczenie opcji z konwerterem UWS21B (RS232)
Opcja konwertera USB21B: 1 820 456 2

Numer katalogowy

Zakres dostawy

Pofaczenie
MOVIDRIVE®-
uws21B

Pofaczenie
uws21B-PC

W sktad wyposazenia opcji UNS21B wchodza;

3

Urzadzenie UWS21B
CD-ROM z MOVITOOLS®

Szeregowy kabel interfejsu z 9-pinowym gniazdem Sub-D oraz 9-pinowg wtyczkg
Sub-D do fgczenia UWS21B - PC

Szeregowy kabel interfejsu z wtyczkami 2 RJ10 do tgczenia UWS21B -
MOVIDRIVE®

Do potgczenia UNS21B z MOVIDRIVE® wykorzystaj dotgczony w dostawie przewod
przytaczeniowy.

Podtacz przewdd przytaczeniowy do gniazda XT urzadzenia MOVIDRIVE®.

Zwrb¢ uwage, ze klawiatura DBG60B i szeregowe z%cze UWS21B nie mogg byc¢
podtgczone réwnoczesnie do urzgdzenia MOVIDRIVE®.

MOVIDRIVE® MDX60/61B

(It

|

=

N

Uws21B

Home |
|

59193AXX

Rys. 22: Przewdd przytgczeniowy MOVIDRIVE®-UWS21B

3

Do potaczenia UWS21B z PC wykorzystaj dotgczony w dostawie przewod
przytaczeniowy (ekranowany przewdd standardowy ztgcza RS232).

PC COM 1-4
-4 O
____________________ .
GND ARG

WS21B Ul o°
UWS TxD PR | [

\ ! 2, °

4_______RD______ N[

L=k
max. 5 m (16.5 ft) g O
RS232 2]

59194AXX

Rys. 23: Przewdd przytgczeniowy UWS21B-PC (potgczenie 1:1)

[11  9-pinowa wtyczka Sub-D
[21  9-pinowe gniazdo Sub-D
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Podtaczenie konwertera USB11A

5.13 Podfaczenie konwertera USB11A
Numer katalogowy Opcja konwertera USB11A: 824 831 1

Zakres dostawy

Pofaczenie
MOVIDRIVE®-
USB11A - PC

Instalacja

Praca z
MOVITOOLS®

W zakresie dostawy USB11A zawarte sa:

Konwerter USB11A

Przewdd przytgczeniowy USB PC - USB11A (typ USB A-B)

Przewdd przytaczeniowy MOVIDRIVE® MDX60B/61B - USB11A (przewod RJ10-RJ10)
CD-ROM ze sterownikami i MOVITOOLS®

Konwerter USB11A obstuguje USB 1.1 i USB 2.0

Do potgczenia USB11A z MOVIDRIVE® wykorzystaj dotgczony w dostawie przewdd
przytaczeniowy [1] (RJ10 - RJ10).

Podtacz kabel przytagczeniowy [1] do gniazda wtykowego terminalu XT urzgdzenia
MOVIDRIVE® MDX60B/61B i do gniazda RS485 przy USB11A.

Zwrb¢ uwage, ze klawiatura DBG60B i konwerter USB11A nie moga by¢ podtgczone
rownoczesnie do urzadzenia MOVIDRIVE®.

Do podigczenia USB11A z PC wykorzystaj dotgczony w dostawie przewod
przytaczeniowy USB [2] (typ USB A-B).

MOVIDRIVE® MDX60/61B

| |
@ PC COM 1-4

] (2] |

-

Hoewe |
|

54532AXX

Rys. 24: Przewod przytaczeniowy MOVIDRIVE® MDX60B/61B - USB11A

Podtgcz USB11A wraz z dostarczonym kablem przytaczeniowym do PC i urzadzenia
MOVIDRIVE® MDX60B/61B.

Dotaczong ptyte CD wtdz do czytnika ptyt w PC i zainstaluj sterowniki. Do konwertera
USB11A przypisywany jest pierwszy wolny port COM przy PC.

Po zakonczeniu instalacji, komputer rozpoznaje konwerter USB11A po uptywie
ok. 5 do 10 sekund.

Uruchom MOVITOOLS®.

WSKAZOWKA

Jesli przerwane zostanie potgczenie pomiedzy PC i USB11A, wbwczas nalezy ponownie
uruchomi¢ MOVITOOLS®.
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Kombinacje opcji MDX61B

5.14 Kombinacje opcji MDX61B

Rozmieszczenie Wielkos¢ 0 (0005 ... 0014)

gniazd
przytaczeniowych
opcji r

Wielko$¢ 1 ... 6 (0015 ... 1320)

60004AXX

[11 Gniazdo przytgczeniowe magistrali dla opcji komunikacyjnych
[2] Miejsce na karte opcyjng enkodera

[3] Miejsce na karte opcyjng rozszerzen dla opcji komunikacyjnych (tylko dla
wielkosci 1 do 6)

Kombinacja kart Wymiary kart opcji sg rézne i mogg byc¢ instalowane tylko w odpowiednich dla nich

opcji przy gniazdach przytgczeniowych opcji. Ponizsza lista przedstawia kombinacje kart opcji dla
MDX61B MOVIDRIVE® MDX61B.
MOVIDRIVE® MDX61B
Karta Gniazdo Gniazdo Gniazdo
opcji Nazwa przytaczeniowe | przytaczeniowe kart
enkodera magistrali polowej | rozszerzen
BG0-BG6 BG0-BG 6 BG1-BG6
DEH11B | Wejscie enkodera inkr. / Hiperface® X
DER11B | Wejscie enkodera - resolwer / Hiperface® X
DFP21B | Ztacze magistrali polowej Profibus X
DFIM1B | Ztacze magistrali polowej Interbus X
DFI21B | Ztgcze magistrali polowej Interbus LWL X
DFD11B | Ztacze magistrali polowej DeviceNet X
DFC11B | Ztacze magistrali polowej CAN/CANopen X
DFE11B
DFE12B |Zitgcze Feldbus Ethernet X
DFE13B
DIO11B  Rozszerzenie WEJ / WYJ X xM
DRS11B | Katowy bieg synchroniczny X
DIP11B | Ztgcze enkodera SSI X
DHP11B |Programowane sterowanie MOVI-PLC® basic X
DHP11B+ DHP11B + OST11B (zlacze RS485, tylko | OST11B DHP11B DHP11B +
OST11B | w potaczeniu z DHP11B) 0sT1182

1) Gdy gniazdo Feldbus jest obsadzone

2) Gdy gniazdo enkodera jest obsadzone
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Instalacja
Wkfadanie / wyjmowanie kart opcji

5.15 Whkiadanie / wyjmowanie kart opcji

1

WSKAZOWKI

Montaz lub demontaz kart opcji w MOVIDRIVE® MDX61B wielkosci 0 moze byc¢
przeprowadzany wytacznie przez firme SEW-EURODRIVE!

Dla urzadzen MOVIDRIVE® MDX61B wielko$¢ 1 - 6, istnieje mozliwo$¢ samodzielnego
zainstalowania kart opcji.

Przed Zanim zaczniesz wklada¢ / wyjmowac karty opcji, zapoznaj sie z ponizszymi
rozpoczeciem wskazéwkami:
STOP!

3

Wytadowanie elektrostatyczne.
Zniszczenie podzespotdw elektronicznych.

Odtaczy¢ napiecie od falownika. Odtgczy¢ zasilanie DC 24 V i napiecie sieciowe.

Zanim dotkniesz karty opcji pozbadz sie fadunkéw elekirycznych na ciele przy
uzyciu odpowiednich $rodkéw (taSma odprowadzajgca, obuwie przewodzace itp.).

Przed montazem karty opcji zdejmij klawiature (— Rozdz. "Zaktadanie / zdejmowanie
klawiatury") oraz ostone przednig (— Rozdz. "Zaktadanie / zdejmowanie ostony
przedniegj").

Po montazu karty opcji zatéz z powrotem ostone przednig (— Rozdz. "Zaktadanie /
zdejmowanie ostony przedniej") oraz klawiature (— Rozdz. "Zaktadanie / zdejmowanie
klawiatury").

Karte opcji przechowuj w oryginalnym opakowaniu i wyjmuj dopiero bezposrednio
przed montazem.

Karte opcji trzymaj za krawedz plytki obwodu drukowanego. Nie dotykaj zadnych
elementow.
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Ogolny sposéb postepowania przy montazu i demontazu karty opcji (MDX61B, wielkos¢ 1 - 6)

B60039AXX
1. Odkre¢ Sruby mocujgce na uchwycie karty opcji. Wyciagnij uchwyt karty opciji
réwnomiernie (nie przekrzywiaj!) z gniazda przytgczeniowego.
2. Odkre¢ na uchwycie Sruby mocujgce czarnej pokrywy blaszanej. Zdejmij czarng
pokrywe blaszang.
3. Zamontuj karte opcji za pomoca $rub mocujacych pasujgcych w odpowiednie otwory
na uchwycie karty opciji.

4. Wsun uchwyt karty opcji z zamontowang kartg opcji, delikatnie dociskajac
z powrotem w gniazdo przytgczeniowe. Uchwyt karty opcji przykre¢ z powrotem
za pomocg $rub mocujgcych.

5. Aby wymontowac¢ karte opcji postepuj w odwrotnej kolejnosci.
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Instalacja
Podtaczanie enkodera i resolwera

5.16 Podfaczanie enkodera i resolwera

1

WSKAZOWKI

Wszystkie schematy przytgczeniowe nie przedstawiajg widoku koncowki kablowej,
lecz schemat podtaczenia do silnika lub MOVIDRIVE®.

Kolory zyt podane na schematach potgczen zgodnie z kodowaniem barwnym
IEC 757 odpowiadajg kolorom zyt prefabrykowanego kabla SEW.

Ogéine wskazowki
instalacyjne

Przytaczenie
ekranu

W falowniku

Pokazane na schematach przylgczeniowych szybkoztacza Sub-D posiadajg
gwint 4/40 UNC.

Maks. dtugosé przewodow falownik - enkoder/resolwer: 100 m przy pojemnosci
<120 nF/km

Przekréj zyt: 0,20 ... 0,5 mm? (AWG 24 ... 20)

W przypadku odciecia zyly przewodu enkodera / resolwera, nalezy zaizolowac
odcietg koncoéwke.

Stosuj ekranowane kable z zytami skrecanymi parami i przytéz ekran obustronnie
ptaskim stykiem:

— w enkoderze w dtawiku kablowym lub we wtyczce enkodera
— w falowniku w obudowie wtyczki Sub-D

Wyprowadz przewo6d enkodera / resolwera przestrzennie oddzielony od kabli mocy.

Przytéz ekran przewodu enkodera / resolwera na duzej ptaszczyznie.

Po stronie falownika przyt6z ekran w obudowie wtyczki Sub-D (— ponizszy rysunek).

01939BXX
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Przy enkoderze / Przytéz ekran po stronie enkodera / resolwera tylko do poszczegélnych obejm

resolwerze uziemiajgcych (— ponizszy rysunek). W przypadku stosowania dtawika
kablowego EMV, przyt6z ekran ptaskim stykiem do dtawika kablowego. W przypadku
napeddéw ze ztgczem wtykowym przytéz ekran we wtyczce enkodera.

55513AXX

Kable Do poditgczenia enkodera / resolwera firma SEW-EURODRIVE oferuje kable
prefabrykowane prefabrykowane. Zalecamy stosowanie tych prefabrykowanych kabli.
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Instalacja
Podtaczenie opcji DEH11B (HIPERFACE®)

5.17 Podtaczenie opcji DEH11B (HIPERFACE®)
Numer katalogowy Opcja karta enkodera HIPERFACE® typ DEH11B: 824 3107

1

WSKAZOWKI

* Opcja "Karta enkodera HIPERFACE® typ DEH11B" mozliwa jest tylko w potgczeniu
z MOVIDRIVE® MDX61B, ale nie z MDX60B.

* Opcja DEH11B musi by¢ podtgczona do gniazda przytaczeniowego enkodera.

Widok frontalny | Opis Zacisk Funkcja
DEH11B
S— X14: Wejscie zewnetrznego X14:1 (COS+) sygnat Sciezka A (K1)
DEH11B enkodera lub odwzorowanie X14:2 (SIN+) sygnat sciezka B (K2)
— =) X14:3 Sygnat sciezka C (KO)
X14:4 DATA+
9: :1 Podtaczenie — str. 69 do str. 72 X14:5/6 zarezerwowana
Sl X14:7 Przefaczanie
< (s H X14:8 Potencjat odniesienia DGND_
15:\:8 Liczba impulséw odwzorowania X14:9 (COS-) sygnat éciezka A (K1)
* 1024 impulséw/obrét przy X14:10 (SIN-) sygnat $ciezka B (K2)
U\ enkoderze Hiperface® do X15 X14:11 Sygnat sciezka C (KO0)
* tak jak do X15: Wejscie X14:12 DATA-
1608 enkoderasilnika sin/cos lub TTL | X14:13/14 | zarezerwowana
w28 do X15 X14:15 DC+12 V (maks. obcigzenie X14:15 i X15:15 = DC 650 mA)
x| ° X15: Wejscie enkodera silnika X15:1 (COS+) sygnat sciezka A (K1)
gg % X15:2 (SIN+) sygnat $ciezka B (K2)
= X15:3 Sygnat sciezka C (KO)
X15:4 DATA+
X15:5 zarezerwowana
X15:6 Potencjat odniesienia TF/TH/KTY-
59239AXX X15:7 zarezerwowana
X15:8 Potencjat odniesienia DGND_
X15:9 (COS-) sygnat sciezka A (K1)
X15:10 (SIN-) sygnat $ciezka B (K2)
X15:11 Sygnat sciezka C (KO)
X15:12 DATA-
X15:13 zarezerwowana
X15:14 TF/TH/KTY+ przytacze
X15:15 DC+12 V (maks. obcigzenie X14:15 i X15:15 = DC 650 mA)
STOP!
W trakcie eksploatacji nie wolno niczego zatgcza¢ ani odigczaé na przytgczach X14 i X15.
Moze dojs¢ do zniszczenia elektrycznych podzespotéw enkodera lub karty enkodera.
Przed zatgczeniem lub odtgczeniem na przytgczach enkodera nalezy odtgczy¢ falownik
od napiecia. W tym celu odtgcz napiecie zasilajgce oraz zasilanie DC 24 V (X10:9).
WSKAZOWKI
+ Jesli X14 uzyty zostanie jako odwzorowanie X15, to nalezy zmostkowac piny (X14:7)
~ z DGND (X14:8).

* Napiecie zasilajgce DC-12-V z X14 i X15 jest wystarczajgce dla eksploatacji
enkoderéw SEW (opr6écz enkodera HTL) z napigciem zasilajgcym DC-24-V.
Sprawdz pozostate enkodery, czy mozna je podtgczac do zasilania DC 12 V.
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STOP!

Do gniazda X 15 opcji DEH11B nie wolno podtacza¢ enkoderéw HTL E..C.
Moze doj$¢ do zniszczenia X15 (wejscie enkodera silnika) opcji DEH11B.

Enkodery HTL E..C podtaczaj do opcji DEH11B tylko za pomocg konwertera
DWE11B/12B (— rozdz. "Podtgczanie opcji konwertera DWE11B/12B").

Dopuszczalne
enkodery

Podftaczanie
enkodera
HIPERFACE®

DT../DV.., DS56,
CT./CV.,
CM71...112 z
szybkoztgczem

Do opcji "Karta enkodera HIPERFACE® typ DEH11B" moga by¢ podtgczane
nastepujgce enkodery:

+  Enkoder HIPERFACE® typ AS1H, ES1H lub AV1H
» Enkoder sin/cos typu ES1S, ES2S, EV1S lub EH1S

* Enkoder DC-5-V-TTL z napieciem zasilajgcym DC-24-V typ ES1R, ES2R, EV1R
lub EH1R

* Enkoder DC-5-V-TTL z napieciem zasilajacym DC-5-V typ ES1T, ES2T, EVIT
lub EH1T poprzez opcje DWI11A

Enkodery HIPERFACE® AS1H, ES1H i AV1H zalecane sg dla pracy z DEH11B.
W zaleznoéci od typu i wersji silnika podtaczenie enkodera odbywa sie poprzez
szybkoztagcze lub skrzynke zaciskowa.

Podtaczy¢ enkoder HIPERFACE® do opcji DEH11B w nastepujacy sposoéb:

ASTH/ESTH/AVIH — max. 100m —» DEH11B, X15:
cos+ 3RD /% o
cos- _4BU ! 9
sint 5YE ! 5
sin- B6GN; : 15 o8
. - ¢ -10 o
DATA- 7 VT, ! ; ! ° 4
: ‘ : 112 ||| o
DATA+ SBK5 ! : Ly o ©
TF/TH/KTY+ 9BN: | : g || © g
TF/TH/KTY- 10 WH; 5 L g | e o
111 GYPK 3. i g o
Us 12 RDBU o lss
' PK :
GY

54439BXX

WSKAZOWKA

W przypadku silnikéw DT/DV oraz CT/CV, zwrdé uwage: Czujnik TF lub TH nie sg
podtgczane poprzez kabel enkodera, lecz muszg byé podtgczone poprzez dodatkowy
2-zytowy kabel ekranujgcy.

Numer katalogowy prefabrykowanego kabla:
* Do statego utozenia: 1332453 5
* Do ruchomego utozenia: 13324551
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CM71...112
ze skrzynkg
zaciskowg

Podfaczanie
enkodera sin/cos
do silnikow
DT../DV..-,
CT../CV..

Numer katalogowy prefabrykowanego kabla przedtuzajgcego:
199 539 1
199 540 5

* Do statego utozenia:
* Do ruchomego utozenia:

Podtgczy¢ enkoder HIPERFACE® do opcji DEH11B w nastepujgcy sposob:

max. 100 m
A.H/E.H T e m DEH11B, X15:
cos*| 1 — — 1 )
cos- |2 BY ¢ - 9
P YE | P
sin+ |3 | ; 2 | M5 o8
sin- |4 -GN 10 || oo
DATA- [ 5 | VT Lo | ] 2o
DATA+| 6 | BK 4]0 g
— : ' ]
TF/THIKTY+| 9| \E:V'L — 14 || 0o
TF/TH/KTY- [10] 1 ; ‘3 © 6 | |lgo ©
1|7 GYPK ‘: : g 1
u.| 8| RDBU, |/ i
S Lk J T eE)
! ey
@ @

54440CXX
Rys. 25: Podtaczanie enkodera HIPERFACE® Jjako enkodera silnika do DEH11B

Numer katalogowy prefabrykowanego kabla:
1332457 8
1332454 3

* Do statego utozenia:
* Do ruchomego utozenia:

Enkodery wysokiej rozdzielczosci sin/cos EH1S, ES1S, ES2S lub EV1S mogag by¢ tez
podtgczane do DEH11B. Podtaczy¢ enkoder sin/cos do opcji DEH11B w nastepujacy
sposob:

. 100
E.S/IER = +——————— e — DEH11B, X15:
YE :
A (K1) 1 fan
A (KT) SN -9
/ \ BKY :8 ©2 |5 o8
©000000g) \ B(K2) 10 ||| 0o
— A |ckoPFK N A
T (ko) Y : 0
UB L K1K2KO C (K0) 3 T ° 0o
UBLA B C uB WH: 45 o
BN i %5
L 8 9o
BK o1
VT
***************************************************** St
@ @
54329CXX

Rys. 26: Podtaczanie enkoderdw sin/cos jako enkoderdw silnika do DEH11B

Numer katalogowy prefabrykowanego kabla:
1332459 4
1332 458 6

* Do statego utozenia:
* Do ruchomego utozenia:
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Podftaczanie
enkodera TTL do
silnikéw DT../DV..

Napiecie
zasilajgce
DC-24-vV

Napiecie
zasilajgce DC-5-V

Enkodery TTL firmy SEW-EURODRIVE dostepne sg z napigciem zasilajgcym DC-24-V
oraz DC-5-V.

Enkodery TTL o napieciu zasilajgcym DC 24-V EH1R, ES1R, ES2R lub EV1R
podtgczyc¢ tak samo, jak enkodery sin/cos o wysokiej rozdzielczosci (— Rys. 26).

Enkodery TTL o napieciu zasilajgcym DC 5-V ES1T, ES2T, EH1T lub EVAT musisz
podtaczaé poprzez opcje "Zasilanie enkodera DC 5-V typ DWI11A" (numer
katalogowy 822 759 4). W celu stabilizacji napiecia zasilania enkodera musi byc¢
réwniez podtgczony przewdd czujnikowy. Przytgcz enkoder w nastepujacy sposéb:

DEH11B, X15: » max. 5 m o
1Ay YE Sy DWit1A
9 A KT EN, 6
'3 o8| 2 B(k2)RD— o
o || 10B®2)BY— 7
Cof| 3 ckoPK —3 |y
o ° || 1CKE)SL — 8|2
oo ll15 uB ‘é"'\':"; g‘ 9|0
(e} \ i H | S
o 8 L - — 5
Lol LBK B g
I e eee———— LR
@ @
ES1T/ES2T/EVAT/EHIT ¢ max. 100 m »
A (K1) YE— —1
A (K1) CN 6
e — \
90000000\ B (k2) RD -2
O BB 7|8
wiksko | C (Ko) PK .18
uLkik2kokTRzRo | C (KO) 1 — 3|3
wBLABCAGBC/C(KOGY : L g |
UB WH \‘ \‘l :ﬁ 9 Q
| BN s
VT ‘7777777777777777777777777777777777777777777777777777777:‘:,/” 4*
® ®

54330BXX
Rys. 27: Podtaczanie enkodera TTL poprzez DWI11A jako enkodera silnika do DEH11B

* Przewdd czujnikowy (VT) przy enkoderze podigczy¢ do UB, nie mostkowaé z DWI11Al

Numer katalogowy prefabrykowanego kabla:

+  Opcja karta enkodera HIPERFACE® typ DEH11B X15: — DWI11A X1: MOVIDRIVE®
— Do statego utozenia: 817 957 3

* Enkoder ES1T /ES2T /EV1T /EH1T — DWI11A X2: Enkoder

— Do statego utozenia: 198 829 8
— Do utozenia ruchomego 198 828 X
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Podtaczenie opcji DER11B (resolwer)

5.18 Podfaczenie opcji DER11B (resolwer)

Numer katalogowy Opcja Karta resolwera typ DER11B: 824 307 7

1

WSKAZOWKI

* Opcja "Karta resolwera typ DER11B"
z MOVIDRIVE® MDX61B, ale nie z MDX60B.

* Opcja DER11B musi by¢ podtgczona do gniazda przytaczeniowego enkodera.

mozliwa jest tylko w potgczeniu

Widok frontalny = Opis Zacisk Funkcja
DER11B
X14: Wejscie zewnetrznego X14:1 (cos) sygnat $ciezka A (K1)
DER11B enkodera lub odwzorowanie X14:2 (sin) sygnat $ciezka B (K2)
S X14:3 Sygnat $ciezka C (KO0)
X14:4 DATA+
9 o1 Podtaczenie — str. 69 do str. 72 X14:5/6 zarezerwowana
< | M X14:7 Przetaczanie
< || e X14:8 Potencjat odniesienia DGND
! S Liczba impulséw rownowaznika X14:9 (cos—) sygnat $ciezka A (K1)
.8 enkodera inkrementalnego wynosi X14:10 (sin—) sygnat ciezka B (K2)
zawsze 1024 impulséw na obrét X14:11 Sygnat sciezka C (KO)
— X14:12 DATA-
X14:13/14 zarezerwowana
X14:15 DC+12 V (maks. obcigzenie DC 650 mA)
g X15: Wejscie resolwera X15:1 sin+ (S2)
X15:2 cos+ (S1)
X15:3 Odnies.+ (R1)
X15:4 N.C.
X15:5 Potencjat odniesienia TF/TH/KTY—-
X15:6 sin— (S4)
X15:7 cos— (S3)
59240AXX X15:8 Ref.— (R2)
X15:9 Przytacze TF/TH/KTY+
STOP!
W trakcie eksploatacji nie wolno niczego zatgczac ani odtgczac na przytgczach X14 i X15.
Moze dojs¢ do zniszczenia elektrycznych podzespotéw enkodera lub karty enkodera.
Przed zatgczeniem lub odtgczeniem na przytgczach enkodera nalezy odtaczyc¢ falownik
od napiecia. W tym celu odtgcz napiecie zasilajgce oraz zasilanie DC 24 V (X10:9).
WSKAZOWKI
+ Jesli X14 uzyty zostanie jako odwzorowanie X15, to nalezy zmostkowac piny (X14:7)
z DGND (X14:8).
@

* Napiecie zasilajgce DC-12-V z X14 jest wystarczajace dla eksploatacji enkoderéw SEW
(oprécz enkodera HTL) z napieciem zasilajgcym DC-24-V. Sprawdz pozostate
enkodery, czy mozna je podtgczac do zasilania DC 12 V.
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Podtaczenie opcji DER11B (resolwer)

Dopuszczalne Do X14 (wejscie enkodera zewnetrznego) mozna podigczac nastepujgce enkodery:

enkodery « Enkoder HIPERFACE® typ AS1H, ES1H lub AV1H
» Enkoder sin/cos typu ES1S, ES2S, EV1S lub EH1S

* Enkoder DC-5-V-TTL z napieciem zasilajgcym DC-24-V typ ES1R, ES2R, EV1R

lub EH1R

* Enkoder DC-5-V-TTL z napieciem zasilajacym DC-5-V typ ES1T, ES2T, EVIT

lub EH1T poprzez opcje DWI11A

Do X15 (wejscie resolwera) mozna podtgczy¢ 2-pinowe resolwery, AC 7 Vg, 7 kHz.
Stosunek przetozenia amplitudy dla resolwera musi wynosi¢ ok. 0,5. W przypadku
mniejszych wartosSci zauwazalna jest redukcja dynamiki, natomiast wprowadzenie

wiekszych warto$ci moze spowodowac niestabilno$¢ oceny.

Resolwer Dla podigczenia resolwera do DER11B firma SEW poleca nastepujgce kable
prefabrykowane:
Dla typu silnika Numer katalogowy
State utozenie Ruchome utozenie

DS56 z szybkoztagczem 199 487 5 199 3194

CM71 ... 112 Kabel przedtuzajacy 199 542 1 199 541 3

CM71 ... 112 ze skrzynka zaciskowa 199 589 8 199 590 1

DS56 ze skrzynka zaciskowa 1332817 4 1332 844 1
Rozmieszczenie Silniki CM: Przytgcza resolwera w skrzynce zaciskowej umieszczone sg na 10-pinowej
zaciskow / pinéw listwie zaciskowej Phoenix lub w szybkoztgczu.

Silniki DS: Przylacza

resolwera w skrzynce zaciskowej

10-biegunowe;j listwie zaciskowej Phoenix lub w szybkoztgczu.
Szybkoztacze CM, DS56: Firma Intercontec, typ ASTA021NNOO 10 000 5 000

umieszczone sg na

Zacisk / Pin Opis Kolor zyly przewodu prefabrykowanego
1 Odnies.+ rézowy (PK)
Odniesienie
2 Odnies.- szary (GY)
3 cos+ ) czerwony (RD)
Sygnat Cosinusl —
4 cos- niebieski (BU)
5 sin+ ) 264ty (YE)
Sygnat Sinus
6 sin- zielony (GN)
9 TF/MTH/KTY+ brazowy (BN) / fioletowy (VT)
Ochrona silnika
10 TF/TH/KTY- biaty (WH) / czarny (BK)

Sygnaty resolwera na 10-biegunowej listwie zaciskowej Phoenix oraz w szybkoztgczu

posiadajg takg samg numeracje.
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Podtaczenie opcji DER11B (resolwer)

Podtgczenie Przytgcz resolwer w nastepujacy sposob:
> max. 100 m o
CM71..112  [1] Ref+ PK 'é DER11B, X15:

DS56 | 2| Ref- GY | . i 8
| 3| cos+ RD;‘ :" 5
|4 | cos- BU : Pty
5] sin+ YE Ly
| 6| sin- GN: Ll
7] N —
18] N.C. : Pl g
| 9 | TR/TH/KTY+ BN Lol

| 10| TF/TH/KTY- WH; P

[2] ', VT L

BK

® d

54331BXX

[11 Ztgcze wtykowe
[2] Listwa zaciskowa
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Podtgczanie enkodera zewnetrznego

5.19 Podfaczanie enkodera zewnetrznego

Enkodery
zewnetrzne

Napiecie
zasilajgce

Podftaczanie
enkodera
HIPERFACE®
AV1H

Do X14 opcji DEH11B oraz opcji DER11B mogg by¢ podigczane nastepujgce enkodery
zewnetrzne:

+  Enkoder HIPERFACE® AV1H
» Enkodery sin/cos o wysokiej rozdzielczosci z napieciem sygnatowym 1 Vgg
* Enkodery DC-5-V o poziomie sygnatu zgodnym z RS422

Enkodery SEW o napieciu zasilajgcym DC 24-V (maks. DC 180 mA) podtgczane sg
bezposrednio do X14: . Te enkodery SEW zasilane bedg wéwczas z falownika.

Enkodery SEW o napieciu zasilajgcym DC 5-V muszg by¢ podtgczane poprzez opcje
"Zasilanie enkodera DC 5-V typ DWI11A" (numer katalogowy 822 759 4).

Przytacz enkoder HIPERFACE® AV1H w nastepujgcy sposob:

max. 100 m DEH11B/DER11B,

COS 3RD /' N

REFCOS 4BU/
SIN 5YE!
REFSIN 6 GN
DATA+ 8BK
DATA- 7 VT,
Us 12 RDBU
1 11G\/EK ;

,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,

54332BXX
Rys. 28: Podtgczy¢ enkoder HIPERFA CE® AVIH Jjako zewnetrzny enkoder do DEH11B/DER11B

Numer katalogowy prefabrykowanego kabla:
* Do statego utozenia: 818 0156
* Do ruchomego utozenia: 8181659

Numer katalogowy prefabrykowanego kabla przedtuzajgcego:
* Do statego utozenia: 199 539 1
* Do ruchomego utozenia: 199 540 5
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Podfaczanie
enkodera sin/cos

Podftaczanie
enkodera TTL

Napiecie
zasilajgce
DC-24-V

Enkodery sin/cos podtacz w nastepujgcy sposoéb:

EH1S / EH1IR / ES1S / ES1R DEH11B/DER11B,
EVAS/EVIR/ES2R/ES2S MW—— max. 100m —» X14:
A (K1) YE— :
A (m) GN ”' “‘
B (k2) B2 ',
——— = 75y BU | !
00000000 \ BR2) -~ 1
— & |CKoPK: :
e o) GY ! | :
UB L K1K2KO C (KO) ‘ v 11
UBLA B C us WH. L5
1 BN '\l ‘.' ’f
BK
VT

54333BXX
Rys. 29: Podtaczyc enkoder sin/cos jako zewnetrzny enkoder do DEH11B/DER11B

Numer katalogowy prefabrykowanego kabla:

» Do statego utozenia: 819 869 1
* Do ruchomego utozenia: 818 168 3

Enkodery TTL firmy SEW-EURODRIVE dostepne sg z napigciem zasilajgcym DC-24-V
oraz DC-5-V.

Enkodery TTL o napieciu zasilajgcym DC 24-V EV1R podtgczy¢ tak samo, jak enkodery
sin/cos o wysokiej rozdzielczosci (— Rys. 26).
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Podtgczanie enkodera zewnetrznego

Napiecie
zasilajgce DC-5-V

Enkodery TTL o napieciu zasilajgcym DC 5-V EV1T, EH1T, ES1T i ES2T musisz
podtaczaé poprzez opcje "Zasilanie enkodera DC 5-V typ DWIT1A" (numer
katalogowy 822 759 4). W celu stabilizacji napiecia zasilania enkodera musi byc¢
réwniez podtgczony przewdd czujnikowy. Przytgcz enkoder w nastepujacy sposéb:

DEH11B / DER11B, X14: p max. 5m

1 A1 YE 2
9 A(KT)GN .
2 B(K2) RD:
10 B (K2) BU !
3 C(K0) PK |
11 C (K0) GY |
15 UB WH|
8 LBN:

h 4

OO 00 W NN -

X1: MOVIDRIVE

EH1T /EVAT ® max. 100 m @)
ES1T/ ES2T e / —

X2: Encoder

54335BXX
Rys. 30: Podtagczyc enkoder TTL EV1T poprzez DWI11A jako enkoder zewnetrzny do MDX

* Przewdd czujnikowy (VT) przy enkoderze podigczy¢ do UB, nie mostkowaé z DWI11Al

Numer katalogowy prefabrykowanego kabla:

+  Opcja karta enkodera HIPERFACE® typ DEH11B X14: — DWI11A X1: MOVIDRIVE®
— Do statego utozenia: 818 164 0

* Enkoder EV1T — DWI11A X2: Enkoder

— Do statego utozenia: 198 829 8
— Do utozenia ruchomego 198 828 X
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5.20 Korzystanie z odwzorowania X15

Odwzorowanie
X15

Wtyczka X14 opcji DEH11B lub opcji DER11B moze by¢ wykorzystana réwniez
jako odwzorowanie X15. W tym celu nalezy zmostkowal "Przefgczenie" (X14:7)
z DGND (X14:8). Wéwczas odwzorowanie X15 bedzie dostarczato sygnaty o poziomie

sygnatowym zgodnie z RS422. Liczba impulséw wynosi:
+ w przypadku DEH11B jak dla wejscia X15 enkodera silnika
* w przypadku DER11B 1024 impulséw na obrét

maks. 100 m

¢

DEH11B / DER1B

L

A(K1) YE
A (K7)

i | B(k2) R
5 (k2) BY

o= O
=

= ¢ (ko) BK—

[ IEBERER C ko) <X

Rys. 31: Podtaczanie odwzorowania X15 do DEH11B lub DER11B

Numer katalogowy prefabrykowanego kabla:
* Opcja typ DEH/DER11B X14: — Odwzorowanie X15
— Do statego utozenia: 8197687

©
N

e e e e 0 0 0
® ®© 6 0 0 0 0 O

a
@

X14:

59307APL
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Przytgcze dla potaczenia Master-Slave

5.21 Przyfacze dla pofaczenia Master-Slave

Pofaczenie Ztacze X14 opcji DEH11B lub opcji DER11B mozna wykorzysta¢ rowniez dla aplikacji

pomiedzy "Wewnetrzny bieg synchroniczny" (Pofaczenie Master-Slave dla falownikow

Master a Slave MOVIDRIVE®). W tym celu nalezy po stronie Mastera "Przetgczenie" zmostkowaé X14:7
z X14:8 DGND.

Na ponizszej ilustracji przedstawiono potaczenie X14-X14 (= potaczenie pomiedzy
Master a Slave) dwoch urzadzern MOVIDRIVE®.

MOVIDRIVE®-Master MOVIDRIVE®-Slave
X14: X14:

max. 10 m

h 4

_
N O =~ WON O -

-

o:]

°
°
°
°
°
°
°
5

e e 060 0 0 O

-
a
(o]

59308AXX

Numer katalogowy prefabrykowanego kabla:
* Do statego utozenia: 817 958 1

WSKAZOWKI
* Mozna podtaczy¢ maksymalnie 3 urzadzenia Slave do MOVIDRIVE®-Master.

o + Pamietaj: Przy tgczeniu kolejnych falownikéw MOVIDRIVE®-Slave nie wolno
1 podiaczaé X14:7. Przylgcza X14:7 oraz X14:8 wolno mostkowaé tylko przy
MOVIDRIVE®-Master.
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Podtaczenie i opis zaciskdéw opcji DIO11B

5.22 Podfaczenie i opis zaciskéw opcji DIO11B

Numer Opcja karta wejsé/wyjsé typ DIO11B: 824 308 5
katalogowy

WSKAZOWKI

* Opcja "Karta wejs¢/wyjs¢ typ DIO11B" moze by¢ zainstalowana w falowniku
MOVIDRIVE® MDX61B, ale nie w MDX60B.

1 * Opcja DIO11B musi by¢ podtgczona do gniazda przytgczeniowego bus. Jesli gniazdo
przytgczeniowe bus jest zajete, karte wejsc/wyjs¢ DIO11B mozna przytgczyé réwniez
do gniazda rozszerzen.

* Przedluzony uchwyt szybkoztgcza (zaciski X20, X21, X22, X23) moze by¢ uzywany
wylacznie do wyciggania (nie wkiadania!) szybkozigczy.

Widok frontalny Zacisk Funkcja
DIO11B
— 1 X10:1/2/X10:22 Wejscie dla wartosci zadanej n2, DC-10 V...0...10 V lub DC 0...10 V
DIO11B (Wejscie réznicowe lub wejscie z potencjatem odniesienia AGND)
X20:3 AGND Potencjat odniesienia dla sygnatéw analogowych (REF1, REF2, Al.., AO..)
Al21 1 ; =< X21:1 AOV1 Analogowe wyjscie napieciowe V1, fabrycznie na "Rzeczywista predko$¢ obrotowa"!
Al22 2 @)‘ D X21:4 AOV2 Analogowe wyjscie napigciowe V2, fabrycznie na "Prad wyjsciowy"!
AGND 39, Obcigzalno$¢ analogowych wyj$¢ napieciowych: I, = DC 10 mA
— X21:2 AOC1 Analogowe wyjscie pradowe C1, fabrycznie na "Rzeczywista predko$¢ obrotowa"!
AOV1 1 ; X21:5 AOC2 Analogowe wyjscie pradowe C2, fabrycznie na "Prad wyjsciowy"!
AOC1 210 Poprzez P642/645 ustawiany jest "Tryb pracy AO1/2", niezaleznie czy wyjécia napieciowe
AGND 3 @‘ < V1/2 (DC-10 V...0...10 V) lub wyjscia pradowe C1/2 DC(0(4)...20 mA) sg uzywane.
AOV?2 4 @)‘ N Mozliwosci wyboru dla wyj$¢ analogowych — Menu parametrow P640/643
AOC2 5 @)\ maks. QOpusznglng dtugosé kapla: 10m
AGND 6 ®1 X21:3/6 AGND Potencjat odniesienia dla sygnatéw analogowych (REF1, REF2, Al.., AO..)
i@)‘ X22:1..8 DI1@...17  Wejscia binarne 1...8, fabrycznie na "Brak funkcji"
DM@ 1 Wejscia binarne oddzielone sg potencjatowo za pomoca transoptora.
DI11 2 @)‘ Mozliwosci wyboru dla wejsé binarnych — Menu parametréw P61_
DI12 3 @\ X22:9 DCOM Potencjat odniesienia dla wejé¢ binarnych DI1@...17
DI13 E 4 @\ X22:10 DGND Potencjat odniesienia dla sygnatéw binarnych
D4 | 59| = - bez mo§tka X22:9-X22:10 (DCOM-DGND) — bezpot_encja#owe_ w_ejéc_ia binarne
D15 | Il 69 N — z mostkiem X22:9-X22:10 (DCOM-DGND) — potencjatowe wejscia binarne
DI16 m 7@)‘ X23:1...8 DO1@...17 | Wyjsécia binarne 1...8, fabrycznie na "Brak funkgcji"
D17 8@)\ O_bma_ialnoéé vyyjéé blnarnycl:m: I,_nax = DC_§9 m_A (odporne na zwarcia do DC 30 V)
DCOM 9®‘ X23:9 24VIN Nie _prz_ykiad_aq obcego napiecia dg wyjsc binarnych!
DGND 1009 Nap|ec_|e zasilajgce D_C+24 V d_Ia wyjsc binarnych D019 ... D017,
= potencjatowe (potencjat odniesienia DGND)
DO1@ % 19
DOM 20
DO12 319
DO13 || 49
po14 | | 59|
DO15 | 1| 69
DO16 79
DO17 N
24VIN 99
|| ===
06193AXX
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Podtgczenie i opis zaciskdéw opcji DIO11B

Wejscie
napieciowe 24VIN

Wejscie
napieciowe n2

Wejscie
pradowe n2

WejScie napieciowe 24VIN (X23:9) stuzy jako napigcie zasilajgce DC+24 V dla wyjs¢
binarnych DO1d@ ... DO17. Potencjatem odniesienia jest DGND (X22:10). W przypadku
gdy napiecie zasilajgce DC+24 V nie jest poditgczone, wystepuje wtedy brak napiecia
na wyjéciach binarnych. Napiecie zasilajgce DC+24 V moze by¢é zmostkowane réwniez
przez przytacze X10:8 urzadzenia podstawowego, jesli nie zostanie przekroczone
obcigzenie rzedu DC 400 mA (ograniczenie prgdu w X10:8).

DIO11B
—

-
oV X22

24V X23

06556AXX
Rys. 32: Wejscie napieciowe 24VIN (X23:9) i potencjat odniesienia DGND (X22:10)

Analogowe wejscie wartosci zadanych n2 (Al21/22) moze by¢ wykorzystane jako wejscie
roznicowe lub jako wejscie z potencjatem odniesienia AGND.

Wejscie réznicowe Wejscie z potencjatem odniesienia AGND
DIO11B DIO11B

X20| ——p, X20| ——ry

S 119 | | AI21 119,| | Al21

S HI | 2 ®>‘ Al22 > 2 @)‘ Al22

Y 39 | AGND ol ! HL1| 39, | AGND

s (1 o = (D -

. N e—
=) ov -

06668AXX

Rys. 33: Wejscie wartosci zadanych n2

W przypadku gdy wejscie wartosci zadanych n2 (Al21/22) ma by¢ wykorzystane

jako wejscie pradowe, nalezy zastosowac zewnetrzny opornik.
Przyktadowo Rg = 500 Q@ — DC 0...20 mA =DC 0...10 V

DIO11B

0...20 mA X20 =
> = ®>‘ Al21

OJ % ®‘ AI22
= ( 9, | AGND

»

WN =

06669AXX

Rys. 34: Wejscie pradowe z zewnetrznym opornikiem
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Wyjscia Analogowe wyjscia napieciowe AOV1 i AOV2 nalezy podtgczy¢ wedtug ponizszego
napieciowe rysunku:
AOV1iAOV2
DIO11B DIO11B
X20| =0 X20
19| A21 1@)} Al21
2®>‘ AI22 2®>‘ Al22
319, | AGND 11 39 | AGND
X21| —0 X21
> 19| | Aov1 1@)} AOV1
= 29| | AOCt 219,/ | AOCt
s B 3®‘ AGND 3®‘ AGND
: 49| | Aov2 > 49| | Aov2
2 509,/ | AOC2 2 59| | AOC2
619, | AGND s M 6@)‘ AGND
- o

06196AXX
Rys. 35: Wyjscia napieciowe AOV1iAOV2

Wyjscia pradowe  Analogowe wyjscia pragdowe AOC1 i AOC2 nalezy podigczy¢ wedlug ponizszego
AOC1iAOC2 rysunku:

DIO11B DIO11B

X20| == X20| =

1 @)‘ Al21 1 @)‘ Al21

2 ®>‘ Al22 2 ®>‘ Al22
3 ®>‘ AGND 319,/ | AGND

X21 X21| _—0
0(4)...20 mA 1 @); AOV1 19| | Aov1
+ ¢ 2 ®>‘ AOC1 2 ®>‘ AOC1
H 3®‘ AGND 3®>‘ AGND
4 ®>‘ AOV2 0(4)...20 mA 4 @)‘ AOV2
- 5 ®>‘ AOC2 s 5 ®>‘ AOC2
6 @x AGND HL| 619, | | AGND
]

06197AXX
Rys. 36: Wyjscia pradowe AOC1iAOC2

Instrukcja obstugi — Falownik MOVIDRIVE® MDX60B/61B




Instalacja
Podtaczenie Opcja DFC11B

5.23 Podfaczenie Opcja DFC11B
Numer katalogowy Opcja ztgcza CAN-Bus typ DFC11B: 824 317 4

WSKAZOWKI

* Opcja "Ztacze CAN-Bus typ DFC11B" moze byé zainstalowana w falowniku
p MOVIDRIVE® MDX61B, ale nie w MDX60B.

1 * Opcja DFC11B musi by¢ podtgczona do gniazda przytgczeniowego bus.

«  Zasilanie dla opcji DFC11B dostarczane jest przez falownik MOVIDRIVE® MDX61B.
Stosowanie zewnetrznego zasilania nie jest konieczne.

Widok z przodu Przetaczniki DIP

DFC11B PR Zacisk ALELS
DFC 11B
ON OFF s .. . L
Blok przetacznikow DIP S1: Ustawianie R Opornik obcigzeniowy dla kabla CAN-Bus
ncS1 opornika obciazeniowego nc zarezerwowana
= X31:3 CAN Low (zmostkowany z X30:2)
2| & X31: Przytacze CAN-Bus X31:2 CAN High (zmostkowany z X30:7)
gi=s X31:1 DGND
X31
o X30: Przytacze CAN-Bus X30:1 N.C.
. (Sub-D9 wg standardu CiA) X30:2 CAN Low (zmostkowany z X31:3)
6 X30:3 DGND
X30:4 N.C.
9 X30:5 N.C.
i X30:6 DGND
O X30:7 CAN High (zmostkowany z X31:2)
X30 X30:8 N.C.
X30:9 N.C.
55405AXX
Pofaczenie Podigczenie opcji DFC11B do CAN-Bus realizowane jest poprzez X30 lub X31
MOVIDRIVE® - analogicznie jak przy SBus (— rozdz. "Podiaczenie magistrali komunikacyjnej (SBus1)")
CAN w urzadzeniu podstawowym (X12). W przeciwienstwie do SBus1, magistrala SBus2

(poprzez jest opcje DFC11B) jest efektywnie izolowana.
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@ Ogodlne wskazéwki dotyczgce uruchomienia

6 Uruchomienie
6.1 Ogolne wskazowki dotyczgce uruchomienia

A ZAGROZENIE!

Nie ostoniete przytacza mocy.

Smieré lub ciezkie uszkodzenie ciata na skutek porazenia pradem.

* Ostone przed dotykiem nalezy zamontowac¢ zgodnie z przepisami.

* Nie wolno pracowac z urzgdzeniem bez zamontowanej ostony przed dotykiem.

Warunek Warunkiem udanego uruchomienia jest wiasciwe zaprojektowanie napedu. Szczegotowe
wskazéwki dot. projektowania oraz wyjasnienie znaczenia parametréw przedstawiono
w podreczniku systemowym MOVIDRIVE® MDX60/61B.

Tryby pracy VFC Falowniki MOVIDRIVE® MDX60/61B sq fabrycznie przystosowane do pracy z dopasowanym

bez petli pod wzgledem mocy silnikiem SEW. Silnik mozna przylaczy¢ i natychmiast uruchomi¢ naped

sprzezenia zgodnie z rozdziatem "Uruchamianie silnika" (— str. 91).

predkosci

obrotowej
WSKAZOWKA

o Opisane w tym rozdziale funkcje uruchomienia stuzg temu, by dokona¢ optymalnych

1

ustawien falownika dla rzeczywiscie podtgczonego silnika i przewidywanych warunkow
pracy.
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Ogdlne wskazdwki dotyczgce uruchomienia @

Kombinacje Nastepujace tabele pokazuja, jakich kombinacji silnika i falownika dotyczy fabryczne

silnika i falownika uruchomienie.

Urzgdzenia

400/500 V ® . —
MOVIDRIVE™ MDX60/61B w trybie pracy VFC Silnik SEW
0005-5A3-4 DT80K4
0008-5A3-4 DT80N4
0011-5A3-4 DT90S4
0014-5A3-4 DT90L4
0015-5A3-4 DT90L4
0022-5A3-4 DV100M4
0030-5A3-4 DV100L4
0040-5A3-4 DV112M4
0055-5A3-4 DV13254
0075-5A3-4 DV132M4
0110-5A3-4 DV160M4
0150-503-4 DV160L4
0220-503-4 DV180L4
0300-503-4 DV200L4
0370-503-4 DV22554
0450-503-4 DV225M4
0550-503-4 DV250M4
0750-503-4 DV280S4
0900-503-4 DV280M4
1100-503-4 D31554
1320-503-4 D315M4

Urzadzenia 230 V
MOVIDRIVE® MDX60/61B w trybie pracy VFC Silnik SEW
0015-2A3-4 DT90L4
0022-2A3-4 DV100M4
0037-2A3-4 DV112M4
0055-2A3-4 DV13254
0075-2A3-4 DV132M4
0110-203-4 DV160M4
0150-203-4 DV160L4
0220-203-4 DV180L4
0300-203-4 DV200L4

Zastosowania
dzwignicowe

A ZAGROZENIE!

Zagrozenie dla zycia na skutek upadku dzwignicy.
Smieré lub ciezkie uszkodzenie ciata.

Urzadzenie MOVIDRIVE® MDX60B/61B nie moze by¢ wykorzystywane do funkcji
dzwignicowych jako urzgdzenie bezpieczenstwa. Jako urzgdzenia bezpieczenstwa
) nalezy stosowaé systemy nadzorcze lub zabezpieczenia mechaniczne.
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6.2 Prace przygotowawcze i Srodki pomocnicze

Smier¢ lub ciezkie uszkodzenie ciata.

Nalezy sprawdzi¢ instalacje.

A ZAGROZENIE!

Niebezpieczenstwo zmiazdzenia na skutek niezamierzonego uruchomienia silnika.

Aby zapobiec nieumy$lnemu rozruchowi silnika zastosuj odpowiednie Srodki,
np. zdejmujgc blok zaciskowy elektroniki X13.

W zaleznosci od rodzaju zastosowania nalezy zaplanowac¢ dodatkowe $rodki
ostroznosci, aby zapobiec zagrozeniom dla ludzi i maszyn.

WSKAZOWKA

W wyniku uruchomienia automatycznie zostang zmienione wartosci grupy
(] parametrow. Kitorych parametréw to dotyczy, objasnione zostanie w opisie
1 parametréw P700 "Tryby pracy". Opis parametrow przedstawiono w podreczniku

systemowym MOVIDRIVE® MDX60/61B, Rozdziat "Parametry".

W przypadku uruchomienia za pomocg klawiatury DBG60B:
Wiéz wtyczke klawiatury DBG60B do gniazda wtykowego terminala XT.
Przy uruchamianiu za pomoca PC i MOVITOOLS®:

Podtacz opcje UWS21B do gniazda przytgczeniowego XT i potgcz catos¢ poprzez
kabel ztagcza (RS232) z PC. Zainstaluj i uruchom program MOVITOOLS® na PC.

Odtgczy¢ napiecie sieciowe i w razie potrzeby zasilanie DC 24-V.
Sprawdz wiasciwe wstepne nastawy parametrow (np. ustawienie fabryczne).
Sprawdz ustawione obsadzenie zaciskow (— P60_/ P61 ).
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6.3 Uruchomienie za pomoca klawiatury DBG60B

Informacje ogédlne

Potrzebne dane

Uruchomienie z klawiatura DBG60B mozliwe jest tylko w trybach pracy VFC.
Uruchomienie trybéw pracy CFC i SERVO mozliwe jest wylgcznie za pomocag
oprogramowania MOVITOOLS®.

Aby przeprowadzi¢ udane uruchomienie konieczne sg nastepujgce dane:
* Typ silnika (silnik SEW czy tez silnik innej firmy)
+ Dane silnika

— Napiecie znamionowe i czestotliwo$¢ znamionowa.
— Dodatkowo w przypadku silnikow innych firm: prad znamionowy, moc znamionowa,
wspoétczynnik mocy cose i znamionowa predkos¢ obrotowa.

* Napiecie znamionowe sieci

Do uruchomienia regulatora predkosci obrotowej potrzebne sg dodatkowo:
* Typ enkodera i rozdzielczos¢:

Parametry uruchomienia
Typ enkodera SEW . . )
Typ enkodera Liczba impulséw enkodera
AS1H, ES1H, AV1H HIPERFACE® 1024
ES1S, ES2S, EV1S, EH1S ENKODER SINUS 1024
ES1R, ES2R, EV1R, EH1R
ES1T{) ES2T). EVATY. EHATY INKREM. ENKODER TTL 1024

1) Enkodery DC 5-V TTL ES1T, ES2T, EVAT i EH1T muszg by¢ podtaczane poprzez opcje DWI11A
(— rozdz. Instalacja).

¢ Dane silnika

— Silnik SEW: Hamulec tak lub nie i wzmocniony wentylator (wentylator Z) tak lub nie
— Silnik obcy: Moment bezwtadnos$ci masy silnika, hamulca i wentylatora

+ Sztywno$¢ regulatora (ustawienie fabryczne = 1; odnosi sie do wiekszosci zastosowan)
Jesli naped ma sktonno$¢ do drgan — ustawienie < 1
Czas regulaciji jest zbyt dtugi — ustawienie > 1
Zalecany zakres ustawien: 0,90 ... 1 ... 1,10 (ustawienie fabryczne = 1)

* Moment bezwtadno$ci obcigzenia (przektadnia + maszyna robocza) przeliczony na wat
silnika.

+ Czas najkrotszej wymaganej rampy.

WSKAZOWKI

* Po zakonczeniu uruchomienia uaktywnij nadzorowanie enkodera (P504 = "WL").
Dziatanie i napiecie zasilajgce enkodera bedg wéwczas nadzorowane.

« Podtaczony enkoder Hiperface®jest pod statym nadzorem, niezaleznie od ustawienia
parametru P504. Nadzorowanie enkodera nie jest funkcjg bezpieczenstwal
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Wybér zadanego
jezyka

Na ponizszym rysunku przedstawiono klawisze, za pomoca ktérych mozliwy jest wybér
zgdanego jezyka.

4] — g

(1]
(2]
(3]
(4]

ottty
wln
{ ey (1]
EEL : a2 [2]
= (3]

Klawisz
Klawisz
Klawisz
Klawisz (@

60008AXX

O jedng pozycje menu w goére
Potwierdzenie wpisu

O jedng pozycje menu w dét

Widoczna jest lista dostepnych jezykow

Podczas pierwszego wigczania lub po aktywowaniu fabrycznego stanu klawiatury DBG60B,
na wy$wietlaczu, na kilka sekund pojawi sie nastepujgcy komunikat:

SEW
EURODRIVE

Nastepnie na wyswietlaczu pojawi sie symbol wyboru jezyka.

@

54533AXX

Aby wybra¢ zgdany jezyk postepuj w nastepujgcy sposéb:

3

Naciénij klawisz [® . Na wy$wietlaczu pojawi sie lista z dostepnymi jezykami.
Za pomocg klawisza / wybierz zadany jezyk.

Za pomocg klawisza potwierdz wybodr jezyka. Na wysSwietlaczu pojawi sie
wskazanie podstawowe w wybranym jezyku.
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Uruchomienie Na ponizszym rysunku przedstawiono klawisze, za pomocg ktérych mozliwe jest
uruchamianie.

l!él!:l

Bl — e dnd M (2]

60010AXX
[11 Klawisz O jedng pozycje menu w goére
[2] Klawisz Potwierdzenie wpisu
[38] Klawisz(=] Aktywowanie menu kontekstowego
[4] Klawisz O jedng pozycje menu w dot
[5] Klawisz Zmiana menu, tryb wskazan < tryb edycji
[6] Klawisz Przerwac lub zakonczyé¢ uruchamianie
Przebieg
uruchomienia 1. Ustaw sygnat "0" na zacisku X13:1 (DIZ@ "/BLOKADA 0.00rpm
STOPNIA MOCY"), np. poprzez zdjety blok zaciskowy 0.000Amp
elektroniki X13. “BAEOCK\;“DA STOPNIA

2. Poprzez naciénigcie klawisza (=] wywota¢ menu kontekstowe. ]
TRYB PARAMETROW
TRYB ZMIENNYCH

WSKAZANIA
PODSTAWOWE
3. Za pomocg klawisza przewing¢ do dotu, do punktu STEROWANIE RECZNE
w menu "URUCHOMIENIE". URUCHOMIENIE

KOPIOWANIE DO DBG
KOPIOWANIE DO MDX
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4. Nacisnij klawisz aby rozpoczg¢ procedure uruchomienia.

Wyswietli sie pierwszy parametr. Klawiatura znajduje sie
w trybie wskazan, ktéry oznaczony jest za pomocg pulsujacego
kursora i numeru parametru.

e Zapomoca klawisza przejdz do trybu edycji. Pulsujacy
kursor zniknie.

» Zapomoca klawisza lub klawisza (] )wybraé "ZESTAW
PARAMETROW 1" lub "ZESTAW PARAMETROW 2".

* Zapomoca klawisza potwierdzi¢ wybor.

* Zapomocay klawisza wré¢ do trybu wskazan. Pulsujacy
kursor pojawi sie ponownie.

» Zapomoca klawisza wybraé kolejny parametr.

. Ustaw zadany tryb pracy. Za pomoca klawisza wybraé

kolejny parametr.

. Wybierz typ silnika. Jesli podtaczony jest 2- lub 4-biegunowy

silnik SEW, wéwczas nalezy wybrac wtasciwy typ z listy
wyboru. W przypadku podtgczenia silnika innej firmy lub silnika
SEW o wiekszej liczbie biegunéw niz 4, wybra¢ z listy punkt
"INNY SILNIK".

Za pomoca klawisza wybrac kolejny parametr.

. Wprowadz napigcie znamionowe zgodne z tabliczkg

znamionowa silnika.

Przyktad: Tabliczka znamionowa 230A/400.\ 50 Hz
potaczenie w .. — wprowadzi¢ "400 V".

potaczenie w A charakterystyka 50 Hz — wprowadzi¢ "230 V".
Potaczenie w A charakterystyka 87 Hz — wprowadzié¢ réwniez
230V, lecz po uruchomieniu najpierw ustawi¢ parametr P302
"MAKSYMALNA PREDKOSC OBROTOWA 1" na warto$¢ dla
czestotliwosci 87 Hz, a dopiero p6zniej uruchomié naped.

Przykiad: Tabliczka znamionowa 400A/690.X 50 Hz
Mozliwe tylko potaczenie w A — wprowadzi¢ "400 V".
Potaczenie w X\ nie mozliwe.

Za pomoca klawisza wybraé kolejny parametr.

. Wprowadzi¢ czestotliwo$¢ podang na tabliczce znamionowej

silnika.
Przykiad: 230A/400.1 50 Hz
Woprowadzi¢ "50 Hz" dla potaczenia w L i A.

Za pomoca klawisza wybrac kolejny parametr.

W PRZYPADKU SILNIKOW SEW

. Wartosci silnikéw dla 2- i 4-biegunowych silnikéw SEW sg

zapisane i nie musza byé wprowadzane.

W PRZYPADKU INNYCH SILNIKOW

9. Wprowadz nastepujace dane z tabliczki znamionowe;j silnika:

* C10* Prad znamionowy silnika, przestrzega¢ rodzaju
potaczenia (\ lub A).

* C11* Moc znamionowa silnika

* C12* Wspotczynnik mocy cos ¢

* C13* Znamionowa predko$¢ obrotowa silnika

URUCHOMIENIE
W PRZYGOTOWANIU

CO0*URUCHOMIENIE

ZESTAW PARAMETRC')W 1
ZESTAW PARAMETROW 2

CO1*TRYB PRACY1

VFC1
VFC1&GRUPA

CO02*TYP SILNIKA 1
DT71D2
DT71D4
DT80K2

CO02*TYP SILNIKA 1

SILNIK OBCY
DT63K4/DR63S4

c03* v
NAPIEC.ZNAM.SILN.1
+400.000

Cco4* Hz
CZESTOT.ZNAM.SILN.1
+50.000
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C &9,

10.

1.

12.

13.

13.

14.

15.

16.

17.

Poda¢ napigcie znamionowe sieci (C05* dla silnikow SEW,
C14* dla silnikow obcych).

Jesli zaden czujnik TF/TH nie jest podtgczony do X10:1/2 lub
X15 — ustawi¢ "BRAK REAKCJI". Jesli TF/TH jest podtaczony,
ustawi¢ zgdany rodzaj reakcji. Aby wybraé dany czujnik, nalezy
po uruchomieniu ustawi¢ parametr P530 Typ czujnika 1.

Rozpocznij kalkulacje danych dot. uruchamiania silnika
podajac komende "TAK". Proces trwa kilka sekund.

W PRZYPADKU SILNIKOW SEW

Przeliczenia sg wykonywane. Po zakoficzonym przeliczeniu
nastepuje automatycznie przejscie do kolejnego punktu w menu.

W PRZYPADKU INNYCH SILNIKOW

W przypadku innych silnikéw do przeliczeh potrzebne sg pomiary:

»  Woprowadzi¢ na zacisku X13:1 (DI@9J "/BLOKADA STOPNIA
MOCY") zadany sygnat "1".

* Po przeprowadzeniu procesu pomiarowego ponownie
wprowadzi¢ sygnat "0" na zacisk X13:1.

* Po zakonczonym przeliczeniu nastepuje automatycznie
przejscie do kolejnego punktu w menu.

"ZAPIS" ustawi¢ na "TAK". Dane (parametry silnika) zostang
skopiowane do trwatej pamieci MOVIDRIVE®.

Uruchomienie zostato zakoriczone. Za pomocg
klawisza PE)wréci¢ do menu kontekstowego.

Za pomocg klawisza przewing¢ do dotu, do punktu
menu "WYJSCIE".

Za pomoca klawisza potwierdzi¢ wybor. Wyswietli sie
wskazanie podstawowe.
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Co5* \Y
NAPIECIE ZNAMIONOWE
SIECI.1

+400.000

835" REAK.TF-MEL.

BRAK REAKCJI
WSKAZANIE BLEDU

C06*KALKULACJA

NIE
TAK

CO06*ZAPIS

NIE
TAK

DANE SA
KOPIOWANE...

STEROWANIE RECZNE
URUCHOMIENIE
KOPIOWANIE DO DBG
KOPIOWANIE DO MDX

USTAW.URZADZENIA
WYJSCIE

0.00rpm

0.000Amp
BLOKADA STOPNIA
MOCY
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1. Rozpoczgé regulacje predkosci obrotowej podajac
komende "TAK".

2. Wyswietlony zostanie ustawiony tryb pracy. Jesli ustawienie jest
prawidtowe, przej$¢ do kolejnego punktu w menu.

3. Wybraé prawidtowy typ enkodera.

4. Ustaw wtasciwg rozdzielczos¢ enkodera.

W PRZYPADKU SILNIKOW SEW
5. Podag¢, czy silnik posiada hamulec.

6. Ustawi¢ sztywno$¢ regulatora.
Jesli naped ma sktonnos$¢ do drgan — ustawienie < 1
Czas regulacji jest zbyt dtugi — ustawienie > 1
Zalecany zakres ustawien: 0,90 ... 1 ... 1,10

7.Poda¢, czy silnik posiada ciezki wentylator (wentylator Z).

W PRZYPADKU INNYCH SILNIKOW
5. Wprowadz moment bezwtadnosci silnika.

6. Ustawic¢ sztywno$¢ regulatora.
Jesli naped ma skionno$¢ do drgan — ustawienie < 1
Czas regulacji jest zbyt dtugi — ustawienie > 1
Zalecany zakres ustawien: 0,90 ... 1 ... 1,10

7. Wprowadz moment bezwtadno$ci hamulca i wentylatora.

8. Wprowadzi¢ moment bezwtadno$ci obcigzenia
(przektadnia + maszyna robocza) przeliczony na wat silnika.

Uruchomienie Najpierw przeprowadzane jest uruchamianie bez sprzezenia predkosci obrotowej
ze sprzezeniem (— rozdziat "Przebieg uruchomienia, kroki 1 do 17").

predkosci

obrotowej Uwaga: Przejdz do trybu pracy VFC-n-REGULACJA. CO1*TRYB PRACY'1

VFC1&PRZECHWYT
VFC1-n-REGULACJA
VFC1-n-REG.GRP

C09*URUCH.n-REG

NIE
TAK

CO00*URUCHOMIENIE
ZESTAW PARAMETROW 2
VFC REGULACJA n

C15*TYP ENKODERA
ENKODER INKREM. TTL
ENKODER SINUS
ENKODER INKREM. HTL

C16*ROZDZ.ENKOD.
512 Inc

1024 Inc

2048 Inc

C17*HAMULEC

BEZ
V4

c18* B
SZTYWNOSC
+1.000

C19*CIEZ.WENTYL.

BEZ
Z
DO0* 10e—4kgm?
JO SILNIKA

+4.600
c18* B
SZTYWNOSC

+1.000
D00* 10e—4kgm?
J HAMULEC+WENTYLATOR]

+1.000
C20* 10e—4kgm?
MOM.BEZWt..OBC.

+0.200
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9. Wprowadzi¢ czas najkrotszej wymaganej rampy.

10. Rozpocznij kalkulacje danych dot. uruchamiania silnika podajac
komende "TAK". Proces trwa kilka sekund.

11. Przeliczenia sgq wykonywane. Po zakoriczonym przeliczeniu
nastepuje automatycznie przej$cie do kolejnego punktu
w menu.

12."ZAPIS" ustawi¢ na "TAK". Dane (parametry silnika) zostang
skopiowane do trwatej pamieci MOVIDRIVE®.

13. Uruchomienie zostato zakoriczone. Za pomocg
klawisza wroci¢ do menu kontekstowego.

14.Za pomoca klawisza przewing¢ do dotu, do punktu
menu "WYJSCIE".

15.Za pomoca klawisza potwierdzi¢ wybor. Wyswietli sie
wskazanie podstawowe.

« Po zakonczeniu procesu uruchamiania,

c21* s
NAJKROTSZA RAMPA
+0.100

CO6*KALKULACJA

NIE
TAK

CO06*ZAPIS

NIE
TAK

DANE SA
KOPIOWANE...

STEROWANIE RECZNE
URUCHOMIENIE
KOPIOWANIE DO DBG
KOPIOWANIE DO MDX

USTAW.URZADZENIA
WYJSCIE

0.00rpm

0.000Amp
BLOKADA STOPNIA
MOCY

skopiowaé

zestaw parametrow

z MOVIDRIVE® do klawiatury DBG60B. Dostepne sa nastepujace mozliwosci:

— W menu kontekstowym wybierz punkt menu "KOPIOWANIE DO DBG". Za pomocg
klawisza potwierdzi¢ wybdr. Zestaw parametrow zostanie skopiowany z

MOVIDRIVE® do DBG60B.

— W menu kontekstowym wybierz punkt menu "TRYB PARAMETROW". Wybierz
parametr P807 "MDX — DBG". Zestaw parametréw zostanie skopiowany

z MOVIDRIVE® do DBG60B.

+ Zestaw parametrow moze zosta¢ skopiowany za pomocg DBG60B do innych
urzadzenh MOVIDRIVE®. Podiacz klawiature DBG60B do gniazda przylagczeniowego
drugiego falownika. Dostepne sg nastepujgce mozliwosci pozwalajgce na kopiowanie

zestawu parametrow z DBG60B do innego falownika:

— W menu kontekstowym nowego falownika wybierz punkt menu "KOPIOWANIE
DO MDX" i potwierdz za pomocg klawisza (°%]. Zestaw parametréw zostanie

skopiowany z DBG60B do MOVIDRIVE®.

— W menu kontekstowym wybierz punkt menu "TRYB PARAMETROW". Wybierz
parametr P806 "DBG — MDX". Zestaw parametréw zostanie skopiowany

z DBG60B do MOVIDRIVE®.
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Smieré lub ciezkie uszkodzenie ciata.
Nalezy zapewni¢, aby skopiowany rejestr danych pasowat do aplikaciji.

A ZAGROZENIE!

Btedne ustawienia parametréw na skutek nieodpowiednich rejestréw danych.

Ustawianie
parametrow

Wprowadz odbiegajgce od ustawien fabrycznych ustawienia parametrow do listy
parametréw (— str. 95).

W przypadku silnikéw obcych ustawi¢ wtasciwy czas zadziatania hamulca (P732 / P735).

W trakcie rozruchu silnika przestrzegaj wskazéwek zawartych w Rozdz. "Rozruch
silnika" (— str. 91).

W przypadku pofaczenia w A i charakterystyki 87 Hz parametr P302/312
"Maksymalna predko$¢ obrotowa 1/2" ustawi¢ na warto$¢ dla czestotliwosci 87 Hz.

Dla enkoderéw TTL i sin/cos aktywowac¢ nadzorowanie enkodera (P504 = "WL").
Nadzorowanie enkodera nie jest funkcjg istotng dla bezpieczenstwa.

Aby ustawi¢ parametry, zachowaj podang ponizej kolejno$¢ operac;ji:

Za pomocy klawisza (=] wywota¢ menu kontekstowe. W menu kontekstowym
wybierz punkt menu "TRYB PARAMETROW". Za pomoca klawisza potwierdzi¢
wybor. Klawiatura znajduje sie w trybie parametrow, ktéry oznaczony jest za pomocg
pulsujgcego kursora i numeru parametru.

Za pomocg klawisza przejdz do trybu edycji. Pulsujgcy kursor zniknie.

Za pomocg klawisza lub klawisza mozna wybrac¢ albo ustawi¢ odpowiednig
wartos¢ parametru.

Za pomocg klawisza potwierdzi¢ wybor lub ustawienie.

Za pomocg klawisza (}}) wroc¢ do trybu parametrow. Pulsujacy kursor pojawi sig
ponownie.

Za pomocg klawisza wybrac¢ kolejny parametr.
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Uruchomienie

Y

6.4

Informacje ogédlne

od wersji 4.20.
Zacisk X13:1 (DI@Q "/BLOKADA STOPNIA MOCY™") musi by¢ poziom logiczny "0"!
Uruchom program MOVITOOLS®.

W grupie "Jezyk" zaznacz wiasciwy jezyk.

3

3

Uruchomienie za pomoca PC i MOVITOOLS®

@7

W przypadku uruchomienia za pomocg PC wymagane jest oprogramowanie MOVITOOLS®

W menu rozwijanym "PC-COM" wybierz ztgcze PC (np. COM 1), do ktdrego podtaczony

jest falownik.

Zaznacz w grupie "Device type" (typ urzadzenia) pole opcji "Movidrive B".

W grupie "Szybko$¢ transmisji" zaznacz ustawiong za pomocg przetgcznika DIP S13
szybko$¢ transmisji przy urzgdzeniu podstawowym (standardowe ustawienie —

"57,6 kBaud").
Kliknij na <Update>. Podtgczony falownik widoczny bedzie w punkcie "Podigczone
urzgdzenia".
" T MANAGER MOYITOOLS® SEW-EURODRIYE GmbH & Co V¥ersion 4100 o ] 3
— Language — — PClnterface — Connected Inverters Lonnect ta:
" Deutsch IEDM‘I j Dievice Tupe | Addrl Signature | EDMl ¢~ Single Inverter
[Peer-ta-Peer]
v | ] |
e ‘ PC.COM ‘ 7 Irvverter With Address:
||_'| E.‘
Baudrate
+ 9EkEaud o Nolnverter
o  {OFFLINE)
Ed?o.eil‘;[?vaeug][default zetting Update Dption |
Browse for Project Folder
Ic::\programme\sew\m0vitools\proiects\proiect‘l Browse... |
— Device Type Execute Frogram
" Movimat Farameters/ Frogramming Special
 Mavimat AS] Diagnosis IPOS programs
€ Moviac 07 Shell | LCompiler | Capd | Bus monitor |
7 Mevidrive
& Movidrive B Status | ISYHC | Data backup |
" UFx | |
Scope Agzembler AppBuilder |
£ M Close All Taoks

Rys. 37: Okno uruchomienia MOVITOOLS®

Rozpoczecie .
procedury
uruchomienia .

10985AEN

W grupie "Execute Program" (uruchom program) kliknij pod "Parameters/Diagnosis”
(parametryzacja/diagnoza) <Shell>. Uruchomiony zostanie program Shell.

W programie Shell wybierz punkt menu [Startup] (Uruchomienie) / [Asystent
uruchamianial. MOVITOOLS® otworzy menu uruchomienia. Postepuj wedtug

wskazowek asystenta uruchamiania. W przypadku pytan dot.

uruchamiania

skorzystaj z pomocy Online dla MOVITOOLS®.

Instrukcja obstugi — Falownik MOVIDRIVE® MDX60B/61B
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(‘@ Uruchomienie

@ Uruchomienie za pomocg PC i MOVITOOLS®

Uruchomienie Przy uruchamianiu enkodera silnika HTL z opcjg karty enkodera HIPERFACE® DEH11B
enkodera urzadzenia MOVIDRIVE® MDX61B nalezy przestrzegaé nastepujacych wskazéwek dot.
silnika HTL uruchamiania.
SEW-motor type 1 IEC, NEMA, CSA, DX, D2, JEC x|
Hotor type 1 |oTa054 ]
Motor rated wvoltage 1 [V] |4|j|j
Motor rated frequency 1 [Hz] |ED
Mains rated voltage [V] |4DD
SEW encoder type NOM-SE'w ENCODER —+[1]
Encoder typs |INCR ENCODER TTL - —[2]
Encoder increments [ Inc/rev] |1D24 LI —[3]
535 Response TF sensor IND RESPOMNSE ;I
530 Sensor type 1 |N|j SENSOR Li
< Zurick | Weiter » | Abbrechen
60101AEN

Rys. 38: Ustawienia przy uruchamianiu silnika z enkoderem HTL

[11 Menu rozwijane "Typ enkodera SEW"
[2] Menu rozwijane "Typ enkodera"
[3] Menu rozwijane "Rozdzielczo$¢ enkodera"

* W menu rozwijanym "Typ enkodera SEW" [1] wybierz punkt "Enkoder zewnetrzny".
* W menu rozwijanym "Typ enkodera" [2] wybierz punkt "ENKOD. INKR. TTL".

* W menu rozwijanym "Rozdzielczo$¢ enkodera" [3] wybierz rozdzielczos¢ (1024 przy
enkoderach SEW-HTL), nadrukowang na enkoderze silnika HTL.
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6.5 Rozruch silnika
Analogowe Nastepujgca tabela pokazuje, jakie sygnaty powinny by¢ ustawione na zaciskach
wprowadzenie X11:2 (A1) i X13:1..X13:6 (DIFD...DIDS) przy wyborze wartosci zadanych
wartosci "UNIPOL./STALA WART.ZAD." (P100), aby naped sterowany byt analogowymi
zadanych warto$ciami zadanymi.
X11:2 (AM1) | X13:1 (DI X13:4 (DIZ3

Funkejs Wejscle | | Blokada | X132 (D18 X13:3 012) T glorlc) xta:s (0ig) x13:5 (01gs)

analogowe n1 stopnia mocy Stop
Blokada stopnia mocy X "0" X X X "0" "0"
Stop X " X X "Q" "Q" "0"
Zezwolenie i stop X " "Q" "Q" " "Q" "Q"
Bieg w prawo przy 50% Ny,ax 5V " " "Q" " "0" "0"
Bieg W prawo przy Npax 10V " " "0" "" "Q" "0"
Bieg w lewo przy 50% Npax 5V " "Q" " " "o" "Q"
Bieg W lewo przy npay 10V " "Q" " " "0" "Q"

Diagram przejazdu Nastepujgca charakterystyka dynamiczna pokazuje przyktadowo, w jaki sposob
uruchamiany jest silnik przytaczony do zaciskow X13:1...X13:4 i sterowany zadanymi
wartosciami analogowymi. Wyjscie binarne X10:3 /DB@J "/Hamulec") uzywane jest
do zatagczania stycznika hamulca K12.

Wejscie DI @0
/Blokada stopnia mocy
nge
o .
Wejscie DIG1
Prawo/Stop
ngn
o .
Wejscie DI@2
Lewo/Stop
ngy
Wejscie DI3 1"
Zezwolenie/Stop
nge
.
Wyjscie DB 39D
/Hamulec
ngn
10 V-
Wejscie 5\H
analogowe n1 (Al11)
oV
.1
n [n:n ]fk t11 razpedowa w prawo
Predko$é obrotowad t11 hamujgca W prawo
50% n t11 rozpedowaiw prawo )
max 7] t11 rozpedowa w prawo \t11 hamujaca w prawo
n N min
start-stop 7]
7 t11 rozpedowa w lewo Rampa szybkiego
50% N zatrzyrania t13
-n max N
05033BPL
WSKAZOWKA

Instrukcja obstugi —

W przypadku ustawienia blokady stopnia mocy (DIZ@ = "0") na silnik nie bedzie podany
prad. Silnik bez hamulca bedzie obracat sie swobodnie w sposéb niekontrolowany
az do zatrzymania.
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State wartosci
zadane

Funkcja

Blokada stopnia mocy
Stop

Zezwolenie i stop

Bieg w prawo przy n11
Bieg w prawo przy n12
Bieg w prawo przy n13
Bieg w lewo przy n11

Diagram przejazdu

Wejscie DIGD
/Blokada stopnia mocy

Wejscie DIG1
Prawo/Stop

Wejscie DID2
Lewo/Stop

Wejscie D13
Zezwolenie/Stop

Wejscie DIg4
n11/n21

Wejscie DIG5
n12/n22

Wyjécie DBZD
/Hamulec

Predkosc¢
obrotowa

Nastepujgca tabela pokazuje, jakie sygnaty powinny by¢ ustawione na zaciskach
X13:1...X13:6 (DID@...DIg5) przy wyborze wartosci zadanych "UNIPOL./Fix.SETP"
(P100), aby naped sterowany byt statymi wartoSciami zadanymi.

X131 I((DLW) X13:2 (DIg1)
stopn’?aamzcy Prawo/Stop
"o X
" X
oo 0"

5o B
oo oy
oo oy
oo w0

X13:3 (DI92)
Lewo/Stop
X
X
ngr
ngr
ngr
ngr
nq

X13:4 (DIg3)
Zezwolenie/Stop
X
ngr
nq
nq
nq
nq
nq

X13:5 (DI94)
n11/n21
X
X
X
nqn
ngn
nqn
nqn

X13:6 (DIG5)
n12/n22
X
X
X
ngr
nq
nq
ngr

Ponizszy wykres przedstawia przyktadowo, jak uruchomi¢ naped z obsadzeniem
zaciskow X13:1...X13:6 za pomocg statych wewnetrznych wartosci zadanych. Wyjscie
binarne X10:3 /DB@Q "/Hamulec") uzywane jest do zataczania stycznika hamulca K12.

"y

nQ

non

"

g

-

non
"o

ngn
"y

Qg

"y

ng

n [min'1]‘
n13 -

n12
n11
0

»

t11 roz

pedowa

t11
t11 rozpedowa

rozpedo

a W prawo
W prawo

rawo

t11 h

amujgca:w prawo

-n11 ]
-n12 -
-n13 -

t11 rozpedowa w le

WO

Rampa szybkiego
zatrzymania t13

05034BPL

WSKAZOWKA

W przypadku ustawienia blokady stopnia mocy (DI@Q = "0") na silnik nie bedzie podany
prad. Silnik bez hamulca bedzie obracat sie swobodnie w spos6b niekontrolowany

az do zatrzymania.

92

Instrukcja obstugi — Falownik MOVIDRIVE® MDX60B/61B




Uruchomienie |
Rozruch silnika (‘8 6

Sterowanie reczne  Zastosowanie trybu recznego pozwala na sterowanie falownikiem za pomocg
klawiatury DBG60B (menu kontekstowe — tryb reczny). W trakcie trybu recznego,
na 7-segmentowym wyswietlaczu falownika widoczne bedzie "H".

Wejscia binarne, z wyjatkiem X13:1 (DIJJ "/Blokada stopnia mocy"), bedg na czas
trybu recznego nieaktywne. Wejscie binarne X13:1 (DIQQ "/Blokada stopnia mocy")
musi otrzymacé sygnat "1", aby naped mogt by¢ uruchomiony w trybie sterowania
recznego. Za pomocg X13:1 ="0", naped mozna wytgczy¢ rowniez w trybie recznym.

Kierunek obrotéw nie jest ustalany przez wejscie binarne "Prawo/Stop" lub "Lewo/Stop",
lecz przez wybor kierunku obrotéw z klawiatury DBG60B. W tym celu wprowadz
zgdang predko$¢ obrotowg, a za pomocg znaku (+/-) wybierz kierunek obrotéw
(+ & prawo / — A lewo).

Tryb reczny pozostaje aktywny réwniez po wytgczeniu i wigczeniu do sieci, jednak
falownik jest w takim przypadku zablokowany. Za pomocg klawisza "Run" aktywowac
zezwolenie oraz start z predko$cig n,;, dla wybranego kierunku obrotéw. Za pomoca
klawiszy T oraz | mozna zwigksza¢ lub zmniejsza¢ predkoé¢ obrotowa.

WSKAZOWKA

Jesli praca w trybie recznym zostanie zakonczona, wéwczas natychmiast uaktywniajg
o sie sygnaly wej$¢ binarnych, a wejscie binarne X13:1 (DI@Q) Blokada stopnia mocy
1 nie musi by¢ przetgczane na "1"-"0"-"1". Naped moze zosta¢ uruchomiony zgodnie

z sygnatami na wej$ciach binarnych i Zrédtami wartosci zadanych.

A ZAGROZENIE!

Niebezpieczenstwo zmiazdzenia na skutek niezamierzonego uruchomienia silnika.
Smier¢ lub ciezkie uszkodzenie ciata.

* Aby zapobiec nieumysinemu rozruchowi silnika zastosuj odpowiednie $rodki,
np. zdejmujgc blok zaciskowy elektroniki X13.

v « W zaleznosci od rodzaju zastosowania nalezy zaplanowaé¢ dodatkowe $rodki
ostroznosci, aby zapobiec zagrozeniom dla ludzi i maszyn.
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Uruchomienie
w trybie pracy
"VFC & lotny
start"

Uruchomienie
Rozruch silnika

W trybie pracy "VFC & lotny start" parametr P320 automatyczna kompensacja jest
zdeaktywowany. Dla prawidtowego przeprowadzenia funkcji lotnego startu wazne jest,
aby opor stojana (P322 IxR kompensacja 1) byt wiasciwie nastawiony.

Podczas uruchamiania silnika SEW za pomocg DBG60B lub MOVITOOLS® przestrzegaj
nastepujgcych informacji:

3

Warto$¢ oporu stojana (P322 IxRkompensacja 1) nastawiona jest dla rozgrzanego
silnika SEW (temperatura uzwojenia 80 °C). W przypadku gdy funkcja lotnego startu
zastosowana zostanie dla zimnego silnika, warto§¢ oporu stojana (P322 IxR
kompensacja 1) musi zosta¢ zredukowana o 0,34 % na 1 Kelvin.

Podczas uruchamiania silnika obcego za pomocg DBG60B Iub MOVITOOLS®
przestrzegaj nastepujgcych informaciji:

Podczas uruchamiania zmierz warto$¢ opornoéci stojana (P322 IxRkompensacja 1).
Nalezy przy tym postepowac w nastepujacy sposéb:

1.
2.
3.

Uruchom silnik w trybie pracy "VFC".
Uruchom silnik.

Zanotuj lub zapamietaj dla czynnosci 6 wartos¢ P322 IxRkompensacja 1 (oporno$é
stojana).

4. Przejdz do trybu pracy "VFC & lotny start".

Ustaw P320 "Automatyczna kompensacja 1" na "Wyt".

Wprowadz do P322 IxRkompensacja 1 (oporno$¢ stojana) zanotowang wartos¢
z punktu 3.
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Wskazoéwki ogélne -

Kompletna lista parametrow

klawiaturze DBG60B).
» Ustawienie fabryczne parametrow wyréznione jest pogrubionym pismem.

Parametry menu skréconego oznaczone sg za pomocg "/" (= wskazania na

Par. |Nazwa \Zakres wartosci Par. |Nazwa \Zakres wartosci
WARTOSCI WSKAZAN 05_ Wyjscia binarne urzadzenia podstawowego
00_ | Wartosci procesowe 050 Wyijscie binarne DB@J /HAMULEC
000 Predkos$¢ obrotowa -6100...0...6100 1/min 051 Wyjscie binarne DO@1
\001  Wskazanie uzytkownika [Tekst] 052 Wyjscie binarne DO@2 )
002  Czestotliwosé 0...600 Hz 053 Wyjscie binarne DO@3 B‘g%?ég’”e dla
003  |Pozycja rzeczywista 0..2%"1Inc 054  Wyjscie binarne DOJ4
004 Prad wyjsciowy 0...250 % Iy 055 Wyjscie binarne DO@5
005 Prad czynny -250...0...250 % Iy \059 |Status wyjs¢ binarnych DB@@, DOJ1...DOD5
\006 Obcigzenie silnika 1 0...200 % 06_ Opcyjne wyjscia binarne
007 'Obciakzenie silnika 2 0...200 % 060 Wyjscie binarne DO19J
008 'Napiecie obwodu posredniego |0...1000 V 061 Wyjscie binarne DO11
009 Prad wyjsciowy A 062 Wyjsécie binarne DO12
01_ Wskazania stanu 063 Wyjscie binarne DO13 niedostepne dla
010  Stan falownika 064  Wyjscie binarne DO14 DBG60B
01 Stan roboczy 065 Wyjscie binarne DO15
012 Stan btedéw 066 Wyjscie binarne DO16
013 Aktualny zestaw parametréw 1/2 067 Wyjscie binarne DO17
014 Temperatura radiatora -20...0...100 °C \068 |Status wyjs¢ binarnych DO1@...DO17
015 Czas pracy h 07_ Dane urzadzenia
016 Czas stanu zezwolenia h 070 Typ urzadzenia
017 |Praca kWh 071 Znamionowy prad wyjscia
018 'KTY-obciazenie 1 0...200 % 072 Opcja 1 gniazdo wtykowe karty
enkodera

019 KTY-obcigzenie 2 0...200 % Opcja 2 gniazdo wtykowe karty

073 Feldbus
02_  Analogowe wartosci zadane 074 Opcja 3 gr)lazdo wiykowe kart

rozszerzen
020  Wejscie analogowe Al1 -10...0...10 V 076 Sgg:f’aﬁg‘v‘;:;:'e urzadzenia
021 Wejscie analogowe Al2 -10...0..10V 077 Oprogramowanie DBG tylko dla DBG60B
022  Zewnetrzne ograniczenie | 4449, 078  Funkcja technologiczna
pradowe

03_ Wejscia binarne urzadzenia podstawowego 079 Wersja urzgdzenia 'Sréimilrggie
030  Wejécie biname DIZ@ ﬁégﬁADA STOPNIA 08_  Pamieé bledéw
031 Wejscie binarne DIg1 \080 |Btad t-0
032 Wejscie binarne DI@2 081 Btad t-1
033 Wejscie binarne DIJ3 082 Btad t-2
034 Wejscie binarne DIJ4 niedostepne dla DBG60B 083 Btad t-3
035 Wejscie binarne DIg5 084 Btad t-4
036 Wejscie binarne DIJ6 09_ Diagnoza magistrali Bus
037 Wejscie binarne DIg7 090 Konfiguracja PD
\039  Status wejscia binarne DI@d...DIg7 091 Typ magistrali polowej
04_ 'Opcyjne wyjscia binarne 092 Szybko$¢ transmisji Feldbus
040 'Wejécie binarne DI1@ 093 Adres bus
041 Wejécie binarne DI11 094 Warto$¢ zadana PA1
042 Wejscie binarne DI12 095 Warto$¢ zadana PA2
043 Wejscie binarne DI13 . 096 Warto$¢ zadana PA3
044  Wejécie binarne DI14 niedostepne dia DBGEOB 57 \yartosc rzeczywista PE1
045 Wejscie binarne DI15 098 Wartos$¢ rzeczywista PE2
046 Wejscie binarne DI16 099 Wartos$¢ rzeczywista PE3
047 Wejscie binarne DI17
\048  Status wejs¢ binarnych DI19...DI17

Instrukcja obstugi — Falownik MOVIDRIVE® MDX60B/61B
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AEFSTEN Zakres nastawczy
P Par. przestawne. Ustawienie fabryczne DCERE

Zestaw parametrow 1/ 2
1_ WARTOSCI ZADANE/ INTEGRATORY
10_ Wybor wartosci zadanych
\100 Zrédio wartosci zadanych UNIPOL./STALE
101 Zrédto sterowania ZACISKI
102 Skalowanie czestotliwosci 0,1..10...65 kHz
1M_ Wejscie analogowe Al1
110 Skalowanie Al1 -10...-0,1/0,1..1...10
111 Al1 Offset -500...0...500 mV
112 Al1 tryb pracy Odniesienie N-MAX
113 Al1 Offset napiecia -10...0..10V
114 Al1 Offset liczby obrotow -6000...0...6000 1/min
115 Filtr wartosci zadanej 8';5#“;0\,8;;20"),
12_ Wejscia analogowe (opcjonalnie)
120 Al2 tryb pracy ‘BRAK FUNKCJI
13_ Rampy predkosci obrotowej 1
\130 Rampa t11 rozpedowa W PRAWO |0...2...2000 s
\131 Rampa t11 hamujagca W PRAWO 0...2...2000 s
\132 Rampa t11 rozpedowa W LEWO 0...2...2000 s
\133 Rampa t11 hamujaca W LEWO 0...2...2000 s

Rampa t12 ROZPEDOWA =
\134 NAMUIAGA & 0..10..2000 s
135 Wygtadzanie S t12 0..3
\136 Rampa szybkiego zatrzymaniat13 0...2...20 s
\137 Rampa awaryjna t14 0..2..20s
138 Ograniczenie rampy VFC L?:

Tak

139 Kontrola rampy 1 Nie
14_ Rampy predkosci obrotowej 2
140 Rampa t21 rozpedowa W PRAWO |0...2...2000 s
141 Rampa t21 hamujagca W PRAWO 0...2...2000 s
142 Rampa t21 rozpedowa W LEWO 0...2...2000 s
143 Rampa t21 hamujaca W LEWO 0...2..2000 s

Rampa t22 ROZPEDOWA =
144 AV AaA & 0..10..2000 s
145 Wygtadzanie S t22 0.3
146 Rampa szybkiego zatrzymania t23 0...2...20 s
147 Rampa awaryjna t24 0..2..20s

Nie

149 Kontrola rampy 2 Tak
15_ Moto potencjometr (Zestaw parametrow 1 i 2)
150 Rampa t3 rozpedowa 0,2...20..50 s
151 Rampa t3 hamujaca 0,2...20..50 s
152 Zapisac ostatnig warto$¢ WYL.

zadang WHL.
16_ Wartosci zadane state 1
\160 Wewnetrzna warto$¢ zadana n11 -6000...150...6000 1/min (% ly)
\161 Wewnetrzna warto$¢ zadana n12 -6000...750...6000 1/min (% ly)
\162 Wewnetrzna warto$¢ zadana n13 -6000...1500...6000 1/min (% ly)
17_ Wartosci zadane state 2
170 Wewnetrzna warto$¢ zadana n21 -6000...150...6000 1/min (% ly)
171 Wewnetrzna warto$¢ zadana n22 -6000...750...6000 1/min (% ly)
172 Wewnetrzna warto$¢ zadana n23 -6000...1500...6000 1/min (% ly)
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Nazwa

Zakres nastawczy

Par. ! 5 - Uwaga
Zostaw parametrow 112 Ustawienie fabryczne °
2 PARAMETRY REGULATORA
20_ Regulacja predkosci obrotowej (tylko w przypadku zestawu parametréw 1)
200 \Flev;;;?;rglee P 0,01..2..32
201 Stata czasowa regulatora n 0...10...300 ms
202 Wetep. ster praysp. 0..65
Filtr przyspieszania - wysterowanie
203 Wste‘;né’ P y 0..100 ms
204 Egtrro \t/\cl)m;éci rzeczywistej predkosci 0.32 ms
205 Wstepne sterowanie CFC —150 %...0...150 %
" 1ms
206 Czas reakcji regulatora n 0.5 ms
207 Wstepne sterowanie VFC —150 %...0...150 %
21_ Regulator postoju
210 Wzmocnienie P regulatora postoju 0,1...0,5...32
22_ Regulacja biegu synchronicznego (tylko w zestawie parametréw 1)
220 Wzmocnienie P (DRS) 1...10...200
221 Wspotczynnik przektadni Master 1...3 999 999 999
222 Wspétczynnik przektadni Slave 1...3 999 999 999
Mode 1
Mode 2
Mode 3
i Mode 4
223 Wybér trybu Mode 5
Mode 6
Mode 7
Mode 8
224 Licznik Slave -99 999 999...-10/10...99 999 999 Inc
225 Offset 1 -32767...-10/10...32 767 Inc
226 Offset 2 -32 767...-10/10...32 767 Inc
227 Offset 3 -32 767...-10/10...32 767 Inc
228 Wstepne sterowanie filtra (DRS) 0...100 ms -l[-l)illelwic\il\ggi)épr?gl(kTa,\\/AvgmlrzgoDl_BféOB_
23_ Bieg synchroniczny z enkoderem odcinkowym
WYL
230 Enkoder ROWNOWAZNY
tANCUCH
231 Wspoiczynnik przektadni Slave 1...1000
232 Wspoiczynnik enkodera Slave 1...1000
233 Rozdzielczo$¢ enkodera 128 /256 /512 /1024 / 2048
234 Rozdzielczo$¢ enkodera Master 128 /256 /512 /1024 / 2048
24_ Bieg synchroniczny z doganianiem
240 Liczba obrotéw synchronicznych -6000...1500...6000 1/min
241 Rampa synchronizacyjna 0..2..50s
26_ Regulator proceséw parametréw regulatora
260 Rodzaj pracy Regulator wyt. / Regulacja / Odpowiedz skokowa
261 Czas cyklu 1/5/10 ms
262 Przerwanie Nieuwzgledniane / Przyblizenie wartosci zadanej
263 Wspdiczynnik K, 0..1...32,767
264 Czas cofania T, 0...10...65535 ms
265 Czas wyprzedzenia Ty 0..1..30 ms
266 Wysterowanie wstepne -32767...0...32767 [0,2/min]
27_ Regulator procesow wartosci wejsciowych
270 Zrédio wartosci zadanych Parametr / Zmienna IPOS / Analogowe 1 / Analogowe 2
271 Wartos¢ zadana —32767...0...32767 [0,2/min]
272 Adres wartosci zadanych IPOS 0...1023
273 Stata czasowa 0...0,01...2000 s
274 Skalowanie wartosci zadanej -32,767..1...32,767
275 Zrédto wartosci rzeczywistej Analogowe 1/ Analogowe 2 / Zmienna IPOS
276 Adres wartosci rzeczywistej IPOS 0...1023
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Zakres nastawczy

Par. ! 5 - Uwaga
Zostaw parametrow 112 Ustawienie fabryczne °
277 Wspolczynnik skalowania wartosci  —32,767...1...32,767
rzeczywistej
278 Offset wartosci rzeczywistych -32767...0... 32767
279 Stata czasowa wartosci rzeczywistej 0...500 ms
28_ Regulator proceséw ograniczen
280 Minimum Offset + wartos¢ -32767...0...32767
rzeczywista
281 Maximum Offset + warto$é —32767...10000...32767
rzeczywista
282 Wyjscie minimum regulatora PID -32767...-1000...32767 [0,2 / min]
283 Wyjscie maksimum regulatora PID |-32767....10000...32767 [0,2 / min]
284 Minimalne wyjscie regulatora -32767...0...32767 [0,2 / min]
procesow
285 Maksymalne wyjscie regulatora —-32767...7500...32767 [0,2 / min]
procesow
3__ PARAMETRY SILNIKA
30_/31_ |Ograniczenia1/2
\300/ 310 Predkos¢ obrotowa start / stop 1/2 |0...150 1/min
\301 /311 Minimalna predkos$¢ obrotowa 1/2 0...15...6100 1/min
\302 / 312 Maksymalna predko$¢ obrotowa 1 /20...1500...6100 1/min
\303 /313 |Granica pradu 1/2 0...150 % (BGO: 0 ... 200 % ly)
304 Granica momentu obrotowego 0...150 % (BGO: 0 ... 200 %)
32_1/33_ |Kompensacja silnika 1/ 2 (asynchroniczny)
\320/330 Automatyczny obmiar 1 /2 .
321/331 Boost1/2 0...100 %
322/332 |IxR obmiar 1 0...100 %
323 /333 |Czas wstepnego magnesowania 1/20...2 s
324 /334 |Kompensacja poslizgu 1/2 0...500 1/min
34_ Ochrona silnika
Wyt
340 /342 |Ochrona silnika 1/2 Wiaczony (asynchroniczny)
Wiaczony (synchroniczny)
341/343 Rodzaj chiodzenia 1/2 g::“'ze".'e samoczynne
odzenie zewnetrzne
344 Interwat ochrony silnika 0,1..4..20 s
345/346 |I\-U -nadzor1/2 0,1...500 A
35_ Kierunek obrotow silnika
350/351 Zmiana kierunku obrotow 1/2 W
36_ Uruchomienie (dostepne tylko w DBG60B)
360 Uruchomienie TAK / NIE Do b S L
4 KOMUNIKATY REFERENCYJNE
40_ Komunikaty dot. predkosci obrotowej
400 Wartosé c_)dniesienia predkosci 0...1500...6000 1/min
obrotowej
401 Histereza 0...100...500 1/min
402 Czas opdznienia 0..1.9s
403 Komunikat = "1" przy: n N :rr:ff
41_ Komunikat - predkos¢ obrotowa w przedziale
410 Srodek przedziatu 0...1500...6000 1/min
411 Szerokos$¢ przedziatu 0...6000 1/min
412 Czas opodznienia 0..1..9s
413 Komunikat = "1" przy: ;vEEV‘\IlvNNEI%I'TRRZZN'\”EE
42_ Porownanie zadanej i rzeczywistej predkosci obrotowej
420 Histereza 0...100...300 1/min
421 Czas opoznienia 0.1.9s
422 Komunikat = "1" przy: N # Nzad
N = Nzaq
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Par. ! 5 - Uwaga
Zostaw parametrow 112 Ustawienie fabryczne ’
43_ Komunikat o wartosci pradu
430 Wartos¢ pradu 0...100...200 % Iy
431 Histereza 0..5..30 % Iy
432 Czas opdznienia 0.1.9s
433 Komunikat = "1" przy: : : :’ef
ref
44_ Komunikat Imax
440 Histereza 0..5..50 % Iy
441 Czas opdznienia 0..1.9s
442 Komunikat = "1" przy: I = lhax /1 < Imax
5 FUNKCJE KONTROLNE
50_ Nadzorowanie predkosci obrotowe;j
WYL
500/502 |Kontrola predkosci obrotowej 1 /2 g”E_“IIEKF?AYI'VgROWE
SILN. & GENERATOR.
501 /503 |Czas opdznienia 1/2 0..1..10s
504 Kontrola enkodera silnika Nie
Tak
505 Kontrola enkodera synchronicznego "‘I!elzi
51_ Kontrole biegu synchronicznego
510 Tolerancja pozycji Slave 10...25...32 768 Inc
511 Ostrzezenie dla btedu nadgzania 50...99 999 999 Inc
512 Granica btedu nadgzania 100...4000...99 999 999 Inc
513 Opo6zn. komunikat btedu nadazania 0...1..99 s
514 Wskaznik LED licznika 10...100...32 768 Inc
515 Czas opodznienia zgtoszenia pozycji |5...10...2000 ms
516 X41 Nadzér enkodera TAK
NIE
517 X41 Kontrola liczby impulséw TAK
NIE
518 X42 Nadzér enkodera TAK
NIE
519 X42 Kontrola liczby impulséw TAK
NIE
52_ Kontrola wylaczenia sieci
520 Czas reakcji na wyt. sieci 0..5s
521 Reakcja na wyt. sieci BLOK.STOPNIA MOCY
ZATRZYMANIE AWARYJNE
522 Kontrola zaniku fazy W;
53_ Ochrona temperaturowa silnika
530 Typ czujnika 1 TB;#HC/;#J\?I(I%Y tylko dla silnikéw DS/CM)
531 Typ czujnika 2 Brak czujnika

TF/TH/KTY (KTY: tylko dla silnikow DS/CM)
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Zostaw parametrow 112 Ustawienie fabryczne °
54 Funkcje nadzoru przektadni / silnika
540 Reakcj_a na drganie napedu / Wskazanie bledu Moin? zaprograr.nowa(: nastepujace
ostrzezenie reakcje na btedy:
541 Reakcja na drganie napedu / blad  Szybkie zatrzymanie/ostrzezenie BRAK REAKCJI « WSKAZANIE BLEDU o
Reakcja na starzenie oleju / - NATYCHMIAST.ZATRZYM./ ZAKLOCENIE o
542 ostrzeszenie Wskazanie btedu ZATRZYM.AWAR/ZAKLOCENIE o
B . . . NATYCHMIAST.ZATRZYM./ZAKLOCENIE o
543 Reakcja na starzenie oleju / btad Wskazanie btedu NATYCHMIAST ZATRZYM.JOSTRZEZ. o
Reakcja na starzenie oleju / . )
544 nadwyjzka temperatury J Wskazanie biedu gggﬁgémggggi
545 Reakcla na starzenie oleju / Wskazanie bledu
omunikat gotowosci
546 Reakcja na zuzycie hamulca Wskazanie btedu
6__ FUNKCJE ZACISKOW
60_ Wejscia binarne urzadzenia podstawowego
- Wejscie binarne DIZ@J Stata funkcja: /BLOKADA STOPNIA MOCY
600 Wejscie binarne DI&1 PRAWO/STOP Nastepujace funkcje moga zostaé
601 Wejscie binarne DI@2 LEWO/STOP Zaprogramowane:
602 Wejécie biname I3 ZEZWOLENIE/STOP D TG, = ZEZWOLENIE/STOP »
603 WeJSCIG binarne DIJ4 n11/n21 LEWO/STOP e n11/n21 e n12/n22 o
604 Wejscie binarne DIZ5 n12/n22 STAL. WART. PRZELACZ. e
605 Wejécie binarne DIg6 BRAK FUNKCJI PRZEtACZ.PARAM. ePRZEL. RAMP. o
606 Wejscie binarne DI&7 BRAK FUNKCJI POT.SILN.W GORE. »
- P T POT.SILN.W DOL e /ZEWN. BLAD e
61_ Opcyjne wejscia binarne RESET BLEDU o
610 Wejscie binarne DI1@ BRAK FUNKCJI /REGULACJA ZATRZ. « [KRANCOWKA
611 Wejscie binarne DI11 BRAK FUNKCJI PRAWO e /KRANCOWKA LEWO e
612 Wejscie binarne DI12 BRAK FUNKCJI WEJSCIE IPOS « KRZYWKA
613 Wejécie binarne DI13 BRAK FUNKCJI o R » S JART JAZDY
614 Wejscie binarne DI14 BRAK FUNKCJI BIEG WOLNY SLAVE e PRZEJAC
615 Wejscie binarne DI15 BRAK FUNKCJI WART.ZADAN. e SIEC WL. o
616 Wejscie binarne DI16 BRAK FUNKCJI DRS PUNKT ZER. PUNKTU ZERO. e
DRS SLAVE START ¢ DRS TEACH IN
DRS MASTER STOI « ]
DRGANIA/OSTRZEZ. ¢« ZUZ. HAMULCA o
617 Wejscie binarne DI17 BRAK FUNKCJI STARZ.OLEJU/OSTRZEZ. o
STARZ.OLEJU./BLAD ¢ STARZ.OL.
NADWYZKA TEMP. o
STARZ.OLEJU./GOTOWY
62_ Wyjscia binarne urzadzenia podstawowego
- Wyjécie binarne DB@QJ Stata funkcja: [HAMULEC
620 Wyjscie binarne DO@1 GOTOW DO PRACY Mozna zaprogramowa¢ nastepujace
621 Wyjscie binarne DO@2 IZAKLOCENIE komunikaty:
622 Wyjscie binarne DO@3 WYJSCIE IPOS ggAlj’(R;L’C"\‘(fCJ' o /ANARIA » GOTOWY
623 Wyjécie binarne DOJ4 WYJSCIE IPOS STOPIEN WYJSCIOWY Wt. ¢ POLE
624 Wyjscie binarne DO@5 WYJSCIE IPOS WIRUJACE Wt.. ¢« HAMULEC Wkt o
63_ Opcyjne wyjscia binarne HAMULEC ZAMK. ¢ SILNIK W ST.SPOCZ. «
630 Wyjécie binarne DO1@ BRAK FUNKCJI IEE{STDA%E%RSEAI%%Y/VVA PREDKOSCI
631 Wyjscie binarne DO11 BRAK FUNKCJI OBE. o PRZEDZIAL. PREDKOESCI OBR. «
632 Wyjscie binarne DO12 BRAK FUNKCJI POROW. WART. ZAD.e
633 Wyjscie binarne DO13 BRAK FUNKCJI PRAD ODNIESIENIA « KOMUNIKAT
634 Wyijécie binarne DO14 BRAK FUNKCJI Imaks. e /OBCIAZENIE SILN. 1 e )
635 Wyjscie binarne DO15 BRAK FUNKCJI jggg'ﬁig’gASN'I'éN; 2+ /DRS OSTRZEZ. »
637 Wyjscie binarne DO17 BRAK FUNKCJI REFERENC.JA IPOS.e

WYJSCIE IPOS ¢ /AWARIA IPOS
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AL Par. przestawne. Ustawienie fabryczne Uwaga
Zestaw parametrow 1/ 2
64_ Opcjonalne wyjscia analogowe
640 Wyjscie analogowe AO1 RZECZ. LICZBA OBROTOW
641 Skalowanie AO1 -10...0...1...10 Nastepujace funkcje moga zostac
642 Tryb pracy AO1 WYL /-10..410V/0...20 mA / 4...20 mA Zaprogramowane: i
643 Wyjécie analogowe AO2 PRAD WYJSCIOWY EESKPEUE'\IIDK%JI;I; VYEJSCIE RAMPY o
644 Skalowanie AO2 -10...0...1...10 RZECZPREDOBR ¢ CZEST.ZADANA o
PRAD WYJSCIA o ]
645 Tryb pracy AO2 WYL /-10..4+10 V /0..20 mA / 4...20 mA EE@R&ZJN"::T \./V(\)(?é:(IZAI%IIEIL\I(I)ES .
MOMENT WZGLEDNY e WYJSCIE IPOS 2
7__ FUNKCJE STEROWANIA
70_ Tryby pracy
VFC 1
VFC 1 & GRUPA
VFC 1 & DZWIGNICA
VFC 1 & HAMOWANIE DC
VFC 1 & PRZECHWYT
VFC REGULACJA n
VFC-n-REG.&GRP.
VFC-n-REG&DZWIGN.
VFC-n-REG.&SYNC
700 Tryb pracy 1 VFC-n-REG.&IPOS
CFC
CFC&REGULACJA M
CFC&IPOS
CFC&SYNC.
SERVO
SERVO&REGUL. M.
SERVO&IPOS
SERVO&SYNC.
VFC 2
VFC 2 & GRUPA
701 Tryb pracy 2 VFC 2 & DZWIGNICA
VFC 2 & HAMOWANIE DC
VFC 2 & PRZECHWYT
71_ Prad postojowy
710/711 |Prad postojowy 1 /2 0...50 % lyot
72_ Wartos¢ zadana - stop
7201723 Funkcja wartosc zadizatrzymanie 1/2 V"
721/724 |Warto$¢ zadana - stop 1/2 0...30...500 1/min
722 /725 |Start-Offset 1/2 0...30...500 1/min
73_ Funkcja hamulca
730/733 Funkcja hamulca 1/2 Wi
7311734 |Czas otwarcia hamulca 1 /2 0..2s
732 /735 |Czas zamkniecia hamulca 1 /2 0.2s
74_ Przeskakiwanie zakresu predkosci obrotowej
740/742 |Srodek zakresu 1/2 0...1500...6000 1/min
7411743 |Szeroko$¢ zakresu 1/2 0...300 1/min
75_ Funkcja Master-Slave
MASTER-SLAVE WYL
PREDKOSC OBROTOWA (RS485)
PREDKOSC OBROTOWA (SBus)
PREDKOSC OBROTOWA (485+SBus)
750 Warto$¢ zadana Slave MOMENT (RS485) MOMENT (SBus)
MOMENT (485+SBus)
ROZKL. OBCIAZ. (RS485)
ROZKL. OBCIAZ.. (SBus)
ROZKt. OBCIAZ..(485+SBus)
751 Skalowanie wartosci zad.Slave -10...0..1...10
76_ Obstuga reczna
760 Blokada klawiszy Run/Stop .brl;i
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AEFSTEN Zakres nastawczy
P Par. przestawne. Ustawienie fabryczne DCERE
Zestaw parametrow 1/ 2
77 Funkcja energooszczedna
770 Funkcja energooszczedna W?"
78_ Konfiguracja Ethernet
780 Adres IP 000.000.000.000 ... 192.168.10.x ... 223.255.255.255
781 Maska podsieci 000.000.000.000 ... 255.255.255.000 ... 223.255.255.255
782 Bramka standardowa 000.000.000.000 ... 223.255.255.255 \
783 Szybkos$¢ przesytu Stata warto$¢ wskazywana (0 ... 100 ... 1000 MBaud)
784 Adres MAC Stata warto$¢ wskazywana (00-0F-69-XX-XX-XX)
) . DHCP
785 EtherNet/IP Startup Configuration Zapisane parametry IP
8_ FUNKCJE URZADZENIA
80_ Setup
800 Menu uzytkownika WL. / WYL. (Tylko w DBG60B)
801 Jezyk W zaleznosci od wersji DBG60B
Nie
\802 Ustawienie fabryczne Default Standard
Stan fabryczny
\803 Blokada parametrow W?"
NIE ]
804 Resetowanie danych statystycznych E@QIEICK E\J?ViDOW
ROBOCZOGODZINY
806 Kopia DBG60B — MDX TAK/ NIE Tylko dla DBG60B
807 Kopia MDX — DBG60B TAK/ NIE Tylko dla DBG60B
81_ Parametry komunikacji
810 Adres RS485 0..99
811 Adres grupy RS485 100 ... 199
812 Czas timeout RS485 0..650s
819 Czas Timeout Feldbus 0..0.5..650s
82_ Tryb hamowania
\820 /821 Tryb 4-kwadrantowy 1/2 e
83_ Reakcje na bledy
830 Reakcja /ZEW. BLAD ZATRZYM.AWAR./ZZAKLOCENIE Mozna zaprogramowac nastepujace
831 Reakcja TIMEOUT FELDBUS SZYB.ZATRZYM./OSTRZEZ. ée;:;j; EZ}?&?Y:\N SKAZANIE BLEDU
A z L] L]
832 Reakcja na PRZECIAZENIE ZATRZYM.AWAR./ZAKLOCENIE NATYCHMIAST.ZATRZYM /ZAKEOCENIE o
- . ZATRZYM.AWAR/ZAKLOCENIE o
833 Reakcja RS485-TIMEOUT SZYB.ZATRZYM./OSTRZEZ. NATYCHMIAST.ZATRZYM./ZAKLOCENIE o
834 Reakcja BtAD NADAZANIA ZATRZYM.AWAR./ZAKLOCENIE NATYCHMIAST.ZATRZYM./OSTRZEZ. o
\835 Reakcja na KOMUNIKAT TF BRAK REAKCJI SZYB.ZATRZYM./JOSTRZEZ. o
836 /837 Reakcja SBus-TIMEOUT 1/2 ZATRZYM.AWAR./IZAKLOCENIE SZYB.ZATRZYM./OSTRZEZ.
W przypadku P831 "Reakcja TIMEOUT
838 Krancowka ZATRZYM.AWAR./ZAKLOCENIE MAGISTRALI POLOWEJ" mozliwa
jest jeszcze reakcja na biad
"DANE PA = 0/0OSTRZEZ.".
84 Resetowanie
Nie
\840 Reczny reset Tak
Wyt
841 Auto-Reset Wi
842 Czas restartu 1..3..30s
85_ Skalowanie wartosci rzeczywistej predkosci obrotowe;j
850 Wspoiczynnik skalowania - licznik 1 ... 65535
851 Wspdiczynnik skalowania - 1..65535 Mozliwosé ustawienia tylko w MOVITOOLS®
mianownik
852 Jednostka uzytkownika 1/min
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86_ Modulacja
4 kHz
860/861 Czestotliwosé PWM 1/2 VFC 8 kHz
12 kHz
16 kHz
862/863 PWM fix 1/2 Wyt.
Wi
4 kHz
864 Czestotliwos¢ PWM CFC 8 kHz
16 kHz
87_ Opis danych procesowych
870 Opis wartosci zadanej PA1 StOWO STERUJACE 1 Nastepujace znaczenie PA moze by¢
871 Opis wartosci zadanej PA2 PREDKOSC OBROTOWA ustawione: .
BRAK FUNKCJI « PREDKOSC OBR.
PRAD ¢ POZYCJA LO o
MAX: PREDKOSC OBR. ¢ MAKS: PRAD e
872 Opis wartosci zadanej PA3 BEZ FUNKCJI POSLIZG « RAMPA
StOWO STERUJACE 1 ¢ SLOWO
STERUJACE 2 «
PREDKOSC OBR. [%] ¢ IPOS-PA-DATA
873 Opis wartosci rzeczywistej PE1 SLOWO STATUSOWE 1 Nastepujace znaczenie PE moze by¢
874 Opis wartosci rzeczywistej PE2 PREDKOSC OBROTOWA ustawione: .
BRAK FUNKCJI ¢« PREDKOSC OBR. o
PRAD WYJSC.
PRAD CZYNNY ¢ POZYCJA LO
. . L . POZYCJA Hl ¢ SLOWO STATUSOWE 1
875 Opis wartosci rzeczywistej PE3 PRAD WYJSCIOWY SYOWO STATUSOWE 2
PREDKOSC OBR. [%)] e
DANE PE-IPOS ¢« ZAREZERWOWANE e
StOWO STATUSOWE 3
876 Zezwolenie dla danych PA wr
88_/89_ |Komunikacja SBus 1/2
880/890 Protokot SBus 1/2 SBus MOVILINK
CANopen
881/891 Adres SBus1/2 0..63
882 /892 |Adres grupy SBus 1/2 0..63
883 /893 |Czas Timeout SBus 1/2 0...650s
125 kbodow
s 250 kbodow
884 /894 |Szybkos¢ przesytu SBus 1/2 500 kbodow
1000 kbodow
885/895 |ID synchronizacji SBus 1/2 0..2047
886 /896 |Adres CANopen1/2 1..127
887 Synchronizacja zewn. Sterowanie W{'
888 Czas synchronizacji
magistrali SBus 1/2 1..5..10ms
889/899 Kanat parametrow 2 fak
9 PARAMETRY IPOS
90_ Jazdy referencyjnej IPOS
900 Offset ref. _ (231_ 1)...0 ... 231_1 Inc
901 Wart. ref. predkosci obrotowej 1 0...200 ... 6000 1/min
902 Wart. ref. predkosci obrotowej 2 0...50 ... 6000 1/min
903 Typ jazdy ref. 0..8
904 Odniesienie do impulsu zerowego L?:
905 HIPERFACE®-Offset (X15) —2%1-1)..0..2%-11Inc
910 Wzmocnienie regulatora X 0,1..05..32
911 Rampa pozycjonowania 1 0,01..1..20s
912 Rampa pozycjonowania 2 0,01..1..20s
913 Predkos$¢ obrotowa jazdy W PRAWO 0 ... 1500 ... 6000 1/min
914 Predkos$¢ obrotowa jazdy W LEWO 0 ... 1500 ... 6000 1/min
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Nazwa Zakres nastawczy
P Par. przestawne. Ustawienie fabryczne DCERE
Zestaw parametrow 1/ 2
915 Wysterowanie wstepne predkosci -199,99 ...0...100 ... 199,99 %
LINEARNY
SINUS
KWADRATOWY
916 Ksztalt ram RAMPA MAGISTRALI
Py OGRANICZENIE WSTECZNE
TARCZA KRZYWKOWA
BIEG SYNCHRONICZNY
PRZEKRAWACZ
917 Tryb rampy MODE 1
MODE 2
92_ Kontrola IPOS
920 Wytacznik krancowy SW W PRAWO — (231-1) .. 0 ... 23" 1 Inc
921 Wytacznik krancowy SWW LEWO - (237-1) .0 ... 2%"- 1 Inc
922 Okno pozycyjne 0...50 ... 32767 Inc
923 Okno btedu pozygji 0...5000 ... 23"-1 Inc
93_ Funkcje specjalne IPOS
930 Override Wt. / WYL.
Dostepna tylko w DBG60B,
931 IPOS-STW. Task 1 STOP / START / ZATRZYM. brak w MOVITOOLS®/SHELL!
) Dostepna tylko w DBG60B,
932 IPOS-STW. Task 2 START / STOP brak w MOVITOOLS®/SHELL!
933 Czas przyspieszenia 0,005...2s
938 Predkos¢ IPOS Task 1 0 ... 9 dodatkowych polecen / ms
939 Predkos$¢ IPOS Task 2 0 ... 9 dodatkowych polecen / ms
94_ Zmienne / Enkodery IPOS
. . Ten parametr dostepny tylko na klawiaturze
940 Edycja zmiennych IPOS WL. / WYL. DBGBO0B, brak w MOVITOOLS®!
] Enkoder silnika (X15)
941 Zrédto pozycji rzeczywistej Zew. ENKODER (X14)
ENKODER (DIP)
942 Wspotczynnik enkodera - licznik 1..32767
943 Wspoiczynnik enkodera - mianownik 1 ... 32767
: Tylko w przypadku MOVITOOLS®,
944 Skalowanie zewn. enkodera x1/x2/x4/x8/x16/x32/x64 Niewidoczne na klawiaturze DBG60B.
TTL
945 Enkoder odcinka typ (X14) SIN/COS
HIPERFACE
046 Kierunek zliczania impulséw NORMALNY
enkodera odcinkowego (X14) ODWROTNY
947 HIPERFACE®-Offset (X14) - @23-1)..0...2%"-11Inc
95_ DIP
950 Typ enkodera BRAK ENKODERA
. ) . NORMALNY
951 Kierunek zliczania ODWROTNY
952 Czestotliwos¢ taktowania 1...200 %
953 Offset pozycjonowania —23-1)...0...2%"=11Inc
954 Offset punktu zerowego —@2%3-1)...0..28"-1Inc
955 Skalowanie enkodera x1/x2/x4/x8/x16/x32/x64
96_ Funkcja MODULO IPOS
WYL.
. KROTKO
960 Funkcja modulo W PRAWO
W LEWO
961 Modulo - licznik 0..1..2%"-1
962 Modulo - mianownik 0..1..2%31-1
963 Rozdzielczo$¢ enkodera Modulo 0 ... 4096 ... 20000
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Uruchomienie
Kompletna lista parametrow

C &9,

6

@7

AEFSTEN Zakres nastawczy

P Par. przestawne. Ustawienie fabryczne DCERE
Zestaw parametrow 1/ 2

97_ Synchronizacja IPOS

970 Synchronizacja DRAM NIE / TAK

971 Faza synchronizaciji -2..0..2ms
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7 Eksploatacja
7.1  Wskazania robocze

7-segmentowy Za pomocg 7-segmentowego wyswietlacza wskazywany jest stan trybu urzadzenia
wysSwietlacz MOVIDRIVE®, oraz w przypadku wystapienia btedu wyswietlany jest kod btedu ostrzezenia.

7-segmentowy Stan urzadzenia Znaczenie

wyswietlacz (bajt High w stowie

statusowym 1)

0 0 Praca 24-V (falownik nie gotowy)

1 1 Blokada stopnia mocy aktywna

2 2 Brak zezwolenia

3 3 Prad postojowy

4 4 Zezwolenie

5 5 n-regulacja

6 6 M-regulacja

7 7 Regulacja pozyciji postoju

8 8 Ustawienie fabryczne

9 9 Najechano na wytacznik krancowy

A 10 Opcja technologiczna

b - Wolny

[ 12 Referencja IPOSPIUs®

d 13 Przechwyt

E 14 Obmiar enkodera

F 1" Wskazanie btedu (pulsujace)

H - Sterowanie reczne

t 16 Falownik czeka na dane

U 17 "Bezpieczne zatrzymanie" aktywne

o (pulsujgcy punkt) - IPOSPIUS®_program w toku

pulsujace wskazanie |- STOP poprzez DBG 60B

| OSTRZEZENIE!

Btedna interpretacja wskazania U = "Bezpieczne zatrzymanie" aktywne.
Smieré lub ciezkie uszkodzenia ciata.

Aktywne wskazanie U = "Bezpieczne zatrzymanie" nie jest ukierunkowane
na bezpieczenistwo i nie moze by¢é wykorzystywane dalej jako zabezpieczenie
techniczne!
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Komunikaty informacyjne

Klawiatura
DBG60B

Wskazania podstawowe:

0.00rpm
0.000Amp
BLOKADA STOPNIA MOCY

0.00rpm
0.000Amp
BRAK ZEZWOLENIA

950.00rpm
0.990Amp
ZEZWOLENIE (VFC)

WSKAZOWKA 6:
WARTOSC ZBYT WYSOKA

BLAD 9
URUCHOMIENIE

(DEL)=Quit

7.2

Komunikaty informacyjne

Wskazanie przy X13:1 (DIG@ "/BLOKADA STOPNIA MOCY") ="0".

Wskazanie przy X13:1 (DI@@ "/BLOKADA STOPNIA MOCY") ="1"i braku
zezwolenia dla pracy falownika ("ZEZWOLENIE/ZATRZYMANIE" = "0").

Wskazanie w przypadku zezwolenia na prace falownika.

Komunikat informacyjny

Wskazanie btedu

Komunikaty informacyjne na DBG60B (ok. 2 sek.) lub w MOVITOOLS®/SHELL (komunikaty
mozliwe do skasowania):

Nr |Tekst DBG60B/SHELL Opis
1 NIEDOZWOLONY INDEKS | Brak wywotanego indeksu.
*  Préba wykonania niedozwolonej funkcii.
2 FUNKCJA NIEDOSTEPNA. « Wybrano niewtasciwg operacje komunikacyjna.
*  Wybrano sterowanie reczne z niedozwolonego ztacza (np. fieldbus).
WARTOSC TYLKO . _ - .
3 DO ODCZYTU Prébowano dokonaé zmiany warto$ci przeznaczonej tylko do odczytu.
4 PARAM. ZABLOKOWANY | Blokada parametru P 803 = "WL", parametr nie moze by¢ zmieniony.
5 SETUP AKTYWNY Prébowano zmieni¢ parametr podczas wczytywania ustawien
fabrycznych.
6  WARTOSC ZBYT WYSOKA | Prébowano wprowadzié zbyt wysoka warto$é.
7 WARTOSC ZBYT NISKA Prébowano wprowadzi¢ zbyt niskg warto$¢.
8 BRAK KONIECZNEJ KARTY | Brak karty opcji koniecznej dla wybranej funkcii.
Sterowanie reczne musi by¢ zakoriczone
10 TYLKOPOPRZEZST1 i hrzez X13:ST11/ST12 (RS485).
Tryb reczny musi zostaé zakonczony przez TERMINAL (DBG60B
11 | TYLKO TERMINAL lub UWS21B).
12 ' BRAK DOSTEPU Odmowa dostepu do wybranego parametru.
13 BRAK BLOKADY Dla wybranej funkcji nalezy ustawi¢ na zacisku DI "/Blokada stopnia
REGULATORA mocy" = "0".
WARTOSC . - ,,
14 NIEDOZWOLONA Prébowano wprowadzi¢ niedozwolong wartosc.
16  PARAM. NIE ZAPISANY. Przepeinieljie buforq EEPROM poprzez np. cigg’ge préby zapisu.
Parametr nie zostanie trwale zapisany w pamieci EEPROM.
FALOWNIK *  Przygotowany do zmiany parametr mozna ustawiac tylko przy stanie
17 ODBLOKOWANY BLOKADA STOPNIA MOCY".

*  Przy stanie zezwolenia doszto do préby zmiany na tryb reczny.
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7.3  Funkcje klawiatury DBG60B

Obsadzenie
klawiszy DBG60B

Funkcja
kopiowania
Z klawiatury
DBG60B

108

(1]
(2]
(3]
[4]
(3]
(6]
[7]
(8]
(9]
[10]
(11]
[12]

Klawisz
Klawisz
Klawisz
Klawisz
Klawisz (=]

Klawisz
Klawisz ()

Klawisz

Przycisk O ...

Klawisz (})
Klawisz (@

Klawisz

(71
60017AXX
Stop
Strzatka w gore, jeden punkt w menu wyzej
Start

OK, potwierdzi¢ wprowadzenie danych
Aktywowanie menu kontekstowego

Strzatka w dot, jeden punkt w menu nizej
Przecinek dziesietny

Zmiana znaku liczbowego

Cyfry0...9

Zmiana menu

Wybor jezyka

Kasowanie ostatnio wprowadzonych danych

Za pomocg klawiatury DBG60B mozna kopiowa¢ komplet danych parametrowych
z jednego urzadzenia MOVIDRIVE® do drugiego MOVIDRIVE®. Nalezy przy tym
postepowac w nastepujgcy sposob:
W menu kontekstowym wybierz punkt menu "KOPIOWANIE DO DBG". Za pomocg
klawisza potwierdzi¢ wybor.

Po zakoniczonym kopiowaniu podtgczy¢ klawiature do drugiego falownika.

W menu kontekstowym wybierz punkt menu "KOPIOWANIE DO MDX". Za pomocg
klawisza potwierdzi¢ wybor.
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Tryb parametrow

Aby ustawi¢ parametry w trybie parametréw nalezy postepowac w nastepujacy sposéb:

1. Poprzez naci$niecie klawisza @ wywota¢ menu kontekstowe.
Jako pierwsza pozycja wyswietli sie "TRYB PARAMETROW".

2.Poprzez naci’éniecie klawisza uruchomi¢ TRYB
PARAMETROW. Na wys$wietlaczu pojawi sie pierwszy parametr
P000 "PREDKOSC OBROTOWA". Za pomoca klawisza (1) lub
klawisza wybierz gtéwng grupe parametréw od 0 do 9.

3.Za pomoca klawisza lub klawisza wybierz zadang
gtébwna grupe parametrow. Pulsujacy kursor znajduje sie pod
wybrang cyfrg gtéwnej grupy parametréw.

4. W wybranej gtéwnej grupie parametréw aktywuj za pomoca,
klawisza podgrupe parametréw. Pulsujgcy kursor przesuwa
sie o jedng pozycje w prawo.

5.Za pomoca klawisza lub klawisza wybierz zagdang
podgrupe parametrow. Pulsujgcy kursor znajduje sie pod
wybrang cyfrg podgrupy parametrow.

6. W wybranej podgrupie parametréw aktywuj za pomocg
klawisza funkcje wyboru parametréw. Pulsujacy kursor
przesuwa sie o jedng pozycje w prawo.

7.Za pomoca klawisza lub klawisza wybierz zadany
parametr. Pulsujacy kursor znajduje sie pod 3 cyfrg numeru
parametru.

8. Za pomocg klawisza aktywuj tryb nastawczy dla wybranego
parametru. Pulsujacy kursor znajduje sie pod wartoscig,
parametru.

9.Za pomoca klawisza lub klawisza wybierz zadang
warto$¢ parametru.

10. Za pomocag klawisza potwierdz ustawienie i za pomocg
klawisza opusc tryb nastawczy. Pulsujacy kursor ponownie
znajduje sie pod 3 cyfrg numeru parametru.

11. Za pomoca klawisza lub klawisza wybierz inny
parametr, lub wré¢ do menu podgrupy parametréow za pomoca
klawisza [EY .

12. Za pomocg klawisza lub klawisza wybierz inng
podgrupe parametrow, lub wré¢ do menu gtéwnej grupy
parametréw za pomocg klawisza [&Y.

13.Za pomoca klawisza (=)wréci¢ do menu kontekstowego.

Instrukcja obstugi — Falownik MOVIDRIVE® MDX60B/61B

TRYB PARAMETROW
TRYB ZMIENNYCH
WSKAZANIA
PODSTAWOWE

P 000 obr./min.

PREDKOSC OBROTOWA
+0.0

BLOKADA STOPNIA MOCY

P 1.. WARTOSCI ZADANE/
INTEGRATORY

BLOKADA STOPNIA MOCY

P 1.. WARTOSCI ZADANE/
INTEGRATORY

BLOKADA STOPNIA MOCY

\ 13. PREDKOSC
OBROTOWA
RAMPY 1

BLOKADA STOPNIA MOCY

\ 13.PREDKOSC
OBROTOWA
RAMPY 1

BLOKADA STOPNIA MOCY

V132 s

T11 W GORE W LEWO
+0.13

BLOKADA STOPNIA MOCY

\ 132 s

T11 W GORE W LEWO
+0.13_

BLOKADA STOPNIA MOCY

\ 132 s

T11 W GORE W LEWO
+0.20_

BLOKADA STOPNIA MOCY

V132 s

T11 W GORE W LEWO
+0.20

BLOKADA STOPNIA MOCY

\ 13. PREDKOSC
OBROTOWA
RAMPY 1

BLOKADA STOPNIA MOCY

P 1.. WARTOSCI ZADANE/
INTEGRATORY

BLOKADA STOPNIA MOCY

TRYB PARAMETROW
TRYB ZMIENNYCH
WSKAZANIA
PODSTAWOWE
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Tryb zmiennych

Menu uzytkownika

Dodawanie
parametrow
do menu
uzytkownika

Kasowanie
parametru z menu
uzytkownika

Parametry
po zataczeniu

110

W trybie zmiennych wys$wietlane sg zmienne H.... Aktywacja trybu zmiennych:

* Za pomocg klawisza (=)wywota¢ menu kontekstowe. Wybierz punkt menu "TRYB
ZMIENNYCH" i potwierdz za pomocg klawisza (°]. Jeste$ w trybie zmiennych.

+ Zapomoca klawisza (}]mozna edytowac zmienna.

Klawiatura DBG60B posiada fabrycznie ustawione menu uzytkownika za najczesciej
wykorzystywanymi parametrami. Parametry z menu uzytkownika oznaczone sg na
wysSwietlaczu za pomocg "\" przed numerem parametru (— rozdz. "Kompletna lista
parametréw"). Mozliwe jest dodawanie lub kasowanie parametréw. tacznie mozna
zapisa¢ maksymalnie 50 parametréw. Parametry wyswietlane sg kolejnoéci, w jakiej
zapisane zostaty w falowniku. Nie odbywa sie tu automatyczne sortowanie parametréw.

+ Za pomocg klawisza (=)wywota¢ menu kontekstowe. Wybierz punkt menu "MENU
UZYTKOWNIKA" i potwierdz za pomoca klawisza OK. Jestes w menu uzytkownika.

Aby doda¢ parametry do menu uzytkownika, zachowaj podang ponizej kolejno$¢
operacji:

* Za pomocg klawisza (=)wywota¢ menu kontekstowe. Wybierz punkt menu "TRYB
PARAMETROW".
* Wybierz zgdany parametr i potwierdz za pomoca klawisza .

* Za pomocy klawisza (=)wréci¢ do menu kontekstowego. W menu kontekstowym
wybierz punkt menu "Pxx DODAJ". Symbole "xxx" oznaczajg wybrany wczeéniej
parametr. Za pomocg klawisza potwierdzi¢ wybor. Wybrany parametr zostanie
zapisany w menu uzytkownika.

Aby usung¢ parametry z menu uzytkownika, zachowaj podang ponizej kolejnosc
operaciji:

* Za pomocg klawisza (=] wywota¢ menu kontekstowe. Wybierz punkt menu "MENU
UZYTKOWNIKA".

*  Woybierz parametr, ktéry ma zosta¢ skasowany. Za pomoca klawisza potwierdzic
wybor.

* Za pomocy klawisza (=)wroci¢ do menu kontekstowego. W menu kontekstowym
wybierz punkt menu "Pxx USUN". Symbole "xxx" oznaczajg wybrany wczes$niej
parametr. Za pomocg klawisza potwierdzi¢ wybor. Wybrany parametr zostanie
usuniety z menu uzytkownika.

Parametr po zatgczeniu wysSwietlany jest na ekranie klawiatury DBG60B po wigczeniu
urzadzenia. Przy dostawie (nastawa fabryczna), parametr po zatgczeniu jest
wskazaniem podstawowym. Parametry po zataczeniu mozna ustawi¢ indywidualnie.
Parametrami mogg by¢:

» Parametr (— Tryb parametréw)

* Parametr z menu uzytkownika (— Menu uzytkownika)
* Zmienna H (— Tryb zmiennych)

* Wskazania podstawowe
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IPOSPIs®

Aby zapia¢ parametry po zatgczeniu nalezy postepowaé w podany ponizej sposob:
* W trybie parametréw wybierz najpierw zadany parametr

* Na koniec wybierz z menu kontekstowego punkt "XXXX PARAM. PO ZAL."
Symbol "XXXX" oznacza wybrany parametr. Za pomocg klawisza (o) potwierdzi¢
wybor.

Aby programowaé w IPOSPUS® wymagane jest oprogramowanie MOVITOOLS®.
Za pomocg klawiatury DBG60B mozna edytowac lub zmienia¢ jedynie zmienne
IPOSPIs® (H_ ).

Program IPOSPIs® zapisywany jest rowniez w pamieci klawiatury DBG60B i jest
przejmowany podczas kopiowania zestawu parametréw do innego urzadzenia
MOVIDRIVE®.

Za pomocg parametru P931 mozna uruchamia¢ i przerywac¢ program IPOSPIUs®
z klawiatury DBG60B.

7.4 Karta pamieci

Wskazowki
dot. wymiany
karty pamieci

Wymienna karta pamieci wbudowana jest w urzgdzenie podstawowe. Na karcie pamieci
zapisane sg zawsze aktualne dane urzgdzenia. W przypadku koniecznosci zmiany
urzagdzenia, prosta wymiana karty pamieci umozliwia w krotkim czasie ponowne
uruchomienie instalacji bez przeprowadzania backup'u danych z komputera. Istnieje
mozliwo$¢é montazu dowolnej ilosci kart opcji.

52335AXX
Rys. 39: Karta pamieci MDX60B/61B

+ Karte pamieci mozna instalowa¢ tylko po uprzednim wytgczeniu urzadzenia
MOVIDRIVE® B.

» Karta pamieci urzgdzenia pierwotnego moze by¢ przenoszona do nowego falownika.
Dopuszczalne sg nastepujgce kombinacje:

Urzadzenie pierwotne MOVIDRIVE® MDX60B/61B... = Nowy falownik MOVIDRIVE® MDX60B/61B...
00 00 lub OT
oT 0T

* W nowym falowniku nalezy zamontowac takie same opcje, jak w urzgadzeniu
pierwotnym.

W przeciwnym wypadku, wyswietlony zostanie komunikat btedu "Konfiguracja 79 HW"
(konfiguracja sprzetu). Btad mozna usung¢é w menu kontekstowym po wy$wietleniu
punktu menu "STAN FABRYCZNY" (P802 nastawa fabryczna). Aktywacja tego punktu
powoduje przywrocenie ustawien fabrycznych dla urzadzenia. Nastepnie konieczne
jest przeprowadzenie ponownego uruchomienia.
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« Stan licznika oraz dane opcji DRS11B i DHP11B nie sg zapisywane na karcie
pamieci. Przy wymianie karty pamieci nalezy w nowym falowniku zainstalowac karty
opcji DRS11B oraz DHP11B z pierwotnego urzgdzenia.

Jesli przy urzadzeniu pierwotnym uzyty zostanie MOVIDRIVE® B wielkosé 0
z opcjg DHP11B, wéwczas do nowego urzgdzenia zastepczego nalezy wgraé
nowa opcje DHP11B z uprzednio zapisanymi zestawami danych konfiguracyjnych
(nazwa pliku.sewcopy).

» Jesli enkoder wartosci absolutnych wykorzystywany jest jako enkoder silnika lub
enkoder odcinkowy, wowczas po zmianie urzgdzenia nalezy przeprowadzic¢ jazde
referencyjng enkodera.
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8 Serwis

8.1 Informacje o zaktéceniach

Pamieé btedéw

Reakcje
wylfgczajace

Natychmiastowe
wytgczenie

Szybkie
zatrzymanie

Zatrzymanie
awaryjne

Reset

Pamie¢ btedéw (P080) zapisuje pie¢ ostatnich komunikatow o btedach (btedy t-0...t-4).
Za kazdym razem kasowany jest najstarszy komunikat o btedach w przypadku
wystapienia wiecej niz pieciu btedéw. W momencie wystgpienia zaktécenia zapisywane
sg nastepujgce informacje:

Zaistniaty btad e Status wejs¢/wyjs¢ binarnych e Tryb pracy falownika e Status falownika
e Temperatura radiatora e PredkosS¢ obrotowa e Prad wyj$ciowy e Pragd czynny e
Obcigzenie urzadzenia e Napiecie obwodu posredniego e Czas stanu pracy e Czas
stanu zezwolenia e Zestaw parametréw e Obcigzenie silnika.

W zalezno$ci od zaktécenia mozliwe sg trzy reakcje wytgczajgce; w czasie zakiocenia
falownik zostaje zablokowany:

Urzadzenie nie moze juz wyhamowac napedu; stopien wyjéciowy zostaje w przypadku
wystgpienia btedu zablokowany i natychmiast zatgcza sie hamulec (DBJ@ "/Hamulec" = "0").
Nastepuje wyhamowanie napedu na rampie szybkiego zatrzymania t13/t23. W momencie
osiggniecia liczby obrotéw, przy ktérej mozliwe jest zatrzymanie, zatgcza sie hamulec
(DB@@ "/Hamulec" = "0"). Stopien wyjsciowy zostaje po uptywie czasu zatgczenia
hamulca zablokowany (P732 / P735).

Nastepuje wyhamowanie napedu na rampie zatrzymania t14/t24. W momencie
osiggniecia liczby obrotéw, przy ktérej mozliwe jest zatrzymanie, zatgcza sie hamulec
(DB "/Hamulec" = "0"). Stopien wyjéciowy zostaje po uptywie czasu zatgczenia
hamulca zablokowany (P732 / P735).

Komunikat o btedach daje sie skasowac poprzez:
* Wylgczenie i ponowne wtgczenie do sieci

Zalecenie: Dla stycznika sieciowego K11 nalezy zachowac¢ minimalny czas wyfgczenia
ok. 10 sek.

* Reset poprzez zaciski wejSciowe, tzn. poprzez wtasciwie zaprogramowane wejscie
cyfrowe (DID1...DI7 w przypadku urzadzenia podstawowego, DI1@...DI17 przy
opcji DIO11B)

* Manualny reset w SHELL (P840 = "TAK" lub [Parametr] / [Manualny reset])
* Manualny reset w DBG60B

* Autoreset przeprowadza z nastawionym czasem restartu maksymalnie pie¢ procesow
resetowania urzadzenia.

Falownik czeka
na dane

A ZAGROZENIE!

Niebezpieczenstwo zmiazdzenia na skutek samoczynnego rozruchu silnika
spowodowanej funkcjg Auto-Reset.

Smieré lub ciezkie uszkodzenie ciata.

* Funkcji Auto-Reset nie stosowaé w przypadku napedoéw, ktérych samoczynny
rozruch mogtby oznacza¢ zagrozenie dla ludzi lub urzadzen.

*  Wykonaé reczny reset.

Jesli falownik jest sterowany poprzez ztagcze komunikacyjne (RS485 lub SBus) i jesli
wytgczono i wigczono siec lub przeprowadzono reset btedu, to zezwolenie pozostanie
nieaktywne tak dtugo, poki falownik nie otrzyma ponownie aktualnych danych ze ztgcza
kontrolowanego przez Timeout.
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8.2 Komunikat o btedach i lista btedow
Komunikat Kod bfedu widoczny jest na 7-segmentowym wyswietlaczu, przy jednoczesnym zachowaniu
o bledach poprzez  kolejnosci wskazan (np. kod btedu 100):
7-segmentowy
wyswietlacz v
nd
L) Pulsuje, ok. 1s
) Wskazania wytaczone, ok. 0,2 s
L) Miejsce setne po przecinku (jesli obecne), ok. 1's
; Wskazania wytgczone, ok. 0,2 s
] o
Ly Miejsce dziesigtne, ok. 1's
; Wskazania wytaczone, ok. 0,2 s
] o
Uy Miejsce jedynkowe, ok. 1's
g Wskazania wytaczone, ok. 0,2 s
59208AXX
Po przeprowadzeniu resetu lub jesli kod btedu przyjmie ponownie warto$¢ "0"
wySwietlacz przetaczy sie na wskazania robocze.
Lista btedow Punkt w kolumnie "P" oznacza, iz reakcja jest mozliwa do zaprogramowania (P83 _ reakcja
na btedy). W kolumnie "reakcja" podane sg reakcje ustawione fabrycznie.
Kod '\ Reakej P Mozli $rodki zarad
bledu azwa eakcja ozliwa przyczyna rodki zaradcze
00 Brak btedu -
* Zwarcie na wyjsciu * Usung¢ zwarcie
e Zaduzy silnik * Podtaczy¢ mniejszy silnik
Przekroczenie . * Uszkodzony stopien wyjsciowy * W przypadku uszkodzonego stopnia
- Natychmiastowe - d b - . .
01 dopuszczalnej wylaczenie « Wyigczone ograniczenie rampy, wyjsciowego zasiegng¢ porady serwisu
wartosci pradu yia ustawiony czas rampy zbyt krétki SEW.
«  Aktywowaé P 138 i/lub przedtuzy¢ czas
rampy
Zwarcie Doziemienie
03 doziemne Natychmiastowe |« przewodu doprowadzajgcego silnika |« Usung¢ doziemienie
w przewodzie  |wytgczenie » w falowniku * Zasiggna¢ porady w serwisie SEW.
silnika e wsilniku
* Moc generatorowa zbyt duza ¢ Przedtuzyé rampy opéznienia
¢ Przerwany obwdd rezystora hamujgcego «  Sprawdzi¢ przewod zasilajacy rezystora
Czober Natvchmiastowe  ° Zwarcie w obwodzie rezystora hamujacego
04 p Y : hamujacego «  Sprawdzi¢ dane techniczne rezystora
hamulcowy wytaczenie . . .
e Za duza opornosc rezystora hamujacego
hamulcowego * W przypadku uszkodzonego czopera
*  Czoper hamulcowy uszkodzony hamulcowego, wymieni¢ MOVIDRIVE®
06 Zanik fazy sieci Natychmiastowe |Zanik fazy Sprawdzi¢ zasilanie w sieci
wytaczenie
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biedu Nazwa Reakcja P Mozliwa przyczyna Srodki zaradcze
¢ Przedtuzyé rampy opdznienia
Natvchmiastowe «  Sprawdzi¢ potgczenie rezystora
07 Przepiecie Uz W chzenie Zbyt wysokie napiecie obwodu posredniego hamulcowego
yia *  Sprawdzi¢ dane techniczne rezystora
hamujacego
*  Regulator obrotéw lub regulator pradowy
(w trybie pracy VFC bez enkodera) L e
pracuje na granicy ustawienia ze Zmniejszy¢ obciazenie
S . «  Zwiekszy¢ ustawiony czas op6znienia
wzgledu na przecigzenie mechaniczne (P501 lub P503)
lub brak fa_zy wsiect lub silniku. «  Sprawdzi¢ podtaczenie enkodera,
. Enkoder niewtasciwe podiaczony lub L . )
Kontrola Natychmiastowe . ewent. zamieni¢ parami A/A i B/B
08 g . btedny kierunek obrotu. - o L
predkosci wylaczenie w " «  Sprawdzi¢ napigcie zasilajgce enkodera
: przypadku regulacji momentu *  Sprawdzi¢ ograniczenie pradowe
rzekroczona zostanie Ny . .
p : : max. * W razie potrzeby przediuzy¢ rampy
W trybie pracy VFC: czestotliwo$é ” ST
0 *  Sprawdzi¢ zasilanie silnika i silnik
wyjsciowa = 150 Hz *  Sprawdzi¢ fazy sieci
W trybie pacy U/f: czestotliwosé
wyjéciowa > 600 Hz
_ Natychmiastowe |Falownik nie zostat jeszcze uruchomiony |Przeprowadzi¢ uruchomienie dla wybranego
09 Uruchomienie .
wytgczenie dla wybranego trybu pracy. trybu pracy.
*  Sprawdzi¢ program i, jesli to konieczne,
* Rozpoznano niewtasciwe polecenie skorygowac.
10 IPOS-ILLOP Zatrzymanie dla programu I[POSPIUs®, «  Zatadowaé wtasciwy program
awaryjne * Niewtasciwe warunki do wykonania do falownika.
polecenia. *  Sprawdzi¢ przebieg programu
(= 1POSPUS® podrecznik)
1 Zbyt wysoka Zatrzy.manle « | Termiczne przecigzenie falownika. meejszyf: obcigzenie |(Iub zapewnic
temperatura awaryjne wystarczajgce chiodzenie.
13 Zrédto _ Natychml_astowe Zrod_’fo_ sterowania nie zdefiniowane lub Ustawi¢ whasciwe 2rédio sterowania (P101).
sterowania wytgczenie zdefiniowane btednie.
*  Przewdd enkodera lub ekran
. niewtasciwie podtgczone Sprawdzi¢ czy przewdd i ekran enkodera sg
Natychmiastowe . . o . ;
14 Enkoder . Zwarcie/przerwanie przewodu wiasciwie podtaczone, czy nie ma zwarcia /
wytaczenie ;
enkodera przerwania przewodu.
« Enkoder uszkodzony
Zaktocenie Natychmiastowe  |Zakitécenie elektroniki falownika, Sprawdzié uziemienie | _ekranO\_Nanle, wrazie
17-24 : . X potrzeby poprawic. Jesli btad sie powtarza,
systemowe wytgczenie ewent. na skutek oddziatywan EMV AP ;
prosze skontaktowaé sie z serwisem SEW.
*  Wywotac¢ ustawienie fabryczne,
przeprowadzi¢ reset i ponowng
. parametryzacje.
25 EEPROM Szybkie . B’fqd_do_stepu do EEPROM lub do karty * W przypadku ponownego wystgpienia
zatrzymanie pamieci . e
btedu nalezy skontaktowac sie
z serwisem SEW.
*  Zamieni¢ karte pamieci.
26 Zewnetrzny Zatrzymanie . Zewnetrzny sygnat btedu czytany przez Usuna¢ dang przyczyne btedu, ewentualnie
zacisk awaryjne zaprogramowane wejscie binarne. przeprogramowac zacisk.
*  Przerwanie przewodu /brak obu *  Sprawdzi¢ przewody wytgcznikow
Brak Zatrzymanie wytgcznikdw krancowych. krancowych.
27 wytgcznikéw Y| *  Wylgczniki krancowe zostaty « Zamieni¢ przytacza wytacznikow
i awaryjne T . ;
krancowych zamienione w stosunku do kierunku krancowych.
obrotu silnika *  Przeprogramowac zaciski
. . W ramach ustawionego czasu nie doszto ‘ SpranZ'c program komunikacyjny
Fieldbus Szybkie PSP o Master'a
28 ) . o |do komunikacji miedzy urzadzeniami . )
Timeout zatrzymanie : ¢ Przedtuzy¢ czas Feldbus Timeout (P819)
master i slave. -
lub wytaczy¢ kontrole
29 r’:l:JvevCracrl?\ik Zatrzymanie W trybie pracy IPOSPUS® najechano +  Sprawdzi¢ zakres jazdy
Krar via awaryjne na wytacznik krancowy. «  Skorygowac¢ program uzytkownika
rancowy
Zatrzy_manle Natychmiastowe Naped przecigzony _ . Sprawdglc’prOJektowanle _
30 awaryjne . Rampa zatrzymania awaryjnego zbyt |+ Przediuzy¢ rampe zatrzymania
. wytgczenie " )
Timeout krétka awaryjnego
«  Silnik zbyt goracy, zadziatat *  Ochtodzi¢ silnik i skasowa¢ btgd
czujnik TF/TH « Sprawdzi¢ przylgcza / potaczenie
31 Czuinik TE/TH Brak ol TF/TH silnika nie podtaczony lub pomiedzy MOVIDRIVE® a TF/TH.
! reakcji podtaczony niewtasciwie *  Gdy nie podtaczony jest czujnik TF/TH:
* Polaczenie MOVIDRIVE® i TF/TH mostek X10:1 z X10:2.
na silniku przerwane « P835 ustawi¢ na "Brak reakcji".
32 Przepetnienie Zatrzymanie Naruszenie zasad programowania poprzez |Sprawdzi¢ program uzytkownika IPOSPIUs®

indeksu IPOS

awaryjne

wewnatrzsystemowe przepetnienie stosu.

i skorygowaé (- Podrecznik IPOSPUs®),
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33 Zrédio wartosci Natychmiastowe | Zrédio wartoéci zadanych nie zdefiniowane Ustawi¢ wiasciwe zrédio wartosci
zadanych wylgczenie lub zdefiniowane btednie zadanych (P100).
34 Timeout Natychmiastowe  |Przekroczenie czasu rampy hamujacej, ¢ Wydluzy¢ czas rampy hamujacej
rampy wytaczenie np. z powodu przecigzenia. « Zlikwidowaé przecigzenie
«  Tryb pracy nie zdefiniowany lub « Zapomoca P700 lub P701 ustawi¢
zdefiniowany btednie wiasciwy tryb pracy.
* Zapomocg P916 ustawiona zostata «  Zastosowaé MOVIDRIVE® w wersji
rampa, ktéra wymaga urzadzenia technologicznej (..OT).
MOVIDRIVE® w wersji technologicznej. |+ W menu "Uruchamianie — wybor opcji
35 Tryb pracy Natychmiastowe |« Za pomocag P916 ustawiona zostata technologicznych..." wybierz odpowiednie
wylaczenie rampa, ktéra nie jest zgodna z wybrang dla P916 opcje technologiczne.
opcja technologiczna. *  Sprawdzi¢ ustawienie P916 i P888
« Zapomoca P916 ustawiona zostata
rampa, ktéra nie jest zgodna
z ustawionym czasem synchronizacji
(P888).
*  Wiozy¢ whasciwg karte opciji.
«  Typ kart opcji niedopuszczalny. «  Ustawi¢ wtasciwe zrédio wartosci
«  Zrédto wartosci zadanych, zrédto zadanych (P100).
36 B " Natychmiastowe sterowania lub tryb pracy sg »  Ustawic¢ wiasciwe zrodto sterowania
rak opcji . - : .
wytgczenie niedopuszczalne dla tej karty opciji. (P101).
« Ustawiono niewtasciwy typ enkodera |« Ustawi¢ wiasciwy tryb pracy (P700 lub
dla DIP11B. P701).
*  Wprowadzi¢ wtasciwy typ enkodera.
37 Watchdog Natychmigstowe Btad podczas wykonywania programu Zasiegnaé porady w serwisie SEW.
systemu wytaczenie systemowego
38 Oprogramowanie Natychml_astowe Zaktocenie systemowe Zasiegna¢ porady w serwisie SEW.
systemowe wytgczenie
*  Brak krzywki referencyjnej lub *  Sprawdzi¢ krzywke referencyjng
nie przetacza «  Sprawdzi¢ podtaczenie wylgcznikow
39 Jazda Natychmiastowe |+ Btedne podtgczenie wytgcznikéw krancowych
referencyjna wylaczenie krancowych *  Sprawdzi¢ ustawienie typu jazdy
* Typ jazdy referencyjnej zostat referencyjnej i konieczne do tego
zmieniony podczas jej wykonywania parametry
Synchronizacja |Natychmiastowe Tylko z DIP11B lub DRS11B: Przy ponownym wystapieniu wymieni¢ kart
40 By ] y . Btad synchronizacji Boot pomiedzy Y P Y ystap y €
oot wylgczenie P - : opcji.
alownikiem a opcja.
« Btad podczas komunikacji miedzy « Zasiegna¢ porady w serwisie SEW.
oprogramowaniem systemowym * Kontrola programu IPOS
a oprogramowaniem dodatkowym.
*  Watchdog w programie IPOS.
a1 Opcja Watchdog [Natychmiastowe . . » . .
IPOS-Watchdog wytaczenie * Zastosowano r%odui aplikacyjny +  Sprawdzi¢ odtgczenie technologiczne
w MOVIDRIVE™ B bez wersiji urzadzenia (P079)
technologicznej «  Sprawdzi¢ ustawione funkcje
*  Przy uzyciu modutu aplikacyjnego technologiczne (P078)
ustawiono bfedng funkcje
technologiczng
«  Sprawdzi¢ podtgczenie enkodera
nadawczego
+ Enkoder nadawczy niewtasciwie *  Przedtuzy¢ rampy
podtaczony e Zwiekszy¢ czes¢ P
. *  Zbyt krétkie rampy rozpedowe * Ponownie sparametryzowac regulator
42 Bfad nadgzania Natychml_astowe e Czes$c¢ P regulatora pozycji zbyt mata predkosci obrotowej
wytgczenie R P A . - -
. egulator obrotéw Zle sparametryzowany ¢«  Zwiekszy¢ tolerancje btedu nadazania
*  Wartos¢ dla tolerancji btedu nadazania |«  Sprawdzi¢ okablowanie enkodera,
zbyt mata silnika i fazy sieci.
«  Sprawdzi¢, czy mechanika nie pracuje
za ciezko, nie dojechata do blokady.
. Sprawdzi¢ potaczenie RS485 (np. falownik - PC,
43 %i?oit fazg tz)k:ﬁanie o Btad komunikacji poprzez ztacze RS485  |falownik - DBG60B). W razie potrzeby
Y zasiegng¢ porady w serwisie SEW.
* Obcigzenie urzadzenia (warto$¢ IXT) |« Zmniejszy¢é oddawanie mocy
Stopien ) wieksze niz 125 % *  Przedtuzy¢ rampy
44 obcigzenia Natychmiastowe +  Jesli niemozliwe powyzsze punkty,
urzadzenia wytaczenie to zastosowac wigkszy falownik.

* Zmniejszy¢ obcigzenie
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+  Zle sparametryzowany EEPROM *  Przeprowadzi¢ ustawienia fabryczne.
S Natychmiastowe w module mocy. Jesli btad nie moze zostac usuniety,
45 Inicjalizacja . L . . ; A
wytgczenie « Karta opcji nie ma styku z magistralg zasiegna¢ porady serwisu SEW.
Bus na tylnej Scianie. *  Wiasciwie wilozy¢ karte opciji.
Magistrala .
46 systemowa 2 Sazt); kz);/(ﬁanie ¢ Btad komunikacji magistrali Systembus 2. |Sprawdzi¢ potgczenia magistrali Systembus.
Timeout
Magistrala Szvbkie
47 systemowa 1 zat};zymanie ¢ Btad komunikacji magistrali Systembus 1. |Sprawdzi¢ potgczenia magistrali Systembus.
Timeout
Tylko z DRS11B:
. Btedny sygnat z enkodera Master / » Sprawdzi¢ sygnat z enkodera Master /
48 Sprzet DRS \l’\lva'ty(c.:::giaestowe odcinkowego odcinkowego
yia * Wymagany dla biegu synchronicznego ¢« Sprawdzi¢ przewody enkodera.
sprzet jest wadliwy. *  Wymieni¢ karte biegu synchronicznego.
Tylko w przypadku trybu pracy IPOSP'YS®:
* Podjeto prébe ustawienia « Sprawdzi¢ potaczenie z zewnetrznym
77 IPOSPIUs® Brak . niedozwolonego trybu automatycznego sterowaniem.
Stowo sterujgce reakgcji (za pomocy zewnetrznego uktadu * Sprawdzi¢ wartoéci zewnetrznego
sterujgcego). sterowania.
« P916 ustawiony na RAMPA BUS. «  Ustawic¢ wiasciwie P916.
Tylko w przypadku trybu pracy IPOSPUs®:
lus® .2 . .
78 IPOSP Brak » Zaprogramowana pozycja docelowa »  Sprawdzi¢ program uzytkownika
krafncéwka reakciji znajduje sig poza strefg jazdy ograniczong *  Sprawdzi¢ pozycje programowego
przez programowe wytgczniki krancowe. wytacznika krancowego
79 Konfiguracja HW [Natychmiastowe  |Po wymianie karty pamieci nie zgadzajg sie: |Zapewni¢ identyczny sprzet lub powrécié
(konfiguracja wytaczenie «  Moc do stanu fabrycznego (parametr = ustawienie
sprzetowa) * Napiecie znamionowe fabryczne).
* Rozpoznawanie wariantow
* Rodzina urzadzen
*  Wersja urzadzenia technologiczna /
standardowa
« Karty opcji
80 Test RAM Natychmlgstowe Wewm:;-trzny btad urzgdzenia, uszkodzona Zasiegnaé porady w serwisie SEW.
wytaczenie pamie¢ RAM.
Tylko w przypadku trybu pracy
"Mechanizm dzwignicowy VFC": y -
Prad nie osigga wymaganej wielkosci S_pr_awdzm da.”e dotyczace uruchomlgrjla
. : . silnika, w razie potrzeby przeprowadzic¢
Natychmiastowe |podczas magnesowania wstepnego: e
81 Warunek startu . A o ponowne uruchomienie.
wylaczenie *  Moc znamionowa silnika zbyt mata . ; S
; Sprawdzi¢ potaczenie falownika i silnika.
w stosunku do mocy falownika. *  Sprawdzi¢ przekroj przewodu zasilania
«  Zbyt maly przekréj przewodu zasilania inika i ie koni sci zwiekszvé
silnika. silnika i w razie koniecznoéci zwiekszy¢.
Tylko w przypadku trybu pracy
"Mechanizm dzwignicowy VFC": - . S
Natychmiastowe |+ Przerwane dwie lub wszystkie fazy Sprawdzi¢ potaczenie falownika i silnika.
82 Wyjscie otwarte . S Sprawdzi¢ dane dotyczace uruchomienia
wytgczenie wyjsciowe. . ; .
) - silnika, w razie potrzeby przeprowadzié¢
*  Moc znamionowa silnika zbyt mata S
! ponowne uruchomienie.
w stosunku do mocy falownika.
*  Zmniejszy¢ obcigzenie
Zatrzyvmanie Zbyt duze obciagzenie silnika. *  Przedtuzy¢ rampy
84 Ochrona silnika awa y'ne Zadziatata kontrola I\-Up * Zachowac dtuzsze przerwy.
n *  P530 zostat pézniej ustawiony na "KTY" '« Sprawdzi¢ P345/346
« Zastosowac wiekszy silnik
. ' . L *  Dokreci¢ $rube radetkowana,
86 Modut pamieci Natychml_a stowe Brak karty pamieci e *  Wilozy¢ i zamocowac karte pamieci
wytgczenie ¢ Uszkodzona karta pamieci L o
e Zamieni¢ karte pamieci.
Funkcja Natychmiastowe = |W urzadzeniu w wersji standardowej . . .
87 technologiczna \wytaczenie aktywowano funkcje technologiczng. Wytaczy¢ funkeje technologiczng
Tylko w trybie pracy VFC reg. n:
88 Przechwyt Natychmiastowe  |Rzeczywista predko$é obrotowa Zezwolenie dopiero przy predkosci obrotowej
Y wytaczenie > 6000 1 obr./min przy zezwoleniu <6000 1/min.
dla falownika.
Problem z Wskazanie Mozliwa przyczyna: Zanieczyszczenie
92 enkoderem DIP btedu * Enkoder zgtasza biad. enkodera — oczyscié.
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Tylko z opcja DIP11B:
Enkoder zgtasza btad, np. Powerfail. «  Sprawdzi¢ podtgczenie enkodera
Przewéd przytaczeniowy enkodera DIP absolutnego.
nie spetnia danych wymogow *  Sprawdzi¢ przewod przytaczeniowy.
93 Btad Zatrzymanie (skrecony parami, ekranowany). * Nastawi¢ wtasciwg czestotliwosé
enkodera DIP  |Jawaryjne «  Zbyt wysoka czestotliwos¢é taktowania taktowania.
w stosunku do diugosci przewodoéw. *  Zredukowa¢ maks. predkos¢ procesowg
¢ Przekroczona maks. predkos¢ / badz rampe.
przyspieszenie enkodera. *  Wymieni¢ enkoder absolutny.
« Enkoder uszkodzony.
Suma kontrolna  Natychmiastowe Zaktocenia w elektronice falownika. ewent.
94 EEPROM wylaczenie wskutek od'dZ|aIywan EMV lub uszkodzenie |Odesta¢ urzagdzenie do naprawy.
podzespotow.
Tylko z opcja DIP11B:
Nie mozna odszuka¢ zgodnej pozyciji. *  Wprowadzi¢ wtasciwy typ enkodera.
*  Wybrano niewtasciwy typ enkodera. *  Sprawdzi¢ parametr procesowy
Blad Zatrzvmanie Niewtasciwie nastawiony parametr IPOSPIus®
95 5 % dnosci DIP  awa y’ne procesowy IPOSPIUs®. «  Sprawdzi¢ predko$é procesowg.
9 n * Niewlasciwie nastaW|ony wspotczynnik ¢ Skorygowaé wspoétczynnik licznik /
licznik / mianownik. mianownik.
« Zerowanie przeprowadzone. * Po zerowaniu - reset.
« Enkoder uszkodzony. *  Wymieni¢ enkoder absolutny.
Natychmiastowe Karta pamieci nie moze by¢ odczytana |+ Powtdrzy¢ proces kopiowania
97 Skopiowa¢ dane y : lub zapisana *  Przywrdci¢ stan fabryczny (P802)
wytaczenie .- . - - .
« Btad przy transmisji danych i powtdrzy¢ proces kopiowania
98 CRC Error Flash Natychml_a stowe Wew_neltrzne biedy urzadzenia Odestac¢ urzgdzenie do naprawy.
wytaczenie Pamie¢ Flash uszkodzona
Tylko w przypadku trybu pracy IPOSPUs®:
Btad IPOS . W przypadku sinusoidalnej i kwadratowej | Zmieni¢ program IPOSPUS® tak, aby czas
- . Natychmiastowe . - ? . g A
99 w obliczeniu : rampy pozycjonowania prébowano ramp i predko$ci przesuwu zmieniane byty
wytgczenie ) ) " . ) ’
ramp podczas zezwolenia dla falownika zmieni¢ 'wytgcznie w zablokowanym stanie falownika.
czasy ramp i predko$¢ przesuwu.
100 Drgania / Wskazanie . Czujnik drgan nadaje ostrzezenie g:}:ﬁ: p:z{;zynnoiﬁvx:tggor;v:rzsn?urgan.
ostrzezenie btedu (— Instrukcja obstugi "DUV10A") pra b
wystgpienia komunikatu F101.
Szvbkie Firma SEW-EURODRIVE zaleca,
101 Btad drgan y - e Czujnik drgan zgtasza biad aby natychmiast ustali¢ przyczyne
zatrzymanie ) B
wystepowania drgan.
102 Starze_nle_oleju /' Wskazanie e Czujnik starzenia oleju nadaje ostrzezenie |Zaplanowaé wymiane oleju.
ostrzezenie btedu
Starzenie oleju / |Wskazanie - . . SEW-EURODRIVE zaleca, aby natychmiast
103 Czujnik starzenia oleju zgtasza btad - h : .
btad btedu przeprowadzi¢ wymiane oleju przektadniowego.
Starzenie oleju / Wskazanie Czujnik starzenia oleju zgtasza nadwyzk Schtodzic olej
104 nadwyzka bledu temj eratu Juzg yzke Skontrolowa¢ prawidtowe dziatanie
temperatury ¢ p ry chtodzenia
. . «  Skontrolowac napigcie zasilajace czujnika
Starzenie oleju / . - . L . :
. Wskazanie Czujnik starzenia oleju nie jest gotowy starzenia oleju
105 komunikat 2 - . .
o btedu do pracy «  Skontrolowac czujnik starzenia oleju,
gotowosci - o
w razie potrzeby wymienic
106 Zuzycie hamulca Wskazanie Zuzyte okladziny hamulcowe Wymieni¢ oktadziny hamulcowe (— Instrukcja

btedu

Instrukcja obstugi —

obstugi "Silniki")
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Serwis elektroniki SEW =
v
8.3 Serwis elektroniki SEW
Odestanie Jesli jakis blad bylby niemozliwy do usuniecia, prosimy zwréci¢ sie do serwisu
do naprawy elektroniki SEW-EURODRIVE (— "Obstuga klienta / Serwis cze$ci zamiennych").

W przypadku zwrocenia sie do serwisu elektronicznego SEW prosimy o podanie cyfr
etykiety serwisowej, nasz serwis bedzie mégt Ci wtedy skuteczniej pomoc.

Jesli odsylasz urzadzenie do naprawy, podaj nastepujace dane:

* Numer seryjny (— tabliczka znamionowa)

* Oznaczenie typu

« Wersja standardowa lub technologiczna

» Cyfry etykiety serwisowej

+ Krotki opis aplikacji (rodzaj napedu, sterowanie poprzez zaciski czy bus)
* Podtgczony silnik (typ silnika, napigecie, rodzaj potagczenia w A lub A)
* Rodzaj btedu

» Zjawiska towarzyszace

*  Wtasne przypuszczenia

* Uprzednie niezwykte zachowania itd.

8.4 Magazynowanie dfugoterminowe

W przypadku magazynowania dtugoterminowego przytaczaj urzadzenie co dwa lata na co
najmniej 5 minut do napigcia sieciowego. W przeciwnym razie skroci sie zywotno$é
urzgdzenia.

Sposob postepowania w przypadku nie wykonanej konserwaciji:

W falownikach stosowane sg kondensatory elektrolityczne, ktére w przypadku braku
napiecia ulegajg efektowi starzenia. Efekt ten moze prowadzi¢ do uszkodzenia
kondensatorow, jesli po diugim magazynowaniu do urzadzenia podtgczone zostanie
bezposrednio napiecie znamionowe.

W przypadku nie wykonania konserwacji, firma SEW-EURODRIVE zaleca, aby napiecie
sieciowe zwiekszac stopniowo do osiggniecia maksymalnej warto$ci napiecia. Stopniowe
zwiekszanie mozna uzyska¢ stosujgc transformator regulacyjny, ktérego napiecie
wyjsciowe ustawiane jest w oparciu o ponizsze zestawienie. Zalecamy, aby w przeciggu
pierwszych kilku sekund zwiekszaé napiecie powoli od 0V do osiggniecia pierwszego
stopnia.

Zalecane sg nastepujgce stopniowania:

Urzadzenia AC 400/500-V:

« Stopien 1: AC 350 V przez 15 minut

» Stopien 2: AC 420 V przez 15 minut

» Stopien 3: AC 500 V przez 1 godzine

Urzadzenia AC 230-V:

» Stopien 1: AC 170 V przez 15 minut
+ Stopien 2: AC 200 V przez 15 minut
» Stopien 3: AC 240 V przez 1 godzine

Po takiej regeneracji mozna od razu podja¢ eksploatacje urzadzenia lub kontynuowac
magazynowanie dtugoterminowe.
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8.5 Ztomowanie
Nalezy przestrzegac¢ aktualnych ustalen. Ztomowanie przeprowadza¢ zgodnie z istniejgcymi
przepisami, jako:
» ziom elektroniczny (obwody drukowane)
» tworzywa sztuczne (obudowa)
* blacha
* miedz
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9 Dane techniczne i rysunki wymiarowe
9.1 CE, aprobata U oraz C-Tick

Oznaczenie CE

C€

UL-/cUL/
GOST-R

WW
&

C-Tick 0

3

Wytyczna dot. niskich napie¢

Falowniki MOVIDRIVE® MDX60B/61B spetniajg przepisy wytycznych dot. niskich
napie¢ 73/23/EWG.

Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna (EMV)

Falowniki napedowe oraz sieciowe urzadzenia MOVIDRIVE® z zasilaniem
drugostronnym przeznaczone sg jako komponenty do montazu w maszynach
i instalacjach. Spetniajg one norme produktowg EMV EN 61800-3 "Napedy
elektryczne ze zmienng predkoscig obrotowg". W przypadku przestrzegania
wskazéwek instalacyjnych podane sg odpowiednie zatozenia odno$nie oznaczenia
CE dla catosci wyposazonych maszyn i instalacji zgodnie z wytyczng dot.
kompatybilnosci elektromagnetycznej EMV 89/336/EWG. Szczegodtowe wskazowki
dot. instalacji zgodnej z EMV zawarte sg w dokumentacji "EMV w technice
napedowej" firmy SEW-EURODRIVE.

Zachowanie warto$ci granicznych klasy A lub B stwierdzone jest przez specyfikujaca
procedure legalizacyjna. Na zyczenie firma SEW-EURODRIVE udostepni Panstwu
dodatkowe informacje.

Symbol CE na tabliczce znamionowej odnosi sie do deklaracji zgodnosci dla wytycznej
dot. napie¢ niskich 73/23/EWG i wytycznej dot. kompatybilnosci elektromagnetycznej
EMV 89/336/EWG. Na zyczenie wystawiamy dodatkowo deklaracje zgodno$ci.

Aprobata UL oraz cUL (USA) jak rowniez certyfikat GOST-R (Rosja) przyznane sg dla
catej rodziny urzgdzen MOVIDRIVE®. Aprobata cUl jest rownowazna do aprobaty
wedtug CSA.

Aprobata C-Tick udzielona jest dla catej rodziny urzadzen MOVIDRIVE®. C-Tick potwierdza
zgodnos$¢ z ACA (Australian Communications Authority).
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7 Ogodlne dane techniczne

7 Dane techniczne i rysunki wymiarowe

P| Hz

9.2

Ogdlne dane techniczne

W ponizszej tabeli przedstawiono dane techniczne, ktére sg obowigzujgce dla
wszystkich falownikéw MOVIDRIVE® MDX60B/61B, niezaleznie od typu, wersji,

wielkosci i mocy.

MOVIDRIVE® MDX60B/61B

Wszystkie wielkosci

Odpornosé na zaktécenia

Spetnia EN 61800-3

Zaklocenia sieciowe w przypadku
instalacji spetniajacej warunki EMV

Temperatura otoczenia

Temperatura otoczenia

Klasa klimatyczna

Wielkosci od 0 do 6 spetniajg norme wg EN 61800-3

Wielkos$¢ od 0 do 5: zgodnie z klasg wartosci granicznych B
wedtug EN 55011 i EN 55014 z odpowiednimi filtrami sieciowymi
Wielkos$€ 0, 1i 2 zgodnie z klasg wartosci A wedtug EN 55011

i EN 55014 bez stosowania dalszych srodkéow

Wielkos$¢ 6 zgodnie z klasg wartosci granicznych A wedtug

EN 55011 i EN 55014 z odpowiednimi filtrami sieciowymi

0°C...+50 °C przy Ip = 100 % Iy i fpyym = 4 kHz
0°C...+40 °C przy Ip = 125 % Iy i fpyym = 4 kHz
0°C...+40 °C przy Ip =100 % Iy i fpyym = 8 kHz
Redukcja:
*  2,5% |y naKpomiedzy 40 °C - 50 °C
* 3%IynaKprzy 50°C-60°C

EN 60721-3-3, klasa 3K3

Temperatura magazynowania’’ o
Rodzaj chtodzenia (DIN 51751)

Klasa ochronna wielkosci 0 do 3

—25°C...+70°C (EN 60721-3-3, klasa 3K3)
Klawiatura DBG: —-20 °C...+60 °C

Chtodzenie zewnetrzne
(wentylator z regulacjg temperatury, prég rozruchu 45 °C)

1P20

EN 60529 wielkosci 4 do 6 IPOO (przytacza mocy)
(NEMA1) IP10 (przytacza mocy) z
» zamontowang, dostarczang seryjnie ostong z pleksiglasu i
ez zamontowanym wezem kurczowym (nie objety dostawa)
Tryb pracy Praca ciagta z 50 % zdolnoscig przecigzeniowa (wielkos¢ 0: 100 %)

Kategoria przepieciowa

Klasa zanieczyszczenia

Ill wedtug IEC 60664-1 (VDE 0110-1)
2 wedtug IEC 60664-1 (VDE 0110-1)

Wysokos$¢ ustawienia h

Do h <1000 m bez ograniczen.
Przy h > 1000 m obowigzujg hastepujgce ograniczenia:
+ 0Od 1000 m do maks. 4000 m:

— Redukcjalyo 1% na 100 m

* 0Od 2000 m do maks. 4000 m:
— Urzadzenia AC 230-V: Redukcja Uy 0 AC 3V na 100 m
— Urzadzenia AC 500-V: Redukcja Uy 0 AC 6 V na 100 m

Ponad 2000 m wytacznie w przypadku klasy przecigzenia 2,
dla klasy przecigzenia 3 konieczne sg zewnetrzne zabezpieczenia.
Klasy przecigzenia wedtug DIN VDE 0110-1.

1) W przypadku wieloletniego magazynowania co 2 lata wigcza¢ na co najmniej 5 min do sieci napiecia,
gdyz w przeciwnym razie moze zmniejszy¢ sie zywotnos¢ urzadzenia.
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Rodzina urzadzen
MOVIDRIVI
MDX60B/61B,
wielkos¢ 0
51485AXX

Rys. 40: Rodzina urzadzers MOVIDRIVE® MDX60B/61B, wielkosc O

Rodzinaurzadzen
MOVIDRIVI
MDX61B,
wielkos¢ 1 do 6

52159AXX
Rys. 41: Rodzina urzadzen MOVIDRIVE® MDX61 B, wielkos¢ 1 do 6
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’ MOVIDRIVE® MDX60/61B...-5_3 (urzadzenia AC 400/500 V)
P| Hz
9.3 MOVIDRIVE® MDX60/61B...-5_3 (urzadzenia AC 400/500 V)
Wielkos$é 0
MOVIDRIVE® MDX60/61B 0005-5A3-4- 0008-5A3-4-0_ 0011-5A3-4-0_ | 0014-5A3-4-0_
0
Wielkos¢ 0S oM
WEJSCIE
Napigcie przytaczeniowe Ugiec 3xAC380V-10%...3xAC 500V +10 %
Czestotliwos¢ sieciowa fsiec 50Hz...60 Hz+5 %
Znamionowy prad sieci? lsiee 100% |AC1,8A AC22A AC28A AC36A
(przy Ugjee = 3 X AC 400 V) 125% | AC23A AC27A AC35A AC4,5A
WYJSCIE
Pozorna moc wyjsciowa? SN 1,4 KVA 1,6 kVA 2,1 kVA 2,8 kVA
(przy Ugjee =3 x AC 380...500 V)
Znamionowy prad wyjsciowy™ In AC2A AC 24 A AC3,1A AC 4 A
(przy Ugjec = 3 X AC 400 V)
Prad wyjsciowy ciagty (= 125 % ly) Ip AC25A AC3A AC38A AC5A
(przy Ugjec =3 X AC 400 V i fpyyy = 4 kHz)
Prad wyjsciowy ciagly (= 100 % ly) Ip AC2A AC24A AC3,1A AC4 A
(przy Ugjec =3 x AC 400 V i fpyym = 8 kHz)
Ograniczenie pradu Imax Silnikowe lub generatorowe 200 % Iy, czas trwania zalezny od obcigzenia
Wewnetrzne ograniczenie pradu Imax = 0...200 % regulowane
Minimalna dopuszczalna wartos¢ Rewmin | 68 Q
opornika hamowania (tryb 4 kwadrant.)
Napigcie wyjsciowe Ua Maks. Ugjes
Czestotliwos¢ PWM fewm Regulowana: 4/8/12/16 kHz
Zakres predkosci obrotowej / rozdzielczos¢ np/An,  —6000 ... 0 ... +6000 min~" /0,2 min~" w catym zakresie
DANE OGOLNE
Strata mocy przy Sy? Pymax | 42W 48 W 58 W 74 W
Zapotrzebowanie na powietrze chtodzace 3m3h 9 m3h

1) Przy Ugjec =3 x AC 500 V prady znamionowe i wyj$ciowe muszg zosta¢ zredukowane w poréwnaniu do danych znamionowych 0 20 %.

2) Dane dotyczace mocy odnosza si¢ do fpyyy = 4 kHz.

MDX60B Wersja standardowa 0005-5A3-4-00 |0008-5A3-4-00 |0011-5A3-4-00 0014-5A3-4-00
Numer katalogowy 8277222 8277230 8277249 8277257
MDX60B Wersja technologiczna 0005-5A3-4-0T |0008-5A3-4-0T 0011-5A3-4-0T 0014-5A3-4-0T
Numer katalogowy 827726 5 827 727 3 827 728 1 827 729 X
|: State obciazenie
zalecana moc silnika Pnot 0,55 kW 0,75 kW 1,1 kW 1,5 kW
Kwadratowe obciazenie lub state
obciazenie bez przecigzenia
— zalecana moc silnika Puot 0,75 kW 1,1 kW 1,5 kW 2,2 kW
Masa 2,0 kg 2,5kg
Wymiary szer. x wys. x gf. 45 x 317 x 260 mm 67,5 x 317 x 260 mm

MDX61B wersja standardowa (VFC/CFC/SERVO)

0005-5A3-4-00

0008-5A3-4-00

0011-5A3-4-00

0014-5A3-4-00

Numer katalogowy 827 730 3 827 7311 827 732 X 8277338
MDX61B wersja technologiczna (VFC/CFC/SERVO) 0005-5A3-4-0T 0008-5A3-4-0T 0011-5A3-4-0T 0014-5A3-4-0T
Numer katalogowy 827 734 6 8277354 827 736 2 827 7370
Masa 2,3 kg 2,8 kg

Wymiary szer. x wys. x gt. 72,5 x 317 x 260 mm 95 x 317 x 260 mm

Zalecana moc silnika

— Podrecznik systemowy MOVIDRIVE® B, rozdziat Wybér silnika
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P| Hz

Wielko$é 1 (urzadzenia AC 400/500-V)
MOVIDRIVE® MDX61B 0015-5A3-4-0_ 0022-5A3-4-0_ 0030-5A3-4-0_ | 0040-5A3-4-0_
WEJSCIE

Napigcie przytaczeniowe Usiec 3xAC380V-10%..3xAC500V +10 %

Czestotliwos¢ sieciowa fsiec 50Hz ... 60 Hz 5 %

Znamionowy prad sieci®) Isiec 100% |AC36A AC5,0A ACB,3 A AC 8,6 A

(przy Ugjec = 3 x AC 400 V) 125% |AC45A AC6,2A AC79A AC 10,7 A
WYJSCIE

Pozorna moc wyjsciowa? Sy 2,8 kVA 3,8 kVA 4,9 kVA 6,6 kVA

(przy Ugjec =3 x AC 380...500 V)

Znamionowy prad wyjsciowy™ In AC4A AC55A ACTA AC9,5A

(przy Ugjec = 3 x AC 400 V)

Prad wyjsciowy ciagly (= 125 % ly) Ip AC5A ACB6,9A AC 8,8A AC119A

(przy Ugjec = 3 X AC 400 V i fpyyy = 4 kHz)

Prad wyjsciowy ciagtly (= 100 % ly) Ip AC4A AC55A AC7A AC95A

(przy Ugjec = 3 X AC 400 V i fpyyy = 8 kHz)

Ograniczenie pradu Imax Silnikowe lub generatorowe 150 % Iy, czas trwania zalezny od obcigzenia

Wewnetrzne ograniczenie pradu Imax = 0...150 % regulowane

Minimalna dopuszczalna wartos$¢ Rewmin 68 Q

opornika hamowania (tryb 4 kwadrant.)

Napigcie wyjsciowe Ua Maks. Ugjee

Czestotliwos¢ PWM fewm Regulowana: 4/8/12/16 kHz

Zakres predkosci obrotowej / rozdzielczo§¢ np / Anp | —6000 ... 0 ... +6000 min~" /0,2 min~" w calym zakresie
DANE OGOLNE

Strata mocy przy Sp? Pymax |85 W 105 W 130 W 180 W

Zapotrzebowanie na powietrze chtodzace 40 m3h

Masa 3,5 kg

Wymiary szer. x wys. x gt. | 105 x 314 x 234 mm

1) Przy Ugjee = 3 X AC 500 V prady znamionowe i wyjsciowe muszg zosta¢ zredukowane w poréwnaniu do danych znamionowych o

20 %.

2) Dane dotyczgce mocy odnoszg sie do fpyyy = 4 kHz.

MDX61B wersja standardowa 0015-5A3-4-00 0022-5A3-4-00 0030-5A3-4-00 0040-5A3-4-00
Numer katalogowy 827 957 8 827 958 6 827 959 4 827 960 8
MDX61B wersja technologiczna 0015-5A3-4-0T |0022-5A3-4-0T 0030-5A3-4-0T 0040-5A3-4-0T
Numer katalogowy 827 9756 827 976 4 827 977 2 8279780
|: State obciazenie

zalecana moc silnika Pmot 1,5 kW 2,2 kW 3,0 kW 4,0 kW
Kwadratowe obcigzenie lub state

obcigzenie bez przecigzenia

— zalecana moc silnika Pmot 2,2 kW 3,0 kW 4,0 kW 5,6 kW

Zalecana moc silnika

— Podrecznik systemowy MOVIDRIVE® B, rozdziat Wybér silnika
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7 MOVIDRIVE® MDX60/61B...-5_3 (urzgdzenia AC 400/500 V)

P| Hz

Wielkosé¢ 2S, 2 (urzadzenia AC 400/500-V)

MOVIDRIVE® MDX61B 0055-5A3-4-0_ 0075-5A3-4-0_ 0110-5A3-4-0_
Wielkos¢ 28 2
WEJSCIE
Napigcie przytaczeniowe Ugiec 3xAC380V-10% ...3xAC 500V +10 %
Czestotliwos¢ sieciowa fsiec 50Hz ... 60 Hz 5 %
Znamionowy prad sieci’ lsiee 100% |AC11,3A AC 14,4 A AC21,6A
(przy Ugjec =3 X AC 400 V) 125% | AC14,1A AC 18,0 A AC 27,0 A
WYJSCIE
Pozorna moc wyjsciowa? SN 8,7 kVA 11,2 KVA 16,8 kKVA
(przy Ugjec = 3 x AC 380...500 V)
Znamionowy prad wyjsciowy™ Iy AC 12,5 A AC 16 A AC 24 A
(przy Ugjec =3 X AC 400 V)
Prad wyjsciowy ciagly (= 125 % ly) Ip AC 156 A AC 20 A AC 30 A
(przy Ugjec = 3 X AC 400 V z fp\yy = 4 kHz)
Prad wyjsciowy ciagtly (=100 % ly) Ip AC12,5A AC 16 A AC 24 A
(przy Ugjec =3 X AC 400 V z fpyyy = 8 kHz)
Ograniczenie pradu Imax Silnikowe lub generatorowe 150 % |y, czas trwania zalezny od obcigzenia
Wewnetrzne ograniczenie pradu Imax = 0...150 % regulowane
Minimalna dopuszczalna wartos¢ Rewmin | 47 Q 22 Q
opornika hamowania (tryb 4 kwadrant.)
Napigcie wyjsciowe Ua Maks. Ugjes
Czestotliwos¢ PWM fewm Regulowana: 4/8/12/16 kHz
Zakres predkosci obrotowej / rozdzielczo$é np/An, —6000 ... 0 ... +6000 min~" /0,2 min~" w calym zakresie
DANE OGOLNE
Strata mocy przy S\? Pymax | 220 W 290 W \ 400 W
Zapotrzebowanie na powietrze chtodzace 80 m3/h
Masa 6,6 kg
Wymiary szer. x wys. x gt. | 105 x 335 x 294 mm ‘ 135 x 315 % 285 mm

1) Przy Ugjee = 3 x AC 500 V prady znamionowe i wyj$ciowe muszg zosta¢ zredukowane w poréwnaniu do danych znamionowych o 20 %.

2) Dane dotyczace mocy odnosza si¢ do fpyyy = 4 kHz.

MDX61B wersja standardowa 0055-5A3-4-00 0075-5A3-4-00 0110-5A3-4-00
Numer katalogowy 827 961 6 827 962 4 827 963 2
MDX61B wersja technologiczna 0055-5A3-4-0T 0075-5A3-4-0T 0110-5A3-4-0T
Numer katalogowy 827 979 9 827 980 2 8279810
|: State obciazenie
zalecana moc silnika Puot 5,5 kW 7,5 kW 11 kW
Kwadratowe obciazenie lub state
obciazenie bez przecigzenia
— zalecana moc silnika Puot 7,5 kW 11 kW 15 kW

Zalecana moc silnika

— Podrecznik systemowy MOVIDRIVE® B, rozdziat Wybor silnika
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MOVIDRIVE® MDX60/61B...-5_3 (urzadzenia AC 400/500 V) [7

Wielkos$¢ 3 (urzadzenia AC 400/500-V)

MOVIDRIVE® MDX61B

0150-503-4-0_

0220-503-4-0_

0300-503-4-0_

WEJSCIE

1) Przy Ugje¢ = 3 X AC 500 V prady znamionowe i wyjsciowe muszg zosta¢ zredukowane w poréwnaniu do danych znamionowych 0 20 %.

2) Dane dotyczgce mocy odnoszg sie do fpyyy = 4 kHz.

Napigcie przytaczeniowe Ugiec 3xAC380V-10%...3xAC 500V +10 %

Czestotliwos¢ sieciowa fsiec 50 Hz ... 60 Hz +5 %

Znamionowy prad sieci’ lies 100% AC288A AC 41,4 A AC 54 A

(przy Ugjee =3 X AC 400 V) 125% AC36A AC 51,7 A AC 67,5 A
WYJSCIE

Pozorna moc wyjsciowa? SN 22,2 kVA 31,9 kVA 41,6 kVA

(przy Ugjee = 3 x AC 380...500 V)

Znamionowy prad wyjsciowy™ In AC32A AC 46 A AC 60 A

(przy Ugjee =3 X AC 400 V)

Prad wyjsciowy ciagly (=125 % ly) Ip AC 40 A AC 57,5 A ACT75A

(przy Ugjec =3 x AC 400 V z fpyyy = 4 kHz)

Prad wyjsciowy ciagtly (=100 % ly) Ip 'AC32A AC 46 A AC 60 A

(przy Ugjec =3 x AC 400 V z fp\ym = 8 kHz)

Ograniczenie pradu Imax Silnikowe lub generatorowe 150 % Iy, czas trwania zalezny od obcigzenia

Wewnetrzne ograniczenie pradu Imax = 0...150 % regulowane

Minimalna dopuszczalna wartos¢ Rewmin 15 Q 12Q

opornika hamowania (tryb 4 kwadrant.)

Napigcie wyjsciowe Ua Maks. Ugjee

Czestotliwos¢ PWM fewm Regulowana: 4/8/12/16 kHz

Zakres predkosci obrotowej / rozdzielczo$¢ np / Anp . —6000 ... 0 ... +6000 min~' /0,2 min~" w calym zakresie
DANE OGOLNE

Strata mocy przy Sy? Pvmax | 550 W 750 W 950 W

Zapotrzebowanie na powietrze chtodzace . 180 m%h

Masa 15,0 kg

Wymiary szer. x wys. x gt. 200 x 465 x 308 mm

MDX61B wersja standardowa 0150-503-4-00 0220-503-4-00 0300-503-4-00
Numer katalogowy 827 964 0 827 965 9 827 966 7
MDX61B wersja technologiczna 0150-503-4-0T 0220-503-4-0T 0300-503-4-0T
Numer katalogowy 8279829 827 9837 827 984 5
|: State obcigzenie
zalecana moc silnika Puot 15 kW 22 kW 30 kW
Kwadratowe obciazenie lub state
obciazenie bez przecigzenia
— zalecana moc silnika Puot 22 kW 30 kW 37 kW

Zalecana moc silnika

— Podrecznik systemowy MOVIDRIVE® B, rozdziat Wybér silnika
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7 Dane techniczne i rysunki wymiarowe
7 MOVIDRIVE® MDX60/61B...-5_3 (urzgdzenia AC 400/500 V)

P

Wielkos$¢ 4 (urzadzenia AC 400/500-V)

MOVIDRIVE® MDX61B

0370-503-4-0_

0450-503-4-0_

WEJSCIE

Napigcie przytaczeniowe Ugiec |3XAC380V-10% ...3xAC 500V +10 %

Czestotliwosé sieciowa fsiec 50Hz ...60 Hz+5 %

Znamionowy prad sieci’ lies 100% AC657A AC 80,1 A

(przy Ugjec = 3 x AC 400 V) 125% |AC81,9A AC 100,1 A
WYJSCIE

Pozorna moc wyjsciowa? CN 51,1 kVA 62,3 kVA

(przy Ugjec =3 x AC 380...500 V)

Znamionowy prad wyjsciowy™ In AC73A AC 89 A

(przy Ugjec = 3 x AC 400 V)

Prad wyjsciowy ciagly (= 125 % ly) Ip AC 91 A AC 111 A

(przy Ugjec =3 X AC 400 V z fpyym = 4 kHz)

Prad wyjsciowy ciagly (= 100 % ly) Ip ACT73A 'AC 89 A

(przy Ugjec =3 X AC 400 V z fpyym = 8 kHz)

Ograniczenie pradu Imax Silnikowe lub generatorowe 150 % Iy, czas trwania zalezny od obcigzenia

Wewnetrzne ograniczenie pradu Imax = 0...150 % regulowane

Minimalna dopuszczalna wartos$¢ Rewmin |6 @

opornika hamowania (tryb 4 kwadrant.)

Napigcie wyjsciowe Ua Maks. Ugjee

Czestotliwos¢ PWM fewm Regulowana: 4/8/12/16 kHz

Zakres predkosci obrotowej / rozdzielczosé  np / An, —6000 ... 0 ... +6000 min~" /0,2 min~! w calym zakresie
DANE OGOLNE

Strata mocy przy Sp? Pymax | 1200 W 1450 W

Zapotrzebowanie na powietrze chtodzace 180 m3h

Masa 27 kg

Wymiary szer. x wys. x gt. | 280 x 522 x 307 mm

1) Przy Ugjee = 3 X AC 500V prady znamionowe i wyjsciowe muszg zostac¢ zredukowane w poréwnaniu do danych znamionowych 0 20 %.

2)

Dane dotyczgce mocy odnoszg sie do fpyyy = 4 kHz.

MDX61B wersja standardowa 0370-503-4-00 0450-503-4-00
Numer katalogowy 827 967 5 827 968 3
MDX61B wersja technologiczna 0370-503-4-0T 0450-503-4-0T
Numer katalogowy 827 985 3 827 986 1
|: State obcigzenie
zalecana moc silnika Ppmot |37 KW 45 kW
Kwadratowe obciazenie lub state
obciazenie bez przecigzenia
— zalecana moc silnika Ppot 145 kKW 55 kW

Zalecana moc silnika

— Podrecznik systemowy MOVIDRIVE® B, rozdziat Wybor silnika
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Dane techniczne i rysunki wymiarowe 7
MOVIDRIVE® MDX60/61B...-5_3 (urzadzenia AC 400/500 V) [7

Wielkos$¢ 5 (urzadzenia AC 400/500-V)

MOVIDRIVE® MDX61B

0550-503-4-0_

0750-503-4-0_

WEJSCIE

Napigcie przytaczeniowe Ugiec (3XAC380V-10% ...3xAC 500V +10 %

Czestotliwosé sieciowa fsiec 50Hz...60 Hz+5 %

Znamionowy prad sieci?) liec 100 % |AC94,5A AC 117 A

(przy Ugjec = 3 x AC 400 V) 125% AC 118,1 A AC 146,3 A
WYJSCIE

Pozorna moc wyjsciowa? SN 73,5 kVA 91,0 kVA

(przy Ugjec =3 x AC 380...500 V)

Znamionowy prad wyjsciowy™ In AC 105 A AC 130 A

(przy Ugjec = 3 x AC 400 V)

Prad wyjsciowy ciagly (= 125 % ly) Ip AC 131 A AC 162 A

(przy Ugjec =3 X AC 400 V z fpyym = 4 kHz)

Prad wyjsciowy ciagly (= 100 % ly) Ip AC 105 A AC 130 A

(przy Ugjec =3 X AC 400 V z fpyym = 8 kHz)

Ograniczenie pradu Imax Silnikowe lub generatorowe 150 % Iy, czas trwania zalezny od obcigzenia

Wewnetrzne ograniczenie pradu Imax = 0...150 % regulowane

Minimalna dopuszczalna wartos¢ Rewmin 6 4Q

opornika hamowania (tryb 4 kwadrant.)

Napigcie wyjsciowe Ua Maks. Ugjee

Czestotliwos¢ PWM fpwm | Regulowana: 4/8/12/16 kHz

Zakres predkosci obrotowej / rozdzielczosé np / Anp —6000 ... 0 ... #6000 min~" /0,2 min~! w calym zakresie
DANE OGOLNE

Strata mocy przy Sp? Pymax 1700 W 2000 W

Zapotrzebowanie na powietrze chtodzace 360 m%/h

Masa 35 kg

Wymiary szer. x wys. x gt. |[280 x 610 x 330 mm

1) Przy Ugjec = 3 X AC 500 V prady znamionowe i wyjéciowe muszg zostac zredukowane w poréwnaniu do danych znamionowych o 20 %.

2) Dane dotyczgce mocy odnoszg sie do fpyyy = 4 kHz.

MDX61B wersja standardowa

0550-503-4-00

0750-503-4-00

Numer katalogowy 827 969 1 827 970 5
MDX61B wersja technologiczna 0550-503-4-0T 0750-503-4-0T
Numer katalogowy 827 988 8 827 989 6
|: State obcigzenie
zalecana moc silnika Ppmot |55 kW 75 kW
Kwadratowe obciazenie lub state
obciazenie bez przecigzenia
— zalecana moc silnika Ppmot |75 kKW 90 kW

Zalecana moc silnika

— Podrecznik systemowy MOVIDRIVE® B, rozdziat Wybor silnika
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7 Dane techniczne i rysunki wymiarowe
7 MOVIDRIVE® MDX60/61B...-5_3 (urzgdzenia AC 400/500 V)

P| Hz

Wielkos$¢ 6 (urzadzenia AC 400/500-V)

MOVIDRIVE® MDX61B 0900-503-4-0_ 1100-503-4-0_ 1320-503-4-0_
WEJSCIE

Napigcie przytaczeniowe Usiec 3xAC380V-10%...3xAC 500V +10 %

Czestotliwosé sieciowa fsiec 50Hz ...60 Hz 5 %

Znamionowy prad sieci? lsiec 100 % AC 153 A AC 180 A AC 225 A

(przy Ugjec = 3 X AC 400 V) 125% AC 191 A AC 225 A AC 281 A
WYJSCIE

Pozorna moc wyjsciowa? CN 118 kVA 139 kVA 174 KVA

(przy Ugjec = 3 X AC 380...500 V)

Znamionowy prad wyjsciowy™ In AC 170 A AC 200 A AC 250 A

(przy Ugjec = 3 X AC 400 V)

Prad wyjsciowy ciagly (= 125 % ly) Ip AC 212 A AC 250 A AC 312 A

(przy Ugjec =3 X AC 400 V z fpyym = 4 kHz)

Prad wyjsciowy ciagly (= 100 % ly) Ip AC 170 A AC 200 A AC 250 A

(przy Ugjec =3 X AC 400 V z fpyym = 4 kHz)

Ograniczenie pradu Imax Silnikowe lub generatorowe 150 % Iy, czas trwania zalezny od obcigzenia

Wewnetrzne ograniczenie pradu Iax = 0...150 % regulowane

Minimalna dopuszczalna wartos¢ Rewmin 2.7 Q

opornika hamowania (tryb 4 kwadrant.)

Napigcie wyjsciowe Ua Maks. Ugjes

Czestotliwos¢ PWM fewm Regulowana: 4 lub 8 kHz

Zakres predkosci obrotowej / rozdzielczo§¢ np / Anp |—6000 ... 0 ... +6000 min~' /0,2 min~"w catym zakresie
DANE OGOLNE

Strata mocy przy Sp? Pymax | 2300 W 2500 W 2700 W

Zapotrzebowanie na powietrze chtodzace 600 m3/h

Masa 60 kg

Wymiary szer. x wys. x gt. 1280 x 1000 x 382mm

1) Przy Ugje¢ = 3 X AC 500 V prady znamionowe i wyjsciowe muszg zosta¢ zredukowane w poréwnaniu do danych znamionowych 0 20 %.

2) Dane dotyczgce mocy odnoszg sie do fpyyy = 4 kHz.

MDX61B wersja standardowa 0900-503-4-00 1100-503-4-00 1320-503-4-00
Numer katalogowy 8279713 827 9721 827 974 8
MDX61B wersja technologiczna 0900-503-4-0T 1100-503-4-0T 1320-503-4-0T
Numer katalogowy 8279918 827 992 6 827 993 4
|: State obcigzenie
zalecana moc silnika Puot 90 kW 110 kW 132 kW
Kwadratowe obciazenie lub state
obciazenie bez przecigzenia
— zalecana moc silnika Puot 110 kW 132 kW 160 kW

Zalecana moc silnika

— Podrecznik systemowy MOVIDRIVE® B, rozdziat Wybor silnika
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Dane techniczne i rysunki wymiarowe 7
MOVIDRIVE® MDX61B...-2_3 (urzadzenia AC 230-V) [7
P| Hz

9.4 MOVIDRIVE® MDX61 B...-2_3 (urzadzenia AC 230-V)
Wielkos¢ 1 (urzadzenia AC 230-V)
MOVIDRIVE® MDX61B 0015-2A3-4-0_ ‘ 0022-2A3-4-0_ 0037-2A3-4-0_
WEJSCIE

Napigcie przytaczeniowe Ugiec |3XAC200V-10%...3xAC 240V +10 %

Czestotliwosé sieciowa fsiec 50Hz...60 Hz+5 %

Prad znamionowy sieci lgjec 100 % |ACB6,7A AC78A AC129A

(przy Ugjec = 3 X AC 230 V) 125% |AC84A AC98A AC 16,1 A
WYJSCIE

Pozorna moc wyjsciowa) CN 2,7 kVA 3,4 kVA 5,8 kVA

(przy Ugjec =3 x AC 230...240 V)

Znamionowy prad wyjsciowy In AC73A AC86 A AC 145 A

(przy Ugjec = 3 x AC 230 V)

o . - o

:’;;‘;'I "L",‘S:cc':;";’ ;‘ggz'gé v1z2fp v{;"v:'ﬂ 4 Khz) Ip AC9.1A AC 10,8 A AC 181 A

Prad wyjsciowy ciagty (=100 % Iy) Ip

(przy Ugjec = 3 X AC 230 V z fp\yy = 8 kHz) AC73A AC 86 A AC 145A

Ograniczenie pradu Imax Silnikowe lub generatorowe 150 % Iy, czas trwania zalezny od obcigzenia

Wewnetrzne ograniczenie pradu Imax = 0...150 % regulowane

Minimalna dopuszczalna warto$¢ Rewmin | 27 Q

opornika hamowania (tryb 4 kwadrant.)

Napigcie wyjsciowe Ua Maks. Ugjes

Czestotliwos¢ PWM fewm  Regulowana: 4/8/12/16 kHz

Zakres predkosci obrotowej / rozdzielczosé np/ Anp 6000 ... 0 ... +6000 min~" /0,2 min~" w catym zakresie
DANE OGOLNE

Strata mocy przy Sy Pymax 110W 126 W 210 W

Zapotrzebowanie na powietrze chtodzace 40 m3/h

Masa 2,8 kg

Wymiary szer. x wys. x gt. |105x 314 x 234 mm

1) Dane dotyczace mocy odnosza sie do fpyyy = 4 kHz.

MDX61B wersja standardowa 0015-2A3-4-00 0022-2A3-4-00 0037-2A3-4-00
Numer katalogowy 827 994 2 827 9950 827 996 9
MDX61B wersja technologiczna 0015-2A3-4-0T 0022-2A3-4-0T 0037-2A3-4-0T
Numer katalogowy 828 003 7 828 004 5 828 005 3
|: State obcigzenie

zalecana moc silnika Pmot 1,5 kW 2,2 kKW 3,7 kW
Kwadratowe obciazenie lub state

obciazenie bez przecigzenia

— zalecana moc silnika Pmot 2,2 kKW 3,7 kW 5,0 kW

Zalecana moc silnika

— Podrecznik systemowy MOVIDRIVE® B, rozdziat Wybér silnika
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7 Dane techniczne i rysunki wymiarowe
7 MOVIDRIVE® MDX61B...-2_3 (urzgdzenia AC 230-V)

P| Hz

Wielkos$¢ 2 (urzadzenia AC 230-V)

MOVIDRIVE® MDX61B 0055-2A3-4-0_ 0075-2A3-4-0_
WEJSCIE

Napigcie przytaczeniowe Ugiec 3xAC200V-10% ... 3xAC 240V +10 %

Czestotliwos¢ sieciowa fsiec 50 Hz ... 60 Hz +5 %

Prad znamionowy sieci lsiec 100 % AC 19,5 A AC 274 A

(przy Ugjec =3 X AC 230 V) 125 % AC 24,4 A AC 343 A
WYJSCIE

Pozorna moc wyjsciowa?) SN 8,8 kVA 11,6 kKVA

(przy Ugjee =3 X AC 230...240 V)

Znamionowy prad wyjsciowy In AC 22 A AC 29 A

(przy Ugjec =3 X AC 230 V)

- - - o

::?i?/ ﬁi{:: hptd Z'ng*ﬁo‘ V122 fspx,v:'i) 4 kHz) o AC275A AC383A

Prad wyjsciowy ciagty (= 100 % ly) Ip

(przy Ugjeec =3 X AC 230 V z fp\ym = 8 kHz) AC 22 A AC 29 A

Ograniczenie pradu Imax Silnikowe lub generatorowe 150 % Iy, czas trwania zalezny od obcigzenia

Wewnetrzne ograniczenie pradu Imax = 0...150 % regulowane

Minimalna dopuszczalna wartos¢ Rewmin 12 Q

opornika hamowania (tryb 4 kwadrant.)

Napigcie wyjsciowe Ua Maks. Ugjee

Czestotliwos¢ PWM fewm Regulowana: 4/8/12/16 kHz

Zakres predkosci obrotowej / rozdzielczoS¢ np / Anp . —6000 ... 0 ... +6000 min~' /0,2 min~" w calym zakresie
DANE OGOLNE

Strata mocy przy S\ Pymax 300 W 380 W

Zapotrzebowanie na powietrze chtodzace . 80 m¥h

Masa 5,9 kg

Wymiary szer. x wys. x gt. 135 x 315 x 285 mm

1) Dane dotyczace mocy odnosza sie do fpyyy = 4 kHz.

MDX61B wersja standardowa 0055-2A3-4-00 0075-2A3-4-00
Numer katalogowy 827 997 7 827 998 5
MDX61B wersja technologiczna 0055-2A3-4-0T 0075-2A3-4-0T
Numer katalogowy 828 006 1 828 008 8
|: State obcigzenie

zalecana moc silnika Pmot 5,56 kW 7,5 kW
Kwadratowe obciazenie lub state

obciazenie bez przecigzenia

— zalecana moc silnika Pmot 7,5 kW 11 kW

Zalecana moc silnika

— Podrecznik systemowy MOVIDRIVE® B, rozdziat Wybor silnika
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Dane techniczne i rysunki wymiarowe 7
MOVIDRIVE® MDX61B...-2_3 (urzadzenia AC 230-V) [7

Wielkos$¢ 3 (urzadzenia AC 230-V)

MOVIDRIVE® MDX61B

0110-203-4-0_

0150-203-4-0_

WEJSCIE

Napigcie przytaczeniowe Usiec 3xAC200V-10%...3xAC 240V +10 %

Czestotliwosé sieciowa fsiec 50Hz...60 Hz+5 %

Prad znamionowy sieci lsie¢ 100% AC40A AC49A

(przy Ugjec =3 X AC 230 V) 125% |AC50A AC 61 A
WYJSCIE

Pozorna moc wyjsciowa?’ CN 17,1 KVA 21,5 kVA

(przy Ugjee = 3 X AC 230...240 V)

Znamionowy prad wyjsciowy In AC 42 A AC 54 A

(przy Ugjec = 3 X AC 230 V)

s - - o

:);?i?/ ﬁﬁf:f =3 f\lggz'%o( v1z2fpv€,\,:"=) 4 kHz) o AC525A ACE7.5A

Prad wyjsciowy ciagly (= 100 % ly) Ip

(przy Ugjec =3 X AC 230 V z fpyym = 8 kHz) AC 42 A AC 54 A

Ograniczenie pradu Imax Silnikowe lub generatorowe 150 % Iy, czas trwania zalezny od obcigzenia

Wewnetrzne ograniczenie pradu Imax = 0...150 % regulowane

Minimalna dopuszczalna wartos$¢ Rewmin 7.5 Q 56 Q

opornika hamowania (tryb 4 kwadrant.)

Napigcie wyjsciowe Ua Maks. Ugjee

Czestotliwos¢ PWM fewm Regulowana: 4/8/12/16 kHz

Zakres predkosci obrotowej / rozdzielczosé np/An, —6000 ... 0 ... +6000 min~' / 0,2 min~" w calym zakresie
DANE OGOLNE

Strata mocy przy Sy" Pymax 580W 720 W

Zapotrzebowanie na powietrze chtodzace 180 m3h

Masa 14,3 kg

Wymiary szer. x wys. x gt. 1200 x 465 x 308 mm

1) Dane dotyczace mocy odnosza sie do fpyyy = 4 kHz.

MDX61B wersja standardowa

0110-203-4-00

0150-203-4-00

Numer katalogowy 827 999 3 828 000 2
MDX61B wersja technologiczna 0110-203-4-0T 0150-203-4-0T
Numer katalogowy 828 009 6 828 0118
|: State obcigzenie

zalecana moc silnika Pmot 11 kW 15 kW
Kwadratowe obciazenie lub state

obciazenie bez przecigzenia

— zalecana moc silnika Pmot 15 kW 22 kW

Zalecana moc silnika

— Podrecznik systemowy MOVIDRIVE® B, rozdziat Wybor silnika
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7 Dane techniczne i rysunki wymiarowe
7 MOVIDRIVE® MDX61B...-2_3 (urzgdzenia AC 230-V)

P| Hz

Wielko$é 4 (urzadzenia AC 230-V)

MOVIDRIVE® MDX61B 0220-203-4-0_ 0300-203-4-0_
WEJSCIE

Napigcie przytaczeniowe Ugiec |3XAC200V-10% ...3xAC 240V +10 %

Czestotliwosé sieciowa fsiec 50Hz ...60 Hz+5 %

Prad znamionowy sieci lsiec 100% AC72A AC 86 A

(przy Ugjec = 3 X AC 230 V) 125% |AC90A AC 107 A
WYJSCIE

Pozorna moc wyjsciowa) SN 31,8 kVA 37,8 kVA

(przy Ugjee = 3 X AC 230...240 V)

Znamionowy prad wyjsciowy In AC 80 A AC 95 A

(przy Ugjec = 3 x AC 230 V)

- - - o

:);?i?/ ﬁﬁf:f =3 f\lggz'%o( v1z2fpv€,\,:"=) 4 kHz) o AC 100 A ACT18 A

Prad wyjsciowy ciagly (= 100 % ly) Ip

(przy Ugjec =3 X AC 230 V z fpyym = 4 kHz) AC 80 A AC 95 A

Ograniczenie pradu Imax Silnikowe lub generatorowe 150 % Iy, czas trwania zalezny od obcigzenia

Wewnetrzne ograniczenie pradu Imax = 0...150 % regulowane

Minimalna dopuszczalna wartos¢ Rewmin 3.0 Q

opornika hamowania (tryb 4 kwadrant.)

Napigcie wyjsciowe Ua Maks. Ugjee

Czestotliwos¢ PWM fewm Regulowana: 4/8/12/16 kHz

Zakres predkosci obrotowej / rozdzielczosé  np / Anpy —6000 ... 0 ... +6000 min~" /0,2 min~! w catym zakresie
DANE OGOLNE

Strata mocy przy Sy" Pymax | 1100 W 1300 W

Zapotrzebowanie na powietrze chtodzace 180 m3h

Masa 26,3 kg

Wymiary szer. x wys. x gt. | 280 x 522 x 307 mm

1)

Dane dotyczgce mocy odnoszg sie do fpyyy = 4 kHz.

MDX61B wersja standardowa 0220-203-4-00 0300-203-4-00
Numer katalogowy 828 001 0 828 002 9
MDX61B wersja technologiczna 0220-203-4-0T 0300-203-4-0T
Numer katalogowy 828 012 6 828 013 4
|: State obcigzenie

zalecana moc silnika Pmot 22 kW 30 kW
Kwadratowe obciazenie lub state

obciazenie bez przecigzenia

— zalecana moc silnika Pmot 30 kW 37 kW

Zalecana moc silnika

— Podrecznik systemowy MOVIDRIVE® B, rozdziat Wybor silnika
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Dane techniczne i rysunki wymiarowe VA 7 =

MOVIDRIVE® MDX60/61B dane elektroniczne |7

9.5 MOVIDRIVE® MDX60/61B dane elektroniczne

MOVIDRIVE® MDX60/61B

Ogolne dane elektroniczne

Napiecie zasilajace X11:1
dla wejscia wartosci zadanych X11:5

REF1: DC+10V +5 % / -0 %, |,ax = DC 3 mA | Napigcia referencyjne dla potencjometru
REF2: DC-10V +0 % / =56 %, lhax = DC 3 mA | wartosSci zadanych

Wejscie wartosci X11:2/X11:3
zadanych n1
(wejscie réznicowe)
Tryb pracy Al11/AI12
Rozdzielczo$¢
Oporno$¢ wewnetrzna

Al11/Al12: Wejscie napigcia i natezenia, ustawiane w S11 i P11_, czas reakcji 1 ms

Wejscie napiecia: Wejscie natezenia:
n1=DCO0..4#410 VIlub DC -10 V...0...+10 V n1=DC 0...20 mA lub DC 4...20 mA
12 bitow 11 bitow

R; = 40 kQ (zewnetrzne napigcie zasilajgce) R =250 Q
R; = 20 kQ (zasilanie z REF1/REF2)

Wewnetrzne warto$ci zadane

Zestaw parametréw 1: n11/n12/n13 = -6000...0...+6000 min~!
Zestaw parametréw 2: n21/n22/n23 = —6000...0...+6000 min™!

Rampa = czas potrzebny na zmiane
predkosci obrotowej o An = 3000 min™!

1. Rampa t11/t21 rozpedowa: 0...2000 s hamujaca: 0..2000 s
2. Rampa t12/t22 rozpedowa = hamujaca: 0...2000 s

Rampa szybkiego zatrzymania t13/t23 hamujgca: 0...20 s

Rampa zatrzymania awaryjnego t14/t24 hamujgca: 0...20 s

Potencjometr motorowy t3 w gobre: 0.2..50 s w doét: 0.2..50 s

Wyjscie napiecia pomocniczego”
X13:8/X10:8

VO24: Ugyt = DC 24 V, maksymalna catkowita obcigzalnos¢ I,,5, = DC 400 mA

Zewnetrzne napiecie zasilajqce”
X10:9

VI24: U =DC 24 V —15 % / +20 % zgodnie z EN 61131-2

Wejscia binarne
X13:1...X13:6 i X16:1/X16:2
Opornos$¢ wewnetrzna

Poziom sygnatu

Funkcja X13:1
X13:2...X13:6, X16:1/X16:2

Bezpotencjatowo (transoptor), kompatybilne z PLC (EN 61131), czas reakcji 1 ms
DI@@...DIg5 i DI@6/DIg7
Rj =3 kQ, Ig= DC 10 mA

DC +13 V...+30 V DC= "1" = styk zamkniety

DC -3 V..+5 V/ = "0" = styk otwarty zgodnie z EN 61131

DIg@: stata funkcja "/Blokada stopnia mocy"
DI@1...DIg5, DIG6/DIG7: mozliwo$é wyboru w — menu parametrow P60_

Wyjécia binarne
X10:3/X10:7 i X16:3...X16:5

Poziom sygnatu
Funkcja X10:3

X10:7, X16:3...X16:5

Kompatybilne z PLC (EN 61131-2), czas reakcji 1 ms
DB@@/DOWY2 i DOY3...DOB5

"0"=DCOV "1"=DC +24 V Uwaga: nie przyktadac¢ obcych napiec!

DB@@: stata funkcja "/Hamulec", |5 = DC 150 mA, odporne na zwarcia,
niewrazliwe na napiecie zasilajace do DC 30 V

DO@2, DOY3...DOB5: mozliwos¢ wyboru w — menu parametréw P62_,
Imax = DC 50 mA (odporne na zwarcia do DC 30 V)

Wyjscie przekaznika X10:4...X10:6

DO@1: obcigzalno$¢ stykéw przekaznika U4 = DC 30V, | 54 = DC 800 mA

Funkcja X10:4 DO@1-C: wspdlny styk przekaznikowy

X10:5 DO@1-NO: styk zwierny Mozliwos¢ wyboru w — menu parametrow P62_
X10:6 DO@1-NC: zestyk rozwierny

Systembus (SBus) X12:1 DGND: Potencjat odniesienia | CAN-Bus wedtug specyfikacji CAN 2.0, cze$¢ A i B, technika
X12:2 SC11: SBus High przesytu wedtug ISO 11898, maks. 64 abonentéw, opornik
X12:3 SC12: SBus Low obcigzeniowy (120 Q) przytaczany poprzez przetacznik DIP

Ziacze RS485 X13:10 ST11: RS485 + '\Enlﬁlgzta;r;gagzég,?Zza%%%wz,gaa;s. 32 urzadzenia abonenckie
X13:11  ST12: RS485 - - Glugose p

Na state wbudowany dynamiczny opornik obcigzeniowy

Wejscie TF-/TH-/KTY X10:1

Zaciski odniesienia X11:4
X12:1/X13:9/X16:6/X10:2/X10:10
X137

dopuszczalny przekréj przewodow

TF1: Prog rozruchu przy Rtg 22,9 kQ £+10 %

.AGND: Potencjat odniesienia dla sygnatéw analogowych i zaciskéw X11:1i X11:5 (REF1/REF2)

DGND: Potencjat odniesienia dla sygnatéw binarnych, Systembus, ztgcza RS485 i TF/TH
DCOM: Potencjat odniesienia wyjs¢ binarnych X13:1...X13:6 i X16:1/X16:2 (DI@@...DI&5 i DIZ6/DIF7)

Jedna zyta na zacisk: 0,20...2,5 mm? (AWG 24...12)

Dwie zyly na zacisk:  0,25...1 mm? (AWG 22...17)

1) Urzadzenie mozna obcigzy¢ przez zaciski DC+24 V (VO24, wyjscia binarne) pradem o natezeniu |54 = DC 400 mA. Jesli wartos¢ ta
miataby by¢ niewystarczajgca, wowczas do X10:9 (VI24) nalezy podtaczy¢ napiecie zasilajgce DC 24-V.
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kYA 7 " Dane techniczne i rysunki wymiarowe
7 MOVIDRIVE® MDX60/61B dane elektroniczne
P| Hz
MOVIDRIVE® MDX60/61B Ogodlne dane elektroniczne
Styk ochronny X17:1 DGND: potencjat odniesienia dla X17:3
X17:2 VO24: Ugyt = DC 24V, tylko do zasilania X17:4 tego samego urzadzenia,
niedozwolone do zasilania dalszych urzadzen
X17:3 SOV24: potencjat odniesienia dla wejscia DC+24 V "Bezpieczne zatrzymanie" (styk ochronny)
X17:4 SVI24: wejscie DC+24 V "Bezpieczne zatrzymanie" (styk ochronny)

Dopuszczalny przekroj przewoddw

Pobér mocy X17:4

Pojemnos¢ wejsciowa X17:4

Czas do ponownego rozruchu
Czas do zablokowania stopnia
wyjsciowego

Jedna zyta na zacisk: 0,08...1,5 mm? (AWG28...16)
Dwie zyly na zacisk: 0,25 ... 1,0 mm? (AWG23...17)

Wielko$é 0: 3 W
Wielkos¢ 1: 5 W
Wielkos$¢ 2, 2S: 6 W
Wielko$¢ 3: 7,5 W
Wielkos¢ 4: 8 W
Wielko$¢ 5: 10 W
Wielko$¢ 6: 6 W

Wielkos¢ 0: 27 pF
Wielko$¢ 1...6: 270 pF

ta =200 ms
ts =200 ms

Poziom sygnatu

DC +19,2 V...+30 V = "1" = styk zamkniety
DC -30 V...+5V ="0" = styk otwarty
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Rysunki wymiarowe MOVIDRIVE® MDX60B |7

9.6  Rysunki wymiarowe MOVIDRIVE® MDX60B
Wielkos¢ 0S
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Rys. 42: Rysunek wymiarowy MDX60B, wielkos¢ 0S, wymiary w mm
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Rys. 43: Rysunek wymiarowy MDX60B, wielko$¢ 0S z opornikiem hamowania, wymiary w mm
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Rysunki wymiarowe MOVIDRIVE® MDX60B
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Rys. 44: Rysunek wymiarowy MDX60B, wielko$¢ OM, wymiary w mm
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Rys. 45: Rysunek wymiarowy MDX60B, wielko$¢ OM z opornikiem hamowania, wymiary w mm
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Dane techniczne i rysunki wymiarowe
Rysunki wymiarowe MOVIDRIVE® MDX61B

9.7  Rysunki wymiarowe MOVIDRIVE® MDX61B

1

Wielkos¢ 0S

WSKAZOWKA

Przy MOVIDRIVE® MDX61B, wielkos¢ 0, zamontowany rezystor hamujgcy nie ma
zadnego wptywu na wymiary. Dlatego rysunki wymiarowe dla MOVIDRIVE®™ MDX61B,

wielkos¢ 0 nie zawierajg opisu wbudowanego rezystora hamujacego.
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Rys. 46: Rysunek wymiarowy MDX61B, wielko$¢ 0S, wymiary w mm

Instrukcja obstugi — Falownik MOVIDRIVE® MDX60B/61B

6

I

Y

5

e e

72.5

51381BXX

139



9 kYA 7 " Dane techniczne i rysunki wymiarowe
Rysunki wymiarowe MOVIDRIVE® MDX61B
P| Hz
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Rys. 47: Rysunek wymiarowy MDX61B, wielko$¢ OM, wymiary w mm
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Dane techniczne i rysunki wymiarowe
Rysunki wymiarowe MOVIDRIVE® MDX61B
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Rys. 48: Rysunek wymiarowy MDX61B, wielkos¢ 1, wymiary w mm
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9 7 Dane techniczne i rysunki wymiarowe
7 Rysunki wymiarowe MOVIDRIVE® MDX61B
P| Hz
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Rys. 49: Rysunek wymiarowy MDX61B, wielkos¢ 2S, wymiary w mm
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Rysunki wymiarowe MOVIDRIVE® MDX61B |7
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Rys. 50: Rysunek wymiarowy MDX61B, wielko$¢ 2, wymiary w mm
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9 7 Dane techniczne i rysunki wymiarowe
7 Rysunki wymiarowe MOVIDRIVE® MDX61B
P| Hz
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Rys. 51: Rysunek wymiarowy MDX61B, wielko$¢ 3, wymiary w mm
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Rysunki wymiarowe MOVIDRIVE® MDX61B |7
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Rys. 52: Rysunek wymiarowy MDX61B, wielko$¢ 4, wymiary w mm
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Dane techniczne i rysunki wymiarowe
Rysunki wymiarowe MOVIDRIVE® MDX61B
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Rys. 53: Rysunek wymiarowy MDX61B, wielko$¢ 5, wymiary w mm

Instrukcja obstugi — Falownik MOVIDRIVE® MDX60B/61B




. . . . 7
Dane techniczne i rysunki wymiarowe VA 7 =
Rysunki wymiarowe MOVIDRIVE® MDX61B |7
Hz
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Rys. 54: Rysunek wymiarowy MDX61B, wielkos¢ 6, wymiary w mm
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7 Dane techniczne opcji DEH11B, opcji DER11B oraz opcji BW...-T/...-P
P| Hz

9.8 Dane techniczne opcji DEH11B, opcji DER11B oraz opcji BW...-T/...-P
Opcja "Karta enkodera HIPERFACE® typ DEH11B"

Opcja DEH11B

Wyjscie odwzorowania Wyjscie odwzorowania Wejscie zewnetrznego enkodera (max. 200 kHz):
lub wej$cie zewnetrznego Poziom sygnatu zgodny z RS422 dopuszczalne typy enkoderow:
enkodera Liczba impulséw wynosi: +  Enkoder HIPERFACE®
X14: * 1024 impulséw/obrot (enkoder » Enkoder sin/cos AC 1 Vgg
HIPERFACE® do X1 5) * Enkoder TTL z negujacymi $ciezkami

* Tak jak do X15: Wejscie enkodera |« Enkoder o poziomie sygnatu zgodnym z RS422

silnika (enkoder sin/cos Iub TTL_ 7, jianie enkodera: DC+12 V, I;a = DC 650 mA™)
ze $ciezkami negujacymi do X15)

Wejscie enkodera silnika X15: | dopuszczalne typy enkoderow:

+  Enkoder HIPERFACE®

Enkoder sin/cos AC 1 Vgg

Enkoder TTL z negujacymi $ciezkami

Enkoder o poziomie sygnatu zgodnym z RS422

Dopuszczalna rozdzielczo$¢: 128/256/512/1024/2048 [inkrementy/obrét]

Zasilanie enkodera: DC+12 V, I,y = DC 650 mA")

e o o o

53156AXX

1) Catkowite obcigzenie pradowe dla zasilania enkodera DC 12-V < DC 650 mA.

Opcja "Karta resolwera typ DER11B"

Opcja DER11B

Wyjscie odwzorowania Wyjscie odwzorowania Wejscie zewnetrznego enkodera (max. 200 kHz):
lub wej$cie zewnetrznego Poziom sygnatu zgodny z RS422 | dopuszczalne typy enkoderéw:
enkodera Liczba impulséw wynosi - Enkoder HIPERFACE®

X14: 11024 impulséw/obrot * Enkoder sin/cos AC 1 Vgg

* Enkoder TTL z negujacymi $ciezkami
Zasilanie enkodera: DC+12 V, |5 = DC 650 mA

Wejscie enkodera silnika X15: | Resolwer
2-pinowy, U,ef = AC 3,5 Vg, 4 kHz
Uin / Uref = 0,5

53157AXX
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Dane techniczne i rysunki wymiarowe VA 7 =
Dane techniczne: Opcja DIO11B i opcja DFC11B |7

Opcja "Rezystor hamujacy BW...-T/BW...-P"

Rezystor hamujacy BW...-T / BW...-P

Przekréj poprzeczny przewodu przekaznika sygnalizacyjnego 1x 2,5 mm?

Moc zatgczalna styku przekaznika sygnalizacyjnego wytacznika temperatury « DC2A/DC24V (DC11)
+ AC2A/AC 230V (AC11)

Styk zataczeniowy Spetnia wymogi EN 61800-5-1

9.9 Dane techniczne: Opcja DIO11B i opcja DFC11B
Opcja "Karta wejscia / wyjscia typ DIO11B"

Opcja DIO11B
Wejscie wartosci X20:1/X20:2 | Al21/AI22: wejscie napiecia
zadanych n2 Wejscie réznicowe lub wejscie z potencjatem odniesienia AGND
Tryb pracy Al21/A122 n2=DCO0...+10 V lub DC-10 V...0...+10 V
Rozdzielczo$¢ 12 Bit, czas odczytu 1 ms
Opornos$é wewnetrzna R; =40 kQ

Wyjscia analogowe X21:1/X21:4 | AOV1/AOV2: wyjscia napigciowe DC-10 V...0...+10 V, |;;,5 = DC 10 mA,
odporne na zwarcie i niewrazliwe na napiecie zasilajgce do DC 30V,
mozliwo$¢ wyboru — menu parametréw P64 _

X21:2/X21:5 AOC1/AOC2: wyjscia pradowe DC 0(4)...20 mA, odporne na zwarcie

i niewrazliwe na napiecie zasilajace do DC 30 V, mozliwo$¢ wyboru — menu
parametrow P64_

Czas zadziatania

Rozdzielczo$¢ 5ms
12 bitow
Wejscia binarne Bezpotencjatowe (transoptor), kompatybilne z PLC (EN 61131-2)
X22:1...X22:8 DI1@...DI17
Opornos¢ wewnetrzna R;=3 kQ, Ig = DC 10 mA

Czas odczytu 1 ms

DC +13 V...+30 V DC= "1" = styk zamkniety

Poziom sygnatu DC-3V..+5V = "0" = styk otwarty

zgodnie z EN 61131

Funkcja X22:1..X22:8 DI10...DI17: mozliwo$¢ wyboru w — menu parametréow P61_
Wyjscia binarne  X23:1...X23:8 DO1@...DO17: kompatybilne z PLC (EN 61131-2), czas reakcji 1 ms
Poziom sygnatu "0"=DCOV ""=DC+24V
Funkcja X23:1...X23:8 DO10...D017: mozliwo$¢ wyboru w — menu parametréw P63 _,
Imax = DC 50 mA (odporne na zwarcia i niewrazliwe na napigcie zasilajace
do DC 30 V)

Zaciski odniesienia X20:3/X21:3/X21:6 | AGND: potencjat odniesienia dla sygnatow analogowych

X22:9 (AI21/AI122/A0_1/AQO_2)

X22:10 | DCOM: potencjat odniesienia wej$¢ binarnych X22:1...X22:8 (DI19...DI17)
DGND: potencjat odniesienia dla sygnatéw binarnych, potencjat odniesienia
53159AXX dla zasilania DC 24 V

Wejscie napigciowe X23:9 24VIN: napiecie zasilajgce DC +24 V dla wyj$¢ binarnych DO19...DO17

Jedna zyta na zacisk: 0,08...1,5 mm? (AWG 28...16)

Dopuszczalny przekrdj przewodow |y io 5ok ha zacisk:  0.25..1 mm? (AWG 22..17)
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7 Dane techniczne: Opcja DIO11B i opcja DFC11B
P| Hz

Opcja "Ztacze CAN-Bus typ DFC11B"

Opcja DFC11B

Profil komunikacyjny «  SEW-MOVILINK®
+ CANopen
+ CAN Layer 2
llo$¢ stéw danych procesowych 1 ... 10 stéw danych procesowych
Szybkos$¢ przesytu Ustawianie poprzez parametr P894:
125 kBaud / 250 kBaud / 500 kBaud / 1 MBaud
Technika przytgczeniowa Poprzez szybkoztgcze Sub-D9 X30 (przypisanie pinéw wg standardu CIA) lub
poprzez zacisk X31
Dopuszczalny przekroj Jedna zyta na zacisk: 0,20 ... 2,5 mm? (AWG24 ... 12)
przewodu X31 (potgczenie CAN-Bus) Dwie zyly na zacisk: 0,25 ...1 mm? (AWG22 ... 17)
Opornik obcigzeniowy 120 Q (ustawienie poprzez przetgcznik DIP S1-R)
Adresowanie Ustawianie poprzez parametr P891 (SBus MOVILINK) lub P896 (CANopen)
Srodki pomocnicze przy *  Oprogramowanie MOVITOOLS®
uruchamianiu *  Klawiatura DBG60B

55728AXX
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Spis adreséw

Niemcy

Gtoéwny zarzad Bruchsal
Zaktad produkcyjny

Dystrybucja

SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG
Ernst-Blickle-StralRe 42

D-76646 Bruchsal

Adres skrzynki pocztowej

Postfach 3023 - D-76642 Bruchsal

Tel. +49 7251 75-0

Faks +49 7251 75-1970
http://www.sew-eurodrive.de
sew@sew-eurodrive.de

Centrum serwisowe Centrum
Przekfadnie /
Silniki

SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG
Ernst-Blickle-Strafie 1
D-76676 Graben-Neudorf

Tel. +49 7251 75-1710
Faks +49 7251 75-1711
sc-mitte-gm@sew-eurodrive.de

Centrum
Elektronika

SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG
Ernst-Blickle-StralRe 42
D-76646 Bruchsal

Tel. +49 7251 75-1780
Faks +49 7251 75-1769
sc-mitte-e@sew-eurodrive.de

Péinoc

SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG
Alte Ricklinger StralRe 40-42
D-30823 Garbsen (przy Hannover)

Tel. +49 5137 8798-30
Faks +49 5137 8798-55
sc-nord@sew-eurodrive.de

Wschéd

SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG
Dénkritzer Weg 1
D-08393 Meerane (przy Zwickau)

Tel. +49 3764 7606-0
Faks +49 3764 7606-30
sc-ost@sew-eurodrive.de

Potudnie

SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG
DomagkstralRe 5
D-85551 Kirchheim (przy Monachium)

Tel. +49 89 909552-10
Faks +49 89 909552-50
sc-sued@sew-eurodrive.de

Zachéd

SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG
Siemensstrafe 1
D-40764 Langenfeld (przy Dusseldorfie)

Tel. +49 2173 8507-30
Faks +49 2173 8507-55
sc-west@sew-eurodrive.de

Drive Service Hotline / dyzur telefoniczny 24-h

+49 180 5 SEWHELP
+49 180 5 7394357

Dalsze adresy dotyczace punktéw serwisowych w Niemczech na zadanie.

Francja
Zaktad produkcyjny Haguenau SEW-USOCOME Tel. +33 388 73 67 00
Dystrybucja 48-54, route de Soufflenheim Faks +33 3 88 73 66 00
Serwis B. P. 20185 http://www.usocome.com
F-67506 Haguenau Cedex sew@usocome.com
Zaklady montazowe Bordeaux SEW-USOCOME Tel. +33 5 57 26 39 00
Dystrybucja Parc d’activités de Magellan Faks +33 5 57 26 39 09
Serwis 62, avenue de Magellan - B. P. 182
F-33607 Pessac Cedex
Lyon SEW-USOCOME Tel. +334 72 15 37 00
Parc d’Affaires Roosevelt Faks +334 72 1537 15
Rue Jacques Tati
F-69120 Vaulx en Velin
Paris SEW-USOCOME Tel. +33 164 42 40 80
Zone industrielle Faks +33 1 64 42 40 88
2, rue Denis Papin
F-77390 Verneuil 'Etang
Dalsze adresy dotyczace punktéw serwisowych we Francji na zgdanie.
Algerien
Dystrybucja Alger Réducom Tel. +213 21 8222-84
16, rue des Fréres Zaghnoun Faks +213 21 8222-84
Bellevue El-Harrach
16200 Alger
Argentyna

Zaktad montazowy  Buenos Aires
Dystrybucja

Serwis

SEW EURODRIVE ARGENTINA S.A.
Centro Industrial Garin, Lote 35

Ruta Panamericana Km 37,5

1619 Garin

Tel. +54 3327 4572-84
Faks +54 3327 4572-21
sewar@sew-eurodrive.com.ar
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Australia
Zaklady montazowe Melbourne SEW-EURODRIVE PTY. LTD. Tel. +61 3 9933-1000
Dystrybucja 27 Beverage Drive Faks +61 3 9933-1003
Serwis Tullamarine, Victoria 3043 http://www.sew-eurodrive.com.au
enquires@sew-eurodrive.com.au
Sydney SEW-EURODRIVE PTY. LTD. Tel. +61 2 9725-9900
9, Sleigh Place, Wetherill Park Faks +61 2 9725-9905
New South Wales, 2164 enquires@sew-eurodrive.com.au
Austria
Zaktad montazowy  Wieden SEW-EURODRIVE Ges.m.b.H. Tel. +43 1 617 55 00-0
Dystrybucja Richard-Strauss-Strasse 24 Faks +43 1 617 55 00-30
Serwis A-1230 Wien http://sew-eurodrive.at
sew@sew-eurodrive.at
Belgia
Zaktad montazowy  Briissel CARON-VECTOR S A. Tel. +32 10 231-311
Dystrybucja Avenue Eiffel 5 Faks +32 10 231-336
Serwis B-1300 Wavre http://www.caron-vector.be
info@caron-vector.be
Brazylia
Zaktad produkcyjny Sao Paulo SEW-EURODRIVE Brasil Ltda. Tel. +55 11 6489-9133

Dystrybucja Avenida Amancio Gaiolli, 50 Faks +55 11 6480-3328
Serwis Caixa Postal: 201-07111-970 http://www.sew.com.br
Guarulhos/SP - Cep.: 07251-250 sew@sew.com.br
Dalsze adresy dotyczace punktéw serwisowych w Brazylii na zadanie.
Butgaria
Dystrybucja Sofia BEVER-DRIVE GMBH Tel. +359 2 9532565
Bogdanovetz Str.1 Faks +359 2 9549345
BG-1606 Sofia bever@mbox.infotel.bg
Chile
Zaktad montazowy  Santiago de SEW-EURODRIVE CHILE LTDA. Tel. +56 2 75770-00
Dystrybucja Chile Las Encinas 1295 Faks +56 2 75770-01
Serwis Parque Industrial Valle Grande sewsales@entelchile.net
LAMPA
RCH-Santiago de Chile
Adres skrzynki pocztowe;j
Casilla 23 Correo Quilicura - Santiago - Chile
Chiny
Zaktad produkcyjny Tianjin SEW-EURODRIVE (Tianjin) Co., Ltd. Tel. +86 22 25322612
Zaktad montazowy No. 46, 7th Avenue, TEDA Faks +86 22 25322611
Dystrybucja Tianjin 300457 victor.zhang@sew-eurodrive.cn
Serwis http://www.sew.com.cn
Zaktad montazowy  Suzhou SEW-EURODRIVE (Suzhou) Co., Ltd. Tel. +86 512 62581781
Dystrybucja 333, Suhong Middle Road Faks +86 512 62581783
Serwis Suzhou Industrial Park suzhou@sew.com.cn
Jiangsu Province, 215021
P. R. Chiny
Chorwacja
Dystrybucja Zagrzeb KOMPEKS d. o. o. Tel. +385 1 4613-158
Serwis PIT Erdédy 4 Il Faks +385 1 4613-158
HR 10 000 Zagreb kompeks@net.hr
Dania
Zaktad montazowy  Kopenhaga SEW-EURODRIVEA/S Tel. +45 43 9585-00
Dystrybucja Geminivej 28-30, P.O. Box 100 Faks +45 43 9585-09
Serwis DK-2670 Greve http://www.sew-eurodrive.dk

sew@sew-eurodrive.dk

11/2007

155



156

Spis adreséw

i

Estonia
Dystrybucja Tallin ALAS-KUUL AS Tel. +372 6593230
Paldiski mnt.125 Faks +372 6593231
EE 0006 Tallin veiko.soots@alas-kuul.ee
Finlandia
Zaktad montazowy  Lahti SEW-EURODRIVE OY Tel. +358 3 589-300
Dystrybucja Vesiméaentie 4 Faks +358 3 7806-211
Serwis FIN-15860 Hollola 2 http://www.sew-eurodrive fi
sew@sew-eurodrive.fi
Gabun
Dystrybucja Libreville Electro-Services Tel. +241 7340-11
B. P. 1889 Faks +241 7340-12
Libreville
Grecja
Dystrybucja Ateny Christ. Boznos & Son S.A. Tel. +30 2 1042 251-34
Serwis 12, Mavromichali Street Faks +30 2 1042 251-59
P.O. Box 80136, GR-18545 Piraeus http://www.boznos.gr
Boznos@otenet.gr
Hiszpania
Zaktad montazowy  Bilbao SEW-EURODRIVE ESPANA, S.L. Tel. +34 9 4431 84-70
Dystrybucja Parque Tecnolégico, Edificio, 302 Faks +34 9 4431 84-71
Serwis E-48170 Zamudio (Vizcaya) sew.spain@sew-eurodrive.es
Holandia
Zaktad montazowy  Rotterdam VECTOR Aandrijftechniek B.V. Tel. +31 10 4463-700
Dystrybucja Industrieweg 175 Faks +31 10 4155-552
Serwis NL-3044 AS Rotterdam http://www.vector.nu
Postbus 10085 info@vector.nu
NL-3004 AB Rotterdam
Hong Kong
Zaktad montazowy  Hong Kong SEW-EURODRIVE Ltd. Tel. +852 2 7960477 + 79604654
Dystrybucja Unit No. 801-806, 8th Floor Faks +852 2 7959129
Serwis Hong Leong Industrial Complex sew@sewhk.com
No. 4, Wang Kwong Road
Kowloon, Hong Kong
Indie
Zaktad montazowy  Baroda SEW-EURODRIVE India Pvt. LTD. Tel. +91 265 2831021
Dystrybucja Plot No. 4, Gidc Faks +91 265 2831087
Serwis Por Ramangamdi - Baroda - 391 243 mdoffice@seweurodriveindia.com
Gujarat
Biura obstugi Bangalore SEW-EURODRIVE India Private Limited Tel. +91 80 22266565
technicznej 308, Prestige Centre Point Faks +91 80 22266569
7, Edward Road sewbangalore@sify.com
Bangalore
Mumbai SEW-EURODRIVE India Private Limited Tel. +91 22 28348440
312 A, 3rd Floor, Acme Plaza Faks +91 22 28217858
Andheri Kurla Road, Andheri (E) sewmumbai@vsnl.net
Mumbai
Irlandia
Dystrybucja Dublin Alperton Engineering Ltd. Tel. +353 1 830-6277
Serwis 48 Moyle Road Faks +353 1 830-6458
Dublin Industrial Estate
Glasnevin, Dublin 11
Japonia
Zaktad montazowy  Toyoda-cho SEW-EURODRIVE JAPAN CO., LTD Tel. +81 538 373811
Dystrybucja 250-1, Shimoman-no, Faks +81 538 373814
Serwis Toyoda-cho, lwata gun sewjapan@sew-eurodrive.co.jp

Shizuoka prefecture, 438-0818
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Kamerun
Dystrybucja Douala Electro-Services Tel. +237 4322-99
Rue Drouot Akwa Faks +237 4277-03
B. P. 2024
Douala
Kanada
Zaktady montazowe Toronto SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Tel. +1 905 791-1553
Dystrybucja 210 Walker Drive Faks +1 905 791-2999
Serwis Bramalea, Ontario L6T3W1 http://www.sew-eurodrive.ca
l.reynolds@sew-eurodrive.ca
Vancouver SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Tel. +1 604 946-5535
7188 Honeyman Street Faks +1 604 946-2513
Delta. B.C. V4G 1 E2 b.wake@sew-eurodrive.ca
Montreal SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Tel. +1 514 367-1124
2555 Rue Leger Street Faks +1 514 367-3677
LaSalle, Quebec H8N 2V9 a.peluso@sew-eurodrive.ca
Dalsze adresy dotyczace punktéw serwisowych w Kanadzie na zadanie.
Kolumbia
Zaktad montazowy  Bogota SEW-EURODRIVE COLOMBIA LTDA. Tel. +57 1 54750-50
Dystrybucja Calle 22 No. 132-60 Faks +57 1 54750-44
Serwis Bodega 6, Manzana B sewcol@andinet.com
Santafé de Bogota
Korea
Zaktad montazowy  Ansan-City SEW-EURODRIVE KOREA CO., LTD. Tel. +82 31 492-8051
Dystrybucja B 601-4, Banweol Industrial Estate Faks +82 31 492-8056
Serwis Unit 1048-4, Shingil-Dong master@sew-korea.co.kr
Ansan 425-120
Libanon
Dystrybucja Beirut Gabriel Acar & Fils sarl Tel. +961 1 4947-86
B. P. 80484 +961 1 4982-72
Bourj Hammoud, Beirut +961 3 2745-39
Faks +961 1 4949-71
gacar@beirut.com
Litwa
Dystrybucja Alytus UAB Irseva Tel. +370 315 79204
Merkines g. 2A Faks +370 315 79688
LT-4580 Alytus irmantas.irseva@one.lt
Luksemburg
Zaktad montazowy  Briissel CARON-VECTOR S.A. Tel. +32 10 231-311
Dystrybucja Avenue Eiffel 5 Faks +32 10 231-336
Serwis B-1300 Wavre http://www.caron-vector.be
info@caron-vector.be
Malezja
Zaktad montazowy  Johore SEW-EURODRIVE SDN BHD Tel. +60 7 3549409
Dystrybucja No. 95, Jalan Seroja 39, Taman Johor Jaya Faks +60 7 3541404
Serwis 81000 Johor Bahru, Johor kchtan@pd.jaring.my
West Malaysia
Marokko
Dystrybucja Casablanca S.R. M. Tel. +212 2 6186-69 + 6186-70 + 6186-
Société de Réalisations Mécaniques 71
5, rue Emir Abdelkader Faks +212 2 6215-88
05 Casablanca srm@marocnet.net.ma
Norwegia
Zaktad montazowy  Moss SEW-EURODRIVE A/S Tel. +47 69 241-020
Dystrybucja Solgaard skog 71 Faks +47 69 241-040
Serwis N-1599 Moss sew@sew-eurodrive.no
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Nowa Zelandia

Zaktady montazowe Auckland SEW-EURODRIVE NEW ZEALAND LTD. Tel. +64 9 2745627
Dystrybucja P.O. Box 58-428 Faks +64 9 2740165
Serwis 82 Greenmount drive sales@sew-eurodrive.co.nz
East Tamaki Auckland
Christchurch SEW-EURODRIVE NEW ZEALAND LTD. Tel. +64 3 384-6251
10 Settlers Crescent, Ferrymead Faks +64 3 384-6455
Christchurch sales@sew-eurodrive.co.nz
Peru
Zaktad montazowy Lima SEW DEL PERU MOTORES REDUCTORES Tel. +51 1 3495280
Dystrybucja S.A.C. Faks +51 1 3493002
Serwis Los Calderos 120-124 sewperu@sew-eurodrive.com.pe
Urbanizacion Industrial Vulcano, ATE, Lima
Polska
Zaktad montazowy tédz SEW-EURODRIVE Polska Sp.z.0.0. Tel. +48 42 67710-90
Dystrybucja ul. Techniczna 5 Faks +48 42 67710-99
Serwis PL-92-518 £.6dz http://www.sew-eurodrive.pl
sew@sew-eurodrive.pl
Portugalia
Zaktad montazowy  Coimbra SEW-EURODRIVE, LDA. Tel. +351 231 20 9670
Dystrybucja Apartado 15 Faks +351 231 20 3685
Serwis P-3050-901 Mealhada http://www.sew-eurodrive.pt
infosew@sew-eurodrive.pt
Republika Czeska
Dystrybucja Praga SEW-EURODRIVE CZ S.R.O. Tel. +420 220121234 + 220121236
Business Centrum Praha Faks +420 220121237
Luna 591 http://www.sew-eurodrive.cz
CZ-16000 Praha 6 - Vokovice sew@sew-eurodrive.cz
Rosja
Dystrybucja St. Petersburg ZAO SEW-EURODRIVE Tel. +7 812 5357142+812 5350430
P.O. Box 36 Faks +7 812 5352287
RUS-195220 St. Petersburg http://www.sew-eurodrive.ru
sew@sew-eurodrive.ru
RPA
Zaktady montazowe Johannesburg SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED  Tel. +27 11 248-7000
Dystrybucja Eurodrive House Faks +27 11 494-3104
Serwis Cnr. Adcock Ingram and Aerodrome Roads dross@sew.co.za
Aeroton Ext. 2
Johannesburg 2013
P.O.Box 90004
Bertsham 2013
Capetown SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED  Tel. +27 21 552-9820
Rainbow Park Faks +27 21 552-9830
Cnr. Racecourse & Omuramba Road Teleks 576 062
Montague Gardens dswanepoel@sew.co.za
Cape Town
P.O.Box 36556
Chempet 7442
Cape Town
Durban SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED  Tel. +27 31 700-3451
2 Monaceo Place Faks +27 31 700-3847
Pinetown dtait@sew.co.za
Durban
P.O. Box 10433, Ashwood 3605
Rumunia
Dystrybucja Bucuresti Sialco Trading SRL Tel. +40 21 230-1328
Serwis str. Madrid nr.4 Faks +40 21 230-7170

011785 Bucuresti

sialco@sialco.ro
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Senegal
Dystrybucja Dakar SENEMECA Tel. +221 849 47-70
Mécanique Générale Faks +221 849 47-71
Km 8, Route de Rufisque senemeca@sentoo.sn
B. P. 3251, Dakar
Serbia i Montenegro
Dystrybucja Beograd DIPAR d.o.o. Tel. +381 11 3046677
Kajmakcalanska 54 Faks +381 11 3809380
SCG-11000 Beograd dipar@yubc.net
Singapur
Zaktad montazowy  Singapore SEW-EURODRIVE PTE. LTD. Tel. +65 68621701 ... 1705
Dystrybucja No 9, Tuas Drive 2 Faks +65 68612827
Serwis Jurong Industrial Estate Teleks 38 659
Singapore 638644 sales@sew-eurodrive.com.sg
Szwecja
Zaktad montazowy  Jonkoping SEW-EURODRIVE AB Tel. +46 36 3442-00
Dystrybucja Gnejsvagen 6-8 Faks +46 36 3442-80
Serwis S-55303 Jonképing http://www.sew-eurodrive.se
Box 3100 S-55003 J6nképing info@sew-eurodrive.se
Szwajcaria
Zaktad montazowy  Basel Alfred Imhof A.G. Tel. +41 61 41717-17
Dystrybucja Jurastrasse 10 Faks +41 61 41717-00
Serwis CH-4142 Miinchenstein bei Basel http://www.imhof-sew.ch
info@imhof-sew.ch
Stowacja
Dystrybucja Sered SEW-Eurodrive SK s.r.o. Tel. +421 31 7891311
Trnavska 920 Faks +421 31 7891312
SK-926 01 Sered sew@sew-eurodrive.sk
Stowenia
Dystrybucja Celje Pakman - Pogonska Tehnika d.o.o. Tel. +386 3 490 83-20
Serwis Ul. XIV. divizije 14 Faks +386 3 490 83-21
SLO - 3000 Celje pakman@siol.net
Tajlandia
Zaktad montazowy  Chon Buri SEW-EURODRIVE (Thailand) Ltd. Tel. +66 38 454281
Dystrybucja Bangpakong Industrial Park 2 Faks +66 38 454288
Serwis 700/456, Moo.7, Tambol Donhuaroh sewthailand@sew-eurodrive.co.th
Muang District
Chon Buri 20000
Tunesien
Dystrybucja Tunis T. M.S. Technic Marketing Service Tel. +216 1 4340-64 + 1 4320-29
7, rue Ibn El Heithem Faks +216 1 4329-76
Z.l. SMMT
2014 Mégrine Erriadh
Turcja
Zaktad montazowy Istanbul SEW-EURODRIVE Tel. +90 216 4419163 + 216 4419164 +
Dystrybucja Hareket Sistemleri Sirketi 216 3838014
Serwis Bagdat Cad. Koruma Cikmazi No. 3 Faks +90 216 3055867
TR-34846 Maltepe ISTANBUL sew@sew-eurodrive.com.tr
USA
Zaktad produkcyjny Greenville SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 864 439-7537

Zaktad montazowy
Dystrybucja
Serwis

1295 Old Spartanburg Highway
P.O. Box 518
Lyman, S.C. 29365

Faks Sales +1 864 439-7830
Faks Manuf. +1 864 439-9948
Faks Ass. +1 864 439-0566
Teleks 805 550
http://www.seweurodrive.com
cslyman@seweurodrive.com
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USA
Zaktady montazowe San Francisco SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 510 487-3560
Dystrybucja 30599 San Antonio St. Faks +1 510 487-6381
Serwis Hayward, California 94544-7101 cshayward@seweurodrive.com
Philadelphia/lPA SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 856 467-2277
Pureland Ind. Complex Faks +1 856 845-3179
2107 High Hill Road, P.O. Box 481 csbridgeport@seweurodrive.com
Bridgeport, New Jersey 08014
Dayton SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 937 335-0036
2001 West Main Street Faks +1 937 440-3799
Troy, Ohio 45373 cstroy@seweurodrive.com
Dallas SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 214 330-4824
3950 Platinum Way Faks +1 214 330-4724
Dallas, Texas 75237 csdallas@seweurodrive.com
Dalsze adresy dotyczace punktéw serwisowych w USA na zadanie.
Wenezuela
Zaktad montazowy  Valencia SEW-EURODRIVE Venezuela S.A. Tel. +58 241 832-9804
Dystrybucja Av. Norte Sur No. 3, Galpon 84-319 Faks +58 241 838-6275
Serwis Zona Industrial Municipal Norte sewventas@cantv.net
Valencia, Estado Carabobo sewfinanzas@cantv.net
Wielka Brytania
Zaktad montazowy  Normanton SEW-EURODRIVE Ltd. Tel. +44 1924 893-855
Dystrybucja Beckbridge Industrial Estate Faks +44 1924 893-702
Serwis P.O. Box No.1 http://www.sew-eurodrive.co.uk

GB-Normanton, West- Yorkshire WF6 1QR

info@sew-eurodrive.co.uk

Wybrzeze Kosci Stoniowej

Dystrybucja Abidjan SICA Tel. +225 2579-44
Ste industrielle et commerciale pour I'Afrique Faks +225 2584-36
165, Bld de Marseille
B. P. 2323, Abidjan 08
Wiochy
Zaktad montazowy  Milano SEW-EURODRIVE di R. Blickle & Co.s.a.s. Tel. +39 2 96 9801
Dystrybucja Via Bernini, 14 Faks +39 2 96 799781
Serwis 1-20020 Solaro (Milano) sewit@sew-eurodrive.it
Wegry
Dystrybucja Budapeszt SEW-EURODRIVE Kit. Tel. +36 1 437 06-58
Serwis H-1037 Budapest Faks +36 1 437 06-50

Kunigunda u. 18

office@sew-eurodrive.hu
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