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Wskazówki ogólne

Nale¿y koniecznie przestrzegaæ zawartych tutaj wskazówek bezpieczeñstwa i ostrze¿eñ !

Zagro¿enie elektryczne , np. przy pracach pod napiêciem.

Zagro¿enie mechaniczne, np. przy pracach przy dŸwignicach.

Uwaga istotna dla bezpiecznej eksploatacji bez zak³óceñ.

Przestrzeganie tej instrukcji obs³ugi jest warunkiem eksploatacji bez zak³óceñ i spe³nienia 
ewentualnych roszczeñ gwarancyjnych. Dlatego nale¿y najpierw przeczytaæ tê instrukcjê obs³ugi, 
zanim rozpocznie siê pracê przy urz¹dzeniu!
Ta instrukcja obs³ugi zawiera wa¿ne wskazówki dotycz¹ce serwisowania urz¹dzenia; dlatego 
powinna by¾ przechowywana  zawsze w jego pobli¿u.

U¿ytkowanie zgodne z przeznaczeniem:
Przetwornice czêstotliwoœci MOVITRAC® 31C to urz¹dzenia do instalacji przemys³owych s³u¿¹ce 
do napêdzania silników trójfazowych asynchronicznych z wirnikiem zwartym. Silniki te musz¹ byæ 
odpowiednie do u¿ytkowania z przetwornicami czêstotliwoœci, nie wolno pod³¹czaæ innych 
obci¹¿eñ.
MOVITRAC® 31C- s¹ urz¹dzeniami do stacjonarnej zabudowy w szafach sterowniczych. Nale¿y 
koniecznie przestrzegaæ wszelkich danych technicznych i dopuszczalnych warunków w miejscu 
zastosowania.
Uruchomienie (zapocz¹tkowanie zgodnego z przeznaczeniem u¿ytkowania) zabronione jest tak 
d³ugo, dopóki nie zostanie stwierdzone, i¿ maszyna spe³nia wytyczne dotycz¹ce kompatybilnoœci 
elektromagnetycznej 89/336/EWG oraz dopóki nie zostanie ustalona zgodnoœæ produktu 
koñcowego z wytyczn¹ maszynow¹ 89/392/EWG (uwzglêdniæ EN 60204).

Jeœli urz¹dzenie nie jest wyraŸnie do tego przewidziane, zabrania siê:
• zastosowania w strefach ochrony przciwwybuchowej
• zastosowania w otoczeniu, w którym wystêpuj¹ szkodliwe oleje, kwasy, gazy, opary, py³y, 

promieniowanie itd.
• zastosowania w niestacjonarnych urz¹dzeniach, w których wystêpuj¹ nara¿enia na drgania i 

uderzenia, wykraczaj¹ce poza wymogi EN 50178 
• zastosowania w urz¹dzeniach, w których sama przetwornica (bez nadrzêdnych systemów bezpie−

czeñstwa) pe³ni funkcje bezpieczeñstwa, które musz¹ gwarantowaæ ochronê maszyn i ludzi.  

Utylizacja (prosimy o przestrzeganie aktualnych ustaleñ):
Utylizowaæ zgodnie z  w³aœciwoœciami urz¹dzenia i obowi¹zuj¹cymi przepisami np. jako:
z³om elektroniczny (obwody drukowane), tworzywo sztuczne (obudowa), blacha, miedŸ, itd.

Dalsze informacje techniczne oraz wskazówki dotycz¹ce projektowania zawarte s¹ w w katalogu  
MOVITRAC®  31C przetwornice czêstotliwoœci, zeszyt numer 0922 9108.
Dalsze informacje dotycz¹ce opcji pracy synchronicznej, sterowania pozycjonuj¹cego IPOS i 
przy³¹czy magistral  (PROFIBUS, INTERBUS i DeviceNet) zawarte s¹ w odpowiednich 
podrêcznikach.
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1 Wskazówki bezpieczeñstwa

1 Wskazówki bezpieczeñstwa 

Instalacja i uruchomienie

• Nigdy nie instalowaæ i nie uruchamiaæ urz¹dzeñ uszkodzonych. Wszelkie uszkodzenia powinny 
byæ bezzw³ocznie zg³oszone przedsiêbiorstwu przewozowemu. 

• Prace przy instalacji, uruchamianiu i serwisowaniu urz¹dzenia mog¹ byæ wykonywane tylko 
przez wykwalifikowanych elektryków posiadaj¹cych odpowiednie przeszkolenie z zakresu 
przepisów zapobiegania wypadkom i przy zachowaniu obowi¹zuj¹cych przepisów (np. EN 60204, 
VBG 4, DIN−VDE 0100/0113/0160). 

• Przy instalacji i uruchamianiu silnika i hamulca nale¿y przestrzegaæ odpowiednich dla nich 
instrukcji! 

• Œrodki ostro¿noœci i urz¹dzenia ochronne  musz¹ odpowiadaæ obowi¹zuj¹cym przepisom  (np. EN 
60204 lub EN 50178). 
Konieczny œrodek ostro¿noœci: uziemienie urz¹dzenia 
Konieczne urz¹dzenie ochronne: urz¹dzenia zabezpieczaj¹ce nadpr¹dowe  (bezpieczniki)  

• Urz¹dzenie spe³nia wszystkie wymogi bezpiecznego oddzielenia przy³¹czy mocy i elektroniki 
zgodnie z EN 50178. Aby móc zagwarantowaæ takie bezpieczne oddzielenie, równie¿ wszystkie 
pod³¹czone obwody pr¹dowe musz¹ spe³niaæ wymogi bezpiecznego oddzielenia. 

• Za pomoc¹ odpowiednich kroków (np. poprzez zdjêcie bloku zacisków elektroniki) zabezpie−czyæ 
urz¹dzenie tak, aby pod³¹czony silnik nie ruszy¸ samoczynnie przy pod³¹czaniu przetwornicy do 
sieci. 

U¿ytkowanie i serwis

• Przed zdjêciem p³yty przedniej urz¹dzenie nale¿y od³¹czyæ od sieci. Niebezpieczne napiêcia 
mog¹ byæ obecne jeszcze do 10 minut po od³¹czeniu od sieci . 

• Gdy zdjêta jest pokrywa urz¹dzenia ma ono klasê ochrony IP 00, na wszystkich podzespo³ach z 
wyj¹tkiem elektroniki steruj¹cej wystêpuj¹ niebezpieczne napiêcia. Podczas pracy urz¹dzenie musi 
byæ zamkniête. 

• W stanie w³¹czonym na zaciskach wyjœciowych i na pod³¹czonych do nich kablach i zaciskach 
silnika wystêpuj¹ niebezpieczne napiêcia. Jest tak równie¿ wtedy, gdy urz¹dzenie jest zabloko−
wane a silnik nie pracuje. 

• Zgaœniêcie diody LED V1, wskazuj¹cej stan pracy i innych elementów wskazañ nie oznacza, i¿ 
urz¹dzenie jest od³¹czone od sieci i nie jest obecne w nim napiêcie. 

• Wewnêtrzne funkcje bezpieczeñstwa urz¹dzeñ lub mechaniczna blokada mog¹ spowodowaæ 
zatrzymanie silnika. Usuniêcie przyczyny usterki lub restart urz¹dzenia mog¹ prowadziæ do tego, 
i¿ napêd samoczynnie uruchomi siê ponownie. Jeœli w napêdzanej maszynie z przyczyn 
bezpieczeñstwa jest to niedopuszczalne, to przed usuniêciem usterki urz¹dzenie nale¿y od³¹czyæ 
od sieci. W takich przypadkach zabronione jest u¿ywanie funkcji "Auto−Reset" (P860).
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2 Instalacja

2.1 Nazwa typu, tabliczki znamionowe i etykieta opcji

 Przyk³ad nazwy typu

01552APL

Przyk³ad tabliczki znamionowej

Z boku urz¹dzenia umieszczona jest tabliczka znamionowa.

00593AXX
Rysunek 1: Tabliczka znamionowa

Przyk³ad etykiety opcji

Wszystkie przetwornice MOVITRAC®  31C opatrzone s¹ w etykietê opcji, która informuje, jakie opcje 
wbudowane zosta³y w urz¹dzenie fabrycznie. Jeœli jakaœ opcja zostanie wbudowana póŸniej, nale¿y 
zaznaczyæ to na etykiecie opcji , np. MOVITRAC®  31C z FEA31C.

00596APL
Rysunek 2: Etykieta opcji

MOVITRAC 31 C 110 - 503 - 4 - 00
®

110 = 11 kW; 150 = 15 kW

50 = 380...500 V ; 23 = 200...240 VAC AC

wykonanie

kwadranty

rodzaj przy³¹cza

wersja C

szereg 31

przy³¹czone napiêcie

zalecana moc silnika

00 = standard

4 = 4Q (z czoperem hamulcowym)

3 = 3-fazowe

FRN

FRS
FFI
FFP
FFD
FPI
FIO
FIT

31C
31C
31C
31C
31C
31C
31C
31C
31C
31C

FEN

FEAX

Op
cj

e
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2 Instalacja

2.2 Budowa urz¹dzenia MOVITRAC®  31C, wielkoœæ obudowy  0

00592BXX
Rysunek 3: Budowa urz¹dzenia MOVITRAC®  31C, wielkoœæ obudowy 0 bez dolnej pokrywy

1 Etykieta serwisowa (nie widoczna)
2 Etykieta znamionowa
3 X1: listwa zacisków mocy (nie widoczna) do pod³¹czenia sieci i silnika;  

w przypadku pracy 4−kwadrantowej pod³¹czenia rezystora hamuj¹cego.
4  Przy³¹cze uziemiaj¹ce (�)
5  Uchwyt blaszany dla opcjonalnego rezystora hamuj¹cego 
6  Górna pokrywa
7  Œruby zamocowania górnej pokrywy; ta pokrywa musi zostaæ zdjêta,  

aby dostaæ siê do listwy zaciskowej  zasilania X1.
8  X4: Gniazdo wytyku opcji sterowania
9  Tabliczka znamionowa

10  S1: prze³¹cznik do prze³¹czania  nzad: 10 V / 20 mA; dostêpny pod opcj¹ sterowania.
11 V1: Dioda LED, wskazuj¹ca stan pracy
12 X2: Listwa zaciskowa elektroniki 
13 Przy³¹cze koñcówek ekranowania elektroniki (nie widoczne)
14 X3: Listwa zaciskowa elektroniki

12345

6

7

8

9

10

11

12 13 14
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2.3 Budowa urz¹dzenia MOVITRAC®  31C, wielkoœæ obudowy 1 i 2

00597BXX
Rysunek 4: Budowa urz¹dzenia MOVITRAC®  31C, wielkoœæ obudowy 1 i 2 bez obudowy

1 System pamiêci EPROM
2 V1: Dioda LED, wskazuj¹ca stan pracy
3 X20: Gniazdo wtyku kart opcji
4 X4: Gniazdo wtyku opcji sterowania
5 Etykieta serwisowa 
6 X21: Gniazdo wtyku kart opcji
7 Etykieta opcji
8 S1: prze³¹cznik do prze³¹czania  nzad: 10 V / 20 mA; dostêpny pod opcj¹ sterowania.
9 Tabliczka znamionowa

10 X2: Listwa zaciskowa elektroniki
11 X3: Listwa zaciskowa elektroniki
12 X14: Listwa zaciskowa elektroniki
13 X1: listwa zaciskowa zasilania (nie widoczna) do pod³¹czenia sieci i silnika; w przypadku pracy 4−kwadrantowej 

równie¿ do pod³¹czenia rezystora hamuj¹cego.
14 Przy³¹cze uziemiaj¹ce (�)
15 Przy³¹cze koñcówek ekranowania elektroniki
16 Etykieta znamionowa

123

4

5

6

7

8

9

10

11

12
13 14 15 16
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2.4 Budowa urz¹dzenia MOVITRAC®  31C, wielkoœæ obudowy 3 i 4

00061BXX
Rysunek 5 Budowa urz¹dzenia MOVITRAC® 31C, wielkoœæ obudowy 3 i 4

1  System pamiêci EPROM
2 V1: Dioda LED, wskazuj¹ca stan pracy
3 X20: Gniazdo wtyku kart opcji
4 X4: Gniazdo wtyku opcji sterowania
5 Etykieta opcji 
6 X21: Gniazdo wtyku kart opcji
7 Etykieta serwisowa
8 S1: prze³¹cznik do prze³¹czania  nzad: 10 V / 20 mA; dostêpny pod opcj¹ sterowania.
9 Tabliczka znamionowa

10 Etykieta znamionowa
11 X2: Listwa zaciskowa elektroniki
12 X3: Listwa zaciskowa elektroniki
13 X14: Listwa zaciskowa elektroniki
14 X1: Przy³¹cze uziemiaj¹ce (�)

  15: Listwa zaciskowa zasilania (nie widoczna) do pod³¹czenia sieci i silnika; w przypadku pracy 4−kwadrantowej równie¿ 
do  pod³¹czenia rezystora hamuj¹cego.

16 Przy³¹cze koñcówek ekranowania elektroniki

123
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5
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13 14 15 14 16
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2.5 Wskazówki dotycz¹ce instalacji

Podczas instalacji koniecznie przestrzegaæ wskazówek bezpieczeñstwa (→ Rozdz.1, Strona 4) ! 

• U¿ywaæ tylko oryginalnych elementów przy³¹czeniowych ! 
Uwzglêdniæ moment doci¹gaj¹cy dla listew zacisków mocy MOVITRAC®  31C : 
wielkoœæ obudowy 0 → 1,5 Nm (13.3 lb.in) /wielkoœæ obudowy 1 → 0,6 Nm (5.3 lb.in) / 
wielkoœæ obudowy 2 → 1.5 Nm (13.3 lb.in) / wielkoœæ obudowy  3 i 4 → 3,5 Nm (31 lb.in)

• Uwzglêdniæ minimaln¹ przestrzeñ urz¹dzeñ, która powinna pozostaæ wolna (w³aœciwe ch³odzenie)!  
100 mm (4 in) pod i nad urz¹dzeniem, niekonieczna wolna przestrzeñ z boku urz¹dzenia.

• Urz¹dzenia montowaæ w pozycji pionowej. Niedopuszczalny jest monta¿ w pozycji poziomej, skoœnej lub 
do góry nogami!

• Urz¹dzenie MOVITRAC®  31C przewidziane jest do pracy w sieciach napiêcia z bezpoœrednio 
uziemionym punktem zerowym (sieci TN i TT). 
U¿ytkowanie urz¹dzenia w sieciach bez uziemionego punktu zerowego (przyk³adowo  w sieciach IT) jest 
dopuszczalne. SEW zaleca zastosowanie w sieciach napiêcia bez uziemionego punktu zerowego (sieciach 
IT) czujników izolacyjnych z pomiarem kodu modulacji impulsowej. Unika siê w ten sposób zbêdnego 
za³¹czania siê czujników izolacyjnych na skutek pojemnoœci doziemnej przetwornicy. Wartoœci graniczne 
kompatybilnoœci elektromagnetycznej nie s¹ wyspecyfikowane dla sieci bez uziemionego punktu zerowego 
(sieci IT). Skutecznoœæ filtrów sieciowych jest silnie ograniczona.

• W przypadku pod³¹czenia wiêcej ni¿ czterech urz¹dzeñ do stycznika sieciowego zaplanowanego na pr¹d 
sumowany : 
nale¿y przy³¹czyæ pomiêdzy stycznikiem a urz¹dzeniami 3 fazowe d³awiki sieciowe.

• Przewody elektroenergetyczne i przewody elektroniczne  prowadziæ  w oddzielnych kana³ach 
kablowych .

• Przewód sieciowy: zgodny ze znamionowym pr¹dem wejœciowym  Isieæ przy obci¹¿eniu znamionowym 
(dane → rodz. 5).

• Przy³¹cze sieciowe uziemiaj¹ce (→ EN 50178): Gdy przewody sieciowe < 10 mm2 (AWG8) nale¿y 
u³o¿yæ  drugi przewód uziemiaj¹cy równoleg³y do przewodu ochronnego, pod³¹czony do oddzielnych 
zacisków lub zastosowaæ przewód ochronny Cu o przekroju 10 mm2 (AWG8). Gdy przewody sieciowe s¹ 
≥ 10 mm2 (AWG8) zastosowaæ przewód ochronny Cu o przekroju przewodów sieciowych. 
Mog¹ wystêpowaæ robocze pr¹dy up³ywowe > 3,5 mA.

• Doprowadzenie pr¹du do silnika: zgodne ze znamionowym pr¹dem wyjœciowym IN (dane → Rozdz. 5).
• Bezpieczniki wejœciowe zainstalowaæ na pocz¹tku przewodu sieciowego za odga³êzieniem szyny zbiorczej 

(→ Rozdz. 2.8.1: F11/F12/F13). Zastosowaæ D, DO, NH lub wy³¹cznik zabezpieczenia mocowego.
• Wy³¹cznik ró¿nicowopr¹dowy nie jest dozwolony jako oddzielne urz¹dzenie zabezpieczaj¹ce. Przy 

normalnej pracy przetwornicy mog¹ wystêpowaæ pr¹dy up³ywowe > 3,5 mA.
• Praca dwóch silników na jednej przetwornicy na przemian: do ka¿dego z przewodów doprowadzaj¹cych 

obu  silników zastosowaæ styczniki prze³¹czaj¹ce, styczniki mo¿na prze³¹czaæ tylko wtedy, gdy 
przetwornica jest zablokowana!

• Na wyjœciu z urz¹dzenia dopuszczalne jest tylko omowo / indukcyjne obci¹¿enie (silnik), nie pod³¹czaæ 
obci¹¿enia pojemnoœciowego!

• Zalecenie: Dla stycznika sieciowego K11 zachowaæ minimalny czas wy³¹czania 10 s.
• Wejœcia binarne  rozdzielone s¹ potencja³owo  przez transoptor. Wyjœcia binarne  s¹ odporne na 

zwarcia, jednak nie s¹ odporne na napiêcia obce. Napiêcia obce mog¹ je uszkodziæ!
• Przy³¹czenie rezystorów hamuj¹cych: zastosowaæ dwa u³o¿one blisko siebie i skrêcone ze sob¹ 

przewody lub dwu¿y³owy ekranowany przewód elektryczny. Przekrój odpowiedni do pr¹du znamionowego 
przetwornicy (dane → Rozdz. 5). Rezystor hamujacy chroniæ za pomoc¹ przekaŸnika bimetalowego (→ 
Rozdz. 2.8.1: F16), pr¹d za³¹czaj¹cy zgodnie z danymi technicznymi rezystorów hamuj¹cych (→ Rozdz. 
2.9).

• U¿ytkowanie rezystorów hamuj¹cych: Przewody doprowadzaj¹ce do rezystorów hamuj¹cych powoduj¹ 
w trybie pracy znamionowej wysokie napiêcie sta³e (ok. 900 V). W razie koniecznoœci zamontowaæ 
rezystory hamuj¹ce o p³askiej konstrukcji z odpowiedni¹ os³on¹ przed dotykiem. Powierzchnie rezystorów 
hamuj¹cych przy obci¹¿eniu PN  osi¹gaj¹ wysokie temperatury. Nale¿y wybraæ odpowiednie miejsce 
monta¿u. Rezystory hamuj¹ce montowane s¹ zazwyczaj w szafach rozdzielczych.
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2 Instalacja

2.6  Instalacja zgodna z wymogami EMV

• Przewody sterowania musza byæ ekranowane.
• Ekran przy³¹czyæ z obu stron za pomoc¹ p³askiego styku do masy, wykorzystuj¹c najkrótsz¹ drogê. 

W celu unikniêcia pêtli uziemiaj¹cej jeden koniec ekranu mo¿na uziemiæ z zastosowaniem 
kondensatora przeciwzak³ócaj¹cego (220nF/50V). W przypadku podwójnego ekranowania 
zewnêtrzny ekran uziemiæ po stronie MOVITRAC®  a ekran wewnêtrzny na drugim koñcu.

• Za ekranowanie uznaje siê zasadniczo równie¿ oddzielne roz³o¿enie wszystkich przewodów w 
pojedynczych, uziemionych kana³ach lub rurach z blachy.

• Urz¹dzenie MOVITRAC® i wszystkie urz¹dzenia dodatkowe uziemiæ wed³ug zasad uziemiania 
sygna³ów wysokiej czêstotliwoœci (p³aski metalowy styk obudowy urz¹dzenia z mas¹, np. nie 
polakierowana p³yta monta¿owa szafy sterowniczej).

• Modu³ przeciwzak³óceniowy EF...−503 (zawiera filtr sieciowy i d³awik wyjœciowy):
− EF014/030/075−503: Modu³ przeciwzak³óceniowy EMV wraz z urz¹dzeniem MOVITRAC® 31C 

zamontowaæ na przewodz¹cej pr¹d powierzchni monta¿owej w szafie sterowniczej.
− EF220/450−503: Modu³ przeciwzak³óceniowy EMV zamontowaæ za pomoc¹ czterech œrub na  

przewodz¹cej pr¹d powierzchni monta¿owej w szafie sterowniczej a nastêpnie przykrêciæ na nim 
za pomoc¹ czterech œrub M6 urz¹dzenie MOVITRAC® 31C.

• Filtr sieciowy NF...−...:
− Filtr sieciowy zamontowaæ w pobli¿u urz¹dzenia MOVITRAC®  po za minimaln¹ przestrzeni¹, 

która musi pozostaæ wolna.
− Przewody pomiêdzy filtrem sieciowym a urz¹dzeniem MOVITRAC® skróciæ do minimalnej 

koniecznej d³ugoœci, dopuszczalna d³ugoœæ maks. wynosi 400 mm. Skrêcane, nieekranowane 
przewody s¹ wystarczaj¹ce. Jako przewodu sieciowego u¿yæ przewodów nieekranowanych.

− Jeœli do jednego filtra sieciowego pod³¹czonych bêdzie kilka przetwornic, to ten filtr sieciowy 
musi byæ zamontowany albo bezpoœrednio na wyjœciu z szafy sterowniczej albo w bezpoœrednim 
pobli¿u przetwornic. Wybór filtra sieciowego nastêpuje w zale¿noœci od sumowanego pr¹du 
przetwornic.

• D³awik wyjœciowy HD...:
− D³awik wyjœciowy zamontowaæ w pobli¿u urz¹dzenia MOVITRAC®  poza minimaln¹ 

przestrzeni¹, która powinna pozostaæ wolna.
Przez d³awik wyjœciowy przeprowadziæ tylko trzy fazy U, V i W ! Nie przeprowadzaæ przez d³awik 
wyjœciowy przewodu ochronnego!

00569CPL
Rysunek 6: Pod³¹czenie d³awika wyjœciowego HD...
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2.7 Instalacja zgodna z wymogami UL

W celu przeprowadzenia instalacji zgodnej z UL nale¿y przestrzegaæ nastêpuj¹cych wskazówek:

• Jako kable przy³¹czeniowe stosowaæ tylko przewody miedziane o nastêpuj¹cych zakresach 
temperaturowych: 
− dla MOVITRAC®  31C005...300 zakres temperatur 60/75°C. 
− dla MOVITRAC®  31C370 450 zakres temperatur 75/90°C.

• Dopuszczalny moment doci¹gaj¹cy dla zacisków mocy MOVITRAC®  31C wynosi: 
dla wielkoœci obudowy 0 → 1,5 Nm (13.3 lb.in) 
dla wielkoœci obudowy 1 → 0,6 Nm (5.3 lb.in) 
dla wielkoœci obudowy 2 → 1,5 Nm (13.3 lb.in) 
dla wielkoœci obudowy 3 → 3,5 Nm (31 lb.in) 
dla wielkoœci obudowy 4 → 3,5 Nm (31 lb.in)

• Przetwornice czêstotliwoœci MOVITRAC®  31C nadaj¹ siê do pracy z sieciami napiêciowymi  z 
uziemionym punktem zerowym sieci (TN i TT), które mog¹ dostarczaæ pr¹d o maksymalnym 
natê¿eniu zgodnie z poni¿szymi tabelami i maj¹ napiêcie 240 VAC w przypadku MOVITRAC®  31C...−
233 (urz¹dzenia 230 V) i 500 VAC w przypadku MOVITRAC®  31C...−503 (urz¹dzenia 400/500 V). 
Moc bezpieczników nie mo¿e przekroczyæ wartoœci z poni¿szych tabel.

• Jako zewnêtrzne  Ÿród³o napiêcia 24VDC stosowaæ tylko sprawdzone urz¹dzenia z ograniczonym 
napiêciem wyjœciowym (Umaks. = 30 VDC) i ograniczonym natê¿eniem wyjœciowym (I ≤ 8 A).

Urz¹dzenia 230 V:

Urz¹dzenia 400/500 V:

Wskazówka:

Certyfikacja UL nie dotyczy u¿ytkowania urz¹dzenia w sieciach bez uziemionego punktu zerowego  
(sieciach IT).

MOVITRAC®  31C...−233 maks. natê¿enie maks. napiêcie sieciowe bezpieczniki (maks.)

005/011 (wielkoœæ obudowy 0) 5 000 AAC 240 VAC 20 A / 600 V

008/015/022(wielkoœæ obudowy 1) 5 000 AAC 240 VAC 32 A / 600 V

037 (wielkoœæ obudowy 2) 5 000 AAC 240 VAC 63 A / 600 V

055/075 (wielkoœæ obudowy 3) 5 000 AAC 240 VAC 110 A / 600 V

MOVITRAC®  31C...−503 maks. natê¿enie maks. napiêcie sieciowe bezpieczniki (maks.)

005/007/011/014(wielkoœæ obudowy 0) 5 000 AAC 500 VAC 16 A / 600 V

008015/022/030(wielkoœæ obudowy 1) 5 000 AAC 500 VAC 30 A / 600 V

040/055/075(wielkoœæ obudowy 2) 5 000 AAC 500 VAC 63 A / 600 V

110/150/220(wielkoœæ obudowy 3) 5 000 AAC 500 VAC 175 A / 600 V

300/370/450(wielkoœæ obudowy 4) 10 000 AAC 500 VAC 400 A / 600 V
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2.8 Schemat przy³¹czeniowy urz¹dzenia podstawowego

2.8.1 Przy³¹cze czêœci zasilaj¹cej i hamulca

01553APL
Rysunek 7: Schemat po³¹czenia czêœci zasilaj¹cej i hamulca

W celu zasilania prostownika hamulca konieczne jest oddzielnie doprowadzenie pr¹du z sieci, 
zasilanie poprzez napiêcie silnika jest niedopuszczalne! 

W przypadku zastosowania przy dŸwignicach nale¿y stosowaæ zawsze wy³¹czanie hamulca pr¹dem 
sta³ym i pr¹dem zmiennym. 

W przypadku pracy z przetwornic¹ (napiêcie wyjœciowe impulsowe) przewody zasilaj¹ce hamulca 
musz¹ zostaæ u³o¿one oddzielnie od pozosta³ych przewodów elektrycznych.

W przypadku gdy w szafie sterowniczej zamontowany bêdzie prostownik hamulca, przewody 
po³¹czeniowe pomiêdzy prostownikiem hamulca a hamulcem musz¹ zostaæ u³o¿one oddzielnie od 
pozosta³ych przewodów elektrycznych.

U³o¿enie wspólnie z przewodami elektrycznymi o napiêciu impulsowym dopuszczalne jest tylko wtedy, 
gdy bêd¹ one ekranowane. 

W przypadku hamulców bez prostowników nale¿y przestrzegaæ odpowiednich przepisów dotycz¹cych 
ich pod³¹czenia.
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2.8.2 Pod³¹czenie p³yty komputera

01554APL
Rysunek 8: Schemat pod³¹czenia p³yty sterowania
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2.8.3 Opis funkcji zacisków urz¹dzenia podstawowego

Zacisk Funkcja

X1: 1/2/3 
4/5/6 

8 
 

8/9 
PE

Przy³¹cze sieciowe  L1, L2, L3 lub modu³ przeciwzak³óceniowy EF...−503 zac.1, 2, 3  
Przy³¹cze silnika U, V, W lub modu³ przeciwzak³óceniowy EF...−503 zac.4, 5, 6 
Przy³¹cze dla obwodu poœredniego filtra przeciwzak³óceniowy  HF... (zac. 7 dla HF...−403, zac. V5 dla  HF...−503) 
Pod³¹czyæ tylko wtedy, gdy  fPWM = 12 kHz lub 16 kHz i dodatkowo przy  HF...−403 Usieæ ≤ 400 V! 
Przy³¹cze rezystora hamuj¹cego R+, R− 
Przy³¹cze przewodu ochronnego

X0: Przy³¹cza koñców ekranów (uchwyty kablowe) przewodów sterowania elektroniki (potencja³ − PE)

S1: Prze³¹czenie sygna³u  I (0...20mA, 4...20mA) lub sygna³u U (0...10V, ±10V), ustawione fabrycznie na sygna³ U

X2: 31 
34/35 

0 
65 

 
40 

 
44

+10V (maks. 3mA) dla potencjometru wartoœci zadanych  
Wejœcie wartoœ. zadanych  n2 (wejœcie ró¿nic., odniesienie: zac. X2:0) forma sygn. → menu P11_i prze³¹cz. S1 
Potencja³ odniesienia dla sygna³ów analogowych 
Wart. pomiarowa na wyjœciu: odpowied. dla przyrz¹d. wskazuj¹cych 5V (rodzaje sygna³ów  → P634/P635), 
odnies. zac. X2:0 
Wejœ. zasilania zewn trzn.napiêciem +24V (napiêcie podtrzymuj. zale¿ne od opcji, diagnoza urz¹dz. przy od³¹cz. 
sieci) 
Wyjœcie napiêcia pomocniczego  +24V (maks. 250mA) dla zewnêtrznego prze³¹cznika styków steruj¹cych

41 Wejœcie binarne 1, sta³a funkcja: w prawo/ stop

X3: 42 
43 
47 
60 

 
 
 
 

30 
61 
62

Wejœcie binarne  2, ustawione fabrycznie na: w lewo/stop Wejœcia binarne  rozdzielone s¹ potencja³owo  
Wejœcie binarne  3, zezwolenie/szybkie stop przez transoptor. Mo¿liwoœci wyboru 
Wejœcie binarne  4, t1/t2 dla wejœæ binarnych → menu P60_ 
Odniesienie dla wejœæ binarnych X2:41 i X3:42/43/47  
W³¹czanie wejœæ binarnych za pomoc¹ +24V z X2:44  mostek X3:60−30  
W³¹czanie wejœæ binarnych napiêciem zewnêtrznym 24V: Po³¹czenie  X3:60 − zewnêtrzna masa  

z mostkiem  X3:60−30 potencja³owo po³¹czone 
bez mostka  X3:60−30 odseparowane 

Potencja³ odniesienia dla sygna³ów binarnych 
Wyjœcie binarne 1, funkcja sta³a do:/hamulec  obci¹¿alnoœæ maks. 150mA 
Wyjœcie binarne 2, ustawione fabrycznie na:/zak³ócenie  obci¹¿alnoœæ maks. 50mA 

Mo¿liwoœæ wyboru → menu P611

X14: 48 
49 
60 
30

Wejœcie binarne 5, n11/n21 dla MOVITRAC®  31C, wielk.obud.0 (005/007/011/014) 
Wejœcie binarne 6, n12/n22 nieobecne. Zaciski  48 i  49 zintegrowane s¹  
Odniesienie dla wejœæ binarnych X14:48/49 w tych urz¹dzeniach  z X3. 
Potencja³ odniesienia dla sygna³ów binarnych 

X4: Gniazdo wtykowe dla opcji: panel operatorski FBG31C / interfejs (RS−232 i RS−485) USS21A

X20: Gniazdo wtykowe dla opcji dodatk. funkcji wejœc. i wyjœc. FEA31C / cyfrowych funkcji wejœc. i wyjœc. FIO31C /  
Karty biegu synchronicznego FES31C / interfejsy fieldbus FFP31C, FFI31C i FFD31C  
W przypadku  MOVITRAC®  31C, wielkoœæ obudowy  0 (005/007/011/014) nieobecne.

X21: Gniazdo wtykowe dla opcji odczytu liczby obrot—w FEN31C / odczytu pozycji FPI31C / czujników temperatury 
TF−/THFIT31C 
W przypadku  MOVITRAC®  31C, wielkoœæ obudowy  0 (005/007/011/014) nieobecne.
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2.9  Przyporz¹dkowanie rezystorów hamuj¹cych, d³awików, filtrów

2.9.1 Dla MOVITRAC®  31C...−233 (urz¹dzenia 230V)

A przy pracy znamionowej (100%) 
B przy obci¹¿eniu kwadratowym (125%)

MOVITRAC®  31C...−233 005 011 008 015 022 037 055 075

wielkoœæ obudowy 0 1 2 3

Rezystory hamuj¹ce Numer rzeczowy

BW100−003 IF = 0.5 ARMS 826 266 7

BW100−005 IF = 1.2 ARMS 826 269 1

BW100−002 IF = 1.2 ARMS 821 700 9

BW100−006 IF = 2.3 ARMS 821 701 7

BW039−003 IF = 2.0 ARMS 821 687 8

BW039−006 IF = 3.2 ARMS 821 688 6

BW039−012 IF = 5.0 ARMS 821 689 4

BW039−026 IF = 7.8 ARMS 821 690 8

BW027−006 IF = 2.5 ARMS 822 422 6

BW027−012 IF = 4.4 ARMS 822 423 4

BW012−025 IF = 10 ARMS 821 680 0

BW012−050 IF = 19 ARMS 821 681 9

BW012−100 IF = 27 ARMS 821 682 7

Modu³ przeciwzak³óceniowy EMV Numer rzeczowy

EF014−503 ID = 5 AAC 826 384 1

EF030−503 ID = 10 AAC 826 385 X

EF075−503 ID = 20 AAC 826 386 8

EF220−503 ID = 60 AAC 826 553 4

D³awiki sieciowe Numer rzeczowy

ND020−013 ΣIsieæ = 20 AAC 826 012 5 A

ND045−013 ΣIsieæ = 45 AAC 826 013 3 B

Filtry sieciowe Numer rzeczowy

NF008−443 825 721 3 A A

NF016−443 825 719 1 B B A

NF025−443 825 718 3 B A

NF036−443 825 717 5 B

D³awiki wyjœciowe Numer rzeczowy

HD001 d = 50 mm (1.97 in) 813 325 5 dla kabli o przekrojach 1.5...16 mm2 (AWG16...6)

HD002 d = 23 mm (0.91 in) 813 557 6 dla kabli o przekrojach ...≤ 1.5 mm2 (AWG16)

HD003 d = 88 mm (4.46 in) 813 558 4 dla kabli o przekrojach ...≥ 16 mm2 (AWG6)
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2.9.2 Dla MOVITRAC®  31C...−503 (urz¹dzenia 400/500V)

A  przy pracy znamionowej (100%) 
B przy obci¹¿eniu kwadratowym (125%)

MOVITRAC®  31C...−503 005 007 011 014 008 015 022 030

wielkoœæ obudowy 0 1

Rezystory hamuj¹ce Numer rzeczowy

BW200−003 IF = 0.2 ARMS 826 267 5

BW200−005 IF = 0.5 ARMS 826 270 5

BW100−003 IF = 0.4 ARMS 826 266 7

BW100−005 IF = 0.8 ARMS 826 269 1

BW100−002 IF = 0.7 ARMS 821 700 9

BW100−006 IF = 1.8 ARMS 821 701 7

BW068−002 IF = 0.8 ARMS 821 692 4

BW068−004 IF = 1.4 ARMS 821 693 2

Modu³ przeciwzak³óceniowy EMV Numer rzeczowy

EF014−503 ID = 5 AAC 826 384 1

EF030−503 ID = 10 AAC 826 385 X

D³awiki sieciowe Numer rzeczowy

ND020−013 ΣIsieæ = 20 AAC 826 012 5

Filtry sieciowe Numer rzeczowy

NF008−443 825 721 3 A

NF016−443 825 719 1 B

NF008−503 825 831 7

D³awiki wyjœciowe Numer rzeczowy

HD001 d = 50 mm (1.97 in) 813 325 5 dla kabli o przekrojach 1.5...16 mm2 (AWG16...6)

HD002 d = 23 mm (0.91 in) 813 557 6 dla kabli o przekrojach ...≤ 1.5 mm2 (AWG16)

HD003 d = 88 mm (4.46 in) 813 558 4 dla kabli o przekrojach ...≥ 16 mm2 (AWG6)

Filtry wyjœciowe Numer rzeczowy

HF008−503 826 029 X A A

HF015−503 826 030 3 B A B A

HF022−503 826 031 1 B B A

HF030−503 826 032 X B A

HF040−503 826 311 6 B
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A przy pracy znamionowej  (100%) 
B przy obci¹¿eniu kwadratowym (125%) 
C przy³¹czyæ dwa rezystory hamuj¹ce lub filtry sieciowe równolegle!

MOVITRAC®  31C...−503 040 055 075 110 150 220 300 370 450

wielkoœæ obudowy 2 3 4

Rezystory hamuj¹ce Numer rzeczowy

BW047−005 IF = 1.1 ARMS 826 268 3

BW147 IF = 3.5 ARMS 820 713 5

BW247 IF = 4.9 ARMS 820 714 3

BW347 IF = 7.8 ARMS 820 798 4

BW018−015 IF = 4.0 ARMS 821 684 3 C

BW018−035 IF = 8.1 ARMS 821 685 1 C

BW018−075 IF = 14 ARMS 821 686 X C

BW915 IF = 28 ARMS 821 260 0

BW012−025 IF = 6.1 ARMS 821 680 0

BW012−050 IF = 12 ARMS 821 681 9

BW012−100 IF = 22 ARMS 821 682 7

Modu³ przeciwzak³óceniowy EMV Numer rzeczowy

EF075−503 ID = 20 AAC 826 386 8

EF220−503 ID = 60 AAC 826 553 4

EF450−503 ID = 115 AAC 826 554 2

D³awiki sieciowe Numer rzeczowy

ND020−013 ΣIsieæ = 20 AAC 826 012 5 A

ND045−013 ΣIsie¾æ= 45 AAC 826 013 3 B A

ND085−013 ΣIsieæ = 85 AAC 826 014 1 B A A

ND1503 ΣIsieæ = 150 AAC 825 548 2 B B

Filtry sieciowe Numer rzeczowy

NF016−443 825 719 1 A

NF025−443 825 718 3 B

NF036−443 825 717 5

NF050−443 825 716 7

NF080−443 825 830 9 A

NF110−443 826 353 1 B

NF008−503 825 831 7 A

NF016−503 825 832 5 B

NF025−503 825 833 3 A

NF036−503 825 834 1 B A

NF050−503 825 835 X B A

NF080−503 826 077 X B A

NF110−503 826 354 X B

D³awiki wyjœciowe Numer rzeczowy

HD001 d = 50 mm (1.97 in) 813 325 5 dla kabli o przekrojach 1.5...16 mm2 (AWG16...6)

HD003 d = 88 mm (4.46 in) 813 558 4 dla kabli o przekrojach ...≥ 16 mm2 (AWG6)

Filtry wyjœciowe Numer rzeczowy

HF040−503 826 311 6 A

HF055−503 826 312 4 B A

HF075−503 826 313 2 B A

HF023−403 825 784 1 B A

HF033−403 825 785 X B A B/C A/C

HF047−403 825 786 8 B A B/C C A/C
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2.10 MOVITRAC®  31C, wielkoœæ obudowy 0 z rezystorem hamuj¹cym

W urz¹dzeniach wielkoœci obudowy 0 (31C005/31C007/31C011/31C014) w celu pracy 4−
kwadrantowej mog¹ zostaæ zamontowane rezystory hamuj¹ce BW100−003 i BW200−003. W tym celu 
nale¿y wykonaæ nastêpuj¹ce kroki:

1. Wy³¹czyæ zasilanie sieciowe i zasilanie 24 VDC.

2. Odkrêciæ i wyci¹gn¹æ uchwyt blaszany rezystora hamuj¹cego na górze urz¹dzenia (→ Rysunek 9).
3. Kabel rezystora hamuj¹cego skróciæ na odpowiedni¹ d³ugoœæ (ok. 25 cm) i zaopatrzyæ w 

koñcówki izolacyjne.
4. Przeprowadziæ kabel rezystora hamuj¹cego przez gumow¹ mufê i w³o¿yæ rezystor hamuj¹cy w 

blaszany uchwyt (→ Rysunek 9).
5. Blaszany uchwyt wraz z rezystorem hamuj¹cym w³o¿yæ z powrotem do urz¹dzenia i przykrêciæ.
6. Odkrêciæ górn¹ pokrywê tak, aby dostêpna by³a listwa zaciskowa czêœci zasilaj¹cej X1.
7. Kabel rezystora hamuj¹cego pod³¹czyæ do zacisków 8 i 9 zgodnie ze schematem po³¹czeñ czêœci 

zasilaj¹cej i hamulca (Rozdz. 2.8.1, Strona 12).

01786AXX
Rysunek 9: Wyj¹æ uchwyt blaszany i w³o¿yæ rezystor hamuj¹cy

4.

2.
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2.11 Przy³¹cze szeregowego interfejsu RS−232 (opcja USS21A)

9−pinowy kabel standardowy (ekranowany!) do po³¹czeñ RS−232

01587BPL
Rysunek 10: Kabel po³¹czeniowy MOVITRAC®  31C − PC

2.12 Przy³¹cze interfejsu RS−485 (opcja USS21A)

Zalecane przy³¹cze interfejsu RS−485:

• zastosowaæ 4−¿y³owy kabel do przesy³u danych z linki miedzianej
• Przewody sygna³owe skrêcaæ parami 
• 0V5 przeprowadziæ z drug¹ par¹ przewodów
• Ekran przy³¹czyæ z obu stron do potencja³u uziemienia (zacisk ekranowania elektroniki urz¹dzenia  

MOVITRAC®  31C lub do odpowiedniego miejsca w szafie sterowniczej)

 

00997BXX
Rysunek 11: RS−485 interfejs USS21A

RS−485 interfejs wed³ug standardów  EIA:

• maks. prêdkoœæ przesy³u 9600 bit/s
• maks. 32 uczestników komunikacji (ka¿de urz¹dzenie z USS21A uznawane jest za dwóch 

uczestników komunikacji)
• maks. d³ugoœæ kabli 200 m (660 ft) ³¹cznie
• na sta³e wbudowany dynamiczny opornik obci¹¿enia 

Pod³¹czenie do zacisków USS21A

+ 
− 
0V5

� 
� 
�

+ RS−485 
− RS−485 
Potencja³ 
odniesienia

RxD
TxD

2
3

5

2
3

5

max. 5 m (16.5 ft)

GND (masa)

Przy³¹cze do PC (COM1-4)Przy³¹cze do MOVITRAC 31C )
®

(USS21A

9-pinowe gniazdo SUB-D9-pinowy wtyk SUB-D

+ - 0V5 + - 0V5

USS21A USS21A

� � ��
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2.13 Monta¿ kart opcji 

W przypadku urz¹dzeñ wielkoœci obudowy 0 (31C005/31C007/31C011/31C014) brak jest gniazd 
wtykowych na karty opcji  X20 i  X21. W przypadku tych urz¹dzeñ niemo¿liwy jest monta¿ kart opcji.

Nastêpuj¹ce opisy dotycz¹ urz¹dzeñ wielkoœci obudowy 1...4 (31C008...31C450). 

Zanim rozpoczniesz:

• Przed dotkniêciem karty opcji nale¿y za pomoc¹ odpowiednich kroków roz³adowaæ z siebie ³adunki 
elektryczne (taœma odprowadzaj¹ca ³adunki, buty przewodz¹ce ³adunki itp.).

• Kartê opcji przechowywaæ w oryginalnym opakowaniu i wyj¹æ bezpoœrednio przed zamontowaniem.
• Nie dotykaæ karty opcji bez potrzeby, chwytaæ tylko za brzeg p³ytki. Nie dotykaæ podzespo³ów. 

Monta¿ karty opcji:

• Od³¹czyæ napiêcie od przetwornicy, tzn. od³¹czyæ j¹ od sieci i od zasilania 24V.
• Zdj¹æ doln¹ pokrywê.
• Odkrêciæ i zdj¹æ obudowê (œruba pod opcj¹ sterowania). 

Opcje FEA31C, FIO31C, FES31C, FFP31C, FFI31C i FFD31C:

• Odkrœciæ p³ytkê EPROMu systemowego  i wyj¹æ z wtyku  X20.
• Kartê opcji na³o¿yæ na wtyk X20 i przykrêciæ.
• Opcje FES31C, FFP31C, FFI31C i FFD31C: wyj¹æ zaœlepkê z obudowy i za³o¿yæ za³¹czon¹ os³onê. 

Opcje FEN31C, FPI31C i  FIT31C:

• Odkrêciæ listwê zaciskow¹ elektroniki  X14 i wyj¹æ z wtyku X21.
• Kartê opcji na³o¿yæ na wtyk X21 i przykrêciæ.
• Z powrotem za³o¿yæ i przykrêciæ obudowê.
• Z powrotem za³o¿yæ doln¹ pokrywê.

01784APL
Rysunek 12: Monta¿ kart opcji

X5 X24

X 4

X20

X21

V1

MO VITRAC
31C

X2 X3 X14

X5 X6

X5 X6

X7

X7 X8

FEN 31C

Opcje
FEA31C
FIO31C
FES31C
FFP31C
FFI31C
FFD31C

Urz¹dzenie podstawowe

Opcja

Opcja FIT 31C

Opcja FPI 31C
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2.14 Pod³¹czenie i opis zacisków opcji FEA31C

00513APL
Rysunek 13:Schemat pod³¹czenia FEA31C  

Opcja Karta wejœcia/ wyjœcia typu FEA31C

Numer rzeczowy 822 297 5

Analog. wejœcie ró¿nicowe n1 = 0...+10V / −10V...0...+10V
Zewn. ograniczenie natê¿.pr¹du 0...10V � 0...100% Imaks. (→ P320)

Wyjœcia analogowe 
Forma sygna³u 
Funkcje sterowania

maks. d³ugoœæ kabli: 10m (33 ft) / rozdzielcz.: 8 Bit / czas analiz. ≤ 10ms 
0...±10V, Imaks = 3mA 
→ menu P63_

Zacisk potencja³u odniesienia Potencja³ odniesienia dla sygna³ów analogowych (0V10)

Wejœcia binarne 
 
Poziom sygna³u 
 
Funkcje sterowania

Ri ≈ 3.0kΩ  kompatybilne z PLC wed³ug EN 61131−2 
IE ≈ 10mA  Czas analizowania: 5ms 
+13V...+30V � "1" bezpotencja³owo przez transoptor
−3V...+5V � "0" 
→ menu P60_

Zacisk potencja³u odniesienia Potencja³ odniesienia dla wejœæ binarnych X8:48/49/50/51
Zacisk potencja³u odniesienia Potencja³ odniesienia dla sygna³ów binarnych  (0V24)

Wyjœcia binarne 
Poziom sygna³u 
Funkcje sterowania

Ri ≈ 100Ω kompatybilne z PLC czas zadzia³ania: 5ms  
"0" = 0V "1" = +24V Imaks = 50mA 
→ menu P61_

Przy³¹cze interfejsu RS−
485:

RS−485+ w/g standardu EIA, 9600 bit/s, maks. 32 przy³¹cz. urz¹dz.  
RS−485− wbudowany na sta³e dynamiczny opornik obci¹¿enia 
maks. d³ugoœæ kabli: 200m (660ft)

=

+-
0V

10 0/
1=

n1
1/

n2
1*

0/
1=

n1
2/

n2
2*

n1
3/

n2
3*

0/
1=

R
es

et
*

0V
24

32 33 38 039 48 49 50 51 60 30 63 64 67 68

1)

X7: X8:

K14

S
15

S
16

S
17

S
18V

V

X0:

R12

n1
(0

...
10

V
)

36 37

R13

0...10V

0...10V

+ -

=

=

X20:

R
S

-4
85

+
R

S
-4

85
-

0/
1=

I
*

se
ui

l

Opcja FEA31C (funkcjewejœciowe iwyjœciowe)
*ustawienie fabryczne

ze
w

n.
og

ra
ni

cz
en

ia
pr

¹d
ow

e

cz
ês

to
tli

w
oœ

æ
w

yj
œc

io
w

a*

pr
¹d

w
yj

œc
io

w
y*

0/
1=

ze
st

aw
pa

ra
m

et
ró

w
1/

2*

po
te

nc
ja

³o
dn

ie
si

en
ia

dl
a

48
-5

1

1/
0=

be
zz

ak
³ó

ce
ñ

/o
st

rz
e¿

en
ie

.
Ix

t*

(ekran)

wyjœciaanalogowe
poprzezprzetwornikD/A

binarnesygna³ywyjœciowe
dlasterownika zewnêtrznego
przekaŸnika wyjœciowego ;50mA.
(alternatywnie stycznikminiaturowy
24V;maks.1,2W))

dla 100% I , zac. X7:36
mostkowany jest z zac. X2:31

max

1)mostek za³o¿ony
fabrycznie

zac.
X2:44

b.X2:31

b.X2:31

zac.X7:38/39

zac. X7:32-33
zac. X7:36-37

+
U
-

+
U
-



22 MOVITRAC®  31C Instrukcja obs³ugi

2 Instalacja

2.15 Pod³¹czenie i opis zacisków opcji  FIO31C

00576APL
Rysunek 14:Schemat pod³¹czenia  FIO31C  

Opcja Cyfrowa karta wejœæ / wyjœæ typu FIO31C

Numer rzeczowy 822 419 6

Wejœcia binarne 
 
Poziom sygna³u 
 
Funkcje sterowania

X8:48/49/50/51 
X19:52/53/54

Ri ≈ 3.0kΩ  kompatybilne ze sterownikiem SPS wed³ug EN 61131−2  
IE ≈ 10mA Czas analizowania: 5ms 
+13V...+30V � "1" bezpotencja³owo poprzez transoptor 
−3V...+5V � "0" 
→ menu P60_

Zacisk potencja³u 
odniesienia

X8:60 Potencja³ odniesienia dla wejœæ binarnych X8:48/49/50/51 i  X19:52/53/54

Zacisk potencja³u 
odniesienia

X8:30 Potencja³ odniesienia dla sygna³ów binarnych  (0V24)

Wyjœcia binarne 
Poziom sygna³u 
Funkcje sterowania

X19:69/70/71/72 
X8:63/64

Ri ≈ 100Ω kompatybilne z SPS czas zadzia³ania: 5ms 
"0" = 0V "1" = +24V Imaks = 50mA 
→ menu P61_

Przy³¹cze interfejsu RS−
485:

X8:67 
68

RS−485+ w/g standardu EIA, 9600 bit/s, maks. 32 przy³¹cz. urz¹dz.  
RS−485− wbudowany na sta³e dynamiczny opornik obci¹¿enia 
maks. d³ugoœæ kabli: 200m (660ft)
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2.16 Pod³¹czenie i opis zacisków opcji FEN31C/FPI31C

00514APL
Rysunek 15:Schemat pod³¹czenia FEN31C/FPI31C  

Przy³¹czenie czujnika :

Kolejnoœæ œcie¿ek  A → B oznacza bieg silnika patrz¹c na prawo z ustawieniem czujnika na koniec 
wa³u napêdowego silnika.

Opcja Czytnik liczby obrotów typu FEN31C / czytnik pozycji FPI31C

Numer rzeczowy 822 321 1 / 822 304 1

Wejœcia impulsów 
A/A, B/B, C/C

X5:81...X5:86 +5V, poziom TTL  (RS−422)

Zacisk potencja³u 
odniesienia

X5:87 Potencja³ odniesienia dla sygna³ów analogowych (0V10)

Wejœcia impulsów 
A/A, B/B, C/C 
Graniczna liczba obrotów

X6:88...X6:93 +5V, poziom TTL (RS−422) f granica = 200 kHz 
128/256/512/1024/2048 impulsów/obrót (przewa¿nie 1024) 
12000 min−1 przy 1024 impulsach/obrót 
6000 min−1 przy 2048 impulsach/obrót

Nadajnik − 
Napiêcie zasilaj¹ce

X6:94 
97

+5...8V (Ub / +) 
Potencja³ odniesienia(⊥)

Przewody napiêcia 
enkondera

X6:95 
96

+5V Do pomiaru napiêcia i wyregulowania 
0V do +5V na wejœciu nadajnika.
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2.17 Pod³¹czenie i opis zacisków opcji  FIT31C

01742APL
Rysunek 16:Schemat pod³aczenia  FIT31C  

X24:74 po³¹czony jest z wejœciem binarnym, do którego przy³¹czona jest funkcja "ZEWN. B£¥D". Jeœli 
X24:74 = "0", to nast¹pi wyzwolenie szybkiego zatrzymania urz¹dzenia.

MOVITRAC®  31C spe³nia wymogi bezpiecznej separacji przy³¹czy mocy i elektroniki zgodnie z 
EN 50178. FIT31C znajduje siê na potencjale steruj¹cym. Jeœli do czêœci steruj¹cej urz¹dzenia 
pod³¹czony zostanie obwód pr¹du, który nie spe³nia wymogów bezpiecznej separacji, to MOVITRAC®

31C pozbawiony zostanie zalet bezpiecznej separacji.

Opcja Wyznaczanie wartoœci TF−/TH FIT31C

Numer rzeczowy 822 710 1

Wejœcia binarne 
 
Poziom sygna³u 
 
Funkcje sterowania

X14:48/49 Ri ≈ 3.0kΩ kompatybilne z SPS wed³ug EN 61131−2 
IE ≈ 10mA Czas analizowania: 5ms 
+13V...+30V � "1" bezpotencja³owo poprzez transoptor 
−3V...+5V � "0" 
→ menu P60_

Zacisk potencja³u 
odniesienia

X14:60 Potencja³ odniesienia dla wejœæ binarnych X14:48/49//

Zacisk potencja³u 
odniesienia

X14:30/X24:30 Potencja³ odniesienia dla sygna³ów binarnych  (0V24)

Przy³¹cze TF−/TH X24:73 Próg zadzia³ania przy  RTF ≥ 2,9 kΩ ±10%

Wyjœcie binarne 
Poziom sygna³u 
Funkcje sterowania

X24:74 Ri ≈ 100Ω kompatybilne z SPSczas zadzia³ania: 5ms 
"0" = 0V "1" = +24V Imaks = 50mA 
"0" = Temperatura silnika zbyt wysoka lub przerwa w kablu przewodu TF−/TH 
"1" = Temperatura silnika w dopuszczalnym zakresie
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2.18 Przy³¹czenie nadajnika inkrementalnego

Dok³adne informacje zawarte s¹ w podrêczniku  "SEW − systemy nadajników", który dostêpny jest pod 
numerem zamówieniowym 0919 6404 w firmie SEW.

• Maks. d³ugoœæ przewodów (przetwornica − nadajnik): 
100 m (330 ft) przy pojemnoœci kabla  ≤ 120 nF/km (193 nF/mile)

• Przekrój ¿y³y: 0.25 ... 0.5 mm2 (AWG24 ... AWG20)
• Stosowaæ przewody ekranowane ze skrêcanymi parami ¿y³ a ekran pod³¹czyæ z obu stron (do listwy 

ekranowania elektroniki  i do wtyku nadajnika).
• Kable nadajnika u³o¿yæ oddzielnie od kabli elektrycznych.
• Dopuszczalne rozdzielczoœci nadajnika : 256, 512, 1024, 2048 (przewa¿nie 1024) 

Ekran przewodu nadajnika przy³¹czyæ na p³asko:

Do pracy z przetwornic¹ czêstotliwosci MOVITRAC® 31C SEW zaleca obrotowy enkoder 
inkrementalny (TTL−Encoder) ES1T, ES2T lub EV1T (dotychczas IG11 / IG5). Nadajnik nale¿y 
pod³¹czyæ w nastêpuj¹cy sposób:

* Przewody nadajnika po³aczyæ na encoderze z UB i ⊥, nie mostkowaæ z przetwornic¹!
01585BXX

Rysunek 19: Przy³acze encodera TTL  ES1T, ES2T lub EV1T do MOVITRAC®  31C 

Kana³y K0 (C) i K0 (C) wykorzystywane s¹ tylko do pozycjonowania (opcja FPI31C). W przypadku 
regulacji liczby obrotów (opcja FRN31C lub  FEN31C) i pracy synchronicznej (opcja FRS31C) kana³y 
K0 (C) i K0 (C) nie s¹ wykorzystywane.

• do przetwornicy • do nadajnika

01937AXX
Rysunek 17: Ekran przy³¹czyæ do zacisku ekranowego 

elektroniki przetwornicy

01948AXX
Rysunek 18: Ekran przy³¹czyæ do po³¹czenia gwintowego PG 

nadajnika
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3 Uruchomienie

Podczas uruchamiania koniecznie przestrzegaæ wskazówek bezpieczeñstwa

(Rozdz. 1, Strona 4)!

Warunkiem skutecznego uruchomienia jest w³aœciwe zaprojektowanie napêdu. Wskazówki dotycz¹ce 
projektowania i objaœnienia parametrów zawarte s¹ w katalogu MOVITRAC®  31C (nr zamówieniowy: 
0922 9108).

3.1 Prace przygotowawcze i  œrodki pomocnicze

Prace przygotowawcze:

• Sprawdziæ instalacjê (→ Rozdz. 2, Instalacja).

• Zapobiec niezamierzonemu uruchomieniu silnika za pomoc¹ odpowiednich œrodków (np. 
wyci¹gniêcie listwy zaciskowej elektroniki X3). Ponadto nale¿y w zale¿noœci od aplikacji 
przedsiêwzi¹æ dodatkowe œrodki ostro¿noœci w celu unikniêcia zagro¿enia dla ludzi i maszyn.

• W przypadku uruchamiania z panelem operatorskim FBG31C:  
panel operatorski FBG31C na³o¿yæ na wtyk X4.

• W przypadku uruchamiania z PC i MC_SHELL:  
Na³o¿yæ opcjê USS11A na wtyk X4 i po³¹czyæ za pomoc¹ kabla interfejs RS232 z komputerem PC. 
MOVITRAC® i PC powinny byæ podczas tej czynnoœci od³¹czone od napiêcia, w przeciwnym razie 
mog¹ wyst¹piæ stany nieokreœlone. Nastêpnie w³¹czyæ oba urz¹dzenia i zainstalowaæ w komputerze 
i w³¹czyæ MC_SHELL, (jeœli jeszcze nie jest zainstalowany).

• Przy³¹czyæ sieæ i w razie potrzeby zasilanie 24V. Dioda wskazuj¹ca stan pracy LED (V1) pali siê na 
¿ó³to. 
W przypadku zastosowania panelu operatorskiego FBG31C pojawia siê na oko³o 5 s nastêpuj¹cy 
komunikat: 

01593AXX

• W³aœciwe wstêpne ustawienia parametrów (np. ustawienia fabryczne). Po wykonaniu ustawieñ 
fabrycznych aktywne jest skrócone menu FBG31C, mo¿na je poznaæ po "/" za numerem parametru.

• Sprawdzenie ustawionych pod³¹czeñ do zacisków (→ P60_ / P61_).

Do zaprogramowania IPOS konieczny jest MC_SHELL. Za pomoc¹ FBG31C nie mog¹ byæ edytowane 
parametry IPOS. Program IPOS przy zapisie zapamiêtywany jest równie¿ w FBG31C i przejmowany 
przy kopiowaniu zestawu parametrów do innego urz¹dzenia MOVITRAC®  31C.

SELFTEST
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3.2 Uruchomienie w formie skrótowej za pomoc¹ panelu operatorskiego FBG31C

3.2.1 Funkcje panelu operatorskiego FBG31C wykorzystywane przy uruchamianiu

Dok³adne wskazówki  → Rozdz. 4.1.2

3.2.2 Ustawienie jêzyka na FBG31C w fabrycznie aktywnym menu skróconym

3.2.3 Ustawienie jêzyka na urz¹dzeniu FBG31C w menu pe³nym

 

01406AXX

↑ −klawisz: nastêpny punkt menu lub w trybie obróbki danych zmiana 
wartoœci (zwiêkszenie).

↓ −klawisz: poprzedni punkt menu lub w trybie obróbki danych zmiana 
wartoœci (zmniejszenie).

→ −klawisz: jeden poziom menu w dó³  lub przejœcie do trybu obróbki da−
nych punktu menu.

← −klawisz: jeden poziom menu w górê lub wyjœcie z trybu obróbki da−
nych punktu menu.

Q −klawisz: powrót do wskazania podstawowego.

E −klawisz: w przypadku usterek klawisz reset

• panel operatorski ustawiony jest fabrycznie  
na jêzyk niemiecki.

01595ADE

• Nacisn¹æ trzy razy na klawisz ↓, wyœwietlone zostanie 
P850 (jêzyk).

01770ADE

• Nacisn¹æ klawisz →, aby wejœæ do trybu obróbki danych. 
Za pomoc¹ klawiszy ↓ lub ↑ wybra¾ ¿¹dany jêzyk i za 
pomoc¹ klawisza ← z powrotem opuœciæ tryb obróbki da−
nych.

01771ADE

• Nacisn¹æ klawisz Q, pojawi siê ponownie wskazanie podstawowe.

• panel operatorski ustawiony jest fabrycznie  
na jêzyk niemiecki.

01595ADE

• Nacisn¹æ raz klawisz ↓, pokazana zostanie grupa 
parametrów 8.. .

01767ADE

• Nacisn¹æ raz klawisz → i piêæ razy klawisz  ↑, 
pokazana zostanie grupa parametrów 85. (ustawienie 
jêzyka).

01768ADE

• Za pomoc¹ klawisza → wybraæ parametr P850 (jêzyk) i 
ponownie nacisn¹æ klawisz →, aby przejœæ do trybu 
obróbki danych. Za pomoc¹ klawiszy ↓ − lub  ↑ wybraæ 
¿¹dany jêzyk i za pomoc¹ klawisza ← − z powrotem 
opuœciæ tryb obróbki danych.

01769ADE

• Nacisn¹æ klawisz Q, pojawi siê ponownie wskazanie podstawowe.

E Q

KE INE
FRE IGABE

8 0/ DEUTSCH
SPRACHE

5

850/ DEUTSCH _
SPRACHE

KE INE
FRE IGABE

8.. SONDER-
FUNKTIONEN

8 . SPRACHEN-
UMSCHALTUNG

5

850 DEUTSCH _
SPRACHE
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3.2.4 Przebieg uruchomienia w formie skrótowej

Funkcja "pomiar silnika" (P328/P348):
Automatyczna kompensacja BOOST i I×R (P328/P348 = TAK) dla pracy jednosilnikowej z 
dopasowanym silnikiem (Psil = zalecana moc silnika zgodnie z danymi technicznymi MOVITRAC®

31C). Wyznaczone wartoœci mog¹ zostaæ zmienione manualnie. Jeœli funkcja "pomiar silnika" jest 
aktywna (P328/P348 = TAK), to BOOST i I×R bêd¹ przy ka¿dym zezwoleniu ruchu dostosowywane 
do zmienionych warunków napêdu (np. rozgrzany silnik). 

Manualne ustawienie BOOST i I×R (P328/P348 = NIE):
Ustawione wartoœci zostan¹ trwale zapisane w urz¹dzeniu. BOOST (P321/P341) i I×R (P322/P342) 
ustawiaæ wtedy, gdy silnik jest zimny. Ustawianie w rozgrzanym stanie mo¿e prowadziæ podczas 
póŸniejszego w³¹czania w stanie zimnym do tego, i¿ silnik zostanie przekompensowany i nie ruszy. 
Nale¿y w takim przypadku tak zmniejszaæ ustawienie BOOST i I×R, dopóki silnik nie ruszy. 

Zalecenie:
• Ustawienia wartoœci inne od ustawieñ fabrycznych wprowadzaæ na listê parametr. (→ Rozdz. 3.5).
• Przy za³¹czaniu silnika przestrzegaæ wskazówek z rozdz. 3.3, Strona 29.

1. Sygna³ "0" na zacisku  X3:43 ("zezwolenie/ szybkie 
zatrzymanie"), 
np. poprzez wyci¹gniêcie bloku zacisków elektroniki X3. 01595ADE

2. Ustawiæ minimaln¹ czêstotliwoœæ FMIN1 (P200) na 5 Hz a 
czêstotliwoœæ za³omu Eck1 (P201) oraz  czêstotliwoœæ 
maksymaln¹ Fmaks..1 (P202) zgodnie z tabliczk¹ 
znamionow¹ silnika.

01597AXX

3. Przez "Q" powróciæ do wskazania podstaw. za³¹czyæ napêd 
sygna³em  "1" na  X2:41 ("prawo/stop") lub X3:42 ("lewo/
stop") i sygna³u "1" na X3:43 ("zezwolenie/ szybkie stop"). 
Napêd obraca siê z czêstotliw. FMIN1 = 5 Hz.

01772ADE

Uwaga: Wskazanie natê¿enia pr¹du odnosi siê do znamionowego natê¿enia pr¹du przetwornicy, a nie 
do znamionowego natê¿enia pr¹du silnika. Jeœli znamion. moc silnika jest mniejsza ni¿ moc silnika za−
lecana dla przetwornicy, to wskazanie natê¿enia pr¹du nie odpowiada znamionowemu pr¹dowi silnika.
Przyk³ad: Zalecana moc silnika dla przetwornicy  = 3 kW, mierzona moc silnika  = 1.5 kW  

→ wskazanie  "natê¿enie 50%" � 100% znamionowego natê¿enia silnika 
W tym przypadku funkcja  "pomiar silnika" (P328/P348 = "TAK") powoduje zbyt wysoki BOOST i zbyt 
wysokie I×R. Poprzez to podawane jest natê¿enie pr¹du zbyt du¿e dla silnika.

4. Skontrolowaæ kierunek obrotu silnika (korekta poprzez wy³¹czenie i zamianê faz).

5. Jeœli silnik obraca siê we w³aœciwym kierunku, zwiêkszyæ 
wartoœæ zadan¹ czêstotliwoœci do ¿¹danej wartoœci.

01773ADE

6. Rampy integratora, np. T11 RAMPA  AUF. (P120), i cha−
rakterystyki czêstotliw. (np. FMIN1) ustawiæ na ¿¹dane 
wartoœci. 01598ADE

Uwaga: Jeœli SYGNA£ N2 KL34/35 (P110) zostanie zaprogramowany na −10...10V, to nie bêd¹ mog³y 
zostaæ wybrane jednoczeœnie wewnêtrzne sta³e wartoœci zadane (P160...P162/P170...P172).

KE INE
FRE IGABE

200 / 5 .00HZ
FMIN1

FREQ. 5.00 Hz
STROM 73%

FREQ. 30.00 Hz
STROM 78%

120 / T11 1 .00 s
RAMPE AUF
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3.3 Za³¹czanie silnika

Praca z analogowymi wartoœciami zadanymi (sygna³ unipolarny, wprowadzenie kierunku obrotu 
poprzez zaciski):
Nastêpuj¹ca tabela pokazuje, jakie sygna³y w ustawieniu fabrycznym (P110 = 0...10 V) musz¹ byæ 
przy³¹czone do listew zaciskowych X2 i X3, aby napêd pracowa³ na analogowych wartoœciach 
zadanych.

Nastêpuj¹cy diagram przejazdu pokazuje przyk³adowo jak za³¹czany jest silnik w przypadku sterowania 
zaciskami X2/X3 i sygna³ami analogowymi. Wyjœcie binarne  X3:61 ("/hamulec") u¿ywane jest do 
za³¹czania stycznika hamulca K12.

01599APL
Rysunek 20 : Diagram przejazdu z analogowymi wartoœciami zadanymi

X2:41
prawo/stop

X3:42
lewo/stop

X3:43
zezwolenie/szybkie 

zatrzymanie

X2:34
n2 Funkcja

X X "0" X Brak zezwolenia 

"0" "0" "1" X Stop

"1" "0" "1" 5 V Ruch w prawo przy 25 Hz

"1" "0" "1" 10 V Ruch w prawo przy 50 Hz

"0" "1" "1" 5 V Ruch w lewo przy 25 Hz

"0" "1" "1" 10 V Ruch w lewo przy 50 Hz

"1"

"1"

"1"

"1"

"0"

"0"

"0"

"0"
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25

25

50

0

10V
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Wejœcie X2:41
prawo/stop

Wejœcie X3:42
lewo/stop

Wejœcie X3:43
zezwolenie/szybkie
zatrzymanie

Wyjœcie X3:61
hamulec odh

Wejœcie wartoœci
zadanych
(zacisk X2:34)

Czêstotliwoœæ
wyjœciowa

t11 Przysp.

t11 Przysp.

t11 Przysp.
t11 Zwaln..

t11 Zwaln.
t13 Rampa szybkiego zatrzymania

t11 Przysp. t13
Rampa szybkiego
zatrzymania

ruch w prawo

ruch w lewo

fminFdém./arrêt
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 Praca na sta³ych wartoœciach zadanych (wprowadzanie kierunku obrotu poprzez zaciski):
Nastêpuj¹ca tabela pokazuje, jakie sygna³y w ustawieniu fabrycznym (P110 = 0...10 V) i z 
zamontowan¹ karta opcji FEA31C musz¹ byæ przy³¹czone do listew zaciskowych X312 3i X8 aby 
napêd pracowa³ ze sta³ymi wartoœciami zadanymi.

Nastêpuj¹cy diagram przejazdu pokazuje przyk³adowo jak za³¹czany jest silnik w przypadku sterowania 
zaciskami X2/X3/X 8 i na wewnêtrznych sta³ych wartoœciach zadanych. Wyjœcie binarne X3:61 ("/
hamulec") u¿ywane jest do za³¹czania stycznika hamulca K12.

01602APL
Rysunek 21 : Diagram przejazdu ze sta³ymi wewnêtrznymi wartoœciami zadanymi.

X2:41
prawo/stop

X3:42
lewo/stop

X3:43
zezwolenie/szybkie 

zatrzymanie

X8:48
n11/n21

X8:49
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X X Ò0Ó X X Brak zezwolenia

"0" "0" "1" X X Stop

"1" "0" "1" "1" "0" Ruch w prawo przy n11

"1" "0" "1" "0" "1" Ruch w prawo przy n12

"1" "0" "1" "1" "1" Ruch w prawo przy n13

"0" "1" "1" "1" "0" Ruch w lewo przy n11
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Wejœcie X2:41
prawo/stop

Wejœcie X3:42
lewo/stop

Wejœcie X3:43
zezwolenie/szybkie
zatrzymanie

Wejœcie X8:48
n11/n21

Wejœcie X8:49
n12/n22

Czêstotliwoœæ
wyjœciowa

Wyjœcie X3:61
hamulec odblok.

t11 PRZYSP.

t11 .PRZYSP
t11 .PRZYSP.

t11 ZWALN.

t11 PRZYSP. t13 Rampa
szybkiego
zatrzymania

Ruch w prawo

Ruch w lewo
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Sterowanie rêczne:
Za pomoc¹ funkcji sterowania rêcznego mo¿liwe jest sterowanie przetwornicy za pomoc¹ panelu ope−
ratorskiego FBG31C bez udzia³u sygna³ów cyfrowych. Na czas trwania sterowania rêcznego wejœcia 
binarne nie pracuj¹.
Kierunek obrotu nie jest okreœlany poprzez wejœcia binarne "prawo/stop" lub "lewo/stop", lecz poprzez 
wybór kierunku obrotu na panelu operatorskim(→ Rysunek 22).
Sterowanie rêczne pozostaje aktywne nawet po wy³¹czeniu i w³¹czeniu do sieci, jednak przetwornica 
pozostanie w takim przypadku zablokowana. Polecenie kierunku obrotu za pomoc¹ klawisza → lub ←
powoduje zezwolenie i za³¹czenie przy fmin w wybranym kierunku obrotu. Za pomoc¹ klawisza ↑ i ↓
zmniejszana i zwiêkszana jest liczba obrotów. Zmiana prêdkoœci wynosi 150 min−1 na sekundê.

01798APL
Rysunek 22 : Sterowanie rêczne za pomoc¹ FBG31C

Klawisz -↑ ↓lub

Klawisz :↓ zmniejszanie obrotów
Klawisz :↑ zwiêkszanie obrotów

Klawisz →

870 EIN
HANDBETRIEB

N

87 NEIN
HANDBETRIEB

0

DREHRICHTUNG
L             E = EXIT            R

68 %In                 2.00 Hz
Q = STOP                        R

68 %In                  2.00 Hz
L                       Q = STOP

Klawisz ←

Klawisz ←

Klawisz →

Klawisz →

Klawisz Q

Klawisz E

Klawisz Q

Klawisz ←
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3.4 Przyk³ady uruchomienia

3.4.1 Wskazówki i wstêpne ustawienia do przyk³adów

Wskazówki:
• Wszelkie dane odnosz¹ siê do ustawienia fabrycznego i zestawu parametrów 1.

• Oznaczenia i funkcje zacisków odnosz¹ siê do schematu po³¹czeñ urz¹dzenia podstawowego 
(→ Rozdz. 2.8, Strona 12).

• Dane silnika powinny byæ nastêpuj¹ce: Pmot = zalecana dla przetwornicy moc silnika

• Wartoœæ zadana n2 (zac. 34/35) fabrycznie ustawiona jest: unipolarnie na sygna³ U (P110 = 
0...10V). 
W przeciwieñstwie do tego mo¿na ustawiæ: 
− sygna³ U bipolarny (P110 = −10...+10V) 
− sygna³ I 0...20 mA (P110 = 0...20mA i prze³¹cznik S1 na sygna³ I = w lewo) 
− sygna³ I 4...20mA (P110 = 4...20mA i prze³¹cznik S1 na sygna³ I = w lewo)

Ustawienia wstêpne:
• Sygna³ "0" podaæ na wszystkie wejœcia binarne i wejœcia wartoœci zadanych.

• Ustawiæ P802 "Menu skrócone" = WY£ , aby mog³y byæ wybierane wszystkie parametry.

• Czasy integratora P120 "t11 rampa rozp." i P121 "t11 rampa ham." ustawiæ zgodnie z projekto−
waniem. Bez danych projektowania ustawiæ P120 i P121 ustawiæ na 5...1 s (zacz¹æ od wiêkszej 
wartoœci).

• W przypadku dopasowanego silnika (Pmot = zalecana dla przetwornicy moc silnika) 
ustawiæ P320 "Imaks..1" = 150% (ustawienie fabryczne).

• P324 ustawiæ "liczbê par biegunów 1" pod³¹czonego silnika: 
w przypadku silnika 2−biegunowego P324 = 1 
w przypadku silnika 4−biegunowego P324 = 2 (ustawienie fabryczne) itd. 
Tylko wtedy w  P004 "Liczba obrotów " wskazywana bêdzie w³aœciwa wartoœæ.

• Sprawdziæ P329 "Napiêcie silnika 1" (tabliczka znamionowa silnika) i, jeœli to konieczne, ustawiæ 
w³aœciw¹ wartoœæ.

• W przypadku dopasowanego silnika P328 "pomiar silnika 1" = TAK (ustawienie fabryczne). 
Pmot = zalecana dla przetwornicy moc silnika P328 = NIE i P321 "BOOST" i P322 "I×R" ustawiæ 
manualnie.

• Kontrola zachowania roboczego: Pr¹d ja³owy zimnego silnika = 70...80%. Jeœli wymagany jest 
du¿y moment rozruchowy, mo¿na na krótki czas ustawiæ 100%. Skorygowaæ zbyt ma³y pr¹d ja³owy 
lub przekompensowany silnik za pomoc¹ P321 "BOOST 1" i P322 "I×R1".
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3.4.2 Wartoœci przyk³adowe dla BOOST i I×R

Jeœli u¿yty zosta³ silnik dopasowany (Pmot = zalecana dla przetwornicy moc silnika ± 1 skok w 
typoszeregu), to mo¿na za pomoc¹ P328 "pomiar silnika 1" = TAK (ustawienie fabryczne) 
automatycznie ustaliæ wartoœci BOOST 1 (P322) i I×R 1 (P322). Przy du¿ym wp³ywie zak³óceñ − np. 
przy zbyt ma³ych przekrojach kabli silnikowych lub z³ym styku zacisków funkcja ta mo¿e spowodowaæ 
zbyt wysokie ustawienia BOOST i I×R. Skutkiem bêdzie to, i¿ przetwornica podczas przyspieszania 
bardzo szybko osi¹gnie poziom ograniczenia pr¹dowego a poprzez to napêd nie uzyska ¿¹danej liczby 
obrotów.
Poni¿sze tabele pokazuj¹ przyk³adowo, jakie wartoœci BOOST i I×R ustalane s¹ za pomoc¹ funkcji 
"pomiar silnika" w przypadku pod³¹czenia 4−biegunowych silników na pr¹d zmienny firmy SEW 
(wykonanie IEC i NEMA). Nale¿y pamiêtaæ, ¿e chodzi tu o wartoœci orientacyjne. Wartoœci BOOST i I×R 
podlegaj¹ wp³ywowi ró¿nych czynników, jak na przyk³ad temperatura przewodów silnika czy te¿ 
uzwojenia silnika.

Warunki:
• D³ugoœæ przewodów silnika 100 m (330 ft)

• Jako przewody silnika stosowane s¹ wielo¿y³owe przewody miedziane z izolacj¹ PCW.

• Temperatura przewodów silnika i uzwojenia silnika wynosi ok. 20°C. Jeœli temperatura uzwojenia 
silnika wynosi ok. 100°C, to wymienione wartoœci  BOOST i I×R musz¹ byæ zwiêkszone o ok. 30%.

Dane dla silników IEC, napiêcie silnika (P329) = 400 V
Po³¹czenie w gwiazdê, fEck (P201, P211) = 50 Hz:

Typ silnika MOVITRAC® 31C...−503 Przekrój przewodów silnika [mm2] BOOST [%] I×R [%]

DT71D4 31C005 1.5 101 76

DT80K4 31C005 1.5 56 42

DT80N4 31C007 / 31C008 1.5 50 38

DT90S4 31C011 1.5 49 37

DT90L4 31C014 / 31C015 1.5 42 31

DT100LS4 31C022 1.5 46 35

DT100L4 31C030 1.5 48 29

DV112M4 31C040 1.5 54 40

DV132S4 31C055 1.5 54 30

DV132M4 31C075 2.5 44 25

DV160M4 31C110 6 34 19

DV160L4 31C150 6 36 20

DV180L4 31C220 10 30 17

DV200L4 31C300 16 26 14

DV225S4 31C370 25 23 13

DV225M4 31C450 35 18 10
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Po³¹czenie w trójk¹t, fEck (P201, P211) = 87 Hz:

Dane dla silników NEMA, napiêcie silnika (P329) = 460 V
Po³¹czenie w gwiazdê, fEck (P201, P211) = 60 Hz:

Typ silnika MOVITRAC® 31C...−503 Przekrój przewodów silnika [mm2] BOOST [%] I×R [%]

DT71D4 31C005 1.5 37 28

DT80K4 31C007 / 31C008 1.5 27 20

DT80N4 31C011 1.5 26 20

DT90S4 31C014 / 31C015 1.5 26 20

DT90L4 31C022 1.5 28 21

DT100LS4 31C030 1.5 33 20

DT100L4 31C040 1.5 40 30

DV112M4 31C055 1.5 43 24

DV132S4 31C075 2.5 35 20

DV132ML4 31C110 6 23 13

DV160M4 31C150 6 30 17

DV180M4 31C220 10 24 13

DV180L4 31C300 16 20 11

DV200L4 31C370 25 16 9

DV225S4 31C450 35 15 8

Typ silnika MOVITRAC® 31C...−503 Przekrój przewodów silnika [AWG] BOOST [%] I×R [%]

DT71D4 31C005 14 87 65

DT80K4 31C005 14 48 36

DT80N4 31C007 / 31C008 14 42 32

DT90S4 31C011 14 39 29

DT90L4 31C014 / 31C015 14 34 26

DT100LS4 31C022 14 37 28

DT100L4 31C030 14 37 22

DV112M4 31C040 12 35 26

DV132S4 31C055 10 31 17

DV132M4 31C075 10 29 16

DV160M4 31C110 8 26 14

DV160L4 31C150 6 21 12

DV180L4 31C220 4 19 11

DV200L4 31C300 3 22 12

DV225S4 31C370 2 20 11

DV225M4 31C450 2 22 12
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Po³¹czenie w podwójn¹ gwiazdê fEck (P201, P211) = 120 Hz:

Typ silnika MOVITRAC® 31C...−503 Przekrój przewodów silnika [AWG] BOOST [%] I×R [%]

DT71D4 31C005 14 24 18

DT80K4 31C007 / 31C008 14 17 13

DT80N4 31C011 14 17 13

DT90S4 31C014 / 31C015 14 16 12

DT90L4 31C022 14 18 14

DT100LS4 31C030 14 21 13

DT100L4 31C040 12 20 15

DV112M4 31C055 10 16 9

DV132S4 31C075 10 18 10

DV132ML4 31C110 8 15 9

DV160M4 31C150 6 14 8

DV180M4 31C220 4 12 7

DV180L4 31C300 3 12 6

DV200L4 31C370 2 12 7

DV225S4 31C450 2 13 7
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3.4.3  Napêd jezdny, napêd grupowy, napêd pomp− lub wentylatorów

Przestrzegaæ wskazówki i wstêpne ustawienia z  rozdz. 3.4.1!

1. Ustawiæ P200 "fmin1" = 2...6 Hz.

2. Ustawiæ  P201 "fEck1" i P202 "fmaks.1" zgodnie z zaprojektowaniem.

3. W przypadku dostosowanego silnika P328 "pomiar silnika  1" = TAK i dalej od 12.  
Jeœli  PMot < zalecana dla przetwornicy moc silnika  i w przypadku napêdu grupowego o 
wspólnym obci¹¿eniu  P328 = NIE i dalej od 4. 
Te ustawienia przeprowadzaæ, gdy silnik jest zimny.

4. Ustawiæ P321 "BOOST 1" = 0%  
Ustawiæ P322 "I×R" = 0%  
Ustawiæ P323 "poœlizg 1" = 0 Hz  
Ponownie wybraæ P321 "BOOST 1"

5. Sygna³ "1"na zac. 43 "zezwolenie/szybkie zatrzymanie" i sygna³ "1" na zac. 41 "prawo/stop" lub  
zac. 42 "lewo/zezwolenie". Skontrolowaæ kierunek obrotu silnika, i w razie konieczn. zamieniæ 
fazy. 
→ przetwornica daje  fmin1 i napêd stoi lub obraca siê bardzo powoli.

6. Zwiêkszaæ P321 "BOOST 1", póki napêd na fmin nie przyspieszy i nie poka¿e siê wskazanie 80%IN.

7. Zwiêkszaæ P322 "I×R", dopóki nie bêdzie przep³ywu Imaks., tzn. nie zostanie wskazane 150%IN.

8. P321 "BOOST1" ustawiæ z powrotem na zero.

9. Zmniejszyæ  z powrotem P322 "I×R", dopóki natê¿enie nie wyjdzie z ograniczenia pr¹du 
(� 150%IN).

10. Z powrotem zwiêkszyæ P321 "BOOST 1", dopóki nie zostanie wskazane 80%IN.

11. Z powrotem ustawiæ sygna³  "0" na zac. 43 "zezwolenie/szybkie zezwolenie " i sygna³  "0" na zac. 
41 "prawo/stop" lub zac. 42 "lewo/stop".

12. P200 "fmin1" ustawiæ na zaprojektowan¹ wartoœæ.

13. P323 "poœlizg 1" ustawiæ na znamionowy poœlizg silnika sN.

14. Zewnêtrzny zadajnik wartoœci zadanych − (np. potencjometr wartoœci zadanych) przy³¹czyæ do 
zac. 32/33 "n1" (tylko z FEA31C) lub zac. 34/35 "n2" (urz¹dzenie podstawowe).

15. Za³¹czyæ silnik (→ Rozdz. 3.3).

Uwaga:
W przypadku napêdów grupowych bez wspólnego obci¹¿enia ustawiæ P328 "pomiar silnika 1" = NIE i 
nie wykonywaæ kroków  7...10. Ustawiany jest tylko BOOST, I×R pozostaje na zero.

Dla pomp i filtrów (w pracy 1Q):
Ustawiæ d³ugie rampy rozpêdowe i hamuj¹ce (t11, t21) (≈ czas opóŸnienia napêdów) a zac. X3:43 
("zezwolenie/szybkie stop") zmostkowaæ z zac. X2:44 (+24V) lub zac. X3:43 zaprogramowaæ na "brak 
funkcji".

Liczba par 
biegunów

Znamionowa liczba obrotów [min−1] zgodnie z tabliczk¹ znamionow¹

Znamionowa czêstotliwoœæ silnika 50 Hz Znamionowa czêstotliwoœæ silnika 60 Hz

1 (2−biegunowa) 2700 2760 2820 2880 2940 3300 3360 3420 3480 3540

2 (4−biegunowa) 1350 1380 1410 1440 1470 1650 1680 1710 1740 1770

Poœlizg 
znamionowy sN

5 Hz 4 Hz 3 Hz 2 Hz 1 Hz 5 Hz 4 Hz 3 Hz 2 Hz 1 Hz
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3.4.4  DŸwignice z i bez przeciwwagi

Przestrzegaæ wskazówki i wstêpne ustawienia z  rozdz. 3.4.1 !

1. D¿wignica znajduje siê w najni¿szym po³o¿eniu.

2. Wykonaæ nastêpuj¹ce przyporz¹dkowanie funkcji dla zacisków: 
sygna³ "1" na zac. 41 "prawo/stop" = kierunek jazdy w  GÓRÊ  
sygna³ "1" na zac. 42 "lewo/stop" = kierunek jazdy w  DÓ£

3. W przypadku dŸwignic z przeciwwag¹: P710 "funkcja dŸwignicowa 1" = NIE 
W przypadku dŸwignic bez przeciwwagi:P710 "funkcja dŸwignicowa 1" = TAK

4. Ustawiæ P326 "Czas wstêpnego podmagnesowania 1" = 200 ms . 
Uwaga: W przypadku zbyt krótkiego czasu wstêpnego podmagnesowania dŸwignica mo¿e opaœæ 
w dó³.

5. Ustawiæ P200 "fmin1" = 10 Hz.

6. Ustawiæ P201 "fEck1" = 50 Hz i P202 "fmaks.1" = 70 Hz.

7. Ustawic P260 "Zestaw parametrów 1 czêst. START−/STOP." na wartoœæ 1,5´sN (poœlizg znami−
onowy silnika).

8. W przypadku dopasowanego silnika P328 "pomiar silnika  1" = TAK i dalej od 13. 
Jeœli Pmot < zalecana dla przetwornicy moc silnika P328 = NIE i dalej od 9. 
Te ustawienia przeprowadzaæ, gdy silnik jest zimny.

9. Ustawiæ P321 "BOOST 1" = 100%  
Ustawiæ P322 "IxR" = 0%  
Ustawiæ P323 "poœlizg 1" = 0 Hz  
Ponownie wybraæ P321 "BOOST 1"

10. Sygna³ "1" na zac. 43 "zezwolenie/szybkie zatrzymanie" i sygna³  "1"na zac. 41 "prawo/stop" lub  
zac. 42 "lewo/stop". Skontrolowaæ kierunek obrotu silnika, i w razie koniecznoœci zamieniæ fazy. 
→ Przetwornica pracuje na granicy pr¹du (IN = 140...150%). 
Dla komunik. b³êdu "PR¥D PRZECI¥¯ENIOWY" zmniejszyæ BOOST i ponownie uruchomiæ napêd.

11. Zwiêkszaæ P321 "BOOST 1", póki napêd nie przyspieszy do fmin i nie poka¿e siê wskazan.<100%In

12. Ustawiæ sygna³ "0" na zac. 43 a nastêpnie P322 "IxR" na 75% wartoœci BOOST. 
Przyk³ad: ustalona wartoœæ BOOST = 40 % → ustawiæ   IxR = 30%.

13. Ustawiæ P200 "fmin1" na zaprojektowan¹ wartoœæ, jednak nie mniej ni¿ 6 Hz.

14. P323 "poœlizg 1" ustawiæ na znamionowy poœlizg silnika sN.

15. Ustawiæ P510 "kontrola siln. n 1" i  P520 "kontrola gen n 1" = TAK.

16. Zewnêtrzny zadajnik wartoœci zadanych (np. potencjometr wartoœci zadanych ) przy³¹czyæ do zac. 
32/33 "n1" (tylko z FEA31C) lub zac. 34/35 "n2" (urz¹dzenie podstawowe).

17. Za³¹czyæ silnik (→ Rozdz. 3.3) i przetestowaæ jazdê w górê i w dó³. Jeœli napêd nie osi¹ga liczby 
obrotów (wskazanie  PR¥D 150%), zmniejszyæ nieznacznie IxR. Przy ma³ych obrotach wskazanie  
PR¥D musi wynosiæ < 150%.

Liczba par 
biegunów

Znamionowa liczba obrotów [min−1] zgodnie z tabliczk¹ znamionow¹

Znamionowa czêstotliwoœæ silnika 50 Hz Znamionowa czêstotliwoœæ silnika 60 Hz

1 (2−biegunowa) 2700 2760 2820 2880 2940 3300 3360 3420 3480 3540

2 (4−biegunowa) 1350 1380 1410 1440 1470 1650 1680 1710 1740 1770

Poœlizg 
znamionowy sN

5 Hz 4 Hz 3 Hz 2 Hz 1 Hz 5 Hz 4 Hz 3 Hz 2 Hz 1 Hz
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3.4.5  Regulator liczby obrot—w FRN31C / FEN31C

Przestrzega¾ wskazówek i wstêpnego ustawienia z  rozdz. 3.4.1 !
1. Sprawdzi¾ przy³¹czenie nadajnika inkrementalnego (→ Rozdz. 2.18).

2. Uruchomienie bez regulatora obrotów (P770 = sterowanie U/f) przeprow. zgodnie z rozdz. 3.4.3 .

3. Sprawdziæ kierunek obrotu silnika, wa¿ne dla przyporz¹dk. œcie¿ek nadajnika inkrementalnego. 
Sygna³ "1"na zac. 41 i 43 "prawo/stop":Ustawienie w kierunku strony B silnika → obroty w lewo 
(strona A=koniec wa³u, strona B=wentylator) Ustaw. w kierunku strony A silnika → obroty w  prawo  
W przypadku niew³aœciwego kierunku obrotów zamieniæ fazy silnika.

4. P260 "Zestaw parametrów 1 czêst. START−/STOP." ustawiæ na zaprojektow. wartoœæ np. 0,5 Hz.

5. P323 "poœlizg 1" ustawiæ na znamionowy poœlizg silnika sN. 

Uwaga: P323 musi byæ ustawione na w³aœciw¹ wartoœæ, w ka¿dym razie ≠ 0.

6. P324 ustawiæ "liczbê par biegunów 1" pod³¹czonego silnika: 
w przypadku 2−biegunowego silnika P324 = 1 
w przypadku 4−biegunowego silnika P324 = 2 (ustawienie fabryczne) itd.

7. Ustawiæ P510 "kontrola siln. n 1" i  P520 "kontrola gen n 1" = TAK.

8. Ustawi" P511 i P521 "czas zadzia³ania 1". Uwzglêdniæ czas rozbiegu i przeci¹¿enia.

9. Ustawiæ P770 "tryb pracy" = DREHZAHLREGELUNG (regulacja obrotów).

10. Ustawiæ P773 "rozdzielczoœæ IGEB" (ustawienie fabryczne 1024).

11. Ustawiæ P774 "wstêpny wybór s×R" = TAK. Na silnik zostanie podany automatycznie pr¹d przez 
500 ms i ustawione zostan¹ P321 "BOOST1" i P322 "I×R". Gdy P774 pozostanie ustawione na  = 
NIE,  to ustawiæ P322 manualnie.

12. Za³¹czyæ napêd zgodnie z rozdz. 3.3 .

Uwaga:
W przypadku zbyt ma³ej ustawionej rozdzielczoœci IGEB (P773) i/ lub zbyt du¿ej ustawionej liczby par 
biegunów 1 (P324) po za³¹czeniu (zac. 43 = "1") napêd przyspiesza bez regulacji do  fmaks.. Tylko w 
przypadku, gdy kontrola siln. n 1 (P510 = TAK) i kontrola gen n 1 (P520 = TAK) s¹ aktywne, 
rozpoznany zostanie b³¹d i nast¹pi szybkie zatrzymanie. Jeœli P510 i P520 nie s¹ aktywne, nale¿y 
wy³¹czyæ napêd poprzez od³¹czenie od sieci. Jeœli wejœcie binarne jest zaprogram. na "/BLOKADA 
STOPNIA MOCY", to napêd zostanie wy³¹czony równie¿ poprzez sygna³ "0"na tym wejœciu binarnym.
Optymalizacja regulatora obrotów
1. Ustawiæ P120 "t11 rampa  rozpêdowa"  P121 "t11 rampa hamowania" na dopuszczaln¹ wartoœæ 

minimaln¹ i w³¹czyæ napêd.

2. Ustawiæ P772 "sta³a czasowa regulatora" > 200 ms i zwiêkszaæ P771 "wzmocnienie P", póki 
napêd nie zacznie drgaæ.

3. Zmniejszaæ P771, a¿ napêd przestanie drgaæ. Przejechaæ przez pe³ny zakres prêdkoœci obrotowej.

4. Stopniowo zmniejszaæ P772. Przetestowaæ skokiem wartoœci zadanej, w³aœciwe ustawienie przy 
oscylacji odpowiedzi skokowej: punkty 1−2.

5. P777 "podsterowanie P" zapobiega zbyt silnym przeregulowaniom. P777 = 0 oznacza podste−
rowanie P = WY£. Im wiêkszy ustawiony zostanie P777, tym wiêkszy musi zostaæ ustawiony 
równie¿ P778 "filtr wartoœci zadanej".

Liczba par 
biegunów

Znamionowa liczba obrotów [min−1] zgodnie z tabliczk¹ znamionow¹

Znamionowa czêstotliwoœæ silnika 50 Hz Znamionowa czêstotliwoœæ silnika 60 Hz

1 (2−biegunowa) 2700 2760 2820 2880 2940 3300 3360 3420 3480 3540

2 (4−biegunowa) 1350 1380 1410 1440 1470 1650 1680 1710 1740 1770

Poœlizg znamion. sN 5 Hz 4 Hz 3 Hz 2 Hz 1 Hz 5 Hz 4 Hz 3 Hz 2 Hz 1 Hz
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3.5  Kompletna lista parametrów

Parametry menu skróconego (→ Rozdz. 4.1.3) oznaczone s¹ za pomoc¹ /. Menu skrócone 
w³¹czane i wy³¹czane jest za pomoc¹ P802/.
Parametry oznaczone • s¹ niedostêpne w przypadku wielkoœci obudowy 0 (MC31C005/007/011/
014)! 

Par. Nazwa Zakres wartoœci Par. Nazwa Zakres wartoœci

WARTOŒCI WSKAZYWANE WARTOŒCI WSKAZYWANE
Wskazanie podstawowe 06_ Zapis b³êdów

/ Czêstotliwoœæ  / pr¹d 0...400 Hz / 0...200% 060/ ERROR t−0 Menu podrzêdne 
b³êdów 0...4: 
wartoœci pomiarowe w 
chwili wyst¹pien. b³êdu: 
UZK/temper. radiatora /
I−POZ/Ixt/zaciski/
zest.param./

00_ Wartoœci procesowe 061 ERROR t−1

000 Pr¹d / czêstotliwoœæ 0...200%/0...400 Hz 062 ERROR t−2

001 Temperatura −20...+100°C 063 ERROR t−3

002 Aktual. zestaw parametrów 1/2 064 ERROR t−4

003• Zew. wart. graniczna pr¹du 
zac.36/37

0...100% Przeci¹¿anie termiczne 
silnika

004 Liczba obrotów 0...9999 min−1 07_• Monitor fieldbus (tylko z opcjami FFP, FFI  lub FFD)
01_ Napiêcia 070• Konfiguracja PD 1PD+Par./1PD

010 Napiêcie obwodu poœred. 0...1000 V 2PD+Par./2PD

UZK 3PD+Par./3PD

011 Napiêcie silnika U−SIL 0...1000 V 071• Typ fieldbus PROFIBUS/INTERBUS/

i czêstotliwoœæ 0...400 Hz DeviceNet

02_ Natê¿enie /Moc 072• Szybkoœæ przesy³u fieldbus 0...1500 kbit/s

020 Natê¿enie pr¹du 0...200% 073• Adres fieldbus 0...255

021/ Wykorzystanie termicz−
nych mo¿liwoœci falownika

0...125% 074• Wartoœæ zadana PA1 0000...FFFFhex

022/ Wykorzystanie termicz−
nych mo¿liwoœci silnika 1

0...200% 075• Wartoœæ rzeczywista PE1 0000...FFFFhex

023• Wykorzystanie termicz−
nych mo¿liwoœci silnika 2

0...200% 076• Wartoœæ zadana PA2 0000...FFFFhex

03_ Status wejœæ binarnych 077• Wartoœæ rzeczywista PE2 0000...FFFFhex
030/ zac. 41/42/43/47 0/1 078• Wartoœæ zadana PA3 0000...FFFFhex
031/ zac. 48/49 0/1 079• Wartoœæ rzeczywista PE3 0000...FFFFhex

zac. 50/51 (z FEA/FIO)

032 zac. 52/53/54 (z FIO) 0/1

04_ Status wejœæ binarnych
040 zac. 61/62 0/1

zac. 63/64 (z FEA/FIO)

043 zac. 69/70/71/72 (z FIO) 0/1

05_• Opcje
050• Opcja 1 (X20) BRAK/FEA/FF../FES/FIO

051• Opcja 2 (X21) BRAK/KARTA OPCJI 2/

FEN/FPI/FIT
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Par. Nazwa Zakres ustawieñ 
Ustawienie fabryczne

Po urucho−
mieniu

Par. Nazwa Zakres ustawieñ 
Ustawienie fabryczne

Po urucho−
mieniu

Par. nastawne 
Zestaw parametrów 1

 
Zestaw parametrów 2

1__ WARTOŒCI ZADANE / INTEGRATORY

10_ Wartoœæ zadana n1 zacisk 32/33 (tylko z FEA)

100•Charakterystyka n1 rozprê¿anie /kompresja

101•n1 − wspó³czynnik 
rozprê¿ania 
charakterystyk

0.1...1...10

102•n1−  wspó³czynnik 
kompresji 
charakterystyk

0.1...1...9

11_ Wartoœæ zadana n2 zacisk 34/35 (urz¹dzenie w wersji 
podstawowej)

110/ n2 sygna³ zac. 34/35 
(uwzglêdniæ S1 !)

0...10 V / −10..10V / 
0...20mA / 4...20mA

111 Offset wart. zadanej −500...0...500 mV

12_ 1. Integrator

120/ t11 rampa rozpêdowa 0.0...1...2000 s 123• t21 rampa rozpêdowa0.0...1...2000 s

121/ t11 rampa hamuj¹ca 0.0...1...2000 s 124• t21 rampa hamuj¹ca 0.0...1...2000 s

122 t11 wyg³adzanie 0/1/2/3 125• t21 wyg³adzanie 0/1/2/3

13_ 2. Integrator

130/ t12 rampa rozpêdowa 
= hamuj¹cej

0.0...5...2000 s 131• t22 rampa rozpêdowa 
= hamuj¹cej

0.0...5...2000 s

14_ Rampa szybkiego zatrzymania

140/ t13 rampa szybkiego 
zatrzymania

0.0...1...9.95 141• t23 rampa szybkiego 
zatrzymania

0.0...1...9.95

15_ Motor−potencjometr

150 Motor−potencjometr TAK/NIE

151 t4 rampa rozpêdowa 1...10...60 s

152 t4 rampa hamuj¹ca 1...10...60 s

153 Zapamiêtaæ poz. TAK/NIE

154 Motor−pot. silnika + 
zewn. wart. zad.

NIE/SUMA

16_ 1−szy zestaw wewnêtrznych wartoœci zadanych 17_ 2−gi  zestaw wewnêtrznych wartoœci zadanych

160/ n11 0...5...400 Hz 170•n21 0...5...400 Hz

161/ n12 0...25...400 Hz 171•n22 0...25...400 Hz

162/ n13 0...50...400 Hz 172•n23 0...50...400 Hz

163•Po³. 1−szy zestaw wart. 
zad. + n1

NIE/SUMA/ 
ILOCZYN

173•Po³.  2−gi zestaw 
wart. zad. + n1

NIE/SUMA/ 
ILOCZYN

18_ Wartoœæ zadana − stop

180 Stop−wart. zad 1 TAK/NIE 183•Stop−wart. zad 2 TAK/NIE

181 Stop−wart. zad. 1 0...2...25 Hz / ... mV 184•Stop− wart. zad. 2 0...2...25 Hz / ... mV

182 Histereza startu 1 0.1...2...5 Hz / ... mV 185•Histereza startu 2 0.1...2...5 Hz / ... mV

19_ Sposób sterowania zaciskami

190•Sterowanie zaciskami STANDARD/ 
3−WIRE−CTRL
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2__  Charakterystyki czêstotliwoœci

20_ Charakterystyka 1 (skokowo) 21_ Charakterystyka 2 (skokowo)

200/ fmin1 0...2...40 Hz 210• fmin2 0...2...40 Hz

201/ fEck1 (skokowo) 50/60/87/104/120 Hz 211• fEck2 (skokowo) 50/60/87/104/120 Hz

202/ fmaks..1 5...50...150 Hz 212• fmaks..2 5...50...150 Hz

22_ Charakterystyka  3 (bezstopniowo)

220 fmin3 0...2...150 Hz

221 fEck3 (bezstopniowo) 5...50...400 Hz

222 fmaks..3 5...50...400 Hz

23_ 1. Przeskakiwanie czêstotliwoœci

230•1. Przeskakiwanie 
czêstotliwoœci

TAK/NIE

231•Œrodek okna 5...50...150 Hz

232•Szerokoœæ okna ± 2...9 Hz

25_ Wybór charakterystyk

250 Charakterystyka 
Zestaw parametrów 1

1/3 251•Charakterystyka 
Zestaw parametrów 2

2/3

26_ Czêstotliwoœæ − START/STOP

260/ Zestaw 1 czêstotliwoœæ 
START/STOP

0...2...10 Hz 261•Zestaw 2 
czêstotliwoœæ START/
STOP

0...2...10 Hz

3__ PARAMETRY SILNIKA

31_ Rêczna kompensacja 1/1 33_ Rêczna kompensacja 2/1

310 Pr¹d znamionowy 
silnika 1

20...90...200% 330•Pr¹d znamionowy 
silnika 2

20...90...200%

311 PWM na sta³e 1 TAK/NIE 331•PWM na sta³e 2 TAK/NIE

32_ Rêczna kompensacja 1/2 34_ Rêczna kompensacja 2/2

320/ Imaks..1 20...150% 340• Imaks..2 20...150%

321/ BOOST 1 0...200% 341•BOOST 2 0...200%

322/ I×R 1 0...200% 342• I×R 2 0...200%

323/ Poœlizg 1 0...10 Hz 343•Poœlizg 2 0...10 Hz

324 Liczb.par biegunów 1 1/2/3/4/5/6 344•Liczb.par biegunów 2 1/2/3/4/5/6

325/ Czêstotliwoœæ − PWM 14/8/12/16 kHz 345•Czêstotliwoœæ − PWM 
2

4/8/12/16 kHz

326/ Podmagnesowanie. 
Czas 1

0...100...300 ms 346•Podmagnesowanie. 
Czas 2

0...100...300 ms

327 Koñcowe magneso−
wanie. Czas 1

0...100...300 ms 347•Koñcowe magneso−
wanie. Czas 2

0...100...300 ms

328/ Obmiar silnika 1 TAK/NIE 348•Obmiar silnika 2 TAK/NIE

329/ Napiêcie silnika 1 200...400...600 V 349•Napiêcie silnika 2 200...400...600 V

35_ Prze³¹czanie zestawów parametrów

350•Zezwolenie prze−
³¹czania zestawów 
parametrów

TAK/NIE

Par. Nazwa Zakres ustawieñ 
Ustawienie fabryczne

Po urucho−
mieniu

Par. Nazwa Zakres ustawieñ 
Ustawienie fabryczne

Po urucho−
mieniu

Par. nastawne 
Zestaw parametrów 1

 
Zestaw parametrów 2
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4__ KOMUNIKATY O OSI¥GNIÊCIU WARTOŒCI

40_ 1. dla czêstotliwoœæ − wartoœæ odniesienia

400 1. dla czêstotliwoœci 2...50...150 Hz

401 1. histereza 1...2...9 Hz

402 1. opóŸnienie 
meldunku

0...9 s

403 1. komunikat = "1" 
przy

f > fodn1 / f < fodn1

41_ 2. czêstotliwoœæ − wartoœæ odniesienia

410•2. dla czêstotliwoœci 2...50...150 Hz

411•2. histereza 1...2...9 Hz

412•2. opóŸnienie 
meldunku

0...9 s

413•2. komunikat = "1" 
przy

f > fodn2 / f < fodn2

43_ Porównanie wart. zadana / rzeczywista

430•Histereza ± 1...2...9 Hz

431•komunikat = "1" przy WART. 
RZECZ.=WART. 
ZAD. / 
WART. 
RZECZ.<>WART. ZAD.

45_ 1. pr¹d − wartoœæ odniesienia

450•1. dla pr¹du 10...100...150%

451•1. histereza ± 1...9%

452•1. opóŸnienie 
meldunku

0...9 s

453•1. komunikat ="1" przyI < Iodn1 / I > Iodn1

46_ 2. pr¹d − wartoœæ odniesienia

460•2. dla pr¹du 10...100...150%

461•2. histereza ± 1...9%

462•2. opóŸnienie 
meldunku

0...9 s

463•2. komunikat  = "1" 
przy

I < Iodn2 / I > Iodn2

47_ Imaks.. komunikat 

470•komunikat = "1" przy I = Imaks.. / I < Imaks.
471•OpóŸnienie 0...9 s

Par. Nazwa Zakres ustawieñ 
Ustawienie fabryczne

Po urucho−
mieniu

Par. Nazwa Zakres ustawieñ 
Ustawienie fabryczne

Po urucho−
mieniu

Par. nastawne 
Zestaw parametrów 1

 
Zestaw parametrów 2
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5__ FUNKCJE KONTROLNE
50_ Kontrola opóŸnienia 
500 Kontrola opóŸn. TAK/NIE
501 fodn3 10...99 Hz

51_ Silnikowa kontrola n
510 Siln. kontrola n 1 TAK/NIE 512• Siln. kontrola n 2 TAK/NIE
511 Czas zadzia³ania 1 0.1...1...9 s 513• Czas zadzia³ania 2 0.1...1...9 s

52_ Generatorowa kontrola n
520 Gen. kontrola n 1 TAK/NIE 522• Gen. kontrola n 2 TAK/NIE
521 Czas zadzia³ania 1 0.1...1...9 s 523• Czas zadzia³ania 2 0.1...1...9 s

53_ Kontrola napiêcia sieci
530 Kontrola Usieæ TAK/NIE

54_ Kontrola silnika
541 Ochrona silnika 1 WY£/OSTRZE¯ENIE/

WY£¥CZENIE
543• Ochrona silnika 2 WY£/OSTRZE¯ENIE/

WY£¥CZENIE

542 Rodzaj ch³odzenia 1 WENTYLACJA W£ASNA/ 
WENTYLACJA ZEWN.

544• Rodzaj ch³odzenia 2 WENTYLACJA 
W£ASNA/
WENTYLACJA ZEWN.

55_ Kontrola biegu synchronicznego (tylko z FRS)
550• Ostrze¿enie FRS 50...99 999 999

551• B³¹d nad¹¿ania FRS 100...4000... 
99 999 999

552• Czas zw³oki 1...99 s

553• Reakcja na b³¹d SYGNA£ 0/1/
BEZW£ADNE 
ZATRZYMANIE/
ZATRZYMANIE/SZYBKIE 
ZATRZYMANIE

554• Poz.−tolerancja Slave 10...25...32 768

555• Licznik LED V11 10...100...32 768

556• Sta³a czasowa. poz.−
komunikatu

5...10...2000 ms

557• Przerwanie przewodu 
Master−Slave

TAK/NIE

56_ Deklaracja znaczeñ s³ów PD dla komunikacji fieldbus
560• Wart. zadana Opis. PA1 S³owo  steruj¹ce 1
561• Wart. rzeczywista Opis. 

PE1
S³owo statusowe1

562• Wart. zadana Opis. PA2 Prêdkoœæ obrotów
563• Wart. rzeczywista Opis. 

PE2
Prêdkoœæ obrotów

564• Wart. zadana Opis. PA3 Bez funkcji
565• Wart. rzeczywista Opis. 

PE3
Bez funkcji

57_ Fieldbus paramentry
570• Dostêpnoœæ wartoœci 

zadanych
TAK/NIE

571• Fieldbus timeout 0.01...0.5...650 s

572• Reakcja na timeout Szybkie zatrzymanie z 
ostrz.

573• CAN−Sync. ID 0...1...2047

574• DeviceNet 
Konfiguracja PD

1PD+Par./1PD 
2PD+Par./2PD 
3PD+Par./3PD

Par. Nazwa Zakres ustawieñ 
Ustawienie fabryczne

Po urucho−
mieniu

Par. Nazwa Zakres ustawieñ 
Ustawienie fabryczne

Po urucho−
mieniu

Par. nastawne 
Zestaw parametrów 1

 
Zestaw parametrów 2
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6__ PRZY£¥CZENIE DO ZACISKÓW

60_ Wejscia binarne 42−54

− urz¹dzenie 
podstawowe zac. 41

funkcja sta³a: PRAWO/STOP

600 urz¹dzenie 
podstawowe zac. 42

LEWO/STOP Mog¹ zostaæ zaprogramowane nastêpuj¹ce funkcje:
BEZ FUNKCJI. • PRAWO/STOP • LEWO/STOP • 
UDOSTÊPNIENIE • PARAM. PRZE£. • n11(n21) • n12(n22) 
• RESET • POT. SILN. PRZYSP. • POT. SILN.  ZWOLN. • /
KONTR. OPÓ�. • INTEG. PRZE£. • /BLOKADA REGULATORA 
• /ZEW. B£¥D • FRS PKT. ZERO. • FRS CONTROL • SLAVE 
START • RUCH SWOB. SLAVE .• /REGULATOR ZATRZ.• /
KRAÑC. PRAWO • /KRAÑC. LEWO • KRZYWKA  ODN.• 
RUCH  ODN • FRS TEACH IN • PRZE£ WART. ZAD. CZÊST • 
AKTYWNE WART. ZAD. • CHARAKTERYSTYKA

601 urz¹dzenie 
podstawowe zac. 43

UDOSTÊPNIENIE

602 urz¹dzenie 
podstawowe zac. 47

PRZE£. INTEG. t2/t1

603 urz¹dzenie 
podstawowe zac. 48

n11 (n21)

604 urz¹dzenie 
podstawowe zac. 49

n12 (n22)

605•z FEA/FIO zac. 50 PRZE£ PARAM.

606•z FEA/FIO zac. 51 RESET

607•z FIO zac. 52 Bez funkcji

608•z FIO zac. 53 Bez funkcji

609•z FIO zac. 54 Bez funkcji

61_ Wyjœcia binarne 62−64/69−72

− urz¹dzenie 
podstawowe zac. 61

funkcja sta³a: /HAMULEC

611 urz¹dzenie 
podstawowe zac. 62

/USTERKA Mog¹ zostaæ zaprogramowane nastêpuj¹ce komunikaty:
BEZ FUNKCJI. • MC GOTÓW • POLE WIRUJ¥CE W£ • POLE 
WIRUJ¥CE WY£ • HAMULEC W£ • PRACA RÊCZNA • 
ZESTAW PARAM • I× OSTRZE¯ENIE T • 1. ODNIESIENIE CZ.• 
2. ODNIESIENIE CZ • WART RZECZ.= WART ZAD. • 1. 
ODNIESIENIE I • 2. ODNIESIENIE I • I−maks.. • /B£¥D OPÓ�N. • 
/USTERKA • /B£¥D ZEW. • /PR¥D>> • UZ >> • /I×T >> 
• /TEMP. >> • MASKOWANIE CZ. • /OSTRZE¯. FRS • /B£. 
PROPAG. FRS • SLAVE NA POZ. • /B£¥D BRC • HAMULEC 
W£. • LICZBA OBR. ZERO • OSTRZE¯. SILN.1 • OSTRZE¯. 
SILN. 2 NA POZYCJI • WYJŒ. IPOS. 1 • WYJŒ. IPOS.. 2 • 
WYJŒ. IPOS. 3 • WYJŒ. IPOS. 4 • WYJŒ. IPOS. 5 • WYJŒ. 
IPOS. 6 • WYJŒ. IPOS. 7 • WYJŒ. IPOS. 8 • ODN. POZ. DEF.

612•z FEA/FIO zac. 63 I´T OSTRZE¯ENIE

613•z FEA/FIO zac. 64 1. ODNIESIENIE I

614•z FIO zac. 69 BRAK FUNKCJI

615•z FIO zac. 70 BRAK FUNKCJI

616•z FIO zac. 71 BRAK FUNKCJI

617•z FIO zac. 72 BRAK FUNKCJI

63_ Wyjœcia analogowe 38, 39, 65

630•Wyjœcie analogowe 1 
(zac. 38 tylko z FEA)

CZÊSTOTLIWOŒÆ 
RZECZYW.

Mog¹ zostaæ zaprogramowane nastêpuj¹ce funkcje:
CZÊSTOTLIWOŒÆ RZECZYW. • RZECZYW. LICZBA OBROTÓW 
• INTEGRATOR • U SILNIKA • I× WARTOŒÆ T • PR¥D 
POZORNY • CZÊSTOTLIWOŒÆ ZADANA

631•Wspó³czynnik dla 
wyjœcia 1

0.1...1...3

632•Wyjœcie analogowe 2 
(zac. 39 tylko z FEA)

PR¥D POZORNY

633•Wspó³czynnik dla 
wyjœcia 1

0.1...1...3

634 Wielkoœci pomiarowe 
wyjœcia (zac. 65 
urzadzenie podstawowe)

CZÊSTOTLIWOŒÆ 
RZECZYW.

635 Wspó³czynnik  wyjœcia 
wielk. pom.

0.1...1...3

64_ Wejœcia analogowe 32−33, 36−37 (tylko z FEA)

640•Wej. analog.  32/33 
(tylko z  FEA)

<>WART. ZAD. N1/ 
BEZ FUNK..

641•Wej. analog. 36/37 
(tylko z  FEA)

BEZ FUNKCJI./ 
ZEW. OGRAN. PR¥DU

Par. Nazwa Zakres ustawieñ 
Ustawienie fabryczne

Po urucho−
mieniu

Par. Nazwa Zakres ustawieñ 
Ustawienie fabryczne

Po urucho−
mieniu

Par. nastawne 
Zestaw parametrów 1

 
Zestaw parametrów 2
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7__ FUNKCJE STEROWANIA 

71_ Funkcja dŸwignicy

710/ Funkcja dŸwignicy 1 TAK/NIE 712•Funkcja dŸwignicy 2 TAK/NIE

72_ Funkcja szybkiego startu 

720 Szybki start 1 TAK/NIE 723•Szybki start 2 TAK/NIE

721 Pr¹d wzbudzenia 1 10...35...50% 724•Pr¹d wzbudzenia 2 10...35...50%

722 Czas trwania 1 3...180 s 725•Czas trwania 2 3...180 s

73_ Hamowanie pr¹dem sta³ym 

730 Hamowanie DC 1 TAK/NIE 733•Hamowanie DC 2 TAK/NIE

731 Czas hamowania DC 1 0.1...3...30 s 734• Czas hamowania DC 2 0.1...3...30 s

732 Pr¹d zatrzymania DC 1 0...25...50% 735• Pr¹d zatrzymania DC 2 0...25...50%

74_  

740 Pr¹d grzejny DC 1 TAK/NIE 742•Pr¹d grzejny DC 2 TAK/NIE

741 Pr¹d grzejny DC 1 0...50% 743•Pr¹d grzejny DC 2 0...50%

76_ Bieg synchroniczny 

760•Bieg synchroniczny TAK/NIE Bieg synchroniczny mo¿liwy jest tylko w zestawie 
parametrów 1.

761•MOVITRAC jest MASTER/SLAVE

762•Wspó³czynnik 
przek³adni Master.

1...3 999 999 999

763•Wspó³czynnik 
przek³adni Slave.

1...3 999 999 999

764•Tryb 1...8

765•Licznik Slave −99 999 999...10... 
99 999 999

766•Offset 1 −32 767...10...32 767

767•Offset 2 −32 767...10...32 767

768•Offset 3 −32 767...10...32 767

769•Regulator 
wspó³czynnika KP

1...10...200

77_ Regulator prêdkoœci obrotów

770•Rodzaj pracy REGULACJA  U/f / 
REG. PR¥D. OBR./ 
POZYCJON.

Regulator prêdkoœci obrotów i pozycjonowanie 
mo¿liwe tylko w zestawie parametrów 1.

771•Wzmocnienie P 0.1...2...60

772•Sta³a czasowa 1...30...500 ms

773•Rozdzielczoœæ 
enkodera

128/256/512/ 
1024/2048

774•S×R TAK/NIE

777•wysterowanie P 0...60

778•Filtr wartoœci zadanych 0...5...100 ms

779•Regulator zatrzymania 
P

0...60

Par. Nazwa Zakres ustawieñ 
Ustawienie fabryczne

Po urucho−
mieniu

Par. Nazwa Zakres ustawieñ 
Ustawienie fabryczne

Po urucho−
mieniu

Par. nastawne 
Zestaw parametrów 1

 
Zestaw parametrów 2
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8__ FUNKCJE SPECJALNE

80_ Menu parametrów

800/ Blokada parametrów TAK/NIE

801 Zapamiêtywanie W£./WY£

802/ Menu skrócone W£./WY£ tylko z panelem operatorskim FBG31.

81_ Informacje serwisowe 

810 System 
oprogramowania

822 XXX X.XX

Te parametry mog¹ byc tylko odczytywane.811 Sterowanie EPROM 821 XXX X.XX

812•EPROM fieldbus 821 XXX X.XX

813 Tel. do serwisu 0171−7210791

82_ Kopiowanie parametrów

820 Kopiowanie z MOVITRAC/EEPROM

822 Kopiowanie TAK/NIE

83_ Ustawienie fabryczne

830/ Ustawienie fabryczne TAK/NIE

831/ Wybór STANDARD/USA/
BRASIL

Wybór  "BRASIL" w przypadku wielkoœci obudowy 0 nie jest 
mo¿liwy.

84_ Interfejsy trybów

841 Tryb sterowania STANDARD/ 
REMOTE−SOLL/ 
REMOTE−CNTRL/ 
fieldbus

842 Adres przetwornicy 0...63

843 Czas odpowiedzi 0...300 ms Tylko za pomoc¹ MC_SHELL dla interfejsu RS−485.

85_ Ustawienie jêzyka

850/ Jêzyk NIEMIECKI/ANGIELSKI/
FRANCUSKI

86_ Tryb reset

860 Tryb auto−reset TAK/NIE

861 Czas restartu 3...30 s

862/ Reset z klawiatury TAK/NIE

87_ Praca rêczna

870 Praca rêczna TAK/NIE

88_ Tryb Master−Slave 

880•Master−Slave TAK/NIE

881•MOVITRAC jest MASTER/SLAVE

882•Wspó³czynnik dla 
sygna³u Mastera

0.1...1...10

89_ Tryb hamowania 

890/ 4−kwadranty 1 TAK/NIE 891•4−kwadranty 2 TAK/NIE

Par. Nazwa Zakres ustawieñ 
Ustawienie fabryczne

Po urucho−
mieniu

Par. Nazwa Zakres ustawieñ 
Ustawienie fabryczne

Po urucho−
mieniu

Par. nastawne 
Zestaw parametrów 1

 
Zestaw parametrów 2
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4 U¿ytkowanie i serwis

4.1 Wskazania robocze

4.1.1  Wskazanie LED

4.1.2 Panel operatorski FBG31C
Wskazania podstawowe:

Kolor LED V1 Wskazówka / znaczenie

¿ó³ty Napiêcie sieciowe w³¹czone, przetwornica gotowa do pracy.

zielony Pole wiruj¹ce w silniku za³¹czone

czerwony Zak³ócenie zbiorowe

¿ó³ty migaj¹cy Faza autotestu (czas maks. 5 s) / pracuje ustawienie fabryczne (P830 = TAK) / napiêcie sieciowe 
poni¿ej dopuszczalnego zakresu / praca na napiêciu  podtrzymuj¹cym +24 VDC i brak napiêcia 
sieciowego

czerwono−¿ó³ty 
migaj¹cy

Aktywny wy³¹cznik krañcowy 

czerwono−zielony 
migaj¹cy

Aktywna regulacja po³o¿enia (IPOS)

01795ADE

Wskazanie w przypadku, gdy sieæ jest wy³¹czona i urz¹dzenie 
pracuje w trybie podtrzymuj¹cym 24 VDC lub zaprogramowane jest 
wejœcie binarne "/BLOKADA STOPNIA MOCY" = "0".

01595ADE

Wskazanie w przypadku X3:43 ("zezwolenie / szybkie zatrzy−
manie") ="0".

01595ADE

Wskazanie w przypadku X2:41 ("prawo/stop") i X3:42 ("lewo/
stop") = "0".

01773ADE

Wskazanie w przypadku, gdy przetwornica posiada zezwolenie 
ruchu.

01781ADE

Komunikat wskazówek

01782ADE

Wskazanie b³êdu

REGLERSPERRE

KE INE
FRE IGABE

KE INE
FRE IGABE

FREQ. 30.00 Hz
STROM 78%

HI NWEI S XX

FEHLER XX
XXXXXXXXXXXXXXXX
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 Funkcja:

Za pomoc¹ panelu operatorskiego FBG31C mo¿na kopiowaæ kompletne zestawy parametrów z 
urz¹dzenia MOVITRAC® 31C do innych urz¹dzeñ MOVITRAC® 31C. W tym celu ustawiæ P820 
"Kopiowanie z" = MOVITRAC i za pomoc¹  P822 "kopiowanie" = TAK zestaw parametrów skopiowaæ 
na panel operatorski. Panel operatorski pod³¹czyæ do innego falownika MOVITRAC® 31C, ustawiæ 
P820 = EEPROM i skopiowaæ zestaw parametrów za pomoc¹ P822 = TAK do falownika MOVITRAC®

31C. Panel operatorski mo¿e byæ pod³¹czany i od³¹czany podczas pracy.

Jeœli po pod³¹czeniu sieci  lub przy³¹czeniu zasilania 24 V lub pod³¹czeniu urz¹dzenia FBG31C nie 
wytworzy siê po³aczenie z przetwornic¹, to na wyœwietlaczu pojawi siê komunikat COMMUNIC. 
ERROR NO SERIAL LINK. Nale¿y spróbowaæ uzyskaæ po³¹czenie poprzez ponowne pod³¹czenie 
urz¹dzenia FBG31C. 

Mo¿liwe do wyboru poprzez menu:

01783APL
Rysunek 23: Schemat menu

[←] [→] zmiana poziomu menu, na 3. poziomie menu (parametry) wejœcie ([→]) lub 
wyjœcie ([←]) z trybu przetwarzania. Parametr mo¿e byæ zmieniony  
tylko w trybie przetwarzania.

[↑] [↓] wybór punktu menu, w trybie przetwarzania zwiêkszanie lub zmniejszanie wartoœci. 
Po puszczeniu klawisza [↑] lub [↓] w trybie przetwarzania aktywna staje siê nowa wartoœæ.

[Q] powrót do wskazania podstawowego, w trybie rêcznym (P870 = TAK) polecenie stop.

[E] Tryb rêczny: Opuszczenie trybu rêcznego 
W przypadku usterki: klawisz reset, zapytanie RESET z KLAWIATURY TAK/NIE.

[ ]↑

[ ]↑

[ ]↑

[ ]↓

[ ]↓

[ ]↓

[ ]←

[ ]←

[ ]←

[ ]→

[ ]→

[ ]→

_

0.. ANZEIGEWERTE

KEINE
FREIGABE

1  . SOLLWERT N1
KLEMME 32/33

0

11     N2         0 . . . 10 V
SIGNAL KL 34/35

0

1.. SOLLWERTE/
INTEGRATOREN

1  . SOLLWERT N2
KLEMME 34/35

1

2.. FREQUENZ-
KENNLINIEN

1  .
1. INTEGRATOR

2

3.. MOTOR-
PARAMETER

1  .
2. INTEGRATOR

3

4.. REFERENZ-
MELDUNGEN

1  . SCHNELLSTOP-
RAMPE

4

5.. KONTROLL-
FUNKTIONEN

1  . MOTOR-
POTENTIOMETER

5

6.. KLEMMEN-
BELEGUNG

1  . 1. SATZ
FESTSOLLWERTE

6

7.. STEUER-
FUNKTIONEN

1  . 2. SATZ
FESTSOLLWERTE

7

1  . SOLLWERT-
HALT-FUNKTION

8

8.. SONDER-
FUNKTIONEN

11                            0 mV
SOLLWERT-OFFSET

1

1. Menuebene
Hauptmenü

2. Menuebene
Untermenü

3. Menuebene
Parameter

Bearbeitungsmodus
111                          0 mV
SOLLWERT-OFFSET

_
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4.1.3  Menu skrócone urz¹dzenia FBG31C
Panel operatorski FBG31C posiada pe³ne menu parametrów oraz menu skrócone z najczêœciej 
u¿ywanymi parametrami. Wyboru miêdzy tymi menu mo¿na dokonywaæ w ka¿dym stanie pracy za 
pomoc¹ P802 ("menu skrócone"). Fabrycznie jako aktywne ustawione jest menu skrócone. Menu 
skrócone wskazywane jest na wyœwietlaczu za pomoc¹ "/" za numerem parametru. W liœcie 
parametrów (→ Rozdz. 3.5) parametry menu skróconego oznaczone s¹ za pomoc¹  "/".

00508APL
Rysunek 24: FBG31C menu skrócone

140 / 0,0.. ..9,95 s1,0

160 / n 11 0.. ..400 Hz5

161 / n 12 0.. ..400 Hz25

162 / n 13 0.. ..400 Hz50

200 / f min 1 0.. ..40 Hz2

201 / 50/60/87/104/120 Hz

202 / f max 1 5.. ..150 Hz50

260 / 0.. ..10 Hz2

320 / I max 1 20.. %150

321 / BOOST 1 0..100 %

322 / I x R 1 0..100 %

323 / 0..10 Hz

325 /

326 /

4/8/12/16 kHz

0... ...300 ms100

328 /

329 / 200.. ..600 V400

710 /

800 /

802 /

830 /

831 /

850 / DEUTSCH/ENGLISH/FRANCAIS

862 /

890 /

130 / 0,0.. ..2000 s5

121 / 0,0.. ..2000 s1

120 / 0,0.. ..2000 s1

110 / 0..10 V

022 / 0..200 %

060 / Error t-0

021 / 0..125 %

0..400 Hz
0..200 %

030 / 41:1           42:1
43:1           47:0 0/1

031 / 48:1           49:1
50:1           51:0 0/1

[ ]↑ [ ]↓

START-/STOP-Frequenz

Schlupf 1

PWM-Frequenz 1

Vormagnetisierungszeit 1

Motor ausmessen 1 Ja / Nein

Motorspannung 1

Hubwerk-Funktion 1 Ja / Nein

Parametersperre Ja / Nein

Kurzmenü Ein / Aus

Werkseinstellung

Auswahl

Ja / Nein

STANDARD/USA/BRASIL

Sprache

Tasten-Reset Ja  / Nein

4 Quadranten Ja / Nein

26_ - czêstotl.START/STOP

32_  Obmiar silnika

71_  Funkcja dŸwignicowa

80_  Funkcje specjalne

t13 Rampe Stop

f Eck 1

t12 Rampe Auf = Ab

t11 Rampe Ab

t11 Rampe Auf

n-Signal Kl. 34/45

Motorauslastung

Kein Fehler

Geräteauslastung

Frequenz
Strom

Wskazanie
podstawowe

11_  Wartoœæ zadana nr 2

12_  1. Integrator

13_  2. Integrator

14_  Rampa szybkiego
zatrzymania

16_  Wewn. wartoœæ
zadana

20_  Charakterystyka 1
(skokowa)
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4.1.4 MOVITRAC®  31C − wskazówki
 
Komunikaty wskazówek na urz¹dzeniu FBG31C (przez ok. 2 s ) lub MC_SHELL (komunikat mo¿liwy do 
skasowania):

*) komunikat nie powinien wyst¹piæ przy zastosowaniu oprogramowania sterowniczego SEW, w razie potrzeby zasiêgn¹æ 
porady serwisu elektronicznego SEW.

Wskaz−
ówka:

Znaczenie

16 Niedozwolony indeks.*)

17 Funkcja/parametr niepe³ny.*)

18 Dozwolony tylko wgl¹d.

19 Blokada parametrów (P800 = TAK) jest aktywna.

20 Wprowadzanie nastaw fabrycznych (P830 = TAK).

21 Za du¿a wartoœæ dla parametru.

22 Za ma³a wartoœæ dla parametru.

23 Brak opcji koniecznej dla parametru funkcji.

24 B³¹d w systemie oprogramowania.

25 Dostêp do parametrów poprzez interfejs szeregowy niedozwolony.

27 Dostêp nieautoryzowany.*)

28 Dostêp do wybranych parametrów mo¿liwy tylko wtedy, gdy przetwornica jest zablokowana,  
→ nale¿y podaæ  zac. 43 = "0" lub polecenie kierunku obrotu = "0".

34 Funkcja dŸwignicy zestaw 1 (P710) mo¿liwa tylko podczas pracy 4−kwadrantowej, 
→ uaktywniæ pracê 4−kwadrantow¹ (P890 = TAK).

35 Funkcja dŸwignicy zestaw 2 (P712) mo¿liwa tylko podczas pracy 4−kwadrantowej, 
→ uaktywniæ pracê 4−kwadrantow¹ (P891 = TAK).

38 Funkcja dŸwignicy zestaw 1 (P710) tylko podczas pracy 4−kwadrantowej,  
→ nie wolno wy³¹czaæ pracy 4−kwadrantowej 1 (P890).

39 Funkcja dŸwignicy zestaw 2 (P712) tylko podczas pracy 4−kwadrantowej,  
→ nie wolno wy³¹czaæ pracy 4−kwadrantowej 2 (P891).

41 Dostêp do parametrów mo¿liwy tylko poprzez wtyk X4 (z FBG31C/USS11A/UST11A), jeœli  
− tryb rêczny (P870 = TAK) jest aktywny  
− lub jeœli aktywny jest tryb Master−Slave (P880 = TAK).

42 Uaktywniæ regulacjê prêdkoœci obrotów (P770 = reg. prêdkoœci obrotów.). 

44 Nie mo¿na jednoczeœnie uaktywniæ obmiaru silnika 1 (P328) i funkcji szybkiego startu 1 (P720).

45 Nie mo¿na jednoczeœnie uaktywniæ obmiaru silnika 2 (P348) i funkcji szybkiego startu 2 (P723).

46 Brak koniecznej karty opcji  (FEA31C/FIO31C).

47 Nie mo¿na jednoczeœnie uaktywniæ trybu pracy 4−kwadrantowej 1 (P890) i hamowania DC 1 (P730).

48 Nie mo¿na jednoczeœnie uaktywniæ trybu pracy 4−kwadrantowej 2 (P891) i hamowania DC 2 (P733).

49 Aktywna blokada regulatora, funkcja mo¿liwa do uaktywnienia tylko przy w³¹czonym napiêciu.

50 Nale¿y najpierw uaktywniæ bieg synchroniczny (P760 = TAK).

51 Bieg synchroniczny Slave (P761) jest jeszcze w³¹czony, niemo¿liwa zmiana.

53 3−WIRE−CTRL jest aktywny, REMOTE−CTRL nie mo¿e zostaæ w³¹czony.

54 REMOTE−CTRL jest aktywny, 3−WIRE−CTRL nie mo¿e zostaæ w³¹czony.
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4.2 Informacje o zak³óceniach

W przypadku wyst¹pienia zak³ócenia dioda LED V1 pali siê na czerwono. Szczegó³owe wskazanie 
b³êdu nastêpuje na panelu operatorskim FBG31C lub w programie MC_SHELL. Pamiêæ b³êdów 
(P060...P064) przechowuje piêæ ostatnich komunikatów o b³êdach (b³¹d t−0...t−4). Po wyst¹pieniu 
piêciu b³êdów kasowany jest ka¿dorazowo najstarszy komunikat o b³êdach. W chwili wyst¹pienia 
zak³ócenia zapisywane s¹ nastêpuj¹ce informacje:

 napiêcie obwodu poœredniego •  I×t (obci¹¿enie) • temperatura elementów ch³odz¹cych • stan 
zacisków (wejœcia binarne) • czêstotliwoœæ • zestaw parametrów  1/2 • pr¹d pozorny • 
wykorzystanie silnika.

 W zale¿noœci od zak³ócenia istniej¹ dwie reakcje wy³¹czaj¹ce; przetwornica jest w stanie zak³ócenia 
zablokowana

• Wy³¹czenie natychmiastowe: 
Urz¹dzenie nie mo¿e ju¿ hamowaæ napêdu; stopieñ wyjœciowy zostaje w przypadku wyst¹pienia 
b³êdu zablokowany i hamulec opada (zac. X3:61 "/hamulec" = "0"). Silniki bez hamulca obracaj¹ 
siê bezw³adnie a¿ do zatrzymania.

• Szybkie zatrzymanie: 
Nastêpuje hamowanie napêdu zgodnie z ramp¹ hamuj¹c¹ t13/t23. Po osi¹gniêciu czêstotliwoœci 
zatrzymania stopieñ wyjœciowy zostaje zablokowany i hamulec opada (zac. X3:61 "/hamulec" = 
"0").

RESET: Komunikat b³êdów daje siê skasowaæ poprzez:

• Wy³¹czenie z sieci i ponowne w³¹czenie.  
Zalecenie:  Dla stycznika sieciowego K11 zachowaæ minimalny czas wy³¹czania 10 s.

• Reset poprzez zaciski wejœciowe, tzn. poprzez odpowiednio zaprogramowane wejœcie binarne 
(P60_).

• Reset rêczny w MC_SHELL (P862 = "TAK " lub [parametr] / [Reset manualny])

• Reset rêczny za pomoc¹ FBG31C (poprzez naciœniêcie na klawisz <E> w przypadku wyst¹pienia 
b³êdu dociera siê bezpoœrednio do parametru P862).

• Autoreset przeprowadza przy ustawionym czasie restartu maksymalnie trzykrotny restart 
urz¹dzenia. Nie stosowaæ w urz¹dzeniach, których samoczynny rozruch mo¿e oznaczaæ zagro¿enie 
dla ludzi lub maszyn.
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4.3 Komunikaty b³êdów

Wystêpuj¹ce b³êdy kasowaæ za pomoc¹ RESET (→ Rozdz. 4.2) .

Nr. Nazwa Reakcja Mo¿liwa przyczyna Œrodki zaradcze

1 Pr¹d 
przeci¹¿eniowy 

natychmiastow
e wy³¹czenie

− zwarcie/ zwarcie doziemne na wyjœciu 
− zbyt du¿y silnik 
− uszkodzony stopieñ wyjœciowy

− usun¹æ zwarcie/ zwarcie doziemne 
− pod³¹czyæ mniejszy silnik 
− jeœli b³¹d nie daje siê skasowaæ, 

zasiêgn¹æ porady serwisu SEW.

2 Obwód poœredni 
U

natychmiast. 
wy³¹czenie

Napiêcie obwodu poœredniego zbyt wysokie − Przed³u¿yæ rampy opóŸnienia

3 Czoper 
hamulcowy

natychmiastow
e wy³¹czenie

− moc generatorowa zbyt du¿a 
− przerwany obwód rezystora hamuj¹cego 
− zwarcie w obwodzie rezystora hamuj¹cego 
− za du¿a opornoœæ rezystora hamulcowego
− falownik hamuj¹cy uszkodzony

− przed³u¿yæ rampy hamowania
− sprawdziæ zasilanie rezystora   
hamuj¹cego 
− sprawdziæ dane techniczne  

rezystora hamuj¹cego 
− wymieniæ MOVITRAC®  31C

4 Czas przeci¹¿ Wy³¹czenie 
natychmiast.:

I× obci¹¿enie t zbyt wysokie (> 125%) zmniejszyæ obci¹¿enie

5 Przeci¹¿.  gen. natychmiastow
e wy³¹czenie

Przy kontroli gen. n(P520/P522)= TAK 
i regulacji liczby obrotów (P770): 
− b³êdny sygna³ enkodera inkrementalnego
− ustawiona b³êdna liczba par biegunów (P324/
P344) 
− ustawiona b³êdna rozdzielcz.czujnika (P773)

− sprawdziæ enkoder inkrementalny
− sprawdziæ przy³¹czenie enkodera 
inkrementalnego
− ustawiæ w³aœciwie liczbê par biegunów 
− ustawiæ w³aœciwie rozdzielczoœæ 
enkodera 

6 Nadmierna 
temperatura

Szybkie 
zatrzymanie:

Przeci¹¿enie termiczne przetwornicy Zmniejszyæ obci¹¿enie i / lub zapewniæ 
wystarczaj¹ce ch³odzenie.

7 Zanik fazy natychmiastow
e wy³¹czenie

Przy kontroli napiêcia sieciowego (P530) 
= TAK: Na zac. X1:1/2/3 brak jednej fazy.

Sprawdziæ przy³¹czenie do sieci.

10 Kierunek obrotu natychmiastow
e wy³¹czenie

Tylko przy regulacji liczby obrotów (P770): 
− œcie¿ki enkodera A/A i  B/B zamieniono  

parami. 
− Silnik obraca siê w niew³aœciwym kierunku. 
− przeci¹¿enie generatorowe (np. przy 
opadaj¹cej dŸwignicy) poprzez zbyt du¿e 

obci¹¿enie lub za ma³¹ wartoœæ BOOST 
(P321/P341).

− sprawdziæ przy³¹czenie enkodera 
inkrementalnego
− zamieniæ 2 fazy na przy³¹czu silnika. 
− zmniejszyæ obci¹¿enie lub zwiêkszyæ 
wartoœæ BOOST.

11 Nad¹¿anie 
prêdkoœci n

natychmiast. 
wy³¹czenie

Tylko przy regulacji  prêdkoœci obrotów (P770): 
− zak³ócenia na przewodach enkodera
− brak opcji FEN31C/FPI31C

− sprawdziæ przy³¹czenie enkodera  
inkrementalnego
− zastosowaæ w³aœciw¹ opcjê (FEN31C lub  
FPI31C).

12 Przeci¹¿enie 
silnikowe

natychmiast. 
wy³¹czenie

Przy silnikowej kontroli n (P510/P512)=TAK 
i regulacji obrotów (P770): 
− b³êdny sygna³ enkodera inkrementalnego
− ustawiona b³êdna liczba par biegunów (P324/
P344) 
− ustawiona b³êdna rozdzielczoœæ enkodera 
(P773)

− sprawdziæ enkoder inkrementalny
− sprawdziæ przy³¹czenie enkodera 
inkrementalnego
− ustawiæ w³aœciwie liczbê par biegunów 
− ustawiæ w³aœciwie rozdzielczoœæ 
enkodera

13 Warunek startu natychmiast. 
wy³¹czenie

Przy funkcji dŸwignicy (P710/P712) = TAK: 
Pr¹d podczas czasu podmagnesowania nie móg³ 
byæ przesy³any do silnika wymaganej 
wysokoœci: 
− moc znamionowa silnika zbyt ma³a w stosunku 
do mocy znamionowej przetwornicy. 
− zbyt ma³y przekrój przewodów silnika

 
− sprawdziæ dane uruchomienia w razie 
koniecznoœci ponowne uruchomienie. 
− sprawdziæ po³¹czenie przetwornicy i 
silnika. 
− sprawdziæ przekrój przewodów silnika, w 
razie koniecznoœci zwiêkszyæ.

14 Wyjœcie otwarte natychmiast. 
wy³¹czenie

Przy funkcji dŸwignicy (P710/P712) = TAK: 
− przerw. dwie lub wszystkie fazy wyjœc. 
− moc znamionowa silnika zbyt ma³a w stosunku 
do mocy znamionowej przetwornicy.

− sprawdziæ po³¹czenie przetwornicy i 
silnika. 
− sprawdziæ dane uruchomienia w razie 
koniecznoœci ponowne uruchomienie.
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17 Stack overflow natychmiastow
e wy³¹czenie

zak³ócenia elektroniki urz¹dzenia, np. przez 
oddzia³ywania elektromagnetyczne.

Przestrzegaæ wskazówek dot. 
kompatybilnoœci elektromagnetycznej.
W przypadku b³êdu 25 reset obejmuje kilka 
kroków: 
1. ustawienie fabryczne (P830 = TAK) 
2. parametry dostosowane ustawiæ 
ponownie 
3. przeprowadzi¾ reset

W przypadku ponownego wyst¹pienia 
zasiêgn¹æ porady w serwisie elektroniki 
SEW.

18 Stack underflow

19 NMI Trap

20 Undefined 
Opcode

21 Protected Instr.

22 Word op. access

23 Instruct. access

24 Zew. bus access

25 EEPROM

26 brak 
po³¹czenia

Szybkie 
zatrzymanie:

27 Zew. zacisk Szybkie 
zatrzymanie:

Wczytany zewnêtrzny sygna³ poprzez 
zaprogramowane wejœcie binarne.

Usun¹æ przyczynê b³êdu, w razie konie−
cznoœci przeprogram. wejœcie binarne.

28 B³¹d 
INTERBUS

do zaprogramo−
wania

FFI31C i tryb sterowania (P841) = FIELDBUS: 
Sygna³y kontroli b³êdów

Sprawdziæ pod³¹czenie bus

32 Kopiowanie brak  
wy³¹czenia

Tylko przy kopiowaniu parametrów  (P820): 
zak³ócenie na po³¹czeniu z PC z FBG31C.

Sprawdziæ po³¹czenie PC, wyj¹æ FBG31C i 
wetkn¹æ ponownie.

33 Master−Slave Szybkie 
zatrzymanie:

− przerwane po³¹czenie Master−Slave 
− brak po³¹czenia 0V5 (RS−485) 
− b³êdne ustawienie Master i Slave w P880

− sprawdziæ po³¹czenie Master−Slave 
− wykonaæ po³¹czenie 0V5 pomiêdzy 
Master i Slave. 
− ustawiæ w³aœciwe przyporz¹dk. wP880.

34 Fieldbus 
timeout

natychmiastow
e wy³¹czenie

Podczas zaprojekt. kontroli zadzia³ania nie 
odby³a siê komunikacja pomiêdzy Master i 
Slave.

− sprawdziæ program komunik. Master'a
− przed³u¿yæ czas − Fieldbus 
Timeout(P571) / wy³¹czyæ kontrolê

35 Po³¹czenie  
czujnik − FRS

natychmiast. 
wy³¹czenie

− zak³ócenie przewodów czujnika  
− zasilanie czujnika uszkodzone

− sprawdz.przy³¹cze enkodera inkrem.
− sprawdziæ napiêcie zasilaj¹ce silnika

36 Po³¹czenie 
Master−Slave

natychmiastow
e wy³¹czenie

Przy FRS i przerwaniu przewodu Master−Slave 
(P557) = TAK: 
− przerwane po³¹czenie wartoœci zadanych Slave 
(zac. 98−101). 
− przerwane Master "liczba obrotów 0" ® Slave 
"FRS CTRL" 
− ¿adne wejœcie Slave nie po³¹cz. z "FRS CTRL"
− ¿adne wejœcie Master nie po³¹czone liczb¹ 
obrotów 0"
− nieobecny Master 
− u¿yty typ czujnika  < 512 imp./obr. 

− sprawdziæ instalacjê. 
− sprawdziæ zaprogramowanie wejœæ i 
wyjœæ binarnych. 
− sprawdziæ typ czujnika.

37 B³¹d RAM FRS natychmiast. 
wy³¹czenie

Zak³ócenie wewnêtrzne. Przy wielokrotnym wyst¹pieniu zasiêgn¹æ 
porady w serwisie elektroniki SEW.

38 B³¹d danych 
procesow. FRS

natychmiast. 
wy³¹czenie

Zak³ócenie na po³¹czeniu urz¹dzenie 
podstawowe−opcja FRS.

Przy wielokrotnym wyst¹pieniu zasiêgn¹æ 
porady w serwisie elektroniki SEW.

39 B³¹d danych FRS Szybkie 
zatrzymanie:

Niedozwolony zakres wartoœci parametrów FRS 
(P55_).

Sprawdziæ ustawienie parametrów.

41 B³¹d nad¹¿ania 
FRS

mo¿liwa do 
zaprogramo−
wania (P553)

− b³êdne ustawienie biegunowoœci enkodera 
obrotowego. 
− zbyt krótkie rampy przyspieszenia prêdkoœci
− zbyt ma³a czêœæ P regulatora pozycjonuj¹cego 
− Ÿle ustawione parametry regulatora liczby 
obrotów 
− zbyt ma³a tolerancja na b³êdy nad¹¿ania

− zamieniæ biegunowoœæ enkodera 
obrotów.
− przed³u¿yæ rampy 
− ustawiæ wiêksz¹ czêœæ P 
− ustawiæ na nowo regulator prêdk.obrotów  
− zwiêkszyæ tolerancjê (P551) na b³êdy 
nad¹¿ania.
− sprawdziæ okablowanie enkodera, silnika 
i fazy sieci. 
− sprawdziæ, czy mechanika nie pracuje za 
ciê¿ko, nie dojecha³a do blokady 
mechanicz.

Nr. Nazwa Reakcja Mo¿liwa przyczyna Œrodki zaradcze
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43 B³¹d  
wyjœcia 
binarnego

natychmiasto−
we wy³¹czenie

− obci¹¿enie na zac. X3:61 > 150 mA 
− obci¹¿. na innych wyjœc. binarnych > 50 mA 
− zwarcie na wyjœciu binarnym 
− obci¹¿. pojemnoœciowe na wyjœciu binarnym

Sprawdziæ instalacjê na wyjœciach 
binarnych.

44 Statyczna RAM natychmiasto−
we wy³¹czenie

zak³ócenia elektroniki urz¹dzenia, np. przez 
oddzia³ywania elektromagnetyczne.

Przestrzegaæ wskazówek dot. kompaty−
bilnoœci elektromagnetycznej. W przypadku 
ponownego wyst¹pienia zasiêgn¹æ porady 
w serwisie elektroniki SEW.

45 Czas 
sterowania PC

50 Brak  
wy³¹cznika 
krañcowego

natychmiasto−
we wy³¹czenie

Nie dotyczy wielkoœci obudowy 0: 
Przerwanie przewodu / brak obu wy³¹czników 
krañcowych.

 
Sprawdziæ okablowanie wy³¹czników 
krañcowych

51 Brak  
impulsu 
zerowego

natychmiasto−
we wy³¹czenie

Tylko z  IPOS: 
Uszkodzony czujnik lub przerwany kabel lub 
œcie¿ka K0/K0 (=C/C) nie pod³¹czona.

 
− sprawdziæ okablowanie czujnika 
− sprawdziæ dzia³anie czujnika

52 Zamienione 
wy³¹czniki 
krañcowe

natychmiasto−
we wy³¹czenie

Nie dotyczy wielkoœci obudowy 0: 
Wy³¹czniki krañcowe zosta³y zamienione w 
odniesieniu do kierunku obrotu silnika

− sprawdziæ okablowanie wy³¹czników 
krañcowych 
− zamieniæ przy³¹cza wy³¹czników 
krañcowych 
− przeprogramowaæ zaciski

53 Krzywki 
referencyjne

natychmiasto−
we wy³¹czenie

Tylko z  IPOS: 
Brak krzywek referencyjnych

 
Sprawdziæ instalacjê

54 Przeci¹¿enie 
silnika

Szybkie 
zatrzymanie:

Zbyt wysokie termiczne obci¹¿enie silnika. − zmniejszyæ obci¹¿enie. 
− przed³u¿yæ rampy . 
− zachowaæ d³ugie okresy przerw.

55 Niewa¿ne 
polecenie IPOS

Szybkie 
zatrzymanie:

Tylko z  IPOS: Brak programu lub b³êdny program 
(np. po ustawieniu fabrycznym).

Sprawdziæ zawartoœæ pamiêci programowej

56 U¿ytk. Watchdog 
(w pr. pozyc.)

Szybkie 
zatrzymanie

Tylko z  IPOS: 
B³¹d instalacji lub niew³aœciwe ustawienie czasu.

 
Sprawdziæ u¿ycie Watchdog.

57 B³¹d podczas 
"uczenia"  pozycji

Szybkie 
zatrzymanie:

Tylko z  IPOS: 
Niew³aœciwy przebieg "uczenia" pozycji.

 
Sprawdziæ przebieg nauki.

58 Niewa¿ne 
polecenie 
steruj¹ce

Szybkie 
zatrzymanie:

Tylko z  IPOS: Próbowano ustawiæ niewa¿ny tryb 
automatyki.

Sprawdziæ po³¹czenie szeregowe i 
ustawion¹ wartoœæ sterow. zewnêtrznego.

59 Wy³¹cznik 
krañcowy 
oprogramowania

Szybkie 
zatrzymanie:

Tylko z  IPOS: 
Pozycja docelowa znajduje siê poza 
wy³¹cznikiem krañcowym oprogramowania.

 
Sprawdziæ wy³¹cznik krañcowy 
oprogramowania i program jazdy.

60 B³ad nad¹¿ania Szybkie 
zatrzymanie:

Tylko z  IPOS: 
− b³¹d instalacji. 
− zbyt ma³a ustawiona wartoœæ. 
− nieoptymalne ustawienie regulatora.

 
Sprawdziæ ustawion¹ wartoœæ i ustawienie 
regulatora.

61 B³¹d przy jeŸdzie 
referencyjnej

natychmiasto−
we wy³¹czenie

Tylko z  IPOS: 
− brak krzywki odniesienia. 
− b³êdne pod³¹czenie wy³¹cznika krañcowego. 
− podczas jazdy referencyjnej zmieniono typ 
odniesienia

 
Sprawdziæ typ jazdy referencyjnej i 
odpowiednich warunków.

62 Przepe³nienie 
indeksu

natychmiast. 
wy³aczenie

Tylko z  IPOS: 
B³¹d programowania

 
Sprawdziæ i skorygowaæ program.

63 B³¹d przy pole−
ceniu przeskoku

Szybkie 
zatrzymanie:

Tylko z  IPOS: 
Skok na niewa¿ny zakres.

Ponownie za³adowaæ program 
pozycjonowania

64 Prawy wy³¹cznik 
krañcowy 
aktywny

Szybkie 
zatrzymanie:

Nie dotyczy wielkoœci obudowy 0: 
Prawy wy³¹cznik krañcowy aktywny lub 
przerwanie przewodów.

Sprawdziæ wy³¹cznik krañcowy i program 
jazdy.

65 Lewy wy³acznik 
krañcowy 
aktywny

Szybkie 
zatrzymanie:

Nie dotyczy wielkoœci obudowy 0: 
Lewy wy³¹cznik krañcowy aktywny lub 
przerwanie przewodów.

Sprawdziæ wy³¹cznik krañcowy i program 
jazdy.

66 Konfiguracja  
sprzêtu

natychmiasto−
we wy³aczenie

Brak oprogramowania systemowego wielkoœæ obudowy 0: zasiêgn¹æ porady w 
serwisie SEW 
wielkoœæ obudowy 1−4: na X20 za³o¿yæ 
w³aœciw¹ kartê wtykow¹

67 HW Watchdog−
Timer

natychmiasto−
we wy³¹czenie

Zak³ócenie wewnêtrzne. Przeprowadziæ reset. 
Przy ponownym wyst¹pieniu zasiêgn¹æ 
porady w serwisie elektroniki SEW.

Nr. Nazwa Reakcja Mo¿liwa przyczyna Œrodki zaradcze
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U¿ytkowanie i serwis 4

4.4 Serwis elektroniki SEW

Jeœli jakiœ b³¹d by³by niemo¿liwy do usuniêcia, prosimy zwróciæ siê do serwisu elektroniki SEW  
(→ numer tel.  07251/75−1780 lub  "obs³uga klienta / serwis czêœci zamiennych"). 

 Urz¹dzenia MOVITRAC®  31C opatrzone s¹ w etykietê serwisow¹, która umieszczona jest z boku przy 
tabliczce znamionowej i etykiecie opcji.

00591APL
Rysunek 25: Etykieta serwisowa

 Jeœli urz¹dzenie zostanie wys³ane do naprawy, nale¿y podaæ nastêpuj¹ce informacje:

− numer seryjny (→ tabliczka znamionowa)

− nazwê typu

− cyfry kodu serwisowego 

− krótki opis aplikacji (rodzaj napêdu, sterowanie poprzez zaciski czy szeregowe)

− przy³¹czony silnik (napiêcie silnika, po³¹czenie � czy ∆)

− wbudowane opcje

− rodzaj b³êdu

− zjawiska towarzysz¹ce

− w³asne przypuszczenia

− uprzednie niezwyk³e zachowania itd.

1 2 3 4 5

13 15 13 14 10

3 1 C 1 1 0 - 5 0 3 - 4 - 0 0

Przyk³ad:

oznaczenie typukod serwisowy

podzespó³ / czêœæ
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5 Dane techniczne

5 Dane techniczne

5.1 Ogólne dane techniczne

W poni¿szych tabelach przedstawiono dane techniczne, które dotycz¹ wszystkich przetwornic 
czêstotliwoœci MOVITRAC®  31C, niezale¿nie od wielkoœci obudowy i mocy.

*) urz¹dzenia do ϑU < 0ûC na ¿¹danie. 
**) Przy wieloletnim magazynowaniu co 2 lata w³¹czaæ na co najmniej 5 min do sieci, gdy¿ w przeciwnym razie mo¿e  

siê zmniejszyæ ¿ywotnoœæ urz¹dzenia.

Rodzina urz¹dzeñ  MOVITRAC®  31C 

00578EXX
Rysunek 26: Rodzina urz¹dzeñ  MOVITRAC®  31C

MOVITRAC®  31C wszystkie wielkoœci obudowy 

Odpornoœæ na zak³ócenia spe³nia wymogi EN 61800−3

Emisja zak³óceñ w przypadku instalacji zgodnej z 
wymogami kompatybilnoœci elektromagnetycznej

zgodnie z klas¹ wartoœci granicznych B wed³ug EN 55011 i EN 55014
spe³nia wymogi EN 61800−3

Temperatura otoczenia*) ϑU 
Derating 
Temperatura otoczenia

0°...+45°C
Redukcja PN: 3.0% IN na K do maks. 60°C

EN 60721−3−3, Klasa 3K3

Temperatura sk³adowania**) ϑL −25°C...+70°C (EN 60721−3−3, Klasa 3K3)
panel operatorski FBG: −20°C...+60°C

Klasa ochrony IP20  (EN 60529 / NEMA1)

Rodzaj pracy DB (EN 60149−1−1 i 1−3)

Wysokoœæ ustawienia h ≤ 1000m (redukcja IN: 1% na 100m od 1000m do maks. 2000m)
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5.2 MOVITRAC®  31C...−233 (urz¹dzenia 230 V)

5.2.1 Urz¹dzenia podstawowe wielkoœci obudowy 0 i 1 (230 V)

*) dotyczy fPWM = 4 kHz
Aby ch³odzenie odbywa³o siê nienagannie nale¿y pozostawiæ nad i pod urz¹dzeniem minimaln¹ woln¹ przestrzeñ 100 
mm (4 in) !
Dane dotycz¹cy moce odnosz¹ siê do fabrycznego ustawienia czêstotliwoœci PWM fPWM = 4 kHz (P325/P345).

MOVITRAC®  31C 005−233−4−00 011−233−4−00 008−233−4−00 015−233−4−00 022−233−4−00

Numer rzeczowy 826 321 3 826 322 1 826 323 X 826 324 8 826 325 6

wielkoœæ obudowy 0 1

WEJŒCIE

Napiêcie przy³¹czeniowe Usieæ 
Dopuszczalny zakres

3 x 230 VAC
Usieæ = 200VAC−10%...240VAC+10%

Czêstotliwoœæ sieciowa fsieæ 50 Hz ... 60 Hz ± 5%

Pr¹d znamionowy sieci Isieæ 100% 
(przy Usieæ = 3×230VAC) 125%

2.8 AAC
3.5 AAC

4.0 AAC
5.0 AAC

3.3 AAC
4.1 AAC

6.7 AAC
8.4 AAC

7.8 AAC
9.8 AAC

WYJŒCIE 

Znamionowa moc wyjœcia PN 
(przy Usieæ = 3×200...240VAC)

1.3 kVA 2.0 kVA 1.6 kVA 2.7 kVA 3.4 kVA

Znamionowy pr¹d wyjœciowy IN 
(przy Usieæ = 3×230VAC)

3.2 AAC 4.9 AAC 4.0 AAC 7.3 AAC 8.6 AAC

Pr¹d wyjœciowy ci¹g³y  = 125% IN*) ID 
(przy Usieæ = 3×230VAC)

4.0 AAC 6.1 AAC 5.0 AAC 9.1 AAC 10.8 AAC

Sta³e obci¹¿enie 
zalecana moc silnika sil

0.55 kW
(0.75 HP)

1.1 kW
(1.5 HP)

0.75 kW
(1.0 HP)

1.5 kW
(2.0 HP)

2.2 kW
(3.0 HP)

Obci¹¿enie kwadratowe i obci¹¿enie 
sta³e bez przeci¹¿enia 

zalecana moc silnika sil

0.75 kW
(1.0 HP)

1.5 kW
(2.0 HP)

1.1 kW
(1.5 HP)

2.2 kW
(3.0 HP)

3.0 kW
(4.0 HP)

Ograniczenie pr¹du Imaks.
silnikowe: 150% IN

generatorowe: 150% IN
Czas trwania zale¿ny od obci¹¿enia

Wewnêtrzne ograniczenie pr¹du Imaks. = 20...150% ustawiane z menu (P320 / P340)

minimalny dopuszczalny RBW 
rezystor hamowania przy pracy 4−
kwadrantowej

68 Ω −10% 33 Ω −10%

Napiêcie wyjœciowe UA Wartoœæ regulowana P329/P349, jednak maks. Usieæ

Czêstotliwoœæ wyjœciowa fA 
Rozdzielczoœæ ∆fA 
Obszar os³abionego pola fECK

0...400 Hz, fmin = 0...40 Hz, fmaks. = 5...400 Hz
0.05 Hz przez ca³y zakres 

skokowo: 50/60/87/104/120 Hz oraz p³ynnie: 5...400 Hz

Czêstotliwoœæ PWM fPWM regulowana: 4/8/12/16 kHz (P325/P345)

OGÓLNE

Strata mocy przy PN PSmaks. 54 W 75 W 70 W 110 W 126 W

Rodzaj ch³odzenia (DIN 41751) 
Ch³odzenie w³asne 
Ch³odzenie zewnêtrzne/ 

Zapotrzebowanie na powietrze ch³odz¹ce 40 m3/h (24 ft3/min)

•

25 m3/h (15 ft3/min)

Masa 2.4 kg (5.3 lb) 2.5 kg (5.5 lb) 4.5 kg (9.9 lb)

Wymiary 
SZER.×WYS.×G£.

105 × 188 × 189 mm
(4.13 × 7.40 × 7.44 in)

184 × 281 × 170 mm
(7.24 × 11.06 × 6.69 in)

n

n

M

M
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5.2.2 Urz¹dzenia podstawowe wielkoœci obudowy 2 i 3 (230 V)

*) dotyczy fPWM = 4 kHz
Aby ch³odzenie odbywa³o siê nienagannie nale¿y pozostawiæ nad i pod urz¹dzeniem minimaln¹ woln¹ przestrzeñ 100 
mm (4 in) !
Dane dotycz¹cy moce odnosz¹ siê do fabrycznego ustawienia czêstotliwoœci PWM fPWM = 4 kHz (P325/P345).

MOVITRAC®  31C 037−233−4−00 055−233−4−00 075−233−4−00

Numer rzeczowy 826 326 4 826 327 2 826 328 0

wielkoœæ obudowy 2 3

WEJŒCIE

Napiêcie przy³¹czeniowe Usieæ 
Dopuszczalny zakres

3 x 230 VAC
Usieæ = 200VAC−10%...240VAC+10%

Czêstotliwoœæ sieciowa fsieæ 50 Hz ... 60 Hz ± 5%

Pr¹d znamionowy sieci Isieæ 100% 
(przy Usieæ = 3×230VAC) 125%

14.2 AAC
17.8 AAC

19.5 AAC
24.4 AAC

27.4 AAC
34.3 AAC

WYJŒCIE

Znamionowa moc wyjœcia PN 
(przy Usieæ = 3×200...240VAC)

6.4 kVA 8.8 kVA 11.6 kVA

Znamionowy pr¹d wyjœciowy IN 
(przy Usieæ = 3×230VAC)

16 AAC 22 AAC 29 AAC

Pr¹d wyjœciowy ci¹g³y  = 125% IN*) ID 
(przy Usieæ = 3×230VAC)

20 AAC 27.5 AAC 36.3 AAC

Sta³e obci¹¿enie 
zalecana moc silnika sil 3.7 kW (5.0 HP) 5.5 kW (7.5 HP) 7.5 kW (10 HP)

Obci¹¿enie kwadratowe i obci¹¿enie sta³e 
bez przeci¹¿enia 

zalecana moc silnika sil 5.5 kW (7.5 HP) 7.5 kW (10 HP) 11 kW (15 HP)

Ograniczenie pr¹du Imaks.
silnikowe: 150% IN

generatorowe: 150% IN
Czas trwania zale¿ny od obci¹¿enia

Wewnêtrzne ograniczenie pr¹du Imaks. = 20...150% ustawiane z menu (P320 / P340)

minimalny dopuszczalny RBW 
rezystor hamowania przy pracy 4−
kwadrantowej

27 Ω −10% 11 Ω −10%

Napiêcie wyjœciowe UA Wartoœæ regulowana P329/P349, jednak maks. Usieæ

Czêstotliwoœæ wyjœciowa fA 
Rozdzielczoœæ ∆fA 
Obszar os³abionego pola fEck

0...400 Hz, fmin = 0...40 Hz, fmaks. = 5...400 Hz
0.05 Hz przez ca³y zakres 

skokowo: 50/60/87/104/120 Hz oraz p³ynnie:  5...400 Hz

Czêstotliwoœæ PWM fPWM regulowana: 4/8/12/16 kHz (P325/P345)

OGÓLNE

Strata mocy przy PN PSmaks. 223 W 305 W 390 W

Rodzaj ch³odzenia  (DIN 41751) 
   Ch³odzenie zewnêtrzne/  
Zapotrzebowanie na powietrze ch³odz¹ce 50 m3/h (30 ft3/min) 100 m3/h (60 ft3/min)

Masa 5.9 kg (13 lb) 13 kg (28.7 lb)

Wymiary SZER.×WYS.×G£. 184 × 296 × 218 mm
(7.24 × 11.65 × 8.58 in)

220 × 405 × 264 mm
(8.66 × 15.94 × 10.39 in)

n

n

M

M
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5.3 MOVITRAC®  31C...−503 (urz¹dzenia 400/500 V)

5.3.1 Urz¹dzenia podstawowe wielkoœci obudowy 0

*) dotyczy fPWM = 4 kHz
Aby ch³odzenie odbywa³o siê nienagannie nale¿y pozostawiæ nad i pod urz¹dzeniem minimaln¹ woln¹ przestrzeñ 100 
mm (4 in) !
Dane dotycz¹cy moce odnosz¹ siê do fabrycznego ustawienia czêstotliwoœci PWM fPWM = 4 kHz (P325/P345). 
Dopuszczalne pr¹dy sieciowe i wyjœciowe redukuj¹ siê przy Usieæ  = 3 x 500VAC o 20% w stosunku do danych 
znamionowych.

MOVITRAC®  31C 005−503−4−00 007−503−4−00 011−503−4−00 014−503−4−00

Numer rzeczowy 826 078 8 826 079 6 826 080 X 826 374 4

WEJŒCIE

Napiêcie przy³¹czeniowe Usieæ 
Dopuszczalny zakres

3 x 380 VAC / 400 VAC / 415 VAC / 460 VAC / 480 VAC / 500 VAC
Usieæ = 380VAC−10%...500VAC+10%

Czêstotliwoœæ sieciowa fsieæ 50 Hz ... 60 Hz ± 5%

Pr¹d znamionowy sieci Isieæ 100% 
(przy Usieæ = 3×400VAC) 125%

1.6 AAC
1.9 AAC

1.9 AAC
2.4 AAC

2.4 AAC
2.9 AAC

3.5 AAC
4.4 AAC

WYJŒCIE

Znamionowa moc wyjœcia PN 
(przy Usieæ = 3×380...500VAC)

1.4 kVA 1.8 kVA 2.2 kVA 2.8 kVA

Znamionowy pr¹d wyjœciowy IN 
(przy Usieæ = 3×400VAC)

2.0 AAC 2.5 AAC 3.2 AAC 4.0 AAC

Pr¹d wyjœciowy ci¹g³y  = 125% IN*) ID 
(przy Usieæ = 3×400VAC)

2.5 AAC 3.1 AAC 4.0 AAC 5.0 AAC

Sta³e obci¹¿enie 
zalecana moc silnika sil 0.55 kW (0.75 HP) 0.75 kW (1.0 HP) 1.1 kW (1.5 HP) 1.5 kW (2.0 HP)

Obci¹¿enie kwadratowe i obci¹¿enie sta³e 
bez przeci¹¿enia 

zalecana moc silnika sil 0.75 kW (1.0 HP) 1.1 kW (1.5 HP) 1.5 kW (2.0 HP) 2.2 kW (3.0 HP)

Ograniczenie pr¹du Imaks.
silnikowe: 150% IN

generatorowe: 150% IN
Czas trwania zale¿ny od obci¹¿enia

Wewnêtrzne ograniczenie pr¹du Imaks. = 20...150% ustawiane z menu (P320 / P340)

minimalny dopuszczalny RBW 
rezystor hamowania przy pracy 4−
kwadrantowej

200 Ω −10%

Napiêcie wyjœciowe UA Wartoœæ regulowana P329/P349, jednak maks. Usieæ

Czêstotliwoœæ wyjœciowa fA 
Rozdzielczoœæ ∆fA 
Obszar os³abionego pola fEck

0...400 Hz, fmin = 0...40 Hz, fmaks. = 5...400 Hz
0.05 Hz przez ca³y zakres 

skokowo: 50/60/87/104/120 Hz oraz p³ynnie  5...400 Hz

Czêstotliwoœæ PWM fPWM regulowana: 4/8/12/16 kHz (P325/P345)

OGÓLNE

Strata mocy przy PN PSmaks. 46 W 54 W 68 W 75 W

Rodzaj ch³odzenia (DIN 41751) 
Ch³odzenie w³asne 
Ch³odzenie zewnêtrzne/ 

Zapotrzebowanie na powietrze ch³odz¹ce

• •
40 m3/h (24 ft3/min)

Masa 2.4 kg (5.3 lb) 2.5 kg (5.5 lb)

Wymiary SZER.×WYS.×G£. 105 × 188 × 189 mm (4.13 × 7.40 × 7.44 in)

n

n

M

M
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5.3.2 Urz¹dzenia podstawowe wielkoœci obudowy 1

*) dotyczy fPWM = 4 kHz
Aby ch³odzenie odbywa³o siê nienagannie nale¿y pozostawiæ nad i pod urz¹dzeniem minimaln¹ woln¹ przestrzeñ 100 
mm (4 in) !
Dane dotycz¹cy moce odnosz¹ siê do fabrycznego ustawienia czêstotliwoœci PWM fPWM = 4 kHz (P325/P345). 
Dopuszczalne pr¹dy sieciowe i wyjœciowe redukuj¹ siê przy Usieæ = 3 x 500VAC o 20% w stosunku do danych 
znamionowych.

MOVITRAC®  31C 008−503−4−00 015−503−4−00 022−503−4−00 030−503−4−00

Numer rzeczowy 826 332 9 826 333 7 826 334 5 826 335 3

WEJŒCIE

Napiêcie przy³¹czeniowe Usieæ 
Dopuszczalny zakres

3 x 380 VAC / 400 VAC / 415 VAC / 460 VAC / 480 VAC / 500 VAC
Usieæ = 380VAC−10%...500VAC+10%

Czêstotliwoœæ sieciowa fsieæ 50 Hz ... 60 Hz ± 5%

Pr¹d znamionowy sieci Isieæ 100% 
(przy Usieæ = 3×400VAC) 125%

2.0 AAC
2.5 AAC

3.5 AAC
4.4 AAC

5.0 AAC
6.3 AAC

6.7 AAC
8.4 AAC

WYJŒCIE

Znamionowa moc wyjœcia PN 
(przy Usieæ = 3×380...500VAC)

1.8 kVA 2.8 kVA 3.8 kVA 5.1 kVA

Znamionowy pr¹d wyjœciowy IN 
(przy Usieæ= 3×400VAC)

2.5 AAC 4.0 AAC 5.5 AAC 7.3 AAC

Pr¹d wyjœciowy ci¹g³y  = 125% IN*) ID 
(przy Usieæ = 3×400VAC)

3.1 AAC 5.0 AAC 6.9 AAC 9.1 AAC

Sta³e obci¹¿enie 
zalecana moc silnika sil 0.75 kW (1.0 HP) 1.5 kW (2.0 HP) 2.2 kW (3.0 HP) 3.0 kW (4.0 HP)

Obci¹¿enie kwadratowe i obci¹¿enie sta³e 
bez przeci¹¿enia 

zalecana moc silnika sil 1.1 kW (1.5 HP) 2.2 kW (3.0 HP) 3.0 kW (4.0 HP) 4.0 kW (5.0 HP)

Ograniczenie pr¹du Imaks.
silnikowe: 150% IN

generatorowe: 150% IN
Czas trwania zale¿ny od obci¹¿enia

Wewnêtrzne ograniczenie pr¹du Imaks. = 20...150% ustawiane z menu (P320 / P340)

minimalny dopuszczalny RBW 
rezystor hamowania przy pracy 4−
kwadrantowej

47 Ω −10%

Napiêcie wyjœciowe UA Wartoœæ regulowana P329/P349, jednak maks. Usieæ

Czêstotliwoœæ wyjœciowa fA 
Rozdzielczoœæ ∆fA 
Obszar os³abionego pola fEck

0...400 Hz, fmin = 0...40 Hz, fmaks. = 5...400 Hz
0.05 Hz przez ca³y zakres 

skokowo: 50/60/87/104/120 Hz oraz p³ynnie:  5...400 Hz

Czêstotliwoœæ PWM fPWM regulowana: 4/8/12/16 kHz (P325/P345)

OGÓLNE

Strata mocy przy PN PSmaks. 65 W 85 W 105 W 130 W

Rodzaj ch³odzenia (DIN 41751) 
Ch³odzenie w³asne 
Ch³odzenie zewnêtrzne/ 

Zapotrzebowanie na powietrze ch³odz¹ce

• •
25 m3/h (15 ft3/min)

Masa 4.5 kg (9.9 lb)

Wymiary SZER.×WYS.×G£. 184 × 281 × 170 mm (7.24 × 11.06 × 6.69 in)

n

n

M

M
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5.3.3 Urz¹dzenia podstawowe wielkoœci obudowy 2

*) dotyczy fPWM = 4 kHz
Aby ch³odzenie odbywa³o siê nienagannie nale¿y pozostawiæ nad i pod urz¹dzeniem minimaln¹ woln¹ przestrzeñ 100 
mm (4 in) !
Dane dotycz¹ce moce odnosz¹ siê do fabrycznego ustawienia czêstotliwoœci PWM fPWM = 4 kHz (P325/P345). 
Dopuszczalne pr¹dy sieciowe i wyjœciowe redukuj¹ siê przy Usieæ  = 3 x 500VAC o 20% w stosunku do danych 
znamionowych.

MOVITRAC®  31C 040−503−4−00 055−503−4−00 075−503−4−00

Numer rzeczowy 826 336 1 826 337 X 826 338 8

WEJŒCIE

Napiêcie przy³¹czeniowe Usieæ 
Dopuszczalny zakres

3 x 380 VAC / 400 VAC / 415 VAC / 460 VAC / 480 VAC / 500 VAC
Usieæ = 380VAC−10%...500VAC+10%

Czêstotliwoœæ sieciowa fsieæ 50 Hz ... 60 Hz ± 5%

Pr¹d znamionowy sieci Isieæ 100% 
(przy Usieæ = 3×400VAC) 125%

8.8 AAC
11 AAC

10.7 AAC
13.4 AAC

13.8 AAC
17.3 AAC

WYJŒCIE

Znamionowa moc wyjœcia PN 
(przy Usieæ = 3×380...500VAC)

6.6 kVA 8.3 kVA 11 kVA

Znamionowy pr¹d wyjœciowy IN 
(przy Usieæ = 3×400VAC)

9.6 AAC 12 AAC 16 AAC

Pr¹d wyjœciowy ci¹g³y  = 125% IN*) ID 
(przy Usieæ¾ = 3×400VAC)

12 AAC 15 AAC 20 AAC

Sta³e obci¹¿enie 
zalecana moc silnika sil 4.0 kW (5.0 HP) 5.5 kW (7.5 HP) 7.5 kW (10 HP)

Obci¹¿enie kwadratowe i obci¹¿enie sta³e 
bez przeci¹¿enia 

zalecana moc silnika sil 5.5 kW (7.5 HP) 7.5 kW (10 HP) 11 kW (15 HP)

Ograniczenie pr¹du Imaks.
silnikowe: 150% IN

generatorowe: 150% IN
Czas trwania zale¿ny od obci¹¿enia

Wewnêtrzne ograniczenie pr¹du Imaks. = 20...150% ustawiane z menu (P320 / P340)

minimalny dopuszczalny RBW 
rezystor hamowania przy pracy 4−
kwadrantowej

47 Ω −10%

Napiêcie wyjœciowe UA Wartoœæ regulowana P329/P349, jednak maks. Usieæ

Czêstotliwoœæ wyjœciowa fA 
Rozdzielczoœæ ∆fA 
Obszar os³abionego pola fEck

0...400 Hz, fmin = 0...40 Hz, fmaks. = 5...400 Hz
0.05 Hz przez ca³y zakres 

skokowo: 50/60/87/104/120 Hz oraz p³ynnie:  5...400 Hz

Czêstotliwoœæ PWM fPWM regulowana: 4/8/12/16 kHz (P325/P345)

OGÓLNE

Strata mocy przy PN PSmaks. 190 W 230 W 310 W

Rodzaj ch³odzenia  (DIN 41751) 
Ch³odzenie zewnêtrzne/ 

Zapotrzebowanie na powietrze ch³odz¹ce 50 m3/h (30 ft3/min)

Masa 5.9 kg (13 lb)

Wymiary 
SZER.×WYS.×G£.

184 × 296 × 218 mm (7.24 × 11.65 × 8.58 in)

n

n

M

M
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5.3.4 Urz¹dzenia podstawowe wielkoœci obudowy 3

*) dotyczy fPWM = 4 kHz
Aby ch³odzenie odbywa³o siê nienagannie nale¿y pozostawiæ nad i pod urz¹dzeniem minimaln¹ woln¹ przestrzeñ 100 
mm (4 in) !
Dane dotycz¹ce moce odnosz¹ siê do fabrycznego ustawienia czêstotliwoœci PWM fPWM = 4 kHz (P325/P345). 
Dopuszczalne pr¹dy sieciowe i wyjœciowe redukuj¹ siê przy Usieæ  = 3 x 500VAC o 20% w stosunku do danych 
znamionowych.

MOVITRAC®  31C 110−503−4−00 150−503−4−00 220−503−4−00

Numer rzeczowy 826 308 6 826 309 4 826 310 8

WEJŒCIE

Napiêcie przy³¹czeniowe Usieæ 
Dopuszczalny zakres

3 x 380 VAC / 400 VAC / 415 VAC / 460 VAC / 480 VAC / 500 VAC
Usieæ = 380VAC−10%...500VAC+10%

Czêstotliwoœæ sieciowa fsieæ 50 Hz ... 60 Hz ± 5%

Pr¹d znamionowy sieci Isieæ 100% 
(przy Usieæ = 3×400VAC) 125%

20 AAC
24 AAC

27 AAC
33 AAC

39 AAC
49 AAC

WYJŒCIE

Znamionowa moc wyjœcia PN 
(przy Usieæ = 3×380...500VAC)

17 kVA 23 kVA 33 kVA

Znamionowy pr¹d wyjœciowy IN 
(przy Usieæ = 3×400VAC)

24 AAC 33 AAC 47 AAC

Pr¹d wyjœciowy ci¹g³y  = 125% IN*) ID 
(przy Usieæ = 3×400VAC)

30 AAC 41 AAC 58 AAC

Sta³e obci¹¿enie 
zalecana moc silnika sil 11 kW (15 HP) 15 kW (20 HP) 22 kW (30 HP)

Obci¹¿enie kwadratowe i obci¹¿enie sta³e 
bez przeci¹¿enia 

zalecana moc silnika sil 15 kW (20 HP) 22 kW (30 HP) 30 kW (40 HP)

Ograniczenie pr¹du Imaks.
silnikowe: 150% IN

generatorowe: 150% IN
Czas trwania zale¿ny od obci¹¿enia

Wewnêtrzne ograniczenie pr¹du Imaks. = 20...150% ustawiane z menu (P320 / P340)

minimalny dopuszczalny RBW 
rezystor hamowania przy pracy 4−
kwadrantowej

18 Ω −10% 15 Ω −10%

Napiêcie wyjœciowe UA Wartoœæ regulowana P329/P349, jednak maks. Usieæ

Czêstotliwoœæ wyjœciowa fA 
Rozdzielczoœæ ∆fA 
Obszar os³abionego pola fEck

0...400 Hz, fmin = 0...40 Hz, fmaks. = 5...400 Hz
0.05 Hz przez ca³y zakres 

skokowo: 50/60/87/104/120 Hz oraz p³ynnie: 5...400 Hz

Czêstotliwoœæ PWM fPWM regulowana: 4/8/12/16 kHz (P325/P345)

OGÓLNE

Strata mocy przy PN PSmaks. 430 W 580 W 800 W

Rodzaj ch³odzenia  (DIN 41751) 
Ch³odzenie zewnêtrzne/ 

Zapotrzebowanie na powietrze ch³odz¹ce 100 m3/h (60 ft3/min) 230 m3/h (135 ft3/min)

Masa 13 kg (28.7 lb)

Wymiary SZER.×WYS.×G£. 220 × 405 × 264 mm (8.66 × 15.94 × 10.39 in)

n

n

M

M
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5.3.5 Urz¹dzenia podstawowe wielkoœci obudowy 4

*) dotyczy fPWM = 4 kHz
Aby ch³odzenie odbywa³o siê nienagannie nale¿y pozostawiæ nad i pod urz¹dzeniem minimaln¹ woln¹ przestrzeñ 100 
mm (4 in) !
Dane dotycz¹ce mocy odnosz¹ siê do fabrycznego ustawienia czêstotliwoœci PWM fPWM = 4 kHz (P325/P345). 
Dopuszczalne pr¹dy sieciowe i wyjœciowe redukuj¹ siê przy Usieæ  = 3 x 500VAC o 20% w stosunku do danych 
znamionowych.

MOVITRAC®  31C 300−503−4−00 370−503−4−00 450−503−4−00

Numer rzeczowy 826 329 9 826 330 2 826 331 0

WEJŒCIE

Napiêcie przy³¹czeniowe Usieæ 
Dopuszczalny zakres

3 x 380 VAC / 400 VAC / 415 VAC / 460 VAC / 480 VAC / 500 VAC
Usieæ = 380VAC−10%...500VAC+10%

Czêstotliwoœæ sieciowa fsieæ 50 Hz ... 60 Hz ± 5%

Pr¹d znamionowy sieci Isieæ 100% 
(przy Usieæ = 3×400VAC) 125%

56 AAC
70 AAC

69 AAC
86 AAC

84 AAC
105 AAC

WYJŒCIE

Znamionowa moc wyjœcia PN 
(przy Usieæ = 3×380...500VAC)

42 kVA 52 kVA 64 kVA

Znamionowy pr¹d wyjœciowy IN 
(przy Usieæ = 3×400VAC)

61 AAC 75 AAC 92 AAC

Pr¹d wyjœciowy ci¹g³y  = 125% IN*) ID 
(przy Usieæ = 3×400VAC)

76 AAC 93 AAC 115 AAC

Sta³e obci¹¿enie 
zalecana moc silnika sil 30 kW (40 HP) 37 kW (50 HP) 45 kW (60 HP)

Obci¹¿enie kwadratowe i obci¹¿enie 
sta³e bez przeci¹¿enia 

zalecana moc silnika sil 37 kW (50 HP) 45 kW (60 HP) 55 kW (75 HP)

Ograniczenie pr¹du Imaks.
silnikowe: 150% IN

generatorowe: 150% IN
Czas trwania zale¿ny od obci¹¿enia

Wewnêtrzne ograniczenie pr¹du Imaks. = 20...150% ustawiane z menu (P320 / P340)

minimalny dopuszczalny RBW 
rezystor hamowania przy pracy 4−
kwadrantowej

12 Ω −10% 10 Ω −10% 8.2 Ω −10%

Napiêcie wyjœciowe UA Wartoœæ regulowana P329/P349, jednak maks. Usieæ

Czêstotliwoœæ wyjœciowa fA 
Rozdzielczoœæ ∆fA 
Obszar os³abionego pola fEck

0...400 Hz, fmin = 0...40 Hz, fmaks. = 5...400 Hz
0.05 Hz przez ca³y zakres 

skokowo: 50/60/87/104/120 Hz oraz p³ynnie:  5...400 Hz

Czêstotliwoœæ PWM fPWM regulowana: 4/8/12/16 kHz (P325/P345)

OGÓLNE

Strata mocy przy PN PSmaks. 1000 W 1200 W 1500 W

Rodzaj ch³odzenia  (DIN 41751) 
Ch³odzenie zewnêtrzne/ 

Zapotrzebowanie na powietrze ch³odz¹ce 230 m3/h (135 ft3/min)

Masa 19 kg (41.9 lb) 20 kg (44.1 lb)

Wymiary SZER.×WYS.×G£. 220 × 555 × 264 mm (8.66 × 21.85 × 10.39 in)

n

n

M

M
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5.4 MOVITRAC®  31C − dane elektroniczne

MOVITRAC®  31C Ogólne dane elektroniczne

Napiêcie zasilaj¹ce X2:31 
dla wejœcia wartoœci zadanych 

+10VDC +5%/−0%, Imaks. = 3mA
Napiêcia odniesienia dla potencjometrów 

wartoœci zadanych 

Wejœcie wartoœci zadanych n2 X2:34 
X2:35

n2 = 0...+10V / −10V...+10V
Rozdzielczoœæ: 9 Bit � 20 mV,

czas analizowania: 5 ms
Ri = 40kΩ (zewnêtrzne napiêcie zasilaj¹ce)

Ri = 20kΩ (zasilanie z  X2:31)

n2 = 0...20 mA / 4...20 mA
Rozdzielczoœæ: 8 Bit � 0.08 mA

Czas analizowania: 5 ms

Wewnêtrzne wartoœci zadane n11/n12/n13 lub n21/n22/n23 = 0...400 Hz

Integrator czêstotliwoœci − zakresy czasu 
przy ∆fA = 50 Hz

1. Integrator 
2. Integrator 
szybkie 
zatrzymanie− 
Rampa 
Potencjometr 
silnika

t11/t21
t12/t22

t13/t23
t4

Rozp.: 0.0...2000 s 
Rozp. = ham.: 
0.0...2000 s 
 
ham.: 0...9.95 s 
Przysp.: 2...60 s

Zwoln: 0.0...2000 s 
 

 
 
Zwoln.: 2...60 s

Wyjœcie X2:44 
napiêcia pomocniczego

U = 24 VDC, obci¹¿alnoœæ pr¹dowa  Imaks. = 250 mA

Zewnêtrzne zasilanie X2:40 
napiêciem

UN = 24 VDC −15% / +20% (zakres 19.2...30 VDC)
zgodnie z  EN 61131−2

urz¹dzenie podstawowe bez opcji: IE ≈ 200 mA
urz¹dzenie podstawowe z opcjami: IE_maks. ≈ 600 mA

Wejœcia binarne bezpotencja³owo poprzez transoptor
(EN 61131−2)

Ri ≈ 3.0 kΩ
IE ≈ 10 mA

Czas analizowania: 5 ms
kompatybilne z SPS

Poziom sygna³u +13...+30 V
−3...+5 V

� "1"
� "0"

= styk zamkniêty 
= styk otwarty

zgodnie z EN 61131−2

Funkcje sterowania X2:41 
                   X3:42/43/47/X14:48/49

zaprogramoane: "prawo/stop"
→ menu P60_

Wyjœcia binarne Ri ≈ 100 Ω kompatybilne z SPS, czas zadzia³ania: 5 ms

Poziom sygna³u "0" = 0 V "1" = 24 V Uwaga: nie przyk³adaæ napiêcia zewnêtrznego

Funkcje sterowania X3:61 Wyjœcie binarne − zaprogramowane: "/hamulec", Imaks.=150mA (odporne na zwarcia)

X3:62 Wyjœcie binarne → menu P61_, Imaks. = 50mA (odporne na zwarcia)

Wyjœcie wielkoœci pomiarowych Ri ≈330 Ω, Imaks.=3 mA, czas analizy: 10 ms, maks. d³ugoœæ kabla: 10 m (33 ft)

Poziom sygna³u 5 V−TTL, PWM impulsowane przez 100 Hz

Funkcje sterowania X2:65 Wyjœcie wielkoœci pomiarowych → menu P634

Zaciski odniesienia X2:0 0V10 Potencja³ odniesienia dla sygna³ów analogowych i zacisku X2:31

X3:30/X14:30 0V24 Potencja³ odniesienia dla sygna³ów binarnych

X3:60/X14:60 odniesienie Odniesienie dla wyjœæ binarnych X3:41/42/43/47 i  X14:48/49

Dopuszczalny przekrój przewodów ¿y³a pojedyncza: 0.25...2.5 mm2 (AWG22...12)
¿y³a podwójna: 0.25...1 mm2 (AWG22...17)
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Lista adresów

Niemcy Zarząd Główny
Zakład produkcyjny
Dystrybucja, Serwis

Bruchsal SEW-EURODRIVE GmbH & Co
Ernst-Blickle-Strasse 42 • D-76646 Bruchsal

Postfachadresse:
Postfach 3023 • D-76642 Bruchsal

Telefon (0 72 51) 75-0
Telefax (0 72 51) 75-19 70
Telex 7 822 391
http://www.SEW-EURODRIVE.de
sew@sew-eurodrive.de

Zakład produkcyjny Graben SEW-EURODRIVE GmbH & Co
Ernst-Blickle-Strasse 1
D-76676 Graben-Neudorf
Postfach 1220 • D-76671 Graben-Neudorf

Telefon (0 72 51) 75-0
Telefax (0 72 51) 75-29 70
Telex 7 822 276

Zakład montażowy
Serwis

Garbsen 
(bei Hannover)

SEW-EURODRIVE GmbH & Co
Alte Ricklinger Strasse 40-42 • D-30823 Garbsen
Postfach 110453 • D-30804 Garbsen

Telefon (0 51 37) 87 98-30
Telefax (0 51 37) 87 98-55

Kirchheim 
(bei Mźnchen)

SEW-EURODRIVE GmbH & Co
Domagkstrasse 5 • D-85551 Kirchheim

Telefon (0 89) 90 95 52-10
Telefax (0 89) 90 95 52-50

Langenfeld 
(bei Dźsseldorf)

SEW-EURODRIVE GmbH & Co
Siemensstra§e 1 • D-40764 Langenfeld

Telefon (0 21 73) 85 07-30
Telefax (0 21 73) 85 07-55

Meerane 
(bei Zwickau) 

SEW-EURODRIVE GmbH & Co
Dankritzer Weg 1 • D-08393 Meerane

Telefon (0 37 64) 76 06-0
Telefax (0 37 64) 76 06-30

Francja Zakład produkcyjny
Dystrybucja
Serwis

Haguenau SEW-USOCOME S.A.
48-54, route de Soufflenheim 
B.P.185
F-67506 Haguenau Cedex 

Telefon 03 88 73 67 00 
Telefax 03 88 73 66 00
Telex 870 033
http://www.usocome.com
sew@usocome.com

Zakład produkcyjny Forbach SEW-EUROCOME S.A.
Zone industrielle Technopole Forbach Sud
B. P. 30269, F-57604 Forbach Cedex

Zakład montażowy
Serwis
Biuro techniczne

Bordeaux SEW-USOCOME
Parc d'activites de Magellan
62, avenue de Magellan - B. P.182
F-33607 Pessac Cedex

Telefon 05 57 26 39 00
Telefax 05 57 26 39 09

Paris SEW-USOCOME S.A.
Zone industrielle, 2, rue Denis Papin 
F-77390 Verneuil I'Etang

Telefon 01 64 42 40 80
Telefax 01 64 42 40 88

Argentyna Zakład montażowy
Dystrybucja
Serwis

Buenos Aires SEW-EURODRIVE ARGENTINA S.A.
Centro Industrial Garin, Lote 35
Ruta Panamericana Km 37,5
1619 Garin

Telefon (3327) 45 72 84
Telefax (3327) 45 72 21
E-mail:sewar@cotelnet.com.ar

Australia Zakład montażowy
Dystrybucja
Serwis

Melbourne SEW-EURODRIVE PTY. LTD.
27 Beverage Drive
Tullamarine, Victoria 3043

Telefon (03) 93 38-7911
Telefax (03) 93 30-32 31 +93 35 35 
41

Sydney SEW-EURODRIVE PTY. LTD.
9, Sleigh Place, Wetherill Park 
New South Wales, 2164

Telefon (02) 97 56-10 55
Telefax (02) 97 56-10 05

Belgia Zakład montażowy
Dystrybucja
Serwis

Brźssel CARON-VECTOR S.A.
Avenue Eiffel 5
B-1300 Wavre

Telefon (010) 23 13 11
Telefax (010) 2313 36
http://www.caron-vector.be
info@caron-vector.be

Brazylia Zakład produkcyjny
Vertrieb
Service

Sao Paulo SEW DO BRASIL
Motores-Redutores Ltda.
Caixa Postal 201-0711-970 
Rodovia Presidente Dutra km 213
CEP 07210-000 Guarulhos-SP

Telefon (011) 64 60-64 33
Telefax (011) 64 80-43 43
sew.brasil@originet.com.br

Chile Zakład montażowy
Dystrybucja
Serwis

Santiago de Chile SEW-EURODRIVE CHILE
Motores-Reductores LTDA.
Panamericana Norte No 9261
Casilla 23 - Correo Quilicura
RCH-Santiago de Chile

Telefon (02) 6 23 82 03+6 23 81 63
Telefax (02) 6 23 81 79

Chiny Zakład produkcyjny
Zakład montażowy
Dystrybucja, Serwis

Tianjin SEW-EURODRIVE (Tianjin) Co., Ltd.
No. 46, 7th Avenue, TEDA 
Tianjin 300457

Telefon (022) 25 32 26 12
Telefax (022) 25 32 26 11

Dania Zakład montażowy
Dystrybucja
Serwis

Kopenhagen SEW-EURODRIVEA/S
Geminivej 28-30, P.O. Box 100
DK-2670 Greve

Telefon 4395 8500
Telefax 4395 8509

Finnlandia Zakład montażowy
Dystrybucja
Serwis

Lahti SEW-EURODRIVE OY
Vesimaentie 4
FIN-15860 Hollola 2

Telefon (3) 589 300
Telefax (3) 780 6211

Wielka Brytania Zakład montażowy
Dystrybucja
Serwis

Normanton SEW-EURODRIVE Ltd.
Beckbridge Industrial Estate 
P.O. Box No.1
GB-Normanton, West- Yorkshire WF6 1QR

Telefon 19 24 89 38 55
Telefax 19 24 89 37 02

Hong Kong Zakład montażowy
Dystrybucja
Serwis

Hong Kong SEW-EURODRIVE LTD.
Unit No. 801-806, 8th Floor
Hong Leong Industrial Complex
No. 4, Wang Kwong Road
Kowloon, Hong Kong

Telefon 2-7 96 04 77 + 79 60 46 54
Telefax 2-7 95-91 29

Indie Zakład montażowy
Dystrybucja
Serwis

Baroda SEW-EURODRIVE India Private Limited
Plot NO. 4, Gidc, Por Ramangamdi 
Baroda - 391 243, Gujarat

Telefon 0 265-83 10 86
Telefax 0 265-83 10 87

Włochy Zakład montażowy
Dystrybucja
Serwis

Milano SEW-EURODRIVE di R. Blickle & Co.s.a.s.
Via Bernini,14 
I-20020 Solaro (Milano)

Telefon (02) 96 98 01
Telefax (02) 96 79 97 81

Japonia Zakład montażowy
Dystrybucja
Serwis

Toyoda−cho SEW-EURODRIVE JAPAN CO., LTD 
250-1, Shimoman-no,
Toyoda-cho, Iwata gun
Shizuoka prefecture, P.O. Box 438-0818

Telefon (0 53 83) 7 3811-13
Telefax (0 53 83) 7 3814

Kanada Zakład montażowy
Dystrybucja
Serwis

Toronto SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. 
210 Walker Drive 
Bramalea, Ontario L6T3W1

Telefon (905) 7 91-15 53
Telefax (905) 7 91-29 99
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Vancouver SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD.
7188 Honeyman Street 
Delta. B.C. V4G 1 E2

Telefon (604) 9 46-55 35
Telefax (604) 9 46-25 13

Kanada Zakład montażowy
Dystrybucja
Serwis

Montreal SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD.
2555 Rue Leger Street 
LaSalle, Quebec H8N 2V9

Telefon (514) 3 67-11 24
Telefax (514) 3 67-36 77

Kolumbia Zakład montażowy Bogota SEW-EURODRIVE COLOMBIA LTDA.
Calle 22 No. 132-60
Bodega 6, Manzana B
Santaf� de Bogota

Telefon (0571) 5 47 50 50
Telefax (0571) 5 47 50 44

Korea Zakład montażowy
Dystrybucja
Serwis

Ansan−City SEW-EURODRIVE CO., LTD. 
R 601-4, Banweol Industrial Estate 
Unit 1048-4, Shingil-Dong, Ansan 425-120

Telefon (0345) 4 92-80 51
Telefax (03 45) 4 92-80 56

Malezja Zakład montażowy
Dystrybucja
Serwis

Johore SEW-EURODRIVE Sdn. Bhd. 
95, Jalan Seroja 39 
81100 Johore Bahru, Johore

Telefon (07) 3 54 57 07 + 3 54 94 09
Telefax (07) 3 5414 04

Nowa zelandia Zakład montażowy
Dystrybucja
Serwis

Auckland SEW-EURODRIVE NEW ZEALAND LTD. 
P.O. Box 58-428 
82 Greenmount drive, East Tamaki, Auckland

Telefon (09) 2 74 56 27
            2 74 00 77
Telefax (09) 274 0165

Christchurch SEW-EURODRIVE NEW ZEALAND LTD. 
10 Settlers Cresent, Ferrymead
Christchurch

Telefon (09) 3 84 62 51
Telefax (09) 3 84 64 55
sales@sew-eurodrive.co.nz

Holandia Zakład montażowy
Dystrybucja
Serwis

Rotterdam VECTOR Aandrijftechniek B.V. 
Industrieweg 175 
NL-3044 AS Rotterdam
Postbus 10085, NL-3004AB Rotterdam

Telefon (010) 4 46 37 00
Telefax (010) 4 15 55 52

Norwegia Zakład montażowy
Dystrybucja, Serwis

Moss SEW-EURODRIVE A/S
Solgaard skog 71, N-1539 Moss

Telefon (69) 24 10 20
Telefax (69) 24 10 40

Austria Zakład montażowy
Dystrybucja
Serwis

Wien SEW-EURODRIVE Ges.m.b.H. 
Richard-Strauss-Strasse 24
A-1230 Wien

Telefon (01) 6 17 55 00-0
Telefax (01) 6 17 55 00-30

Portugalia Zakład montażowy
Dystrybucja, Serwis

Coimbra SEW-EURODRIVE, LDA. 
Apartado 15, P-3050 Mealhada

Telefon (231) 20 96 70
Telefax (231) 20 36 85

Szwecja Zakład montażowy
Dystrybucja
Serwis

Jonkoping SEW-EURODRIVE AB
Gnejsvagen 6-8, Box 3100
S-55303 Jonkoping

Telefon (036) 34 42 00
Telefax (036) 34 42 80
Telex 70162

Szwajcaria Zakład montażowy
Dystrybucja
Serwis

Basel Alfred lmhof A.G.
Jurastrasse 10 
CH-4142 Munchenstein bei Basel

Telefon (061) 4 17 17 17
Telefax (061) 4 17 17 00

Singapur Zakład montażowy
Dystrybucja
Serwis

Singapore SEW-EURODRIVE PTE. LTD. 
No 9, Tuas Drive 2 
Jurong Industrial Estate, Singapore 638644
Jurong Point Post Office
P.O. Box 813, Singapore 91 64 28

Telefon 8 62 17 01-705
Telefax 8 61 28 27
Telex 38 659 

Hiszpania Zakład montażowy
Dystrybucja, Serwis

Bilbao SEW-EURODRIVE ESPA„A, S.L. 
Edificio, 302
E-48170 Zamudio (Vizcaya)

Telefon 9 44 31 84 70
Telefax 9 44 31 84 71  
sew.spain@sew-eurodrive.es

RPA Zakład montażowy
Dystrybucja
Serwis

Johannesburg SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED
Eurodrive House 
Cnr. Adcock Ingram and Aerodrome Roads
Aeroton Ext. 2
Johannesburg 2013
P.O. Box 27032, 2011 Benrose, Johannesburg

Telefon (011) 49 44 380
Telefax (011) 49 42 300

Capetown SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED
Rainbow Park
Cnr. Racecourse & Omuramba Road
Montague Gardens, 7441 Cape Town
P.O.Box 53 573
Racecourse Park, 7441 Cape Town

Telefon (021) 5 11 09 87
Telefax (021) 5 11 44 58
Telex 576 062

Durban SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED
39 Circuit Road 
Westmead, Pinetown
P.O. Box 10433, Ashwood 3605

Telefon (031) 700 34 51
Telex 622 407

Tajlandia Zakład montażowy Chon Buri SEW-EURODRIVE (Thailand) Ltd.
Bangpakong Industrial Park 2
700/456, M007, Tambol Bonhuaroh
Muang District, Chon Buri 20000

Telefon 0066-38 21 45 29/30
Telefax 0066-38 21 45 31

Turcja Zakład montażowy
Dystrybucja
Serwis

Istanbul SEW-EURODRIVE 
Hareket Sistemleri Ticaret Ltd. Sirketi 
Bagdat Cad. Koruma Cikmazi No. 3 
TR-81540 Maltepe ISTANBUL

Telefon (216) 4 41 91 63 + 4 41 91 64
           + 3 83 80 14 + 3 83 80 15
Telefax (216) 3 05 58 67

USA Zakład produkcyjny
Zakład montażowy
Dystrybucja, Serwis

Greenville SEW-EURODRIVE INC. 
1295 Old Spartanburg Highway 
P.O. Box 518, Lyman, S.C. 29365

Telefon (864) 4 39 75 37
Telefax Sales (864) 439-78 30
Telefax Manuf. (864) 4 39-99 48

Zakład montażowy
Dystrybucja
Serwis

San Francisco SEW-EURODRIVE INC. 
30599 San Antonio Road 
P.O. Box 3910, Hayward, California 94544

Telefon (510) 4 87-35 60
Telefax (510) 4 87-63 81

Philadelphia/PA SEW-EURODRIVE INC. 
Pureland Ind. Complex 
200 High Hill Road, P.O. Box 481
Bridgeport, New Jersey 08014

Telefon (856) 4 67-22 77
Telefax (856) 8 45-31 79

Dayton SEW-EURODRIVE INC.
2001 West Main Street, Troy, Ohio 45373

Telefon (513) 3 35-00 36
Telefax (513) 2 22-41 04

Dallas SEW-EURODRIVE INC.
3950 Platinum Way, Dallas, Texas 75237

Telefon (214) 3 30-48 24
Telefax (214) 3 30-47 24

Wenezuela Zakład montażowy
Dystrybucja
Serwis

Valencia SEW-EURODRIVE Venezuela S. A.
Av. Norte Sur No. 3, Galpon 84-319
Zona Industrial Municipal Norte, Valencia

Telefon (041) 32 95 83  
Telefax (041) 38 62 75
sewventas@cantv.net



SEW-EURODRIVE GmbH &Co KG P.O.Box 30 23 D-76642 Bruchsal/Germany• •
Tel. +49-7251-75-0 Fax +49-7251-75-19 70 Telex 7 822 391• •
http://www.SEW-EURODRIVE.com sew• @ Sew-eurodrive.com

Jesteœmy tam gdzie mo¿emy byæ
potrzebni - na ca³ym œwiecie

SEW-EURODRIVE Twoim partnerem w dziedzi-
nie sterowania napêdami dziêki zak³adom

produkcyjnym i monta¿owniom zalokalizo-
wanym w wiêkszoœci krajów œwiata.
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