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Wskazowki ogolne

Nalezy koniecznie przestrzegaé zawartych tutaj wskazowek bezpieczenstwa i ostrzezen !

Zagrozenie elektryczne , np. przy pracach pod napieciem.

Zagrozenie mechaniczne, np. przy pracach przy dzwignicach.

Uwaga istotna dla bezpiecznej eksploataciji bez zaktocen.

Ol d e

Przestrzeganie tej instrukcji obstugi jest warunkiem eksploatacji bez zaktécern i spetnienia
ewentualnych roszczeri gwarancyjnych. Dlatego nalezy najpierw przeczytac te instrukcje obstugi,
zanim rozpocznie Sie prace przy urzadzenid

Ta instrukcja obstugi zawiera wazne wskazéwki dotyczace serwisowania urzadzenia; dlatego
powinna byl przechowywana zawsze w jego poblizu.

Uzytkowanie zgodne z przeznaczeniem:

Przetwornice czestotliwosci MOVITRAC® 31C to urzadzenia do instalacji przemystowych stuzace
do napedzania silnikdw tréjfazowych asynchronicznych z wirnikiem zwartym. Silniki te muszg by¢
odpowiednie do uzytkowania z przetwornicami czestotliwosci, nie wolno podtgcza¢ innych
obcigzen.

MOVITRAC® 31C- s3 urzadzeniami do stacjonarnej zabudowy w szafach sterowniczych. Nalezy
koniecznie przestrzega¢ wszelkich danych technicznych i dopuszczalnych warunkéw w miejscu
zastosowania.

Uruchomienie (zapoczatkowanie zgodnego z przeznaczeniem uzytkowania) zabronione jest tak
dtugo, dopdki nie zostanie stwierdzone, iz maszyna spetnia wytyczne dotyczace kompatybilnosci
elektromagnetycznej 89/336/EWG oraz dopoOki nie zostanie ustalona zgodno$¢ produktu
koricowego z wytyczng maszynowg 89/392/EWG (uwzglednic EN 60204).

Jesli urzadzenie nie jest wyraZnie do tego przewidziane, zabrania sie:

» zastosowania w strefach ochrony przciwwybuchowe;

» zastosowania w otoczeniu, w ktorym wystepuja szkodliwe oleje, kwasy, gazy, opary, pyty,
promieniowanie itd.

» zastosowania w niestacjonarnych urzadzeniach, w ktorych wystepuja narazenia na drgania i
uderzenia, wykraczajace poza wymogi EN 50178

* zastosowania w urzadzeniach, w ktorych sama przetwornica (bez nadrzednych systemow bezpie-
czenstwa) petni funkcje bezpieczenstwa, ktore musza gwarantowac ochrong maszyn i ludzi.

Utylizacja (prosimy o przestrzeganie aktualnych ustalen):
Utylizowac zgodnie z wtasciwosciami urzgdzenia i obowigzujgcymi przepisami np. jako:
ztom elektroniczny (obwody drukowane), tworzywo sztuczne (obudowa), blacha, miedz, itd.

Dalsze informacje techniczne oraz wskazowki dotyczace projektowania zawarte sa w w katalogu
MOVITRAC® 31C przetwornice czestotliwosci, zeszyt numer 0922 9108.

Dalsze informacje dotyczace opcji pracy synchronicznej, sterowania pozycjonujgcego IPOS i
przytaczy magistral ~ (PROFIBUS, INTERBUS i DeviceNet) zawarte s3 w odpowiednich
podrecznikach.
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Wskazowki bezpieczenstwa

Instalacja i uruchomienie

Nigdy nie instalowac i nie uruchamia¢ urzadzen uszkodzonych. Wszelkie uszkodzenia powinny
by¢ bezzwtocznie zgtoszone przedsigbiorstwu przewozowemu.

Prace przy instalacji, uruchamianiu i serwisowaniu urzadzenia moga byc wykonywane tylko
przez wykwalifikowanych elektrykow posiadajacych odpowiednie przeszkolenie z zakresu
przepisow zapobiegania wypadkom i przy zachowaniu obowigzujacych przepisow (np. EN 60204,
VBG 4, DIN-VDE 0100/0113/0160).

Przy instalacji i uruchamianiu silnika i hamulca nalezy przestrzega¢ odpowiednich dla nich
instrukciji!

Srodki ostroznosci i urzadzenia ochronne musza odpowiadaé obowigzujacym przepisom (np. EN
60204 lub EN 50178).

Konieczny srodek ostroznoSci: ~ uziemienie urzadzenia

Konieczne urzadzenie ochronne: urzadzenia zabezpieczajgce nadpradowe (bezpiecznikj

Urzadzenie spetnia wszystkie wymogi bezpiecznego oddzielenia przytaczy mocy i elektroniki
zgodnie z EN 50178. Aby mdc zagwarantowaé takie bezpieczne oddzielenie, rowniez wszystkie
podtaczone obwody pradowe musza spetnia¢c wymogi bezpiecznego oddzielenia.

Za pomoca odpowiednich krokow (np. poprzez zdjecie bloku zaciskow elektroniki) zabezpie-czy¢
urzadzenie tak, aby podtaczony silnik nie ruszy , samoczynnie przy podtaczaniu przetwornicy do
sieci.

Uzytkowanie i serwis

Przed zdjeciem piyty przedniej urzadzenie nalezy odtaczy¢ od sieci. Niebezpieczne napigcia
moga by¢ obecne jeszcze do 10 minut po odtgczeniu od sieci .

Gdy zdjeta jest pokrywa urzadzenia ma ono klasg ochrony IP 00, na wszystkich podzespotach z
wyjatkiem elektroniki sterujacej wystgpuja niebezpieczne napigcia. Podczas pracy urzadzenie musi
by¢ zamkniete.

W stanie wtgczonym na zaciskach wyjsciowych i na podtaczonych do nich kablach i zaciskach
silnika wystepuja niebezpieczne napigcia. Jest tak rowniez wtedy, gdy urzadzenie jest zabloko-
wane a silnik nie pracuije.

Zgasnigcie diody LED V1, wskazujacej stan pracy i innych elementow wskazan nie oznacza, iz
urzadzenie jest odtgczone od sieci i nie jest obecne w nim napigcie.

Wewnetrzne funkcje bezpieczenstwa urzadzen lub mechaniczna blokada moga spowodowac
zatrzymanie silnika. Usunigcie przyczyny usterki lub restart urzadzenia moga prowadzic do tego,
iz naped samoczynnie uruchomi si¢ ponownie. JeSli w napgdzanej maszynie z przyczyn
bezpieczenstwa jest to niedopuszczalne, to przed usunigciem usterki urzadzenie nalezy odtgczyc
od sieci. W takich przypadkach zabronione jest uzywanie funkeji "Auto-Reset" (P860).

MOVITRAC® 31C Instrukcja obstugi



2 Instalacja

2.1  Nazwa typu, tabliczki znamionowe i etykieta opcji
Przyktad nazwy typu

MOVITRAC 31 C 110 - 503 - 4 - 00

L |— wykonanie 00 = standard
kwadranty 4 = 4Q (z czoperem hamulcowym)
rodzaj przytacza 3 = 3-fazowe
— przytaczone napigcie 50 = 380...500 V,¢; 23 = 200...240 V¢
— zalecana moc silnika 110 = 11 kW; 150 = 15 kW
— wersja C
— szereg 31
01552APL

Przyktad tabliczki znamionowej
Z boku urzadzenia umieszczona jest tabliczka znamionowa.

EURODRIVE U=3x380-500V +/-10%
D-76646 Bruchsal f=50-80Hz +/-10%
Antriebsumrichter 1=20A ﬁC (400V)

Made in Germany T=0-45 1P20

||| VDE 0558

Typ MOVITRAC 31C110-503-4-00 c
Sach. Nr. 8263086 Serien Nr. 00077 LISTED
Eingang 7/ Input | Ausgang 7/ Output IND. CONT. EQ. 2006

U=3%0V...UNeT2

f=0-400H2
1=24A AC (400V) C (
P=17?kVA Lastart M

00593AXX
Rysunek 1: Tabliczka znamionowa

Przyktad etykiety opcji

Wszystkie przetwornice MOVITRAC® 31C opatrzone s3 w etykiete opciji, ktora informuije, jakie opcje
wbudowane zostaty w urzadzenie fabrycznie. Jesli jakas opcja zostanie wbudowana pozniej, nalezy
zaznaczy6 to na etykiecie opcji , np. MOVITRAC® 31C z FEA31C.

[X]FEA 31C
FRN 31C
FEN 31C
FRS 31C
__|FRL 31C
FFP 31C
FFD 31C
FPI 31C
FIO 31C
_JFIT 31C

Opcje

00596APL
Rysunek 2: Etykieta opcji

EURODRIVE!
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2.2

Budowa urzadzenia MOVITRAC® 31C, wielkosé obudowy 0
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Rysunek 3: Budowa urzadzenia MOVITRAC® 31, wielkos¢ obudowy 0 bez dolnej pokrywy
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Etykieta serwisowa (nie widoczna)
Etykieta znamionowa

X1: listwa zaciskow mocy (nie widoczna) do podtaczenia sieci i $8
w przypadku pracy 4-kwadrantowej podtgczenia rezystora hamujacego.

Przytacze uziemiajace (@)

Uchwyt blaszany dla opcjonalnego rezystora hamujacego

Gorna pokrywa

Sruby zamocowania gornej pokrywy; ta pokrywa musi zosta¢ zdjeta
aby dostac sig do listwy zaciskowej zasilania X1.

X4: Gniazdo wytyku opcji sterowania

Tabliczka znamionowa

S1: przetacznik do przetaczania ngag: 10 V/ 20 mA; dostepny pod opcja sterowania.
V1: Dioda LED, wskazujgca stan pracy

X2: Listwa zaciskowa elektroniki

Przytacze koricowek ekranowania elektroniki (nie widoczne)

X3: Listwa zaciskowa elektroniki

00592BXX

MOVITRAC® 31C Instrukcja obstugi



2.3

Budowa urzadzenia MOVITRAC® 31C, wielkos¢ obudowy 1 2
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Rysunek 4: Budowa urzadzenia MOVITRAC® 31C, wielkos¢ obudowy 1i 2 bez obudowy
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System pamigci EPROM

V1. Dioda LED, wskazujaca stan pracy
X20: Gniazdo wtyku kart opciji

X4: Gniazdo wtyku opcji sterowania
Etykieta serwisowa

X21: Gniazdo wtyku kart opcji

Etykieta opcji

S1: przetgeznik do przetaczania ngg: 10 V/ 20 mA; dostgpny pod opcja sterowania.
Tabliczka znamionowa

X2: Listwa zaciskowa elektroniki

X3: Listwa zaciskowa elektroniki

X14: Listwa zaciskowa elekironiki

X1: listwa zaciskowa zasilania (nie widoczna) do podtaczenia sieci i silnika; w przypadku pracy 4-kwadrantowej
rowniez do podtaczenia rezystora hamujacego.

Przytacze uziemiajace (@)
Przytacze koricdwek ekranowania elektroniki
Etykieta znamionowa

EURODRIVE!
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2.4 Budowa urzadzenia MOVITRAC® 31C, wielkosé obudowy 3 i 4

.........

Verviehtl Caution Attenticn)

b L

9 I o

11
12

13 14 15 14 16

Rysunek 5 Budowa urzadzenia MOVITRAC® 310, wielkos¢ obudowy 3 i 4
1 System pamigci EPROM

V1: Dioda LED, wskazujaca stan pracy

X20: Gniazdo wtyku kart opcji

X4: Gniazdo wtyku opcji sterowania

Etykieta opcji

X21: Gniazdo wtyku kart opcji

Etykieta serwisowa

S1: przetacznik do przetaczania ngg: 10 V/ 20 mA; dostgpny pod opcjg sterowania.
9  Tabliczka znamionowa

10  Etykieta znamionowa

11 X2: Listwa zaciskowa elektroniki

12 X3: Listwa zaciskowa elektroniki

13 X14: Listwa zaciskowa elektroniki

14 X1: Przylacze uziemiajace (@)

co N o OB~ wWw N

00061BXX

15:  Listwa zaciskowa zasilania (nie widoczna) do podtgczenia sieci i silnika; w przypadku pracy 4-kwadrantowej rowniez

do podtgczenia rezystora hamujacego.
16 Przylacze korcowek ekranowania elektroniki

MOVITRAC® 31C Instrukcja obstugi



2.5 Wskazowki dotyczace instalaciji

Podczas instalacji koniecznie przestrzega¢ wskazowek bezpieczenistwa (— Rozdz.1, Strona 4) ! &

* Uzywac tylko oryginalnych elementow przytaczeniowych !
Uwzgledni¢ moment dociggajacy dla listew zaciskow mocy MOVITRAC® 31C:
wielkoS¢ obudowy 0 — 1,5 Nm (13.3 Ib.in) /wielkos¢ obudowy 1 — 0,6 Nm (5.3 Ib.in) /
wielkos¢ obudowy 2 — 1.5 Nm (13.3 Ib.in) / wielko$¢ obudowy 3i4 — 3,5 Nm (31 Ib.in)

* Uwzgledni¢ minimalng przestrzen urzadzen, ktora powinna pozostac wolna (wfasciwe chtodzenie)!
100 mm (4 in) pod i nad urzadzeniem, niekonieczna wolna przestrzen z boku urzadzenia.

. Urzqdzenia montowa¢ w pozycji pionowej. Niedopuszczalny jest montaz w pozycji poziomej, skosnej lub
do gory nogami!

« Urzadzenie MOVITRAC® 31C przewidziane jest do pracy w sieciach napigcia z bezpoSrednio
uziemionym punktem zerowym (sieci TN i TT).

Uzytkowanie urzadzenia w sieciach bez uziemionego punktu zerowego (przyktadowo w sieciach IT) jest
dopuszczalne. SEW zaleca zastosowanie w sieciach napiecia bez uziemionego punktu zerowego (sieciach
IT) czujnikow izolacyjnych z pomiarem kodu modulacji impulsowej. Unika sie w ten sposdb zbednego
zataczania sie czujnikow izolacyjnych na skutek pojemnosci doziemnej przetwornicy. Wartosci graniczne
kompatybilnosci elekiromagnetycznej nie s3 wyspecyfikowane dla sieci bez uziemionego punkiu zerowego
(sieci IT). Skutecznosc filtrow sieciowych jest silnie ograniczona.

« W przypadku podtgczenia wigcej niz czterech urzadzen do stycznika sieciowego zaplanowanego na prad
sumowany :
nalezy przytaczy¢ pomiedzy stycznikiem a urzadzeniami 3 fazowe dtawiki sieciowe.

* Przewody elektroenergetyczne i przewody elektroniczne prowadzic w oddzielnych kanatach
kablowych .

* Przewod sieciowy: zgodny ze znamionowym pradem wejsciowym lgje¢ przy obciazeniu znamionowym
(dane — rodz. 5).

* Przylacze sieciowe uziemiajqce (— EN 50178): Gdy przewody sieciowe < 10 mm?2 (AWGS) nalezy
utozy¢ drugi przewod uziemiajacy rownolegty do przewodu ochronnego podtaczony do oddzielnych
zaciskow Iub zastosowac przewdd ochronny Cu o przekroju 10 mm2 (AWGS). Gdy przewody sieciowe s3
> 10 mm? (AWG8) zastosowac przewdd ochronny Cu o przekroju przewodow sieciowych.

Moga wystepowac robocze prady uptywowe > 3,5 mA.

* Doprowadzenie pradu do silnika: zgodne ze znamionowym pradem wyjsciowym Iy (dane — Rozdz. 5).

* Bezpieczniki wejsciowe zainstalowac na poczatku przewodu sieciowego za odgatezieniem szyny zbiorcze
(— Rozdz. 2.8.1: F11/F12/F13). Zastosowac D, DO, NH lub wytacznik zabezpieczenia mocowego.

« Wytacznik roznicowopradowy nie jest dozwolony jako oddzielne urzadzenie zabezpieczajace. Przy
normalnej pracy przetwornicy moga wystgpowac prady uptywowe > 3,5 mA.

* Praca dwdch silnikdw na jednej przetwornicy na przemian: do kazdego z przewodow doprowadzajacych
obu silnikow zastosowac styczniki przetaczajace, styczniki mozna przetaczac tylko wtedy, gdy
przetwornica jest zablokowana!

« Na wyjsciu z urzadzenia dopuszczalne jest tylko omowo / indukcyjne obcigzenie (silnik), nie podtaczac
obcigzenia pojemnosSciowego!

« Zalecenie: Dla stycznika sieciowego K11 zachowa¢ minimalny czas wytgczania 10 s.

 Wejscia binarne rozdzielone sg potencjatowo przez transoptor. Wyjscia binarne s3 odporne na
zwarcia, jednak nie s odporne na napigcia obce. Napigcia obce moga je uszkodzic!

* Przytaczenie rezystorow hamujacych: zastosowac dwa utozone blisko siebie i skrecone ze soba
przewody lub dwuzytowy ekranowany przewod elektryczny. Przekroj odpowiedni do pradu znamionowego
przetwornicy (dane — Rozdz. 5). Rezystor hamujacy chroni¢ za pomoca przekaznika bimetalowego (—
Rozdz. 2.8.1: F16), prad zatgczajacy zgodnie z danymi technicznymi rezystorow hamujacych (— Rozdz.
2.9).

« Uzytkowanie rezystorow hamujacych: Przewody doprowadzajace do rezystoréw hamujacych powoduja
w trybie pracy znamionowej wysokie napigcie state (ok. 900 V). W razie koniecznosci zamontowac
rezystory hamujace o ptaskiej konstrukcji z odpowiednig ostong przed dotykiem. Powierzchnie rezystorow
hamujacych przy obcigzeniu Py o0siggajg wysokie temperatury. Nalezy wybra¢ odpowiednie miejsce
montazu. Rezystory hamujgce montowane s3 zazwyczaj w szafach rozdzielczych.

SEVVI
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2.6 Instalacja zgodna z wymogami EMV

* Przewody sterowania musza by¢ ekranowane.

* Ekran przytaczy¢ z obu stron za pomocg ptaskiego styku do masy, wykorzystujac najkrotsza droge.
W celu uniknigcia petli uziemiajacej jeden koniec ekranu mozna uziemic z zastosowaniem
kondensatora przeciwzaktdcajacego (220nF/50V). W przypadku podwojnego ekranowania
zewnetrzny ekran uziemic po stronie MOVITRAC™ a ekran wewnegtrzny na drugim koncu.

* Za ekranowanie uznaje sie zasadniczo rowniez oddzielne roztozenie wszystkich przewodow w
pojedynczych, uziemionych kanatach lub rurach z blachy.

« Urzadzenie MOVITRAC® i wszystkie urzadzenia dodatkowe uziemi¢ wediug zasad uziemiania
sygnatow wysokiej czestotliwosci (ptaski metalowy styk obudowy urzadzenia z masg, np. nie
polakierowana ptyta montazowa szafy sterowniczej)

 Modut przeciwzaktoceniowy EF...-503 (zawiera filtr sieciowy i dtawik wyjsciowy):

- EF014/030/075-503: Modut przeciwzaktéceniowy EMV wraz z urzadzeniem MOVITRAC® 31C
zamontowac na przewodzacej prad powierzchni montazowej w szafie sterownicze;j.

- EF220/450-503: Modut przeciwzaktoceniowy EMV zamontowac za pomocg czterech Srub na
przewodzacej prad powierzchni montazowej w szafie sterowniczej a nastepnie przykrecic¢ na nim
za pomoca czterech $rub M6 urzadzenie MOVITRAC® 31C.

- Filtr sieciowy zamontowa¢ w poblizu urzadzenia MOVITRAC® po za minimalng przestrzenia,
ktéra musi pozosta¢ wolna.

- Przewody pomigdzy filtrem sieciowym a urzadzeniem MOVITRAC® skrécié do minimalnej
koniecznej dtugosci, dopuszczalna dtugos¢ maks. wynosi 400 mm. Skrecane, nieekranowane
przewody sg wystarczajgce. Jako przewodu sieciowego uzy¢ przewodow nieekranowanych

- Jesli do jednego filtra sieciowego podtaczonych bedzie kilka przetwornic, to ten filtr sieciowy
musi by¢ zamontowany albo bezposrednio na wyjsciu z szafy sterowniczej albo w bezposrednim
poblizu przetwornic. Wybaor filtra sieciowego nastepuje w zaleznosci od sumowanego pradu
przetwornic.

* Dtawik wyjsciowy HD...:

- Dtawik wyjéciowy zamontowaé w poblizu urzadzenia MOVITRAC® poza minimalng
przestrzenia, ktéra powinna pozosta¢ wolna.

Przez dtawik wyjsciowy przeprowadzic tylko trzy fazy U, Vi W ! Nie przeprowadzac przez dtawik
wyjsciowy przewodu ochronnego!

MOVIDRIVE®
®
MOVITRAC® ~ sl WW

MOVIDYN®
411571161+

dtawik wyjéciowy HD

przewody silnika

do silnika

00569CPL
EURGDRIVE Rysunek 6: Podfgczenie dtawika wyjsciowego HD...
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2.7 Instalacja zgodna z wymogami UL

W celu przeprowadzenia instalacji zgodnej z UL nalezy przestrzegac nastepujacych wskazowek:

Jako kable przytaczeniowe stosowac tylko przewody miedziane o nastepujacych zakresach
temperaturowych:

- dla MOVITRAC® 31C005...300 zakres temperatur 60/75°C.

- dla MOVITRAC® 31C370 450 zakres temperatur 75/90°C.

Dopuszczalny moment dociggajacy dla zaciskow mocy MOVITRAC® 31C WYynosi:
dla wielkosci obudowy 0 — 1,5 Nm (13.3 Ib.in)

dla wielkosci obudowy 1 — 0,6 Nm (5.3 Ib.in)

dla wielkosci obudowy 2 — 1,5 Nm (13.3 Ib.in)

dla wielkosci obudowy 3 — 3,5 Nm (31 Ib.in)

dla wielkosci obudowy 4 — 3,5 Nm (31 Ib.in)

Przetwornice czestotliwosci MOVITRAC® 31C nadaia sie do pracy z sieciami napieciowymi z
uziemionym punktem zerowym sieci (TN i TT), ktore moga dostarczac prad o maksymalnym
natgzeniu zgodnie z ponizszymi tabelami i maja napigcie 240 V¢ w przypadku MOVITRAC® 31C...-
233 (urzadzenia 230 V) i 500 V¢ w przypadku MOVITRAC® 31C...-503 (urzadzenia 400/500 V).
Moc bezpiecznikdw nie moze przekroczy¢ wartosci z ponizszych tabel.

Jako zewngtrzne Zrodto napigcia 24V stosowac tylko sprawdzone urzadzenia z ograniczonym
napieciem wyjsciowym (Umaks. = 30 Vpg) i ograniczonym natgzeniem wyjsciowym (I < 8 A).

Urzadzenia 230 V:

MOVITRAC® 31C...-233 maks. natgzenie maks. napiecie sieciowe bezpieczniki (maks.)
005/011  (wielko$é obudowy 0) 5000 Apc 240 Vg 20A/600V
008/015/022(wielkos¢ obudowy 1) 5000 Apc 240 Vg 32A/600V
037 (wielkosé obudowy 2) 5000 Apc 240 Vg 63A/600V
055/075  (wielkosé obudowy 3) 5000 Apc 240 Vg 110 A/ 600V
Urzadzenia 400/500 V:

MOVITRAC® 31C...-503 maks. natgzenie maks. napigcie sieciowe | bezpieczniki (maks.)
005/007/011/014(wielkos¢ obudowy 0) 5000 Apc 500 Vg 16 A/ 600V
008015/022/030(wielkos¢ obudowy 1) 5000 Apc 500 Vg 30A/600V
040/055/075(wielkosé obudowy 2) 5000 Apc 500 Vg 63A/600V
110/150/220(wielkos¢ obudowy 3) 5000 Apc 500 Vg 175A/600V
300/370/450(wielkosé obudowy 4) 10 000 Axc 500 Vg 400 A/ 600V
Wskazowka:

Certyfikacja UL nie dotyczy uzytkowania urzadzenia w sieciach bez uziemionego punktu zerowego
(sieciach IT).

EURODRIVE!
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2.8  Schemat przytaczeniowy urzadzenia podstawowego
2.8.1 Przytacze czgsci zasilajacej i hamulca

L1
L2
L3
PE— — — — — S ) Ep——
| m m m F11/F12/F13
I
NN K
| |
- - — 1l
Unc Upg —
[uTvwlPElL1]L2]L3]
F14/F15 F14/F15 Opcja MOVITRAC® 31C
Il Il EF ...-503 Czgsé zasilajaca

ktéceniowy EMF X1:
L1123 U V WR+R-

[1[2[slpe[4]s]6]f)f1][2]3[4]5]6]8]9[PE]
LT 1 ]

r
|
I
|
I
| Modut przeciwza-
I
|
I
|
I
|
I
|

I 1
I 1
— f— — — o — e [— — —— 1
- = o 1
X3:61 X3:61 -
1 1
K12 r K12* | |
1 1
1 1
1 1
1 1
X3:30 X3:30 - - = - | |
o
1 biaty ] biaty 21_6I
BG 2 BG 12 czerwon o
3 czerwony 3 y naK11
BGE 13 . |BGE 3
5 niebieski 5 niebieski
wylaczanie pradem wylaczanie pradem BW...
statym i pragdem zmiennym zmiennym

01553APL
Rysunek 7: Schemat pofaczenia czgsci zasilajacej i hamulca

W celu zasilania prostownika hamulca konieczne jest oddzielnie doprowadzenie pradu z sieci,
zasilanie poprzez napigcie silnika jest niedopuszczalne!

W przypadku zastosowania przy dzwignicach nalezy stosowac zawsze wytaczanie hamulca pragdem
statym i pragdem zmiennym.

W przypadku pracy z przetwornicg (napiecie wyjsciowe impulsowe) przewody zasilajace hamulca
muszg zostac utozone oddzielnie od pozostatych przewodow elekirycznych.

W przypadku gdy w szafie sterowniczej zamontowany bedzie prostownik hamulca, przewody
potaczeniowe pomiedzy prostownikiem hamulca a hamulcem musza zosta¢ utozone oddzielnie od
pozostatych przewodow elektrycznych.

Utozenie wspodlnie z przewodami elektrycznymi o napigciu impulsowym dopuszczalne jest tylko wtedy,
gdy beda one ekranowane.

W przypadku hamulcow bez prostownikow nalezy przestrzega¢ odpowiednich przepisow dotyczacych
ich podtaczenia.

MOVITRAC® 31C Instrukcja obstugi



2.8.2

operatorski

Podtaczenie ptyty komputera
Opcja: panel

gniazda wtykowe
opcji X20/21

X20:

X14:

Brak gniazd wtykowych dla opcji X20/21
w przypadku obudowy wielkosci0

(MC31C005/007/011/014)!

Brak listwy zaciskowej X14 w przypadku
obudowy wielkosci0 (MC31C005/007/011/014)!
zaciski48/49 wbhudowane sa w listwe zaciskowa X3!

ov24 ——

30

odniesienie 48/49

opcja: interfejs
szeregowy
USS21A

60

)

49

- T~ S16

X21:

I =nz——
M3 o1 = 11—

48

— ~—e 515

X3:

1/0 = bezzakidcen /zakidcenie*——my

62

hamulec———|

61

ov24 |

30

potencijal odniesieniadla 41-47

60

0/1=Integratort 1/t2*wt——

47

» S14

1/0 = Udostepnienie/szybkie g |

43

p S13

zatrzymanie

yczne

42

» S12

1/0=lewo/stop
X2:

1/0=prawo/stop -

4

[

» S11

+20

44

+24V (zewnetrznie) -a——|

Ustawieniafabr

40

czestotliwosc wyjsciow:

Binarne sygnaty wyj$ciowe
dla sterownikazewnetrznego
przekaznika wyj$ciowego
zac. 61 maks.150mA/3,6W
zac. 62 maks. 50m/1,2W
(alternatywnie stycznik K12
do wiaczania hamulca)

65

wyjécie wartosei

Sygnat PMW TTL @T

pomiarowych ovio|f

35

n2(0...10V*; +/-10V; 4-

0...20mA; 4...20mA)

34

+10V (3mA) —— ]

31

S1

lewo ~-#—®= prawo
Sygnat| SygnatU

Ptyta sterowania

xo: 1l

Ekranzblachy

Rysunek 8: Schemat podfaczenia plyty sterowania

MOVITRAC® 31C Instrukcja obstugi

zac.0 |
zac.30 L

-10V...+10V

1) druty mostkujace zatozone fabrycznie,{aczg potencijat
odniesienia dlawej$¢binarnych zwewnetrzng masa urzadzenia

2) w przypadku zainstalowania opcji w gniezdzie wtykowym X21
brak jest rozszerzeniazaciskéw 48/49/60/30 w urzadzeniu

podstawowym

0V10(potencjat odniesienia 10V, sygnaty analogowe)
0V24 (potencijaf odniesienia24V, sygnaty binarne))

Listwa —— przewoduochronnego (ekran)

01554APL

EURODRIVE!
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2.8.3

Opis funkcji zaciskow urzadzenia podstawowego

Zacisk

Funkcja

X1: 1/2/3
4/5/6
8

8/9
PE

Przytacze sieciowe L1, L2, L3 lub modut przeciwzaktoceniowy EF...-503 zac.1, 3,

Przytacze silnika U, V, W lub modut przeciwzaktoceniowy EF...-503 zac.4, 5, 6

Przytacze dla obwodu posredniego filtra przeciwzaktoceniowy HF... (zac. 7 dla HF...-403, zac. V5 dla HF...-503)
Podtaczy¢ tylko wtedy, gdy fpwm = 12 kHz lub 16 kHz i dodatkowo przy HF...-403 Ugjec < 400 V!

Przytacze rezystora hamujacego R+, R-

Przytacze przewodu ochronnego

X0:

Przytacza konicow ekranow (uchwyty kablowe) przewoddow sterowania elektroniki (potencjat - PE)

$1:

Przetaczenie sygnatu | (0...20mA, 4...20mA) lub sygnatu U (0...10V, £10V), ustawione fabrycznie na sygnat U

X2:. 3
34/35

65
40

44
4

X3: 42

43
41
60

30
61
62

+10V (maks. 3mA) dla potencjometru wartosci zadanyb

Wejscie wartos. zadanych n2 (wejscie roznic., odniesienie: zac. X2:0) forma sygn. — menu P11 _i przetacz. S1
Potencijat odniesienia dla sygnatow analogowych

Wart. pomiarowa na wyjsciu: odpowied. dla przyrzad. wskazujacych 5V (rodzaje sygnatow — P634/P635),
odnies. zac. X2:0

Wejs. zasilania zewn trzn.napigciem +24V (napigcie podtrzymuj. zalezne od opcji, diagnoza urzadz. przy odtacz.
sieci)

Wyijscie napiecia pomocniczego +24V (maks. 250mA) dla zewnetrznego przetacznika stykow sterujacych

Wejscie binarne 1, stata funkcja:  w prawo/ stop

Wejscie binarne 2, ustawione fabrycznie na: w lewo/stop  Wejscia binarne rozdzielonesgpotencjatowo
Wejscie binarne 3, zezwolenie/szybkie stop przez transoptor. Mozliwosci wyboru
Wejscie binarne 4, t1/t2 dla wejs¢ binarnych — menu P60_
Odniesienie dla wej$¢ binarnych X2:41 i X3:42/48
Wiaczanie wejs¢ binarnych za pomocg +24V z X2:44 mostek X3:60-08
Wiaczanie wejs¢ binarnych napigciem zewngtrznym 24V:  Potgczenie X3:60 - zewngtrzna masa
z mostkiem X3:60-30 potencjatowo potaczone
bez mostka X3:60-30 odseparowane
Potencjat odniesienia dla sygnatow binarnych
Wyijscie binarne 1, funkcja stata do:/hamulec obcigzalnos¢ maks. 150mA
Wyjscie binarne 2, ustawione fabrycznie na:/zaktocenie obcigzalnos¢ maks. 50mA
Mozliwo$¢ wyboru — menu P611

X14: 48
49
60
30

Wejscie binarne 5, n11/n21 dla MOVITRAC® 31C, wielk.obud.0 (005/007/011/014)
Wejscie binarne 6, n12/n22 nieobecne. Zaciski 48 i 49 zintegrowane s3
Odniesienie dla wej$¢ binarnych X14:48/49 w tych urzadzeniach z X3.

Potencjat odniesienia dla sygnatéw binarnych

X4:

Gniazdo wtykowe dla opcji: panel operatorski FBG31C / interfejs (RS-232 i RS-485) USS21A

X20:

Gniazdo wtykowe dla opcji dodatk. funkcji wejsc. i wyjsc. FEA31C / cyfrowych funkcji wejsc. i wyjsc. FI031¢

@ | GF @Fslei f ifreri /F ol ip

W przypadku MOVITRAC® 31C, wielkos¢ obudowy 0 (005/007/011/014) nieobecne.

X21:

Gniazdo wtykowe dla opcji odczytu liczby obrot—w FEN31C / odczytu pozyciji FPI31C / czujnikdw temperatury
TF-/THFIT31C

W przypadku MOVITRAC® 31C, wielkosc obudowy 0 (005/007/011/014) nieobecne.

EURGDRIVE!
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2.9  Przyporzadkowanie rezystorow hamujgcych, dtawikow, filtrow
2.9.1  Dla MOVITRAC® 31C...-233 (urzadzenia 230V)
MOVITRAC® 31C...-233 005 | 011 | 008 | 015 | 022 | 037 | 055 | 075
wielko$¢é obudowy 0 1 2 3
Rezystory hamujace Numer rzeczowy

BW100-003 I = 0.5 ARy 826 266 7

BW100-005 Ir = 1.2 Apys 826 269 1

BW100-002 1= 1.2 ARy 8217009

BW100-006 Ir = 2.3 Ajis 8217017

BW039-003 Ir = 2.0 Apys 821687 8

BW039-006 Ir = 3.2 ARys 821688 6

BW039-012  Ir = 5.0 Ajis 821689 4

BW039-026 Ir = 7.8 Apys 8216908

BW027-006 I = 2.5 ARys 8224226

BW027-012  Ir = 4.4 Ajis 822 423 4

BW012-025 Ip = 10 Apys 8216800

BW012-050 I =19 Agpys 8216819

BW012-100  Ir = 27 ARyis 8216827
Modut przeciwzaktéceniowy EMV Numer rzeczowy

EF014-503  Ip=5Axg 826 384 1

EF030-503  Ip=10Apg 826 385 X

EF075-503 I =20 Apc 826 386 8

EF220-503  Ip=60Apc 826 553 4
Dtawiki sieciowe Numer rzeczowy

ND020-013  Slgies = 20 Apc 8260125

ND045-013  Xlgjee = 45 Apg 826 013 3 B
Filtry sieciowe Numer rzeczowy

NF008-443 8257213 A A

NF016-443 8257191 B B A
———————— Umaks. = 440 V¢

NF025-443 8257183 B

NF036-443 8257175 B
Diawiki wyjsciowe Numer rzeczowy

HDOO1 d=50mm (1.97in) 8133255 dla kabli o przekrojach 1.5...16 mm? (AWG16...6)

HD002 d=23mm (0.91in) 8135576 dla kabli o przekrojach ..< 1.5 mm? (AWG16)

HDO003 d=88mm (4.46in) 8135584 dla kabli o przekrojach ...> 16 mm? (AWG6)

A przy pracy znamionowej (100%)
B przy obciazeniu kwadratowym (125%)

MOVITRAC® 31C Instrukcja obstugi
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29.2  Dla MOVITRAC® 31C...-503 (urzadzenia 400/500V)

EURGDRIVE!
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MOVITRAC® 31C...-503

005 | 007 | 011 | 014 | 008 | 015 | 022 | 030

wielkos¢ obudowy

0 1

Rezystory hamujace

Numer rzeczowy

BW200-003 Ir = 0.2 Agys 826 267 5
BW200-005 Ir = 0.5 ARuys 826 2705
BW100-003 Ir = 0.4 Apms 826 266 7
BW100-005 Ir = 0.8 Agms 826 269 1
BW100-002 Ir = 0.7 Agms 8217009
BW100-006 Ir = 1.8 Apms 8217017
BW068-002 Ir = 0.8 Agms 821692 4
BW068-004 Ir = 1.4 Agms 821693 2
Modut przeciwzaktoceniowy EMV Numer rzeczowy
EF014-503  Ip=5Axg 826 384 1
EF030-503  Ip=10Axg 826 385 X
Dtawiki sieciowe Numer rzeczowy
ND020-013  Slgeg = 20 Ang 8260125 | | | | | | |
Filtry sieciowe Numer rzeczowy
NF008-443 8257213 A
——————— Umaks. = 440 V¢
NF016-443 8257191
NF008-503  Upaks = 550 Vac 8258317
Dtawiki wyjsciowe Numer rzeczowy
HDOO1 d=50mm(1.97in) 8133255 dla kabli o przekrojach 1.5...16 mm? (AWG16...6)
HD002 d=23mm(0.91in) 8135576 dla kabli o przekrojach ...< 1.5 mm2 (AWG16)
HD003 d=288mm(4.46in) 8135584 dla kabli o przekrojach ...> 16 mm? (AWG6)
Filtry wyjSciowe Numer rzeczowy
HF008-503 826 029 X A A
HF015-503 826 030 3 A A
HF022-503 826 031 1 B A
HF030-503 826 032 X A
HF040-503 8263116

A przy pracy znamionowej (100%)

B przy obciazeniu kwadratowym (125%)

MOVITRAC® 31C Instrukcja obstugi



MOVITRAC® 31C...-503 040 | 055 | 075 | 110 | 150 | 220 | 300 | 370 | 450
wielkos¢ obudowy 2 3 4
Rezystory hamujace Numer rzeczowy
BWO047-005 Ir= 1.1 ARms 826 268 3
BW147 IF = 3.5 Apms 8207135
BW247 IF = 4.9 ARms 8207143
BW347 IF = 7.8 Agms 820798 4
BW018-015  Ir = 4.0 Apys 821684 3 C
BW018-035 I = 8.1 Agys 821685 1 C
BW018-075 I = 14 Apys 821 686 X C
BW915 IF = 28 ARyis 8212600
BW012-025 I = 6.1 Agys 8216800
BW012-050 Ir =12 Agus 8216819
BW012-100 If = 22 ARys 8216827
Modut przeciwzaktéceniowy EMV Numer rzeczowy
EF075-503  Ip=20Apg 826 386 8
EF220-503  Ip =60 A 826 553 4
EF450-503  Ip=115Axg 826 554 2
Dtawiki sieciowe Numer rzeczowy
ND020-013  Zlgjge = 20 Apg 826 0125 A
ND045-013  Zlgjgiz= 45 Apg 826 0133 B A
ND085-013  Xlgje¢ = 85 Apg 826 014 1 B A A
ND1503 Slgiee = 150 Apg 825548 2 B B
Filtry sieciowe Numer rzeczowy
NF016-443 8257191 A
NF025-443 8257183 B
NF036-443 8257175
——————————Umaks. = 440 V¢
NF050-443 8257167
NF080-443 8258309 A
NF110-443 826 353 1 B
NF008-503 8258317 A
NF016-503 8258325 B
NF025-503 8258333 A
NF036-503  Upaks = 550 Vac 825 834 1 B A
NF050-503 825 835 X B
NF080-503 826 077 X B A
NF110-503 826 354 X B
Diawiki wyjsciowe Numer rzeczowy
HDOO1 d=50mm(1.97in) 8133255 dla kabli o przekrojach 1.5...16 mm? (AWG16...6)
HDO003 d=88mm(446in) 8135584 dla kabli o przekrojach ...> 16 mm? (AWG6)
Filtry wyjSciowe Numer rzeczowy
HF040-503 826 3116 A
HF055-503 826 3124 B A
HF075-503 826 3132 B A
HF023-403 825784 1 B
HF033-403 825 785X B A | B/C | AC
HF047-403 825786 8 B A | BC| C | AC
A przy pracy znamionowej (100%)
B przy obcigzeniu kwadratowym (125%)
C przytaczy¢ dwa rezystory hamujace lub filtry sieciowe rownolegle! EURGDPRIVE
MOVITRAC® 31C Instrukcja obstugi 17



2.10 MOVITRAC® 31C, wielkos¢ obudowy 0 z rezystorem hamujacym

W urzadzeniach wielkosci obudowy 0 (31C005/31C007/31C011/31C014) w celu pracy 4-
kwadrantowej moga zosta¢ zamontowane rezystory hamujace BW100-003 i BW200-003. W tym celu
nalezy wykonac nastepujgce Kkroki:

EURGDRIVE!

18

1.

2.
3.

Wytgczy€ zasilanie sieciowe i zasilanie 24 Vp.

Odkrecic i wyciggnac uchwyt blaszany rezystora hamujacego na gorze urzadzenia (— Rysunek 9).
Kabel rezystora hamujgcego skroci¢ na odpowiednig diugosc (ok. 25 cm) i zaopatrzy¢ w
koncowki izolacyjne

Przeprowadzi¢ kabel rezystora hamujgcego przez gumowa mufe i wiozyC rezystor hamujgcy w
blaszany uchwyt (— Rysunek 9).

Blaszany uchwyt wraz z rezystorem hamujgcym witozy¢ z powrotem do urzadzenia i przykrecic.
Odkreci¢ gorng pokrywe tak, aby dostepna byta listwa zaciskowa czesci zasilajacej X1.

Kabel rezystora hamujacego podtaczy¢ do zaciskow 8 i 9 zgodnie ze schematem potaczen czesci
zasilajgcej i hamulca (Rozdz. 2.8.1, Strona 12).

01786AXX

Rysunek 9: Wyjac uchwyt blaszany i wloZy¢ rezystor hamujacy
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2.11 Przytacze szeregowego interfejsu RS-232 (opcja USS21A)
9-pinowy kabel standardowy (ekranowany!) do potaczen RS-232

Przytacze do MOVITRAC" 31C (USS21A ) Przytacze do PC (COM1-4)

3 {0
i GND (masa) Y

120

' O

| 135 (@)

' RxD L 1270

\h/ __________________________ \_‘/ O O

max. 5 m (16.5 ft) O

9-pinowy wtyk SUB-D 9-pinowe gniazdo SUB-D

A 4

01587BPL
Rysunek 10: Kabel potaczeniowy MOVITRA c® 31C-PC

2.12 Przytacze interfejsu RS-485 (opcja USS21A)

Zalecane przytacze interfejsu RS-485:

* zastosowac 4-zytowy kabel do przesytu danych z linki miedzianej

* Przewody sygnatowe skrecac parami

* (V5 przeprowadzic z druga parg przewodow

* Ekran przy%czyé z obu stron do potencjatu uziemienia (zacisk ekranowania elektroniki urzadzenia

MOVITRAC™ 31C lub do odpowiedniego miejsca w szafie sterowniczej)
USS21A USS21A
+ - 0V5 - 0V5 Podtaczenie do zaciskow USS21A
9 9 Q Q Q Q + RN + RS-485
- - RS-485
o5 | |potenciat
—  |odniesienia

00997BXX
Rysunek 11: RS-485 interfejs USS21A

RS-485 interfejs wedtug standardow EIA:
 maks. predkosc przesytu 9600 bit/s

* maks. 32 uczestnikow komunikaciji (kazde urzadzenie z USS21A uznawane jest za dwdch
uczestnikow komunikacji)

* maks. dtugosc kabli 200 m (660 ft) tacznie
* na state wbudowany dynamiczny opornik obcigzenia

EURODRIVE!
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2.13 Montaz kart opciji

W przypadku urzadzen wielkosci obudowy 0 (31C005/31C007/31C011/31C014) brak jest gniazd
wtykowych na karty opcji X20i X21. W przypadku tych urzadzen niemozliwy jest montaz kart og;ji.
Nastepujace opisy dotycza urzadzen wielkosci obudowy 1...4 (31C008...31C450).

Zanim rozpoczniesz:

* Przed dotknigciem karty opcji nalezy za pomoca odpowiednich krokow roztadowac z siebie fadunki
elektryczne (taSma odprowadzajaca fadunki, buty przewodzace tadunki itp.)

* Karte opcji przechowywac w oryginalnym opakowaniu i wyjac bezposrednio przed zamontowaniem.
* Nie dotykac karty opciji bez potrzeby, chwytac tylko za brzeg ptytki. Nie dotykac podzespotow.

Montaz karty opciji:

 QOdfgczy¢ napiecie od przetwornicy, tzn. odtgczyc¢ ja od sieci i od zasilania 24V.
* Zdjac¢ doIng pokrywe.

* Qdkrecic i zdja¢ obudowe (Sruba pod opcja sterowania).

Opcije FEA31C, FIO31C, FES31C, FFP31C, FFI31C i FFD31C:

* Odkrscic ptytke EPROMu systemowego i wyjac z wtyku X20.

* Karte opcji natozy¢ na wtyk X20 i przykrecic.

* Opcje FES31C, FFP31C, FFI31C i FFD31C: wyjac zaslepke z obudowy i zatozy¢ zataczong ostone.

Opcje FEN31C, FPI31C i FIT31C:

* Odkrecic listwe zaciskowa elektroniki X14 i wyjac z wiyku X21.
* Karte opcji natozy¢ na wtyk X21 i przykrecic.

* 7 powrotem zatozy¢ i przykrecic obudowe.

* / powrotem zatozy¢ dolng pokrywe.

"""" ®
Opcje
FEA31C
FIO31C
i FES31C
Vi [ FFP31C
o[ FFI31C
e FFD31C
Xx20 o
2223 X4
Urzadzenie podstawowe QQQQQQQQQQQQQQQQQ
MOVITRAC = Opcja FIT 31C
31C |: : =
x21 | fE
Opcja
& xz @ FEN 31C x24
I X6 |
Pecesces/esecese)
|22
X5 IX6

eeeeeeeeeeeeeeeee

01784APL
Rysunek 12: Montaz kart opcji

EURGDRIVE!
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2.14 Podtaczenie i opis zaciskow opcji FEA31C

X20:

Opcja FEA3I1C (funkcje wejsciowe wyjsciowe)

° *ustawieniefabryczne =

g . . & B £

T, © ™ = o 8

Eiy T3 % 3

s G 3 © g T =

HE S ET oz 8

9 E £ A8 2%
S § ¢ 3 8 g $§
o 5 g = NN K5 T
= & 2 g EE£588 §®*
s £ B 22388 § 3
- 2 B cclacg 82
= 8 g [T - T

- = 2

=1
po
| ov2a

0
63 l=w—1/0
64 |=a—0/1
~—® RS-485-

X8:

49 0/

50 ————®0/

51 ——®0/

67 |~w—m— RS-485-+
68

33
36
37
8
39
0
60
3

><
RN

{lovio

48 =0/

32
3

Xo: 1) 1) mostek zafozony
1717y fabrycznie

5

V) |zac.
v X244 0 o~ o
<f F E%

b.XZ31 = zac.X7:38/39 ‘

R13 wyjéciaanalogowe

Y poprzezprzetwornik D/A DT/KM
I
b.X2:31 — -
zac. X7:32-33 binarne sygnaty wyjsciowe
i i1zac. X7:36-37 dlasterownikazewngtrznego

przekaznika wyjsciowego; 50mA.
(alternatywnie stycznik miniaturowy
24V; maks. 1,2W))

B SR

+

) @ dla 100% |, zac. XT:36
0.1V T mostkowany jest z zac. X2:31

00513APL

Rysunek 13:Schemat podtaczenia FEAB
Opcja Karta wejscia/ wyjscia typu FEA31C
Numer rzeczowy 8222975
Analog. wejscie roznicowe X7:32/33|n1 = 0...+10V/-10V...0...+10V
Zewn. ograniczenie natgz.pradu X7:36/37(0...10V A 0...100% Imaks. (— P320)
Wyijscia analogowe X7:38/39 | maks. dtugosc kabli: 10m (33 ft) / rozdzielcz.: 8 Bit/ czas analiz. < 10ms
Forma sygnatu 0..£10V, ljaks = 3MA
Funkcije sterowania — menu P63 _
Zacisk potencjatu odnigsienia X7:0|Potencjat odniesienia dla sygnatow analogowych (0V10)
Wejscia binarne X8:48/49/50/51 |R; ~ 3.0kQ kompatybilne z PLC wedtug EN 61131-2

lg=10mA Czas analizowania: 5ms
Poziom sygnatu +13V...+30V 2 "1" bezpotencjatowo przez transoptor

-3V...+5V A Q"
Funkcije sterowania — menu P60_
Zacisk potencjatu odniesienia X8:60| Potencijat odniesienia dla wej$é binarnych X8:48/49/50/51
Zacisk potencjatu odniesienia X8:30 | Potencjat odniesienia dla sygnatow binarnych (0V24)
Wyjscia binarne X8:63/64 |Rj = 100Q kompatybilne z PLC czas zadziatania: 58
Poziom sygnatu "0" = 0V "' = +24V Imaks = 50mA
Funkcje sterowania — menu P61_
Przytacze interfejsu RS- X8:67|RS-485+ w/g standardu EIA, 9600 bit/s, maks. 32 przytacz. urzadz.
485: 68|RS-485- wbudowany na state dynamiczny opornik obcigzenia

ks. dtugos¢ kabli: 2 ft
maks. dtugosc kabli: 200m (660ft) EURGDBRIVE
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2.15 Podtaczenie i opis zaciskow opcji FI031C

X1

9:

Opcja FI031C (cyfrowe funkcje wyjsciowe i wejsciowe)

*

g

S

S x.

o <

2 g

=

~ [+
Xk % > &
=R = ; o=
S o o S
= X = S =
c c 5 S
S 2 32 >
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X20:
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utawienie fabryczne *,
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* * < [
™~k ™~ re) =
o - N | 5
- o - © N
B H 5 9
* © N
e e ™ 2 = =
s = 2 5 T 3
o = [ 1<) .c o
£ 5 £ c ~
© /—/\\ © [} =
g2 E g 8
;’- s A ;- -g B=)
‘N o~ N * =

(<3 =}

g n S5S88s5 R*s

s - N a = =

R == $ o & Y 3

N © c o N X O a =

Il s [l

—_—— - -

(ekran)

52 ——m0/1
53 —m=0/1
54 —0/1
69 w—1/0
70 |--—1/0
71 |a—1/0
72 ~—1/0

48 ——

49 —(/

50 ——®0/

51 0/

63 ~a——1/0

64 ~a— 01

67 |«@—m RS-485+
68 |~a—m RS-485-

30

-

1) mostek zatozony

fabrycznie

Rysunek 14:Schemat podfaczenia FIO3G

1

zac. X2:44

S15
S16
S17
S18

|
[k
T
L
Binarne sygnaty wyjsciowe dla
sterownika zewngtrznego przekaznika
wyj$ciowego; maks. 50 mA (alternatywnie
stvcznik miniaturowv 24V: maks. 1.2W)

00576APL

Opcja Cyfrowa karta wejs¢ / wyjscé typu FI031C

Numer rzeczowy 8224196

Wejscia binarne X8:48/49/50/51 R; = 3.0kQ kompatybilne ze sterownikiem SPS wedtug EN 611312
X19:52/53/54 |1 ~ 10mA Czas analizowania: 5ms

Poziom sygnatu +13V...+30V 2 ™"  bezpotencjatowo poprzez transoptor

-3V...+5V A Q"

Funkcije sterowania — menu P60_

Zacisk potencjatu X8:60 | Potencijat odniesienia dla wejs¢ binarnych X8:48/49/50/51 i X19:52/53/54

odniesienia

Zacisk potencjatu X8:30 | Potencjat odniesienia dla sygnatow binarnych (0V24)

odniesienia

Wyjscia binarne X19:69/70/71/72 |R;j =~ 100Q kompatybilne z SPS czas zadziatania: 5ms

Poziom sygnatu X8:63/64|"0" = OV "' = +24V Imaks = 50mA

Funkcje sterowania — menu P61_

Przytacze interfejsu RS- X8:67 |RS-485+ w/g standardu EIA, 9600 bit/s, maks. 32 przytacz. urzadz.

485: 68 |RS-485- wbudowany na state dynamiczny opornik obcigzenia

maks. diugosc kabli: 200m (660ft)
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2.16 Podtaczenie i opis zaciskow opcji FEN31C/FPI31C

)

lu FP1 31C (odczytyw

dla sterowania
nadrzednego

/—/\ﬁ

X5:

Opcja FEN 31C (odczytywanie liczby obrotéw)

X21:

anie pozycji)

{lovio

X6:

81 44— =
82 r— >
83 4—— w
84 —— |
8f A-—— O

94 ~——— +5V (300mA) zasilanie enkodera

95 [—® +5V enkoder
97 <@——— 0V zasilanie enkodera

96 ——® 0V enkoder

87

(ekran)

Sciezk

tylko dla wej$cia przez

zacisk

Rysunek 15:Schemat podtaczenia FEN31C/FPIB

a C/ C wymagana

X5:85/86 lub IPOS

Enkoder inkrementalny
5V TTL

00514APL

Opcja

Czytnik liczby obrotow typu FEN31C / czytnik pozycji FPI31C

Numer rzeczowy

822 3211/822 3041

Wejscia impulsow X5:81...X5:86 | +5V, poziom TTL (RS-422)

A/A, B/B, C/C

Zacisk potencjatu X5:87 | Potencjat odniesienia dla sygnatéw analogowych (0V10)
odniesienia

Wejscia impulsow X6:88...X6:93 | +5V, poziom TTL (RS-422) f granica = 200 kHz

A/A, B/B, C/C 128/256/512/1024/2048 impulsdw/obrdt (przewaznie 1024)

Graniczna liczba obrotow

12000 min™! przy 1024 impulsach/obrot
6000 min"! przy 2048 impulsach/obrot

Nadajnik - X6:94
Napiecie zasilajace 97
Przewody napigcia X6:95
enkondera 96

+5..8V (Ub/ +)

Potencjat odniesienia(L)

+9V Do pomiaru napigcia i wyregulowania
ov do +5V na wejsciu nadajnika.

Przytaczenie czujnika :

Kolejnos¢ sciezek A — B oznacza bi
watu napedowego silnika

MOVITRAC® 31C Instrukcja obstugi
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2.17 Podtaczenie i opis zaciskow opcji FIT31C

X21:
Opcja FIT31C "wyznaczanie warto$ci TF/TH'

(]
(&)
£ T3 3
s L. = 2
o = e o ..
@ c =85 S .2
2 hng<s < + &3
8 P T S 7=
g S5o2°3 3 5 g
e L1 L 114
X14: X24:

0 o) OO oM | <

< | O™ ™ |~ |~

wej$cie binarne 5 A
ZEWN. BLAD 9
K|
LT
TH TF

Rysunek 16:Schemat podfaczenia FIT36

01742APL

Opcja Wyznaczanie wartosci TF-/TH FIT31C

Numer rzeczowy 8227101

Wejscia binarne X14:48/49 R; = 3.0kQ kompatybilne z SPS wedtug EN 61131-2
lg=10mA Czas analizowania: 5ms

Poziom sygnatu +13V...+30V A" bezpotencjatowo poprzez transoptor
-3V...+5V A Q"

Funkcije sterowania — menu P60_

Zacisk potencjatu X14:60| Potencjat odniesienia dla wej$¢ binarnych X14:48/49//

odniesienia

Zacisk potencjatu X14:30/X24:30| Potencjat odniesienia dla sygnatéw binarych (0V24)

odniesienia

Przytacze TF-/TH X24:73|Prdg zadziatania przy Ryp>2,9 kQ +10%

Wyijscie binarne X24:74R; = 100Q kompatybilne z SPSczas zadziatania: 5ms

Poziom sygnatu "0" = OV "' = 424V Imaks = 50mA

Funkcje sterowania

"0" = Temperatura silnika zbyt wysoka lub przerwa w kablu przewodu TF-/TH
"1" = Temperatura silnika w dopuszczalnym zakreie

X24:74 potaczony jest z wejSciem binarnym, do kidrego przytaczona jest funkcja "ZEWN. BLAD". Jesli
X24:74 = "0", to nastapi wyzwolenie szybkiego zatrzymania urzadzenia.

MOVITRAC® 31C spetnia wymogi bezpiecznej separacji przytaczy mocy i elektroniki zgodnie z

EN 50178. FIT31C znajduje sig¢ na

potencjale sterujgcym. Jesli do czesci sterujacej urzadzenia

podigczony zostanie obwod pradu, ktory nie spetnia wymogow bezpiecznej separacii, to MOVITRAC®
31C pozbawiony zostanie zalet bezpiecznej separacji.

MOVITRAC® 31C Instrukcja obstugi



Doktadne informacje zawarte sg w podregczniku "SEW - systemy nadajnikow", ktdry dostepny jest pod
numerem zamowieniowym 0919 6404 w firmie SEW.

* Maks. dtugoS¢ przewodow (przetwornica - nadajnik):
100 m (330 ft) przy pojemnosci kabla < 120 nF/km (193 nF/mile)

o Przekrdj zyly: 0.25 ... 0.5 mm2 (AWG24 ... AWG20)

* Stosowac przewody ekranowane ze skrecanymi parami zyt a ekran podtaczy¢ z obu stron (do listwy
ekranowania elektroniki i do wiyku nadajnikg.

» Kable nadajnika utozy¢ oddzielnie od kabli elektrycznych.
* Dopuszczalne rozdzielczosci nadajnika : 256, 512, 1024, 2048 (przewaznie 1024)

2.18 Przytaczenie nadajnika inkrementalnego

Ekran przewodu nadajnika przytaczy¢ na ptasko:

* do przetwornicy * do nadajnika

01937AXX 01948AXX
Rysunek 17: Ekran przytaczyc do zacisku ekranowego Rysunek 18: Ekran przytaczyc do pofaczenia gwintowego PG

elektroniki przetwornicy nadajnika

Do pracy z przetwornica czestotiwosci MOVITRAC® 31C SEW zaleca obrotowy enkoder
inkrementalny (TTL-Encoder) ES1T, ES2T lub EVAT (dotychczas IG11 / 1G5). Nadajnik nalezy
podiaczyC w nastepujacy sposaob:

maks. 100 m (330 ft)

ES1T/ES2T / EVAT W o — I
A KD Sfe
A (K1)~ 89 | Mmestc
RIS §(Q) 90 FEN 31C/
e o |\ B (K2) .91 | FPI31C
B B () B Pt 92
UBLKIK2KOKTK2KO | & epy i b Lo
UL KUKEKOKTIZKD [T (KO) oo e
UB: T ,‘ — 94
H e
L — %"
1 J-- 97
e
® ®
* Przewody nadajnika potaczy¢ na encoderze z UB i L, nie mostkowac z przetwornica!
01585BXX

Rysunek 19: Przytacze encodera TTL ESTT, ES2T Jub EVIT do MOVITRAC® 31C
Kanaty KO (C) i Ko (6) wykorzystywane sg tylko do pozycjonowania (opcja FPI31C). W przypadku

regulacii liczby obrotow (opcja FRN31C lub FEN31C) i pracy synchronicznej (opcja FRS31C) kanaty
KO (C) i KO (C) nie sa wykorzystywane.

EURODRIVE!
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3

Uruchomienie

Podczas uruchamiania koniecznie przestrzega¢ wskazowek bezpieczenstwa
(Rozdz. 1, Strona 4)!

Warunkiem skutecznego uruchomienia jest wiasciwe zaprojektowanie napedu. Wskazowki dotyczace
projektowania i objagnienia parametrow zawarte sa w katalogu MOVITRAC® 31C (nr zamowieniowy:
0922 9108).

3.1 Prace przygotowawcze i Srodki pomocnicze

Prace przygotowawcze:

Sprawdzi¢ instalacje (— Rozdz. 2, Instalacja).

Zapobiec niezamierzonemu uruchomieniu silnika za pomoca odpowiednich Srodkow (np.
wyciggniecie listwy zaciskowej elektroniki X3). Ponadto nalezy w zaleznosci od aplikacji
przedsiewzia¢ dodatkowe Srodki ostroznosci w celu unikniecia zagrozenia dla ludzi i maszyn

W przypadku uruchamiania z panelem operatorskim FBG31G
panel operatorski FBG31C natozy¢ na wtyk X4.

W przypadku uruchamiania z PC i MC_SHEIL

Natozy¢ opcje USS11A na wtyk X4 i potaczy¢ za pomoca kabla interfejs RS232 z komputerem PC.
MOVITRAC® i PC powinny byé podczas tej czynnosci odtaczone od napiecia, w przeciwnym razie
moga wystapi¢ stany nieokreslone. Nastepnie wtaczy¢ oba urzadzenia i zainstalowac w komputerze
i wigczy¢ MC_SHELL, (jesli jeszcze nie jest zainstalowany).

Przytaczy¢ sie€ i w razie potrzeby zasilanie 24V. Dioda wskazujgca stan pracy LED (V1) pali sie na
Z0#to.

W przypadku zastosowania panelu operatorskiego FBG31C pojawia sie na okoto 5 s nastgpujacy
komunikat:

SELFTEST

01593AXX

Wiasciwe wstepne ustawienia parametrow (np. ustawienia fabryczne). Po wykonaniu ustawien
fabrycznych aktywne jest skrécone menu FBG31C, mozna je poznac po /" za numerem parametru.

Sprawdzenie ustawionych podtaczen do zaciskow (— P60_/ P61 ).

Do zaprogramowania IPOS konieczny jest MC_SHELL. Za pomocg FBG31C nie moga by¢ edytowane
parametry IPOS. Program IPOS przy zapisie zapamigtywany jest rowniez w FBG31C i przejmowany
przy kopiowaniu zestawu parametrow do innego urzadzenia MOVITRAC® 31C.

MOVITRAC® 31C Instrukcja obstugi



Uruchomienie n

3.2 Uruchomienie w formie skroétowej za pomocg panelu operatorskiego FBG31C

3.2.1 Funkcje panelu operatorskiego FBG31C wykorzystywane przy uruchamianiu

Doktadne wskazowki — Rozdz. 4.1.2

T -klawisz: nastgpny punkt menu lub w trybie obrobki danych zmiana
wartosci (zwigkszenie).

[ || { -awisz poprzedni punkt menu lub w trybie obrébki danych zmiana

wartosci (zmniejszenie).

]] @@ [[ﬂ — -klawisz: jeden poziom menu w dot lub przejscie do trybu obrobki da-

EAUB nych punktu menu.

« -klawisz: jeden poziom menu w gore lub wyjscie z trybu obrobki da-
nych punktu menu.

01406AXX Q -klawisz: powrdt do wskazania podstawowego.
E -klawisz: w przypadku usterek klawisz reset

3.2.2 Ustawienie jezyka na FBG31C w fabrycznie aktywnym menu skroconym

* panel operatorski ustawiony jest fabrycznie

na jezyk niemiecki. KEINE
FREIGABE

01595ADE

« Nacisng¢ trzy razy na klawisz {, wyswietlone zostanie

P850 (jezyk). 850/ gigl\%ﬂg

01770ADE

* Nacisnac klawisz —, aby wejs¢ do trybu obrdbki danych.
Za pomoca klawiszy 4 lub T wybral zadany jezyk i za 850/ DEUTSCH _
pomoca klawisza « z powrotem opuscic tryb obrobki da- SPRACHE
nych.

* Nacisnac klawisz Q, pojawi sie ponownie wskazanie podstawowe.
3.23 Ustawienie jezyka na urzadzeniu FBG31C w menu petnym

01771ADE

* panel operatorski ustawiony jest fabrycznie

na jezyk niemiecki. KEINE
FREIGABE

01595ADE

« Nacisng¢ raz klawisz |, pokazana zostanie grupa
parametrow 8.. .

Ico

SONDER-
FUNKTIONEN

01767ADE

« Nacisna¢ raz klawisz — i pie¢ razy klawisz T,

pokazana zostanie grupa parametrow 85. (ustawienie 85.  SPRACHEN-
jezyka). UMSCHALTUNG

01768ADE

 Za pomocg klawisza — wybra¢ parametr P850 (jezyk) i
ponownie nacisn3aC klawisz —, aby przejS¢ do trybu 850  DEUTSCH _

obrébki danych. Za pomoca klawiszy 1 - lub T wybraé SPRACHE —
zadany jezyk i za pomoca klawisza < - z powrotem
opuscic tryb obrobki danych. Q

» Nacisnac¢ klawisz Q, pojawi sie ponownie wskazanie podstawowe. RGO RINV
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3.24  Przebieg uruchomienia w formie skrétowej

1. Sygnat "0" na zacisku X3:43 ("zezwolenie/ szybkie
zatrzymanie"), KEINE

o hiaa O L FREIGABE
np. poprzez wyciagniecie bloku zaciskow elektroniki X3. 01595ADE
2. Ustawi¢ minimalng czgstotliwos¢ FMIN1 (P200) na5 Hz a
czestotliwo$é zatomu g1 (P201) oraz czgstotliwosc 200/ - 5.00HZ

maksymalng Faks -1 (P202) zgodnie z tabliczka
znamionowa silnika.

01597AXX

3. Przez "Q" powrdci¢ do wskazania podstaw. zataczy¢ naped
sygnatem "1"na X2:41 ("prawo/stop") lub X3:42 ("lewo/
stop") i sygnatu "1" na X3:43 ("zezwolenie/ szybkie stop").
Naped obraca sig z czestotliw. FMIN1T = 5 Hz.

FREQ. 5.00 Hz
STROM 73%

01772ADE

Uwaga: Wskazanie natgzenia pradu odnosi sie do znamionowego natezenia pradu przetwornicy, a nie
do znamionowego natezenia pradu silnika. Jesli znamion. moc silnika jest mniejsza niz moc silnika za-
lecana dla przetwornicy, to wskazanie natgzenia pradu nie odpowiada znamionowemu pradowi silnika.

Przyktad:  Zalecana moc silnika dla przetwornicy = 3 kW, mierzona moc silnika = K%

— wskazanie "natgzenie 50%" 2 100% znamionowego natgzenia silnika
W tym przypadku funkcja "pomiar silnika" (P328/P348 = "TAK") powoduje zbyt wysoki BOOST i zbyt
wysokie IxR. Poprzez to podawane jest natgzenie pradu zbyt duze dla silnika.

4. Skontrolowac kierunek obrotu silnika (korekta poprzez wytgczenie i zamiane faz).

9. Jesli silnik obraca sie we wiasciwym kierunku, zwiekszy¢

warto$¢ zadang czestotliwosci do zadanej wartoSci. FREQ.  30.00 Hz
STROM  78%

01773ADE

6. Rampy integratora, np. T11 RAMPA AUF. (P120), i cha-
rakterystyki czestotliw. (np. FMIN1) ustawic¢ na zadane
wartosci.

120/T11 1.00s
RAMPEAUF

01598ADE

Uwaga: Jesli SYGNAL N2 KL34/35 (P110) zostanie zaprogramowany na -10...10V, to nie bedg mogty
zosta¢ wybrane jednoczesnie wewnetrzne state wartosci zadane (P160...P162/P170...P172).

Funkcja "pomiar silnika" (P328/P348):

Automatyczna kompensacja BOOST i IxR (P328/P348 = TAK) dla pracy jednosilnikowej z
dopasowanym silnikiem (Pgj = zalecana moc silnika zgodnie z danymi technicznymi MOVITRAC®
31C). Wyznaczone wartosci moga zosta¢ zmienione manualnie. Jesli funkcja "pomiar silnika" jest
aktywna (P328/P348 = TAK), to BOOST i IxR beda przy kazdym zezwoleniu ruchu dostosowywane
do zmienionych warunkow napedu (np. rozgrzany silnik).

Manualne ustawienie BOOST i IxR (P328/P348 = NIE):

Ustawione wartosci zostang trwale zapisane w urzadzeniu. BOOST (P321/P341) i IxR (P322/P342)
ustawiaC wtedy, gdy silnik jest zimny. Ustawianie w rozgrzanym stanie moze prowadzi¢ podczas
pozniejszego wigczania w stanie zimnym do tego, iz silnik zostanie przekompensowany i nie ruszy.
Nalezy w takim przypadku tak zmniejszac ustawienie BOOST i IxR, dopaki silnik nie ruszy.

Zalecenie:
* Ustawienia wartoSci inne od ustawien fabrycznych wprowadzac na liste parametr. (— Rozdz. 3.5).
* Przy zataczaniu silnika przestrzega¢ wskazowek z rozdz. 3.3, Strona 29.
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Praca z analogowymi wartoSciami zadanymi (sygnat unipolarny, wprowadzenie kierunku obrotu
poprzez zaciski)

Nastepujaca tabela pokazuje, jakie sygnaty w ustawieniu fabrycznym (P110 = 0...10 V) musza by¢
przytaczone do listew zaciskowych X2 i X3, aby naped pracowat na analogowych wartosciach
zadanych.

3.3  Zataczanie silnika

X2:41 X3:42 LR X2:34 .
zezwolenie/szybkie Funkcja
prawo/stop lewo/stop : n2
zatrzymanie
X X "0" X Brak zezwolenia
IIOII IIOII II1 n X Stop
" "0" " 5V Ruch w prawo przy 25 Hz
" "0" " 10V Ruch w prawo przy 50 Hz
"0" " " 5V Ruch w lewo przy 25 Hz
"0" " " 10V Ruch w lewo przy 50 Hz

Nastepujacy diagram przejazdu pokazuje przyktadowo jak zatgczany jest silnik w przypadku sterowania
zaciskami X2/X3 i sygnatami analogowymi. Wyjscie binarne X3:61 ("/hamulec") uzywane jest do
zatgczania stycznika hamulca K12.

fa [Hz]

Wejécie X2:41 "
prawo/stop
"0 |
o "
Wejscie X3:42 :
lewo/stop
Wejscie X3:43 1]
zezwolenie/szybkie |
zatrzymanie 0"
Wyjécie X3:61
hamulec odh
Wejscie wartosci 10V 7
zadanych 5V -
(zacisk X2:34) oV
t11 ZW%:]In

; ! 3111 Przysd.
Czestotliwosé ruch w prawo | |
i&ei : : t11:Przysp. . ! : :
wyj|sciowa : : : : y \ : : .
vl 2.5 t11 Przysp. | ; {11 Zwalh. : 3
ngm,/arrnrlént p F\t13 Ra(npa szybkiiego zatrzymania
0 | : i
‘ s
" Rampa iszybkiego
25 ‘ ‘ /" Rampa szybk
: : ! zatrzymania
ruch w lewo | |
50 s s

01599APL
Rysunek 20 : Diagram przejazdu z analogowymi wartosciami zadanymi

EURODRIVE!
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Praca na statych wartosciach zadanych (wprowadzanie kierunku obrotu poprzez zaciski):

Nastepujaca tabela pokazuje, jakie sygnaty w ustawieniu fabrycznym (P110 = 0..10 V) i z
zamontowang karta opcji FEA31C musza byC przytaczone do listew zaciskowych X312 3i X8 aby
naped pracowat ze statymi wartosciami zadanymi.

X3:43

prax\n?(.)?:top Ie\)r(:?)'/zlzop zezz:::::zr:;/::ibkle nﬁ /:!231 n¥3/332 AL
X X N0O X X Brak zezwolenia
"0" "0" "t X X Stop
" "0" " " "0" Ruch w prawo przy n11
" "0" " "0" " Ruch w prawo przy n12
" "0" " " " Ruch w prawo przy n13
"Q" " " " "0 Ruch w lewo przy n11

Nastepujacy diagram przejazdu pokazuje przyktadowo jak zatgczany jest silnik w przypadku sterowania
zaciskami X2/X3/X 8 i na wewnetrznych statych wartosciach zadanych. Wyjscie binarne X3:61 (*/
hamulec") uzywane jest do zatgczania stycznika hamulca K12.

Wejscie X2:41
prawo/stop
"0
o o
Wejscie X3:42
lewo/stop
Wejscie X3:43
zezwolenie/szybkie
zatrzymanie 0"
Wejscie X8:48
n11/n21
"0
o
Wejscie X8:49
n12/n22
Wyjscie X3:61
hamulec odblok.
0 |
fa [Hz] ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘
50 ; 3 | | | ‘ |
Czestotliwosé Ruch w prawo A1 PRZVSP. jt11 PRIYSE |
wyjéciowa 25 ‘ ‘ : (11 ZWALN
5 t1 1? PRZYSP. :
0
5 i i
25 | 11 PRZYSP 13 Rampa
50 Ruch w lewo | | | | | szybkiego

zatrzymania

01602APL
Rysunek 21 : Diagram przejazau ze statymi wewnetrznymi wartosciami zadanymi.
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30 MOVITRAC® 31C Instrukcja obstugi



Uruchomienie n
Sterowanie reczne:

Za pomoca funkcji sterowania recznego mozliwe jest sterowanie przetwornicy za pomoca panelu ope-
ratorskiego FBG31C bez udziatu sygnatow cyfrowych. Na czas trwania sterowania recznego wejscia
binarne nie pracuja.

Kierunek obrotu nie jest okreslany poprzez wejscia binarne "prawo/stop" lub "lewo/stop", lecz poprzez
wybor kierunku obrotu na panelu operatorskim(— Rysunek 22).

Sterowanie reczne pozostaje aktywne nawet po wytaczeniu i wigczeniu do sieci, jednak przetwornica
pozostanie w takim przypadku zablokowana. Polecenie kierunku obrotu za pomocg klawisza — lub «
powoduje zezwolenie i zataczenie przy fo,i; W wybranym kierunku obrotu. Za pomoca klawisza T i {
zmniejszana i zwiekszana jest liczba obrotéw. Zmiana predkosci wynosi 150 min! na sekunde.

870 NEIN
HANDBETRIEB

Klawisz <—T l Klawisz —
870 NEIN

HANDBETRIEB

Klawisz ET lKlawisz T-lub

Klawisz Q DREHRICHTUNG . Klawisz Q
L E=EXIT R
Klawisz < Klawisz —
68 %In 2.00 Hz Klawisz — > 68 %In 2.00 Hz
Q = STOP R < Klawisz — L Q= STOP

Klawisz T : zwigkszanie obrotéw
Klawisz | : zmniejszanie obrotow

01798APL
Rysunek 22 : Sterowanie reczne za pomocg FBG31C

EURODRIVE!
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3.4  Przyktady uruchomienia

3.41 Wskazowki i wstgpne ustawienia do przyktadow
Wskazowki:
» Wszelkie dane odnosza sie do ustawienia fabrycznego i zestawu parametrow 1.

* Oznaczenia i funkcje zaciskow odnosza sie do schematu potaczen urzadzenia podstawowego
(— Rozdz. 2.8, Strona 12).

« Dane silnika powinny by¢ nastgpujace: Pt = zalecana dla przetwornicy moc silnika

» Warto$¢ zadana n2 (zac. 34/35) fabrycznie ustawiona jest: unipolarnie na sygnat U (P110 =
0..10V).
W przeciwienstwie do tego mozna ustawic:
- sygnat U bipolarny (P110 = -10...+10V)
- sygnat10...20 mA (P110 = 0...20mA i przetacznik S1 na sygnat | = w lewo)
- sygnat 1 4...20mA (P110 = 4...20mA i przefgcznik S1 na sygnat | = w lewo)

Ustawienia wstgpne:
» Sygnat "0" poda¢ na wszystkie wejscia binarne i wejscia wartosci zadanych.
* Ustawic¢ P802 "Menu skrocone" = WYk , aby mogty by¢ wybierane wszystkie parametry.

* (Czasy integratora P120 "t11 rampa rozp." i P121 "t11 rampa ham." ustawi¢ zgodnie z projekto-
waniem. Bez danych projektowania ustawi¢ P120 i P121 ustawi¢ na 5...1 s (zacza¢ od wiekszej
wartosci).

» W przypadku dopasowanego silnika (Pmot = zalecana dla przetwornicy moc silnika)
ustawic¢ P320 "l aks - 1" = 150% (ustawienie fabryczne).

» P324 ustawic "liczbe par biegunow 1" podtaczonego silnika:
w przypadku silnika 2-biegunowego P324 = 1
w przypadku silnika 4-biegunowego P324 = 2 (ustawienie fabryczne) itd.
Tylko wiedy w P004 "Liczba obrotow " wskazywana bedzie wtasciwa wartosc.

* Sprawdzi¢ P329 "Napiecie silnika 1" (tabliczka znamionowa silnika) i, jeli to konieczne, ustawi¢
wiasciwg wartosc.

» W przypadku dopasowanego silnika P328 "pomiar silnika 1" = TAK (ustawienie fabryczne).
Pmot = zalecana dla przetwornicy moc silnika P328 = NIE i P321 "BOOST" i P322 "IxR" ustawic
manualnie.

* Kontrola zachowania roboczego: Prad jatowy zimnego silnika = 70...80%. Jesli wymagany jest
duzy moment rozruchowy, mozna na krotki czas ustawic 100%. Skorygowac zbyt maty prad jatowy
lub przekompensowany silnik za pomocg P321 "BOOST 1" i P322 "IxR1".

S
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3.4.2  Wartosci przyktadowe dla BOOST i IxR

Jesli uzyty zostat silnik dopasowany (Pt = zalecana dla przetwornicy moc silnika = 1 skok w
typoszeregu), to mozna za pomocg P328 "pomiar silnika 1" = TAK (ustawienie fabryczne)
automatycznie ustalic wartosci BOOST 1 (P322) i IxR 1 (P322). Przy duzym wptywie zaktdcen - np.
przy zbyt matych przekrojach kabli silnikowych lub ztym styku zaciskdw funkcja ta moze spowodowac
zbyt wysokie ustawienia BOOST i IxR. Skutkiem bedzie to, iz przetwornica podczas przyspieszania
bardzo szybko osiggnie poziom ograniczenia pragdowego a poprzez to naped nie uzyska zadanej liczby
obrotow.

Ponizsze tabele pokazuja przyktadowo, jakie wartosci BOOST i IxR ustalane sg za pomoca funkcji
"pomiar silnika" w przypadku podtaczenia 4-biegunowych silnikow na prad zmienny firmy SEW
(wykonanie IEC i NEMA). Nalezy pamietac, ze chodzi tu o wartosci orientacyjne. Wartosci BOOST i IxR
podlegajg wptywowi rdznych czynnikow, jak na przyktad temperatura przewodow silnika czy tez
uzwojenia silnika.

Warunki:
* Dtugosc¢ przewodow silnika 100 m (330 ft)
» Jako przewody silnika stosowane sg wielozytowe przewody miedziane z izolacjg PCW.

 Temperatura przewodow silnika i uzwojenia silnika wynosi ok. 20°C. JeSli temperatura uzwojenia
silnika wynosi ok. 100°C, to wymienione wartosci BOOST i IxR muszg by¢ zwigkszone o ok. 30%.

Dane dla silnikow IEC, napigcie silnika (P329) = 400 V
Potaczenie w gwiazdg, fgc (P201, P211) = 50 Hz:

Typ silnika MOVITRAC® 31C...-503 Przekrdj przewodow silnika [mm2] BOOST [%] IXR [%]
DT71D4 31C005 15 101 76
DT80K4 31C005 15 56 42
DT8ON4 31C007 / 31C008 15 50 38
DT90S4 31C011 15 49 37
DT90L4 31C014/31C015 15 42 31
DT100LS4 31C022 15 46 35
DT100L4 31C030 15 48 29
DV112Mm4 31C040 15 54 40
DV13254 31C055 15 54 30
DV132M4 310075 2.5 44 25
DV160M4 31C110 6 34 19
DV160L4 31C150 6 36 20
DV180L4 310220 10 30 17
Dv200L4 31C300 16 26 14
DV22554 31C370 25 23 13
DV225M4 31C450 35 18 10

EURODRIVE!
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Potaczenie w trojkat, fgqk (P201, P211) = 87 Hz:

Typ silnika MOVITRAC® 31C...-503 Przekroj przewodow silnika [mmz] BOOST [%] IR [%]
DT71D4 310005 1.5 37 28
DT80K4 31C007 / 31C008 1.5 27 20
DT8ON4 31C011 1.5 26 20
DT90S4 31C014/31C015 1.5 26 20
DT90L4 310022 1.5 28 21
DT100LS4 31C030 1.5 33 20
DT100L4 31C040 1.5 40 30
DV112M4 310055 1.5 43 24
DV13254 31C075 2.5 35 20
DV132ML4 31C110 6 23 13
DV160M4 31C150 6 30 17
DV180M4 310220 10 24 13
DV180L4 31C300 16 20 1
DV200L4 31C370 25 16 9
DV22554 31C450 35 15 8

Dane dla silnikow NEMA, napigcie silnika (P329) = 460 V
Potaczenie w gwiazdg, fgc (P201, P211) = 60 Hz:

Typ silnika MOVITRAC® 31C...-503 Przekroj przewodow silnika [AWG] BOOST [%] IXR [%]
DT71D4 310005 14 87 65
DT80K4 31C005 14 48 36
DT8ON4 31C007 / 31C008 14 42 32
DT90S4 31C011 14 39 29
DT90L4 31C014/31C015 14 34 26
DT100LS4 31C022 14 37 28
DT100L4 31C030 14 37 22
DV112M4 31C040 12 35 26
DV13254 31C055 10 31 17
DV132M4 310075 10 29 16
DV160M4 31C110 8 26 14
DV160L4 31C150 6 21 12
DV180L4 310220 4 19 1
DV200L4 31C300 3 22 12
DV22554 31C370 2 20 11
DV225M4 310450 2 22 12

EURGDRIVE!
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Potaczenie w podwajna gwiazde fgqy (P201, P211) = 120 Hz:

Typ silnika MOVITRAC® 31C...-503 Przekrdj przewodow silnika [AWG] BOOST [%] IR [%]
DT71D4 31C005 14 24 18
DT80K4 31C007 /31C008 14 17 13
DT8ON4 31C011 14 17 13
DT90S4 31C014/31C015 14 16 12
DT90L4 310022 14 18 14
DT100LS4 31C030 14 21 13
DT100L4 31C040 12 20 15
DV112M4 310055 10 16 9
DV13254 31C075 10 18 10
DV132ML4 31C110 8 15 9
DV160M4 31C150 6 14 8
DV180M4 310220 4 12 7
DV180L4 31C300 3 12 6
Dv200L4 31C370 2 12 7
DV22554 31C450 2 13 7

EURODRIVE!

MOVITRAC® 31C Instrukcja obstugi 35



n Uruchomienie

3.4.3 Naped jezdny, naped grupowy, naped pomp- lub wentylatoréw

Przestrzegac wskazowki i wstgpne ustawienia z rozdz. 3.4.1!

1. Ustawic P200 "fn1" = 2...6 Hz.
2. Ustawic P201 "fgg 1" 1 P202 "faks 1" Zgodnie z zaprojektowaniem.

3. W przypadku dostosowanego silnika P328 "pomiar silnika 1" = TAK i dalej od 2
Jesli Pyot < zalecana dla przetwornicy moc silnika i w przypadku napgdu grupowego o
wspadlnym obcigzeniu P328 = NIE i dalej od 4.

Te ustawienia przeprowadzac, gdy silnik jest zimny

4. Ustawi¢ P321 "BOOST 1" = 0%

Ustawi¢ P322 "IxR" = 0%
Ustawi¢ P323 "poslizg 1" = 0 Hz
Ponownie wybra¢ P321 "BOOST 1"

5. Sygnat "1"na zac. 43 "zezwolenie/szybkie zatrzymanie" i sygnat "1" na zac. 41 "prawo/stop" lub
zac. 42 "lewo/zezwolenie". Skontrolowac kierunek obrotu silnika, i w razie konieczn. zamienic
fazy.

— przetwornica daje fy,n1 1 naped stoi lub obraca sig bardzo powoli.

Zwigkszac P321 "BOOST 1", poki naped na f., nie przyspieszy i nie pokaze si¢ wskazanie 80%Iy.
Zwigkszac P322 "IxR", dopoki nie bgdzie przeptywu |paks-, 1zn. nie zostanie wskazane 150%ly.
P321 "BOOST1" ustawi¢ z powrotem na zero.

© © N o

Zmniejszy¢ z powrotem P322 "IxR", dopoki natgzenie nie wyjdzie z ograniczenia pradu
(< 150%ly).

10. Z powrotem zwigkszy¢ P321 "BOOST 1", dopoki nie zostanie wskazane 80%Iy.

11. Z powrotem ustawi¢ sygnat "0" na zac. 43 "zezwolenie/szybkie zezwolenie " i sygnat "0" na zac.
41 "prawo/stop" lub zac. 42 "lewo/stop".

12. P200 "fryin1" ustawic na zaprojektowang wartosc.
13. P323 "poslizg 1" ustawi¢ na znamionowy poslizg silnika sy.

Liczba par Znamionowa liczba obrotow [min'1] zgodnie z tabliczkg znamionow3

biegunow Znamionowa czgstotliwos¢ silnika 50 Hz Znamionowa czgstotliwosc silnika 60 Hz

1 (2-biegunowa) | 2700 | 2760 | 2820 | 2880 | 2940 | 3300 | 3360 | 3420 | 3480 | 3540
2 (4-biegunowa) | 1350 | 1380 | 1410 | 1440 | 1470 | 1650 | 1680 | 1710 | 1740 | 1770
Poslizg
znamionowy Sy

5 Hz 4 Hz 3 Hz 2 Hz 1Hz 5 Hz 4 Hz 3 Hz 2 Hz 1Hz

14. Zewnetrzny zadajnik wartoSci zadanych - (np. potencjometr wartosci zadanych) przytaczy¢ do
zac. 32/33 "n1" (tylko z FEA31C) lub zac. 34/35 "n2" (urzadzenie podstawowe).

15. Zataczyc silnik (— Rozdz. 3.3).

Uwaga:

W przypadku napedow grupowych bez wspdlnego obciazenia ustawi¢ P328 "pomiar silnika 1" = NIE i
nie wykonywac krokow 7...10. Ustawiany jest tylko BOOST, IxR pozostaje na zero.

Dla pomp i filtrow (w pracy 1Q):
UstawiC dtugie rampy rozpedowe i hamujace (t11, t21) (= czas opoznienia napedow) a zac. X3:43
Q ("zezwolenie/szybkie stop") zmostkowac z zac. X2:44 (+24V) lub zac. X3:43 zaprogramowac na "brak

EURGDRIVE T
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3.4.4 Dzwignice z i bez przeciwwagi
Przestrzegac wskazowki i wstgpne ustawienia z rozdz. 3.4.1!

1. Dzwignica znajduje sie w najnizszym potozeniu.

2. Wykona¢ nastepujace przyporzadkowanie funkcji dla zaciskow:
sygnat "1" na zac. 41 "prawo/stop" = kierunek jazdy w GOB
sygnat "1" na zac. 42 "lewo/stop" = kierunek jazdy w DOk

3. W przypadku dzwignic z przeciwwagg: P710 "funkcja dzwignicowa 1" = NIE
W przypadku dzwignic bez przeciwwagi:P710 “funkcja dZzwignicowa 1" = TAK

4. Ustawi¢ P326 "Czas wstepnego podmagnesowania 1" = 200 ms .

Uwaga: W przypadku zbyt krotkiego czasu wstepnego podmagnesowania dzwignica moze opasc &
w dot.

5. Ustawi¢ P200 "fri,1" = 10 Hz.

6. Ustawié P201 gy 1" = 50 Hz i P202 "fpys 1" = 70 Hz.

7. Ustawic P260 "Zestaw parametrow 1 czgst. START-/STOP." na wartos¢ 1,5 sy (poslizg znami-
onowy silnika).

Liczba par Znamionowa liczba obrotéw [min™'] zgodnie z tabliczka znamionowg

biegunow Znamionowa czgstotliwos¢ silnika 50 Hz Znamionowa czgstotliwos¢ silnika 60 Hz

1 (2-biegunowa) | 2700 | 2760 | 2820 | 2880 | 2940 | 3300 | 3360 | 3420 | 3480 | 3540
2 (4-biegunowa) | 1350 | 1380 | 1410 | 1440 | 1470 | 1650 | 1680 | 1710 | 1740 | 1770
Poslizg
znamionowy sy

5 Hz 4 Hz 3 Hz 2 Hz 1Hz 5Hz 4 Hz 3 Hz 2 Hz 1Hz

8. W przypadku dopasowanego silnika P328 "pomiar silnika 1" = TAK i dalej od 13.
Jesli Pt < zalecana dla przetwornicy moc silnika P328 = NIE i dalej od 9.
Te ustawienia przeprowadzaé, gdy silnik jest zimny.

9. Ustawi¢ P321 "BOOST 1" = 100%
Ustawic P322 "IxR" = 0%
Ustawi¢ P323 "poslizg 1" = 0 Hz
Ponownie wybrac¢ P321 "BOOST 1"

10. Sygnat"1" na zac. 43 "zezwolenie/szybkie zatrzymanie" i sygnat "1"na zac. 41 "prawo/stop" lub
zac. 42 "lewo/stop". Skontrolowac kierunek obrotu silnika, i w razie koniecznosci zamienic fazy.
— Przetwornica pracuje na granicy pradu (ly = 140...150%).
Dla komunik. btedu "PRAD PRZECIAZENIOWY" zmniejszy¢ BOOST i ponownie uruchomié naped.

11. Zwigkszac P321 "BOOST 1", poki naped nie przyspieszy do fn,i, i nie pokaze sig wskazan.<100%In

12. Ustawic sygnat "0" na zac. 43 a nastgpnie P322 "IxR" na 75% wartosci BOOST.
Przyktad: ustalona warto$¢ BOOST = 40 % — ustawi¢ IxXR = 30%.

13. Ustawi¢ P200 "f,,,1" na zaprojektowang wartosc, jednak nie mniej niz 6 Hz.
14. P323 "poslizg 1" ustawi¢ na znamionowy poslizg silnika sy
15. Ustawi¢ P510 "kontrola siln. n 1" i P520 "kontrola gen n 1" = TAK.

16. Zewnetrzny zadajnik wartosci zadanych (np. potencjometr wartosci zadanych ) przytaczy¢ do zac.
32/33 "n1" (tylko z FEA31C) lub zac. 34/35 "n2" (urzadzenie podstawowe).

17. Zalgczyc silnik (— Rozdz. 3.3) i przetestowac jazde w gore i w dot. Jesli naped nie osigga liczby
obrotow (wskazanie PRAD 150%), zmniejszy¢ nieznacznie IXR. Przy matych obrotach wskazanie
PRAD musi wynosi¢ < 150%.
EURGDRIVE!
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1.
2.
3.

10.
11.

12.

Sprawdzil przytaczenie nadajnika inkrementalnego (— Rozdz. 2.18).
Uruchomienie bez regulatora obrotow (P770 = sterowanie U/f) przeprow. zgodnie z rozdz. 3.4.3 .

Sprawdzi¢ kierunek obrotu silnika, wazne dla przyporzadk. Sciezek nadajnika inkrementalnego.
Sygnat "1"na zac. 41 i 43 "prawo/stop":Ustawienie w kierunku strony B silnika — obroty w lewo
(strona A=Kkoniec watu, strona B=wentylator) Ustaw. w kierunku strony A silnika — obroty w prawo
W przypadku niewtasciwego kierunku obrotdw zamienic fazy silnika.

P260 "Zestaw parametrow 1 czest. START-/STOP." ustawi¢ na zaprojektow. wartos¢ np. 0,5 Hz.
P323 "poslizg 1" ustawi¢ na znamionowy poslizg silnika sy.

Liczba par Znamionowa liczba obrotow [min'1] zgodnie z tabliczka znamionowg

biegunow Znamionowa czgstotliwos¢ silnika 50 Hz Znamionowa czgstotliwosé silnika 60 Hz

1 (2-biegunowa) | 2700 | 2760 | 2820 | 2880 | 2940 | 3300 | 3360 | 3420 | 3480 | 3540
2 (4-biegunowa) | 1350 | 1380 | 1410 | 1440 | 1470 | 1650 | 1680 | 1710 | 1740 | 1770
Poslizg znamion. sy | 5 Hz 4 Hz 3 Hz 2 Hz 1Hz 5 Hz 4 Hz 3 Hz 2 Hz 1Hz

Uwaga: P323 musi by¢ ustawione na wtasciwg wartos¢, w kazdym razie = 0.

P324 ustawic "liczbe par biegundw 1" podtaczonego silnika:
w przypadku 2-biegunowego silnika P324 = 1
w przypadku 4-biegunowego silnika P324 = 2 (ustawienie fabryczne) itd.

Ustawi¢ P510 "kontrola siln. n 1"i P520 "kontrola gen n 1" = TAK.

Ustawi" P511 i P521 "czas zadziatania 1". UwzgledniC czas rozbiegu i przecigzenia.
Ustawi¢ P770 "tryb pracy" = DREHZAHLREGELUNG (regulacja obrotow).

Ustawi¢ P773 "rozdzielczos¢ IGEB" (ustawienie fabryczne 1024).

Ustawi¢ P774 "wstepny wybor sxR" = TAK. Na silnik zostanie podany automatycznie prad przez
500 ms i ustawione zostang P321 "BOOST1" i P322 "IxR". Gdy P774 pozostanie ustawione na =
NIE, to ustawi¢ P322 manualnie

Zataczy¢ naped zgodnie z rozdz. 3.3 .

Uwaga:

W przypadku zbyt matej ustawionej rozdzielczosci IGEB (P773) i/ lub zbyt duzej ustawionej liczby par
biegunow 1 (P324) po zataczeniu (zac. 43 = "1") naped przyspiesza bez regulacji do fpaks.- Tylko w
przypadku, gdy kontrola siln. n 1 (P510 = TAK) i kontrola gen n 1 (P520 = TAK) sg aktywne,
rozpoznany zostanie btad i nastgpi szybkie zatrzymanie. Jesli P510 i P520 nie sg aktywne, nalezy
wylaczy¢ naped poprzez odtgczenie od sieci. Jesli wejscie binarne jest zaprogram. na "/BLOKADA
STOPNIA MOCY", to naped zostanie wytgczony rowniez poprzez sygnat "0"na tym wejsciu binarnym.

Optymalizacja regulatora obrotow

1.

Ustawi¢ P120 "t11 rampa rozpedowa" P121 "t11 rampa hamowania" na dopuszczalng warto$¢
minimalng i wtgczy¢ naped.

Ustawi¢ P772 "stata czasowa regulatora” > 200 ms i zwigksza¢ P771 "wzmocnienie P", poki
naped nie zacznie drgac.

Zmniejszac P771, az naped przestanie drgac. Przejechac przez petny zakres predkosci obrotowe;.

Stopniowo zmniejszac P772. Przetestowac skokiem wartosci zadanej, wasciwe ustawienie przy
oscylacji odpowiedzi skokowej: punkty 1-2.

P777 "podsterowanie P" zapobiega zbyt silnym przeregulowaniom. P777 = 0 oznacza podste-
rowanie P = WYk. Im wiekszy ustawiony zostanie P777, tym wiekszy musi zostac ustawiony
rowniez P778 "filtr wartosci zadanej".
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Parametry menu skroconego (— Rozdz. 4.1.3) oznaczone sg za pomocg /. Menu skracone
wigczane i wytgczane jest za pomocg P802/.

Parametry oznaczone « s3 niedostgpne w przypadku wielkosci obudowy 0 (MC31C005/007/011/
014)!

3.5 Kompletna lista parametrow

Par. |Nazwa |Zakres wartosci Par. [Nazwa Zakres wartosci
WARTOSCI WSKAZYWANE WARTOSCI WSKAZYWANE
Wskazanie podstawowe 06_ |Zapis biedow
/ Czestotliwos¢ / prad ‘0...400 Hz/0...200% 060/ |ERRORt-0 Menu podrzgdne
00_ |Wartosci procesowe 061 |ERROR t-1 bigdow 0...4:
000 |Prad/ czgstotiwosc 0...200%/0...400 Hz 062 |ERROR t-2 wartosci pomiarowe w-
chwili wystgpien. biedu:
001 |Temperatura -20...+100°C 063 |ERRORt-3 UZK/temper. radiatora /
002 |Aktual. zestaw parametréw|1/2 064 |ERROR t-4 I-POZ/Ixt/zaciski/
zest.param./
003+ |Zew. wart. graniczna pradu |0...100% Przeciazanie termiczne
7ac.36/37 silnika
004 |Liczba obrotow 0...9999 minT 07_+ |Monitor fieldbus (tylko z opcjami FFP, FFI lub FFD)
01_ |Napigcia 070 |Konfiguracja PD 1PD+Par./1PD
010 |Napiecie obwodu posred. |0...1000 V 2PD+Par./2PD
UzK 3PD+Par./3PD
011  |Napiecie silnika U-SIL 0..1000V 071+ |Typ fieldbus PROFIBUS/INTERBUS/
i czestotliwosé 0...400 Hz DeviceNet
02_ |Natezenie /Moc 072+ |Szybko$¢ przesytu fieldbus|0...1500 kbit/s
020 |Natgzenie pradu 0...200% 073+ |Adres fieldbus 0...255
021/ |Wykorzystanie termicz-  |0...125% 074+ |Warto$¢ zadana PA1 0000....FFFFpey
nych mozliwosci falownika
022/ |Wykorzystanie termicz-  {0...200% 075+ |Wartosc rzeczywista PE1 |0000...FFFFpgy
nych mozliwosci silnika 1
023+ |Wykorzystanie termicz-  |0...200% 076+ |WartoS¢ zadana PA2 0000....FFFFpgy
nych mozliwosci silnika 2
03_ |[Status wejs¢ binarnych 077+ |Wartosc rzeczywista PE2 |0000...FFFFpgy
030/ |zac. 41/42/43/47 01 078+ |Warto$¢ zadana PA3 0000...FFFFpgy
031/ |zac. 48/49 01 079« |Wartosc rzeczywista PE3 |0000...FFFFpgy
zac. 50/51 (z FEA/FIO)
032 |zac. 52/53/54 (z FIO) 0/1
04_ |Status wejs¢ binarnych
040 |zac.61/62 0/1
zac. 63/64 (z FEA/FIO)
043 |zac. 69/70/71/72 (z FI0) |0/
05_+ |Opcje
050+ |Opcja 1 (X20) BRAK/FEA/FF../FES/FIO
051+ |Opcja 2 (X21) BRAK/KARTA OPCJI 2/
FEN/FPI/FIT

EURODRIVE!
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Par.

Nazwa

Zakres ustawien
Ustawienie fabryczne

Po urucho-
mieniu

Par.

Nazwa

Zakres ustawien
Ustawienie fabryczne

Po urucho-
mieniu

Par. nastawne
Zestaw parametrow

Zestaw parametro@v

1__ \WARTOSCI ZADANE / INTEGRATORY
10_ |Warto$¢ zadana n1 zacisk 32/33 (tylko z FEA)
100+ |Charakterystyka n1  |rozprezanie /kompresja
101 ¢|n1 - wspdtczynnik 0.1..1.10
rozprezania
charakterystyk
102¢|n1- wspdtczynnik 0.1..1..9
kompresii
charakterystyk
11_ Warto$¢ zadana n2 zacisk 34/35 (urzadzenie w wersji
podstawowej)
110/ |n2 sygnat zac. 34/35 0...10V/-10..10V/
(uwzgledni¢ S11) 0..20mA/4...20rA
111 |Offset wart. zadanej  |-500...0...500 mV
12_ (1. Integrator
120/ t11 rampa rozpgdowa (0.0...1...2000 s 123+ t21 rampa rozpedowa0.0...1...2000 s
121/ {t11 rampa hamujaca |0.0...1...2000 s 124 +t21 rampa hamujgca |0.0...1...2000 s
122 11 wygtadzanie 0/1/2/3 125+ t21 wygtadzanie 0/1/2/3
13_ (2. Integrator
130/ 12 rampa rozpedowa |0.0...5...2000 s 131 ¢|t22 rampa rozpgdowa|0.0...5...2000 s
= hamujacej = hamuj3cej
14_ [Rampa szybkiego zatrzymania
140/ {t13 rampa szybkiego 0.0...1...9.95 141 «|t23 rampa szybkiego (0.0...1...9.95
zatrzymania zatrzymania
15_ |Motor-potencjometr
150 [Motor-potencjometr  [TAK/NIE
151 4 rampa rozpedowa |[1...10...60 s
152 t4 rampa hamujagca  [1...10...60 s
153 |Zapamigta¢ poz. TAK/NIE
154 |Motor-pot. silnika +  |NIE/SUMA
zewn. wart. zad.
16_ |1-szy zestaw wewnetrznych wartosci zadanych 17_ |2-gi zestaw wewnetrznych wartosci zadanych
160/ |n11 0...5...400 Hz 170+|n21 0...5...400 Hz
161/ |n12 0...25...400 Hz 171 ¢[n22 0...25...400 Hz
162/ |n13 0...50...400 Hz 172023 0...50...400 Hz
163« |Pot. 1-szy zestaw wart. INIE/SUMA/ 173+ Pot. 2-gi zestaw NIE/SUMA/
zad. + n1 ILOCZYN wart. zad. + n1 ILOCZYN
18_ |Wartos¢ zadana - stop
180 (Stop-wart. zad 1 TAK/NIE 183 ¢(Stop-wart. zad 2 TAK/NIE
181 |Stop-wart. zad. 1 0..2.25Hz/..mV 184 |Stop- wart. zad. 2 [0...2..25Hz/ .. mV
182 |Histereza startu 1 0.1..2.5Hz/.. mV 185+ Histereza startu2 ~ [0.1...2..5Hz /... mV
19_ |Sposab sterowania zaciskami
190+ |Sterowanie zaciskami [STANDARD/
3-WIRE-CTRL
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Par.

Nazwa

Zakres ustawien
Ustawienie fabryczne

Po urucho-
mieniu

Par.

Nazwa

Zakres ustawien
Ustawienie fabryczne

Po urucho-
mieniu

Par. nastawne
Zestaw parametrow 1

Zestaw parametrow 2

2__ |Charakterystyki czestotliwosci

20_ [Charakterystyka 1 (skokowo) 21_ |Charakterystyka 2 (skokowo)

200/ ffpin1 0..2..40 Hz 210 fmin2 0..2..40 Hz

201/ ffrek1 (skokowo) 50/60/87/104/120 Hz 211 «ffck2 (skokowo) 50/60/87/104/120 Hz

202/ ffmaks.-1 5...50...150 Hz 212 *|fiyaks.-2 5...50...150 Hz

22_ |Charakterystyka 3 (bezstopniowo)

220 fmin3 0..2..150 Hz

221 |feek3 (bezstopniowo) |5...50...400 Hz

222 [fiaks.-3 5...50...400 Hz

23_ [1. Przeskakiwanie czgstotliwosci

230¢[1. Przeskakiwanie TAK/NIE
czestotliwosci

231+|Srodek okna 5...50...150 Hz

232+|Szerokosc okna +2.9Hz

25_ |Wybor charakterystyk

250 [Charakterystyka 1/3 251 «Charakterystyka 2/3
Zestaw parametrow Zestaw parametrofv

26_ |Czestotliwosé - START/STOP

260/ |Zestaw 1 czestotliwosé|0...2...10 Hz 261 ¢ Zestaw 2 0..2..10 Hz
START/STOP czestotliwo$¢ START,

STOP

3__ |PARAMETRY SILNIKA

31_ [Reczna kompensacja 1/1 33_ [Reczna kompensacja 2/1

310 |Prad znamionowy 20...90...200% 330 Prad znamionowy  |20...90...200%
silnika 1 silnika 2

311 [PWM na state 1 TAK/NIE 331« PWM na state 2 TAK/NIE

32_ [Reczna kompensacja 1/2 34_ [Reczna kompensacja 2/2

320/ lnaks -1 20...150% 340 | naks.-2 20...150%

321/ [BOOST 1 0...200% 341+ BOOST 2 0...200%

322/ xR 1 0...200% 342¢|IxR 2 0...200%

323/ |Poslizg 1 0..10 Hz 343« Poslizg 2 0..10 Hz

324 |Liczb.par biegunéw 1 [1/2/3/4/5/6 344 ¢|Liczb.par biegundw 2(1/2/3/4/5/6

325/ |Czgstotliwosé - PWM 1/4/8/12/16 kHz 345 ¢|Czestotliwosé - PWM (4/8/12/16 kHz

2

326/ Podmagnesowanie.  |0...100...300 ms 346 ¢|Podmagnesowanie. |0...100...300 ms
Czas 1 Czas 2

327 |[Koricowe magneso- |0...100...300 ms 347 « [Koricowe magneso- |0...100...300 ms
wanie. Czas 1 wanie. Czas 2

328/ |Obmiar silnika 1 TAK/NIE 348 ¢ |(Obmiar silnika 2 TAK/NIE

329/ Napiecie silnika 1 200...400...600 V 349 «|Napiecie silnika2  |200...400...600 V

35_ |Przetaczanie zestawdw parametrow

350+ |Zezwolenie prze- TAK/NIE

taczania zestawow
parametrow
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Par.

Nazwa

Zakres ustawien
Ustawienie fabryczne

Po urucho-
mieniu

Par.

Nazwa

Zakres ustawien
Ustawienie fabryczne

Po urucho-
mieniu

Par. nastawne
Zestaw parametrow 1

Zestaw parametrow 2

4__ |KOMUNIKATY 0 OSIAGNIECIU WARTOSCI
40_ (1. dia czestotliwosé - wartosé odniesienia
400 |1. dla czestotliwosci  [2...50...150 Hz
401 [1. histereza 1.2..9Hz
402 |1. opdznienie 0.9s
meldunku
403 |1. komunikat = "1"  |f > foqn1 /< fodnl
przy
41_ |2. czestotliwosc - warto$¢ odniesienia
410+|2. dla czestotliwosci  [2...50...150 Hz
4112, histereza 1..2.9Hz
412+[2. opoznienie 0.9s
meldunku
413¢2. komunikat = "1"  |f > foqn2 / f < fodn2
przy
43_ |Poréwnanie wart. zadana / rzeczywista
430+ Histereza +1.2.9Hz
431 komunikat = "1" przy |WART.
RZECZ.=WART.
ZAD. /
WART.
RZECZ.<>WART. ZAD.
45_ [1. prad - warto$¢ odniesienia
450¢|1. dla pradu 10...100...150%
4511, histereza +1..9%
452+|1. opoznienie 0.9s
meldunku
4531, komunikat ="1" przyll < logn1 /1> logn1
46_ [2. prad - warto$¢ odniesienia
460+2. dla pradu 10...100...150%
461+|2. histereza +1.9%
462+|2. opdZnienie 0.9s
meldunku
463<2. komunikat ="1" || < lggn2 /1> lggn2
przy
47_ |lmaks.- komunikat
470+ komunikat = "1" przy || = laks.- / | < Imaks.
471 +|0pdznienie 0.9s
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Par.

Nazwa

Zakres ustawien
Ustawienie fabryczne

Po urucho-
mieniu

Par.

Nazwa

Zakres ustawien
Ustawienie fabryczne

Po urucho-
mieniu

Par. nastawne
Zestaw parametrow 1

Zestaw parametrow 2

5__ [FUNKCJE KONTROLNE
50_ |Kontrola opdznienia
500 |[Kontrola opdzn. TAK/NIE
501 ffoan3 10...99 Hz
51_ (Silnikowa kontrola n
510 |Siln. kontrolan 1 TAK/NIE 512+ Siln. kontrola n 2 TAK/NIE
511 |Czas zadziatania 1 0.1..1.9s 513¢Czas zadziatania2  0.1..1..9s
52_ |Generatorowa kontrola n
520 |Gen. kontrolan 1 TAK/NIE 522+ Gen. kontrola n 2 TAK/NIE
521 |Czas zadziatania 1 0.1..1.9s 523¢ Czas zadziatania2  0.1..1..9s
53_ |Kontrola napigcia sieci
530 |Kontrola Ugjeg TAK/NIE
54_ |Kontrola silnika
541 |0chrona silnika 1 WYL/OSTRZEZENIE/ 543 |Ochrona silnika 2 WYL/OSTRZEZENIE/
WYLACZENIE WYLACZENIE
542 |Rodzaj chtodzenia 1 WENTYLACJA WLASNA/ 544« Rodzaj chtodzenia2 |WENTYLACJA
WENTYLACJA ZEWN. WEASNA/
WENTYLACJA ZEWN.
55_ |Kontrola biegu synchronicznego (tylko z FRS)
550+ |Ostrzezenie FRS 50...99 999 999
551« Blad nadazania FRS 100...4000...
99 999 999
552 Czas zwioki 1..99s
553« [Reakcja na btad SYGNAL 0/1/
BEZWEADNE
ZATRZYMANIE/
ZATRZYMANIE/SZYBKIE
ZATRZYMANIE
554+ |Poz.-tolerancja Slave  [10...25...32 768
555¢ |Licznik LED V11 10...100...32 768
556+ [Stata czasowa. poz.-  5...10...2000 ms
komunikatu
557 « |Przerwanie przewodu  [TAK/NIE
Master-Slave
56_ |Deklaracja znaczen stow PD dla komunikacii fieldbus
560+ |Wart. zadana Opis. PA1 |Stowo sterujace 1
561 \é\IEqut. rzeczywista Opis. [Stowo statusowel
562+ |Wart. zadana Opis. PA2 |Predkoscé obrotow
563 \F/’\{Eaét rzeczywista Opis. |Predkosé obrotow
564« |Wart. zadana Opis. PA3 |Bez funkcji
565¢ \IéVEaét. rzeczywista Opis. |Bez funkcji
57_ |Fieldbus paramentry
570+ |Dostepnos¢ wartosci  [TAK/NIE
zadanych
571« |Fieldbus timeout 0.01...0.5...650 s
572+ |Reakcja na timeout Szyhkie zatrzymanie z
ostrz.
573+ |CAN-Sync. ID 0..1..2047
574+ |DeviceNet 1PD+Par./1PD
Konfiguracja PD 2PD-+Par./2PD
3PD+Par./3PD EURGDRIVE!
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Par.

Nazwa

Zakres ustawien
Ustawienie fabryczne

Po urucho-
mieniu

Zakres ustawien Po urucho-
Ustawienie fabryczne mieniu

Par. |Nazwa

Par. nastawne
Zestaw parametrow 1

Zestaw parametrow 2

6__ |PRZYLACZENIE DO ZACISKOW
60_ |Wejscia hinarne 42-54
- |urzadzenie funkcja stata: PRAWO/STOP
podstawowe zac. 41
600 |urzadzenie LEWO/STOP Mogg zosta¢ zaprogramowane nastepujace funkcije:
podstawowe zac. 42 BEZ FUNKCJI. « PRAWO/STOP « LEWQ/STOP «
: UDOSTEPNIENIE « PARAM. PRZEL. * n11(n21) « n12(n22)
e g2, 43 | T MEME « RESET * POT. SILN. PRZYSP. » POT. SILN, ZWOLN. + /
: : KONTR. OPOZ. « INTEG. PRZEE. « /BLOKADA REGULATORA
602 |urzadzenie PRZEL. INTEG. t2/t1 * /ZEW. BLAD « FRS PKT. ZERO. * FRS CONTROL  SLAVE
podstawowe zac. 47 START « RUCH SWOB. SLAVE .+ /REGULATOR ZATRZ.* /
603 |urzadzenie n11 (n21) KRANC. PRAWO « /KRANC. LEWO * KRZYWKA ODN.e
podstawowe zac. 48 RUCH ODN ¢ FRS TEACH IN « PRZEL WART. ZAD. CZEST -
, AKTYWNE WART. ZAD. « CHARAKTERYSTYKA
604 |urzadzenie ni12 (n22)
podstawowe zac. 49
605z FEA/FIO zac. 50 PRZEL PARAM.
606z FEA/FIO zac. 51 RESET
607z FIO zac. 52 Bez funkcji
608+ iz FIO zac. 53 Bez funkcji
609z FIO zac. 54 Bez funkcji
61_ |Wyjscia binarne 62-64/69-72
- |urzadzenie funkcja stata: /HAMULEC
podstawowe zac. 61
611 |urzadzenie USTERKA Moga zosta¢ zaprogramowane nastgpujace komunikaty:
podstawowe zac. 62 BEZ FUNKCJI. » MC GOTOW « POLE WIRUJACE Wt « POLE
. ; 2 WIRUJACE WYL « HAMULEC Wk « PRACA RECZNA »
612+ 1z FEAFFIO zac. 63 |'T OSTRZEZENIE ZESTAW PARAM e« Ix OSTRZEZENIE T * 1. ODNIESIENIE CZ.
613z FEAFIO zac. 64 1. ODNIESIENIE | 2. ODNIESIENIE CZ « WART RZECZ.= WART ZAD. * 1.
614z FIO zac. 69 BRAK FUNKCJI ODNIESIENIE | * 2. ODNIESIENIE | ® |-pgks.- © /BLAD OPOZN. *
2 zac USTERKA ¢ /BLAD ZEW.  /PRAD>> ¢ UZ >> « /IXT >>
6152 FI0 zac. 70 BRAK FUNKCJI « /TEMP. >> « MASKOWANIE CZ. + /OSTRZEZ. FRS  /Bt.
616z FIO zac. 71 BRAK FUNKCJI PROPAG. FRS « SLAVE NA POZ. » /BEAD BRC » HAMULEC
Wk. « LICZBA OBR. ZERO * OSTRZEZ. SILN.1 « OSTRZEZ.
617+ IO zac. 72 BRAK FUNKGJI SILN. 2 NA POZYCJI + WYJS. IPOS. 1 « WYJS. IPOS.. 2 «
WYJS. IPOS. 3 « WYJS. IPOS. 4 « WYJS. IPOS. 5 « WYJS.
IPOS. 6 * WYJS. IPOS. 7 « WYJS. IPOS. 8 « ODN. POZ. DEE
63_ Wyjécia analogowe 38, 39, 65 | | |
630 «|Wyjscie analogowe 1 |CZESTOTLIWOSC Moga zostac zaprogramowane nastgpujace funkcje: )
(zac. 38 tylko z FEA) |RZECZYW. CZESTOTLIWOSC RZECZYW. « RZECZYW. LICZBA OBROTOW
631 |Wspétczynnik dia 01.1..3 * INTEGRATOR « U SILNIKA . Ix WARTOSC T « PRAD
wyjscia 1 POZORNY « CZESTOTLIWOSG ZADANA
632+ Wyjscie analogowe 2 \PRAD POZORNY
(zac. 39 tylko z FEA)
633 ¢ Wspotczynnik dla 0.1.1.3
wyjscia 1
634 Wielkosci pomiarowe  (CZESTOTLIWOSC
wyjscia (zac. 65 RZECZYW.
urzadzenie podstawowe)
635 |Wspotczynnik wyjscia(0.1...1...3
wielk. pom.
64_ |Wejscia analogowe 32-33, 36-37 (tylko z FEA)
640+ Wej. analog. 32/33 |<>WART. ZAD. N1/
(tylko z FEA) BEZ FUNK..
641« Wej. analog. 36/37  [BEZ FUNKCJI./
EURGBRIVE (tylko z FEA) ZEW. OGRAN. PRADU
44 MOVITRAC® 31C Instrukcja obstugi



Uruchomienie n

Par.

Nazwa

Zakres ustawien
Ustawienie fabryczne

Po urucho-
mieniu

Par.

Nazwa

Zakres ustawien
Ustawienie fabryczne

Po urucho-
mieniu

Par. nastawne
Zestaw parametrow 1

Zestaw parametrow 2

7__ |FUNKCJE STEROWANIA
71_ |Funkcja dZwignicy
710/ |Funkcja dzwignicy 1 [TAK/NIE 712« Funkcja dzwignicy 2 [TAK/NIE
72_ |Funkcja szybkiego startu
720 (Szybki start 1 TAK/NIE 723 +|Szybki start 2 TAK/NIE
721 |Prad wzbudzenia 1 10...35...50% 724 Prad wzbudzenia2 [10...35...50%
722 |(Czas trwania 1 3..180s 725+ |Czas trwania 2 3..180 s
73_ |Hamowanie pradem statym
730 {Hamowanie DC 1 TAK/NIE 733+ Hamowanie DC 2  [TAK/NIE
731 |Czas hamowania DC 1(0.1...3...30 s 734 +|Czas hamowania DC 2/0.1...3...30 s
732 |Prad zatrzymania DC 110...25...50% 735 Prad zatrzymania DC 2|0...25...50%
74_
740 |Prad grzejny DC 1 TAK/NIE 742+ Prad grzejny DC 2 [TAK/NIE
741 |Prad grzejny DC 1 0...50% 743 Prad grzejny DC2  |0...50%
76_ |Bieg synchroniczny
760+ Bieg synchroniczny  [TAK/NIE Bieg synchroniczny mozliwy jest tylko w zestawie
parametrow 1.
761+|MOVITRAC jest MASTER/SLAVE
762 ¢|Wspotczynnik 1...3 999 999 999
przektadni Master.
763 +|Wspoétczynnik 1...3999 999 999
przektadni Slave.
764 +(Tryb 1..8
765+|Licznik Slave -99 999 999...10...
9999
766+ |Offset 1 -32 767...10...32 767
767 +|Offset 2 -32 767..10...32 767
768+ |Offset 3 -32 767...10...32 767
769 «|Regulator 1...10...200
wsp6tczynnika KP
77_ [Regulator predkoSci obrotow
770+ |Rodzaj pracy REGULACJA U/f/ Regulator predkosci obrotéw i pozycjonowanie
REG. PRAD. 0BR./ mozliwe tylko w zestawie parametrow 1.
POZYCJON.
771 +[Wzmocnienie P 0.1..2...60
772+ Stata czasowa 1...30...500 ms
773+ Rozdzielczos¢ 128/256/512/
enkodera 1024/2048
774|SxR TAK/NIE
777 *|wysterowanie P 0...60
778 «|Filtr warto$ci zadanych |0...5...100 ms
779 +|Regulator zatrzymania |0...60

P
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Par. Nazwa Zakres ustawien Po urucho- Par. |Nazwa Zakres ustawien Po urucho-
Ustawienie fabryczne |mieniu Ustawienie fabryczne mieniu
Par. nastawne
Zestaw parametrow 1 Zestaw parametrow 2
8__ |FUNKCJE SPECJALNE
80_ |Menu parametrow
800/ Blokada parametréw TAK/NIE
801 |[Zapamigtywanie WE./WYL
802/ Menu skrécone WE./ WYL tylko z panelem operatorskim FBG31.
81_ |Informacije serwisowe
810 |System 822 XXX X.XX
oprogramowania
811 |Sterowanie EPROM 821 XXX X.XX Te parametry moga byc tylko odczytywane.
812+ EPROM fieldbus 821 XXX X.XX
813 [Tel. do serwisu 0171-7210791
82_ |Kopiowanie parametrow
820 |Kopiowanie z MOVITRAC/EEPROM
822 |Kopiowanie TAK/NIE
83_ |Ustawienie fabryczne
830/ |Ustawienie fabryczne [TAK/NIE
831/ Wybor STANDARD/USA/ Wybor "BRASIL" w przypadku wielkosci obudowy 0 nie jest
BRASIL mozliwy.
84_ |Interfejsy trybow
841 [Tryb sterowania STANDARD/
REMOTE-SOLL/
REMOTE-CNTRL/
fieldous
842 |Adres przetwornicy  {0...63
843 |Czas odpowiedzi 0...300 ms Tylko za pomocg MC_SHELL dla interfejsu RS-485.
85_ |Ustawienie jezyka
850/ Jezyk NIEMIECKI/ANGIELSKI/
FRANCUSKI
86_ Tryb reset
860 [Tryb auto-reset TAK/NIE
861 |(Czas restartu 3..30s
862/ Reset z klawiatury TAK/NIE
87_ |Praca reczna
870 |Pracareczna TAK/NIE
88_ Tryb Master-Slave
880« Master-Slave TAK/NIE
881 MOVITRAC jest MASTER/SLAVE
882« \Wspotczynnik dla 0.1..1...10
sygnatu Mastera
89_ Tryb hamowania
890/ |4-kwadranty 1 TAK/NIE 891 ¢ |4-kwadranty 2 TAK/NIE

MOVITRAC® 31C Instrukcja obstugi



4  Uzytkowanie i serwis

41 Wskazania robocze
411 Wskazanie LED

Uzytkowanie i serwis n

Kolor LED V1 Wskazowka / znaczenie

26ty Napiecie sieciowe wigczone, przetwornica gotowa do pracy.

zielony Pole wirujgce w silniku zataczone

czerwony Zaktocenie zbiorowe

6ty migajacy Faza autotestu (czas maks. 5 s) / pracuje ustawienie fabryczne (P830 = TAK) / napigcie sieciowe
ponizej dopuszczalnego zakresu / praca na napieciu podtrzymujacym +24 Vpg i brak napigcia
sieciowego

czerwono-zotty Aktywny wytacznik krancowy

migajacy

czerwono-zielony | Aktywna regulacja potozenia (IPOS)

migajacy

41.2 Panel operatorski FBG31C
Wskazania podstawowe:

REGLERSPERRE
01795ADE
KEINE
FREIGABE
01595ADE
KEINE
FREIGABE
01595ADE
FREQ. 30.00 Hz
STROM  78%
01773ADE
HINWEIS XX
01781ADE
FEHLER XX
XXXXXXXXXXXXXXXX
01782ADE

MOVITRAC® 31C Instrukcja obstugi

Wskazanie w przypadku, gdy siec jest wytaczona i urzadzenie
pracuje w trybie podtrzymujacym 24 Vpc lub zaprogramowane jest
wejscie binarne "/BLOKADA STOPNIA MOCY" = "0"

Wskazanie w przypadku X3:43 ("zezwolenie / szybkie zatrzy-
manie") ="0".

Wskazanie w przypadku X2:41 ("prawo/stop") i X3:42 ("lewo/
Stopll) = IIOII.

Wskazanie w przypadku, gdy przetwornica posiada zezwolenie
ruchu.

Komunikat wskazowek

Wskazanie btedu

EURODRIVE!

47



n Uzytkowanie i serwis

EURGDRIVE!

48

Funkcja:

Za pomoca panelu operatorskiego FBG31C mozna kopiowa¢ kompletne zestawy parametrow z
urzadzenia MOVITRAC® 31C do innych urzadzerr MOVITRAC® 31C. W tym celu ustawi¢ P820
"Kopiowanie z' = MOVITRAC i za pomocg P822 "kopiowanie" = TAK zestaw parametrow skopiowac
na panel operatorski. Panel operatorski podtaczy¢ do innego falownika MOVITRAC® 31C, ustawi¢
P820 = EEPROM i skopiowa¢ zestaw parametréw za pomoca P822 = TAK do falownika MOVITRAC®
31C. Panel operatorski moze by¢ podtaczany i odtgczany podczas pracy.

Jesli po podtaczeniu sieci lub przytaczeniu zasilania 24 V lub podtaczeniu urzadzenia FBG31C nie
wytworzy sie potaczenie z przetwornicg, to na wyswietlaczu pojawi sie komunikat COMMUNIC.
ERROR NO SERIAL LINK. Nalezy sprobowac uzyska¢ potaczenie poprzez ponowne podtaczenie
urzadzenia FBG31C.

Mozliwe do wyboru poprzez menu:

1. Menuebene

Hauptmenii
(T[]
_ KEINE
FREIGABE
[
0.. ANZEIGEWERTE
[
1.. SOLLWERTE/ 2. Menuebeng
INTEGRATOREN [=] Untermenti
2. FREQUENZ- [«] (11|11
KENNLINIEN 10. SOLLWERT N1
3.. MOTOR- KLEMME'SZ/SS 3. Menuebene
PARAMETER 11. SOLLWERT N2 :
. REFERENIZ KLEMIME 34/35 [—] Parameter
" MELDUNGEN 12 [«] (1] 4
I 1. INTEGRATOR 110 N2 0...10V
5. KONTROLL- I q .
= FUNKTIONEN 13. SIGNAL | KL 34/35 Bearbeitungsmodus
. — 2. INTEGRATOR 111 omv | =] 111 omv
6.. c SOLLWERT-OFFSET SOLLWERT-OFFSET
BELEGUNG 14, %(A;\mEELLSTOP- | []
7.. STEUER- I
FUNKTIONEN 15. MOTOR-
R POTENTIOMETER
FUNKTIONEN 16. 1. SATZ
FESTSOLLWERTE
17. 2. SATZ
FESTSOLLWERTE
18. SOLLWERT-
HALT-FUNKTION

01783APL
Rysunek 23: Schemat menu

[«] [-] zmiana poziomu menu, na 3. poziomie menu (parametry) wejscie ([—]) lub
wyijscie ([«—]) z trybu przetwarzania. Parametr moze by¢ zmieniony
tylko w trybie przetwarzania.

wybor punktu menu, w trybie przetwarzania zwigkszanie lub zmniejszanie wartosci.
Po puszczeniu klawisza [T] lub [{] w trybie przetwarzania aktywna staje sig nowa wartosc.

[Q] powrdt do wskazania podstawowego, w trybie recznym (P870 = TAK) polecenie stop.

[E] Tryb reczny: Opuszczenie trybu recznego
W przypadku usterki: klawisz reset, zapytanie RESET z KLAWIATURY TAK/NIE.

(M4
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Uzytkowanie i serwis n
413 Menu skrocone urzadzenia FBG31C

Panel operatorski FBG31C posiada petne menu parametrow oraz menu skrocone z najczesciej
uzywanymi parametrami. Wyboru miedzy tymi menu mozna dokonywac w kazdym stanie pracy za
pomoca P802 ("menu skrocone"). Fabrycznie jako aktywne ustawione jest menu skrocone. Menu
skrocone wskazywane jest na wyswietlaczu za pomoca "/* za numerem parametru. W liscie
parametrow (— Rozdz. 3.5) parametry menu skrdconego oznaczone sg za pomocg "/

(1] 1]
Wskazanie Frequenz 0..400 Hz
podstawowe Strom 0..200 %
\ 021/ Gerateauslastung 0.125 % |
\ 022/ Motorauslastung 0..200 % |
030/ 41:1 42:1
43:1 47:0 oA
031/ 48:1 49:1
| 50:1 51:0 0/
\ 060/‘ Error t-0 Kein Fehler |
11_ Wartosé zadananr 2 | 110/‘ n-Signal KI. 34/45 0.10V \
12_ 1. Integrator \ 120/ t11 Rampe Auf 0,0.1..2000 s |
\ 121/‘ t11 Rampe Ab 0,0..1..2000 s |
13_ 2. Integrator \ 130/‘ t12 Rampe Auf = Ab 0,0.5..2000 s |
14_ Rampa szybkiego [ 140/ t13 Rampe Stop 0,0.1,0.9,95s |
zatrzymania [
16_ Wewn. wartosé | 160/ n 11 0..5..400 Hz |
zadana | 161/ n12 0..25..400 Hz |
\ 162/‘ ni3 0..50..400 Hz |
20 Charakterystyka 1 200< f min 1 0..2..40 Hz
(skokowa) [201/ f Eck 1 50/60/87/104/120 Hz |
\ 202/‘ f max 1 5..50..150 Hz |
26_ START/STOP - czestotl. 260/‘ START-/STOP-Frequenz 0..2..10 Hz |
32_ Obmiar silnika \ 320/ | max 1 20..150 % |
\ 321/ BOOST 1 0..100 % |
\ 322/ xR 1 0..100 % |
\ 323/ Schlupf 1 0..10 Hz \
\ 325/ PWM-Frequenz 1 4/8/12/16 kHz |
\ 326{ Vormagnetisierungszeit 1 0...100...300 ms \
| 328/ Motor ausmessen 1 Ja/Nein |
\ 329/‘ Motorspannung 1 200..400..600 V \
71_ Funkcja dzwignicowa \ 710/‘ Hubwerk-Funktion 1 Ja / Nein \
80_ Funkcje specjaine | 800/ Parametersperre Ja/ Nein |
\ 802/ Kurzmenii Ein / Aus |
\ 830/ Werkseinstellung Ja/ Nein |
\ 831/ Auswahl STANDARD/USA/BRASIL]
\ 850/ Sprache DEUTSCH/ENGLISH/FRANCAIS |
\ 862/ Tasten-Reset Ja / Nein |
\ 890/‘ 4 Quadranten Ja/Nein \
00508APL
Rysunek 24: FBG31C menu skrocone EURGBRIVE
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414

MOVITRAC® 31C - wskazowki

Komunikaty wskazowek na urzadzeniu FBG31C (przez ok. 2 s ) lub MC_SHELL (komunikat mozliwy do
skasowania):

Wskaz-
owka:

Znaczenie

16

Niedozwolony indeks.*)

17

Funkcja/parametr niepe{ny.*)

18

Dozwolony tylko wglad.

19

Blokada parametrow (P800 = TAK) jest aktywna.

20

Wprowadzanie nastaw fabrycznych (P830 = TAK).

21

Za duza wartosc dla parametru.

22

Za mata wartosc dla parametru.

23

Brak opcii koniecznej dla parametru funkcii.

24

Btad w systemie oprogramowania.

25

Dostep do parametréw poprzez interfejs szeregowy niedozwolony.

27

Dostep nieautoryzowany.*)

28

Dostep do wybranych parametréw mozliwy tylko wtedy, gdy przetwornica jest zablokowana
— nalezy podac zac. 43 = "0" lub polecenie kierunku obrotu = "0".

34

Funkcja dZwignicy zestaw 1 (P710) mozliwa tylko podczas pracy 4-kwadrantowej,
— uaktywnic prace 4-kwadrantowg (P890 = TAK).

35

Funkcja dZwignicy zestaw 2 (P712) mozliwa tylko podczas pracy 4-kwadrantowej,
— uaktywnic prace 4-kwadrantowg (P891 = TAK).

38

Funkcja dzwignicy zestaw 1 (P710) tylko podczas pracy 4-kwadrantowej
— nie wolno wytaczac pracy 4-kwadrantowej 1 (P890).

39

Funkcja dZwignicy zestaw 2 (P712) tylko podczas pracy 4-kwadrantowej
— nie wolno wytaczac pracy 4-kwadrantowej 2 (P891).

41

Dostep do parametrow mozliwy tylko poprzez wtyk X4 (z FBG31C/USS11A/UST11A), jesl

- tryb recznyy@X
- lub jesli aktywny jest tryb Master-Slave (P880 = TAK).

42

Uaktywnic regulacje predkosci obrotow (P770 = reg. predkosci obrotow.).

44

Nie mozna jednoczesnie uaktywni¢ obmiaru silnika 1 (P328) i funkcji szybkiego startu 1 (P720).

45

Nie mozna jednocze$nie uaktywni¢ obmiaru silnika 2 (P348) i funkciji szybkiego startu 2 (P723).

46

Brak koniecznej karty opcji (FEA31C/FIO31C).

41

Nie mozna jednocze$nie uaktywnic trybu pracy 4-kwadrantowej 1 (P890) i hamowania DC 1 (P730).

48

Nie mozna jednoczes$nie uaktywnic trybu pracy 4-kwadrantowej 2 (P891) i hamowania DC 2 (P733).

49

Aktywna blokada regulatora, funkcja mozliwa do uaktywnienia tylko przy wtaczonym napieciu.

50

Nalezy najpierw uaktywnic bieg synchroniczny (P760 = TAK).

51

Bieg synchroniczny Slave (P761) jest jeszcze wiaczony, niemozliwa zmiana.

53

3-WIRE-CTRL jest aktywny, REMOTE-CTRL nie moze zosta¢ wigczony.

54

REMOTE-CTRL jest aktywny, 3-WIRE-CTRL nie moze zosta¢ wiaczony.

*) komunikat nie powinien wystapi¢ przy zastosowaniu oprogramowania sterowniczego SEW, w razie potrzeby zasiegnac
porady serwisu elektronicznego SEW.

EURGDRIVE!
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Uzytkowanie i serwis n

W przypadku wystgpienia zaktdcenia dioda LED V1 pali sie na czerwono. Szczegotowe wskazanie
btedu nastepuje na panelu operatorskim FBG31C lub w programie MC_SHELL. Pamie¢ btedow
(P060...P064) przechowuje pie¢ ostatnich komunikatow o btedach (btad t-0...t-4). Po wystgpieniu
pieciu btedow kasowany jest kazdorazowo najstarszy komunikat o btedach. W chwili wystgpienia
zaktocenia zapisywane sg nastepujace informacje:

napiecie obwodu posredniego ¢ Ixt (obcigzenie) ¢ temperatura elementow chtodzacych e stan
zaciskow (wejscia binarne) < czestotliwos¢ ¢ zestaw parametrow 1/2 ¢ prad pozorny e
wykorzystanie silnika.

4.2 Informacje o zaktdéceniach

W zaleznosci od zaktocenia istnieja dwie reakcje wytaczajace; przetwornica jest w stanie zaktocenia

zablokowana

 Wytaczenie natychmiastowe:
Urzadzenie nie moze juz hamowac napedu; stopien wyjsciowy zostaje w przypadku wystapienia
btedu zablokowany i hamulec opada (zac. X3:61 "/hamulec" = "0"). Silniki bez hamulca obracaja
sie bezwfadnie az do zatrzymania.

* Szybkie zatrzymanie:
Nastepuje hamowanie napedu zgodnie z rampg hamujaca t13/t23. Po osiggnieciu czestotliwosci
zatrzymania stopien wyjsciowy zostaje zablokowany i hamulec opada (zac. X3:61 "/hamulec" =
IIOII)'

RESET: Komunikat btedow daje sie skasowac poprzez:

» Wytgczenie z sieci i ponowne wigczenie
Zalecenie: Dla stycznika sieciowego K11 zachowac minimalny czas wytaczania 10 s

» Reset poprzez zaciski wejsciowe, tzn. poprzez odpowiednio zaprogramowane wejscie binarne
(P60 ).

* Resetreczny w MC_SHELL (P862 = "TAK " lub [parametr] / [Reset manualny])

* Reset rgczny za pomocg FBG31C (poprzez nacisnigcie na klawisz <E> w przypadku wystgpienia
btedu dociera sig bezposrednio do parametru P862).

 Autoreset przeprowadza przy ustawionym czasie restartu maksymalnie trzykrotny restart
urzadzenia. Nie stosowac w urzadzeniach, ktérych samoczynny rozruch moze oznaczac zagrozenie
dla ludzi lub maszyn.

SEVVI

EURODRIVE!
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4.3 Komunikaty btedow
Wystepujace btedy kasowac za pomocg RESET (— Rozdz. 4.2) .
Nr. [Nazwa Reakcja Mozliwa przyczyna Srodki zaradcze
1 |Prad natychmiastow |- zwarcie/ zwarcie doziemne na wyjsciu - usungc zwarcie/ zwarcie doziemne
przecigzeniowy |e wytaczenie |- zbyt duzy silnik - podtaczy¢ mniejszy silnik
- uszkodzony stopien wyjsciowy - jesli btad nie daje sie skasowac,
zasiegnaC porady serwisu SEW.
2 |Obwdd posredni |natychmiast.  [Napigcie obwodu po$redniego zbyt wysokie - Przedtuzy¢ rampy op6Znienia
U wytgczenie
3 |Czoper natychmiastow |- moc generatorowa zbyt duza - przedtuzy¢ rampy hamowania
hamulcowy e wytaczenie |- przerwany obwad rezystora hamujacego - sprawdzi¢ zasilanie rezystora
- zwarcie w obwodzie rezystora hamujacego  |hamujacego
- za duZa oporno$¢ rezystora hamulcowego - sprawdzi¢ dane techniczne
- falownik hamujacy uszkodzony rezystora hamujacego
- wymienié MOVITRAC® 31C
4 |Czasprzecigz  |Wylgczenie Ix obciazenie t zbyt wysokie (> 125%) zmniejszy¢ obciazenie
natychmiast.:
5 |Przecigz. gen. |natychmiastow |Przy kontroli gen. n(P520/P522)= TAK - sprawdzi¢ enkoder inkrementalny
e wylaczenie  |i regulacii liczby obrotow (P770): - sprawdzi¢ przytaczenie enkodera
- biedny sygnat enkodera inkrementainego inkrementainego
- ustawiona btedna liczba par biegundw (P324/ |- ustawi¢ wiasciwie liczbg par biegunow
P344) - ustawi¢ wiasciwie rozdzielczosé
- ustawiona btedna rozdzielcz.czujnika (P773)  |enkodera
6 |Nadmierna Szybkie Przeciazenie termiczne przetwornicy Zmnigjszy¢ obciagzenie i / lub zapewnic¢
temperatura zatrzymanie: wystarczajace chtodzenie.
7 |Zanik fazy natychmiastow |Przy kontroli napigcia sieciowego (P530) Sprawdzi¢ przytaczenie do sieci.
e wylaczenie  |= TAK: Na zac. X1:1/2/3 brak jednej fazy.
10 |Kierunek obrotu |natychmiastow (Tylko przy regulacji liczby obrotow (P770): - sprawdzi¢ przytaczenie enkodera
e wylgczenie |- Sciezki enkodera A/A i B/B zamieniono inkrementainego
parami. - zamieni¢ 2 fazy na przytaczu silnika.
- Silnik obraca sie w niewtasciwym kierunku. |- zmnigjszy¢ obciazenie lub zwiekszy¢
- przecigzenie generatorowe (np. przy wartos¢ BOOST.
opadajacej dzwignicy) poprzez zbyt duze
obcigzenie lub za matg warto$¢ BOOST
(P321/P341).
11 |Nadazanie natychmiast. | Tylko przy regulacji predkosci obrotow (P770): |- sprawdziC przytaczenie enkodera
predkosci n wytgczenie - zaktdcenia na przewodach enkodera inkrementalnego
- brak opcji FEN31C/FPI31C - zastosowac wiasciwg opcje (FEN31C lub
FPI31C).
12 |Przecigzenie natychmiast.  |Przy silnikowej kontroli n (P510/P512) =TAK - sprawdzi¢ enkoder inkrementalny
silnikowe wytaczenie i regulacji obrotow (P770): - sprawdzi¢ przytaczenie enkodera
- biedny sygnat enkodera inkrementalnego inkrementalnego
- ustawiona btedna liczba par biegunow (P324/ |- ustawi¢ wtasciwie liczbe par biegunéw
P344) - ustawi¢ wiasciwie rozdzielczosé
- ustawiona btedna rozdzielczos¢ enkodera enkodera
(P773)
13 |Warunek startu |natychmiast.  |Przy funkcji dzwignicy (P710/P712) = TAK:
wytgczenie Prad podczas czasu podmagnesowania nie mogt |- sprawdzié¢ dane uruchomienia w razie
by¢ przesytany do silnika wymaganej koniecznosci ponowne uruchomienie.
wysokosci: - sprawdzi¢ potaczenie przetwornicy i
- moc znamionowa silnika zbyt mata w stosunku |silnika.
do mocy znamionowej przetwornicy. - sprawdzi¢ przekroj przewod6w silnika, w
- zbyt maty przekroj przewoddw silnika razie koniecznosci zwiekszyc.
14 |Wyjscie otwarte |natychmiast.  |Przy funkcji dZwignicy (P710/P712) = TAK: |- sprawdziC potgczenie przetwornicy i
wytgczenie - przerw. dwie lub wszystkie fazy wyjsc. silnika.

- moc znamionowa silnika zbyt mata w stosunku
do mocy znamionowej przetwornicy.

- sprawdzi¢ dane uruchomienia w razie
koniecznosci ponowne uruchomienie.
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Uzytkowanie i serwis n

Nr. [Nazwa Reakcja Mozliwa przyczyna Srodki zaradcze
17 |Stack overflow |natychmiastow |zaktocenia elektroniki urzadzenia, np. przez Przestrzegac wskazowek dot.
18 |Stack underflow |€ Wytaczenie  |oddziatywania elekiromagnetyczne. kompatybilno$ci elektromagnetycznej.
W przypadku btedu 25 reset obejmuije kilka
19 (NMI Trap Kkrokow:
20 |Undefined 1. ustawienie fabryczne (P830 = TAK)
Opcode 2. parametry dostosowane ustawic
21 |Protected Instr. gonowme it
22 |Word op. access - praeprowacziirese
23 |Instruct. access W przypadku ponownego wystapienia
24 |Zew. bus access zasiegnac porady w serwisie elektroniki
25 |EEPROM SEW.
26 |brak Szybkie
potaczenia zatrzymanie:
27 |Zew. zacisk Szybkie Wezytany zewnetrzny sygnat poprzez Usuna¢ przyczyne bigdu, w razie konie-
zatrzymanie:  |zaprogramowane wejscie binarne. cznosci przeprogram. wejscie binarne.
28 |Bfad do zaprogramo-|FFI31C i tryb sterowania (P841) = FIELDBUS: |Sprawdzi¢ podtgczenie bus
INTERBUS wania Sygnaly kontroli btgdéw
32 |Kopiowanie brak Tylko przy kopiowaniu parametréw (P820): Sprawdzi¢ potaczenie PC, wyjac FBG31C i
wylgczenia zaktdcenie na potgczeniu z PC z FBG31C. wetknaC ponownie.
33 |Master-Slave  |Szybkie - przerwane potgczenie Master-Slave - sprawdzi¢ potaczenie Master-Slave
zatrzymanie: |- brak potaczenia 0V5 (RS-485) - wykonac potaczenie OV5 pomiedzy
- bedne ustawienie Master i Slave w P880 Master i Slave.
- ustawi¢ wiasciwe przyporzadk. wP880.
34 |Fieldous natychmiastow |Podczas zaprojekt. kontroli zadziatania nie - sprawdzi¢ program komunik. Master'a
timeout e wytaczenie  |odbyta sie komunikacja pomiedzy Master i - przedtuzyc czas - Fieldbus
Slave. Timeout(P571) / wytaczy¢ kontrolg
35 |Potgczenie natychmiast. |- zaktocenie przewodow czujnika - sprawdz.przytacze enkodera inkrem.
czujnik - FRS  |wytaczenie - zasilanie czujnika uszkodzone - sprawdzi€ napiecie zasilajace silnika
36 |Potgczenie natychmiastow |Przy FRS i przerwaniu przewodu Master-Slave |- sprawdzi¢ instalacje.
Master-Slave  |e wylaczenie  |(P557) = TAK: - sprawdzi¢ zaprogramowanie wejs¢ i
- przerwane potgczenie wartosci zadanych Slave (wyjs¢ binarnych.
(zac. 98-101). - sprawdzi¢ typ czujnika.
- przerwane Master "liczba obrotow 0" ® Slave
"FRS CTRL"
- zadne wejscie Slave nie potgcz. z"FRS CTRL"
- zadne wejscie Master nie potgczone liczbg
obrotow 0"
- nieobecny Master
- uzyty typ czujnika < 512 imp./obr.
37 |Btad RAM FRS |natychmiast.  |Zaktdcenie wewngtrzne. Przy wielokrotnym wystapieniu zasiggnac¢
wytaczenie porady w serwisie elektroniki SEW.
38 |Btad danych natychmiast.  |Zaktdcenie na potaczeniu urzadzenie Przy wielokrotnym wystapieniu zasiegnaé
procesow. FRS  |wytgczenie podstawowe-opcja FRS. porady w serwisie elektroniki SEW.
39 [Btad danych FRS|Szybkie Niedozwolony zakres wartosci parametrow FRS |Sprawdzi¢ ustawienie parametrow.
zatrzymanie: (P55 ).
41 |Bfad nadazania |mozliwa do - blgdne ustawienie biegunowosci enkodera |- zamieniC biegunowos¢ enkodera
FRS zaprogramo-  |obrotowego. obrotow.
wania (P553) |- zbyt krdtkie rampy przyspieszenia predkosci |- przedtuzy¢ rampy
- Zbyt mata cze$¢ P regulatora pozycjonujgcego |- ustawic wigksza czesc P
- Zle ustawione parametry regulatora liczby - ustawi¢ na nowo regulator predk.obrotd
obrotow - zwiekszyc tolerancje (P551) na biedy
- zbyt mata tolerancija na btedy nadgzania nadazania.
- sprawdzi¢ okablowanie enkodera, silnika
i fazy sieci.
- sprawdzic, czy mechanika nie pracuje za
ciezko, nie dojechata do blokady
mechanicz.
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Nr. |Nazwa Reakcja Mozliwa przyczyna Srodki zaradcze

43 |Btad natychmiasto- |- obcigzenie na zac. X3:61 > 150 mA Sprawdzic instalacje na wyjsciach
wyjscia we wytaczenie |- obcigz. na innych wyjsc. binamych > 50 mA  |binarnych.
binarego - Zwarcie na wyjsciu binarnym

- obcigz. pojemnosciowe na wyjsciu binarnym

44 |Statyczna RAM |natychmiasto- |zaktdcenia elektroniki urzadzenia, np. przez Przestrzegaé wskazowek dot. kompaty-

we wytaczenie |oddziatywania elektromagnetyczne. bilnosci elektromagnetycznej. W przypadku

45 |Czas

; ponownego wystapienia zasiegnac porady
sterowania PC W serwisie elekironiki SEW.

50 |Brak natychmiasto- |Nie dotyczy wielkosci obudowy 0:
wylacznika we Wylaczenie |Przerwanie przewodu / brak obu wytacznikdw  |Sprawdzi¢ okablowanie wytacznikdw
kraicowego kraricowych. kraicowych

51 |Brak natychmiasto- (Tylko z IPOS:
impulsu we wytaczenie  |Uszkodzony czujnik lub przerwany kabel lub - sprawdzi¢ okablowanie czujnika
Zerowego $ciezka KO/KO (=C/C) nie podtgczona. - sprawdzi¢ dziatanie czujnika

52 |Zamienione natychmiasto- |Nie dotyczy wielkosci obudowy 0: - sprawdzi¢ okablowanie wytgcznikow
wyltaczniki we wytaczenie |Wytaczniki kraicowe zostaty zamienione w kraricowych
kranicowe odniesieniu do kierunku obrotu silnika - zamienic przytacza wytacznikow

kraricowych
- przeprogramowac zaciski

53 |Krzywki natychmiasto- |Tylko z IPOS:
referencyjne we wytaczenie [Brak krzywek referencyjnych Sprawdzi¢ instalacje

54 |Przeciazenie Szybkie Zbyt wysokie termiczne obcigzenie silnika. - Zmniejszy¢ obcigzenie.
silnika zatrzymanie: - przedtuzy¢ rampy .

- zachowac dtugie okresy przerw.

55 |Niewazne Szybkie Tylko z IPOS: Brak programu lub btedny program |Sprawdzi¢ zawarto$¢ pamigci programowej
polecenie IPOS  |zatrzymanie:  |(np. po ustawieniu fabrycznym).

56 |Uzytk. Watchdog |Szybkie Tylko z IPOS:

(wpr. pozyc.) |zatrzymanie Bfad instalacji lub niewtasciwe ustawienie czasu. |Sprawdzi¢ uzycie Watchdog.

57 |Bfad podczas  |Szybkie Tylko z IPOS:

"uczenia" pozycijizatrzymanie:  |Niewtasciwy przebieg "uczenia" pozycii. Sprawdzi¢ przebieg nauki.

58 |Niewazne Szybkie Tylko z IPOS: Probowano ustawié niewazny tryb |Sprawdzi¢ potaczenie szeregowe i
polecenie zatrzymanie:  |automatyki. ustawiong wartosc sterow. zewngtrznego.
sterujace

59 |Wytacznik Szybkie Tylko z IPOS:
kraricowy zatrzymanie:  |Pozycja docelowa znajduije si¢ poza Sprawdzi¢ wytacznik kraricowy
oprogramowania wytgcznikiem krancowym oprogramowania. oprogramowania i program jazdy.

60 (Btad nadazania |Szybkie Tylko z IPOS:

zatrzymanie: |- blad instalacii. Sprawdzi¢ ustawiong wartos¢ i ustawienie
- zbyt mata ustawiona wartosc. regulatora.
- nieoptymalne ustawienie regulatora.

61 |Btad przy jezdzie |natychmiasto- (Tylko z IPOS:

referencyjnej we wytaczenie |- brak krzywki odniesienia. Sprawdzic typ jazdy referencyjnej i
- bedne podtaczenie wytacznika kraricowego.  |odpowiednich warunkow.
- podczas jazdy referencyjnej zmieniono typ
odniesienia

62 |Przepetnienie  |natychmiast.  [Tylko z IPOS:
indeksu wylaczenie Blad programowania Sprawdzi¢ i skorygowac program.

63 |Btad przy pole- |Szybkie Tylko z IPOS: Ponownie zatadowaé program
ceniu przeskoku |zatrzymanie:  |Skok na niewazny zakres. pozycjonowania

64 |Prawy wytgcznik |Szybkie Nie dotyczy wielkosci obudowy 0: Sprawdzi¢ wytacznik kraricowy i program
krancowy zatrzymanie:  [Prawy wytacznik kraricowy aktywny lub jazdy.
aktywny przerwanie przewodow.

65 |Lewy wytacznik |Szybkie Nie dotyczy wielkosci obudowy 0: Sprawdzi¢ wytacznik kraricowy i program
kranicowy zatrzymanie:  [Lewy wytacznik krarficowy aktywny lub jazdy.
aktywny przerwanie przewodow.

66 |Konfiguracja natychmiasto- |Brak oprogramowania systemowego wielko$¢ obudowy 0: zasiggnac porady w
sprzetu we wylaczenie serwisie SEW

wielko$¢ obudowy 1-4: na X20 zatozy¢
wiasciwg karte wiykowa

67 |HW Watchdog- |natychmiasto- |Zaktocenie wewngtrzne. Przeprowadzi¢ reset.

Timer we wytaczenie Przy ponownym wystgpieniu zasiggna¢

porady w serwisie elektroniki SEW.
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Uzytkowanie i serwis n
4.4  Serwis elektroniki SEW

Jesli jakis btad bytby niemozliwy do usunigcia, prosimy zwrocic si¢ do serwisu elektroniki SEW
(— numer tel. 07251/75-1780 lub "obstuga klienta / serwis czesci zamiennych").

Jesli urzadzenie zostanie wystane do naprawy, nalezy podac nastepujace informacie:
- numer seryjny (— tabliczka znamionowa)
- nazwe typu
- cyfry kodu serwisowego
- krotki opis aplikacji (rodzaj napedu, sterowanie poprzez zaciski czy szeregowe)
- przytaczony silnik (napiecie silnika, potaczenie Y czy A)
- wbudowane opcje
- rodzaj btedu
- Zjawiska towarzyszace
- wiasne przypuszczenia

- uprzednie niezwykte zachowania itd.

Urzadzenia MOVITRAC® 31C opatrzone sa w etykiete serwisowa, ktora umieszczona jest z boku przy
tabliczce znamionowej i etykiecie opciji.

Przyktad:
e 1] 21| 3 31C110-503-4-00 -
----F) 13 15] 13| 14] 10
‘kod serwisowy oznaczenie typu
\podzespél / czesé

00591APL
Rysunek 25: Etykieta serwisowa

(H V
SEVV
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5 Dane techniczne

5.1 0Ogolne dane techniczne

W ponizszych tabelach przedstawiono dane techniczne, ktore dotycza wszystkich przetwornic
czestotliwosci MOVITRAC® 31C, niezaleznie od wielkosci obudowy i mocy.

MOVITRAC® 31C

wszystkie wielkosci obudowy

Odpornos¢é na zaktdcenia

spetnia wymogi EN 61800-3

Emisja zaktocen w przypadku instalacji zgodnej z
wymogami kompatybilnosci elektromagnetycznej

zgodnie z klasg wartosci granicznych B wedtug EN 55011 i EN 55014
spetnia wymogi EN 61800-3

Temperatura otoczenia*) Yy 0°...4+45°C
Derating Redukcja Py: 3.0% Iy na K do maks. 60°C
Temperatura otoczenia EN 60721-3-3, Klasa 3K3
Temperatura sktadowania**) oL -25°C...+70°C (EN 60721-3-3, Klasa 3K3)

panel operatorski FBG: -20°C...+60°C

Klasa ochrony

IP20 (EN 60529 / NEMA1)

Rodzaj pracy

DB (EN 60149-1-1i1-3)

Wysokos$¢ ustawienia

h <1000m (redukcja Iy: 1% na 100m od 1000m do maks. 2000m)

*) urzadzenia do Wy < 00C na zadanie.

*) Przy wieloletnim magazynowaniu co 2 lata wtgcza¢ na co najmniej 5 min do sieci, gdyz w przeciwnym razie moze

sie zmniejszy¢ zywotnosc¢ urzadzenia.

Rodzina urzadzen MOVITRAC® 31C

Rysunek 26: Rodzina urzadzeri MOVITRAC® 31C
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5.2 MOVITRAC® 31C...-233 (urzadzenia 230 V)
5.2.1 Urzadzenia podstawowe wielkosci obudowy 0i 1 (230 V)

MOVITRAC® 31C 005-233-4-00 | 011-233-4-00 | 008-233-4-00 | 015-233-4-00 | 022-233-4-00
Numer rzeczowy 826 3213 826 322 1 826 323 X 826324 8 826 325 6
wielko$¢ obudowy 0 1
WEJSCIE
Napiecie przytaczeniowe Usiec 3x230Vpg
Dopuszczalny zakres Usiec = 200Vpc-10%...240Vpc+10%
Czgstotliwos¢ sieciowa Toie¢ 50 Hz ... 60 Hz = 5%
Prad znamionowy sieci lgiec 100% 2.8 Apg 4.0 Apg 3.3 Apnc 6.7 Anc 7.8 Apg
(przy Ugige = 3x230Vpg) 125% 3.5 A 5.0 Apc 41 Apc 8.4 Apc 9.8 Axc
WYJSCIE
Znamionowa moc wyjscia PN
(pr2y Ugiee = 3x200...240V ) 1.3 kVA 2.0 kVA 1.6 kVA 2.7 kVA 3.4 kVA
Znamionowy prad wyjsciowy IN
3.2A 49A 40A 7.3A 8.6A
(Przy Usieg = 3x230V0) A K K K A
Prad wyjsciowy ciagly = 125% IN*) Ip
40A 6.1A 5.0A 91A 10.8 A
(przy Ugjee = 3x230Vp0) AC AC AC AC AC )
State obciazenie 0.55 kW 1.1 kW 0.75 kW 1.5 kW 2.2 kW 4
zalecana moc silnika si| (0.75HP) (1.5 HP) (1.0 HP) (2.0 HP) (3.0 HP) >
Obciazenie kwadratowe i obcigzenie M
state bez przecigzenia 0.75 kW 1.5 kW 1.1 kW 2.2 kW 3.0 kW i
zalecana moc silnika Sjl (1.0 HP) (2.0 HP) (1.5 HP) (3.0 HP) (4.0 HP) .
I silnikowe: 150% Iy . . -
Ograniczenie pradu Imaks. generatorowe: 150% Iy Czas trwania zalezny od obcigzenia
Wewnetrzne ograniczenie pradu Imaks. = 20...150% ustawiane z menu (P320 / P340)
minimalny dopuszczalny Rew
rezystor hamowania przy pracy 4- 68 Q -10% 33Q-10%
kwadrantowej
Napigcie wyjsciowe Up Warto$¢ regulowana P329/P349, jednak maks. Ugjeg
Czestotliwos¢ wyjsciowa fa 0...400 Hz, fipjn = 0...40 Hz, fmaks. = 5...400 Hz
Rozdzielczos¢ Afp 0.05 Hz przez caty zakres
Obszar ostabionego pola feck skokowo: 50/60/87/104/120 Hz oraz ptynnie: 5...400 Hz
Czgstotliwos¢ PWM fPm regulowana: 4/8/12/16 kHz (P325/P345)
0GOLNE
Strata mocy przy Py Pomas. | 54W | 75W 70W 1mow | 126w
Rodzaj chtodzenia (DIN 41751)
Chtodzenie wtasne .
Chtodzenie zewngtrzne/
Zapotrzebowanie na powietrze chtodzace 40 m¥h (24 ﬂ3/min) 25 m3h (15 ft3/min)
Masa 2.4kg (5.31b) ‘ 2.5kg (5.51b) 4.5kg (9.9 Ib)
Wymiary 105 x 188 x 189 mm 184 x 281 x 170 mm
SZER.xWYS xGk. (413 x 7.40 x 7.44 in) (7.24 x 11.06 x 6.69 in)
*) dotyczy fppy = 4 kHz
Aby chtodzenie odbywato si¢ nienagannie nalezy pozostawi¢ nad i pod urzadzeniem minimalng wolng przestrzen 100
mm (4 in) !
Dane dotyczacy moce odnosza sig do fabrycznego ustawienia czestotliwosci PWM fpppg = 4 kHz (P325/P345).
EURODRINVE
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5.2.2 Urzadzenia podstawowe wielko$ci obudowy 2 i 3 (230 V)
MOVITRAC® 31C 037-233-4-00 055-233-4-00 075-233-4-00
Numer rzeczowy 826 326 4 826 327 2 826 328 0
wielko$¢ obudowy 2 3
WEJSCIE
Napiecie przytaczeniowe Usige 3x230Vpg
Dopuszczalny zakres Usiec = 200Vpc-10%...240Vpc+10%
Czgstotliwos¢ sieciowa Tsieg 50 Hz ... 60 Hz = 5%
Prad znamionowy sieci lsigc 100% 14.2 Apg 19.5 Apc 27.4 Apc
(przy Ugjee = 3x230Vp0) 125% 17.8 Apg 24.4 Apg 34.3 Apc
WYJSCIE
Znamionowa moc wyjscia PN
(pr2y Ugige. = 3x200...240V ) 6.4 kVA 8.8 kVA 11.6 kVA
Znamionowy prad wyjsciowy In
(pr2y Usios = 3x230Vy) 18 A 22 huc 29 e
Prad wyjsciowy ciagly = 125% IN*) Ip
(przy Ugiee = 3x230V ) 20 Apg 27.5 Apc 36.3 Apc
State obciazenie

zalecana moc silnika Sj| 3.7 kW (5.0 HP) 5.5kW (7.5 HP) 7.5 kW (10 HP)
Obciazenie kwadratowe i obciagzenie state
bez przecigzenia

zalecana moc silnika Sj| 5.5 kW (7.5 HP) 7.5 kW (10 HP) 11 kW (15 HP)

silnikowe: 150% Iy

Czas trwania zalezny od obcigzenia

Ograniczenie pradu Imals generatorowe: 150% Iy
Wewnetrzne ograniczenie pradu Imaks. = 20...150% ustawiane z menu (P320 / P340)
minimalny dopuszczalny Rew
rezystor hamowania przy pracy 4- 27 Q-10% 11Q-10%
kwadrantowej
Napigcie wyjsciowe Ua Warto$¢ regulowana P329/P349, jednak maks. Ugjec
Czgstotliwos¢ wyjsciowa fa 0...400 Hz, fryin = 0...40 Hz, fmaks. = 5...400 Hz
Rozdzielczos¢ Afp 0.05 Hz przez caty zakres
Obszar ostabionego pola fEck skokowo: 50/60/87/104/120 Hz oraz ptynnie: 5...400 Hz
Czgstotliwos¢ PWM P regulowana: 4/8/12/16 kHz (P325/P345)
0GOLNE
Strata mocy przy Py PSmaks. 223 W 305 W ‘ 390 W

Rodzaj chtodzenia (DIN 41751)
Chtodzenie zewngtrzrg
Zapotrzebowanie na powietrze chtodzae

50 m3/h (30 ft3/min)

100 m3/h (60 ft3/min)

Masa

5.9kg (13 Ib)

13 kg (28.7 Ib)

Wymiary SZER.xWYS.xGk.

184 % 296 x 218 mm
(7.24 % 11.65 x 8.58 in)

220 x 405 x 264 mm
(8.66 x 15.94 x 10.39 in)

*) dotyczy fpy = 4 kHz

Aby chtodzenie odbywato si¢ nienagannie nalezy pozostawi¢ nad i pod urzadzeniem minimalng wolng przestrzen 100

mm (4 in) !

Dane dotyczacy moce odnosza sie do fabrycznego ustawienia czgstotliwosci PWM fppny = 4 kHz (P325/P345).
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5.3 MOVITRAC® 31C...-503 (urzadzenia 400/500 V)
5.3.1 Urzadzenia podstawowe wielkosci obudowy 0

MOVITRAC® 31C 005-503-4-00 007-503-4-00 011-503-4-00 014-503-4-00
Numer rzeczowy 826 078 8 826 079 6 826 080 X 826 374 4
WEJSCIE
Napigcie przytaczeniowe Ugieg 3x380 Vg /400 Vac/ 415 Vac/ 460 Vac/ 480 Vag/ 500 Vg
Dopuszczalny zakres Ugiee = 380Vpc-10%...500Vpc+10%
Czgstotliwosc sieciowa Tsiec 50 Hz ... 60 Hz = 5%
Prad znamionowy sieci lgigc 100% 1.6 Apxc 1.9 Apc 2.4 Apc 3.5 Apc
(przy Ugigg = 3x400Vpg) 125% 1.9 Apg 2.4 Apg 2.9 Anc 4.4 Apc
WYJSCIE
Znamionowa moc wyjscia PN
(przy Ugiee = 3x380...500V ) 1.4 KVA 1.8 KVA 2.2 kVA 2.8 KVA
Znamionowy prad wyjsciowy IN
2.0A 25A 3.2A 40A
(przy Ugigg = 3x400Vp0) AC AC AC AC
Prad wyjsciowy ciagly = 125% Iy*) Ip
25A 3.1A 40A 5.0A

(przy Usieg = 3x400Vg) A AC A A )
State obciazenie 'y

zalecana moc silnika Sji [0.55 kW (0.75HP) | 0.75 kW (1.0HP) | 1.1 kW (1.5HP) | 1.5kW (2.0 HP) >
Obcigzenie kwadratowe i obcigzenie state M
bez przecigzenia

zalecana moc silnika Sj | 0.75kW (1.0HP) | 1.1kW (1.5HP) | 1.5kW (2.0HP) | 2.2kW (3.0 HP) Qn

- silnikowe: 150% Iy . . T

Ograniczenie pradu Imaks. generatorowe: 150% Iy Czas trwania zalezny od obcigzenia
Wewnetrzne ograniczenie pradu Imaks. = 20...150% ustawiane z menu (P320 / P340)
minimalny dopuszczalny Rew
rezystor hamowania przy pracy 4- 200 Q2 -10%
kwadrantowe;
Napiecie wyjsciowe Un Warto$¢ regulowana P329/P349, jednak maks. Ugje¢
Czgstotliwos¢ wyjsciowa fa 0...400 Hz, fiyjn = 0...40 Hz, fmaks. = 5...400 Hz

Rozdzielczo$¢ Afp 0.05 Hz przez caty zakres

Obszar ostabionego pola fEck skokowo: 50/60/87/104/120 Hz oraz ptynnie 5...400 Hz
Czestotliwos¢ PWM fPwM regulowana: 4/8/12/16 kHz (P325/P345)
0GOLNE
Strata mocy przy Py Psmaks. 46 W 54 W 68 W ‘ 75 W
Rodzaj chtodzenia (DIN 41751)

Chtodzenie wiasne . .

Chtodzenie zewngtrzne/ 3 3, .
Zapotrzebowanie na powietrze chtodzae 40 m/h (24 ft/min)
Masa 2.4kg (5.31b) 2.5kg (5.51b)
Wymiary SZER.xWYS.xGk. 105 x 188 x 189 mm (4.13 x 7.40 x 7.44 in)
%) dotyczy fpym = 4 kHz
Aby chtodzenie odbywato si¢ nienagannie nalezy pozostawi¢ nad i pod urzadzeniem minimalng wolng przestrzen 100
mm (4 in) !
Dane dotyczacy moce odnosza sig do fabrycznego ustawienia czestotliwosci PWM fpppg = 4 kHz (P325/P345).
Dopuszczalne prady sieciowe i wyjsciowe redukujg sig przy Ugec = 3 x 500Vpc 0 20% w stosunku do danych
znamionowych.

EURODRINVE
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5.3.2  Urzadzenia podstawowe wielkosSci obudowy 1
MOVITRAC® 31C 008-503-4-00 015-503-4-00 022-503-4-00 030-503-4-00
Numer rzeczowy 826 3329 826 3337 826 334 5 826 3353
WEJSCIE
Napiecie przytaczeniowe Usigé 3 x 380 Vpg/ 400 Vg / 415 Vg / 460 Vg / 480 Vg / 500 Vg
Dopuszczalny zakres Ugige = 380Vpc-10%...500Vpc+10%
Czgstotliwos¢ sieciowa fsiec 50 Hz ... 60 Hz = 5%
Prad znamionowy sieci lgiec 100% 2.0 Apg 3.5 A 5.0 Apc 6.7 Apg
(przy Ugigg = 3x400Vg) 125% 2.5 Apg 4.4 Ape 6.3 Aag 8.4 Apc
WYJSCIE
Znamionowa moc wyjscia PN
(012y Ugioe = 3x380...500V) 1.8 kVA 2.8 KVA 3.8 KVA 5.1 kVA
Znamionowy prad wyjsciowy IN
25A 40A 55A 7.3A
(przy Ugige= 3x400Vc) AC AC AC AC
Prad wyjsciowy ciagly = 125% IN*) Ip
31A 5.0A 6.9 A 9.1A

(Przy Usieg = 3x400V0) AC AC AC AC
State obciazenie

zalecana moc silnika Sji | 0.75kW (1.0HP) | 1.5kW (2.0HP) | 2.2kW (3.0HP) | 3.0 kW (4.0 HP)
Obcigzenie kwadratowe i obcigzenie state
bez przecigzenia

zalecana moc silnika Sji | 1.TkW(1.5HP) | 2.2kW (3.0HP) | 3.0kW (4.0HP) | 4.0 kW (5.0 HP)

silnikowe: 150% Iy

Czas trwania zalezny od obcigzenia

Ograniczenie pradu hmaks. generatorowe: 150% Iy
Wewnegtrzne ograniczenie pradu Imaks. = 20...150% ustawiane z menu (P320 / P340)
minimalny dopuszczalny Rew
rezystor hamowania przy pracy 4- 47 Q -10%
kwadrantowej
Napigcie wyjsciowe Up Warto$¢ regulowana P329/P349, jednak maks. Ugje¢
Czestotliwos¢ wyjsciowa fa 0...400 Hz, fiyjn = 0...40 Hz, fmaks. = 5...400 Hz
Rozdzielczo$¢ Afp 0.05 Hz przez caty zakres
Obszar ostabionego pola fEck skokowo: 50/60/87/104/120 Hz oraz ptynnie: 5...400 Hz
Czestotliwosé PWM =Y regulowana: 4/8/12/16 kHz (P325/P345)
0GOLNE
Strata mocy przy Py PSmaks. 65 W 85W 105W 130 W
Rodzaj chtodzenia (DIN 41751)
Chtodzenie wiasne . .
Chtodzenie zewngtrzne/ 3 3,
Zapotrzebowanie na powietrze chtodzae 25 m/h (15 ft*/min)
Masa 4.5kg (9.9 Ib)

Wymiary SZER.xWYS.XGk.

184 x 281 x 170 mm (7.24 x 11.06 x 6.69 in)

%) dotyczy fpym = 4 kHz

Aby chtodzenie odbywato si¢ nienagannie nalezy pozostawi¢ nad i pod urzadzeniem minimalng wolng przestrzen 100

mm (4 in) !

Dane dotyczacy moce odnosza sig do fabrycznego ustawienia czestotliwosci PWM fpyppy = 4 kHz (P325/P345).
Dopuszczalne prady sieciowe i wyjsciowe redukujg sig przy Ugec = 3 X 500Vpc 0 20% w stosunku do danych

znamionowych.
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5.3.3  Urzadzenia podstawowe wielkosci obudowy 2

MOVITRAC® 31C 040-503-4-00 055-503-4-00 075-503-4-00
Numer rzeczowy 826 336 1 826 337 X 826 338 8
WEJSCIE
Napiecie przytaczeniowe Ugieé 3 x 380 Vg / 400 Vag/ 415 Vg / 460 Vpc / 480 Vac /500 Vg
Dopuszczalny zakres Ugiec = 380Vac-10%...500Vpc+10%
Czgstotliwosc sieciowa Tsiec 50 Hz...60 Hz = 5%
Prad znamionowy sieci lgiec 100% 8.8 Anc 10.7 Apg 13.8 Apg
(przy Ugigs = 3x400Vpp) 125% 11 Apg 13.4 Apc 17.3 Apg
WYJSCIE
Znamionowa moc wyjscia Py
(pr2y Ugiee = 3x380...500V ) 6.6 kVA 8.3 kVA 11 kKVA
Znamionowy prad wyjsciowy IN
9.6 A 12A 16 A
(Przy Usig = 3x400Vac) AC AC AC
Prad wyjsciowy ciagly = 125% IN*> Ip
12A 15A 20A

(przy Usiegy = 3x400V0) AC AC AC
State obciazenie

zalecana moc silnika Sjl 4.0 kW (5.0 HP) 5.5 kW (7.5 HP) 7.5 kW (10 HP)
Obcigzenie kwadratowe i obcigzenie state
bez przecigzenia

zalecana moc silnika S| 5.5 kW (7.5 HP) 7.5 kW (10 HP) 11 kW (15 HP)

ilni . 0,

Ograniczenie pradu I maks. silnikowe: 150% Iy Czas trwania zalezny od obcigzenia

generatorowe: 150% Iy

Wewnetrzne ograniczenie pradu

Imaks. = 20...150% ustawiane z menu (P320 / P340)

minimalny dopuszczalny Rew
rezystor hamowania przy pracy 4-
kwadrantowej

47 Q2 -10%

Napiecie wyjSciowe Un Warto$¢ regulowana P329/P349, jednak maks. Ugjeg
Czestotliwos¢ wyjsciowa fa 0...400 Hz, fipjn = 0...40 Hz, fmaks. = 5...400 Hz
Rozdzielczos¢é Afp 0.05 Hz przez caty zakres
Obszar ostabionego pola fEck skokowo: 50/60/87/104/120 Hz oraz ptynnie: 5...400 Hz
Czestotliwosé PWM fPam regulowana: 4/8/12/16 kHz (P325/P345)
0GOLNE
Strata mocy przy Py PSmaks. 190 W 230 W 310w

Rodzaj chtodzenia (DIN 41751)
Chtodzenie zewngtrzne/
Zapotrzebowanie na powietrze chtodzae

50 m3/h (30 ft5/min)

Masa 5.9kg (13 1b)
Wymiary .
S7ER xWYS.GE. 184 x 296 x 218 mm (7.24 x 11.65 x 8.58 in)

%) dotyczy fpym = 4 kHz

Aby chtodzenie odbywato si¢ nienagannie nalezy pozostawic¢ nad i pod urzadzeniem minimalng wolng przestrzen 100

mm (4 in) !

Dane dotyczace moce odnosza si¢ do fabrycznego ustawienia czestotliwosci PWM fppng = 4 kHz (P325/P345).

Dopuszczaine prady sieciowe i wyjSciowe redukuja si¢ przy Ugjes

znamionowych.

MOVITRAC® 31C Instrukcja obstugi
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MOVITRAC® 31C 110-503-4-00 150-503-4-00 220-503-4-00
Numer rzeczowy 826 308 6 826 309 4 8263108
WEJSCIE
Napiecie przytaczeniowe Usigé 3 x 380 Vg / 400 Vg / 415 Vg / 460 Vg / 480 Vac /500 Vg
Dopuszczalny zakres Ugiee = 380Vpc-10%...500Vpc+10%
Czgstotliwos¢ sieciowa fsiec 50 Hz...60 Hz = 5%
Prad znamionowy sieci lgiec 100% 20 Apc 27 Apg 39 Axc
(przy Ugigg = 3x400Vg) 125% 24 Apc 33 Apc 49 Apg
WYJSCIE
Znamionowa moc wyjscia PN
(0r2y Ugiee: = 3x380...500V0) 17 kVA 23 kVA 33 kVA
Znamionowy prad wyjsciowy IN
(przy Ugige = 3x400Vac) 24 A 33 Aro 47 A
Prad wyjsciowy ciagly = 125% IN*) Ip
(przy Ugios = 3x400Vpg) 30 A e %8 A
State obciazenie

zalecana moc silnika Sil 11 kW (15 HP) 15 kW (20 HP) 22 kW (30 HP)
Obcigzenie kwadratowe i obcigzenie state
bez przecigzenia

zalecana moc silnika Sil 15 kW (20 HP) 22 kW (30 HP) 30 kW (40 HP)

_— 1 Eno

Ograniczenie pradu I maks. silnikowe: 150% Iy (Czas trwania zalezny od obcigzenia

generatorowe: 150% Iy

Wewnetrzne ograniczenie pradu

Imaks. = 20...150% ustawiane z menu (P320 / P340)

minimalny dopuszczalny Rew
rezystor hamowania przy pracy 4-
kwadrantowej

18 Q-10%

15Q-10%

Napigcie wyjsciowe Up Warto$¢ regulowana P329/P349, jednak maks. Ugje¢
Czestotliwos¢ wyjsciowa fa 0...400 Hz, fiyjn = 0...40 Hz, fmaks. = 5...400 Hz
Rozdzielczo$¢ Afp 0.05 Hz przez caty zakres
Obszar ostabionego pola fEck skokowo: 50/60/87/104/120 Hz oraz ptynnie: 5...400 Hz
Czestotliwosé PWM =Y regulowana: 4/8/12/16 kHz (P325/P345)
0GOLNE
Strata mocy przy Py PSmaks. 430 W 580 W 800 W
Rodzaj chtodzenia (DIN 41751)
Chtodzenie zewngtrzne/

Zapotrzebowanie na powietrze chtodzae

100 m%h (60 ft%min)

230 m3h (135 ft/min)

Masa

13 kg (28.7 Ib)

Wymiary SZER.xWYS.xGk.

220 x 405 x 264 mm (8.66 x 15.94 x 10.39 in)

%) dotyczy fpym = 4 kHz

Aby chtodzenie odbywato si¢ nienagannie nalezy pozostawi¢ nad i pod urzadzeniem minimalng wolng przestrzen 100

mm (4 in) !

Dane dotyczace moce odnosza si¢ do fabrycznego ustawienia czestotliwosci PWM fpppy = 4 kHz (P325/P345).

Dopuszczalne prady sieciowe i wyjSciowe redukujg sig przy Ugieg

znamionowych.

= 3 x 500Vp; 0 20% w stosunku do danych
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5.3.5  Urzadzenia podstawowe wielkosci obudowy 4

D

MOVITRAC® 31C 300-503-4-00 370-503-4-00 450-503-4-00
Numer rzeczowy 826 3299 826 330 2 826 3310
WEJSCIE
Napiecie przytaczeniowe Ugieé 3 x 380 Vpg /400 Vg / 415 Vg / 460 Vg / 480 Vg / 500 Vg
Dopuszczalny zakres Ugige = 380Vpc-10%...500Vpc+10%
Czgstotliwosc sieciowa Tsiec 50 Hz ... 60 Hz = 5%
Prad znamionowy sieci lgiec 100% 56 Apg 69 A 84 Anc
(przy Ugigs = 3x400Vpp) 125% 70 Apg 86 Apg 105 Apg
WYJSCIE
Znamionowa moc wyjscia Py
(pr2y Ugiee = 3x380...500V ) 42 KVA 52 kVA 64 kVA
Znamionowy prad wyjsciowy IN
61A 75 A 92 A
(Przy Usig = 3x400Vac) AC AC AC
Prad wyjsciowy ciagly = 125% IN*> Ip
76 A 93 A 115A

(przy Usieg = 3x400V0) AC AC AC
State obciazenie

zalecana moc silnika Sjl 30 kW (40 HP) 37 kW (50 HP) 45 kW (60 HP)
Obcigzenie kwadratowe i obcigzenie
state bez przecigzenia

zalecana moc silnika Sjl 37 kW (50 HP) 45 kW (60 HP) 55 kW (75 HP)

- 1eno

Ograniczenie pradu I maks. silnikowe: 150% Iy (Czas trwania zalezny od obcigzenia

generatorowe: 150% Iy

Wewnetrzne ograniczenie pradu

Imaks. = 20...150% ustawiane z menu (P320 / P340)

minimalny dopuszczalny Rew
rezystor hamowania przy pracy 4-
kwadrantowej

12Q-10% 10 Q-10% 8.20Q-10%

Napiecie wyjSciowe Un Warto$¢ regulowana P329/P349, jednak maks. Ugje¢
Czestotliwos¢ wyjsciowa fa 0...400 Hz, fiyjn = 0...40 Hz, fmaks. = 5...400 Hz
Rozdzielczos¢é Afp 0.05 Hz przez caly zakres
Obszar ostabionego pola fEck skokowo: 50/60/87/104/120 Hz oraz ptynnie: 5...400 Hz
Czestotliwosé PWM fPam regulowana: 4/8/12/16 kHz (P325/P345)
0GOLNE
Strata mocy przy Py Psaks, 1000 W | 1200 W | 1500 W

Rodzaj chtodzenia (DIN 41751)
Chtodzenie zewngtrzne/
Zapotrzebowanie na powietrze chtodzae

230 m3h (135 ft/min)

Masa

19 kg (41.9 b) | 20kg @44.11b)

Wymiary SZER.XWYS.xGk.

220 x 555 x 264 mm (8.66 x 21.85 x 10.39 in)

%) dotyczy fpym = 4 kHz

Aby chtodzenie odbywato si¢ nienagannie nalezy pozostawi¢ nad i pod urzadzeniem minimalng wolng przestrzen 100

mm (4 in) !

Dane dotyczace mocy odnosza si¢ do fabrycznego ustawienia czestotliwosci PWM fppng = 4 kHz (P325/P345).

Dopuszczalne prady sieciowe i wyjSciowe redukuja sig przy Ugieg

znamionowych.

MOVITRAC® 31C Instrukcja obstugi
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5.4 MOVITRAC® 31C - dane elektroniczne

MOVITRAC® 31C Ogolne dane elektroniczne

Napleglg gasnajacg . X2:31 +10Vpg +5%/-0%, Imaks. = 3mA Napiecia odn|e3|e,n|.a dla potencjometrow

dla wejscia wartosci zadanych wartosci zadanych

Wejscie wartosci zadanych n2 ~ X2:34 n2 =0..+10V/-10V...+10V _

X2:35 Rozdzielczosc: 9 Bit A 20 mV, n2 = 0..20 mA/4...20 mA
. . Rozdzielczos¢: 8 Bit 2 0.08 mA
czas analizowania: 5 ms (Czas analizowania: 5 ms
Ri = 40kQ (zewngtrzne napigcie zasilajace) '
Rj = 20k<2 (zasilanie z X2:31)

Wewnetrzne wartosci zadane n11/n12/n13 lub n21/n22/n23 = 0...400 Hz

Integrator czestotliwosci - zakresy czasu|1. Integrator ~ t11/£21  Rozp.: 0.0...2000 s Zwoln: 0.0...2000 s

przy Afp = 50 Hz 2. Integrator ~ t12/t22 Rozp. = ham.:

szybkie 0.0...2000 s

zatrzymanie-

Rampa t13/£23 ham.: 0..9.95s

Potencjometr t4 Przysp.: 2...60 s Zwoln.: 2...60 s
silnika

Wyjscie X2:44 _ e _

napiecia pomocniczego U = 24 Vpc, obcigzalnosS¢ pradowa Imaks. = 250 mA

Zewnetrzne zasilanie X2:40 Un = 24 Vpg -15% / +20% (zakres 19.2...30 Vpg)

napieciem zgodnie z EN 61131-2

urzadzenie podstawowe bez opcji: Ig = 200 mA
urzagdzenie podstawowe z opcjami: IE_maks. =~ 600 mA
Wejscia binarne bezpotencjatlowo poprzez transoptor  Rj=3.0kQ  Czas analizowania: 5 ms

(EN 61131-2) lg=10 mA kompatybilne z SPS

Poziom sygnatu +13...+30V 2 ™" = styk zamkniety . i
3 45V A" = stykotwarly zgodnie z EN 61131-2
Funkcje sterowania X2:41 zaprogramoane: "prawo/stop"
X3:42/43/47/X14:48/49 — menu P60_

Wyjscia binarne Rj=100 Q kompatybilne z SPS, czas zadziatania: 5 ms
Poziom sygnatu "0"=0V ""=24V Uwaga: nie przyktadac¢ napigcia zewnetrznego
Funkcje sterowania X3:61 | Wyjscie binarne - zaprogramowane: "/hamulec", Imaks.=150mA (odporne na zwarcia)

X3:62 Wyijscie binarne — menu P61_, Imaks. = 50mA (odporne na zwarcia)

Wyjscie wielkoSci pomiarowych R;j =330 Q, Imaks.=3 mA, czas analizy: 10 ms, maks. diugos¢ kabla: 10 m (33 ft)
Poziom sygnatu 5 V-TTL, PWM impulsowane przez 100 Hz
Funkcje sterowania X2:65 Wyjscie wielkosci pomiarowych — menu P634

Zaciski odniesienia X2:0 0V10 Potencjat odniesienia dla sygnatow analogowych i zacisku X2:31

X3:30/X14:30 0V24 Potencjat odniesienia dla sygnatow binarnych
X3:60/X14:60 odniesienie Odniesienie dla wyj$¢ binarnych X3:41/42/43/47 i X14:48/49
Dopuszczalny przekroj przewodow Zyta pojedyncza: 0.25...2.5 mm? (AWG22...12)
Zyta podwajna: 0.25...1 mm? (AWG22...17)

EURGDRIVE!
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Lista adresow

EURODRIVE
Niemcy Zarzad Gtéwny Bruchsal SEW-EURODRIVE GmbH & Co Telefon (0 72 51) 75-0
Zaktad produkcyjny Ernst-Blickle-Strasse 42 « D-76646 Bruchsal Telefax (0 72 51) 75-19 70
Dystrybucja, Serwis Telex 7 822 391
Postfachadresse: http://www.SEW-EURODRIVE.de
Postfach 3023 « D-76642 Bruchsal sew @sew—eurodrive.de
Zaktad produkcyjny Graben SEW-EURODRIVE GmbH & Co Telefon (0 72 51) 75-0
Ernst-Blickle-Strasse 1 Telefax (0 72 51) 75-29 70
D-76676 Graben—Neudorf Telex 7 822 276
Postfach 1220 « D-76671 Graben—Neudorf
Zaktad montazowy Garbsen SEW-EURODRIVE GmbH & Co Telefon (0 51 37) 87 98-30
Serwis (bei Hannover) Alte Ricklinger Strasse 40-42 « D-30823 Garbsen Telefax (0 51 37) 87 98-55
Postfach 110453 « D-30804 Garbsen
Kirchheim SEW-EURODRIVE GmbH & Co Telefon (0 89) 90 95 52-10
(bei Mznchen) Domagkstrasse 5 « D-85551 Kirchheim Telefax (0 89) 90 95 52-50
Langenfeld SEW-EURODRIVE GmbH & Co Telefon (0 21 73) 85 07-30
(bei Dzsseldorf) Siemensstra§e 1 ¢ D-40764 Langenfeld Telefax (0 21 73) 85 07-55
Meerane SEW-EURODRIVE GmbH & Co Telefon (0 37 64) 76 06-0
(bei Zwickau) Dankritzer Weg 1 « D-08393 Meerane Telefax (0 37 64) 76 06-30
Francja Zaktad produkcyjny Haguenau SEW-USOCOME S.A. Telefon 03 88 73 67 00
Dystrybucja 48-54, route de Soufflenheim Telefax 03 88 73 66 00
Serwis B.P.185 Telex 870 033
F-67506 Haguenau Cedex http://www.usocome.com
sew @usocome.com
Zaktad produkcyjny Forbach SEW-EUROCOME S.A.
Zone industrielle Technopole Forbach Sud
B. P. 30269, F-57604 Forbach Cedex
Zaktad montazowy Bordeaux SEW-USOCOME Telefon 05 57 26 39 00
Serwis Parc d'activites de Magellan Telefax 05 57 26 39 09
Biuro techniczne 62, avenue de Magellan — B. P.182
F-33607 Pessac Cedex
Paris SEW-USOCOME S.A. Telefon 01 64 42 40 80
Zone industrielle, 2, rue Denis Papin Telefax 01 64 42 40 88
F-77390 Verneuil I'Etang
Argentyna Zaktad montazowy Buenos Aires SEW-EURODRIVE ARGENTINA S.A. Telefon (3327) 45 72 84
Dystrybucja Centro Industrial Garin, Lote 35 Telefax (3327) 45 72 21
Serwis Ruta Panamericana Km 37,5 E-mail:sewar@cotelnet.com.ar
1619 Garin
Australia Zaktad montazowy Melbourne SEW-EURODRIVE PTY. LTD. Telefon (03) 93 38-7911
Dystrybucja 27 Beverage Drive Telefax (03) 93 30-32 31 +93 35 35
Serwis Tullamarine, Victoria 3043 41
Sydney SEW-EURODRIVE PTY. LTD. Telefon (02) 97 56-10 55
9, Sleigh Place, Wetherill Park Telefax (02) 97 56-10 05
New South Wales, 2164
Belgia Zaktad montazowy Brzssel CARON-VECTOR S.A. Telefon (010) 23 13 11
Dystrybucja Avenue Eiffel 5 Telefax (010) 2313 36
Serwis B-1300 Wavre http://www.caron-vector.be
info@ caron-vector.be
Brazylia Zaktad produkcyjny Sao Paulo SEW DO BRASIL Telefon (011) 64 60-64 33
Vertrieb Motores—Redutores Ltda. Telefax (011) 64 80-43 43
Service Caixa Postal 201-0711-970 sew.brasil@originet.com.br
Rodovia Presidente Dutra km 213
CEP 07210-000 Guarulhos-SP
Chile Zaktad montazowy Santiago de Chile SEW-EURODRIVE CHILE Telefon (02) 6 23 82 03+6 23 81 63
Dystrybucja Motores—Reductores LTDA. Telefax (02) 6 23 81 79
Serwis Panamericana Norte N° 9261
Casilla 23 — Correo Quilicura
RCH-Santiago de Chile
Chiny Zaktad produkcyjny Tianjin SEW-EURODRIVE (Tianjin) Co., Ltd. Telefon (022) 25 32 26 12
Zaktad montazowy No. 46, 7th Avenue, TEDA Telefax (022) 25 32 26 11
Dystrybucja, Serwis Tianjin 300457
Dania Zaktad montazowy Kopenhagen SEW-EURODRIVEA/S Telefon 4395 8500
Dystrybucja Geminivej 28-30, P.O. Box 100 Telefax 4395 8509
Serwis DK-2670 Greve
Finnlandia Zaktad montazowy Lahti SEW-EURODRIVE OY Telefon (3) 589 300
Dystrybucja Vesimaentie 4 Telefax (3) 780 6211
Serwis FIN-15860 Hollola 2
Wielka Brytania Zaktad montazowy Normanton SEW-EURODRIVE Ltd. Telefon 19 24 89 38 55
Dystrybucja Beckbridge Industrial Estate Telefax 19 24 89 37 02
Serwis P.O. Box No.1
GB-Normanton, West- Yorkshire WF6 1QR
Hong Kong Zaktad montazowy Hong Kong SEW-EURODRIVE LTD. Telefon 2-7 96 04 77 + 79 60 46 54
Dystrybucja Unit No. 801-806, 8th Floor Telefax 2-7 95-91 29
Serwis Hong Leong Industrial Complex
No. 4, Wang Kwong Road
Kowloon, Hong Kong
Indie Zaktad montazowy Baroda SEW-EURODRIVE India Private Limited Telefon 0 265-83 10 86
Dystrybucja Plot NO. 4, Gidc, Por Ramangamdi Telefax 0 265-83 10 87
Serwis Baroda - 391 243, Gujarat
Witochy Zaktad montazowy Milano SEW-EURODRIVE di R. Blickle & Co.s.a.s. Telefon (02) 96 98 01
Dystrybucja Via Bernini, 14 Telefax (02) 96 79 97 81
Serwis 1-20020 Solaro (Milano)
Japonia Zaktad montazowy Toyoda-cho SEW-EURODRIVE JAPAN CO., LTD Telefon (0 53 83) 7 3811-13
Dystrybucja 250-1, Shimoman-no, Telefax (0 53 83) 7 3814
Serwis Toyoda-cho, Iwata gun
Shizuoka prefecture, P.O. Box 438-0818
Kanada Zaktad montazowy Toronto SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Telefon (905) 7 91-15 53

Dystrybucja
Serwis

210 Walker Drive
Bramalea, Ontario L6T3W1

Telefax (905) 7 91-29 99




Lista adresow

EURODRIVE
Vancouver SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Telefon (604) 9 46-55 35
7188 Honeyman Street Telefax (604) 9 46-25 13
Delta. B.C. V4G 1 E2
Kanada Zaktad montazowy Montreal SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Telefon (514) 3 67-11 24
Dystrybucja 2555 Rue Leger Street Telefax (514) 3 67-36 77
Serwis LaSalle, Quebec H8N 2V9
Kolumbia Zaktad montazowy Bogota SEW-EURODRIVE COLOMBIA LTDA. Telefon (0571) 5 47 50 50
Calle 22 No. 132-60 Telefax (0571) 5 47 50 44
Bodega 6, Manzana B
SantafZ de Bogota
Korea Zaktad montazowy Ansan-City SEW-EURODRIVE CO., LTD. Telefon (0345) 4 92-80 51
Dystrybucja R 601-4, Banweol Industrial Estate Telefax (03 45) 4 92—-80 56
Serwis Unit 10484, Shingil-Dong, Ansan 425-120
Malezja Zaktad montazowy Johore SEW-EURODRIVE Sdn. Bhd. Telefon (07) 3 54 57 07 + 3 54 94 09
Dystrybucja 95, Jalan Seroja 39 Telefax (07) 3 5414 04
Serwis 81100 Johore Bahru, Johore
Nowa zelandia Zaktad montazowy Auckland SEW-EURODRIVE NEW ZEALAND LTD. Telefon (09) 2 74 56 27
Dystrybucja P.O. Box 58-428 2740077
Serwis 82 Greenmount drive, East Tamaki, Auckland Telefax (09) 274 0165
Christchurch SEW-EURODRIVE NEW ZEALAND LTD. Telefon (09) 3 84 62 51
10 Settlers Cresent, Ferrymead Telefax (09) 3 84 64 55
Christchurch sales @ sew—eurodrive.co.nz
Holandia Zaktad montazowy Rotterdam VECTOR Aandrijftechniek B.V. Telefon (010) 4 46 37 00
Dystrybucja Industrieweg 175 Telefax (010) 4 15 55 52
Serwis NL-3044 AS Rotterdam
Postbus 10085, NL-3004AB Rotterdam
Norwegia Zaktad montazowy Moss SEW-EURODRIVE A/S Telefon (69) 24 10 20
Dystrybucja, Serwis Solgaard skog 71, N-1539 Moss Telefax (69) 24 10 40
Austria Zaktad montazowy Wien SEW-EURODRIVE Ges.m.b.H. Telefon (01) 6 17 55 00-0
Dystrybucja Richard—Strauss—-Strasse 24 Telefax (01) 6 17 55 00-30
Serwis A-1230 Wien
Portugalia Zaktad montazowy Coimbra SEW-EURODRIVE, LDA. Telefon (231) 20 96 70
Dystrybucja, Serwis Apartado 15, P-3050 Mealhada Telefax (231) 20 36 85
Szwecja Zaktad montazowy Jonkoping SEW-EURODRIVE AB Telefon (036) 34 42 00
Dystrybucja Gnejsvagen 6-8, Box 3100 Telefax (036) 34 42 80
Serwis S-55303 Jonkoping Telex 70162
Szwaijcaria Zaktad montazowy Basel Alfred Imhof A.G. Telefon (061) 417 17 17
Dystrybucja Jurastrasse 10 Telefax (061) 4 17 17 00
Serwis CH-4142 Munchenstein bei Basel
Singapur Zaktad montazowy Singapore SEW-EURODRIVE PTE. LTD. Telefon 8 62 17 01-705
Dystrybucja N° 9, Tuas Drive 2 Telefax 8 61 28 27
Serwis Jurong Industrial Estate, Singapore 638644 Telex 38 659
Jurong Point Post Office
P.O. Box 813, Singapore 91 64 28
Hiszpania Zaktad montazowy Bilbao SEW-EURODRIVE ESPA,A, S.L. Telefon 9 44 31 84 70
Dystrybucja, Serwis Edificio, 302 Telefax 9 44 31 &%
E-48170 Zamudio (Vizcaya) sew.spain @sew-eurodrive.es
RPA Zaktad montazowy Johannesburg SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED Telefon (011) 49 44 380
Dystrybucja Eurodrive House Telefax (011) 49 42 300
Serwis Cnr. Adcock Ingram and Aerodrome Roads
Aeroton Ext. 2
Johannesburg 2013
P.O. Box 27032, 2011 Benrose, Johannesburg
Capetown SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED Telefon (021) 5 11 09 87
Rainbow Park Telefax (021) 5 11 44 58
Cnr. Racecourse & Omuramba Road Telex 576 062
Montague Gardens, 7441 Cape Town
P.0.Box 53 573
Racecourse Park, 7441 Cape Town
Durban SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED Telefon (031) 700 34 51
39 Circuit Road Telex 622 407
Westmead, Pinetown
P.O. Box 10433, Ashwood 3605
Tajlandia Zaktad montazowy Chon Buri SEW-EURODRIVE (Thailand) Ltd. Telefon 0066-38 21 45 29/30
Bangpakong Industrial Park 2 Telefax 0066—38 21 45 31
700/456, M007, Tambol Bonhuaroh eletax
Muang District, Chon Buri 20000
Turcja Zaktad montazowy Istanbul SEW-EURODRIVE Telefon (216) 4 41 91 63 + 4 41 91 64
Dystrybucja HareketCSistemleri Ticgret Ltd. Sirketi +3838014+3838015
Serwis Bagdat Cad. Koruma Cikmazi No. 3
TR-81540 Maltepe ISTANBUL Telefax (216) 3 05 58 67
USA Zaktad produkcyjny Greenville SEW-EURODRIVE INC. Telefon (864) 4 39 75 37
Zaktad montazowy 1295 Old Spartanburg Hi%hway Telefax Sales (864) 439-78 30
Dystrybucja, Serwis P.O. Box 518, Lyman, S.C. 29365 Telefax Manuf. (864) 4 39-99 48
Zaktad montazowy San Francisco SEW-EURODRIVE INC. Telefon (510) 4 87-35 60
Dystrybucja 30599 San Antonio Road Telefax (510) 4 87-63 81
Serwis P.O. Box 3910, Hayward, California 94544
Philadelphia/PA SEW-EURODRIVE INC. Telefon (856) 4 67-22 77
Pureland Ind. Complex Telefax (856) 8 45-31 79
200 High Hill Road, P.O. Box 481
Bridgeport, New Jersey 08014
Dayton SEW-EURODRIVE INC. Telefon (513) 3 35-00 36
2001 West Main Street, Troy, Ohio 45373 Telefax (513) 2 22—41 04
Dallas SEW-EURODRIVE INC. Telefon (214) 3 30-48 24
3950 Platinum Way, Dallas, Texas 75237 Telefax (214) 3 30-47 24
Wenezuela Zaktad montazowy Valencia SEW-EURODRIVE Venezuela S. A. Telefon (041) 3295 8

Dystrybucja
Serwis

Av. Norte Sur No. 3, Galpon 84-319
Zona Industrial Municipal Norte, Valencia

Telefax (041) 38 62 3
sewventas @cantv.net




Jestesmy tam gdzie mozemy byé
potrzebni - na catym swiecie

SEW-EURODRIVE Twoim partnerem w dziedzi- produkcyjnym i montazowniom zalokalizo-
nie sterowania napedami dzigki zaktadom wanym w wigkszosci krajow Swiata.

EURODRIVE

SEW-EURODRIVE GmbH &Co KG - P.0.Box 30 23 - D-76642 Bruchsal/Germany
Tel. +49-7251-75-0 - Fax +49-7251-75-19 70 - Telex 7 822 391
http://www.SEW-EURODRIVE.com - sew@ Sew-eurodrive.com
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