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Instrukcja Skrécona

Stuzy do szybkiego uruchamiania przy pomocy
panela SDP i BOP.
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Instrukcja Obstugi

Podaje informacje o wtasciwosciach przeksztalttnika
MICROMASTER 440, instalacji, uruchamianiu,
trybach sterowania, strukturze parametrow
systemowych, wykrywaniu i usuwaniu btedéw,
danych technicznych. Ponadto Instrukcja Obstugi
zawiera informacje o dostepnych opcjach
przeksztattnika MICROMASTER 440.
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Lista Parametrow

Lista Parametrow zawiera opis wszystkich
parametréw utozony w porzadku funkcjonalnym, jak
réwniez szczegotowy opis parametréw. Dodatkowo
Lista Parametrow zawiera schematy funkcjonalne
przedstawiajgce funkcje przeksztattnika w formie
graficznej.
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Katalog

Katalog zawiera informacje do doboru i zamawiania
przeksztattnika i dodatkowych opcji wyposazenia.
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WAZNA WSKAZOWKA

MNie wszystkie przeksztaltniki sa przebadane dla UL

Znak badania UL mozna znalez¢
na tabliczce znamionowej

Dla produktéw przebadanych dla UL
stosuje sie nastepujacy znak UL:

WSKAZOWKA: W chwili obecnej certyfikacja UL jest w przygotowaniu!

Dalsze informacje sg dostepne w internecie pod adresem:

http://www.siemens.pl/micromaster

Oprogramowanie oraz szkolenia prowadzone przez firme
Siemens sg zgodne z normg zapewnienia jakosci DIN
ISO 9001, Nr Rej. 2160-01

Powielanie, przekazywanie lub uzywanie tej dokumentac;ji
bez pisemnego zezwolenia jest zabronione.

Wszystkie prawa zastrzezone, wiaczajgc prawa
patentowe i rejestracyjne urzadzenia, prawa modelu lub
wzornictwa.

© Siemens AG 2002. Wszystkie prawa zastrzezone.

MICROMASTER® jest zarejestrowanym znakiem
handlowym firmy Siemens.

Moga by¢ dostepne inne funkcje, ktére nie sg opisane w
tej dokumentaciji. Fakt ten jednak nie zobowigzuje do
udostepnienia tych funkcji z nowym sterowaniem lub przy
pracach serwisowych.

Zawartos$¢ tej dokumentacji odpowiada opisanej wersji
sprzetu i oprogramowania. Moga jednak wystapi¢ pewne
réznice i nie gwarantuje sie identycznosci dokumentacji z
otrzymanym sprzetem. Informacje zawarte w tej
dokumentacji sa regularnie sprawdzane. Uaktualnienia
informaciji lub inne niezbedne zmiany bedg wprowadzone
w nastepnym wydaniu. Oczekujemy uwag pozwalajacych
na poprawe tekstu.

Podreczniki firmy Siemens drukowane sa na papierze bez
zawartosci chloru pochodzacym z uprawialnych i
odnawialnych surowcéw. Do druku i oprawy nie uzywano
zadnych rozpuszczalnikow.

Dokumentacja moze ulec zmianie bez wczes$niejszego
powiadamiania.

Symbol zam.: 6SE6400-5AW00-0APO PL

Siemens Sp. z o0.0.

4 03-821 Warszawa, ul. Zupnicza 11, tel. (022) 870 98 11, fax (022) 870 91 49

Siemens AG
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Instrukcja Obstugi
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Wstep

Dokumentacja uzytkownika

OSTRZEZENIE
Przed instalacjg i uruchomieniem przeksztattnika uwaznie przeczytaé¢ wszystkie

Instrukcje Bezpieczenstwa i ostrzezenia, oraz naklejki ostrzegawcze umieszczone
na urzadzeniu. Nalezy uwazac¢ na utrzymanie naklejek ostrzegawczych w stanie
czytelnym i brakujace lub uszkodzone naklejki wymieni¢ na nowe.

W celu uzyskania dalszych informacji prosimy kierowac sie do:

Doradztwo techniczne

tel.. (022) 87091 12 lub  (032) 208 41 73
fax: (022) 870 91 49 lub  (032) 208 41 79
e-mail: micromaster@siemens.pl

Od poniedziatku do pigtku w godz.: 8.00 - 16.00

Adres internetowy

Informacje ogdlne oraz techniczne mozna uzyskaé réwniez pod ponizszym
adresem internetowym:
http://www.siemens.pl/micromaster

Adres kontaktowy

Ewentualne pytania lub problemy, ktére mogg wystapi¢ podczas czytania tej
instrukcji nalezy zgtaszac¢ przy pomocy formularza zamieszczonego na koncu tej
instrukcji do odpowiedniego przedstawicielstwa firmy Siemens.

MICROMASTER 440 Siemens Sp. z o.0.
Instrukcja Obstugi 03-821 Warszawa, ul. Zupnicza 11, tel. (022) 870 98 11, fax (022) 8709149 5
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Definicje i ostrzezenia

NIEBEZPIECZENSTWO

oznacza, ze w przypadku niezastosowania odpowiednich srodkéw bezpieczehstwa
moze nastgpi¢ Smier¢, ciezkie obrazenia ciata lub znaczne szkody materialne.

OSTRZEZENIE

oznacza, ze w przypadku niezastosowania odpowiednich srodkéw bezpieczehstwa
moze nastapic¢ $mieré, ciezkie obrazenia ciata lub znaczne szkody materialne.

OSTROZNIE

z tréjkatem ostrzegawczym oznacza, ze w przypadku niezastosowania
odpowiednich srodkéw bezpieczenstwa mogg nastgpic lekkie obrazenia ciata lub
szkody materialne.

> > [>

OSTROZNIE

bez trojkata ostrzegawczego oznacza, ze w przypadku niezastosowania
odpowiednich srodkéw bezpieczenstwa moga wystgpi¢ szkody materialne.

UWAGA

oznacza, ze w przypadku nieprzestrzegania odpowiednich wskazéwek moze
wystapi¢ niepozadany skutek lub stan.

WSKAZOWKA

oznacza wazng informacje o produkcie lub podkreslenie czesci dokumentaciji, na
ktérg nalezy zwréci¢ szczegdlng uwage.

Wykwalifikowany personel

W rozumieniu niniejszej instrukcji lub wskazéwek ostrzegawczych umieszczonych
na tym produkcie sg to osoby, ktére sg zapoznane z ustawianiem, montazem,
uruchamianiem i eksploatacjg tego produktu oraz przez ich dziatalno$¢ dysponujg
odpowiednimi kwalifikacjami jak np.:

1. Przeszkolenie lub pouczenie lub tez uprawnienie do zatgczania, wyltgczania,
uziemiania i oznaczania obwodéw pradowych i urzadzen zgodnie z zasadami
bezpieczenstwa.

2. Woyksztatcenie lub pouczenie odnosnie zasad bezpieczenstwa i stosowania
odpowiedniego sprzetu ochronnego.

1. Przeszkolenie z zakresu udzielania pierwszej pomocy.

PE ¢ Uziemienie ochronne PE uzywa obwodu przewodu ochronnego do zwarc,
= Ground gdzie nie powinno wystapi¢ napiecie wyzsze niz 50 V. Normalnie potgczenie to
@ stuzy do uziemienia przeksztaftnika.

¢ @ — Jest to potgczenie uziemiajace, gdzie napiecie odniesienia moze byé
zgodne z potencjatem ziemi. Normalnie potaczenie to stuzy do uziemienia
silnika.

Stosowanie zgodne z przeznaczeniem

Urzadzenie moze by¢ stosowane tylko zgodnie z przeznaczeniem podanym w tej
instrukcji oraz tylko w potaczeniu z urzgdzeniami i elementami zalecanymi i
dopuszczonymi przez firme Siemens.

Siemens Sp. z o0.0. MICROMASTER 440
6 03-821 Warszawa, ul. Zupnicza 11, tel. (022) 870 98 11, fax (022) 870 91 49 Instrukcja Obstugi
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Instrukcje bezpieczenstwa

Nastepujace ostrzezenia, srodki ostroznosci i wskazoéwki stuzg Panstwa
bezpieczenstwu oraz dla uniknigecia uszkodzenia produktu lub komponentow
zwigzanych z urzadzeniem. W rozdziale tym zestawiono razem ostrzezenia i
wskazowki, ktére obowigzujg ogodlnie przy obstudze przeksztattnikow
MICROMASTER 440. Zostaty one podzielone na Ogdine, Transport i
przechowywanie, Uruchamianie, Praca, Naprawa, Demontaz i ztomowanie.

Specyficzne ostrzezenia i wskazéwki, ktére obowigzujg dla okreslonych
czynnosci, znajdujg sie na poczatku odnosnego rozdziatu i sg powtorzone lub
uzupetnione przy kluczowych punktach wewnatrz tych rozdziatow.

Nalezy uwaznie przeczytaé te informacje, poniewaz stuza one dla Panstwa
osobistego bezpieczenstwa i pomagaja w wydluzeniu zywotnosci
przeksztaltnikow MICROMASTER 440 i przytaczonych do nich urzadzen.

Informacje ogéine

OSTRZEZENIE
A ¢ W niniejszym urzadzeniu wystepuja niebezpieczne napiecia i steruje ono

wirujgce czesci mechaniczne, ktére réwniez sg niebezpieczne. Przy
nieprzestrzeganiu tego ostrzezenia, lub postepowaniu niezgodnym ze
wskazowkami zawartymi w tej instrukcji, moze nastgpi¢ smierc, ciezkie
obrazenia ciata lub znaczne szkody materialne.

¢ Tylko odpowiednio wykwalifikowany personel moze pracowac przy tym
urzadzeniu. Personel ten musi by¢ gruntownie zaznajomiony ze wszystkimi
zawartymi w tej instrukcji wskazéwkami bezpieczenstwa, warunkami i
sposobem instalacji i pracy urzadzenia oraz srodkami utrzymania urzagdzenia w
nalezytym stanie. Prawidtowa i bezpieczna praca urzadzenia opiera sie na
wtasciwym transporcie, przepisowej instalacji, pracy i wtasciwym utrzymaniu.

¢ Niebezpieczenstwo porazenia pragdem elektrycznym. Kondensatory
posredniego obwodu pradu statego pozostajg natadowane przez 5 minut po
wytgczeniu napiecia zasilajacego. Dlatego urzadzenie to mozna otwieraé
dopiero po 5 minutach od wylaczenia napiecia zasilajacego.

¢ Podane wartosci mocy oparte sg na silnikach z serii 1LA firmy Siemens i
podane sa jedynie dla orientacji; nie koniecznie odnoszace sie do
wartosci mocy wedtug standardéw UL lub NEMA.

OSTRZEZENIE
A ¢ Nalezy zapobiec dostepowi do urzadzenia dzieciom i osobom postronnym!

¢ Urzadzenie moze by¢ uzywane tylko zgodnie z przeznaczeniem podanym
przez wytworce. Jakiekolwiek przerdbki oraz stosowanie czesci zamiennych
i akcesoriow, ktére nie sg sprzedawane lub zalecane przez wytwérce sprzetu
moga spowodowac porazenia prgdem elektrycznym oraz obrazenia ciata.

MICROMASTER 440 Siemens Sp. z o.0.
Instrukcja Obstugi 03-821 Warszawa, ul. Zupnicza 11, tel. (022) 870 98 11, fax (022) 8709149 7
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UWAGA

Niniejszg instrukcje obstugi nalezy starannie przechowywaé w poblizu urzgdzenia
i udostepnic dla wszystkich uzytkownikow.

W przypadku koniecznosci wykonania pomiarow przy urzgdzeniu bedacym pod
napieciem, nalezy przestrzegaé¢ zasad bezpieczenstwa wg BGV A2,

a w szczegolnosci § 8 "Dopuszczalne odchytki podczas prac przy czesciach
znajdujgcych sie pod napieciem”. Nalezy uzywac¢ wiasciwych przyrzadow
elektronicznych.

Przed instalacjq i uruchomieniem nalezy uwaznie przeczytac niniejsze wskazowki
bezpieczenstwa i wskazoéwki ostrzegawcze oraz tabliczki ostrzegawcze
umieszczone na urzadzeniu. Tabliczki ostrzegawcze nalezy utrzymywac w stanie
czytelnym, a brakujace lub uszkodzone tabliczki wymieni¢ na nowe.

Transport i przechowywanie

OSTRZEZENIE
A ¢ Prawidtowa i bezpieczna praca urzgdzenia opiera sie ha wkasciwym

transporcie, fachowym przechowywaniu, ustawieniu i montazu, jak rowniez
uwaznej obstudze i wkasciwym utrzymaniu.

OSTROZNIE
A ¢ Podczas transportu przeksztattnik musi by¢ chroniony przed uderzeniami

mechanicznymi i drganiami. Nalezy zagwarantowac¢ réwniez ochrone przed
wod3a (deszcz) i niedopuszczalnymi temperaturami (patrz Tabela 7-1 na
stronie 110).

Uruchamianie

OSTRZEZENIE
A ¢ Prace przy urzadzeniu/systemie podejmowane przez niewykwalifikowany

personel lub nieprzestrzeganie ostrzezen moga prowadzi¢ do ciezkich
obrazenh ciata lub znacznych szkéd materialnych. Prace przy
urzadzeniu/systemie mogg by¢ podejmowane tylko przez odpowiednio
wykwalifikowany personel, ktéry zostat przeszkolony pod wzgledem
ustawiania, instalacji, uruchamiania i obstugi produktu.

¢ Przewody zasilajagce muszg by¢ podtagczone na state. Urzadzenie musi byé
uziemione (IEC 536, Klasa 1, NEC i pozostate stosowane normy).

¢ Wolno stosowac tylko wytgczniki ochronne réznicowopradowe typu B.
Maszyn z zasilaniem tréjfazowym wyposazonych w filtry EMC nie wolno
poditaczac do sieci przez wytaczniki ochronne réznicowopradowe (patrz
DIN VDE 0160, Rozdziat 5.5.2, i EN50178, Rozdziat 5.2.11.1).

¢ Nastepujace zaciski mogg znajdowac sie pod niebezpiecznym napieciem,
réwniez gdy przeksztattnik nie pracuje:
- zaciski przytacza sieci L/L1, N/L2, L3 lub U1/L1, V1/L2, W1/L3
- zaciski przytacza silnika U, V, W lub U2/T1, V2/T2, W2/T3
- i wedtug wielkosci obudowy zaciski DC+/B+, DC-, B-, DC/R+ lub C/L+, D/L-

¢ Urzadzenie nie moze by¢ uzywane jako 'mechanizm wytgczenia
bezpieczenstwa' (patrz EN 60204, 9.2.5.4).

OSTROZNIE
A W celu wyeliminowania wptywu na prace przeksztaitnika indukcyjnosci i

pojemnosci pasozytniczych przewoddow, podtgczenia zasilania i silnika oraz kabli
sterujgcych nalezy wykona¢ wg Rys. 2-11 na stronie 37.

Siemens Sp. z o0.0. MICROMASTER 440
8 03-821 Warszawa, ul. Zupnicza 11, tel. (022) 870 98 11, fax (022) 870 91 49 Instrukcja Obstugi
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Praca

OSTRZEZENIE
A ¢ Przeksztaltniki MICROMASTER pracujg z wysokimi napieciami.

¢ Przy pracy urzadzen elektrycznych sitg rzeczy okreslone czesci znajduja sie
pod wysokim napieciem.

¢ Mechanizmy wytaczenia bezpieczenstwa wg EN 60204 IEC 204 (VDE 0113)
muszg funkcjonowa¢ we wszystkich rodzajach pracy urzadzenia sterujgcego.
Odblokowanie mechanizmu wytacznika bezpieczenstwa nie moze prowadzi¢
do niekontrolowanego lub niezamierzonego ponownego uruchomienia.

¢ W przypadkach, w ktérych zwarcia w urzadzeniu sterujgcym moga prowadzi¢
do znacznych szkéd materialnych lub nawet ciezkich obrazen ciata (tzn.
zwarcia niebezpieczne potencjatowo), muszg by¢ przewidziane zewnetrzne
srodki lub mechanizmy w celu samodzielnego zagwarantowania lub
wymuszenia pracy nie powodujacej niebezpieczenstwa przy wystapieniu
zwarcia (np. wytacznik krancowy, blokady mechaniczne itd.).

¢ Okreslone nastawy parametréw moga spowodowac¢ automatyczne ponowne
uruchomienie przeksztattnika po zaniku napiecia zasilajagcego.

¢ Dla prawidtowej ochrony przed przecigzeniem silnika nalezy doktadnie
skonfigurowac parametry silnika.

¢ Urzadzenie oferuje wewnetrzng ochrone silnika przed przecigzeniem wg
UL508C, Rozdziat 4.2. Patrz P0610 i P0335, kontrola i2t jest domysinie
uaktywniona. Ochrona silnika przed przecigzeniem moze by¢ réwniez
zapewniona przez zewnetrzny czujnik temperatury typu PTC (domyslinie
P0601 jest nieaktywne).

¢ Urzadzenie jest przystosowane do zastosowania w obwodach pradowych,
ktére przy maksymalnym napieciu 230 V / 460 V / 575V dostarczajg prad
symetryczny najwyzej 10 000 A (wart. skut.), jesli jest zabezpieczone przez
bezpieczniki typu H lub K (patrz tabele od strony 113).

¢ Urzadzenie nie moze by¢ uzywane jako 'mechanizm wytgczenia
bezpieczenstwa’ (patrz EN 60204, 9.2.5.4).

Naprawy

OSTRZEZENIE
A ¢ Naprawy przy urzgdzeniu mogg by¢ podejmowane tylko przez serwis firmy

Siemens, warsztaty naprawcze, ktére zostaly dopuszczone przez firme
Siemens lub przez wykwalifikowany personel, ktéry zostat gruntownie
zaznajomiony ze wszystkimi ostrzezeniami i procedurami obstugi zawartymi
w tym podreczniku.

¢ W razie potrzeby uszkodzone czesci lub elementy sktadowe musza by¢
zastgpione czesciami z przynaleznej listy czesci zamiennych.

¢ Przed otwarciem urzadzenia nalezy odtgczy¢ wszystkie bieguny zasilania.

Demontaz i zitomowanie
WSKAZOWKA

¢ Opakowanie urzadzenia nadaje sie do ponownego uzytku. Opakowanie
nalezy zachowac¢ do pézniejszego uzycia.

¢ Sruby i zlaczki zatrzaskowe pozwalajg na tatwe rozebranie urzadzenia na
czesci sktadowe. Czesci te mozna przeznaczy¢ do powtdrnego uzycia lub
utylizacji zgodnie z lokalnymi przepisami albo zwroéci¢ je do wytworcey.

MICROMASTER 440 Siemens Sp. z o.0.
Instrukcja Obstugi 03-821 Warszawa, ul. Zupnicza 11, tel. (022) 870 98 11, fax (022) 8709149 9
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1 Przeglad

Rozdzial ten zawiera:
Zestawienie najwazniejszych wtasciwosci przeksztattnikow z serii

MICROMASTER 440.
1.1 Przeksztattnik MICROMASTER 440.........oooiiiiiiiiiieieee et 16
1.2 R AT 2= TS o] 1Yo L= o] 17
MICROMASTER 440 Siemens Sp. z o.0.
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1.1 Przeksztaltnik MICROMASTER 440

Przeksztattniki czestotliwosci z serii MICROMASTER 430 sg przeznaczone do
regulacji predkosci obrotowe;j silnikow tréjfazowych. Rozne dostepne modele
pokrywajg zakres pobieranej mocy od 120 W do 200 kW (przy statym momencie
obrotowym (CT)) lub do 250 kW (przy zmiennym momencie obrotowym (VT)).

Przeksztattniki sg wyposazone w sterowanie mikroprocesorowe i wykorzystujg
najnowszg technologie IGBT (Insulated Gate Bipolar Transistor = tranzystor
bipolarny z izolowang bramkg). Dzieki temu sg one niezawodne i wszechstronne.
Specjalny proces modulacji szerokosci impulséw z programowalng czestotliwoscig
nosng umozliwia cichg prace silnika. Liczne funkcje ochrony oferujg znakomitg
ochrone dla przeksztattnika i silnika.

Przeksztattnik MICROMASTER 440 z ustawieniami fabrycznymi jest
przystosowany do wielu zadan regulacji predkosci. Poprzez funkcjonalnie
pogrupowane parametry przeksztattnik MICROMASTER 440 moze by¢
dopasowany do bardzo wymagajgcych zastosowan.

Przeksztattnik MICROMASTER 440 moze by¢ uzyty zaréwno w pojedynczych
aplikacjach, jak réowniez moze by¢ zintegrowany w systemie automatyki.

Siemens Sp. z o0.0. MICROMASTER 440
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1.2 Wiasciwosci

Cechy gtéwne

tatwa instalacja

tatwe uruchamianie

Wykonanie zgodne z dyrektywami kompatybilno$ci elektromagnetycznej EMC
Mozliwos¢ pracy w sieciach IT

Krétkie i powtarzalne czasy reakcji na sygnaty sterujace

Obszerna oferta parametrow umozliwiajgca konfiguracje dla szerokiego
zakresu zastosowan

YV V.V VYV V VY

» Latwe poditgczanie przewodow sitowych

> 3 wyjscia przekaznikowe

» 2 wyjscia analogowe (0 — 20 mA)

> 6 izolowanych i przetaczalnych (NPN/PNP) wej$é binarnych

> 2 wejscia analogowe:
¢ AIN1:0-10V,0-20mAi-10do +10V
¢ AIN2:0-10V,0-20mA
Oba wejscia analogowe moga by¢ uzyte jako si6dme i 6sme wejscie binarne

» Technologia BiCo

» Budowa modutowa dla najbardziej elastycznej konfiguracji

» Woysokie czestotliwosci pulsowania dla cichej pracy silnika

» Szczegodtowe informacje o statusie przeksztattnika i zintegrowane funkcje
komunikatéw

» Opcje np. komunikacja z komputerem PC, podstawowy panel operatorski
(BOP), zaawansowany panel operatorski (AOP), modut komunikacyjny
PROFIBUS

MICROMASTER 440 Siemens Sp. z o.0.
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Wiasciwosci funkcjonalne
» Sterowanie wektorowe
¢ bezczujnikowe sterowanie wektorowe (SLVC)
¢ sterowanie wektorowe z enkoderem (VC)
» Sterowanie U/f

¢ Liniowe sterowanie U/f z regulacjg pradu (FCC) dla lepszej dynamiki i
lepszej regulaciji silnika

¢ Wielopunktowe sterowanie U/f

» Szybkie ograniczenie prgdu (FCL) dla zapewnienia pracy bez wytaczen
» Wbudowane hamowanie prgdem statym
» Hamowanie mieszane dla lepszej mocy hamowania
» Zintegrowany chopper hamowania (tylko wielkosci obudowy A do F)
» Zadajnik rozruchowy
¢ 2z zaokraglaniem
¢ bez zaokraglania
> Regulator technologiczny (PID)

» Przetaczanie zestawow parametréw

¢ zestawy danych napedowych (ZDN)

¢ zestawy danych rozkazowych i Zzrédta wartosci zadanych (ZDR)
Wolne bloki funkcyjne

Buforowanie kinetyczne

Pozycjonujgca rampa hamowania

Y V V

Wiasciwosci ochronne

» Ochrona przed zbyt wysokim i zbyt niskim napieciem
» Ochrona przed zbyt wysokg temperaturg przeksztattnika
» Ochrona przed doziemieniem
» Ochrona przed zwarciem
> Ochrona silnika przez kontrole i2t
» Przytacze czujnika temperatury PTC/KTY dla ochrony silnika
Siemens Sp. z o0.0. MICROMASTER 440
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2 Instalacja

Rozdzial ten zawiera:
> Dane ogdlne do instalacji
> Wymiary przeksztattnikéw

» Wytyczne okablowania dla minimalizacji wptywu zaktdcen
elektromagnetycznych

» Szczegoty do instalacji elektryczne;j

2.1 Instalacja po okresie przeChOWYWaNIa .........cccceoeeeeeiieeieee e 21
2.2 Warunki OtOCZENIA PraCy ........coooiuiiiiiiiiiee et 22
23 Instalacja MeChaniCzZNa. .........cueeiiiiiiii e 24
24 Instalacja eleKiryCzZNa. ... ...ooi i 31
MICROMASTER 440 Siemens Sp. z o.0.
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Wydanie 12/02

/N\

OSTRZEZENIE

*

Prace przy urzgdzeniu/systemie podejmowane przez niewykwalifikowany
personel lub nieprzestrzeganie ostrzezeh mogg prowadzi¢ do ciezkich
obrazen ciata lub znacznych szkdd materialnych. Prace przy
urzadzeniu/systemie mogg by¢ podejmowane tylko przez odpowiednio
wykwalifikowany personel, ktory zostat przeszkolony pod wzgledem
ustawiania, instalacji, uruchamiania i obstugi produktu.

Przewody zasilajace muszg byé podtgczone na state. Urzadzenie musi by¢
uziemione (IEC 536, Klasa 1, NEC i pozostate stosowane normy).

Wolno stosowac tylko wytaczniki ochronne réznicowopradowe typu B.
Maszyn z zasilaniem tréjfazowym wyposazonych w filtry EMC nie wolno
poditgczaé do sieci przez wytgczniki ochronne réznicowopradowe (patrz

DIN VDE 0160, Rozdziat 5.5.2, i EN50178, Rozdziat 5.2.11.1).

Nastepujace zaciski moga znajdowac sie pod niebezpiecznym napieciem,
réwniez gdy przeksztattnik nie pracuje:

- zaciski przytacza sieci L/L1, N/L2, L3 lub U1/L1, V1/L2, W1/L3

- zaciski przytacza silnika U, V, W lub U2/T1, V2/T2, W2/T3

- i wedtug wielkosci obudowy zaciski DC+/B+, DC-, B-, DC/R+ lub C/L+, D/L-
Po wytgczeniu urzadzenia zawsze odczekac¢ 5 minut dla roztadowania, przed
rozpoczeciem prac instalacyjnych.

Urzadzenie nie moze by¢ uzywane jako 'mechanizm wytgczenia
bezpieczenstwa' (patrz EN 60204, 9.2.5.4).

Minimalny przekroj przewodu uziemiajgco-wyréwnawczego musi przynajmniej
odpowiadac przekrojowi kabla zasilajgcego.

¢ W przypadku zdjecia przedniej ostony (wielko$ci obudowy FX i GX) koto
wentylatora jest otwarte. Przy obracajgcym sie wentylatorze wystepuje
niebezpieczenstwo odniesienia obrazen.

OSTROZNIE

W celu wyeliminowania wptywu na prace przeksztattnika indukcyjnosci i
pojemnosci pasozytniczych przewoddw, podtgczenia zasilania i silnika oraz kabli
sterujgcych nalezy wykona¢ wg Rys. 2-11 na stronie 37.

Siemens Sp. z o0.0. MICROMASTER 440
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2.1 Instalacja po okresie przechowywania

Po dtuzszym okresie przechowywania kondensatory przeksztattnika musza by¢
ponownie uformowane. Wymagania sg podane ponizej.

Wielkosci obudowy A do F

Napiecie
[%]
100 I
7% T I — H
50 — I — ! = hssssssssssssmsssmsssmssssmnst o ) . . N )
Czas sktadowania ponizej 1 roku:  Formowanie nie jest wymagane
I Czas sktadowania 1 do 2 lat Przed zataczeniem podtaczyé
| na 1 godzine do napiecia
___I ................... — — - Czas skfadowania 2 do 3 lat Przed zatagczeniem formowac
: odpowiednio wg krzywej
--------- Czas sktadowania 3 i wiecej lat Przed zataczeniem formowac
odpowiednio wg krzywej
(O Y
Czas t [h]
05 1 2 4 6 8
Rys. 2-1 Formowanie

Wielkosci obudowy FX i GX

Po okresie przechowywania dtuzszym niz 2 lata musi by¢ podane przynajmniej na
30 min. 85 % znamionowego napiecia zasilajgcego w stanie bez obcigzenia.

MICROMASTER 440 Siemens Sp. z o.0.
Instrukcja Obstugi 03-821 Warszawa, ul. Zupnicza 11, tel. (022) 870 98 11, fax (022) 8709149 21
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2.2 Warunki otoczenia pracy

Temperatura otoczenia pracy

Wielkosci obudowy A do F: Wielkosci obudowy FX i GX:
Dopuszczalny prad wyjsciowy Dopuszczalny prad wyjsciowy
[%] [%]
100 ) 100 ‘
\
| \ Bt — — —— ——
75 ‘ \
\ o4+— — — ——
| b
50 ‘ i ssf — — ‘
staty moment ‘ ‘
25| === zmienny moment ‘ ‘
‘ : T T T 1 ! T
-10 of 10" 20" 30" 40" 50 60 rcl 0 10 20 30 40 45 50 55 [CI
Temperatura pracy Temperatura pracy
Rys. 2-2 Temperatura otoczenia pracy

Wilgotnos¢ powietrza
Wilgotno$¢ wzgledna = 95 %, kondensacja wilgoci niedopuszczalna

Wysokos¢ zainstalowania
Dla wysokosci zainstalowania > 1000 m lub powyzej 2000 m n.p.m. obowigzujg
nastepujace krzywe redukcyjne:

Dopuszczalny prad wyjsciowy Wielkosci Dopuszczalne napiecie zasilania

y100' ; EX i GX [100'
% | Wielkosci 0
3 AdoF Y
85+-—-—-—-—- - -
80 -——-- SR R 80/
| | 77+ i
I I I }
A } } A ! i
: : ! !
i i | i
| | | i
0 1000 2000 3000 4000 0 1000 2000 3000 40600

Wysokos$¢ zainstalowania n.p.m. [m] —> Wysokos$¢ zainstalowania n.p.m. [m] —>

Rys. 2-3 Wysokos$¢ zainstalowania

Uderzenia i drgania
Przeksztattnik nie moze by¢ narazany na przypadkowy upadek lub nagte
uderzenia. Nie nalezy instalowa¢ przeksztaltnika w obszarze, gdzie moze on by¢
narazony na ciggte drgania.
Wytrzymatos¢ mechaniczna wg DIN |IEC 68-2-6
» Wychylenie: 0,075 mm (10 ... 58 Hz)

> Przyspieszenie: 9,8 m/s® (> 58 ... 500 Hz)

MICROMASTER 440
Instrukcja Obstugi

Siemens Sp. z o0.0.
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Promieniowanie elektromagnetyczne

Nie nalezy instalowaé przeksztattnika w poblizu zrédet promieniowania
elektromagnetycznego.

Zanieczyszczenia powietrza

Woda

Nie nalezy instalowac¢ przeksztattnika w Srodowisku zawierajgcym
zanieczyszczenia powietrza takie, jak kurz, agresywne gazy itd.

Nalezy uwazac, zeby zabezpieczy¢ przeksztaltnik przed niebezpieczenstwem
zalania wodg. Nie instalowa¢ przeksztattnika np. pod rurami, na ktérych moze
wystepowac kondensacja Nie instalowa¢ przeksztattnika w miejscach, gdzie moze
wystgpi¢ nadmierna wilgotnos¢ lub kondensacja.

Instalacja i chtodzenie

OSTROZNIE
NIE WOLNO instalowac przeksztattnikow w pozycji poziome;.

Przeksztattniki moga by¢ montowane obok siebie bez bocznych odstepow. Przy
montazu jeden nad drugim nie przekracza¢ dopuszczalnych warunkéw otoczenia
dla przeptywu powietrza chtodzgcego.

Niezaleznie od tego nalezy zachowac¢ nastepujace odstepy minimalne:

> Wielkos¢ obudowy A, B, C od gory i od dotu 100 mm
» Wielkos¢ obudowy D, E od gory i od dotu 300 mm
> Wielkos¢ obudowy F od gory i od dotu 350 mm
> Wielkos¢ obudowy FX, GX od gory 250 mm

od dotu 150 mm
z przodu 100 mm

W obszarze tym nie wolno montowac¢ zadnych urzadzen, ktére utrudniajg lub
wptywajg na swobodny przeptyw strumienia powietrza chtodzacego. Nalezy
upewni¢ sie, czy otwory wentylacyjne przeksztattnika nie sg zastoniete

MICROMASTER 440 Siemens Sp. z o.0.
Instrukcja Obstugi 03-821 Warszawa, ul. Zupnicza 11, tel. (022) 870 98 11, fax (022) 8709149 23
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2.3 Instalacja mechaniczna

OSTRZEZENIE
¢ Dla zapewnienia bezpiecznej pracy urzadzenia wymagane jest, aby byto ono

instalowane i uruchamiane przez wykwalifikowany personel przy catkowitym
przestrzeganiu ostrzezen podanych w tej instrukcji obstugi.

¢ Szczegdlnie nalezy przestrzega¢ zaréwno ogélnych i lokalnych przepiséw
instalacji i bezpieczenstwa dla prac przy urzadzeniach z niebezpiecznymi
napieciami (np. EN 50178), jak rowniez uzycia fachowych narzedzi. Ponadto
stosowac sie do przepisdéw o uzywaniu sprzetu ochrony osobistej.

¢ Zaciski zasilania, napiecia statego i zaciski silnika mogg znajdowac sie pod
niebezpiecznymi napieciami rowniez, gdy przeksztattnik nie znajduje sie w
stanie pracy; po wytaczeniu urzadzenia zawsze odczekac¢ 5 minut dla
roztadowania, przed rozpoczeciem prac instalacyjnych.

¢ Przeksztattniki mogg by¢ montowane obok siebie bez bocznych odstepdw.
Przy montazu jeden nad drugim nie przekracza¢ dopuszczalnych warunkow
otoczenia dla przeptywu powietrza chtodzacego. Nalezy zachowa¢ minimalne

odstepy:

=  Wielko$¢ obudowy A, B, C od géry i od dotu 100 mm
=  Wielkos¢ obudowy D, E od géry i od dotu 300 mm
=  Wielkos¢ obudowy F od géry i od dotu 350 mm

Wielko$é obudowy FX, GX  od gory 250 mm
od dotu 150 mm
z przodu 100 mm
¢ W przypadku zdjecia przedniej ostony (wielkosci obudowy FX i GX) koto
wentylatora jest otwarte. Przy obracajgcym sie wentylatorze wystepuje
niebezpieczenstwo odniesienia obrazen.

Zdejmowanie z palety transportowej (tylko dla wielkosci obudowy FX i GX)

Podczas transportu przeksztattnik mocowany jest na palecie przy pomocy dwoch
metalowych klamer.

OSTRZEZENIE
A Nalezy zwrdéci¢ uwage, ze punkt ciezkosci przeksztattnika nie znajduje sie na

srodku przeksztattnika. Przy podnoszeniu palety urzadzenie moze nagle zmienic
pozycje lub kotysac¢ sie na boki.

1. Zamocowa¢ liny dzwigu za uszy do podnoszenia przeksztattnika (2 uszu przy
wielkosci budowy FX (patrz Rys. 2-9), 4 uszu przy wielkosci obudowy GX
(patrz Rys. 2-10)).

2. Wyjac dwie sruby trzymajace w gornej czesci przedniej ostony.

3. Odkreci¢ srubunki metalowych klamer palety transportowej i podnies¢
przeksztattnik z palety.

4. Po zakonczeniu montazu i podtaczeniu przeksztattnika zamocowac dwie sruby
trzymajace w dolnej czesci przedniej ostony.

Siemens Sp. z o0.0. MICROMASTER 440
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Wielkosci obudowy A do F

Wielko$¢ obudowy A Wielko$¢ obudowy B Wielko$¢ obudowy C
& —
@ 5.5mm
0.22"
/:P _ @ 4.8 mm

| 0.19"

55’ mm
200
[ 204 mm
=4 174 mm 8.03'
160 mm 6.85"
6.30"
138

4.5 mm mm, 74 mm

" 5.43"
0.17' 6.85"
Wielko$¢ obudowy D Wielko$¢ obudowy E Wielko$¢ obudowy F
0 & 0 @¥ ]
@17.5 mm @ 17.5mm
" 0.68" [ g 15 mm
0.68 D |: D 059"
486 mm
D 19.13" D
616.4 mm
24.27"
810 mm
0 D 31.89"
z
@ filtrem
[ [ 1110 m
43.70"
235 mm -
9.25"
fo )
235 mm
9.25"
1

300 mm
11.81"

Rys. 2-4 Szablon otworéw dla MICROMASTER 440 wielko$ci obudowy A do F

MICROMASTER 440 Siemens Sp. z o.0.
Instrukcja Obstugi 03-821 Warszawa, ul. Zupnicza 11, tel. (022) 870 98 11, fax (022) 8709149 25
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Wielkos$¢ obudowy FX
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Rys. 2-5 Wymiary montazowe dla MICROMASTER 440 wielko$¢ obudowy FX

Siemens Sp. z o0.0.

MICROMASTER 440
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Wielko$¢é obudowy GX
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Rys. 2-6 Wymiary montazowe dla MICROMASTER 440 wielko$¢ obudowy GX

MICROMASTER 440 Siemens Sp. z o.0.
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Tabela 2-1  Wymiary i momenty dokrecania dla MICROMASTER 440
Wik. obudowy | Wymiary catkowite Rodzaj mocowania Moment dokr.
mm 73 x173 x 149 2 $ruby M4 2.5 Nm
2 nakretki M4 . .
A |[SxWxG . . z uzytymi
cal 2,87 x6,81 x5,87 2 podktadki M4 lub zatrzasna¢ podktadkami
na szynie standardowe;j
mm 149 x 202 x 172 4 $ruby M4 2,5 Nm
B [SxWxG 4 nakretki M4 z uzytymi
cal |587x795x86,77 4 podktadki M4 podktadkami
mm 185 x 245 x 195 4 $ruby M5 2,5 Nm
C |SxWxG 4 nakretki M5 z uzytymi
cal |7,28x9,65x7,68 4 podktadki M5 podktadkami
mm | 275 x 520 x 245 4 Sruby M8 3,0 Nm
D [SxWxG 4 nakretki M8 z uzytymi
cal  |10,82x20,47 x 9,65 4 podktadki M8 podktadkami
mm | 275 x 650 x 245 4 Sruby M8 3,0 Nm
E |B xHxT 4 nakretki M8 z uzytymi
cal |10,82x25,59 x 9,65 4 podktadki M8 podktadkami
mm 350 x 850 mm x 320 |
Wysoko$¢ z filtrem 1150 | 4 $ruby M8 3,0Nm
F [SxWxG 4 nakretki M8 z uzytymi
cal | 1378x33,46x12,60 |4 podkiadki M8 podktadkami
Wys. z filtrem 45,28
mm 326 x 1400 x 356 6 Srub M8 13 Nm +30 %
FX |SxWxG 6 nakretek M8 z uzytymi
cal  |12,80x5512x12,83 | g podktadek M8 podktadkami
mm 326 x 1533 x 545 6 srub M8 13 Nm +30 %
GX |SxWxG 6 nakretek M8 z uzytymi
cal |12,80x60,35x21,46 | g podktadek M8 podktadkami

28
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2.31 Montaz na szynie standardowej dla wielkosci budowy A

Montaz przeksztaitnika na szynie 35 mm (EN 50022)

1. Zaczepi€ gorng cze$¢ zatrzasku

Wz Al sy przeksztattnika o gorng krawedz szyny.

2. Przycisngé
przeksztattnik
do szyny, przy
czym powinien
zaskoczyc¢
dolny zatrzask
szyny

Gorny
zatrzask
szyny

Dolny
zatrzask
szyny I

W celu odblokowania mechanizmu zatrzasku
przeksztattnika, wlozy¢ wkretak w mechanizm
zwalniajacy.

Nacisna¢ do dotu przez co zwolni sie dolny
zatrzask.

Zdjac¢ przeksztaittnik z szyny.

MICROMASTER 440 Siemens Sp. z o.0.
Instrukcja Obstugi 03-821 Warszawa, ul. Zupnicza 11, tel. (022) 870 98 11, fax (022) 8709149 29
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2.3.2

Montaz opcji

30

Zabudowa opcji w kasecie elektroniki
dla wielkosci obudowy FX i GX

Przednia ostona MICROMASTER 430 jest wykonana tak, ze jednostka sterowania
(standardowo panel SDP) jest zamontowana zawsze réwno z otworem w przedniej
ostonie.

Jesli w kasecie elektroniki ma by¢ zabudowany wiecej niz jeden modut
opcjonalny, pozycja catej kasety elektroniki musi by¢ przesunieta do tytu.

Pozycja zabudowy 2

— |/
Zabudowa standardowa

Pozycja zabudowy 1

Pozycja zabudowy 2

Rys. 2-7 Opcje dla kasety elektroniki

>

\ 7

A\

Zdja¢ przednig ostone:

Odkrecic¢ 2 sruby w dolnej czesci przedniej ostony.

Podnies¢ przednig ostone do gory.

Wyjaé sruby trzymajace kasety elektroniki.

Przykreci¢ kasete elektroniki odpowiednio do Rys. 2-7 we wtasciwej pozycji
zabudowy.

Zamontowac¢ dodatkowe opcje.

Ponownie zamontowa¢ przednig ostone.

Siemens Sp. z o0.0. MICROMASTER 440
03-821 Warszawa, ul. Zupnicza 11, tel. (022) 870 98 11, fax (022) 870 91 49 Instrukcja Obstugi



Wydanie 12/02 2 Instalacja

24 Instalacja elektryczna

OSTRZEZENIE
PRZEKSZTALTNIK MUSI BYC ZAWSZE UZIEMIONY.

¢ Dla zapewnienia bezpiecznej pracy urzadzenia wymagane jest, aby byto ono
instalowane i uruchamiane przez wykwalifikowany personel przy catkowitym
przestrzeganiu ostrzezen podanych w tej instrukcji obstugi.

¢ Szczegdlnie nalezy przestrzegac¢ zaréwno ogélnych i lokalnych przepiséw
instalacji i bezpieczenstwa dla prac przy urzadzeniach z niebezpiecznymi
napieciami (np. EN 50178), jak rowniez uzycia fachowych narzedzi. Ponadto
stosowac sie do przepiséw o uzywaniu sprzetu ochrony osobiste;.

¢ Nigdy nie wolno wykonywac prob izolacji przewodoéw podtgczonych do
przeksztattnika przy uzyciu wysokich napiec.

¢ Zaciski zasilania, napiecia statego i zaciski silnika mogg znajdowa¢ sie pod
niebezpiecznymi napieciami rowniez, gdy przeksztattnik nie znajduje sie w
stanie pracy; po wylgczeniu urzadzenia zawsze odczekac¢ 5 minut dla
roztadowania, przed rozpoczeciem prac instalacyjnych.

¢ W przypadku zdjecia przedniej ostony (wielkosci obudowy FX i GX) koto
wentylatora jest otwarte. Przy obracajgcym sie wentylatorze wystepuje
niebezpieczenstwo odniesienia obrazen.

OSTROZNIE

Przewody sterownicze, zasilajgce i silnikowe musza by¢ uktadane oddzielnie.
Nie wolno uktadac¢ ich w tym samym kanale kablowym/instalacyjnym.

MICROMASTER 440 Siemens Sp. z o.0.
Instrukcja Obstugi 03-821 Warszawa, ul. Zupnicza 11, tel. (022) 870 98 11, fax (022) 8709149 31
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241 Informacje ogdélne

OSTRZEZENIE
A Przeksztattnik musi by¢ zawsze uziemiony. Brak odpowiedniego uziemienia

moze prowadzi¢ do najbardziej niebezpiecznych stanéw wewnatrz urzadzenia i
powodowaé powazne nastepstwa.

Praca w sieciach nieuziemionych (IT)

Zastosowanie przeksztattnikow MICROMASTER 4 ze zintegrowanym filtrem w
sieciach nieuziemionych jest niedopuszczalne.

Przy sieciach nieuziemionych musi by¢ usuniety kondensator 'Y' wewnatrz
urzadzenia. Sposob demontazu tego kondensatora opisany jest w zatgczniku D.

Przeksztattnik MICROMASTER bedzie pracowat w sieci nieuziemionej i
pozostawat w stanie pracy w przypadku potaczenia jednej fazy wejsciowej do
ziemi. W przypadku doziemienia fazy wyjsciowej, przeksztattnik MICROMASTER
wytgczy sie i wySwietli komunikat FO001.

Praca z zabezpieczeniem réznicowo-pradowym (wielkosci obudowy A do F)
W przypadku zainstalowania zabezpieczenia ré6znicowo-prgdowego przeksztaitniki
pracujg bez niepozadanych wytgczen pod nastepujacymi warunkami:
» Zastosowano wylgcznik roznicowo-pragdowy typu B.
» Prad zadziatania wytgcznika réznicowo-pragdowego wynosi 300 mA.
» Przewdd zerowy sieci jest uziemiony.
» Kazdy wytacznik réznicowo-pradowy zasila tylko jeden przeksztattnik.
>

Kable wyjsciowe sg krotsze niz 50 m (ekranowane) lub 100 m
(nieekranowane).

Praca z dtugimi kablami
Nieograniczona praca przeksztattnika mozliwa jest pod nastepujgcymi warunkami:
Wielkosci budowy A do F
> ekranowane: 50 m
» nieekranowane: 100 m

Wielkosci budowy FX i GX
> ekranowane: 100 m
» nieekranowane: 150 m

Przy zastosowaniu dtawikéw wyjsciowych wedtug katalogu DA 51.2 dla wszystkich
wielkosci obudowy dopuszczalne sg nastepujace dtugosci kabli:

> ekranowane: 200 m
> nieekranowane: 300 m
Siemens Sp. z o0.0. MICROMASTER 440
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242 Przytacza zasilania i silnika

OSTRZEZENIE
Przeksztattnik musi byé zawsze uziemiony.

¢ Przed wykonywaniem lub zmiang podtgczen przy urzadzeniu odtgczy¢
zasilanie sieciowe.

» W przypadku podtaczenia silnikdw synchronicznych lub wielu silnikdw
potaczonych réwnolegle, przeksztaitnik musi pracowaé z charakterystykg U/f
(P1300 =0, 2 lub 3).

OSTROZNIE
A Po podtgczeniu zasilania i przewoddw silnika nalezy sprawdzi¢, czy przednie

ostony zostaty poprawnie zamocowane. Dopiero po tym zatgczy¢ napiecie
zasilajgce urzadzenie!

UWAGA

» Upewnic sie, ze pomiedzy urzgdzeniem sieciowym, a przeksztattnikiem
zainstalowano odpowiednie wytgczniki mocy/bezpieczniki o podanym pradzie
znamionowym (patrz rozdz. 7 Dane techniczne, od strony 113).

¢ Uzywac tylko przewoddw miedzianych klasy 1 60/75 °C (dla zachowania
zgodnosci z normami UL). Momenty dokrecania patrz Tabela 7-2, strona 111.

Dostep do zaciskéw zasilania i silnika

Dostep do zaciskéw zasilania i silnika uzyskuje sie przez zdjecie przednich oston
(patrz Rys. 2-8 do Rys. 2-10). Patrz rowniez Zatacznik B.

Po usunieciu przednich oston i uzyskaniu dostepu do zaciskow wykonaé
podtaczenia zasilania i silnika, jak przedstawiono na rys. Rys. 2-11.

Przytacze jednostki hamowania dla wielkosci obudowy FX i GX

Dostep do przytaczy obwodu posredniego przewidziany jest przez otwor
przepustowy od goéry przeksztattnika. Do tych przytaczy podtgcza sie zewnetrzng
jednostke hamowania. Umiejscowienie przytacz przedstawiono na Rys. 2-9 lub
Rys. 2-10.

Maksymalny przekréj przytaczeniowy wynosi 50 mm?, jednak tylko pod warunkiem,
ze obszar Sciskania koncéwki kablowej od strony urzgdzenia bedzie ostoniety

wezem termokurczliwym. Jest to wazne dla zachowania wymaganych odlegtos$ci w
powietrzu i dla pefzania.

MICROMASTER 440 Siemens Sp. z o.0.
Instrukcja Obstugi 03-821 Warszawa, ul. Zupnicza 11, tel. (022) 870 98 11, fax (022) 8709149 33
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Rys. 2-8 Zaciski przytaczeniowe przeksztattnika MICROMASTER 440 (wlk. obudowy A-F)
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MICROMASTER 440
Instrukcja Obstugi

Uszy do podnoszenia

Przytacze ekranu
PE kabla zasilajacego

Przepusty kablowe
do przylgczy zasilania
U1/L1, V1/L2, W1/L3

Przepusty kablowe do przyigczy
C/L+ D/L- dla podiaczenia
zewnetrznej jednostki hamowania

Przytgcze zasilania
Faza U1/L1, V1/L2, W1/L3

Potaczenie do
kondensatora Y

Przytacze C/L+ D/L- dla
zewn. jednostki hamowania

Gorna szyna dopasowujgca
Goérna sruba mocujgca

Panel wyswietlacza statusu

Kaseta elektroniki

Dolna szyna dopasowujgca
Dolna sruba mocujaca

Sruby wentylatora

Wentylator

Przytacze ekranu
przewodow sterowniczych

Bezpieczniki wentylatora

Dopasowanie nap. transformatora
Kabel silnikowy

Faza U2/T1, V2/T2, W2/T3
Przytgcze ekranu

PE kabla silnikowego
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Rys. 2-9 Widok przytaczy przeksztattnika MICROMASTER 440 (wlk. obudowy FX)

Siemens Sp. z o.0.
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Uszy do podnoszenia

Przytacze ekranu
PE kabla zasilajgcego

Przepusty kablowe
do przytaczy zasilania
u1/L1, V1/L2, W1/L3

Przepusty kablowe do przytaczy
C/L+ D/L- dla podigczenia
zewnetrznej jednostki hamowania

Przytacze zasilania

Faza U1/L1, V1/L2, W1/L3
Potaczenie

do kondensatora Y

Przylacze C/L+ D/L- dla
zewn. jednostki hamowania

Gorna szyna dopasowujgca
Goérna $ruba mocujaca

Panel wyswietlacza statusu

Kaseta elektroniki

Dolna szyna dopasowujgca
Dolna $ruba mocujgca

Sruby wentylatora

Wentylator

Przytgcze ekranu
przewodow sterowniczych

Bezpieczniki wentylatora

Dopasowanie nap. transformatora
Kabel silnikowy
Faza U2/T1, V2/T2, W2/T3

Przytacze ekranu
PE kabla silnikowego

Rys. 2-10 Widok przytaczy przeksztattnika MICROMASTER 440 (wlk. obudowy GX)
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Wielkosci obudowy A do F

L3

02 Zasilanie 1-fazowe
—e— L1 Opcjonalny
N diawik Opcjonalny
Stycznik sieciowy filtr MICROMASTER " SILNIK
Bezpiecznik

PE I PE I L PE I
oo
i ¢ ¢ oo ¢
Zasilanie 3-fazowe
* L3 Opcjonalny
L2 ) .
L1 dtawik Opcjonalny
Stycznik sieciowy filtr MICROMASTER " SILNIK

.....

o —1

PE I PE I

o d

—L— =~ e vov
1) Z filtrem i bez filtra

Wielkosci obudowy FX i GX
— ¢ 13
Opcjonalny Opcjonalny N
filtr dtawik sieciowy MICROMASTER Silnik

_L_

2) Bez filtra
3) Uziemienie dlawika sieciowego wykona¢ w oznaczonych punktach

Rys. 2-11 Przytacza silnika i zasilania

MICROMASTER 440 Siemens Sp. z o.0.
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Dopasowanie napiecia wentylatora dla wielkosci obudowy FX i GX

Dla dopasowania istniejgcego napiecia zasilania do napiecia wentylatora
zainstalowany jest transformator.

W razie potrzeby zaciski po stronie pierwotnej transformatora muszg byé¢
odpowiednio zamienione.

I

Ineiiininl
00| 00|00

< B
Y

Zmieni¢ zaciski wg napiecia wejsciowego

Rys. 2-12 Dopasowanie napiecia wentylatora

UWAGA

Jesli zaciski nie zostang zamienione na rzeczywiscie wystepujace napiecie, to
bezpieczniki wentylatora mogg ulec przepaleniu.

Bezpieczniki zamienne dla wentylatora

WIik. obudowy Bezpieczniki (2 sztuki) | Typ

FX (90 kW CT) 1A Cooper-Bussmann FNQ-R-1, 600V

FX (110 kW CT) 25A Ferraz Gould Shawmut ATDR2-1/2, 600V

GX (132-200 kW CT) |4 A Ferraz Gould Shawmut ATDR4, 600V
Siemens Sp. z o0.0. MICROMASTER 440

38 03-821 Warszawa, ul. Zupnicza 11, tel. (022) 870 98 11, fax (022) 870 91 49 Instrukcja Obstugi




Wydanie 12/02 2 Instalacja

243 Unikanie zaktécen elektromagnetycznych

Przeksztattniki zostaty zaprojektowane do pracy w srodowisku przemystowym, w
ktérym spodziewane sg wysokie poziomy zaktocen elektromagnetycznych. Zwykle
prawidiowa instalacja zapewnia bezpieczng i bezbtedng prace. W przypadku
wystgpienia trudnosci nalezy przestrzegaé nastepujgcych wytycznych.

Wymagane srodki

» Upewnic sie, czy wszystkie urzadzenia w szafie sg dobrze uziemione,
podtaczone przy pomocy krotkich przewoddw uziemiajgcych o duzym
przekroju do wspolnego punktu uziemiajgcego, lub wspdlnej szyny
uziemiajacej

> Upewnic sie, czy kazde urzadzenie sterujgce poditagczone do przeksztaitnika
(np. sterownik PLC) jest podtgczone przy pomocy krétkiego przewodu o duzym
przekroju do tego samego uziemienia lub punktu uziemiajacego co
przeksztattnik.

» Podtaczyé przewdd powrotny z silnika sterowanego przez przeksztattnik
bezposrednio do przytacza uziemiajgcego (PE) przynaleznego przeksztattnika.

> Preferowane sg przewody ptaskie, gdyz wykazujg one nizszg impedancije przy
wyzszych czestotliwosciach.

» Konce przewodow nalezy zarabia¢ w sposob czysty. Uwazac przy tym, aby
nieekranowane przewody byty mozliwie jak najkrotsze.

> Kable sterownicze nalezy uktada¢ oddzielnie od kabli sitowych.
Skrzyzowania kabli sitowych i sterowniczych wykonywaé pod katem 90°.

» W miare mozliwosci do potaczen sterowniczych uzywaé kabli ekranowanych.

» Upewnic sie, czy wszystkie styczniki w szafie eliminujg zaktécenia, albo
wyposazone sg w uktady RC przy stycznikach pragdu przemiennego, albo diody
roztadowcze przy stycznikach pradu statego, gdzie petnig one role srodka
ttumigcego przy cewkach. Skuteczne sg takze warystorowe ochronniki
przeciwprzepieciowe. Jest to wazne w przypadku, gdy styczniki sg sterowane
przez przekazniki przeksztattnika.

» Do podfaczenia silnika uzywac przewoddéw ekranowanych i uziemia¢ ekran na
obydwu koncach kabla przy pomocy obejm kablowych.

OSTRZEZENIE
A Przy instalacji przeksztattnikdw nie wolno odstepowac od przepiséw

bezpieczenstwa!

244 Metody ekranowania

Wielkosci obudowy A,Bi C

Dla wielkosci budowy A, B i C jako opcja dostepna jest ptyta przytaczeniowa dla
ekranow. Umozliwia ona tatwe i skuteczne podtaczenie niezbednego ekranowania.
Nalezy przestrzegaé wskazéwek instalacyjnych podanych w dokumentacji na
ptycie CD-ROM dostarczanej wraz z przeksztattnikiem MICROMASTER 440.

MICROMASTER 440 Siemens Sp. z o.0.
Instrukcja Obstugi 03-821 Warszawa, ul. Zupnicza 11, tel. (022) 870 98 11, fax (022) 8709149 39
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Ekranowanie bez ptyty przytaczeniowej dla ekranéw

W przypadku jesli ptyta przytgczeniowa dla ekranéw jest niedostepna,
przeksztaltnik moze byé ekranowany w sposdb pokazany na Rys. 2-13.

Kabel zasilajacy

Kabel sterowniczy
Kabel silnikowy

Filtr zabudowany od tytu
Metalowa $ciana tylna

Dla pewnego mocowania ekranowania kabli silnikowych i sterowniczych do metalowej tylnej $ciany stosowac¢
odpowiednie obejmy

Przewdd ekranujacy

1
2
3
4
5
6
7

Rys. 2-13 Wytyczne okablowania dla minimalizacji wptywu zaktécen elektromagnetycznych

Wielkosci obudowy D, E i F

Ptyta przytaczeniowa dla ekranéw jest zamontowana fabrycznie Do podigczenia
ekranowania zastosowac¢ identyczne procedury jak dla wielkosci A, Bi C.

Wielkosci obudowy FX i GX

Utozy¢ przewody ekranujace mozliwie duzg powierzchnig na podstawach
ekranujgcych zaznaczonych na widoku przytaczy (patrz Rys. 2-9 i Rys. 2-10). W
tym celu sples¢ ekrany przewoddw silnikowych i przykreci¢ je wspdlnie do
podstawy ekranujgcej dla przewodéw silnikowych.

Przy zastosowaniu filtra EMC wymagane jest zainstalowanie dtawika
komutacyjnego. Ekrany kablowe powinny byé przymocowane do metalicznych
powierzchni montazowych mozliwie blisko komponentow.

Siemens Sp. z o0.0. MICROMASTER 440
40 03-821 Warszawa, ul. Zupnicza 11, tel. (022) 870 98 11, fax (022) 870 91 49 Instrukcja Obstugi
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3

Uruchamianie

Rozdziat ten zawiera:

» Schemat blokowy przeksztattnika MICROMASTER 440
> Przeglad mozliwosci uruchamiania i paneli wskazujgcych/operatorskich
» Przeglad do szybkiego uruchamiania przeksztattnika MICROMASTER 440

3.1 Schemat DIOKOWY ......o.uiiiiii e 43
3.2 Tryby UruChamii@nia .........c.ooouuiiiiiiie e 44
3.3 = Toz= I oo o 5] €= 1Y 0 11 TSRS 56
MICROMASTER 440 Siemens Sp. z o.0.
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*

OSTRZEZENIE

VANE:

Przeksztattniki MICROMASTER pracujg z wysokimi napieciami.

Przy pracy urzadzen elektrycznych sitg rzeczy okreslone czesci znajdujq sie
pod wysokim napieciem.

Mechanizmy wytgczenia bezpieczernstwa wg EN 60204 |IEC 204 (VDE 0113)
muszg funkcjonowa¢ we wszystkich rodzajach pracy urzadzenia sterujgcego.
Odblokowanie mechanizmu wytacznika bezpieczenstwa nie moze prowadzic¢
do niekontrolowanego lub niezamierzonego ponownego uruchomienia.

W przypadkach, w ktérych zwarcia w urzadzeniu sterujgcym moga prowadzi¢
do znacznych szkdéd materialnych lub nawet ciezkich obrazen ciata (tzn.
zwarcia niebezpieczne potencjatowo), muszg by¢ przewidziane zewnetrzne
Srodki lub mechanizmy w celu samodzielnego zagwarantowania lub
wymuszenia pracy nie powodujgcej niebezpieczenstwa przy wystgpieniu
zwarcia (np. wylacznik krancowy, blokady mechaniczne itd.).

Okreslone nastawy parametrow mogg spowodowa¢ automatyczne ponowne
uruchomienie przeksztattnika po zaniku napiecia zasilajgcego.

Dla prawidtowej ochrony przed przecigzeniem silnika nalezy doktadnie
skonfigurowac parametry silnika.

Urzadzenie oferuje wewnetrzng ochrone silnika przed przecigzeniem wg
UL508C, Rozdziat 4.2. Patrz P0610 i P0335, kontrola i2t jest domysinie
uaktywniona. Ochrona silnika przed przecigzeniem moze by¢ réwniez
zapewniona przez zewnetrzny czujnik temperatury typu PTC (domyslinie
P0601 jest nieaktywne).

Urzadzenie jest przystosowane do zastosowania w obwodach pradowych,
ktére przy maksymalnym napieciu 230 V / 460 V / 575V dostarczajg prad
symetryczny najwyzej 10 000 A (wart. skut.), jesli jest zabezpieczone przez
bezpieczniki typu H lub K (patrz tabele od str. 113).

Urzadzenie nie moze by¢ uzywane jako 'mechanizm wytgczenia
bezpieczenstwa’ (patrz EN 60204, 9.2.5.4).

OSTROZNIE

Uruchamianie moze by¢ podejmowane tylko przez wykwalifikowany personel.
Zawsze w szczegolny sposoéb przestrzegac przedsiewziecia srodkow

bezpieczenstwa i ostrzezen.

Siemens Sp. z o0.0. MICROMASTER 440
03-821 Warszawa, ul. Zupnicza 11, tel. (022) 870 98 11, fax (022) 870 91 49 Instrukcja Obstugi
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3.1

Schemat blokowy
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3.1.1

3.1.2

44

Standardowe przyporzadkowanie zaciskow

Patrz Rys. 3-5.

Wejscia analogowe

Wejscie analogowe 1 (AIN1) moze byé uzywane z nastepujgcymi sygnatami:
> 0-10V,0-20mAi-10Vdo+10V

Wejscie analogowe 2 (AIN2) moze byé uzywane z nastepujgcymi sygnatami:
» 0-10Vi0-20mA

Obwdd pradowy wejscia analogowego mozna alternatywnie skonfigurowac dla
uzyskania dodatkowych wejs¢ binarnych (DIN7 i DIN8):

,—01 ,—01

—O 2 —O 2

—O 3 ——O 10
DIN7 DIN8

0 4 —O0 11

Rys. 3-2 Konfiguracja wej$¢ analogowych jako wej$¢ binarnych

Jesli wejscie analogowe skonfigurowano jako wejscie binarne, to obowigzujg
nastepujace progi przetgczania:

DC 1,75V = OFF (wytaczone)

DC 3,70V = ON (zataczone)

Zacisk 9 (24 V) mozna wykorzysta¢ do sterowania wej$¢ analogowych, jesli sg one
wykorzystane jako wejscia binarne. Zacisk 28 (0 V) musi by¢ pofaczony z
zaciskiem 2.

Siemens Sp. z o0.0. MICROMASTER 440
03-821 Warszawa, ul. Zupnicza 11, tel. (022) 870 98 11, fax (022) 870 91 49 Instrukcja Obstugi
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3.2 Tryby uruchamiania

W wersji standardowej MICROMASTER 440 wyposazony jest w panel SDP (patrz
Rys. 3-3). Fabrycznie skonfigurowany przeksztattnik z panelem SDP mozna uzy¢
do wielu aplikaciji. Jesli nastawy fabryczne nie sg odpowiednie, to mozna je
dopasowa¢ do warunkow aplikacji przy pomocy panela BOP (patrz Rys. 3-3) lub
panela AOP (patrz Rys. 3-3). Panele BOP i AOP sa dostepne jako opcje. Ponadto
nastawy fabryczne mozna dopasowac¢ przy pomocy komputera PC i programoéw
uruchomieniowych ,Drive Monitor“ lub ,STARTER®. Oprogramowanie to znajduje
sie na ptycie CD-ROM z dokumentacjg urzadzenia.

UWAGA

MICROMASTER 440 moze by¢ obstugiwany tylko przy pomocy panela BOP lub
AOP.

Przy uzyciu panela BOP-2 wy$wietli sie

SDP BOP AOP
(Status Display Panel) (Basic Operator Panel) (Advanced Operator Panel)
Panel wyswietlacza statusu Podstawowy panel operatorski Zaawansowany panel operatorski

Rys. 3-3 Panele dostgpne dla przeksztattnika MICROMASTER 440

Wskazéwki do wymiany panela operatorskiego znajdujg sie w Zatgczniku A tego
podrecznika.

UWAGA

Ustawienie czestotliwosci silnika 50/60 Hz: przetacznik DIP do ustawiania
czestotliwosci silnika znajduje sie pod modutem wejsé/wyjsé. (zdejmowanie modutu
wejsc/wyjsé patrz Zatgcznik C)

Przeksztattnik jest dostarczany
Z nastepujgcymi ustawieniami
fabrycznymi: Przetaczniki DIP dla

cesotliwoéci silnika
> Przefacznik DIP 2: |

¢ Pozycja OFF: ustawienia
europejskie
(50 Hz, kW itd.)

¢ Pozycja ON: ustawienia
poétnocno-amerykanskie

(60 H?’ hp itd.) Rys. 3-4 Przetaczniki DIP do wyboru
» Przetacznik DIP 1: czestotliwosci silnika

Nie do uzytku przez klienta.

MICROMASTER 440 Siemens Sp. z o.0.
Instrukcja Obstugi 03-821 Warszawa, ul. Zupnicza 11, tel. (022) 870 98 11, fax (022) 8709149 45
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3.21 Uruchomienie i praca z panelem SDP

Panel SDP wyposazony jest od frontu w dwie diody LED,
ktére wskazujq status roboczy przeksztattnika (patrz
rozdziat 6.1).

Przy wykorzystaniu panela SDP nastepujace nastawy
fabryczne przeksztattnika musza by¢é zgodne z danymi
silnika:

» Moc znamionowa silnika

» Napiecie silnika

» Prad znamionowy silnika

» Czestotliwos¢ znamionowa silnika

(Zalecane sg silniki standardowe firmy Siemens.)

Dodatkowo muszg by¢ spetnione nastepujgce warunki:

» Liniowa charakterystyka U/f predkosci silnika sterowana przez potencjometr
analogowy.

> Najwyzsza predko$é 3000 min~! przy 50 Hz (3600 min-! przy 60 Hz);
sterowana przy pomocy potencjometru przez wejscia analogowe
przeksztattnika.

» Czas przyspieszania’hamowania = 10 s

Ustawienia dla bardziej ztozonych zastosowan mozna znalez¢ w Liscie
Parametréw i w rozdziale 3.2.2 “Uruchamianie przy pomocy panela BOP”.

Tabela 3-1  Ustawienia fabryczne dla pracy z panelem SDP

Zaciski Parametr Funkcja domysina
Wejscie binarne 1 5 P0O701 ="1" Zatgcz, w prawo
Wejscie binarne 2 * 6 P0702 ='12' Zmiana kierunku obrotow
Wejscie binarne 3 7 P0703 ='9' Kwitowanie btedu
Wejscie binarne 4 8 P0704 ='15' Czestotliwos$¢ stata
Wejscie binarne 5 16 P0705 ="'15' Czestotliwos$¢ stata
Wejscie binarne 6 17 P0706 ='15' Czestotliwos$¢ stata
Wejscie binarne 7 przez AIN1 P0707 ='0' Nieaktywne
Wejscie binarne 8 przez AIN2 P0708 ="'0' Nieaktywne
Siemens Sp. z o0.0. MICROMASTER 440
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Obstuga podstawowa z panelem SDP

Z natozonym panelem SDP mozna:

» Uruchamia¢ i zatrzymywac silnik (wej. binarne 1 przez zewn. przetacznik)
» Zmienia¢ kierunek obrotéw (wej. binarne 2 przez zewnetrzny przetacznik)
» Kasowac btedy (wej. binarne 3 przez zewnetrzny przetacznik)

Regulacja predkosci obrotowej silnika odbywa sie przez podtaczenie wejscia

analogowego, jak pokazano na Rys. 3-5.

AIN2
OFF = Napigcie 0 - 10 V
ON =Prad 0 - 20 mA

AN —
OFF = Napigcie 0 - 10 V

Wyijscie
analogowe

0-20 mA)

(500 Q)

ALY ALY

A pIc PTC DM DIN
ON = Prad 0 - 20 mA oum ot "x" g

DI DI

2 3 L)

RL1 RLZ ALZ RALI AL3 ALI
RO COM NO COM MO WD COM

&
OuTZ QUTZ

DR s AIRE KINZ

o

Fe by

C (\'Kwito-
wanie

bledu

Rys. 3-5

MICROMASTER 440
Instrukcja Obstugi

Siemens Sp. z o.0.

Obstuga podstawowa z panelem SDP
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3.2.2

Uruchamianie przy pomocy panela BOP lub AOP

Wymagania wstepne:

48

Zakonczona instalacja mechaniczna i elektryczna.

Ustawienie czestotliwosci silnika

Przetacznik DIP 2: Off = 50 Hz / On = 60 Hz

Zalaczenie

4

Szybkie uruchomienie P0010=1
Patrz rozdziat 3.2.3.1

v

Dalsze uruchamianie przez P0004 i P0003

Przeglad struktury parametréw mozna znalez¢é w
rozdziale 5.3

Szczegotowy opis wszystkich parametrow, patrz Lista
Parametrow.

WSKAZOWKA

Zalecamy uruchamianie zgodnie z tym schematem.

Siemens Sp. z o0.0.
03-821 Warszawa, ul. Zupnicza 11, tel. (022) 870 98 11, fax (022) 870 91 49
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3.2.21 Uruchamianie przy pomocy panela BOP

Przy pomocy podstawowego panela BOP mozna
odczytywac i zmienia¢ wartosci parametréow. Do
parametryzacji przy pomocy panela BOP nalezy zdja¢

} S O . 8 8 panel SDP i w jego miejsce natozy¢ panel BOP (patrz
’ zatgcznik A).

H
Panel BOP-2 posiada pieciopozycyjny wyswietlacz
'@ siedmiosegmentowy, na ktérym

wyswietlane sg numery i warto$ci
parametréw, komunikaty alarmow
i btedow, jak réwniez warto$ci

zadane i rzeczywiste.
Panel BOP nie posiada mozliwosci zapamietywania
zestawdw parametrow.

Tabela 3-2 przedstawia nastawy fabryczne dla pracy z panelem BOP.

UWAGA

¢ Przy ustawieniach fabrycznych zatgczanie/wytgczanie, regulacja predkosci,
zmiana kierunku obrotow i podawanie wartosci zadanej predkosci nastepuje
przez zaciski sterownicze. Aby sterowac¢ tymi funkcjami przy pomocy panela
BOP nalezy odpowiednio ustawi¢ parametry PO700 i P1000 (patrz tez Lista
Parametréw).

¢ Panel BOP mozna pod napieciem zdejmowac i naktadac na przeksztattnik.

¢ Jesli panel BOP-2 zostat skonfigurowany do sterowania rozkazami
przeksztattnika (P0700 = 1), to po zdjeciu panela BOP naped zatrzyma sie.

Tabela 3-2  Ustawienia fabryczne dla pracy przy uzyciu panela BOP

Parametr Znaczenie Ustawienie fabryczne dla Europy
(Ameryki Pétnocnej)
P0100 Rodzaj pracy Europa/USA 50 Hz, kW (60Hz, hp)
P0307 Moc (moc znamionowa silnika) | Jednostka (kW (Hp)) zaleznie od nastawy P0100
[wartos¢ zalezna od urzadzenial)
P0310 Czestotliwo$é znamionowa 50 Hz (60 Hz)
silnika
P0311 Predkos$¢ znamionowa silnika | 1395 (1680) 1/min [w zaleznosci od wykonanial]
P1082 Czestotliwo$é maksymalna 50 Hz (60 Hz)
silnika
UWAGA

MICROMASTER 440 moze by¢ obstugiwany tylko przy pomocy panela BOP lub
AOP. Przy uzyciu panela BOP-2 wyswietlane ' ===~ bedzie.

MICROMASTER 440 Siemens Sp. z o.0.
Instrukcja Obstugi 03-821 Warszawa, ul. Zupnicza 11, tel. (022) 870 98 11, fax (022) 870 9149 49
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Przyciski na panelu BOP

Panel/Przycisk

Funkcja

Dziatanie

Py

Hz

~0000

Wyswietlacz
statusu

Wyswietlacz LCD pokazuje biezace ustawienia przeksztattnika.

Uruchamiani
e silnika

Nacisniecie przycisku powoduje uruchomienie silnika. Przycisk ten nie jest
fabrycznie aktywny. W celu uaktywnienia ustawi¢ P0O700 = 1.

Zatrzymywan
ie silnika

WYL1 Nacisniecie przycisku powoduje zatrzymanie silnika w wybranym
czasie rampy zatrzymywania. W nastawach fabrycznych przycisk nie
jest aktywny, aby uaktywni¢ nalezy ustawi¢ P0700 = 1.

WYL2 Dwukrotne nacisniecie (lub jednokrotne dtuzsze nacisniecie) przycisku
powoduje swobodny wybieg silnika az do zatrzymania. Funkcja ta jest
zawsze aktywna.

Zmiana
kierunku

Nacisniecie przycisku powoduje odwrdcenie kierunku obrotéw. Kierunek
przeciwny bedzie wskazywany przez znak (-) lub przez migajacq kropke
dziesietna. W nastawach fabrycznych przycisk nie jest aktywny, aby
uaktywni¢ nalezy ustawi¢ P0O700 = 1.

©6l®) ©

Petzanie
silnika

Nacisniecie tego przycisku przy braku napiecia na wyjsciu przeksztattnika
powoduje uruchomienie i prace silnika przy wczesniej wybranej czestotliwosci
petzania. Przy zwolnieniu przycisku silnik zatrzymuje sig. Naciskanie tego
przycisku przy wirujgcym silniku nie ma zadnego dziatania.

Funkcje

Przycisk ten moze by¢ uzywany tylko do odczytu dodatkowych informacji.

Nacisniecie tego przycisku przez 2 s podczas pracy, niezaleznie od
aktualnego parametru, wyswietli nastepujace informacje:

1. Napiecie posredniego obwodu napiecia statego
(oznaczone przez d — jednostka [V]).

Prad wyjsciowy (A)

Czestotliwos$¢ wyjsciowa (Hz)

Napiecie wyjsciowe (oznaczone przez o — jednostka [V]).

Wielko$¢ wybrana w parametrze P0005 (jesli PO005 jest skonfigurowane
tak, ze wskazywana jest jedna z powyzszych wielkosci (3,4 lub 5), to
dana wielkos$¢ nie bedzie ponownie pokazywana).

Dalsze naciskanie powoduje kolejne przechodzenie przez powyzsze
wielkosci.

Funkcja skoku

ok onN

Poprzez krotkie nacisniecie przycisku Fn mozna natychmiast przeskoczy¢ z
kazdego parametru (rXXXX lub PXXXX) do r0000. Mozna wtedy zmienia¢
inne parametry. Po powrocie do r0000 nacisniecie przycisku Fn powoduje
powrot do punktu wyjsciowego.

Dostep do
parametrow

Nacisniecie tego przycisku umozliwia dostep do parametrow.

Zwigkszanie
wartosci

Naciskanie tego przycisku zwigksza wyswietlang warto$c.

Zmniejszanie
wartosci

Naciskanie tego przycisku zmniejsza wyswietlang wartos¢.

Rys. 3-6

50

Siemens Sp. z o0.0.
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Zmiana parametrow przy pomocy panela BOP

Ponizej opisano procedure zmiany wartosci parametru P0004. Zmiana wartosSci
parametru indeksowanego jest pokazana na przyktadzie parametru P0719. W ten
sam sposob nalezy postepowaé z pozostatymi parametrami, ktére majg by¢
ustawione przy pomocy panela BOP.

Zmiana P0004 - funkcja filtrowania parametréw

Krok | | Wynik na wyswietlaczu ‘
1 Nacisna¢ , aby uzyskac dostep do r U U U U
parametrow e
P1)
2 Naciskaé @ az wyswietli sie PO004 " POOGH
Pi1)
3 Nacisnaé , aby uzyska¢ poziom dostepu do U

wartosci parametru te

4 Nacisngé @ lub @ , aby uzyska¢ zadang 7

wartos¢

P1)
5 Nacisnaé , aby potwierdzi¢ i zapamietaé POOOY
Hz

wartos¢

6 Dla uzytkownika widoczne sg tylko parametry
rozkazow

Zmiana parametru indeksowanego
P0719 — wybér zrédta rozkazéw/wartosci zadanej

Krok | | Wynik na wyswietlaczu ‘
1 Nacisng¢ , aby uzyska¢ dostep do r U D D D
parametrow e
i)
2 Naciskaé @ az wyswietli sie P0719 ! PB-’ } 9
iz
3 Nacisnaé , aby wej$¢ do poziomu wyboru 000
indeksu te
4 Nacisnaé , aby wyswietli¢ aktualnie 0
ustawiong warto$¢é
5 Nacisngé @ lub @ aby uzyska¢ zadang }l?
wartos¢
6 Nacisna¢ , aby potwierdzi¢ i zapamietac PB-[ } 9
wartos¢ He

P1)

Naciskaé @ az wyswietli sie r0000 . - D D 0 0

H

Nacisna¢ , aby powrdci¢ do wyswietlania
wielkosci standardowej (zdefiniowanej przez
klienta)

Rys. 3-7 Zmiana parametréw przy pomocy panela BOP

WSKAZOWKA

MICROMASTER 440 Siemens Sp. z o.0.
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W niektorych przypadkach, podczas zmiany parametréw, panel BOP wyswietla

komunikat - PUSY " Oznacza to, ze w danym momencie przeksztaltnik jest zajety
innymi zadaniami o wyzszym priorytecie.

Zmiana pojedynczych pozycji wartosci parametru

3.2.2.2

3.2.3

3.2.31

W celu szybkiej zmiany wartosci parametru, pojedyncze cyfry na wyswietlaczu

mozna zmienia¢ w nastepujacy sposoéb:

Upewni¢ sie, ze znajdujemy sie na poziomie zmiany wartosci parametrow (patrz

"Zmiana parametrow przy pomocy panela BOP").
Nacisng¢ (przycisk funkcyjny) — miga pierwszaé:azycja z prawej strony.
Zmienic¢ wartos¢ tej pozycji przez naciskanie /

Ponowne nacisniecie przycisku funkcyjnego powoduje miganie nastepnej
pozyciji.
4. Powtarzac kroki 2 do 4, az do uzyskania zadanej wartosci.

5. Nacisng¢ przycisk , aby opusci¢ poziom zmiany wartosci parametrow.

WSKAZOWKA
Przycisk funkcyjny moze by¢ réwniez uzywany do kwitowania stanéw btedu.

Uruchamianie przy pomocy panela AOP

Panel AOP dostarczany jest jako opcja. Do rozszerzonych
funkcji tego panela naleza;:

RUNNING m fin » Wielojezyczne menu tekstowe
P000 F=E Kz . . . . .
=48  RPM=1500 » Zapamietywanie/tadowanie wielu zestawow

1400 parametréw
» Programowanie przez komputer PC

» Mozliwos¢ obstugi do 30 przeksztattnikéw Biad! Nie
zdefiniowano zaktadki.

Szczegotow nalezy szukac w podreczniku panela AOP,
lub skontaktowac sie z lokalnym przedstawicielem firmy Siemens.

Funkcje uruchamiania przy pomocy panela BOP / AOP

Szybkie uruchamianie (P0010=1)

Wymaganiem wstepnym dla szybkiego uruchamiania jest catkowite zakonczenie
prac instalacyjnych.

Waznga informacjq jest, ze parametr P0O010 jest uzywany do uruchamiania,

a P0003 do wyboru poziomu parametréw (poziomu dostepu). Odpowiednio do
wysokosci wymagan stawianych dla napedu nalezy ustawi¢ poziom dostepu na 1
do 3. Im nizszy poziom dostepu, tym wiecej parametrow bedzie pomijanych, tzn.
nie bedg one wyswietlane podczas szybkiego uruchamiania. Parametry te bedag
posiadaty wartosci ustawione fabrycznie lub obliczone wewnetrznie.

Do szybkiego uruchamiania nalezg szczegdlnie parametry dotyczace danych
silnika, jak i czasy ramp przyspieszania i hamowania. Szybkie uruchamianie jest
zakonczane przez parametr P3900. Ustawienie tego parametru na wartos¢ 1
powoduje wykonanie wymaganych obliczeh silnika na podstawie danych podanych

Siemens Sp. z o0.0. MICROMASTER 440
52 03-821 Warszawa, ul. Zupnicza 11, tel. (022) 870 98 11, fax (022) 870 91 49 Instrukcja Obstugi
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z tabliczki znamionowe;j silnika i ustawienie wartosci fabrycznych dla wszystkich
parametréw, ktére nie nalezg do szybkiego uruchamiania. Ostatecznie
przeksztattnik automatycznie przechodzi do stanu "Gotowos$¢ do pracy”. Ten

sposob postepowania zalecany jest dla parametryzacji w standardowym poziomie
dostepu (PO003 = 1).

MICROMASTER 440 Siemens Sp. z o.0.
Instrukcja Obstugi 03-821 Warszawa, ul. Zupnicza 11, tel. (022) 870 98 11, fax (022) 8709149 53
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Schemat przebiegu szybkiego uruchamiania

Poziom dostepu

P0003 Poziom dostepu 2 1
1  Standardowy

v

2  Rozszerzony
3  Ekspert

v

P0010 Filtr parametréw uruchamiania 2 1
0  Gotowos¢ do pracy

P0307 Moc znamionowa silnika 1) 1
Zakres ustawien: 0,01 kW - 2000 kW

Moc znamionowa silnika (kW) z tabliczki znam.
Jesli P0100 = 1, wartosci bedg podawane w hp.

v

1 Szybkie uruchamianie
30 Przywracanie ustawien fabrycznych

v

P0100 Europa/ Ameryka Péinocna 1
0  Moc w kW; f standard 50 Hz

P0308 Znam. wspétczynnik mocy silnika 1)| 2
Zakres ustawien: 0,000 - 1,000

Znam. wsp. mocy silnika (cos fi) z tabliczki znam.
Widoczne tylko przy P0100 = 0, 2 (moc sil. w kW).

v

1 Moc w hp; f standard 60 Hz
2  Moc w kW; f standard 60 Hz

UWAGA

Ustawienia O lub 1 przy pomocy przetacznikéw DIP
trwale parametryzujg przeksztattnik. Tylko w ten
sposéb wolno zmienia¢ ustawienia, gdyz w
przeciwnym przypadku po wytgczeniu zasilania
parametry silnika i regulacji zostang nadpisane !

P0309 Sprawnosé¢ znamionowa silnika 1) | 2
Zakres ustawien: 0,0 - 99,9 %

Sprawnos$¢ znamionowa silnika (%) z tabliczki znam.

Widoczne tylko przy P0100 = 1 (moc silnika w hp).

v

P0310 Czestotliwo$¢ znamionowa silnika 1 1
Zakres ustawien: 12 Hz - 650 Hz

Czestotliwos¢ znam. silnika (Hz) z tabliczki znam.

v

v

P0205 Zastosowanie przeksztaltnika 3
0  Staly moment obrotowy

1 Zmienny moment obrotowy

P0311 Predkos¢ znamionowa silnika 1) 1
Zakres ustawien: 0 - 40.000 obr./min

Predkos¢ znam. silnika (obr./min) z tabliczki znam.

Wskazéwka

Przy przeksztattnikach mniejszej mocymozliwe jest
tylko P0205 = 0. Tylko przy aplikacjach z parabo-
licznym momentem obcigzenia (np. pompy,
wentylatory) powinno sie wybra¢ P0205 = 1, dla
odpowiedniego ustawienia parametrow.

v

P0320 Prad magnesowania silnika 3
Zakres ustawien: 0,0 - 99,0 %

Prad magnesowania silnika (%) odniesiony do pradu
znamionowego silnika (P0305).

v

P0300 Wybor typu silnika 2
1 Silnik asynchroniczny

2 Silnik synchroniczny

Wskazéwka
Przy wyborze silnika synchronicznego (P0300=2)
wszystkie parametry regulacji beda pomijane dla

P0335 Chlodzenie silnika 2
0  Chiodzenie wtasne

1 Chtodzenie obce
2  Chiodzenie wlasne z wewn. wentylatorem
3  Chiodzenie obce z wewn. wentylatorem

v

wyswietlania.

P0304 Napiecie znamionowe silnika 1) 1
Zakres ustawien: 10 V - 2000 V

P0640 Wspoétczynnik przecigzalnosci silnika| 2
Zakres ustawien: 10,0 - 400,0 %

Wartos¢ graniczna pradu przecigzenia silnika (%)
odniesiona do prgdu znamionowego silnika (P0305).

Napiecie znamionowe silnika (V) z tabliczki znam.

v

P0305 Prad znamionowy silnika 1) 1
Zakres ustawien: 0-2 x prad znam. przekszt. (A)

P0700 Wybor zrodta rozkazéw 1
0  Ustawienie fabryczne

1 Panel operatorski BOP / AOP
2  Listwa zaciskowa (wejscia binarne)

Prad znamionowy silnika (A) z tabliczki znamionowej.

v

Wskazéwka

Jesli wybrano P0700 = 2, to poprzez P0701 do
P0708 mozna ustali¢ funkcje wejs¢ binarnych.
Ustawienie P0701 do P0708 = 99 udostepnia

parametryzacje BICO.

\4

1) Specyficzne parametry silnika — patrz tabliczka znamionowa silnika.
2) Parametry te oferuja wiecej mozliwosci ustawien niz tu pokazano. Dla dalszych mozliwosci ustawien patrz Lista

Parametréw.

Siemens Sp. z o0.0.
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v

v

P1000 Wybér wart. zadanej czestotliwosci 2| 1
1 Wart. zadana z potencjometru silnikowego

2  Analogowa wartos¢ zadana (wej. analogowe 1)
3 Stata czestotliwos¢ zadana
7  Analogowa wartos¢ zad. 2 (wej. analogowe 2)

Wskazéwka

Mozliwosci ustawien dla dodatkowej wartosci zadanej
patrz Lista Parametrow.

Przy P1000 = 1 lub 3 wybdr jest zalezny od ustawien
parametréw P0700 do P0708.

1500 Wybor wartosci zadanej momentu? | 2
Brak gtéwnej wartosci zadanej

USS na ztgczu BOP (np. komputer PC)

USS na ztaczu COM

CB na zigczu COM (np. PROFIBUS)
Analogowa warto$¢ zadana2 (wej. analogowe 1)

P
0
2 Analogowa warto$¢ zadana (wej. analogowe 1)
4
5
6

~

Wskazéwka
Mozliwosci ustawien dla dodatkowej wartosci zadanej

v

patrz Lista Parametrow.

P1080 Czestotliwo$¢ minimalna 1
Zakres ustawien: 0 - 650 Hz

Ustawia najmniejszg czestotliwos$c silnika, z ktorg
pracuje silnik niezaleznie od wartosci zadanej czest.
Wartos¢ ta obowigzuje dla obu kierunkéw obrotow.

v

P1082 Czestotliwos¢é maksymalna 1
Zakres ustawien: 0 - 650 Hz

Ustawia najwiekszg czestotliwos¢ silnika, z ktéra
pracuje silnik niezaleznie od wartosci zadanej czest.
Wartos¢ ta obowigzuje dla obu kierunkéw obrotow.

P1910 Wybér identyfikacji danych silnika 2 2
0 Zablokowane

1 Identyfikacja wszystkich danych silnika
ze zmiang parametrow.

2 Identyfikacja wszystkich danych silnika
bez zmiany parametréw.

3 Identyfikacja krzywej nasycenia
ze zmiang parametrow.

4 Identyfikacja krzywej nasycenia
bez zmiany parametréw.

v

P1120 Czas przyspieszania 1
Zakres ustawien: 0 - 650 s

Czas jaki potrzebuje silnik dla przyspieszenia od
stanu zatrzymania do czestotliwosci maksymalnej.

Wskazéwka

Identyfikacje silnika wykonywa¢ przy zimnym silniku
(20 °C). Jesli temperatura otoczenia odbiega o wiecej
niz 5 °C, to musi by¢ dopasowany parametr P0625
(temperatura otoczenia silnika).

v

P1121 Czas hamowania 1
Zakres ustawien: 0 - 650 s

Czas jaki potrzebuje silnik dla zahamowania od
czestotliwosci maksymalnej do stanu zatrzymania.

I
P1910=0

v

P1135 Czas hamowania WYL3 2
Zakres ustawien: 0 - 650 s

Definiuje czas rampy hamowania od czestotliwosci
maksymalnej do zatrzymania dla rozkazu WYL3

v

1300 Tryb sterowania 2
U/f z charakterystyka liniowg

P
0

1 U/f z regulacjg pradu strumienia (FCC)

2 U/f z charakterystyka paraboliczng

3 U/f z charakterystykg programowalng

5 U/f dla zastosowan tekstylnych

6  U/f z FCC dla zastosowan tekstylnych

19 U/f z niezalezng wartoscig zadang napiecia
20 Sterowanie wektorowe bez enkodera

21 Sterowanie wektorowe z enkoderem

22 Sterowanie wektorowe momentu bez enkodera
23 Sterowanie wektorowe momentu z enkoderem

T
P1910=1,2,3,4
4
Alarm A0541
Aktywna identyfikacja danych silnika
y
P3900 Koniec szybkiego uruchamiania 1
0 Konczy szybkie uruchamianie na bazie

aktualnych ustawien (bez obliczenia silnika).

1 Kohczy szybkie uruchamianie na bazie
ustawien fabrycznych (z obliczeniem silnika).

2 Konczy szybkie uruchamianie na bazie
aktualnych ustawien (z obliczeniem silnika i
resetem wejs¢/wyjsé).

3 Konczy szybkie uruchamianie na bazie
aktualnych ustawien (z obliczeniem silnika,
bez resetu wejs¢/wyjsc).

Wskazéwka
Tryby sterowania wektorowego moga by¢ stosowane
tylko przy silnikach asynchronicznych.

I I
P3900 =1,2 P390i) =3

Zataczyc silnik, rozpocznie sie identyfikacja
danych silnika. Po zakonczeniu pomiaréw i
obliczen zniknie komunikat alarmu A0541.
Jesli silnik ma pracowac w zakresie
ostabiania pola (powyzej czest. znam.), to
nalezy powtorzy¢ identyfikacje dla "krzywej
nasycenia" przy pomocy P1910 = 3.

A 4 ¢

!

Zakonczenie szybkiego uruchamiania , przeksztattnik
przechodzi do stanu "Gotowos¢ do pracy".

2) Parametry te oferuja wiecej mozliwosci ustawien niz tu pokazano. Dla dalszych mozliwosci ustawien patrz Lista

Parametréw.

MICROMASTER 440
Instrukcja Obstugi
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Dane silnika do parametryzaciji

P0304 P0305 PO0308
A A A

SIEMENS C€
3 ~M¢it. 1PQ6 .(17-4AA60(Z 315L UC 0108/023730002 IM B3

V' [Hz| A [kW]cofo|1/min]iain[Te s|Certif. No 1P
O O
400 A[ 50 (345|200 0,87 | 1488 54
690Y| | |200

EN(60 034 | nmax 2600 [1/min  Gew./Wt. 1,20 t
380...420 VA , 36)...330 A; 6€/0...725 VY, 205...192 A, 50 Hz

Yooy v

P0310 PO0307 P0311

Rys. 3-8 Przyktad typowej tabliczki znamionowe;j silnika
(dane na tabliczce znamionowej sa tylko przyktadowe)

UWAGA

¢ P0308 i P0309 sg widoczne tylko wtedy, gdy PO003 = 2. Pokazywany bedzie
tylko jeden z tych parametréw w zalezno$ci od ustawierh P0O100.

¢ PO0307 podawany jest w kW lub HP, zaleznie od ustawienia P0100.
Szczegotowe informacje, patrz Lista Parametréw.

¢ Zmiana parametréw silnika jest mozliwa tylko przy P0O010 = 1 (ustawienie
fabryczne) i PO004 = 0 lub 3.

¢ Upewnic sie, ze przeksztattnik jest odpowiednio skonfigurowany dla silnika.

¢ Przestrzega¢ danych na silniku dla potaczenia w gwiazde/trojkat!

3.24 Przywracanie ustawien fabrycznych (reset przeksztaltnika)

W celu przywrécenia nastaw fabrycznych wszystkich parametréw nalezy wykonaé
nastepujace ustawienia parametréw (wymagane uzycie panela BOP, AOP lub opcji
komunikacyjnej):

1. Ustawi¢ P0O010 = 30

2. Ustawi¢ P0970 =1

UWAGA
Proces przywracania ustawien fabrycznych moze trwa¢ az do 3 minut.

Siemens Sp. z o0.0. MICROMASTER 440
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3.3 Praca podstawowa

Peiny opis parametrow standardowych i rozszerzonych znajduje sie w Liscie
Parametréw.

UWAGA

1. Przeksztattnik nie posiada gtébwnego wytacznika sieciowego i znajduje sie pod
napieciem, gdy tylko zostanie ono poditgczone. Przy zablokowanym wyjsciu
czeka on na nacisniecie przycisku START lub na nadejscie binarnego
sygnatu ZAt na zacisku 5 (kierunek obrotéw w prawo).

2. Jedli natozony jest BOP lub AOP i wybrano wyswietlanie czestotliwo$ci
wyjsciowej (P0O005 = 21), to przy zatrzymanym przeksztattniku odpowiednia
wartos¢ zadana bedzie wyswietlana w odstepach okoto 1,0 s.

3. Przeksztaltnik zaprogramowano fabrycznie do standardowych zastosowan z
4-biegunowymi standardowymi silnikami firmy Siemens, ktére majq
jednakowag moc znamionowa, jak przeksztattniki. Przy zastosowaniu innych
silnikdéw nalezy wprowadzi¢ ich dane z tabliczki znamionowej silnika. Sposéb
odczytu danych z tabliczki znamionowej przedstawiono na Rys. 3-8.

4. Zmiana parametréw silnika jest mozliwa tylko przy PO010 = 1 (szybkie
uruchamianie) i PO04 = 0 lub 3.

5. W celu uruchomienia silnika PO010 musi by¢ z powrotem ustawione na 0.

Praca z panelem BOP/AOP

Wymagania wstepne

P0010 = 0 (aby odpowiednio zainicjalizowaé rozkaz PRACA )
P0O700 = 1 (uaktywnia przyciski Start/Stop na panelu BOP (P0701 = 4 dla AOP))
P1000 = 1 (pozwala na zmiane wartosci zadanej potencjometrem silnika)

1. Nacisng¢ zielony przycisk @ , aby uruchomic silnik.

2. Przy zataczonym silniku nacisng¢ przycisk @ . Predkos¢ silnika zwieksza sie
do 50 Hz.

3. Kiedy przeksztaltnik osiggnie 50 Hz, nacisng¢ przycisk @ . Predkosc¢ silnika i
wyswietlana warto$¢ zmniejszaja sie.

4. Kierunek obrotéw zmieniac¢ przy pomocy przycisku @ .
5. Silnik jest zatrzymywany przy pomocy czerwonego przycisku @

MICROMASTER 440 Siemens Sp. z o.0.
Instrukcja Obstugi 03-821 Warszawa, ul. Zupnicza 11, tel. (022) 870 98 11, fax (022) 8709149 57
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Zewnetrzna ochrona silnika przed przegrzaniem

Przy pracy ponizej predkosci znamionowej zmniejszona jest skutecznosc
chtodzenia wentylatora zamontowanego na wale silnika. Z tego powodu dla ciggte;j
pracy przy niskich czestotliwosciach dla wiekszo$ci silnikéw wymagana jest
redukcja mocy. Ochrona silnika przed przegrzaniem jest zagwarantowana pod
warunkiem zastosowania w silniku czujnika temperatury typu PTC, podtaczenia go
do listwy zaciskow sterujacych przeksztattnika i ustawienia parametru P0601 = 1.

108 TPT0409-6
o EBS9I3S: SEnENEE
3
R |
%01 ,[/
2 /|
J
P
1
P Ipz2ma
— -
b
1 [ VV‘ 57.74; |
10 50 100 150 200 °C 25 o
a 100 200 "u'acl 00

—_— r?'TC

|
Poziom wyzwalania PTC =4V Charakterystyka PTC dla silnikow 1LG/1LA Charakterystyka KTY84

Rys. 3-9

Ochrona przed przegrzaniem

Ochrona z czujnikiem temperatury PTC (P0601 = 1)

Jesli czujnik temperatury typu PTC w silniku jest podtaczony do zaciskow
sterujacych 14 (PTCA) i 15 (PTCB) przeksztattnika MICROMASTER 430 i funkcja
PTC zostata uaktywniona przez ustawienie P0601 = 1, to przeksztaitnik
funkcjonuje normalnie dopdki wartosé rezystanciji na zaciskach pozostaje ponizej
1500 Q. Jesli wartos¢ ta zostanie przekroczona przeksztattnik wyswietli alarm
A0511 i nastepnie btad FO011. Wartos¢ rezystanciji, przy ktorej to nastepuje lezy w
zakresie od 1000 Q do 2000 <.

Ochrona z czujnikiem temperatury KTY84 (P0601 = 2)

Czujnik temperatury KTY84 musi by¢ tak podtagczony, aby dioda byta
spolaryzowana w kierunku przewodzenia; tzn. anoda jest podtagczona do zacisku
14 (PTCA) (+), a katoda do zacisku 15 (PTCB) (-).

Jesli uaktywniono funkcje kontroli temperatury przez ustawienie P0601 = 2, to
temperatura czujnika (réwniez uzwojen silnika) jest zapisywana w parametrze
r0035. Temperatura wyzwalania moze by¢ ustawiona przy pomocy parametru
P0604 (fabryczne ustawione jest 130 °C).

Btad potaczenia
Jesli obwod pradowy do czujnika PTC lub KTY84 zostanie otwarty lub zwarty
zostanie wyswietlony btad i przeksztattnik sie wytaczy.

WSKAZOWKA

Jesli silnik zamiast czujnika typu PTC lub KTY posiada np. przekaznik termiczny,
to mozna go podtaczyé do jednego z wejsé binarnych i ustawic jeden z
parametréw P0701 - P0706 = 29 (btad zewnetrzny — F0085).
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4 Uzytkowanie przeksztattnika
MICROMASTER 440
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4.1

OSTRZEZENIE

¢ Przeksztaltniki MICROMASTER pracujg z wysokimi napieciami.

¢ Przy pracy urzadzen elektrycznych sitg rzeczy okreslone czesci znajdujg sie
pod wysokim napieciem.

¢ Mechanizmy wytaczenia bezpieczenstwa wg EN 60204 IEC 204 (VDE 0113)
muszg funkcjonowa¢ we wszystkich rodzajach pracy urzadzenia sterujgcego.
Odblokowanie mechanizmu wytacznika bezpieczenstwa nie moze prowadzic¢
do niekontrolowanego lub niezamierzonego ponownego uruchomienia.

¢ W przypadkach, w ktérych zwarcia w urzadzeniu sterujgcym mogaq prowadzic
do znacznych szkdéd materialnych lub nawet ciezkich obrazen ciata (tzn.
zwarcia niebezpieczne potencjatowo), muszg by¢ przewidziane zewnetrzne
Srodki lub mechanizmy w celu samodzielnego zagwarantowania lub
wymuszenia pracy nie powodujgcej niebezpieczenstwa przy wystgpieniu
zwarcia (np. wylacznik krancowy, blokady mechaniczne itd.).

¢ Okreslone nastawy parametréw moga spowodowac¢ automatyczne ponowne
uruchomienie przeksztattnika po zaniku napiecia zasilajgcego.

¢ Dla prawidtowej ochrony przed przecigzeniem silnika nalezy doktadnie
skonfigurowac parametry silnika.

¢ Urzadzenie oferuje wewnetrzng ochrone silnika przed przecigzeniem wg
UL508C, Rozdziat 4.2. Patrz P0610 i P0335, kontrola i2t jest domysinie
uaktywniona. Ochrona silnika przed przecigzeniem moze by¢ réwniez
zapewniona przez zewnetrzny czujnik temperatury typu PTC (domyslinie
P0601 jest nieaktywne).

¢ Urzadzenie jest przystosowane do zastosowania w obwodach pradowych,
ktére przy maksymalnym napieciu 230 V / 460 V / 575V dostarczajg prad
symetryczny najwyzej 10 000 A (wart. skut.), jesli jest zabezpieczone przez
bezpieczniki typu H lub K (patrz tabele od str. 113).

¢ Urzadzenie nie moze by¢ uzywane jako 'mechanizm wytgczenia
bezpieczenstwa’ (patrz EN 60204, 9.2.5.4).

Wartos¢ zadana czestotliwosci (P1000)

» Ustawienie fabryczne: zacisk 3/4 (AIN+/ AIN -, 0...10 V odpowiada
0...50/60 Hz)

» Pozostate ustawienia: patrz Lista Parametréw (P1000)

WSKAZOWKA

Odnosnie uniwersalnego protokotu komunikacji szeregowej USS patrz Podrecznik
Referencyjny, odnosnie PROFIBUS patrz Podrecznik Referencyjny oraz Instrukcja
Obstugi do modutu PROFIBUS.

Siemens Sp. z o0.0. MICROMASTER 440
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4.2 Zrédta rozkazoéw (P0700)

UWAGA

Czasy przyspieszania/lhamowania i funkcje zaokraglania ramp oddziatywujg
réwniez na proces uruchamiania i zatrzymywania silnika. Dalsze szczegoty do tych
funkcji mozna znalez¢ w parametrach P1120, P1121, P1130 — P1134 .

Uruchamianie silnika
» Ustawienie fabryczne: zacisk 5 (wejscie binarne 1 (DIN1), wysoki)
» Pozostate ustawienia: patrz PO700 do P0708

Zatrzymywanie silnika
> Istnieje kilka sposobdw na zatrzymanie silnika:
» Ustawienie fabryczne:
¢ WYL1(4.3.1) Zacisk 5 (wejscie binarne 1 (DIN1), niski)

¢ WYL2 (4.3.2) Nacisng¢ przycisk WYt na BOP/AOP
jednokrotnie na dtuzej (2 sekundy) przycisk WYL
lub nacisng¢ dwukrotnie (niemozliwe przy
ustawieniach fabrycznych bez BOP/AOP)

¢ WYL3 (4.3.3) nieaktywne w ustawieniach fabrycznych

» Dalsze ustawienia: patrz PO700 do P0708

Zmiana kierunku obrotéw silnika

» Ustawienie fabryczne: zacisk 6 (wejscie binarne 2 (DIN2), wysoki)
» Dalsze ustawienia: patrz PO700 do P0708

4.3 Funkcja wylaczania i hamowania

4.3.1 WYL

Rozkaz ten (w wyniku anulacji rozkazu ZAt) powoduje zatrzymanie przeksztattnika
w wybranym czasie rampy hamowania.

Parametr do zmiany czasu rampy hamowania: patrz P1121

UWAGA
» Rozkaz ZAt i nastepujacy po nim WYL1 muszg mie¢ to samo zrédto.

> Jeslirozkaz ZAL/WYL1 jest ustawiony dla wiecej niz jednego wejscia
binarnego, to dziata¢ bedzie tyko ostatnie ustawione wejscie binarne, np.
aktywne jest DIN3.

> Rozkaz WYL1 moze byc¢ taczony z hamowaniem pradem statym, hamowaniem
mieszanym lub dla wielkosci obudowy A do F z hamowaniem dynamicznym.

MICROMASTER 440 Siemens Sp. z o.0.
Instrukcja Obstugi 03-821 Warszawa, ul. Zupnicza 11, tel. (022) 870 98 11, fax (022) 8709149 63
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4.3.2

433

434

4.3.5

4.3.6

64

WYL2

Rozkaz ten powoduje swobodny wybieg silnika az do zatrzymania (zablokowanie

impulsow).

UWAGA

Rozkaz WYL2 moze mie¢ jedno lub kilka zrodet. Przez ustawienia fabryczne

rozkaz WYL2 ustawiony jest na BOP/AOP. Zrédto to dziata nawet jesli

zdefiniowane zostang inne zrédta przy pomocy jednego z parametréw P0700 do

PO708.

WYL3

Rozkaz WYL3 powoduje szybkie zatrzymanie silnika.

Do uruchomienia silnika przy ustawionym WYL3 wejscie binarne musi by¢ zwarte

(stan wysoki). Jesli WYL3 jest zwarty, to przy pomocy WYL1 i WYL2 mozna

uruchamiac i zatrzymywac silnik.

Jesli WYL3 jest rozwarte, to nie mozna uruchomi¢ silnika.

» Czas rampy hamowania: patrz P1135

UWAGA

Rozkaz WYL3 moze by¢ taczony z hamowaniem pradem statym lub hamowaniem

mieszanym.

Hamowanie pradem statym

Hamowanie prgdem statym jest mozliwe w potgczeniu z WYL1 i WYL3. Uzwojenia

silnika sg zasilane pradem statym w celu szybkiego zahamowania silnika i

utrzymywania watu az do konca czasu hamowania.

» Uaktywnienie hamowania pradem statym: patrz P0701 P0708

» Ustawienie okresu hamowania DC: patrz P1233

» Ustawienie pradu hamowania DC: patrz P1232

» Ustawienie czestotliwosci poczatkowej ham. DC: patrz P1234

UWAGA

Jesli nie ustawiono zadnego wejscia binarnego dla hamowania pradem statym, to

hamowanie pradem statym bedzie aktywne przy P1233 = 0 po kazdym rozkazie

WYL1 z czasem nastawionym w P1233.

Hamowanie mieszane

Hamowanie mieszane jest mozliwe zaréwno z WYL1, jak i z WYL3. Przy

hamowaniu mieszanym do pradu przemiennego wprowadzana jest sktadowa stata

pradu.

Ustawianie pradu hamowania: patrz P1236

Hamowanie dynamiczne

Hamowanie przy pomocy zewnetrznego rezystora hamowania (przez zintegrowany

chopper hamowania dla wielkosci obudowy A do F) jest metodg hamowania, ktéra

umozliwia tagodne, kontrolowane zmniejszanie predkosci silnika w sposob liniowy.
Siemens Sp. z o0.0. MICROMASTER 440
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4.4 Tryby sterowania (P1300)

Przeksztattnik MICROMASTER 440 posiada do dyspozycji wiele wariantow
sterowania na bazie sterowania U/f, jak rowniez rézne tryby sterowania
wektorowego. Ponizej zestawienie dostepnych trybéw sterowania:

> Sterowanie liniowe U/, P1300=0
Moze by¢ stosowane w aplikacjach ze zmiennym i statym momentem
obrotowym, jak np. przenos$niki i pompy wypierajace.

> Sterowanie liniowe U/f z regulacja pradu strumienia (FCC) P1300 =1
Ten tryb sterowania moze by¢ uzywany do poprawienia wydajnosci i dynamiki
odpowiedzi silnika.

» Sterowanie paraboliczne U/f P1300 = 2
Ten tryb sterowania moze by¢ uzywany do aplikacji ze zmiennym momentem
obrotowym, jak np. dmuchawy i pompy.

» Sterowanie wielopunktowe U/f P1300=3
Informacje do tego trybu sterowania mozna znalez¢ w Podreczniku
Referencyjnym przeksztattnikow MICROMASTER 440.

> Sterowanie U/f dla zastosowan w przemysle tekstylnym P1300 =5
Brak kompensaciji poslizgu lub ttumienia rezonansu. Regulator Imax odnosi sie
do napiecia zamiast do czestotliwosci.

> Sterowanie U/f z FCC dla zastosowan w przemysle tekstylnym P1300 =6
Kombinacja trybéw sterowania P1300 = 1i P1300 = 5.

> Sterowanie U/f z niezalezng wartoscig zadana napiecia P1300 =19
Przy uzyciu P1330 wartos¢ zadana napiecia moze by¢ podawana niezaleznie
od czestotliwosci wyjsciowej zadajnika rozruchu (ZR).

> Sterowanie wektorowe bez enkodera P1300 = 20
Ta cecha umozliwia regulacje silnika z wtasciwg kompensacjg poslizgu.
Umozliwia to wyzszy moment obrotowy, lepszg reakcje przejsciowa, doskonate
utrzymanie predkosci i zwiekszony moment przy niskich czestotliwosciach.
Pozwala na zmiane z regulacji predkosci na regulacje momentu obrotowego
(patrz P1501).

> Sterowanie wektorowe predkosci z enkoderem P1300 = 21
Ten tryb sterowania zorientowanego polowo z enkoderem pozwala na:
¢ wiekszg doktadnosc¢ i lepszg dynamike regulacji predkosci
¢ polepszenie regulacji przy niskich predkosciach obrotowych

> Sterowanie wektorowe momentu bez enkodera P1300 = 22
Ta cecha pozwala przeksztaitnikowi na regulacje momentu obrotowego silnika.
W aplikacji, w ktérej wymagany jest staty moment obrotowy, mozna ustali¢
warto$¢ zadang momentu obrotowego. A zatem przeksztattnik moze tak
zmienia¢ prad dostarczany do silnika, aby utrzymac zgdany moment obrotowy.

> Sterowanie wektorowe momentu z enkoderem P1300 = 23
Sterowanie wektorowe momentu z enkoderem umozliwia wyzszg dokfadnosé i
lepszg dynamike regulacji momentu obrotowego.

MICROMASTER 440 Siemens Sp. z o.0.
Instrukcja Obstugi 03-821 Warszawa, ul. Zupnicza 11, tel. (022) 870 98 11, fax (022) 8709149 65
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4.5

Rozszerzone funkcje przeksztattnika
MICROMASTER 440

Wolne bloki funkcyjne (P2800)

Przy pomocy wolnych blokéw funkcyjnych mozna taczy¢ wewnetrzne sygnaty
(wejscia binarne, wartosci zadane, wartosci rzeczywiste, ...), w celu umozliwienia
sterowania specyficznego dla danej aplikac;ji.

Wolne bloki funkcyjne zawierajg m.in. takie elementy, jak: bramki logiczne AND,
OR, XOR, NOT, przerzutniki typu D, RS, timery, komparatory oraz uktady
sumacyjne, réznicowe, mnozace i dzielagce. Szczegodtowy opis wolnych blokéw
funkcyjnych patrz Lista Parametrow.

Buforowanie kinetyczne (P1245)

Buforowanie kinetyczne pozwala na podtrzymanie dziatania przeksztattnika
podczas krétkotrwatych zanikéw zasilania, tak dtugo, jak wystarczy energii
kinetycznej. Energia kinetyczna zmagazynowana w wirujgcym uktadzie
napedowym jest wykorzystywana do zasilania obwodu posredniego
przeksztaltnika. Funkcja jest szczegdlnie przydatna w uktadach napedowych o
duzym momencie bezwtadnosci.

Pozwala to réwniez na kontrolowane zatrzymanie napedu po awarii zasilania.

Pozycjonujaca rampa hamowania (P0500)

4.6

SDP

66

Pozycjonujgca rampa hamowania umozliwia sterowane dojezdzanie do pozycji
zatrzymania np. przy pomocy wytgcznika krancowego.

Funkcja szczegdlnie przydatna w aplikacjach podajnikéw, tasmociggdw i innych
aplikacjach z elementami jezdnymi lub obrotowymi.

Sposdb dziatania funkcji mozna przedstawié¢ na prostym przyktadzie, gdzie zalezy
nam aby woézek jezdzacy po jakim$ torze zatrzymywat sie zawsze w tych samych
punktach za wytacznikami kranncowymi niezaleznie od tego z jakg predkoécia sie
on aktualnie porusza. Jesli podczas jazdy wézka czestotliwos¢ wyjsciowa
przeksztattnika wynosi 50 Hz, to od momentu otrzymania sygnatu z wytgcznika
krancowego do chwili zatrzymania wozek pokona odcinek o dtugosci ,.x“ w
zadanym czasie rampy hamowania (P1121). Jesli natomiast wozek aktualnie
jechatby z predkoscig odpowiadajaca czestotliwosci wyjsciowej przeksztaitnika 25
Hz, to funkcja ta spowoduje dwukrotne wydtuzenie czasu rampy hamowania, tak
aby wozek pokonat odcinek o jednakowej dtugosci ,x".

Komunikaty btedéw i alarméw
Przy zamontowanym panelu SDP bitedy i alarmy wskazywane sg przez dwie diody
LED na panelu; dalsze informacje znajdujg sie w rozdziale 6.1 na stronie 94.
Prawidlowa praca przeksztaitnika wskazywana jest przez nastepujaca sekwencje
diod LED:
> Zielonaizoita = Gotowosé¢ do pracy
»> Zielona = Praca
Siemens Sp. z o0.0. MICROMASTER 440
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BOP

Jesli zamontowany jest panel BOP, wéwczas w przypadku wystgpienia btedu
wyswietlane jest 8 ostatnich komunikatéw btedéw w parametrze P0947 i 8
ostatnich komunikatéw alarméw w parametrze P2110. Dalsze informacje znajdujg
sie w Liscie Parametréw.

AOP

Jesdli zamontowany jest panel AOP, wéwczas kody komunikatow btedéw i alarmoéw
beda wyswietlane w postaci tekstowej na wyswietlaczu LCD.

MICROMASTER 440 Siemens Sp. z o.0.
Instrukcja Obstugi 03-821 Warszawa, ul. Zupnicza 11, tel. (022) 870 98 11, fax (022) 8709149 67
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5 Parametry systemowe

Rozdziat ten zawiera:

> Przeglad struktury parametrow przeksztattnika MICROMASTER 440
» Lista parametréw w formie skréconej

5.1 Wprowadzenie do parametrow systemowych przeksztattnika MICROMASTER ... 70
5.2 Przeglad parametrOW............e s 71
5.3 Lista parametrow (forma SKrodCona) ...........eceveeiiiiiiiieiiee e 72
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5.1

5.1.1

70

Wprowadzenie do parametréw systemowych
przeksztattnika MICROMASTER

Parametry moga by¢é zmieniane tylko przy uzyciu panela BOP, AOP lub
interfejsu szeregowego.

Przy pomocy panela BOP mozna wprowadzac i zmienia¢ parametry w celu
ustawienia zamierzonych wtasciwosci przeksztattnika jak np. czasy ramp,
czestotliwo$¢ minimalna i maksymalna, itd. Wybrane numery parametrow i
ustawienia wartosci parametréw przedstawiane sg na 5-cio pozycyjnym
wyswietlaczu LCD, ktéry jest dostarczany jako opcja.

» Parametry do podgladu sg przedstawiane z rxxxx,
a parametry do ustawiania z Pxxxx.

» P0010 inicjalizuje ,Szybkie uruchamianie®.

» Przeksztattnik uruchomi sie tylko wtedy, gdy P0010 bedzie ustawione na 0.
Funkcja ta przebiega automatycznie, gdy P3900 > 0.

» P0004 dziata jak filtr umozliwiajacy dostep do parametréw odpowiednio do ich
funkcjonalnosci.

> Przy probie zmiany parametru, ktéry w danym trybie nie moze by¢ zmieniany,
np. nie moze by¢ zmieniany podczas pracy lub przy szybkim uruchamianiu,

zostanie wyswietlone '----- .

> Komunikat zajetosci
W niektérych przypadkach przy zmianie wartosci parametru na panelu BOP-2

wyswietli sie na maks. 5 sekund buSY  oznacza to, ze przeksztattnik jest
zajety zadaniami o wyzszym priorytecie.
UWAGA

MICROMASTER 440 moze by¢ obstugiwany tylko przy pomocy panela BOP lub
AOP.

Przy uzyciu panela BOP-2 wys$wietlane bedzie

Poziom dostepu

Do dyspozycji uzytkownika sg trzy poziomy dostepu; Standardowy, Rozszerzony i
Ekspert. Poziom dostepu ustawiany jest przez parametr PO003. Dla najczestszych
zastosowan wystarczajg poziomy Standardowy (P0003 = 1) lub Rozszerzony
(P0003 = 2).

OSTROZNIE

Istniejg parametry z poziomem dostepu 4 (Serwisowy) dla wewnetrznych
ustawien systemowych. Parametry z poziomem dostepu 4 wolno zmieniac tylko
autoryzowanemu personelowi!

llos¢ parametrow, ktore ukazujg sie wewnatrz kazdej grupy funkcjonalnej zalezy od
poziomu dostepu ustawionego w parametrze P0003. Szczegdtowe informacije o
parametrach patrz Lista Parametréw w dokumentacji na ptycie CD-ROM.

Siemens Sp. z o0.0. MICROMASTER 440
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5.2 Przeglad parametréw
P0004 =0 P0004 = 2
(brak filtrowania) Jednostka przeksztattnika
umozliwia P0004 = 2, PO003 = 1
bezposredni dostep - >
do parametrow. Earametry z poziomem dostepu 1
Dia BOP-2 zaleznie jednostki przeksztattnika
od wybranego
poziomu dostepu. — P0004 = 2, P0003 = 2
= Parametry z poziomem dostepu 1i 2
P0004 = 2, P0003 = 3 jednostki przeksztattnika
Parametry z poziomem dostepu 1, 2i 3 >
jednostki przeksztattnika
— P0004 = 2, P0003 =4
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5.3

Zawsze

Lista parametrow (forma skrocona)

Szybkie uruchamiani

Funkcje technologiczne

Objasnienia do nastepujacej tabeli:
> Fabr.: Ustawienie fabryczne
> Poz: Poziom dostepu
> SP Status przeksztattnika, wskazuje w jakim stanie przeksztattnika
mozna zmienia¢ parametr (patrz P0010).

¢ U Uruchamianie

¢ P Praca

¢ G Gotowos¢ do pracy
> SuU Szybkie uruchamianie

¢ T Parametr moze by¢ zmieniany w trybie szybkiego uruchamiania.

¢ N Parametr nie moze by¢ zmieniany w trybie szybkiego

uruchamiania
Nr param. Nazwa parametru Fabr. Poz. SP SuU
r0000 Wyswietlacz roboczy - 1 - -
P0003 Poziom dostepu 1 1 UPG N
P0004 Filtr parametrow 0 1 UPG N
P0010 Parametry szybkiego uruchamiania 0 1 uG N
P0014[3] Pamie¢ (RAM/EEPROM) 0 3 PG N
P0199 Numer urzadzenia 0 2 PG N
e
Nr param. Nazwa parametru Fabr. Poz. SP SuU
P0100 Europa / Ameryka Pétnocna 0 1 U T
P3900 Koniec szybkiego uruchamiania 0 1 U T
Przywracanie ustawien fabrycznych (reset parametrow)
Nr param. Nazwa parametru Fabr. Poz. SP SuU
P0970 Przywracanie ustawien fabrycznych 0 1 U N
Nr param. Nazwa parametru Fabr. Poz. SP SuU
P0500[3] Aplikacja technologiczna 0 3 UG T
Jednostka przeksztattnika (P0004 = 2)

Nr param. Nazwa parametru Fabr. Poz. SP SuU
r0018 Wersja oprogramowania (Firmware) - 3 - -
r0026[1] CO: Napiecie obwodu posredniego DC - 3 - -
r0037[5] CO: Temperatura przeksztattnika [°C] - 3 - -
r0039 CO: Licznik zuzycia energii [KWh] - 3 - -
P0040 Kasowanie licznika zuzycia energii PO039 0 3 uG N
r0070 CO: Napiecie obwodu posredniego - 3 - -
r0200 Aktualny numer kodu sekcji mocy - 3 - -
P0201 Numer kodu sekcji mocy 0 3 U N
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Nr param. Nazwa parametru Fabr. Poz. SP SuU
r0203 Typ przeksztattnika - 3 - -
r0204 Wiasciwosci sekcji mocy - 3 - -
P0205 Zastosowanie przeksztattnika 0 3 U T
r0206 Moc znamionowa przeksztattnika kW/hp - 3 - -
r0207 Prad znamionowy przeksztattnika - 3 - -
r0208 Napiecie znamionowe przeksztattnika - 3 - -
r0209 Prad maksymalny przeksztattnika - 3 - -
P0210 Napiecie zasilania 230 3 uG N
r0231[2] Maksymalna dtugosc¢ kabli - 3 - -
P0290 Reakcja przeksztattnika przy przecigzeniu 2 3 uG N
P0292 Alarm przecigzenia przeksztaitnika 15 3 UPG N
P1800 Czestotliwos$¢ pulsowania 4 2 UPG N
r1801 CO: Aktualna czestotliwos$¢ pulsowania - 3 - -
P1802 Tryb pracy modulatora 0 3 UPG N
P1820[3] Odwrdcenie kolejnosci faz wyjsciowych 0 3 uG N
P1911 Liczba faz silnika do identyfikacji 3 3 UG N
r1925 Zidentyfikowane napiecie przewodzenia - 3 - -
r1926 Zident. czas martwy wysterowania IGBT - 3 - -

Dane silnika (P0004 = 3)

Nr param. Nazwa parametru Fabr. Poz. SP SuU
r0035[3] CO: Temperatura silnika - 2 - -
P0300[3] Wybér typu silnika 1 2 u T
P0304[3] Napiecie znamionowe silnika 230 1 U T
P0305[3] Prad znamionowy silnika 3.25 1 U T
P0307[3] Moc znamionowa silnika 0.75 1 U T
P0308[3] Znamionowy wspoétczynnik mocy silnika 0.000 3 U T
P0309[3] Sprawnos$¢ znamionowa silnika 0.0 3 U T
P0310[3] Czestotliwo$¢ znamionowa silnika 50.00 1 U T
P0311[3] Predkos¢é znamionowa silnika 0 1 U T
r0313[3] Liczba par biegunow silnika - 3 - -
P0320[3] Prad magnesowania silnika 0.0 3 UG T
r0330[3] Poslizg znamionowy silnika - 3 - -
r0331[3] Znamionowy pragd magnesowania - 3 - -
r0332[3] Znamionowy wspoétczynnik mocy - 3 -

r0333[3] Znamionowy moment obrotowy silnika - 3 - -
P0335[3] Chtodzenie silnika 0 3 uG T
P0340[3] Obliczenie parametrow silnika 0 3 UG N
P0341[3] Moment bezwtadnosci silnika [kg*m”2] 0.00180 |3 UPG N
P0342[3] Stosunek bezwtadnosci (catkowita/silnik) 1.000 3 UPG N
P0344[3] Ciezar silnika 9.4 3 UPG N
r0345[3] Czas rozruchu silnika - 3 - -
P0346[3] Czas magnesowania 1.000 3 UPG N
P0347[3] Czas rozmagnesowywania 1.000 3 UPG N
P0350[3] Rezystancja stojana (faza-faza) 4.0 2 UPG N
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Rozkazy i
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Nr param. Nazwa parametru Fabr. Poz. SP SuU
P0352[3] Rezystancja kabla 0.0 3 UPG N
r0384[3] Stata czasowa wirnika - 3 - -
r0395 CO: Catkowita rezystancja stojana [%] - 3 - -
r0396 CO: Rezystancja wirnika - 3 - -
P0601[3] Czujnik temperatury silnika 0 3 UPG N
P0604[3] Prég alarmowy przegrzania silnika 130.0 2 UPG N
P0610[3] Reakcja przy przekroczeniu 2t silnika 2 3 uG N
P0625[3] Temperatura otoczenia silnika 20.0 3 UPG N
P0640[3] Wsp. przecigzalnosci silnika [%] 150.0 2 UPG T
P1910 Wybér identyfikacji danych silnika 0 2 UG T
r1912[3] Zidentyfikowana rezystancja stojana - 2 - -
r1913[3] Zidentyfikowana stata czasowa wirnika - 2 - -
r1914[3] Zidentyfikowana catkowita ind. rozproszenia | - 2 - -
r1915[3] Zidentyfikowana indukcyjnos$¢ znam. stojana | - 2 - -
r1916[3] Zidentyfikowana indukcyjnos$¢ stojana 1 - 2 - -
r1917[3] Zidentyfikowana indukcyjnos$¢ stojana 2 - 2 - -
r1918[3] Zidentyfikowana indukcyjnos$¢ stojana 3 - 2 - -
r1919[3] Zidentyfikowana indukcyjnosc¢ stojana 4 - 2 - -
r1920[3] Zident. dynamiczna ind. rozproszenia - 2 - -
P1960 Optymalizacja regulatora predkosci 0 3 UG T
wejscia/wyjscia binarne (P0004 = 7)

Nr param. Nazwa parametru Fabr. Poz. SP SuU
r0002 Stan napedu - 2 - -
r0019 CO/BO: Stowo sterowania panela BOP - 3 - -
r0050 CO: Aktywny zestaw danych rozkazowych - 2 - -
r0051[2] CO: Aktywny zestaw danych napedowych - 2 - -
r0052 CO/BO: Stowo stanu 1 - 2 - -
r0053 CO/BO: Stowo stanu 2 - 2 - -
r0054 CO/BO: Stowo sterowania 1 - 3 - -
r0055 CO/BO: Dodatkowe stowo sterowania - 3 -

r0403 CO/BO: Stowo stanu enkodera - 2 - -
P0700[3] Wybér zrédta rozkazow 2 1 UG T
P0701[3] Funkcja wejscia binarnego 1 1 2 uG N
P0702[3] Funkcja wejscia binarnego 2 12 2 uG N
PO703[3] Funkcja wejscia binarnego 3 9 2 UG N
P0O704([3] Funkcja wejscia binarnego 4 15 2 UG N
PO705[3] Funkcja wejscia binarnego 5 15 2 UG N
PO706[3] Funkcja wejscia binarnego 6 15 2 UG N
PO707([3] Funkcja wejscia binarnego 7 0 2 UG N
P0708[3] Funkcja wejscia binarnego 8 0 2 UG N
P0719[3] Wybér zrodta rozkazéw/wartosci zadanej 0 3 uG N
r0720 Liczba wejs¢ binarnych - 3 - -
r0722 CO/BO: Stan wejs¢ binarnych - 2 - -
P0724 Czas nieczutosci dla wejs¢ binarnych 3 3 uG N
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Nr param. Nazwa parametru Fabr. Poz. SP SuU
P0725 Wejscia binarne PNP / NPN 1 3 uG N
r0730 Liczba wyj$¢ binarnych - 3 - -
P0O731[3] Bl: Funkcja wyjscia binarnego 1 52:3 2 UPG N
P0732[3] Bl: Funkcja wyjscia binarnego 2 52:7 2 UPG N
P0733[3] Bl: Funkcja wyjscia binarnego 3 0:0 2 UPG N
r0747 CO/BO: Stan wyjsc¢ binarnych - 3 - -
P0748 Inwersja wyjs¢ binarnych 0 3 UPG N
P0800[3] Bl: Ladowanie zestawu parametréw 0 0:0 3 uG N
P0801[3] Bl: Ladowanie zestawu parametréw 1 0:0 3 uG N
P0809[3] Kopiowanie zestawu danych rozkazowych 0 2 uG N
P0810 Bl: Wybér ZDR - bit 0 (lokalne / zdalne) 0:0 2 UPG N
P0811 Bl: Wybér zestawu danych rozk. (ZDR) - bit 1 | 0:0 2 UPG N
P0819[3] Kopiowanie zestawu danych napedowych 0 2 UG N
P0820 Bl: Wybér zestawu danych nap. (ZDN) bit O 0:0 3 uG N
P0821 Bl: Wybér zestawu danych nap. (ZDN) bit 1 0:0 3 uG N
P0840[3] Bl: ZAL/WYEA 722:0 3 uG N
P0842[3] Bl: ZAL/WYL1 z rewersem 0:0 3 UG N
P0844[3] Bl: 1. WYL 2 1:0 3 uG N
P0845[3] Bl: 2. WYL 2 19:1 3 €] N
P0848[3] Bl: 1. WYL 3 1:0 3 uG N
P0849[3] Bl: 2. WYL 3 1:0 3 uG N
P0852[3] BI: Zwolnienie impulsow 1:.0 3 UG N
P1020[3] Bl: Wybor statej czestotliwosci bit 0 0:0 3 uG N
P1021[3] Bl: Wybér statej czestotliwosci bit 1 0:0 3 uG N
P1022[3] Bl: Wybér statej czestotliwosci bit 2 0:0 3 uG N
P1023[3] Bl: Wybor statej czestotliwosci bit 3 722:3 3 uG N
P1026[3] Bl: Wybér statej czestotliwosci bit 4 722:4 3 uG N
P1028[3] Bl: Wybér statej czestotliwosci bit 5 722:5 3 uG N
P1035[3] Bl: Wybor potencjometru sil. - MOP (WYZEJ) | 19:13 3 uG N
P1036[3] Bl: Wybor potencjometru sil. -MOP (NIZEJ) 19:14 3 uG N
P1055[3] Bl: Wybér JOG w prawo 0:0 3 uG N
P1056[3] Bl: Wybér JOG w lewo 0:0 3 uG N
P1074[3] Bl: Blokada dodatkowej wart. zadanej 0:0 3 UPG N
P1110[3] Bl: Blokada ujemnej wartosci zadanej 0:0 3 uG N
P1113[3] Bl: Wybér zmiany kierunku obrotéw 722:1 3 uG N
P1124[3] Bl: Wybér czaséw ramp JOG 0:0 3 UG N
P1140([3] Bl: Wybér zwolnienia zadajnika rozruchu 1:0 3 uG N
P1141[3] Bl: Wybér startu zadajnika rozruchu 1:0 3 uG N
P1142[3] Bl: Wybér zwolnienia wart. zad. ZR 1:0 3 UG N
P1230[3] BIl: Zwolnienie hamowania DC 0:0 3 UPG N
P2103[3] Bl: Zrodio kwitowania btedu 1 722:2 3 UG N
P2104[3] BI: Zrodio kwitowania btedu 2 0:0 3 uG N
P2106[3] Bl: Btad zewnetrzny 1:0 3 uG N
P2220[3] Bl: Wybdr statej wartosci zadanej PID bit O 0:0 3 €] N
P2221[3] Bl: Wybdr statej wartosci zadanej PID bit 1 0:0 3 UG N

MICROMASTER 440 Siemens Sp. z o.0.
Instrukcja Obstugi 03-821 Warszawa, ul. Zupnicza 11, tel. (022) 870 98 11, fax (022) 8709149 75



5 Parametry systemowe Wydanie 12/02

Nr param. Nazwa parametru Fabr. Poz. SP SuU
P2222[3] Bl: Wybor statej wartosci zadanej PID bit 2 0:0 3 uG N
P2223[3] Bl: Wybor statej wartosci zadanej PID bit 3 722:3 3 uG N
P2226(3] Bl: Wybér statej wartosci zadanej PID bit 4 722:4 3 uG N
P2228[3] Bl: Wybor statej wartosci zadanej PID bit 5 722:5 3 uG N
P2235[3] Bl: Zrodio potencjometru sil. WYZEJ reg.PID | 19:13 3 UG N
P2236[3] BI: Zrédto potencjometru sil. NIZEJ reg.PID 19:14 3 uG N
Wejscia/wyjscia analogowe (P0004 = 8)
Nr param. Nazwa parametru Fabr. Poz. SP SuU
P0295 Opodznienie wytaczenia wentylatora 0 3 UPG N
r0750 Liczba wej$¢ analogowych - 3 - -
r0752[2] Warto$¢ na wejsciu analogowym [V] lub [mA] | - 2 - -
P0753[2] Czas wygtadzania wejscia analogowego 3 3 UPG N
r0754[2] Warto$¢ na wej. anal. po skalowaniu [%] - 2 - -
r0755[2] CO: Wart. na wej. an. po skalowaniu [4000h] | - 2 - -
P0756(2] Typ wejscia analogowego 0 2 UG N
P0757[2] Warto$¢ x1 skalowania wej. anal. [V / mA] 0 2 UPG N
P0758[2] Wartos¢ y1 skalowania wej. anal. 0.0 2 UPG N
P0759[2] Wartos¢ x2 skalowania wej. anal. [V / mA] 10 2 UPG N
P0760[2] Wartos¢ y2 skalowania wej. anal. 100.0 2 UPG N
P0761[2] Szeroko$¢ strefy martwej wej. a. [V / mA] 0 2 UPG N
P0762[2] Opodznienie utraty sygnatu na wej. anal. 10 3 UPG N
r0770 Liczba wyj$¢ analogowych - 3 - -
PO771[2] Cl: Funkcja wyjscia analogowego 21:0 2 UPG N
PO773[2] Czas wygtadzania wyjscia analogowego 2 2 UPG N
r0774[2] Warto$¢ na wyj. anal. [V] lub [mA] - 2 - -
PO776([2] Typ wyjscia analogowego 0 2 UG N
PO777[2] Wartos$¢ x1 skalowania wyj. anal. [V / mA] 0.0 2 UPG N
PO778[2] Wartos¢ y1 skalowania wyj. anal. 0 2 UPG N
P0779[2] Warto$¢ x2 skalowania wyj. anal. [V / mA] 100.0 2 UPG N
P0780[2] Wartos¢ y2 skalowania wyj. anal. 20 2 UPG N
P0781[2] Szeroko$¢ strefy martwej wyj. a. [V / mA] 0 2 UPG N
Kanat wartosci zadanej i generator ramp (P0004 = 10)
Nr param. Nazwa parametru Fabr. Poz. SP SuU
P1000[3] Wybor zrédta wartosci zadanej czestotliwosci | 2 1 uG Q
P1001[3] Stata czestotliwos¢ 1 0.00 2 UPG N
P1002[3] Stata czestotliwos¢ 2 5.00 2 UPG N
P1003[3] Stata czestotliwosé 3 10.00 2 UPG N
P1004[3] Stata czestotliwos¢ 4 15.00 2 UPG N
P1005[3] Stata czestotliwosé 5 20.00 2 UPG N
P1006[3] Stata czestotliwos¢ 6 25.00 2 UPG N
P1007[3] Stata czestotliwosé 7 30.00 2 UPG N
P1008[3] Stata czestotliwos¢ 8 35.00 2 UPG N
P1009[3] Stata czestotliwosé 9 40.00 2 UPG N
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Nr param. Nazwa parametru Fabr. Poz. SP SuU
P1010[3] Stata czestotliwos$¢ 10 45.00 2 UPG N
P1011[3] Stata czestotliwos$¢ 11 50.00 2 UPG N
P1012[3] Stata czestotliwos$¢ 12 55.00 2 UPG N
P1013[3] Stata czestotliwos¢ 13 60.00 2 UPG N
P1014[3] Stata czestotliwos¢ 14 65.00 2 UPG N
P1015[3] Stata czestotliwosé 15 65.00 2 UPG N
P1016 Tryb statej czestotliwosci - bit 0 1 3 uG N
P1017 Tryb statej czestotliwosci - bit 1 1 3 uG N
P1018 Tryb statej czestotliwosci - bit 2 1 3 uG N
P1019 Tryb statej czestotliwosci - bit 3 1 3 uG N
r1024 CO: Aktualna stata czestotliwos¢ - 3 - -
P1025 Tryb statej czestotliwosci - bit 4 1 3 uG N
P1027 Tryb statej czestotliwosci - bit 5 1 3 uG N
P1031[3] Pamie¢ wartosci zadanej pot. sil. MOP 0 2 UPG N
P1032 Blokada odwrotnego kier. pot. sil. MOP 1 2 uG N
P1040[3] Warto$¢ zadana potencjometru sil. MOP 5.00 2 UPG N
r1050 CO: Czestotliwos¢ wyjsciowa pot. sil. MOP - 3 - -
P1058[3] Czestotliwos¢ JOG w prawo 5.00 2 UPG N
P1059[3] Czestotliwos¢ JOG w lewo 5.00 2 UPG N
P1060[3] Czas przyspieszania JOG 10.00 2 UPG N
P1061[3] Czas hamowania JOG 10.00 2 UPG N
P1070[3] CO: Czestotliwos¢ wyjsciowa pot. sil. MOP 755:0 3 uG N
P1071[3] Cl: Wybor gtéwnej wartosci zadanej 1:0 3 uG N
P1075[3] Cl: Wybor skalowania gtéwnej wart. zadanej | 0:0 3 uG N
P1076[3] Cl: Wybor dodatkowej wartosci zadanej 1:0 3 uG N
r1078 CO: Laczna warto$¢ zadana czestotliwosci - 3 - -
r1079 CO: Wybrana warto$¢ zadana czestotliwosci | - 3 - -
P1080[3] Czestotliwo$¢ minimalna 0.00 1 UPG T
P1082[3] Czestotliwo$¢ maksymalna 50.00 1 uG T
P1091[3] Czestotliwos¢ pomijana 1 0.00 3 UPG N
P1092[3] Czestotliwos¢ pomijana 2 0.00 3 UPG N
P1093[3] Czestotliwos¢ pomijana 3 0.00 3 UPG N
P1094[3] Czestotliwos¢ pomijana 4 0.00 3 UPG N
P1101[3] Szeroko$¢ pasma czestotliwosci pomijanej 2.00 3 UPG N
r1114 CO: Wartos¢ zadana po bloku zmiany kier. - 3 - -
r1119 CO: Wart. zad. przed zadajnikiem rozruchu - 3 - -
P1120[3] Czas przyspieszania 10.00 1 UPG T
P1121[3] Czas hamowania 10.00 1 UPG T
P1130[3] Czas zaokraglenia pocz. rampy przysp. 0.00 2 UPG N
P1131[3] Czas zaokraglenia konc. rampy przysp. 0.00 2 UPG N
P1132[3] Czas zaokraglenia pocz. rampy hamowania 0.00 2 UPG N
P1133[3] Czas zaokraglenia konc. rampy hamowania 0.00 2 UPG N
P1134[3] Typ zaokraglania 0 2 UPG N
P1135[3] Czas hamowania WYL3 5.00 2 UPG T
r1170 CO: Wart. zadana po zadajniku rozruchu - 3 - -
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Nr param. Nazwa parametru Fabr. Poz. SP SuU
P1257([3] Czest. gr. dla buforowania kinetycznego 25 3 UPG N
Wiasciwosci napedu (P0004 = 12)
Nr param. Nazwa parametru Fabr. Poz. SP SuU
P0005[3] Wybér wyswietlacza roboczego 21 2 UPG N
P0006 Tryb wyswietlania 2 3 UPG N
P0007 Podswietlenie wyswietlacza 0 3 UPG N
P0011 Blokada dla parametréw uzytkownika 0 3 UPG N
P0012 Klucz dla parametréw uzytkownika 0 3 UPG N
P0013[20] Lista parametrow uzytkownika 0 3 UPG N
P1200 Lotny start 0 2 UPG N
P1202[3] Prad silnika: lotny start 100 3 UPG N
P1203[3] Szybkos¢ przeszukiwania: lotny start 100 3 UPG N
r1205 Stowo stanu: lotny start - 3 - -
P1210 Automatyczny ponowny rozruch 1 2 UPG N
P1211 Liczba préb automat. ponownego rozruchu 3 3 UPG N
P1215 Zwolnienie hamulca trzymajacego silnika 0 2 G N
P1216 Opodznienie zwolnienia hamulca trzymajacego | 1.0 2 G N
P1217 Czas trzymania hamulca po rampie ham. 1.0 2 G N
P1232[3] Prad hamowania DC 100 2 UPG N
P1233[3] Czas trwania hamowania DC 0 2 UPG N
P1234[3] Czestotliwos¢ poczatkowa hamowania DC 650.00 2 UPG N
P1236[3] Hamowanie mieszane 0 2 UPG N
P1237 Hamowanie dynamiczne 0 2 UPG N
P1240[3] Konfiguracja regulatora Udc-max 1 3 UG N
r1242 CO: Poziom zataczenia regulatora Udc-max | - 3 - -
P1243[3] Wsp. dynamiczny regulatora Udc-max 100 3 UPG N
P1245[3] Poziom zataczania buforowania kinetycznego | 76 3 UPG N
r1246[3] CO: Poziom zataczania buforowania kinet. - 3 - -
P1247[3] Wspétczynnik dynamiki buforowania kinet. 100 3 UPG N
P1253[3] Ograniczenie wyjsciowe regulatora Udc-max | 10 3 UPG N
P1254 Autom. detekcja poziomu zataczenia reg. Udc | 1 3 uG N
P1256[3] Reakcja buforowania kinetycznego 0 3 uG N
Regulacja silnika (P0004 = 13)
Nr param. Nazwa parametru Fabr. Poz. SP SuU
r0020 CO: Wartos¢ zadana czestotliwosci - 3 - -
r0021 CO: Czestotliwos¢ wyjsciowa - 2 - -
r0022 Predkos¢ wirnika - 3 - -
r0024 CO: Czestotliwos¢ wyjsciowa przeksztattnika | - 3 - -
r0025 CO: Napiecie wyjsciowe - 2 - -
r0027 CO: Prad wyjsciowy - 2 - -
r0029 CO: Prad tworzacy strumien (Isd) - 3 - -
r0030 CO: Prad tworzacy moment Isq - 3 - -
r0031 CO: Moment obrotowy - 2 - -
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Nr param. Nazwa parametru Fabr. Poz. SP SuU
r0032 CO: Moc czynna - 2 - -
r0038 CO: Wspotczynnik mocy czynnej - 3 - -
r0056 CO/BO: Stowo stanu regulac;ji silnika - 3 - -
r0061 CO: Predkos¢ wirnika - 2 - -
r0062 CO: Wartos¢ zadana predkosci - 3 - -
r0063 CO: Predkosé - 3 - -
r0064 CO: Uchyb regulacji regulatora predkosci - 3 - -
r0065 CO: Czestotliwosc¢ poslizgu - 3 - -
r0066 CO: Czestotliwos¢ wyjsciowa przeksztattnika | - 3 - -
r0067 CO: Ograniczony prad wyjsciowy - 3 - -
r0068 CO: Nieodfiltrowany prad wyjsciowy - 3 - -
r0071 CO: Maksymalne napiecie wyj$ciowe - 3 - -
r0072 CO: Napiecie wyjsciowe - 3 - -
r0075 CO: Wartos¢ zadana pradu Isd - 3 - -
r0076 CO: Prad Isd - 3 - -
r0077 CO: Wartos¢ zadana pradu Isq - 3 - -
r0078 CO: Prad Isq - 3 - -
r0079 CO: Wartos¢ zadana momentu obr. (catk.) - 3 - -
r0086 CO: Prad czynny - 3 - -
r0090 CO: Kat wirnika - 2 - -
P0095[10] Cl: Wybor sygnatéw PZD 0:0 3 UG N
r0096[10] Wyswietlanie sygnatéw PZD - 3 -

r1084 Wynikowa czestotliwos¢ maksymalna - 3 - -
P1300[3] Tryb sterowania 0 2 UG T
P1310[3] Ciagte forsowanie napiecia 50.0 2 UPG N
P1311[3] Forsowanie napiecia przy przyspieszaniu 0.0 2 UPG N
P1312[3] Forsowanie napiecia przy rozruchu 0.0 2 UPG N
P1316[3] Czestotl. koricowa forsowania napigcia 20.0 3 UPG N
P1320[3] Programowalna czest. koordynacji U/f 1 0.00 3 uG N
P1321[3] Programowalne napigcie koordynacji U/f 1 0.0 3 UPG N
P1322[3] Programowalna czest. koordynacji U/f 2 0.00 3 uG N
P1323[3] Programowalne napigcie koordynacji U/f 2 0.0 3 UPG N
P1324[3] Programowalna czest. koordynacji U/f 3 0.00 3 uG N
P1325[3] Programowalne napigcie koordynacji U/f 3 0.0 3 UPG N
P1330[3] CI: Wartos¢ zadana napiecia 0:0 3 G N
P1333[3] Czestotliwos¢ poczatkowa dla FCC 10.0 3 UPG N
P1335[3] Kompensacja poslizgu 0.0 2 UPG N
P1336[3] Ograniczenie poslizgu 250 2 UPG N
r1337 CO: Czestotliwosc¢ poslizgu U/f - 3 - -
P1338[3] Wzmocnienie ttumienia rezonansu U/f 0.00 3 UPG N
P1340[3] Wzmocnienie prop. regulatora Imax 0.000 3 UPG N
P1341[3] Czas catkowania regulatora Imax 0.300 3 UPG N
r1343 CO: Wyijscie czestotliwosciowe reg. Imax - 3 - -
r1344 CO: Wyijscie napieciowe reg. Imax - 3 - -
P1345[3] Wzmocnienie prop. regulatora Imax 0.250 3 UPG N
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Nr param. Nazwa parametru Fabr. Poz. SP SuU
P1346[3] Czas catkowania regulatora Imax 0.300 3 UPG N
P1350[3] tagodny wzrost napiecia 0 3 UPG N
P1400[3] Konfiguracja regulatora predkosci 1 3 UPG N
r1407 CO/BO: Status 2 sterowania silnika - 3 - -
r1438 CO: Wart. zadana czest. do regulatora - 3 - -
P1452[3] Czas filtrowania dla predkosci akt. (SLVC) 4 3 UPG N
P1460[3] Wsp. wzmocnienia regulatora predkosci 3.0 2 UPG N
P1462[3] Czas catkowania regulatora predkosci 400 2 UPG N
P1470[3] Wsp. wzmocnienia reg. predkosci (SLVC) 3.0 2 UPG N
P1472[3] Czas catkowania reg. predkosci (SLVC) 400 2 UPG N
P1477[3] Bl: Ustawienie catkowania reg. predkosci 0:0 3 UPG N
P1478[3] Cl: Ustawienie wart. integratora reg. predk. 0:0 3 PG N
r1482 CO: Czlon catk. wyjscia reg. predkosci - 3 - -
P1488[3] Zrédio statyki 0 3 UPG N
P1489[3] Skalowanie statyki 0.05 3 UPG N
r1490 CO: Czestotliwos¢ statyki - 3 - -
P1492[3] Zwolnienie statyki 0 3 UPG N
P1496[3] Skal. przyspieszenia sterowania wstepnego 0.0 3 UPG N
P1499[3] Skal. przyspieszenia regulacji momentu 100.0 3 UPG N
P1500[3] Wybér zrodta wartosci zadanej momentu 0 2 UG T
P1501[3] Bl: Regulacja predkosci <-> momentu 0:0 3 uG N
P1503[3] Cl: Wartos¢ zadana momentu obrotowego 0:0 3 G N
r1508 CO: Wartos¢ zadana momentu obrotowego - 2 - -
P1511[3] Cl: Dodatkowa wart. zad. momentu obr. 0:0 3 G N
r1515 CO: Dodatkowa wart. zad. momentu obr. - 2 - -
r1518 CO: Moment dynamiczny - 3 - -
P1520[3] CO: Gérna wartos¢ graniczna momentu obr. | 5.13 2 UPG N
P1521[3] CO: Dolna warto$¢ graniczna momentu obr. -5.13 2 UPG N
P1522[3] Cl: Gérna wartos¢ graniczna momentu obr. 1520:0 3 G N
P1523[3] ClI: Dolna wartos$¢ graniczna momentu obr. 1521:0 3 G N
P1525[3] Skal. dolnej wart. granicznej momentu obr. 100.0 3 UPG N
r1526 CO: Gérna wartos¢ graniczna momentu obr. | - 3 - -
r1527 CO: Dolna wartos¢ graniczna momentu obr. - 3 - -
P1530[3] Wartos$¢ graniczna mocy silnikowej 0.75 2 UPG N
P1531[3] Wartos$¢ graniczna mocy generatorowej -0.75 2 UPG N
r1538 CO: Gérna wart. graniczna momentu (faczn.) | - 2 - -
r1539 CO: Dolna wart. graniczna momentu (tgczn.) | - 2 - -
P1570[3] CO: Stata wart. zadana strumienia silnika 100.0 2 UPG N
P1574[3] Dynamiczna rezerwa napigcia 10 3 UPG N
P1580[3] Optymalizacja sprawnosci 0 2 UPG N
P1582[3] Czas wygtadzania wart. zadanej strumienia 15 3 UPG N
P1596[3] Czas calk. regulatora ostabiania pola 50 3 UPG N
r1598 CO: Wartos¢ zadana strumienia (facznie) - 3 - -
P1610[3] Ciagte forsowanie momentu (SLVC) 50.0 2 UPG N
P1611[3] Forsowanie momentu przy przyspieszaniu 0.0 2 UPG N
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Nr param. Nazwa parametru Fabr. Poz. SP SuU
P1740 Wzmocnienie ttumienia oscylacji 0.000 3 UPG N
P1750[3] Stowo sterowania modelu silnika 1 3 UPG N
r1751 Stowo stanu modelu silnika - 3 - -
P1755[3] Czest. poczatkowa modelu silnika (SLVC) 5.0 3 UPG N
P1756[3] Czest. histerezy modelu silnika (SLVC) 50.0 3 UPG N
P1758[3] Czas oczekiwania po przejsciu do SLVC 1500 3 UPG N
P1759[3] Czas oczekiwania do zak. adaptacji n 100 3 UPG N
P1764[3] Wzm. proporcjonalne adaptacji n (SLVC) 0.2 3 UPG N
r1770 CO: Wyjscie proporcjonalne adaptacji n - 3 - -
r1771 CO: Wyijscie integralne adaptacji n - 3 - -
P1780[3] Stowo sterowania adaptacji Rs/Rr 3 3 UPG N
r1782 Wyijscie adaptacji Rs - 3 - -
r1787 Wyjscie adaptacji Xm - 3 - -
P2480[3] Tryb pozycjonowania 1 3 UG N
P2481[3] Wejscie stosunku przektadni 1.00 3 UG N
P2482[3] Wyijscie stosunku przektadni 1.00 3 UG N
P2484[3] llos¢ obrotéw watu = 1 jednostka 1.0 3 UPG N
P2487[3] Korekcja btedu pozycjonowania 0.00 3 UPG N
P2488[3] Droga / ilo$¢ obrotow 1.0 3 UPG N
r2489 Aktualna ilo$¢ obrotéw watu - 3 - -

cja (P0004 = 20)
Nr param. Nazwa parametru Fabr. Poz. SP SuU
P0918 Adres modutu komunikacji (CB) 3 2 uG N
P0927 Wybér zrédta zmiany parametrow 15 2 UPG N
r0964[5] Dane wersji oprogramowania (Firmware) - 3 - -
r0965 Profil PROFIBUS - 3 - -
r0967 Stowo sterowania 1 - 3 - -
r0968 Stowo stanu 1 - 3 - -
P0971 Transfer warto$ci z RAM do EEPROM 0 3 UPG N
P2000[3] Czestotliwos¢ odniesienia 50.00 2 uG N
P2001[3] Napiecie odniesienia 1000 3 uG N
P2002[3] Prad odniesienia 0.10 3 uG N
P2003[3] Moment odniesienia 0.75 3 uG N
r2004[3] Moc odniesienia - 3 - -
P2009[2] Normalizacja USS 0 3 UG N
P2010[2] Szybkos¢ transmisji danych USS 6 2 UPG N
P2011[2] Adres USS 0 2 UPG N
P2012[2] Diugos¢ PZD telegramu USS 2 3 UPG N
P2013[2] Dtugos¢ PKW telegramu USS 127 3 UPG N
P2014([2] Czas kontrolny telegramu USS 0 3 UG N
r2015[8] CO: PZD ze zlacza BOP (USS) - 3 - -
P2016[8] Cl: PZD do ztacza BOP (USS) 52:0 3 uG N
r2018[8] CO: PZD ze zlacza COM (USS) - 3 - -
P2019[8] Cl: PZD do ztagcza COM (USS) 52:0 3 UG N
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Nr param. Nazwa parametru Fabr. Poz. SP SuU
r2024[2] Bezbtedne telegramy USS - 3 - -
r2025[2] Odrzucone telegramy USS - 3 - -
r2026[2] Btad ramki USS - 3 - -
r2027[2] Btad przepetnienia USS - 3 - -
r2028[2] Btad parzystosci USS - 3 - -
r2029[2] Nie rozpoznany poczatek telegramu USS - 3 - -
r2030[2] Btad bloku znaku kontrolnego USS - 3 - -
r2031[2] Btad dtugosci USS - 3 - -
r2032 BO: Stowo ster.1 ze zlgcza BOP (USS) - 3 - -
r2033 BO: Stowo ster.2 ze zlgcza BOP (USS) - 3 - -
r2036 BO: Stowo ster.1 ze ztgcza COM (USS) - 3 - -
r2037 BO: Stowo ster.2 ze ztagcza COM (USS) - 3 - -
P2040 Czas kontrolny telegramu modutu kom. (CB) | 20 3 uG N
P2041([5] Parametry modutu komunikacji (CB) 0 3 uG N
r2050[8] CO: PZD z modutu komunikacji (CB) - 3 - -
P2051[8] Cl: PZD do modutu komunikacji (CB) 52:0 3 uG N
r2053[5] Identyfikacja modutu komunikacji (CB) - 3 - -
r2054[7] Diagnostyka modutu komunikacji (CB) - 3 - -
r2090 BO: Stowo sterowania 1 z modutu kom. (CB) |- 3 - -
r2091 BO: Stowo sterowania 2 z modutu kom. (CB) |- 3 - -
kontrola (P0004 = 21)
Nr param. Nazwa parametru Fabr. Poz. SP SuU
r0947[8] Ostatni komunikat btedu - 2 - -
r0948[12] Czas wystapienia btedu - 3 - -
r0949[8] Wartos¢ btedu - 3 - -
P0952 Liczba zapamietanych btedow 0 3 uG N
P2100[3] Wybér numeru alarmu 0 3 UG N
P2101[3] Wartos¢ reakcji Stop 0 3 UG N
r2110[4] Numer alarmu - 2 - -
P2111 taczna liczba alarméw 0 3 uG N
r2114[2] Licznik czasu pracy - 3 - -
P2115[3] Zegar czasu rzeczywistego AOP 0 3 uG N
P2150[3] Czestotliwos$¢ histerezy f_his 3.00 3 UPG N
P2151[3] Cl: Wartos¢ zad. predkosci dla komunikatu 0:0 3 UPG N
P2152[3] Cl: Wartos¢ rzecz. predkosci dla komunikatu | 0:0 3 UPG N
P2153[3] Stata czasowa filtra predkosci 5 2 UPG N
P2155[3] Warto$¢ progowa czestotl. f_1 30.00 3 UPG N
P2156[3] Czas opodznienia czestotl. progowej f_1 10 3 UPG N
P2157[3] Warto$¢ progowa czestotl. f 2 30.00 2 UPG N
P2158[3] Czas opoznienia czestotl. progowej f_2 10 2 UPG N
P2159[3] Wartos¢ progowa czestotl. f_3 30.00 2 UPG N
P2160[3] Czas opodznienia czestotl. progowej f_3 10 2 UPG N
P2161[3] Minimalna wart. progowa czestotliwosci 3.00 2 UPG N
P2162[3] Czestotl. histerezy przy nadmiernej predkosci | 20.00 2 UPG N
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Nr param. Nazwa parametru Fabr. Poz. SP SuU
P2163[3] Dopuszczalny uchyb czestotliwosci 3.00 2 UPG N
P2164([3] Histereza uchybu czestotliwosci 3.00 3 UPG N
P2165[3] Czas opodznienia dopuszczalnego uchybu 10 2 UPG N
P2166[3] Czas opodznienia zakonczenia rozruchu 10 2 UPG N
P2167[3] Czestotliwos$¢ wytaczenia f_wyt 1.00 3 UPG N
P2168[3] Czas opoznienia T_wyt 10 3 UPG N
r2169 CO: Odfiltrowana czestotl. aktualna - 2 - -
P2170[3] Wartos¢ progowa pradu |_prog 100.0 3 UPG N
P2171[3] Czas opodznienia wart. progowej pradu 10 3 UPG N
P2172[3] Wart. progowa napiecia obw. DC 800 3 UPG N
P2173[3] Czas opodznienia napiecia obwodu DC 10 3 UPG N
P2174[3] Gorna warto$¢ progowa momentu 5.13 2 UPG N
P2176[3] Czas opoznienia wart. prog. momentu 10 2 UPG N
P2177[3] Czas opoznienia przy zablokowanym silniku 10 2 UPG N
P2178[3] Czas opoznienia przy utyku silnika 10 2 UPG N
P2179 Wart. prog. pradu dla detekcji biegu jatowego | 3.0 3 UPG N
P2180 Czas opodznienia dla detekcji biegu jatowego | 2000 3 UPG N
P2181[3] Kontrola momentu obcigzenia 0 2 uG N
P2182[3] Czestotl. prog. kontroli mom. obc. 1 5.00 3 UPG N
P2183[3] Czestotl. prog. kontroli mom. obc. 2 30.00 2 UPG N
P2184[3] Czestotl. prog. kontroli mom. obc. 3 50.00 2 UPG N
P2185[3] Gorna wart. prog. momentu M_g1 99999.0 |2 UPG N
P2186[3] Dolna wart. prog. momentu M_d1 0.0 2 UPG N
P2187[3] Gorna wart. prog. momentu M_g2 99999.0 |2 UPG N
P2188[3] Dolna wart. prog. momentu M_d2 0.0 2 UPG N
P2189[3] Gorna wart. prog. momentu M_g3 99999.0 |2 UPG N
P2190[3] Dolna wart. prog. momentu M_d3 0.0 2 UPG N
P2192[3] Czas opdznienia kontroli momentu obc. 10 2 UPG N
r2197 CO/BO: Stowo kontrolne 1 - 2 - -
r2198 CO/BO: Stowo kontrolne 2 - 2 - -
Regulator PID (P0004 = 22)
Nr param. Nazwa parametru Fabr. Poz. SP SuU
P2200[3] Bl: Zwolnienie regulatora PID 0:0 2 UPG N
P2201[3] Stata warto$¢ zadana PID 1 0.00 2 UPG N
P2202[3] Stata warto$¢ zadana PID 2 10.00 2 UPG N
P2203[3] Stata warto$¢ zadana PID 3 20.00 2 UPG N
P2204[3] Stata warto$¢ zadana PID 4 30.00 2 UPG N
P2205[3] Stata warto$¢ zadana PID 5 40.00 2 UPG N
P2206[3] Stata warto$¢ zadana PID 6 50.00 2 UPG N
P2207[3] Stata warto$¢ zadana PID 7 60.00 2 UPG N
P2208[3] Stata warto$¢ zadana PID 8 70.00 2 UPG N
P2209[3] Stata warto$¢ zadana PID 9 80.00 2 UPG N
P2210[3] Stata warto$¢ zadana PID 10 90.00 2 UPG N
P2211[3] Stata warto$¢ zadana PID 11 100.00 2 UPG N
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Nr param. Nazwa parametru Fabr. Poz. SP SuU
P2212[3] Stata warto$¢ zadana PID 12 110.00 2 UPG N
P2213[3] Stata warto$¢ zadana PID 13 120.00 2 UPG N
P2214[3] Stata warto$¢ zadana PID 14 130.00 2 UPG N
P2215[3] Stata warto$¢ zadana PID 15 130.00 2 UPG N
P2216 Tryb statej wartosci zadanej PID - bit O 1 3 uG N
P2217 Tryb statej wartosci zadanej PID - bit 1 1 3 uG N
P2218 Tryb statej wartosci zadanej PID - bit 2 1 3 uG N
P2219 Tryb statej wartosci zadanej PID - bit 3 1 3 uG N
r2224 CO: Aktualna stata warto$¢ zadana PID - 2 - -
P2225 Tryb statej wartosci zadanej PID - bit 4 1 3 uG N
P2227 Tryb statej wartosci zadanej PID - bit 5 1 3 uG N
P2231[3] Pamie¢ wart. zad. pot. sil. regulatora PID 0 2 UPG N
P2232 Blokada zmiany kier. pot. sil. reg. PID 1 2 UG N
P2240[3] Warto$¢ zadana pot. sil. regulatora PID 10.00 2 UPG N
r2250 CO: Aktualna wartos¢ zad. pot. sil. reg. PID - 2 - -
P2251 Tryb pracy regulatora PID 0 3 UG N
P2253[3] Cl: Warto$¢ zadana regulatora PID 0:0 2 UPG N
P2254[3] Cl: Zrodio dod. wart. zadanej reg. PID 0:0 3 UPG N
P2255 Wzmocnienie wartosci zadanej reg. PID 100.00 3 UPG N
P2256 Wzmocnienie dod. wartosci zadanej reg. PID | 100.00 3 UPG N
P2257 Czas przyspieszania dla wart. zad. r. PID 1.00 2 UPG N
P2258 Czas hamowania dla wart. zad. r. PID 1.00 2 UPG N
r2260 CO: Wart. zadana PID po zadajniku rozr. PID | - 2 - -
P2261 Stata czasowa filtra wart. zad. PID 0.00 3 UPG N
r2262 CO: Odfiltrowana wart. zad. PID po zad. rozr. | - 3 - -
P2263 Typ regulatora PID 0 3 uG N
P2264[3] Cl: Wartos¢ aktualna reg. PID 755:0 2 UPG N
P2265 Stata czasowa filtra wart. aktualnej reg. PID 0.00 2 UPG N
r2266 CO: Odfiltrowana wart. aktualna reg. PID - 2 - -
P2267 Maksymalna wart. aktualna reg. PID 100.00 3 UPG N
P2268 Minimalna wart. aktualna reg. PID 0.00 3 UPG N
P2269 Wzmocnienie wart. akt. reg. PID 100.00 3 UPG N
P2270 Wybér funkcji wart. akt. reg. PID 0 3 UPG N
P2271 Typ przetwornika PID 0 2 UPG N
r2272 CO: Wyskalowana wartos¢ aktualna reg. PID | - 2 - -
r2273 CO: Uchyb regulatora PID - 2 - -
P2274 Stata czasowa rézniczkowania reg. PID 0.000 2 UPG N
P2280 Wzmocnienie proporcjonalne reg. PID 3.000 2 UPG N
P2285 Czas catkowania reg. PID 0.000 2 UPG N
P2291 Gorna granica wyjscia PID 100.00 2 UPG N
P2292 Dolna granica wyjscia PID 0.00 2 UPG N
P2293 Czas rampy przysp./hamowania ogr. PID 1.00 3 UPG N
r2294 CO: Aktualne wyjscie regulatora PID - 2 - -
P2295 Skalowanie wyjscia regulatora PID 100.00 3 UPG N
P2350 Zwolnienie samostrojenia regulatora PID 0 2 UPG N
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Nr param. Nazwa parametru Fabr. Poz. SP SuU
P2354 Czas kontrolny samostrojenia reg. PID 240 3 UPG N
P2355 Przesunigcie samostrojenia reg. PID 5.00 3 UPG N
P2800 Zwolnienie wolnych blokéw funkcyjnych 0 3 UPG N
P2801[17] Aktywacja wolnych blokéw funkcyjnych 0 3 UPG N
P2802[14] Aktywacja wolnych blokéw funkcyjnych 0 3 UPG N
P2810[2] Bl: Bramka AND 1 0:0 3 UPG N
r2811 BO: Wyjscie bramki AND 1 - 3 - -
P2812[2] Bl: Bramka AND 2 0:0 3 UPG N
r2813 BO: Wyjscie bramki AND 2 - 3 - -
P2814[2] Bl: Bramka AND 3 0:0 3 UPG N
r2815 BO: Wyjscie bramki AND 3 - 3 - -
P2816[2] Bl: Bramka OR 1 0:0 3 UPG N
r2817 BO: Wyjscie bramki OR 1 - 3 - -
P2818[2] Bl: Bramka OR 2 0:0 3 UPG N
r2819 BO: Wyjscie bramki OR 2 - 3 - -
P2820[2] Bl: Bramka OR 3 0:0 3 UPG N
r2821 BO: Wyjscie bramki OR 3 - 3 - -
P2822[2] Bl: Bramka XOR 1 0:0 3 UPG N
r2823 BO: Wyjscie bramki XOR 1 - 3 - -
P2824[2] Bl: Bramka XOR 2 0:0 3 UPG N
r2825 BO: Wyjscie bramki XOR 2 - 3 - -
P2826[2] Bl: Bramka XOR 3 0:0 3 UPG N
r2827 BO: Wyjscie bramki XOR 3 - 3 - -
P2828 Bl: Bramka NOT 1 0:0 3 UPG N
r2829 BO: Wyjscie bramki NOT 1 - 3 - -
P2830 Bl: Bramka NOT 2 0:0 3 UPG N
r2831 BO: Wyjscie bramki NOT 2 - 3 - -
P2832 Bl: Bramka NOT 3 0:0 3 UPG N
r2833 BO: Wyjscie bramki NOT 3 - 3 - -
P2834[4] BI: Przerzutnik D 1 0:0 3 UPG N
r2835 BO: Wyjscie Q przerzutnika D 1 - 3 - -
r2836 BO: Wyjscie NOT-Q przerzutnika D 1 - 3 - -
P2837[4] BI: Przerzutnik D 2 0:0 3 UPG N
r2838 BO: Wyjscie Q przerzutnika D 2 - 3 - -
r2839 BO: Wyjscie NOT-Q przerzutnika D 2 - 3 - -
P2840[2] Bl: Przerzutnik RS 1 0:0 3 UPG N
r2841 BO: Wyjscie Q przerzutnika RS 1 - 3 - -
r2842 BO: Wyjscie NOT-Q przerzutnika RS 1 - 3 - -
P2843[2] BI: Przerzutnik RS 2 0:0 3 UPG N
r2844 BO: Wyjscie Q przerzutnika RS 2 - 3 - -
r2845 BO: Wyjscie NOT-Q przerzutnika RS 2 - 3 - -
P2846[2] BI: Przerzutnik RS 3 0:0 3 UPG N
r2847 BO: Wyjscie Q przerzutnika RS 3 - 3 - -
r2848 BO: Wyjscie NOT-Q przerzutnika RS 3 - 3 - -
P2849 BI: Timer 1 0:0 3 UPG N
MICROMASTER 440 Siemens Sp. z o.0.

Instrukcja Obstugi 03-821 Warszawa, ul. Zupnicza 11, tel. (022) 870 98 11, fax (022) 8709149 85



5 Parametry systemowe Wydanie 12/02

Nr param. Nazwa parametru Fabr. Poz. SP SuU
P2850 Opodznienie timera 1 0 3 UPG N
P2851 Tryb pracy timera 1 0 3 UPG N
r2852 BO: Wyjscie timera 1 - 3 - -
r2853 BO: Wyjscie NOT timera 1 - 3 - -
P2854 BI: Timer 2 0:0 3 UPG N
P2855 Opodznienie timera 2 3 UPG N
P2856 Tryb pracy timera 2 3 UPG N
r2857 BO: Wyjscie timera 2 - 3 - -
r2858 BO: Wyjscie NOT timera 2 - 3 - -
P2859 BI: Timer 3 0:0 3 UPG N
P2860 Opodznienie timera 3 3 UPG N
P2861 Tryb pracy timera 3 3 UPG N
r2862 BO: Wyjscie timera 3 - 3 - -
r2863 BO: Wyjscie NOT timera 3 - 3 - -
P2864 BI: Timer 4 0:0 3 UPG N
P2865 Opdznienie timera 4 3 UPG N
P2866 Tryb pracy timera 4 3 UPG N
r2867 BO: Wyjscie timera 4 - 3 - -
r2868 BO: Wyjscie NOT timera 4 - 3 - -
P2869[2] Cl: Uktad sumacyjny ADD 1 755:0 3 UPG N
r2870 CO: Wyjscie uktadu sumacyjnego ADD 1 - 3 - -
P2871[2] Cl: Uktad sumujacy ADD 2 755:0 3 UPG N
r2872 CO: Wyijscie uktadu sumacyjnego ADD 2 - 3 - -
P2873[2] Cl: Uktad r6znicowy SUB 1 755:0 3 UPG N
r2874 CO: Wyjscie uktadu réznicowego SUB 1 - 3 - -
P2875[2] Cl: Uktad réznicowy SUB 2 755:0 3 UPG N
r2876 CO: Wyjscie uktadu réznicowego 2 - 3 - -
P2877[2] Cl: Uktad mnozacy MUL 1 755:0 3 UPG N
r2878 CO: Wyjscie uktadu mnozgcego MUL 1 - 3 - -
P2879[2] Cl: Uktad mnozacy MUL 2 755:0 3 UPG N
r2880 CO: Wyjscie uktadu mnozacego MUL 2 - 3 - -
P2881[2] Cl: Uktad dzielacy DIV 1 755:0 3 UPG N
r2882 CO: Wyijscie uktadu dzielgcego DIV 1 - 3 - -
P2883[2] Cl: Uktad dzielgcy DIV 2 755:0 3 UPG N
r2884 CO: Wyijscie uktadu dzielgcego DIV 2 - 3 - -
P2885[2] Cl: Komparator CMP 1 755:0 3 UPG N
r2886 BO: Wyjscie komparatora CMP 1 - 3 - -
P2887[2] Cl: Komparator CMP 2 755:0 3 UPG N
r2888 BO: Wyjscie komparatora CMP 2 - 3 - -
P2889 CO: Stata wartos¢ zadana 1 w [%] 3 UPG N
P2890 CO: Stata wartos¢ zadana 2 w [%] 3 UPG N
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Enkoder
Nr param. Nazwa parametru Fabr. Poz. SP SuU
P0400[3] Wybér typu enkodera 0 2 UG N
P0408[3] Liczba impulséw enkodera 1024 2 UG N
P0491[3] Reakcja na utrate sygn. predkosci 0 2 uG N
P0492[3] Dopuszczalna réznica predkosci 10.00 2 uG N
P0494[3] Opodznienie reakcji na utrate sygn. predkosci | 10 2 UPG N

MICROMASTER 440 Siemens Sp. z o.0.
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54 Przeglad zestawéw danych napedowych i rozkazowych

Zestawy danych rozkazowych

Nr p. Nazwa parametru Nr p. Nazwa parametru

P0O700[3] | Wybor zrédta rozkazow P1124[3] | Bl: Wybér czaséw ramp JOG
P0701[3] | Funkcja wejscia binarnego 1 P1140[3] | Bl: Wybér zwolnienia ZR

P0702[3] | Funkcja wejscia binarnego 2 P1141[3] | Bl: Wyb6r startu ZR

P0703[3] | Funkcja wejscia binarnego 3 P1142[3] | Bl: Wybér zwolnienia wart. zad. ZR
P0704[3] | Funkcja wejscia binarnego 4 P1230[3] | Bl: Zwolnienie hamowania DC
P0705[3] | Funkcja wejscia binarnego 5 P1330[3] | Cl: Warto$¢ zadana napiecia
P0706[3] | Funkcja wejscia binarnego 6 P1477[3] | Bl: Ustawienie wart. integratora r. pr.
P0O707[3] | Funkcja wejscia binarnego 7 P1478[3] | Cl: Ustawienie wart. integratora r. pr.
P0708[3] | Funkcja wejscia binarnego 8 P1500[3] | Wybor wartosci zadanej momentu
P0719[3] | Wybor zrodta rozkazéw/wart. zad. P1501[3] | Bl: Regulacja predkosci <-> momentu
P0731[3] | BI: Funkcja wyjscia binarnego 1 P1503[3] | Cl: Warto$¢ zadana momentu
P0732[3] | BI: Funkcja wyjscia binarnego 2 P1511[3] | Cl: Dod. wart. zadana momentu
P0733[3] | BI: Funkcja wyjscia binarnego 3 P1522[3] | Cl: Gérna wart. gr. momentu
P0800[3] | Bl: tadowanie zestawu parametrow 0 P1523[3] | Cl: Dolna wart. gr. momentu
P0801[3] | Bl: tadowanie zestawu parametrow 1 P2103[3] | BI: Zrédio kwitowania btedu 1
P0840[3] | Bl: ZAL/WYL1 P2104[3] | BI: Zrédto kwitowania btedu 2
P0842[3] | Bl: ZAL/WYL1 z rewersem P2106[3] | Bl: Btad zewnetrzny

P0844([3] | BI: 1. WYL2 P2151[3] | Cl: Wart. zad. predk. dla komunikatu
P0845[3] | Bl: 2. WYL2 P2152[3] | Cl: Predkos$¢ akt. dla komunikatu
P0848[3] | BI: 1. WYL3 P2200[3] | Bl: Zwolnienie regulatora PID
P0849[3] | Bl: 2. WYL3 P2220[3] | Bl: Wybor statej wart. zad. PID — bit 0
P0852[3] | BI: Zwolnienie impulséw P2221[3] | Bl: Wybor statej wart. zad. PID — bit 1
P1000[3] | Wybdr statej czestotliwosci P2222[3] | Bl: Wybér statej wart. zad. PID — bit 2
P1020[3] | Bl: Wybor statej czestotliwosci - Bit 0 P2223[3] | Bl: Wybdr statej wart. zad. PID — bit 3
P1021[3] | Bl: Wybor statej czestotliwosci - Bit 1 P2226[3] | Bl: Wybdr statej wart. zad. PID — bit 4
P1022[3] | Bl: Wybor statej czestotliwosci - Bit 2 P2228[3] | Bl: Wybdr statej wart. zad. PID — bit 5
P1023[3] | Bl: Wybor statej czestotliwosci - Bit 3 P2235[3] | BI: Zrodto pot. sil. PID -Wyzej
P1026[3] | Bl: Wybor statej czestotliwosci - Bit 4 P2236[3] | BI: Zrodto pot. sil. PID -Nizej
P1028[3] | Bl: Wybdr statej czestotliwosci - Bit 5 P2253[3] | Cl: Warto$¢ zadana PID

P1035[3] | Bl: Wybér pot. siln. MOP - Wyzej P2254[3] | Cl: Zrédto dod. wart. zadanej PID
P1036[3] | Bl: Wybdr pot. siln. MOP - Nizej P2264[3] | Cl: Wartos$¢ rzeczywista PID
P1055[3] | Bl: Wyboér JOG w prawo

P1056[3] | Bl: Wyboér JOG w lewo

P1070[3] | Cl: Wybor gtéwnej wartosci zadanej
P1071[3] | Cl: Wybor skalowania gt. wart. zad.
P1074[3] | Bl: Blokada dod. wartosci zadanej
P1075[3] | Cl: Wybor dod. wartosci zadane;j
P1076[3] | Cl: Wybdr skalowania dod. w. zad.
P1110[3] | BI: Blokada ujemnej wartosci zadanej
P1113[3] | Bl: Wybdr zmiany kierunku obrotow
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Zestawy danych napedowych (ZDN)

Nr p. Nazwa parametru Nr p. Nazwa parametru

P0005[3] | Wybor wyswietlacza roboczego r0373[3] | Rezystancja znamionowa stojana [%)]
r0035[3] | CO: Temperatura silnika r0374[3] | Rezystancja wirnika [%]

P0291[3] | Ochrona przeksztattnika r0376[3] | Rezystancja znamionowa wirnika [%]
P0O300[3] | Wybor typu silnika r0377[3] | Catkowita reakt. rozproszenia [%]
P0304([3] | Napiecie znamionowe silnika r0382[3] | Reaktancja gtéwna [%)]

P0305[3] | Prad znamionowy silnika r0384[3] | Stata czasowa wirnika

P0307[3] | Moc znamionowa silnika r0386[3] | Stata czas. rozproszenia catkowitego
P0308[3] | Znam. wspétczynnik mocy silnika P0400[3] | Wybdr typu enkodera

P0309[3] | Sprawno$¢ znamionowa silnika P0408[3] | Liczba impulséw enkodera

P0310[3] | Czestotliwo$¢é znamionowa silnika P0491[3] | Reakcja na utrate sygnatu predkosci
P0311[3] | Predkos$¢ znamionowa silnika P0492[3] | Dopuszczalna réznica predkosci
r0313[3] | Liczba par biegunéw silnika P0494[3] | Opdznienie reakcji na utrate sygn. pr.
P0314[3] | Liczba par biegunéw silnika P0500[3] | Aplikacja technologiczna

P0320[3] | Prad magnesowania silnika P0530[3] | Jednostka sygnatu pozycjonowania
r0330[3] | Poslizg znamionowy silnika P0531[3] | Przeliczenie jednostek

r0331[3] | Prad znam. magnesowania silnika P0601[3] | Czujnik temperatury silnika

r0332[3] | Znam. wspodtczynnik mocy silnika P0604[3] | Prog alarmu przegrzania silnika
r0333[3] | Moment znamionowy silnika P0625[3] | Temperatura otoczenia silnika
P0335[3] | Chtodzenie silnika P0626[3] | Przegrzanie zelaza stojana
P0340[3] | Obliczenie parametréw silnika P0627[3] | Przegrzanie uzwojenia stojana
P0341[3] | Moment bezwtadnosci sil. [kg*m”2] P0628[3] | Przegrzanie uzwojenia wirnika
P0342[3] | Stosunek bezwtadnosci (catk./silnik) r0630[3] | CO: Temperatura otoczenia
P0344[3] | Ciezar silnika r0631[3] | CO: Temperatura zelaza stojana
r0345[3] | Czas rozruchu silnika r0632[3] | CO: Temperatura uzwojenia stojana
P0346[3] | Czas magnesowania r0633[3] | CO: Temperatura uzwojenia wirnika
P0347[3] | Czas rozmagnesowywania P0640[3] | Wspdt. przecigzalnosci silnika [%]
P0350[3] | Rezystancja stojana (faza-faza) P1001[3] | Stata czestotliwos¢ 1

P0352[3] | Rezystancja kabla P1002[3] | Stata czestotliwos¢ 2

P0354[3] | Rezystancja wirnika P1003[3] | Stata czestotliwos¢ 3

P0356[3] | Indukcyjnos¢ rozproszenia stojana P1004[3] | Stata czestotliwosc 4

P0358[3] | Indukcyjnos¢ rozproszenia wirnika P1005[3] | Stata czestotliwos¢ 5

P0360[3] | Indukcyjnos¢ gtéwna P1006[3] | Stata czestotliwosé 6

P0362[3] | Strumien ch-ki magnesowania 1 P1007[3] | Stata czestotliwosé 7

P0363[3] | Strumien ch-ki magnesowania 2 P1008[3] | Stata czestotliwosé 8

P0364[3] | Strumien ch-ki magnesowania 3 P1009[3] | Stata czestotliwosé 9

P0365[3] | Strumien ch-ki magnesowania 4 P1010[3] | Stata czestotliwosé 10

P0366[3] | Prad ch-ki magnesowania 1 P1011[3] | Stata czestotliwos¢ 11

P0367[3] | Prad ch-ki magnesowania 2 P1012[3] | Stata czestotliwosé 12

P0368[3] | Prad ch-ki magnesowania 3 P1013[3] | Stata czestotliwos¢ 13

P0369[3] | Prad ch-ki magnesowania 4 P1014[3] | Stata czestotliwos¢ 14

r0370[3] | Rezystancja stojana [%] P1015[3] | Stata czestotliwosé 15

r0372[3] | Rezystancja kabla [%] P1031[3] | Pamie¢ wartosci zad. pot. sil. MOP
MICROMASTER 440 Siemens Sp. z o.0.
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Nr p. Nazwa parametru Nr p. Nazwa parametru
P1040[3] | Wart. zad. potencjometru silnikowego P1323[3] | Progr. napigcie koordynacji U/f 2
P1058[3] | Czestotliwos¢ JOG w prawo P1324[3] | Progr. czestotl. koordynacji U/f 3
P1059[3] | Czestotliwos¢ JOG w lewo P1325[3] | Progr. napigcie koordynacji U/f 3
P1060[3] | Czas przyspieszania JOG P1333[3] | Czestotliwos¢ poczatkowa dla FCC
P1061[3] | Czas hamowania JOG P1335[3] | Kompensacja poslizgu
P1080[3] | Czestotliwo$¢ minimalna P1336[3] | Ograniczenie poslizgu
P1082[3] | Czestotliwos¢ maksymalna P1338[3] | Wzmocnienie ttumienia rezonansu U/f
P1091[3] | Czestotliwos¢ pomijana 1 P1340[3] | Wzm. prop. czestotl. regulatora Imax
P1092[3] | Czestotliwos¢ pomijana 2 P1341[3] | Czas catk. regulatora czestotl. Imax
P1093[3] | Czestotliwos¢ pomijana 3 P1345[3] | Wzm. prop. regulatora Imax
P1094[3] | Czestotliwos¢ pomijana 4 P1346[3] | Czas catk. regulatora Imax
P1101[3] | Szerokos$¢ pasma czest. pomijanej P1350[3] | tagodny wzrost napiecia
P1120[3] | Czas przyspieszania P1400[3] | Konfiguracja regulacji predkosci
P1121[3] | Czas hamowania P1442[3] | Czas filtrowania dla predk. akt.
P1130[3] | Czas zaokraglania pocz. r. przysp. P1452[3] | Czas filtrowania dla pr. akt. (SLVC)
P1131[3] | Czas zaokraglania konc. r. przysp. P1460[3] | Wspot. wzmocnienia regulatora pr.
P1132[3] | Czas zaokraglania pocz. r. hamow. P1462[3] | Czas catkowania regulatora predkosci
P1133[3] | Czas zaokraglania konc. r. hamow. P1470[3] | Wzm. regulatora predkosci (SLVC)
P1134[3] | Typ zaokraglania P1472[3] | Czas catkowania reg. pr. (SLVC)
P1135[3] | Czas hamowania WYL3 P1488[3] | Zrddto statyki
P1202[3] | Prad silnika: lotny start P1489[3] | Skalowanie statyki
P1203[3] | Szybkos¢ przeszukiwania: lotny start P1492[3] | Zwolnienie statyki
P1232[3] | Prad hamowania DC P1496[3] | Skal. przysp. wyster. wstepnego
P1233[3] | Czas trwania hamowania DC P1499[3] | Skal. przysp. regulacji momentu
P1234[3] | Czest. poczatkowa hamowania DC P1520[3] | CO: Gérna wartos¢ gr. momentu obr.
P1236[3] | Hamowanie mieszane P1521[3] | CO: Dolna warto$¢ gr. momentu obr.
P1240[3] | Konfiguracja regulatora Udc-max P1525[3] | Skal. dolnej wart. gr. momentu obr.
P1243[3] | Wsp. dynamiki regulatora Udc-max P1530[3] | Wartos¢ gr. mocy silnikowej
P1245[3] | Prég zat. buforowania kinetycznego P1531[3] | Wartos¢ gr. mocy generatorowej
r1246[3] | CO: Prog zat. buforowania kinet. P1570[3] | CO: Stata wart. zadana strumienia
P1247[3] | Wsp. dynamiki buforowania kinet. P1574[3] | Dynamiczna rezerwa napiecia
P1250[3] | Wsp. wzmocnienia regulatora Udc P1580[3] | Optymalizacja sprawnosci
P1251[3] | Czas catkowania regulatora Udc P1582[3] | Czas wygtadzania w. zad. strumienia
P1252[3] | Czas rézniczkowania regulatora Udc P1596[3] | Czas catk. reg. ostabiania pola
P1253[3] | Ograniczenie wyj. regulatora Udc P1610[3] | Ciagte forsowanie momentu (SLVC)
P1256[3] | Reakcja buforowania kinetycznego P1611[3] | Forsowanie mom. przy przysp.
P1257[3] | Czestotl. gr. dla buforowania kinet. P1654[3] | Czas wygtadzania wart. zadanej Isq
P1300[3] | Tryb sterowania P1715[3] | Wsp. wzmocnienia regulatora pradu
P1310[3] | Ciagte forsowanie napiecia P1717[3] | Czas catkowania regulatora pradu
P1311[3] | Forsowanie nap. przy przyspieszaniu. P1750[3] | Stowo sterowania modelu silnika
P1312[3] | Forsowanie napiecia przy rozruchu P1755[3] | Czest. pocz. modelu silnika (SLVC)
P1316[3] | Czestotl. koncowa forsowania nap. P1756[3] | Czest. histerezy modelu sil. (SLVC)
P1320[3] | Progr. czestotl. koordynaciji U/f 1 P1758[3] | Czas oczekiwania po przej. do SLVC
P1321[3] | Progr. napiecie koordynacji U/f 1 P1759[3] | Czas oczekiwania do zak. adaptacji n
P1322[3] | Progr. czestotl. koordynacji U/f 2 P1764[3] | Wzm. prop. adaptacji n (SLVC)
Siemens Sp. z o0.0. MICROMASTER 440
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Nr p. Nazwa parametru Nr p. Nazwa parametru

P1767[3] | Czas catkowania adaptacji n (SLVC) P2181[3] | Kontrola momentu obcigzenia
P1780[3] | Stowo sterowania adaptacji Rs/Rw P2182[3] | Czest. prog. kontroli mom. obc. 1
P1781[3] | Czas catkowania adaptacji Rs P2183[3] | Czest. prog. kontroli mom. obc. 2
P1786[3] | Czas catkowania adaptacji Xm P2184[3] | Czest. prog. kontroli mom. obc. 3
P1803[3] | Modulacja maksymalna P2185[3] | Goérna wart. prog. momentu M_g1
P1820[3] | Odwrocenie kolejnosci faz wyjj. P2186[3] | Dolna wart. prog. momentu M_d1
P1909[3] | Stowo ster. identyfikacji danych sil. P2187[3] | Gérna wart. prog. momentu M_g2
P2000[3] | Czestotliwos¢ odniesienia P2188[3] | Dolna wart. prog. momentu M_d2
P2001[3] | Napiecie odniesienia P2189[3] | Gérna wart. prog. momentu M_g3
P2002[3] | Prad odniesienia P2190[3] | Dolna wart. prog. momentu M_d3
P2003[3] | Moment odniesienia P2192[3] | Czas op. kontroli momentu obc.
r2004[3] | Moc odniesienia P2201[3] | Stata warto$¢ zadana PID 1
P2150[3] | Czestotliwos¢ histerezy f_his P2202[3] | Stata warto$¢ zadana PID 2
P2153[3] | Stata czasowa filtra predkosci P2203[3] | Stata warto$¢ zadana PID 3
P2155[3] | Warto$¢ progowa czestotliwosci f_1 P2204[3] | Stata warto$¢ zadana PID 4
P2156[3] | Czas opdznienia czest. progowej f_1 P2205[3] | Stata warto$¢ zadana PID 5
P2157[3] | Warto$¢ progowa czestotliwosci f_2 P2206[3] | Stata warto$¢ zadana PID 6
P2158[3] | Czas opdznienia czest. progowej f_2 P2207[3] | Stata warto$¢ zadana PID 7
P2159[3] | Wartos¢ progowa czestotliwosci f_3 P2208[3] | Stata wartos¢ zadana PID 8
P2160[3] | Czas opdznienia czest. progowej f 3 P2209[3] | Stata wartos¢ zadana PID 9
P2161[3] | Minimalna wart. czest. progowej P2210[3] | Stata warto$¢ zadana PID 10
P2162[3] | Czest. histerezy przy nadmiernej pr. P2211[3] | Stata wartos¢ zadana PID 11
P2163[3] | Dopuszczalny uchyb czestotliwosci P2212[3] | Stata warto$¢ zadana PID 12
P2164[3] | Histereza uchybu czestotliwos$ci P2213[3] | Stata warto$¢ zadana PID 13
P2165[3] | Czas opdznienia dop. uchybu P2214[3] | Stata warto$¢ zadana PID 14
P2166[3] | Czas opdznienia zakonczenia rozr. P2215[3] | Stata warto$¢ zadana PID 15
P2167[3] | Czestotliwos¢ wytgczenia f_wyt P2231[3] | Pamig¢ wartosci zadanej PID-MOP
P2168[3] | Czas opo6znienia T_wyt P2240[3] | Wartos¢ zadana PID-MOP
P2170[3] | Warto$¢ progowa pradu |_prog P2480[3] | Tryb pozycjonowania

P2171[3] | Czas opdznienia wart. prog. pradu P2481[3] | Wejscie stosunku przektadni
P2172[3] | Wart. progowa napiecia obwodu DC P2482[3] | Wyjscie stosunku przektadni
P2173[3] | Czas opdznienia napiecia obw. DC P2484[3] | llos¢ obrotow watu = 1 jednostka
P2174[3] | Gérna wart. progowa momentu P2487[3] | Korekcja btedu pozycjonowania
P2176[3] | Czas opdznienia wart. prog. momentu P2488[3] | Droga / llo$¢ obrotéw

P2177[3] | Czas op. przy zablokowanym silniku

P2178[3] | Czas opdznienia przy utyku silnika
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Wydanie 12/02 6 Wykrywanie i usuwanie biedow

6 Wykrywanie i usuwanie bledéw

Rozdzial ten zawiera:
> Przeglad stanéw pracy przeksztattnika z panelem SDP
> Wskazowki do wykrywania btedow z panelem BOP
» Lista komunikatéw btedow i alarméw

6.1 Wykrywanie btedow z panelem SDP ... 94
6.2 Wykrywanie btedow z panelem BOP ... 95
6.3 Komunikaty DIEAOW..........ooiiiii 96
6.4 Komunikaty alarmOw. .......ccooieieiieeece s 103
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OSTRZEZENIE
A ¢ Naprawy urzgdzenia mogg by¢ podejmowane tylko przez serwis firmy

Siemens, warsztaty naprawcze dopuszczone przez firme Siemens, lub
przez wykwalifikowany personel, ktéry zostat szczegétowo zapoznany ze
wszystkimi ostrzezeniami i procedurami obstugi zawartymi w tym
podreczniku.

¢ W razie potrzeby uszkodzone cze$ci lub komponenty zastapic przez czesci z
przynaleznej listy cze$ci zamiennych.

6.1 Wykrywanie
bledow z

panelem SDP Diody LED do wskazywania

stanow przeksztattnika
® \Wytaczona

o Zatgczona

bl migotanie, ok. 0,3 s
btyskanie, ok. 1's

Tabela 6-1 zawiera
objasnienia wskazah
stanéw na panelu SDP
przy pomocy diod LED.

Tabela 6-1  Komunikaty o pracy i btedach na panelu SDP

. o ¥ | Blad — zbyt wysoka

Brak napigcia sieci ©) temperatura przeksztattnika
. LJ
53 Alarm ograniczenia pradu —

Gotowosc¢ do pracy Obie diody LED btyskajg
I jednoczesnie
. Btad przeksztattnika inny niz Pozostate alarmy — Obie diody
It | wymienione ponizej 72y | LED btyskajg przemiennie

Yy | (2]
Tt Przeksztattnik pracuje Wylaczenie podnapieciowe/
* ® alarm podnapieciowy
. @
Btad — przecigzenie pradowe Przeksztattnik nie jest gotowy
® BI . ) S
o2 _ . oo ad pamieci ROM - Obie diody
- Blad — byt wysokie napiecie ® LED migaja jednoczes$nie
® BI . ) L
o2 _ . ad pamieci RAM - Obie diody
% Btad — przegrzanie silnika ® LED migajg przemiennie
Siemens Sp. z o0.0. MICROMASTER 440
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6.2 Wykrywanie btedéw z panelem BOP

Alarmy i btedy przedstawiane sg na panelu BOP w postaci Axxx lub Fxxx.

Poszczegdlne komunikaty zebrane sg w rozdziale 6.3 i 6.4.

W przypadku, gdy silnik nie startuje po wydaniu rozkazu ZAt.:

» Sprawdzi¢, czy P0010 = 0.

» Sprawdzi¢, czy wystepuje wazny sygnat ZAt..

» Sprawdzi¢, czy P0700 = 2 (przy sterowaniu przez wej. binarne) lub
P0700 = 1 (przy sterowaniu z panela BOP).

» Sprawdzi¢, czy wystepuje wartos¢ zadana (0 do 10 V na zacisku 3) lub, czy
warto$¢ zadana zostata podana we wiasciwym parametrze, zaleznie od zrodta
wartosci zadanej (P1000). Dalsze szczegdty patrz Lista Parametrow

Jesli po tej zmianie parametréw silnik nie obraca sie, ustawi¢ P0010 = 30,

nastepnie P0970 = 1 i nacisna¢ przycisk P, zeby przywrdci¢ fabryczne ustawienia

parametréw przeksztattnika.

Teraz uzyc¢ przetacznika pomiedzy zaciskami 5 i 9 na ptycie sterowania 5i 9 (patrz

Rys. 3-5). Naped powinien teraz osiggna¢ warto$¢ zadang podang na wejsciu

analogowym.

UWAGA
Dane silnika musza pasowa¢ do zakresu pradu i do napiecia przeksztattnika.

MICROMASTER 440 Siemens Sp. z o.0.
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6.3 Komunikaty btedéw

Przy wystgpieniu btedu przeksztattnik wytacza sie i na wyswietlaczu pojawia sie

kod btedu.

WSKAZOWKA

Komunikaty btedéw mozna pokwitowaé nastepujaco:

Mozliwos¢ 1: Wytaczy¢ i ponownie zataczyé zasilanie przeksztattnika
Mozliwos¢ 2: Nacisngc¢ przycisk @ na panelu BOP lub AOP
Mozliwos¢ 3: Poprzez wejscie binarne 3

Komunikaty btedéw sg zapamietywane w parametrze r0947 pod ich numerami
kodowymi (np. FO003 = 3). Przynaleznag wartos¢ btedu mozna znalez¢é w
parametrze r0949. Jesli btad nie posiada zadnej wartosci, to wartos¢ bedzie
wynosi¢ 0. Nastepnie mozna odczytaé czas wystgpienia btedu (r0948) i liczbe
komunikatéw btedow (P0952) zapamietanych w parametrze r0947.

F0001 Przeciazenie pradowe WYL2
Przyczyna

»  Moc silnika (P0307) nie odpowiada mocy falownika (P0206)
»  Zbyt diugie kable silnikowe

»  Zwarcie w przewodach silnikowych

» Doziemienie

Diagnoza i usuwanie

Sprawdzi¢ nastepujgce punkty:

1. Czy moc silnika (P0307) odpowiada mocy przeksztattnika (P0206)?

Czy zachowane sg wartosci graniczne dtugosci kabli?

Czy wystepuje zwarcie lub doziemienie w kablach silnikowych lub w silniku?

Czy parametry silnika odpowiadajg zastosowanemu silnikowi?

Czy warto$c¢ rezystanciji stojana (P0350) jest prawidtowa?

Czy silnik jest przeciazony lub zablokowany wirnik?

Zwigkszy¢ czas przyspieszania

Zmniejszy¢ wzmocnienie (sterowanie: P1311 & P1312, sterowanie wektorowe: P1610 & P1611)

VVOarWN:

F0002 Zbyt wysokie napiecie WYL2
Przyczyna

» Zablokowany regulator napiecia obwodu posredniego Udc (P1240 = 0)

» Napiecie obwodu posredniego (r0026) wyzsze niz warto$¢ wyzwalania (P2172)

» Zbyt wysokie napiecie moze by¢ spowodowane zaréwno przez zbyt wysokie napiecie zasilania, jak i
przez prace generatorowg silnika. Praca generatorowa moze by¢ powodowana przez szybkie
hamowanie, lub przez aktywne obcigzenie silnika

Diagnoza i usuwanie

Sprawdzi¢ nastepujace punkty:

1. Czy napigcie zasilania (P0210) lezy w dopuszczalnym zakresie?

2. Czy wiaczony jest regulator napiecia obwodu posredniego Udc (P1240) i poprawnie
sparametryzowany?

3. Czy czas hamowania (P1121) odpowiada momentowi obcigzenia?

4. Czy wymagana moc hamowania lezy w dopuszczalnym zakresie?

WSKAZOWKA

Wyzsza bezwtadno$¢é wymaga dtuzszych czaséw hamowania. Dla wielkosci obudowy A- F mozna w
razie potrzeby zastosowac rezystor hamowania.

Siemens Sp. z o0.0. MICROMASTER 440
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F0003 Zbyt niskie napiecie WYL2

Przyczyna
» Awaria zasilania
» Nagty skok obcigzenia powyzej podanych warto$ci granicznych
Diagnoza i usuwanie
Sprawdzi¢ nastepujgce punkty:
Czy napigcie zasilania (P0210) lezy w dopuszczalnym zakresie?

1.
2. Czy nie ma chwilowych zanikéw napiegcia zasilania?
» Zwolni¢ buforowanie kinetyczne (P1240 = 2)

F0004 Przegrzanie przeksztattnika WYL2
Przyczyna
» Niewystarczajgce przewietrzanie
» Temperatura otoczenia jest zbyt wysoka
Diagnoza i usuwanie
Sprawdzi¢ nastepujace punkty:
1. Czy obcigzenie i cykl obcigzenia lezy w dopuszczalnym zakresie?
2. Czy wentylator obraca sie, gdy przeksztattnik pracuje?
3. Czy czestotliwosé pulsowania (P1800) ma wartos¢ fabryczng? W razie potrzeby przywrécic
4. Czy temperatura otoczenia lezy w dopuszczalnym zakresie?
Dodatkowe znaczenie dla wielkosci obudowy FX i GX:
Wartos¢ btedu =1: Zbyt wysoka temperatura przeksztattnika
=2: Zbyt wysoka temperatura otoczenia
=3: Zbyt wysoka temperatura w kasecie elektroniki
F0005 Catka cieplna I’t przeksztaltnika WYL2
Przyczyna
» Przeksztattnik jest przecigzony
» Zbyt wysoki cykl obciazenia
» Moc silnika (P0307) jest wieksza niz moc przeksztattnika (P0206)
Diagnoza i usuwanie
Sprawdzi¢ nastepujace punkty:
1. Czy obciazenie i cykl obcigzenia lezy w dopuszczalnym zakresie?
2. Czy moc silnika (P0307) odpowiada mocy przeksztattnika (P0206)?
F0011 Przegrzanie silnika WYLA1
Przyczyna
Silnik jest przecigzony
Diagnoza i usuwanie
Sprawdzi¢ nastepujace punkty:
1. Czy cykl obciazenia jest prawidtowy?
2. Czy temperatury przegrzania silnika (P0626 - P0628) sg prawidtowe?
3. Czy prog alarmu zgadza sie z temperaturg silnika (P0604)?
Jesli P0601 = 0 lub 1, prosze sprawdzi¢ nastepujace punkty:
1. Czy dane silnika sg prawidtowe (tabl. znamionowa)?, jesli nie, przeprowadzi¢ szybkie uruchomienie
2. Dokfadne dane schematu zastepczego mozna znalez¢ przez wykonanie identyfikacji danych silnika
(P1910=1)
3. Czy zgadza sie ciezar silnika (P0344)?
4. W przypadku, gdy nie jest to standardowy silnik Siemens-a, dopuszczalna temperatura przegrzania
moze by¢ zmieniona przez P0626, P0627, P0628
Jesli P0601 = 2, prosze sprawdzi¢ nastepujace punkty:
1. Czy temperatura wyswietlana w r0035 jest mozliwa do przyjecia?
2. Czy zastosowano czujnik temperatury KTY847? (inne nie sg obstugiwane)
MICROMASTER 440 Siemens Sp. z o.0.
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F0012

F0015

F0020

F0021

F0022

F0023

F0030

Brak sygnatu temperatury przeksztattnika WYL2
Przyczyna

Przerwanie przewodu czujnika temperatury przeksztattnika (radiator chtodzacy)

Brak sygnatu temperatury silnika WYL2
Przyczyna

Zwarcie lub przerwa w obwodzie czujnika temperatury. Przy wykryciu utraty sygnatu nastepuje
przetaczenie kontroli temperatury na kontrole z modelem cieplnym silnika.

Brak fazy zasilania WYL2
Przyczyna

Btad ukazuje sie przy zaniku jednej z trzech faz wejsciowych i wigczonym impulsowaniu i obcigzeniu
napedu.

Diagnoza i usuwanie

Sprawdzi¢ przewody sitowe.

Doziemienie WYL2
Przyczyna

Btad wystepuje, gdy suma pradéw fazowych jest wyzsza niz 5 % prgdu znamionowego przeksztaitnika.

WSKAZOWKA

Biad ten wystepuje tylko przy przeksztattnikach z 3 przetwornikami pradowymi
(Wielkosci obudowy D do F i FX, GX)

Btad sekcji mocy WYL2

Przyczyna

Biad ten wystepuje (r0947 = 22 i r0949 = 1) przy:

(1) Przeciazenie pragdowe w obwodzie posrednim = zwarcie w tranzystorze IGBT
(2) Zwarcie choppera hamowania

(3) Doziemienie

(4) Niewtasciwie wetkniety modut wejsé/wyjsé

» Wielkosci obudowy A do C (1),(2),(3),(4)

» Wielkosci obudowy D do E (1),(2),(4)

» Wielkos¢ obudowy F (2),(4)

Nie jest mozliwe stwierdzenie, ktory btad faktycznie wystapit, poniewaz wszystkie te btedy
przyporzadkowane sg do jednego sygnatu w sekcji mocy.

Wielkosci obudowy FX i GX:
» Rozpoznano btad UCE (r0947 = 22 i wartos¢ btedu r0949 = 12, 13 lub 14, zaleznie od UCE).

» Btad odczytu magistrali 12C (r0947 = 22 i warto$¢ btedu r0949 = 21). Zasilanie musi by¢ wylaczone i
zalgczone ponownie.

Diagnoza i usuwanie

Sprawdzi¢, czy modut wejsc/wyjs¢ jest wiasciwie wetkniety?

Btad wyjscia WYL2
Przyczyna

Jedna faza silnika nie jest przytgczona

Awaria wentylatora WYL2
Przyczyna

Wentylator przestat pracowac
Diagnoza i usuwanie

1.  Bfad nie moze by¢ zamaskowany, gdy przytaczony jest panel AOP lub BOP
2. Wymagany jest nowy wentylator

Siemens Sp. z o0.0. MICROMASTER 440
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F0035

F0041

F0042

F0051

F0052

F0053

Ponowny rozruch po ,,n” prébach WYL2
Przyczyna

Liczba ponownych rozruchéw przekracza warto$¢ parametru P1211

Btad identyfikacji danych silnika WYL2
Przyczyna

Nie powiodta sie identyfikacja danych silnika
Wart. btedu = 0: Brak obcigzenia
Podczas identyfikacji osiggnieto warto$¢ graniczng pradu
Zidentyfikowana rezystancja stojana mniejsza niz 0.1% lub wigksza niz 100%
Zidentyfikowana rezystancja wirnika mniejsza niz 0.1% lub wieksza niz 100%
Zidentyfikowana reaktancja stojana mniejsza niz 50% i wieksza niz 500%
Zidentyfikowana reaktancja gtéwna mniejsza niz 50% i wieksza niz 500%
Zidentyfikowana stata czasowa wirnika mniejsza niz 10 ms lub wigksza niz5 s
Zidentyfikowana catkowita reaktancja rozprosz. mniejsza niz 5% i wieksza niz 50%
Zidentyfikowana reaktancja uptywu stojana mniejsza niz 25% i wieksza niz 250%
Zidentyfikowana reaktancja uptywu wirnika mniejsza niz 25% i wieksza niz 250%
20: Zidentyfikowane napiecie przewodzenia IGBT mniejsze niz 0,5 V lub wigksze niz 10 V
30: Regulator pradu przy granicznej wartosci napiecia
40: Niespojny zestaw zidentyfikowanych danych; co najmniej jedna identyfikacja
nie powiodta sie
Wartosci procentowe bazujg na impedancji Zb = Vg znam/ sqrt(3) / lsiiznam
Diagnoza i usuwanie

CONIIRARWN >

Sprawdzi¢ nastepujace punkty:

» Wartosc¢ btedu = 0: Czy silnik jest przytaczony do przeksztattnika?

» Wartos¢ btedu = 1-40: Czy dane silnika w parametrach od P0304 do P0311 sg poprawne?

W jaki sposob musi by¢ przytaczony silnik (gwiazda, tréojkat)?
Btad przy optymalizaciji regulatora predkosci WYL2
Przyczyna

Btad przy optymalizacji regulatora predkosci (P1960)

Warto$¢ btedu = 0:  Przekroczenie czasu oczekiwania na stabilng predkos¢

Wartos¢ btedu = 1:  Brak pasujgcych danych przy odczycie
Btad pamieci EEPROM parametru WYL2
Przyczyna

Niepowodzenie podczas procesu odczytu lub zapisu parametru w pamieci EEPROM.
Diagnoza i usuwanie

1. Przywrécenie ustawien fabrycznych, a nastepnie parametryzacja od nowa
2. Skontaktowac sie z Dziatem Doradztwa Technicznego / Serwisu

Biad stosu mocy WYL2
Przyczyna

Btad odczytu danych mocy lub niewtasciwe dane sekcji mocy
Diagnoza i usuwanie

Btad sprzetowy, skontaktowac sie z Dziatem Doradztwa Technicznego / Serwisu

Btad pamieci EEPROM wejsé/wyjsé WYL2
Przyczyna

Biad podczas odczytu wejs¢/wyjs¢ pamieci EEPROM lub niewtasciwe dane
Diagnoza i usuwanie

» Sprawdzi¢ dane
»  Wymieni¢ modut wejsé/wyjsc

MICROMASTER 440 Siemens Sp. z o.0.
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F0054

F0060

F0070

F0071

F0072

F0080

F0085

Niewtasciwy modut wejsé/wyjsé
Przyczyna

» Wetknieto niewtasciwy modut wejsé/wyjsé
» Nie znaleziono identyfikatora modutu wejsé/wyjsc¢, brak danych
Diagnoza i usuwanie

» Sprawdzi¢ dane

»  Wymieni¢ modut wejsé/wyjsé
Przekroczenie czasu oczekiwania ASIC
Przyczyna

Wewnetrzna awaria komunikac;ji
Diagnoza i usuwanie

1. Jesli blad wystepuje nadal, wymienié przeksztattnik
2. Skontaktowac sie z Dziatem Serwisu!

Blad wartosci zadanej modutu komunikacji (CB)

Przyczyna

WYL2

WYL2

WYL2

Brak warto$ci zadanych z magistrali komunikacyjnej podczas czasu kontrolnego telegramu

Diagnoza i usuwanie

Sprawdzi¢ modut komunikacyjny (CB) i partnera komunikacji

Blad wartosci zadanej USS (ztacze BOP)
Przyczyna

Brak wartosci zadanych z USS podczas czasu kontrolnego telegramu
Diagnoza i usuwanie

Sprawdzi¢ mastera USS

Btad wartosci zadanej USS (ztacze COM)
Przyczyna

Brak wartosci zadanych z USS podczas czasu kontrolnego telegramu
Diagnoza i usuwanie

Sprawdzi¢ mastera USS

Utrata sygnatu na wejsciu analogowym
Przyczyna
» Przerwanie przewodu
» Sygnat poza wartosciami granicznymi
Btad zewnetrzny
Przyczyna

Zewnetrzne wyzwolenie btedu przyktadowo przez wejscie binarne
Diagnoza i usuwanie

WYL2

WYL2

WYL2

WYL2

Usuna¢ przyczyne btedu zewnetrznego lub zablokowac¢ wejscie binarne dla btedu zewnetrznego

Siemens Sp. z o0.0.
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F0090 Utrata sygnatu enkodera WYL2
Przyczyna

Utrata sygnatu z enkodera
Diagnoza i usuwanie

Sprawdzi¢ nastepujace punkty:

1. Czy zainstalowano enkoder? Jesli nie zainstalowano enkodera, ustawi¢ P0400 = 0 i wybra¢ tryb
sterowania wektorowego bez enkodera (P1300 = 20 lub 22)

2. Potgczenia pomiedzy enkoderem i przeksztattnikiem

3. Czy przeksztattnik jest uszkodzony? (wybra¢ P1300 = 0, praca ze statg czestotliwoscig, sprawdzi¢
sygnat enkodera w r0061)

4. Zwiekszy¢ dopuszczalng roznice predkosci w P0492

F0101 Przepetnienie stosu WYL2
Przyczyna

Btad programowy lub awaria procesora
Diagnoza i usuwanie

Wykona¢ procedury autotestu

F0221 Sprzezenie zwrotne PID ponizej wartosci minimalnej WYL2
Przyczyna

Sprzezenie zwrotne PID ponizej wartosci minimalnej P2268
Diagnoza i usuwanie

1. Zmieni¢ wartos¢ P2268
2. Ustawi¢ wzmocnienie sprzezenia zwrotnego
F0222 Sprzezenie zwrotne PID powyzej wartosci maksymalnej WYL2
Przyczyna

Sprzezenie zwrotne PID powyzej wartosci maksymalnej P2267
Diagnoza i usuwanie

1. Zmieni¢ wartos¢ P2267
2. Ustawi¢ wzmocnienie sprzezenia zwrotnego

F0450 Niepowodzenie testu BIST WYL2
Przyczyna

Wart. btedu = 1: Nie powiodly sie niektdre testy dla czesci sekcji mocy
2: Nie powiodty sie niektore testy dla czesci modutu regulacii
4: Nie powiodly sie niektore testy funkcjonalne
16: Awaria wewnetrznej pamigci RAM podczas testu zataczania

Diagnoza i usuwanie

Btad sprzetowy, skontaktowac sig z Dziatem Doradztwa Technicznego / Serwisu

MICROMASTER 440 Siemens Sp. z o.0.
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F0452 Rozpoznano btad momentu obcigzenia WYL2
Przyczyna

Warunki obcigzenia na silniku wskazujg na btagd momentu obciazenia lub awarie mechaniczng
Diagnoza i usuwanie

Sprawdzi¢ nastepujgce punkty:
1. Brak hamowania, awarii lub uszkodzenia uktadu przeniesienia napedu

2. Przy zastosowaniu zewnetrznego czujnika predkosci sprawdzi¢ nastepujace ustawienia:
» P2192 (czas opdznienia kontroli momentu obcigzenia)

3. Jesli wykorzystywane jest pasmo momentu, sprawdzic:

P2182 (czestotliwos¢ progowa kontroli momentu obcigzenia 1)
P2183 (czestotliwos¢ progowa kontroli momentu obcigzenia 2)
P2184 (czestotliwos¢ progowa kontroli momentu obcigzenia 3)
P2185 (gérna warto$¢ progowa momentu 1)

P2186 (dolna warto$¢ progowa momentu 1)

P2187 (goérna warto$¢ progowa momentu 2)

P2188 (dolna warto$¢ progowa momentu 2)

P2189 (gdérna warto$¢ progowa momentu 3

P2190 (dolna warto$¢ progowa momentu 3)

P2192 (czas opdznienia kontroli momentu obcigzenia)

VVVYVYVVVVYYY
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6.4 Komunikaty alarméw

Komunikaty alarméw zapamietywane sga w parametrze r2110 pod ich numerem
kodowym (np. A0503 = 503) i mozna je stamtad odczytac.

A0501 Wartos¢ graniczna pradu
Przyczyna

» Moc silnika (P0307) nie odpowiada mocy falownika (P0206)
» Zbyt diugie kable silnikowe
» Doziemienie

Diagnoza i usuwanie

Sprawdzi¢ nastepujace punkty:

Czy moc silnika (P0307) odpowiada mocy przeksztattnika (P0206)?

Czy zachowane sg wartosci graniczne dtugosci kabli?

Czy wystepuje zwarcie lub doziemienie w kablach silnikowych lub w silniku?

Czy parametry silnika odpowiadajg zastosowanemu silnikowi?

Czy warto$c¢ rezystanciji stojana (P0350) jest prawidtowa?

Czy silnik jest przecigzony lub zablokowany wirnik?

Zwigkszy¢ czas przyspieszania

Zmniejszy¢ wzmocnienie (sterowanie U/f: P1311 & P1312, sterowanie wektorowe: P1610 & P1611)

VVVYVYVVVYY

A0502 Goérna wartos¢ graniczna napiecia
Przyczyna

» Osiggnieto gérng wartos$¢ graniczng napiecia
» Alarm moze sie ukaza¢ podczas rampy hamowania, gdy wylgczony jest regulator napiecia w
obwodzie posrednim DC (P1240 = 0)

Diagnoza i usuwanie

Sprawdzi¢ nastepujace punkty:

Czy napigcie zasilania (P0210) lezy w dopuszczalnym zakresie?

» Czy wigczony jest regulator napigcia obwodu posredniego Udc (P1240) i poprawnie
sparametryzowany?

» Czy czas hamowania (P1121) odpowiada momentowi obcigzenia?

» Czy wymagana moc hamowania lezy w dopuszczalnym zakresie?

A\

A0503 Dolna wartosé graniczna napiecia
Przyczyna

» Awaria zasilania
» Napiegcie zasilania (P0210) i nastepnie réwniez napiecie obwodu posredniego (r0026) ponizej
zdefiniowanej wartosci granicznej (P2172)
Diagnoza i usuwanie

Sprawdzi¢ nastepujgce punkty:

» Czy napiecie zasilania (P0210) lezy w dopuszczalnym zakresie?
» Czy nie ma chwilowych zanikéw napiecia zasilania?

» Zwolni¢ buforowanie kinetyczne (P1240 = 2)

A0504 Przegrzanie przeksztattnika

Przyczyna
Przekroczono prog alarmowy temperatury radiatora chtodzacego przeksztattnika (P0614); prowadzi to
do redukcji czestotliwosci pulsowania i/lub czestotliwosci wyjsciowej (zaleznie od ustawienia w
parametrze P0610).

Diagnoza i usuwanie

Sprawdzi¢ nastepujace punkty:

» Czy obciazenie i cykl obcigzenia lezy w dopuszczalnym zakresie?

» Czy wentylator obraca sie, gdy przeksztattnik pracuje?

» Czy czestotliwos$¢ pulsowania (P1800) ma wartos$¢ fabryczng? W razie potrzeby przywrécié
» Czy temperatura otoczenia lezy w dopuszczalnym zakresie?

MICROMASTER 440 Siemens Sp. z o.0.
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A0505

A0511

A0522

A0523

A0535

A0541

A0542

Catka cieplna I’t przeksztattnika

Przyczyna
Przekroczono granice alarmu (P0294), czestotliwos¢ wyjsciowa i/lub czestotliwos¢ pulsowania zostang
zredukowane w przypadku, gdy ustawiono P0610 = 1.

Diagnoza i usuwanie
Sprawdzi¢ nastepujace punkty:
1. Czy obciagzenie i cykl obcigzenia lezy w dopuszczalnym zakresie?
2. Czy moc silnika (P0307) odpowiada mocy przeksztattnika (P0206)?
Catka cieplna It silnika
Przyczyna

» Silnik jest przecigzony
» Zbyt wysoki cykl obciazenia
Diagnoza i usuwanie

Niezaleznie od rodzaju kontroli temperatury sprawdzi¢:
» Czy cykl obciazenia jest prawidtowy?
» Czy temperatury przegrzania silnika (P0626 - P0628) sg prawidtowe?
» Czy prég alarmu zgadza sie z temperaturg silnika (P0604)?
Jesli P0601 = 0 lub 1, prosze sprawdzi¢ nastepujace punkty:
» Czy dane silnika sg prawidtowe (tabl. znamionowa)?, jesli nie, przeprowadzi¢ szybkie uruchomienie
» Doktadne dane obwodu zastepczego mozna znalez¢ przez wykonanie identyfikacji danych silnika
(P1910=1)
» Czy zgadza sie ciezar silnika (P0344)? W razie potrzeby zmieni¢.
» W przypadku, gdy nie jest to standardowy silnik firmy Siemens, dopuszczalna temperatura
przegrzania moze by¢ zmieniona przez P0626, P0627, P0628
Jesli P0601 = 2, prosze sprawdzi¢ nastepujace punkty:
» Czy temperatura wyswietlana w r0035 jest mozliwa do przyjecia?
» Czy zastosowano czujnik temperatury KTY847? (inne nie sg obstugiwane)
Przekroczenie czasu odczytu 12C (tylko wielkosci obudowy FX i GX)
Przyczyna

Zaktocony cykliczny dostep do wartosci UCE | danych sekcji mocy przez magistrale 12C

Btad wyjscia
Przyczyna

Jedna faza silnika nie jest przytaczona

Goracy rezystor hamowania (tyliko wielkosci obudowy A — F)
Diagnoza i usuwanie
» Woydtuzy¢ cykl obcigzenia, P1237
» Wydtuzy¢ czas hamowania, P1121
Aktywna identyfikacja danych silnika
Przyczyna

Zostata wybrana lub wiasnie jest wykonywana identyfikacja danych silnika (P1910).

Aktywna optymalizacja regulatora predkosci
Przyczyna

Zostata wybrana lub wtasnie jest wykonywana optymalizacja regulatora predkosci (P1960).
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A0590

A0600

A0700

A0701

A0702

A0703

A0704

A0705

Brak sygnaléw z enkodera
Przyczyna

Brak sygnatow z enkodera; przeksztaitnik przetaczyt sie na bezczujnikowe sterowanie wektorowe.
Diagnoza i usuwanie

Zatrzymac przeksztattnik i wtedy:

» Sprawdzi¢, czy jest zainstalowany enkoder, jesli nie, to ustawi¢ P0400 = 0 i wybra¢ tryb sterowania
wektorowego bez enkodera (P1300 = 20 lub 22)

Sprawdzi¢ podtaczenia enkodera

Sprawdzi¢, czy enkoder pracuje poprawnie (wybra¢ P1300 = 0, praca ze statg czestotliwoscia,
sprawdzi¢ sygnat enkodera w r0061)

» Zwiekszy¢ dopuszczalng réznice predkosci w P0492

Utrata danych RTOS

\ A4

Alarm 1 modutu komunikacji (CB)1
Przyczyna

Specyficzny alarm modutu komunikacji
Diagnoza i usuwanie

Patrz podrecznik modutu komunikacji

Alarm 2 modutu komunikacji (CB)
Przyczyna

Specyficzny alarm modutu komunikacji
Diagnoza i usuwanie

Patrz podrecznik modutu komunikacji

Alarm 3 modutu komunikaciji (CB)
Przyczyna

Specyficzny alarm modutu komunikaciji
Diagnoza i usuwanie

Patrz podrecznik modutu komunikacji

Alarm 4 modutu komunikaciji (CB)
Przyczyna

Specyficzny alarm modutu komunikacji
Diagnoza i usuwanie

Patrz podrecznik modutu komunikacji

Alarm 5 modutu komunikacji (CB)
Przyczyna

Specyficzny alarm modutu komunikacji
Diagnoza i usuwanie

Patrz podrecznik modutu komunikacji

Alarm 6 modutu komunikaciji (CB)
Przyczyna

Specyficzny alarm modutu komunikaciji
Diagnoza i usuwanie

Patrz podrecznik modutu komunikacji
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A0706 Alarm 7 modutu komunikacji (CB)
Przyczyna

Specyficzny alarm modutu komunikacji
Diagnoza i usuwanie

Patrz podrecznik modutu komunikacji

A0707 Alarm 8 modutu komunikacji (CB)
Przyczyna

Specyficzny alarm modutu komunikacji
Diagnoza i usuwanie

Patrz podrecznik modutu komunikacji

A0708 Alarm 9 modutu komunikacji (CB)
Przyczyna

Specyficzny alarm modutu komunikaciji
Diagnoza i usuwanie

Patrz podrecznik modutu komunikacji

A0709 Alarm 10 modutu komunikaciji (CB)
Przyczyna

Specyficzny alarm modutu komunikaciji
Diagnoza i usuwanie

Patrz podrecznik modutu komunikacji

A0710 Btad komunikacji CB
Przyczyna

Utrata komunikacji z CB (modut komunikacji)
Diagnoza i usuwanie

Sprawdzi¢ sprzet modutu komunikacji

A0711 Btad konfiguracji modutu komunikacji (CB)
Przyczyna

Modut komunikacji (CB) zgtasza btad konfiguracji
Diagnoza i usuwanie

Sprawdzi¢ parametry modutu komunikac;ji

A0910 Woylaczony regulator Udc-max
Przyczyna

Regulator Udc max zostat dezaktywowany, poniewaz nie byt w stanie utrzymac napiecia obwodu
posredniego (r0026) wewnatrz wartosci granicznych (P2172)
» Woystepuje, gdy napiecie zasilania (P0210) jest permanentnie za wysokie
» Wystepuje, gdy silnik jest napedzany przez aktywne obcigzenie, ktére powoduje przejscie silnika do
pracy regeneratywnej
» Woystepuje podczas rampy hamowania przy bardzo wysokich momentach obcigzenia
Diagnoza i usuwanie

Sprawdzi¢ nastepujace punkty:
» Czy napiecie zasilania (P0756) lezy w dopuszczalnym zakresie?
» Czy cykl obcigzenia i wielkos¢ obcigzenia lezg w dopuszczalnych granicach?
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A0911

A0912

A0920

A0921

A0922

A0923

A0936

Aktywny regulator Udc-max
Przyczyna
Regulator Udc max jest aktywny; czasy rampy hamowania beda automatycznie wydtuzane aby
utrzymac napiecie obwodu posredniego (r0026) wewnatrz wartosci granicznej (P2172).
Aktywny regulator Udc-min
Przyczyna

Regulator Udc min jest uaktywniany, gdy napiecie obwodu posredniego (r0026) spadnie ponizej
wartos$ci minimalnej (P2172). Energia kinetyczna silnika wykorzystywana jest do buforowania napiecia
obwodu posredniego i w ten sposéb naped zwalnia. Krétkotrwate awarie zasilania nie prowadza do
automatycznego wytaczenia z powodu zbyt niskiego napiecia.

Niewlasciwie ustawione parametry ADC

Przyczyna

Parametry przetwornika analogowo-cyfrowego ADC nie powinny by¢ ustawione na jednakowe wartosci,
poniewaz prowadzitoby to do nielogicznych rezultatow.
Wart. btedu = 0: Identyczne ustawienia parametréw dla wyjscia
1: Identyczne ustawienia parametréw dla wejscia
2: Ustawienia parametréw dla wyjscia nie odpowiadajg typowi przetwornika ADC
Niewlasciwie ustawione parametry przetwornika DAC
Przyczyna

Parametry przetwornika cyfrowo-analogowego DAC nie powinny by¢ ustawione na jednakowe wartosci,
poniewaz prowadzitoby to do nielogicznych rezultatow.
Wart. btedu = 0: Identyczne ustawienia parametréw dla wyjscia
1: Identyczne ustawienia parametréw dla wejscia
2: Ustawienia parametréw dla wyjscia nie odpowiadajg typowi przetwornika DAC
Brak obciazenia na przeksztattniku
Przyczyna
Brak obcigzenia przeksztattnika.
Niektore funkcje moga przebiegac inaczej niz w normalnych warunkach obcigzenia.
Zazadano zaréwno JOG w lewo, jak rowniez JOG w prawo
Przyczyna
Zazadano zaréwno JOG w lewo i JOG w prawo (P1055/P1056). Powoduje to zamrozenie aktualnej
wartosci czestotliwosci wyjsciowej zadajnika rozruchu.
Aktywne samostrojenie regulatora PID
Przyczyna

Zostato wybrane lub wtasnie jest wykonywane samostrojenie regulatora PID (P2350).
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A0952 Alarm kontroli momentu obcigzenia
Przyczyna

Warunki obcigzenia na silniku wskazujg na btagd momentu obciazenia lub awarie mechaniczng
Diagnoza i usuwanie

Sprawdzi¢ nastepujgce punkty:

1. Brak hamowania, awarii lub uszkodzenia uktadu przeniesienia napedu

2. Przy zastosowaniu zewnetrznego czujnika predkosci sprawdzi¢ nastepujace ustawienia:
» P2192 (czas opdznienia kontroli momentu obcigzenia)

3. Jesli wykorzystywane jest pasmo momentu, sprawdzic:

P2182 (czestotliwos¢ progowa kontroli momentu obcigzenia 1)

P2183 (czestotliwos¢ progowa kontroli momentu obcigzenia 2)

P2184 (czestotliwos¢ progowa kontroli momentu obcigzenia 3)

P2185 (gérna warto$¢ progowa momentu 1)

P2186 (dolna warto$¢ progowa momentu 1)

P2187 (goérna warto$¢ progowa momentu 2)

P2188 (dolna warto$¢ progowa momentu 2)

P2189 (gdérna warto$¢ progowa momentu 3

P2190 (dolna warto$¢ progowa momentu 3)

P2192 (czas opdznienia kontroli momentu obciazenia)

VVVYVYVVVVYYY
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Rozdziat ten zawiera:

>

>
>

MICROMASTER 440
Instrukcja Obstugi

Tabela 7-1

Tabela 7-2
Tabela 7-3

Tabela 7-4

zawiera ogolne dane techniczne przeksztaitnikow
MICROMASTER 440

zawiera momenty dokrecania dla przytaczy sitowych

zawiera wartosci redukcji pradu w zaleznosci od czestotliwosci
pulsowania

w réznych tabelach zawiera przeglad specyficznych danych
technicznych poszczegdlnych przeksztattnikow
MICROMASTER 440
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Tabela 7-1  Ogdlne dane techniczne przeksztaltnikéw MICROMASTER 440

Wiasciwosé Dane

Napiecie sieci i 1AC200do 240V =10 % CT: 0,12 kW — 3,0 kW

zakresy mocy 3 AC200do240V =10 % CT: 0,12 kW — 45,0 kW

(CT — staty moment obrotowy, VT: 5,50 kKW — 45,0 kW

VT — zmienny moment obrotowy) 3 AC 380do480V =10 % CT: 0,37 kW — 200 kW
VT: 7,50 KW — 250 kW

3 AC 500 do 600V = 10 % CT: 0,75 kW — 75,0 kW

VT: 1,50 kW — 90,0 kW

Czestotliwos¢ zasilania 47 Hz do 63 Hz

Czestotliwos$¢ wyjsciowa 0 Hz do 650 Hz

Wspétczynnik mocy =07

Sprawnos¢ przeksztattnika Wielkosci obudowy C do F: 96 % do 97 %

Wielkosci obudowy FXi GX: 97 % do 98 %

Staty moment WIk. obudowy Ado F: 1,5 x Znamionowy prad wyjsciowy (tzn. 150 %
obrotowy (CT) przecigzalnosci) przez 60 s, w cyklu 300 s i
2 x Znamionowy prad wyjsciowy (tzn. 200 %
przecigzalnosci) przez 3 s, w cyklu 300 s
WIk. obudowy FX i GX: 1,36 x Znamionowy prad wyjsciowy (tzn. 136 %
przecigzalnosci) przez 57 s, w cyklu 300 s i
1,6 x Znamionowy prad wyjsciowy (tzn. 160 %
przecigzalnosci) przez 3 s, w cyklu 300 s

Przecigzalnosé

Zmienny moment | WIk. obudowy A do F: 1,1 x Znamionowy prad wyjsciowy (tzn. 110 %

obrotowy (VT) przecigzalnosci) przez 60 s, w cyklu 300 s i
1,4 x Znamionowy prad wyjsciowy (tzn. 140 %
przecigzalnosci) przez 3 s, w cyklu 300 s

WIk. obudowy FX i GX: 1,1 x Znamionowy prad wyjsciowy (tzn. 110 %
przecigzalnosci) przez 59 s, w cyklu 300 s i
1,5 x Znamionowy prad wyjsciowy (tzn. 150 %
przecigzalnosci) przez 1 s, w cyklu 300 s

Prad fadowania wstepnego nie wyzszy niz prad wejsciowy znamionowy

Metody sterowania Sterowanie liniowe U/f; sterowanie liniowe U/f z regulacjg strumienia pradu
(FCC); sterowanie paraboliczne U/f; Sterowanie wielopunktowe U/f;
sterowanie U/f dla zastosowan tekstylnych; sterowanie U/f z FCC dla
zastosowan tekstylnych; sterowanie U/f z niezalezng wartoscig zadang
napiecia; sterowanie wektorowe predkosci bez enkodera; sterowanie
wektorowe momentu bez enkodera, sterowanie wektorowe predkosci z
enkoderem, sterowanie wektorowe momentu z enkoderem

Czestotliwos$¢ pulsowania WIk. obudowy A do C:  1/3AC 200 V do 5,5 kW (Standard 16 kHz)
WIk. obudowy A do F:  pozostate moce i napiecia
2 kHz do 16 kHz (krok co 2 kHz) (Standard 4 kHz)
redukcja mocy patrz Tabela 7-3
WIk. obudowy FX i GX: 2 kHz do 8 kHz (krok co 2 kHz),
(Standard 2 kHz (VT), 4 kHz (CT))
redukcja mocy patrz Tabela 7-3

State czestotliwosci 15, programowalne

Zakresy pomijanych czestotliwosci 4, programowalne

Rozdzielczo$¢ wartosci zadane;j 0,01 Hz cyfrowo, 0,01 Hz szeregowo, 10 bit analogowo
(potencjometr silnika 0,1 Hz (0,1 % w trybie PID)

Wejscia binarne 6, programowalne (izolowane), przetgczane aktywny wysoki/aktywny niski
(PNP/NPN)

Wejscia analogowe 2, programowalne, oba moga by¢ uzywane jako 7. i 8. wejscie binarne

0Vdo10V,0mAdo20 mAi-10V do +10V (AIN1)
0V do 10V i0mA do 20 mA (AIN2)

Wyjscia przekaznikowe 3, programowalne DC 30 V/5 A (obc. rezyst.), AC 250 V/2 A (obc. ind.)
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Witasciwosé

Dane

Wyjscia analogowe

2, programowalne (0 mA do 20 mA)

Interfejs szeregowy

RS-485, opcja RS-232

Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna

WIk. obudowy A do C: Jako opcja dostepny filtr EMC wg EN 55 011,
klasy A lub klasy B

Przeksztattniki dostepne z filtrem klasy A

Z filtrem EMC (dostepny jako opcja) spetnione sg
wartosci graniczne normy EN 55011, Klasa A dla
emisji zaktécen przewodowych (wymagane diawiki
komutacyjne)

WIk. obudowy A do F:
WIk. obudowy FX i GX:

Hamowanie

Hamowanie pragdem statym, hamowanie mieszane,
Ham. dynamiczne: WIk. ob. Ado F  ze zintegrowanym chopperem
WIk. ob. FXi GX z zewnetrzng jedn. hamowania

Stopien ochrony

IP20

Temperatura pracy (VT)

WIk. obudowy Ado F: -10°C do +50 °C (CT)

-10°C do +40 °C (VT)

z redukcjg mocy patrz Rys. 2-2
0°Cdo +40°C, do 55 °C

z redukcjg mocy patrz Rys. 2-2

WIk. obudowy FX i GX:

Temperatura przechowywania

-40 °C do +70 °C

Wilgotnos¢ wzgledna

< 95 % (kondensacja wilgoci niedopuszczalna)

Wysokos$¢ zainstalowania

Wielkosci obudowy A do F: do 1000 m n.p.m. bez redukcji mocy
Wielkosci obudowy FXi GX:  do 2000 m n.p.m. bez redukcji mocy

Funkcje ochronne

przed zbyt niskim napieciem

przed zbyt wysokim napieciem
przed przecigzeniem

przed doziemieniem

przed zwarciem

przed utykiem silnika

przed zablokowaniem wirnika
przed przegrzaniem silnika

przed przegrzaniem przeksztattnika
blokada parametrow

VVVYVYVVVVYYY

Normy

WIk. obudowy A do F: UL, cUL, CE, C-tick
WIk. obudowy FX i GX: UL (w przygotowaniu), cUL (w przygotowaniu), CE

Znak CE

Zgodnie z Dyrektywa Niskonapieciowg 73/23/EWG
i Dyrektywg o kompatybilnosci elektromagnetycznej EMC 89/336/EWG

Tabela 7-2

Momenty dokrecania dla przytaczy sitowych

Wielkosé
obudowy

Moment dokrecania

[Nm]

1,1

1,5

2,25

10 (max.)

10 (max.)

50

25

25

MICROMASTER 440
Instrukcja Obstugi
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Tabela 7-3  Redukcja pradu w zaleznosci od czestotliwosci pulsowania

Napiecie sieci Moc Znamionowy prad wyjsciowy w A przy czestotliwosci pulsowania:
[kW] 4 kHz 6 kHz 8 kHz 10 kHz 12 kHz 14 kHz 16 kHz
1/3 AC 200 V 0,12 do 5,5 | Ustawienie fabryczne 16 kHz — nie jest wymagana redukcja pradu
7,5 28,0 26,6 25,2 22,4 19,6 16,8 14,0
11 42,0 37,8 33,6 29,4 25,2 21,0 16,8
15 54,0 48,6 43,2 37,8 32,4 27,0 21,6
18,5 68,0 64,6 61,2 54,4 47,6 40,8 34,0
22 80,0 72,0 64,0 56,0 48,0 40,0 32,0
30 104,0 91,0 78,0 70,2 62,4 57,2 52,0
37 130,0 113,8 97,5 87,8 78,0 71,5 65,0
45 154,0 134,8 115,5 104,0 92,4 84,7 77,0
3 AC 400V 0,37 1,3 1,3 1,3 1,3 1,3 1,2 1,0
0,55 1,7 1,7 1,7 1,6 1,5 1,4 1,2
0,75 2,2 2,2 2,2 2,0 1,8 1,5 1,3
1,1 3,1 29 2,8 2,5 2,2 1,9 1,6
1,5 41 3,7 3,3 29 2,5 21 1,6
2,2 5,9 5,6 53 4,7 4.1 3,5 3,0
3,0 7,7 6,9 6,2 5,4 4,6 3,9 3.1
4,0 10,2 9,2 8,2 71 6,1 51 41
55 13,2 11,9 10,6 9,2 7.9 6,6 53
7,5 19,0 18,1 171 15,2 13,3 11,4 9,5
11,0 26,0 23,4 20,8 18,2 15,6 13,0 10,4
15,0 32,0 30,4 28,8 25,6 22,4 19,2 16,0
18,5 38,0 34,2 30,4 26,6 22,8 19,0 15,2
22 45,0 40,5 36,0 31,5 27,0 22,5 18,0
30 62,0 58,9 55,8 49,6 43,4 37,2 31,0
37 75,0 67,5 60,0 52,5 45,0 37,5 30,0
45 90,0 76,5 63,0 51,8 40,5 33,8 27,0
55 110,0 93,5 77,0 63,3 49,5 41,3 33,0
75 145,0 112,4 79,8 68,9 58,0 50,8 43,5
90 178,0 131,5 101,1 - - - -
110 205,0 151,4 116,5 - - - -
132 250,0 184,7 1421 - - - -
160 302,0 2231 171,6 - - - -
200 370,0 273,3 210,2 - - - -
3 AC 500V 0,75 1,4 1,2 1,0 0,8 0,7 0,6 0,6
1,5 2,7 2,2 1,6 1,4 1,1 0,9 0,8
2,2 3,9 29 2,0 1,6 1,2 1,0 0,8
4,0 6,1 4,6 3,1 2,4 1,8 1,5 1,2
5,5 9,0 6,8 4,5 3,6 2,7 2,3 1,8
7,5 11,0 8,8 6,6 5,5 4,4 3,9 3,3
11,0 17,0 12,8 8,5 6,8 5,1 4,3 3,4
15,0 22,0 17,6 13,2 11,0 8,8 7,7 6,6
18,5 27,0 20,3 13,5 10,8 8,1 6,8 54
22 32,0 24,0 16,0 12,8 9,6 8,0 6,4
30 41,0 32,8 24,6 20,5 16,4 14,4 12,3
37 52,0 39,0 26,0 20,8 15,6 13,0 10,4
45 62,0 52,7 43,4 40,3 37,2 32,6 27,9
55 77,0 67,4 57,8 52,0 46,2 42,4 38,5
75 99,0 84,2 69,3 64,4 59,4 52,0 44,6
Siemens Sp. z o0.0. MICROMASTER 440
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Tabela 7-4  Dane techniczne przeksztattnikéw MICROMASTER 440

Z uwagi na zgodnos¢ instalacji z UL musza by¢ stosowane bezpieczniki SITOR o
odpowiednim pradzie znamionowym.

Zakres napiecia wejsciowego 1AC200V-240V, 10 %
(ze zintegrowanym filtrem klasy A)

Symbol 6SE6440- | 2AB11 | 2AB12 | 2AB13 | 2AB15 | 2AB17 | 2AB21 | 2AB21 | 2AB22 | 2AB23
zaméwieniowy -2AA1 | -5AA1 | -7TAA1 | -5AA1 | -5AA1 | -1BA1 | -5BA1 | -2BA1 | -0CA1
Moc znam. silnika CT  [kW] 012| 025| 037| 055| 075]| 11 1,5 2,2 3,0
Moc wyjsciowa [KVA] | 04 07 1,0 1,3 17 2,4 3,2 46 6,0
Prad wejsciowy CT  [A] 0,9 17 2,3 3,0 3,9 55 74 | 104 | 136
Maks. prad wyj. CT  [A] 1,4 2,7 3,7 5,0 6,6 96 | 130 | 176 | 237
[A] 10 10 10 16 16 20 20 25 32

Zalecany bezpiecznik

3NA3803 | 3NA3803 | 3NA3803 | SNA3805 | SNA3805 | 3NA3807 | 3NA3807 | 3NA3810 | 3NA3812

Bezpiecznik dla [A]
przepiséw UL * * * * * * * * *
Min. kabel we;j. [mm?] 1,0 1,0 1,0 1,0 1,0 1,0 1,5 2,5 4,0
Maks. kabel wej. [mm?] 2,5 2,5 2,5 2,5 2,5 6,0 6,0 6,0 10,0
Min. kabel wyj. [mm?] 1,0 1,0 1,0 1,0 1,0 1,0 1,0 1,0 1,5
Maks. kabel wyj. [mm?] 2,5 2,5 2,5 2,5 2,5 6,0 6,0 6,0 10,0
Ciezar [kal 1,3 1,3 1,3 1,3 1,3 3,4 3,4 3,4 57
S [mm] 73,0 73,0 73,0 73,0 73,0 149,0 | 149,0 | 149,0 | 185,0
Wymiary W [mm] | 173,0 |[173,0 |[173,0 |173,0 |173,0 202,0 | 202,0 | 202,0 | 245,0

G[mm] |149,0 |149,0 |149,0 |149,0 | 149,0 172,0 | 172,0 | 172,0 | 195,0

* Zastosowanie na rynku amerykanskim wymaga bezpiecznikow zgodnych z UL
(np. klasy NON firmy Bussmann)

MICROMASTER 440 Siemens Sp. z o.0.
Instrukcja Obstugi 03-821 Warszawa, ul. Zupnicza 11, tel. (022) 870 98 11, fax (022) 8709149 113
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Wydanie 12/02

Zakres napiecia wejsciowego
(ze zintegrowanym filtrem klasy A)

Symbol 6SE6440- | 2AC23- | 2AC24- | 2AC25-
zamoéwieniowy 0CA1 0CA1 5CA1
Moc znam. silnika CT [kW] 3,0 4,0 55
Moc wyjsciowa [kVA] 6,0 7,7 9,6
Maks. prad wyj. CT [A] 13,6 17,5 22,0
Prad wejsciowy CT [A] 10,5 13,1 17,5
Prad wejsciowy VT [A] 10,5 17,6 26,5
Maks. prad wyj. VT [A] 13,6 22,0 28,0
Zalecany bezpiecznik [A] 20 25 35
3NA3807 | 3NA3810 | 3NA3814
Bezpiecznik dla [A]
przepiséw UL * * *
Min. kabel wejsciowy [mm?] 1,0 2,5 4,0
Maks. kabel wejsciowy [mm? | 10,0 10,0 10,0
Min. kabel wyjsciowy [mm?] 1,5 4,0 4,0
Maks. kabel wyjsciowy [mm? | 10,0 10,0 10,0
Ciezar [kgl 57 57 5,7
S [mm] | 185,0 185,0 185,0
Wymiary W [mm] | 245,0 245,0 245,0
G [mm] | 195,0 195,0 195,0

3AC200V-240V, 10 %

*

(np. klasy NON firmy Bussmann)

Siemens Sp. z o0.0.

114  03-821 Warszawa, ul. Zupnicza 11, tel. (022) 870 98 11, fax (022) 870 91 49

Zastosowanie na rynku amerykanskim wymaga bezpiecznikéw zgodnych z UL

MICROMASTER 440
Instrukcja Obstugi



Wydanie 12/02

7 Dane techniczne

Zakres napiecia wejsciowego

1AC3AC200V-240V, 10 %

(bez filtra)
Symbol 6SE6440- | 2UC11 | 2UC12 | 2UC13 | 2UC15 | 2UC17 | 2UC21 | 2UC21 | 2UC22 | 2UC23
zamoéwieniowy -2AA1 | -5AA1 | -TAA1 | -5AA1 | -5AA1 | -1BA1 | -5BA1 | -2BA1 | -0CA1
Moc znam. silnika CT  [kW] 0,12 0,25 0,37 0,55 0,75 1.1 1,5 2,2 3,0
Moc wyjsciowa [kVA] 0,4 0,7 1,0 1,3 1,7 2.4 3,2 4.6 6,0
Maks. prad wyj. CT [A] 0,9 1,7 2,3 3,0 3,9 55 7,4 10,4 13,6
Prad wejsciowy CT, [A] 0,6 1,1 1,6 2,1 2,9 41 5,6 7,6 10,5
3AC
Prad wejsciowy CT, [A] 1,4 2,7 3,7 5,0 6,6 9,6 13,0 17,6 23,7
1AC
Zalecany bezpiecznik  [A] 10 10 10 16 16 20 20 25 32

3NA3803 | 3NA3803 | 3NA3803 | 3BNA3805 | 3NA3805 | 3NA3807 | 3NA3807 [3NA3810 [3NA3812
Bezpiecznik dla [A]
przepiséw UL * * * * * * * * *
Min. kabel wejsciowy [mm? | 1,0 1,0 1,0 1,0 1,0 1,0 1,5 2,5 4,0
Maks. kabel wej. [mm?] 2,5 2,5 2,5 2,5 2,5 6,0 6,0 6,0 10,0
Min. kabel wyjsciowy [mm? | 1,0 1,0 1,0 1,0 1,0 1,0 1,0 1,0 1,5
Maks. kabel wyj. [mm?] 2,5 2,5 2,5 2,5 2,5 6,0 6,0 6,0 10,0
Ciezar [kgl 1,3 1,3 1,3 1,3 1,3 3,3 3,3 3,3 55
S [mm] 73,0 73,0 73,0 73,0 73,0 149,0 | 149,0 149,0 | 185,0
Wymiary W[mm] [ 173,0 [173,0 [173,0 [173,0 |173,0 202,0 | 202,0 | 202,0 | 245,0
G [mm] |149,0 | 149,0 | 149,0 149,0 | 149,0 172,0 | 172,0 172,0 | 195,0
* Zastosowanie na rynku amerykanskim wymaga bezpiecznikoéw zgodnych z UL
(np. klasy NON firmy Bussmann)
MICROMASTER 440 Siemens Sp. z o.0.
Instrukcja Obstugi 03-821 Warszawa, ul. Zupnicza 11, tel. (022) 870 98 11, fax (022) 8709149 115
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Zakres napiecia wejsciowego 3AC200V-240V,+*10 %
(bez filtra)

Symbol 6SE6440- |2UC24-|2UC25-|2UC27-|2UC31-|2UC31-2UC31-|2UC32-|2UC33-|2UC33-|2UC34-
zaméwieniowy 0CA1 | 5CA1 | 5DA1 | 1DA1 | 5DA1 | 8EA1 | 2EA1 | OFA1 | 7FA1 | 5FA1
I\Cn_?c znam. silnika [kW] 4,0 55 7,5 11,0 15,0 18,5 22,0 30,0 37,0 45,0
Moc wyj$ciowa [kvA] | 7.7 96 | 123 | 184 | 23,7 | 29,8 | 351 | 456 | 57,0 | 67,5
Maks. prad wyj. CT  [A] 17,5 | 22,0 | 28,0 | 42,0 | 54,0 | 68,0 | 80,0 |104,0 | 130,0 | 154,0
Prad wejéciowy CT  [A] 131 | 175 | 253 | 37,0 | 488 | 61,0 | 69,4 | 94,1 | 1106 | 134,9
Prad wejsciowy VT  [A] 176 | 26,5 | 384 | 50,3 | 61,5 | 70,8 | 96,2 |114,1 | 134,9 | 163,9
Maks. prad wyj. VT [A] 220 | 28,0 | 420 | 540 | 68,0 | 80,0 |104,0 | 130,0 | 154,0 | 178,0
Zalecany [A] 25 35 50 80 80 100 | 125 | 160 | 200 | 200
bezpiecznik 3NA | 3810 | 3814 | 3820 | 3824 | 3824 | 3830 | 3032 | 3836 | 3140 | 3140
Bezpiecznik dla [A] 50 80 80 100 | 125 | 160 | 200 | 200

przepisow UL 3NE| ~ * [1817-0|1820-0 | 1820-0 | 1021-0 | 1022-0 | 1224-0 | 1225-0 | 1225-0
Min. kabel wej. [mm?| 25| 40| 100 | 16,0 | 16,0 | 250 | 250 | 50,0 | 70,0 | 70,0
Maks. kabel wej. [mm?| 10,0 | 10,0 | 350 | 350 | 350 | 350 | 350 |150,0 |150,0 |150,0
Min. kabel wyj. [mm?| 40| 40| 100 | 16,0 | 16,0 | 250 | 250 | 50,0 | 70,0 | 95,0
Maks. kabel wyj. [mm?| 10,0 | 10,0 | 350 | 350 | 350 | 350 | 350 |150,0 |150,0 |150,0
Ciezar [kg] 55 55 | 17,0 | 16,0 | 16,0 | 20,0 | 20,0 | 550 | 550 | 550
S[mm] | 1850 |185,0 |2750 |2750 |2750 |2750 |2750 |350,0 |350,0 |350,0
Wymiary WImm] | 2450 | 2450 |520,0 |520,0 |520,0 |650,0 |650,0 |850,0 |850,0 |850,0
G[mm] | 1950 | 1950 |245,0 | 2450 | 245,0 | 2450 | 245,0 |320,0 |320,0 |320,0

* Zastosowanie na rynku amerykanskim wymaga bezpiecznikow zgodnych z UL
(np. klasy NON firmy Bussmann)

Siemens Sp. z o0.0. MICROMASTER 440
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Zakres napiecia wejsciowego 3AC380V-480V,+10 %
(ze zintegrowanym filtrem klasy A), czes$¢ 1

Symbol 6SE6440- | 2AD22- | 2AD23- | 2AD24- | 2AD25- | 2AD27- | 2AD31- | 2AD31- | 2AD31-
zamoéwieniowy 2BA1 0BA1 0BA1 5CA1 5CA1 1CA1 5DA1 8DA1
Moc znam. silnika CT  [kW] 2,2 3,0 4,0 55 7,5 11,0 15,0 18,5
Moc wyjsciowa [kVA] 4,5 5,9 7,8 10,1 14,0 19,8 24,4 29,0
Maks. prad wyj. CT [A] 5,9 7,7 10,2 13,2 18,4 26,0 32,0 38,0
Prad wejsciowy CT [A] 5,0 6,7 8,5 11,6 15,4 22,5 30,0 36,6
Prad wejsciowy VT [A] 5,0 6,7 8,5 16,0 22,5 30,5 37,2 43,3
Maks. prad wyj. VT [A] 5,9 7,7 10,2 18,4 26,0 32,0 38,0 45,0
Zalecany bezpiecznik [A] 16 16 20 20 32 35 50 63
3NA| 3005 3005 3007 3007 3012 3014 3020 3022
Bezpiecznik dla [A] 50 63
przepiséw UL 3NE * * * * * * 1817-0 | 1818-0
Min. kabel wejsciowy [mm?] 1,0 1,0 1,0 2,5 4,0 6,0 10,0 10,0
Maks. kabel wej. [mm?] 6,0 6,0 6,0 10,0 10,0 10,0 35,0 35,0
Min. kabel wyjsciowy [mm?] 1,0 1,0 1,0 2,5 4,0 6,0 10,0 10,0
Maks. kabel wyj. [mm?] 6,0 6,0 6,0 10,0 10,0 10,0 35,0 35,0
Ciezar [kgl 34 34 34 57 57 57 17,0 17,0
S [mm] | 149,0 149,0 149,0 185,0 185,0 185,0 275,0 275,0
Wymiary W [mm] | 202,0 202,0 202,0 245,0 245,0 245,0 520,0 520,0

G [mm] | 172,0 172,0 172,0 195,0 195,0 195,0 245,0 245,0

* Zastosowanie na rynku amerykanskim wymaga bezpiecznikoéw zgodnych z UL
(np. klasy NON firmy Bussmann)

MICROMASTER 440 Siemens Sp. z o.0.
Instrukcja Obstugi 03-821 Warszawa, ul. Zupnicza 11, tel. (022) 870 98 11, fax (022) 8709149 117
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Zakres napiecia wejsciowego
(ze zintegrowanym filtrem klasy A), czes¢ 2

3AC380V-480V, 210 %

Symbol 6SE6440- | 2AD32- | 2AD33- | 2AD33- | 2AD34- | 2AD35- | 2AD37-
zaméwieniowy 2DA1 | OEA1 | 7EA1 | 5FA1 | 5FA1 | 5FA1
Moc znam. silnika CT  [kW] 22,0 30,0 37,0 45,0 55,0 75,0
Moc wyjsciowa [kVA] 34,3 47,3 57,2 68,6 83,8 110,5
Maks. prad wyj. CT  [A] 45,0 62,0 75,0 90,0 |110,0 |145,0
Prad wejsciowy CT  [A] 43,1 58,7 71,2 856 |103,6 |1385
Prad wejsciowy VT [A] 59,3 71,7 86,6 |1036 |1385 |1685
Maks. prad wyj. VT [A] 62,0 75,0 90,0 |110,0 |1450 |178,0
Zalecany bezpiecznik Al 80 100 125 160 200 200
3NA| 3024 | 3030 | 3032 | 3036 | 3140 | 3140
Bezpiecznik dla [A] 80 100 125 160 200 200
przepiséw UL 3NE | 1820-0 | 1021-0 | 1022-0 | 1224-0 | 1225-0 | 1225-0
Min. kabel wejsciowy [mm?] | 16,0 25,0 25,0 35,0 70,0 70,0
Maks. kabel wej. [mm? | 350 35,0 350 |150,0 |150,0 |150,0
Min. kabel wyjéciowy [mm?] | 16,0 25,0 25,0 50,0 70,0 95,0
Maks. kabel wyj. [mm? | 350 35,0 350 |150,0 |150,0 |150,0
Ciezar [kg] 17,0 22,0 22,0 75,0 75,0 75,0
S[mm] | 2750 | 2750 | 2750 | 3500 | 350,0 | 350,0
Wymiary W[mm] | 520,0 | 650,0 | 650,0 |1150,0 |1150,0 |1150,0
G[mm] | 2450 | 2450 | 2450 | 320,0 | 320,0 | 320,0

Siemens Sp. z o0.0.
118  03-821 Warszawa, ul. Zupnicza 11, tel. (022) 870 98 11, fax (022) 870 91 49
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Zakres napiecia wejsciowego

(bez filtra), czes¢ 1

3AC380V-480V, 210 %

Symbol 6SE6440- | 2UD13- | 2UD15- | 2UD17- | 2UD21- | 2UD21- | 2UD22- | 2UD23- | 2UD24- | 2UD25- | 2UD27-
zamoéwieniowy TAA1 5AA1 5AA1 1AA1 5AA1 2BA1 0BA1 0BA1 5CA1 5CA1
Moc znam. silnika CT  [kW] 0,37 0,55 0,75 1,1 1,5 2,2 3,0 4,0 55 7,5
Moc wyjsciowa [kVA] 0,9 1,2 1,6 23 3,0 4,5 5,9 7,8 10,1 14,0
Maks. prad wyj. CT [A] 1,2 1,6 21 3,0 4,0 5,9 7,7 10,2 13,2 18,4
Prad wejsciowy CT [A] 1,1 1,4 1,9 2,8 3,9 5,0 6,7 8,5 11,6 15,4
Prad wejsciowy VT [A] - - - - - - - - 16,0 22,5
Maks. prad wyj. VT [A] - - - - - - - - 18,4 26,0
Zalecany bezpiecznik [A] 10 10 10 10 10 16 16 20 20 32
3NA3003 [3NA3003 |3NA3003 [3NA3003 [3NA3003 [3NA3005 [3NA3005 |3NA3007 [3NA3007 |3NA3012
Bezpiecznik dla [A]
przepis()w UL * * * * * * * * * *
Min. kabel wejsciowy [mm?] 1,0 1,0 1,0 1,0 1,0 1,0 1,0 1,0 2,5 4,0
Maks. kabel wej. [mm?] 2,5 2,5 2,5 2,5 25 6,0 6,0 6,0 10,0 10,0
Min. kabel wyjsciowy [mm?] 1,0 1,0 1,0 1,0 1,0 1,0 1,0 1,0 2,5 4,0
Maks. kabel wyj. [mm?] 2,5 2,5 2,5 2,5 2,5 6,0 6,0 6,0 10,0 10,0
Ciezar [kgl 1,3 1,3 1,3 1,3 1,3 3.3 3.3 3.3 55 55
S [mm] 73,0 73,0 73,0 73,0 73,0 149,0 149,0 149,0 185,0 185,0
Wymiary W [mm] | 173,0 173,0 173,0 173,0 173,0 202,0 202,0 202,0 | 245,0 245,0
G [mm] | 149,0 149,0 149,0 149,0 149,0 172,0 172,0 172,0 195,0 195,0

*

(np. klasy NON firmy Bussmann)

MICROMASTER 440
Instrukcja Obstugi
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Zakres napiecia wejsciowego 3AC380V-480V,+10 %
(bez filtra), czes¢ 2

Symbol 6SE6440- | 2UD31 | 2UD31 | 2UD31 | 2UD32 | 2UD33 | 2UD33 | 2UD34 | 2UD35 | 2UD37
zaméwieniowy -CA1 | -5DA1 | -8DA1 | -2DA1 | -0EA1 | -TEA1 | -5FA1 | -5FA1 | -5FA1
Moc znam. silnikaCT [kW] | 11,0 | 150 | 185 | 22,0 | 30,0 | 37,0 | 450 | 550 | 750
Moc wyjsciowa kVA] | 198 | 244 | 200 | 343 | 473 | 572 | 686 | 838 |1105
Maks. prad wyj. CT  [A] 26,0 | 320 | 380 | 450 | 620 | 750 | 90,0 [110,0 |1450
Prad wejsciowy CT  [A] 225 | 300 | 366 | 431 | 587 | 712 | 856 |1036 |1385
Prad wejsciowy VT [A] 305 | 372 | 433 | 593 | 71,7 | 866 [1036 |1385 |1685
Maks. prad wyj. VT [A] 320 | 380 | 450 | 620 | 750 | 90,0 [1100 |1450 |[1780
Zalecany bezpiecznik 1A 35 50 63 80 100 | 125 | 160 | 200 | 200
3NA| 3014 | 3020 | 3022 | 3024 | 3030 | 3032 | 3036 | 3140 | 3140

Bezpiecznik dla [A] 50 63 80 100 | 125 | 160 | 200 | 200
przepisow UL 3NE| * | 1817-0 | 1818-0 | 1820-0 | 1021-0 | 1022-0 | 1224-0 | 1225-0 | 1225-0
Min. kabel wejsciowy [mm? | 60 | 100 | 100 | 160 | 250 | 250 | 350 | 70,0 | 700
Maks. kabel wej. mm? | 100 | 350 | 350 | 350 | 350 | 350 [150,0 |150,0 |150,0
Min. kabel wyjsciowy [mm? | 60 | 100 | 100 | 160 | 250 | 250 | 350 | 70,0 | 950
Maks. kabel wyj. mm? | 100 | 350 | 350 | 350 | 350 | 350 [150,0 |150,0 |150,0
Ciezar [kg] 55 | 160 | 160 | 160 | 200 | 200 | 560 | 56,0 | 56,0
S[mm] | 1850 | 2750 | 2750 | 2750 | 2750 | 2750 | 350,0 | 350,0 | 350,0

Wymiary W[mm] | 2450 | 520,0 | 520,0 | 520,0 | 650,0 | 650,0 | 850,0 | 850,0 | 850,0

G[mm] | 195,0 | 245,0 | 245,0 | 2450 | 2450 | 2450 | 320,0 | 320,0 | 320,0

* Zastosowanie na rynku amerykanskim wymaga bezpiecznikow zgodnych z UL
(np. klasy NON firmy Bussmann)

Siemens Sp. z o0.0. MICROMASTER 440
120  03-821 Warszawa, ul. Zupnicza 11, tel. (022) 870 98 11, fax (022) 870 91 49 Instrukcja Obstugi
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Zakres napiecia wejsciowego 3AC380V-480V,+10 %
(bez filtra), czesé 3 *)

Sym!)o! ) 6SE6440- | 2UD38-8FA1 | 2UD41-1FA1 | 2UD41-3GA1 | 2UD41-6GA1 | 2UD42-0GA1
zamoéwieniowy

Moc znam. silnika CT [kW] 90 110 132 160 200

Moc wyjsciowa [kVA] 145,4 180 214,8 263,2 339,4
Maks. prad wyj. CT [A] 178,0 205,0 250,0 302,0 370,0
Prad wejsciowy CT [A] 177 201 246 289 343

Prad wejsciowy VT [A] 200 245 297 354 442
Maks. prad wyj. VT [A] 205,0 250,0 302,0 370,0 477,0
Zalecany bezpiecznik [A] 250 315 400 450 560

3NE1227-0 | 3NE1230-0 | 3NE1332-0 | 3NE1333-0 | 3NE1435-0

Wymagany przeptyw s 225 225 440 440 440
powietrza chlodzacego

Koncéwka kablowa wg

DIN 46235 [mm] 10 10 10 10 10
Maksyma’Iny przekroj [mm?] 1x1851ub2 | 1x1851ub 2 2 x 240 2 x 240 2 x 240
przewodoéw x 120 x 120

Ciezar [ka] 110 110 190 190 190

S [mm] 326 326 326 326 326

Wymiary W[mm] | 1400 1400 1533 1533 1533

G [mm] 356 356 545 545 545

*) Wartosci pradu obowigzuja dla czestotliwosci pulsowania 4 kHz

MICROMASTER 440 Siemens Sp. z o.0.

Instrukcja Obstugi 03-821 Warszawa, ul. Zupnicza 11, tel. (022) 870 98 11, fax (022) 8709149 121
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Zakres napiecia wejsciowego 3AC500V-600V,+10 %
(bez filtra), czes¢ 1

Symbol 6SE6440 | 2UE17 | 2UE21 | 2UE22 | 2UE24 | 2UE25 | 2UE27 | 2UE31 | 2UE31 | 2UE31
zamoéwieniowy -| -5CA1 | -5CA1 | -2CA1 | -0CA1 | -5CA1 | -5CA1 | -1CA1 | -5DA1 | -8DA1
Moc znam. silnika [kW] 0,75 1,5 2,2 4,0 55 7,5 11,0 15,0 18,5
CT
Moc wyjsciowa [KVA] | 1,3 2,6 3,7 58 86 | 105 | 162 | 210 | 257
Maks. prad wyj. CT  [A] 1,4 2,7 3,9 6,1 90 | 110 | 170 | 220 | 27,0
Prad wejsciowy CT  [A] 2,0 3.2 4.4 6,9 94 | 123 | 181 | 242 | 295
Prad wejsciowy VT [A] 3.2 4.4 6,9 94 | 126 | 181 | 249 | 298 | 35,1
Maks. prad wyj. VT [A] 2,7 3,9 6,1 9,0 11,0 17,0 22,0 27,0 32,0
Zalecany [A] 10 10 10 10 16 25 32 35 50
bezpiecznik 3NA | 3803-6 | 3803-6 | 3803-6 | 3803-6 | 3805-6 | 3810-6 | 3812-6 | 3814-6 | 3820-6
Bezpiecznik dla [A] 35 50
przepiséw UL 3NE * * * * * * * 1803-0 | 1817-0
Min. kabel wej$ciowy [mm?] 1,0 1,0 1,0 1,0 1,5 2,5 4,0 6,0 6,0
Maks. kabel wej. [mmZ] 10,0 10,0 10,0 10,0 10,0 10,0 10,0 35,0 35,0
Min. kabel wyjsciowy [mm?] 1,0 1,0 1,0 1,0 1,0 2,5 4,0 4,0 6,0
Maks. kabel wyj. mm?| 100 | 100 | 100 | 100 | 100 | 100 | 100 | 350 | 350
Ciezar [kg] 55 55 55 55 55 55 55 | 16,0 | 16,0
S [mm] 185,0 185,0 185,0 185,0 185,0 185,0 185,0 275,0 | 275,0
Wymiary W [mm] | 245,0 245,0 245,0 245,0 245,0 245,0 245,0 520,0 520,0
G [mm] 195,0 195,0 195,0 195,0 195,0 195,0 195,0 2450 | 245,0

*

Zastosowanie na rynku amerykanskim wymaga bezpiecznikéw zgodnych z UL
(np. klasy NON firmy Bussmann)

Siemens Sp. z o0.0. MICROMASTER 440
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7 Dane techniczne

Zakres napiecia wejsciowego

(bez filtra), czes¢ 2

3AC500V-600V, =10 %

Symbol 6SE6440- | 2UE32- | 2UE33- | 2UE33- | 2UE34- | 2UE35- | 2UE37-
zamoéwieniowy 2DA1 0EA1 7EA1 5FA1 5FA1 5FA1
Moc znam. silnika CT  [kW] 22,0 30,0 37,0 45,0 55,0 75,0
Moc wyjsciowa [kVA] 30,5 39,1 49,5 59,1 73,4 94,3
Maks. prad wyj. CT [A] 32,0 41,0 52,0 62,0 77,0 99,0
Prad wejsciowy CT  [A] 34,7 47,2 57,3 69,0 82,9 113,4
Prad wejsciowy VT [A] 47,5 57,9 69,4 83,6 113,4 137,6
Maks. prad wyj. VT [A] 41,0 52,0 62,0 77,0 99,0 125,0
Zalecany bezpiecznik [A] 63 80 80 125 125 160
3NA| 3822-6 | 3824-6 | 3824-6 | 31326 | 3132-6 | 3136-6
Bezpiecznik dla [A] 63 80 80 125 125 160
przepiséw UL 3NE| 1818-0 | 1820-0 | 1820-0 | 1022-0 | 1022-0 | 1224-0
Min. kabel wejsciowy [mm? | 10,0 16,0 25,0 25,0 50,0 70,0
Maks. kabel wej. [mmz] 35,0 35,0 35,0 150,0 150,0 150,0
Min. kabel wyjsciowy [mm? | 10,0 16,0 16,0 25,0 35,0 50,0
Maks. kabel wyj. [mm? | 35,0 35,0 35,0 150,0 150,0 150,0
Ciezar [kd] 16,0 20,0 20,0 56,0 56,0 56,0
S [mm)] 275,0 275,0 275,0 350,0 350,0 350,0
Wymiary W [mm] | 520,0 650,0 650,0 850,0 850,0 850,0
G [mm] 245,0 245,0 245,0 320,0 320,0 320,0

MICROMASTER 440
Instrukcja Obstugi

Siemens Sp. z o.0.
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8 Opcje

8 Opcje

W rozdziale tym podano przeglad opciji dla przeksztattnikow MICROMASTER 440.
Dalsze informacje o opcjach mozna znalez¢ w katalogu lub dokumentacji na ptycie
CD z dokumentacja.

8.1 Opcje niezalezne od urzadzenia

YV VYV VY VY VYV

Podstawowy panel operatorski (BOP)

Zaawansowany panel operatorski (AOP)

Modut komunikacyjny PROFIBUS, DeviceNet, CanOpen

Zestaw potaczeniowy PC-Przeksztattnik

Zestaw potaczeniowy PC-AOP

Zestaw do montazu panela BOP/AOP na drzwiach dla jednego przeksztattnika
Zestaw do montazu panela AOP na drzwiach dla wielu przeksztaitnikow (USS)
Programy uruchomieniowe STARTER i DriveMonitor

8.2 Opcje zalezne od urzadzenia

Wielkosci obudowy A do F

YV V VYV YV >V

Filtr EMC klasy A

Filtr EMC klasy B

Dodatkowy filtr EMC klasy B

Filtr klasy B z niskimi pradami uptywu
Sieciowy dfawik komutacyjny

Dtawik wyjsciowy

Ptyta przytaczeniowa ekrandéw

Wielkosci obudowy FX i GX

>
>

Sieciowy dfawik komutacyjny
Filtr EMC klasy A (wymagany sieciowy dtawik komutacyjny)

MICROMASTER 440 Siemens Sp. z o.0.

Instrukcja Obstugi
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9 Kompatybilnos$é elektromagnetyczna (EMC)

9 Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna

(EMC)

Rozdziat ten zawiera:

Informacje o kompatybilnosci elektromagnetycznej EMC.

9.1 Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna (EMC)........oocuiiiiiiiiiiiniee e, 128

MICROMASTER 440
Instrukcja Obstugi
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9.1

9.1.1

9.1.2

9.1.3

128

Kompatybilnosé¢ elektromagnetyczna (EMC)

Wszyscy producenci / integratorzy urzadzen elektrycznych, ktére ,w catosci
wykonujg istotng funkcje i sg umieszczane na rynku jako pojedyncze jednostki
przewidziane dla uzytkownika koncowego® musza spetnia¢ wymagania dyrektywy
kompatybilnosci elektromagnetycznej EWG/89/336.

Istniejg trzy drogi do wykazania spetnienia wymagan przez producenta/integratora:

Certyfikacja wtasna

Deklaracja producenta, ze zachowane bedg obowigzujace normy europejskie dla
srodowiska elektrycznego, dla ktérego zostato przewidziane to urzadzenie.

W deklaracji producenta mogg by¢ przywotywane tylko takie normy, ktore zostaty
oficjalnie opublikowane w dzienniku Official Journal Wspdlnoty Europejskie;j.

Techniczny opis konstrukcji

Dla danego urzadzenia mozna wystawic techniczne dokumenty konstrukcyjne,
ktére opisujg jego charakterystyki EMC. Dokumenty te muszg by¢ zatwierdzone
przez ,kompetentny organ“ wyznaczony przez odpowiednig europejska organizacje
rzadowa. Procedura ta pozwala na stosowanie norm, ktére znajduja sie jeszcze

w przygotowaniu.

Certyfikat badania typu EMC

Procedura ta jest stosowana tylko do urzgdzen nadawczych komunikacji radiowe;j.
Wszystkie urzadzenia MICROMASTER sg certyfikowane pod wzgledem zgodnosci
z wytycznymi kompatybilnosci elektromagnetycznej EMC, jezeli zostang
zainstalowane zgodnie z zaleceniami z rozdziatu 2.

Siemens Sp. z o0.0. MICROMASTER 440
03-821 Warszawa, ul. Zupnicza 11, tel. (022) 870 98 11, fax (022) 870 91 49 Instrukcja Obstugi
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9.14

Zgodnosé wytycznych EMC z przepisami o wyzszych
harmonicznych pradu

Od stycznia 2001 wszystkie urzadzenia elektryczne podlegajace dyrektywie EMC
muszg spetnia¢ wymagania normy EN 61000-3-2 "Wartosci graniczne emis;ji
wyzszych harmonicznych pradu (wejscie urzadzenia < 16 A na faze)".

Wszystkie napedy z regulowang predkoscia firmy Siemens z serii
MICROMASTER, MIDIMASTER, MICROMASTER Eco i COMBIMASTER,
ktére w rozumieniu normy sg sklasyfikowane jako ,Urzadzenia profesjonalne®,
spetniajg wymagania tej normy.

Dopuszczalne prady wyzszych harmonicznych dla ,urzadzen profesjonalnych® o
mocy wejsciowej >1 kW nie sg jeszcze zdefiniowane. Na tej podstawie kazde
urzadzenie elektryczne zawierajgce powyzsze napedy i posiadajgce moc
wejsciowg >1 kW, nie wymaga zezwolenia na przytagczenie.

Tylko wielkosci obudowy A do C

Tabela 9-1

Specjalne uwzglednienie dla napedéw o mocy 250 W do 550 W, zasilanie 1 AC,
230V, przy stosowaniu w aplikacjach nieprzemystowych.

Jednostki w tym zakresie napiecia i mocy dostarczane sg z nastepujacymi
ostrzezeniami:

"Przytgczenie tego urzadzenia do sieci publicznej wymaga zezwolenia operatora
sieci”. Dalsze informacje znajdujg sie w normie EN 61000-3-12, Rozdziat 5.3 i 6.4.

Jednostki podtaczone do sieci przemystowych nie wymagajg zezwolenia (patrz
EN 61800-3, Rozdziat 6.1.2.2).

Emisje wyzszych harmonicznych pradu z tych produktéw opisano w ponizszej
tabeli:

Emisja wyzszych harmonicznych pradu

Moc

Typowy prad wyzszej Typowy prad wyzszej Typowe znieksztaicenie
harmonicznej (A) harmonicznej (%) napiecia

Moc transformatora rozdzielczego
10 kVA 100 kVA | 1 MVA

3 |5 [7 [o [11 |3 |5 |7 |9 [11 |THD (%) |THD (%) |THD (%)

250 W1AC 230V |2.15 [1.44 |0.72 |0.26 |0.19 |83 |56 |28 |10 |7 0.77 0.077 0.008

370 W1AC 230 V |2.96 (2.02 |{1.05 |0.38 [0.24 |83 |56 |28 |10 |7 1.1 0.11 0.011

550 W 1AC 230V (4.04 [2.70 |1.36 |0.48 |0.36 |83 |56 |28 |10 |7 1.5 0.15 0.015

Dopuszczalne prady wyzszych harmonicznych dla ,urzadzen profesjonalnych® o
mocy wejsciowej >1 kW nie sg jeszcze zdefiniowane. Na tej podstawie kazde
urzadzenie elektryczne zawierajgce powyzsze napedy i posiadajgce moc
wejéciowg >1 kW, nie wymaga zezwolenia na przytaczenie.

Alternatywnie mozna unikng¢ koniecznosci wnioskowania o zezwolenie na
przytaczenie przez dopasowanie dtawikéw wejsciowych, ktére sg zalecane w
katalogu technicznym (poza urzadzeniami 550 W 1 AC 230 V).

! Sieci przemystowe sg okreslane jako sieci, ktore nie zasilajg budynkéw uzywanych do
celéw mieszkalnych.

MICROMASTER 440 Siemens Sp. z o.0.
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9.1.5

Klasyfikacja zachowania kompatybilnosci elektromagn. EMC

Istniejg trzy ogdlne klasy zachowania kompatybilnosci elektromagnetycznej,
ktore zostaty wyspecyfikowane ponize;:

Klasa 1: Podstawowe zastosowanie przemystowe

Zgodnos¢ z normami europejskimi EN 68000-3 (Norma przedmiotowa EMC dla
uktadéw napedowych) dla stosowania w Srodowisku Drugim (przemystowym) i
ograniczonym rozprzestrzenianiu.

Tabela 9-2

Podstawowe zastosowanie przemystowe
(przeksztaltniki bez filtra w pot. z dopuszczonym zewn. filtrem sieciowym)

Zjawisko EMC Norma Poziom
Emisje: Wypromieniowywanie WIk. obudowy A - F
EN 55011 Wartos¢ graniczna A1
Wielkosci obudowy |
FX, GX Srodowisko 2
EN 68100-3
Emisje przewodowe WIk. obudowy A - F
EN 55011 Wartos¢ graniczna A1
Wielkosci obudowy |
FX, GX Srodowisko 2
EN 68100-3
Odpornosé | Wytadowania elektrostatyczne EN 61000-4-2 Wytadowanie 8 kV w powietrzu
::klécenia: Impulsy zaktdcajace EN 61000-4-4 E\a/lble sitowe 2 kV, kable sterownicze 1
Pole elektromagnetyczne o IEC 1000-4-3 26 — 1000 MHz, 10 V/m
wysokiej czestotliwosci

Klasa 2: Zastosowanie przemystowe z filtrem

Przy tym zachowaniu zgodnosci z wytycznymi EMC producent/integrator moze
samodzielnie certyfikowac¢ swoje urzadzenia odnosnie zachowania wytycznych
EMC dla srodowiska przemystowego, pod wzgledem charakterystyk jakosci
kompatybilnosci elektromagnetycznej uktadu napedowego. Wartosci graniczne
jakosci odpowiadajg normom dla Generowanych Emisji Przemystowych i
Odpornosci na Zaktécenia EN 50081-2 i EN 50082-2.

Tabela 9-3  Zastosowanie przemystowe z filtrem

Zjawisko EMC Norma Poziom

Emisje: Wypromieniowywanie EN 55011 Warto$¢ graniczna A1
Emisje przewodowe EN 55011 Wartos$¢ graniczna A1

Odpornosé | Znieksztatcenia napiecia zasilania | IEC 1000-2-4

na (1993)

zakiocenia: Wahania napiecia, zaniki, IEC 1000-2-1
asymetria, wahania czestotliwosci
Pola magnetyczne EN 61000-4-8 50 Hz, 30 A/m
Wytadowania elektrostatyczne EN 61000-4-2 Wytadowanie 8 kV w powietrzu
Impulsy zaktdcajace EN 61000-4-4 E\a/lble sitowe 2 kV, kable sterownicze 1
Pole elektromagnetyczne o ENV 50 140 80 — 1000 MHz, 10 V/m, 80 % AM, kable

wysokiej czestotliwosci,
modulowane amplitudowo

sifowe i sygnatowe

Siemens Sp. z o0.0.
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Pole elektromagnetyczne o ENV 50 204 900 MHz, 10 V/m 50 % cykl pracy,
wysokiej czestotliwosci, czestotliwos¢ powtarzania 200 Hz
modulowane impulsowo

Tylko wielkosci obudowy A do F

Klasa 3: Zastosowanie z filtrem dla obszaréw mieszkalnych, rzemiosta i
drobnego przemystu

Przy tym zachowaniu zgodnosci z wytycznymi EMC producent/integrator moze
samodzielnie certyfikowac swoje urzadzenia odnosnie zachowania wytycznych
EMC dla obszaréw mieszkalnych, srodowiska rzemiosta i drobnego przemystu, pod
wzgledem charakterystyk jakosci kompatybilno$ci elektromagnetycznej uktadu
napedowego. Wartosci graniczne jakosci odpowiadajg normom dla Generowanych
Emisji Przemystowych i Odpornosci na Zaktécenia EN 50081-1 i EN 50082-1.

Tabela 9-4  Zastosowanie z filtrem dla obszaréw mieszkalnych, rzemiosta i drobnego

przemystu
Zjawisko EMC Norma Poziom
Emisje:
Wypromieniowywanie EN 55011 Wartos$¢ graniczna B
Emisje przewodowe EN 55011 Wartos¢ graniczna B
Odpornos¢ na zaktécenia:
Znieksztatcenia napiecia zasilania IEC 1000-2-4
(1993)
Wahania napiecia, zaniki, asymetria, IEC 1000-2-1
wahania czestotliwosci
Pola magnetyczne EN 61000-4-8 |50 Hz, 30 A/m
Wytadowania elektrostatyczne EN 61000-4-2 | Wytadowanie 8 kV w powietrzu
Impulsy zaktocajace EN 61000-4-4 [ Kable sitowe 2 kV, kable sterownicze 1
kv
Pole elektromagnetyczne o ENV 50 140 80 — 1000 MHz, 10 V/m, 80 % AM, kable
czestotliwosci radiowej, modulowane sitowe i sygnatowe
amplitudowo
Pole elektromagnetyczne o ENV 50 204 900 MHz, 10 V/m 50 % cykl pracy,
czestotliwosci radiowej, modulowane czestotliwo$¢ powtarzania 200 Hz
impulsowo

*

Dla tych wartosci granicznych decydujace jest, czy przeksztattnik jest
prawidiowo zainstalowany w obudowie rozdzielnicy z metalu. Wartosci
graniczne nie beda osiggniete bez zabudowania przeksztattnika.

UWAGA

> Aby uzyskac te poziomy, nie nalezy przekraczac fabrycznie ustawionej
czestotliwo$ci impulsowania i nie wolno stosowac kabli dtuzszych niz 25 m.

> Przeksztattniki MICROMASTER sg przewidziane wytacznie do zastosowan
profesjonalnych. Dlatego nie podlegajg one obszarowi obowigzywania normy
EN 61000-3-2 o emisjach prgdéw wyzszych harmonicznych.

» Przy zamontowanych filtrach maksymalne napiecie zasilania wynosi 480 V.

MICROMASTER 440 Siemens Sp. z o.0.
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Tabela 9-5 Tabela zgodnosci

Wielkosci obudowy A do F

Model | Uwagi

Klasa 1 — Podstawowe zastosowanie przemystowe

6SE6440-2U***-**A1 | Urzadzenia bez filtra, wszystkie napigcia i moce.

Klasa 2 — Zastosowanie przemystowe z filtrem

6SE6440-2A%**-**A1 Wszystkie urzadzenia z wbudowanym filtrem klasy A
6SE6440-2A***-**A1 mit Urzadzenia o wielkosci obudowy A (400-480 V), z zewnetrznym filtrem
6SE6440-2FA00-6AD1 klasy A zabudowanym od spodu.

Klasa 3 — Zastosowanie z filtrem dla obszaréw mieszkalnych, rzemiosta i drobnego przemystu

6SE6440-2U***-**A1 mit Urzadzenia bez filtra, wyposazone w zewnetrzny filtr klasy B
6SE6400-2FB0O*-***1 zabudowywany od spodul..

* oznacza, ze kazda warto$c¢ jest dopuszczalna.

Wielkosci obudowy FX do GX
Model | Uwagi

Klasa 1 — Podstawowe zastosowanie przemystowe

6SE6440-2U***-**A1 | Urzadzenia bez filtra, wszystkie napigcia i moce.

Klasa 2 — Zastosowanie przemystowe z filtrem

6SE6440-2U***-**A1 | Z filtrem EMC (dostepny jako opcja) spetnia wymagania wartosci granicznych
klasy A wg EN 55011, dla emisji zakidcen droga przewodowa (wymagane
sieciowe dfawiki komutacyjne)

Siemens Sp. z o0.0. MICROMASTER 440
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Zataczniki

A Wymiana panela operatorskiego

MICROMASTER 440 Siemens Sp. z o.0.
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B Zdejmowanie przednich oston

B.1 Zdejmowanie przednich oston, wik. obudowy A

Siemens Sp. z o0.0. MICROMASTER 440
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B.2 Zdejmowanie przednich oston, wik. obudowy B i C

MICROMASTER 440 Siemens Sp. z o.0.
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B.3 Zdejmowanie przednich oston, wik. obudowy D i E

Siemens Sp. z o0.0. MICROMASTER 440
136  03-821 Warszawa, ul. Zupnicza 11, tel. (022) 870 98 11, fax (022) 870 91 49 Instrukcja Obstugi



Wydanie 12/02

Zafaczniki

B.4 Zdejmowanie przednich oston, wik. obudowy F

A

19 mm AF
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B.5

Zdejmowanie przednich oston, wik. obudowy FX i GX
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C Zdejmowanie modutu wejsé/wyjsc¢

WSKAZOWKA

Zatrzask modutu wejsc/wyjsé daje sie zwolni¢ przez lekki nacisk.
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D Odtaczanie kondensatora Y

D.1 Odtaczanie kondensatora Y, wlk. obudowy A
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Odiaczanie kondensatora Y, wik. obudowy FX
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D.6 Odiaczanie kondensatora Y, wik. obudowy GX
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E

GIIS

Stosowane normy

Europejska Dyrektywa Niskonapieciowa

Paleta produktéw MICROMASTER spetnia wymagania Dyrektywy
Niskonapieciowej 73/23/EWG wraz z poprawkg wprowadzong przez Dyrektywe
98/68/EWG. Urzadzenia sg certyfikowane zgodnie z nastepujgcymi normami:
EN 60146-1-1 Przeksztattniki pétprzewodnikowe — Wymagania ogdlne

i przeksztattniki z komutacja sieciowg
EN 60204-1 Bezpieczenstwo maszyn — Wyposazenie elektryczne maszyn

Europejska Dyrektywa Maszynowa

Seria przeksztattnikéw MICROMASTER nie podlega zakresowi dziatania
Dyrektywy Maszynowej. Jednak produkty zostaty catkowicie ocenione pod
wzgledem zachowania istotnych wymagan dyrektywy odnos$nie zdrowia i
bezpieczenstwa przy zastosowaniu w typowej aplikacji maszynowe;j.
Deklaracja legalizacji dostepna jest na zyczenie.

Europejska Dyrektywa Kompatybilnosci Elektromagnetycznej

Przy zainstalowaniu zgodnie z zaleceniami zawartymi w niniejszym
podreczniku, przeksztattniki MICROMASTER spetniajg wszystkie wymagania
Dyrektywy Kompatybilnosci Elektromagnetycznej (EMC) zgodnie z definicjg
podang przez Norme Przedmiotowg EMC dla Systemdéw Napedowych

EN 61800-3.

Underwriters Laboratories (Laboratoria Ubezpieczycieli)
Wg UL i cUL DOPUSZCZONE URZADZENIA PRZEKSZTALTNIKOWE 5B33

LISTED dla zastosowania przy stopniu zabrudzenia 2.
WSKAZOWKA: Certyfikacja UL znajduje sie dotychczas w przygotowaniu!
ISO 9001
Firma Siemens posiada system zarzgdzania jakoscia, ktéry spetnia wymagania
normy ISO 9001.
Siemens Sp. z o0.0. MICROMASTER 440
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F Lista skrotow
AC Prad przemienny
AD Przetwornik analogowo-cyfrowy
ADC Przetwornik analogowo-cyfrowy
ADR Adres
AFM Modyfikacja czestotliwosci
AIN Wejscie analogowe
AOP Zawansowany panel operatorski
AOUT Wyjscie analogowe
ASP Analogowa warto$¢ zadana
ASVM Asymetryczna modulacja wektora przestrzennego
BCC Znak kontroli bloku
BCD Kod BCD
=]] Wejscie binektorowe
BICO Binektor / konektor
BO Wyjscie binektorowe
BOP Podstawowy panel operatorski
CB Modut komunikacyjny (np. PROFIBUS)
CCw Kierunek obrotéw w lewo, przeciwnie do wskazéwek zegara
Cl Wejscie konektorowe
CMD Rozkaz
Cco Wyjscie konektorowe

co/BO Wyjscie konektorowe/binektorowe
COM-Link Ztacze komunikacyjne COM

CT Staty moment obrotowy
cw Kierunek obrotéw w prawo, zgodnie ze wskazéwkami zegara
DA Przetwornik cyfrowo-analogowy
DAC Przetwornik cyfrowo-analogowy
DC Prad staty
DIN Wejscie binarne
DIP Przetgcznik DIP
DOUT Wyjscie binarne
DTR Instrukcja obstugi
EEC Europejska Wspdlnota Gospodarcza (EWG)
EEPROM Pamie¢ EEPROM (z elektrycznym programowaniem i kasowaniem)
ELCB Wytacznik réznicowo-pradowy
EMC Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna (EMC)
EMF Sita elektromotoryczna (SEM)
EMI Zaktécenia elektromagnetyczne
FAQ Najczesciej zadawane pytania
FCC Regulacja pradu strumienia
FCL Szybkie ograniczenie pradowe
FOC Sterowanie zorientowane polowo
MICROMASTER 440 Siemens Sp. z o.0.
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FSA Wielkos¢ obudowy A

GSG Instrukcja Skrocona

GUI ID Znaczenie globalne

HIW Gtéwna wartos¢ aktualna

HSW Gtéwna warto$¢ zadana

HTL Logika z wyzszym poziomem zaktoécen

110 Wejscie/Wyjscie

IGBT Tranzystor bipolarny z izolowang bramkag

IND Indeks

JOG Pelzanie

KIB Buforowanie kinetyczne

KTY Czujnik temperatury z charakterystyka liniowa

LCD Wyswietlacz ciektokrystaliczny

LED Dioda elektroluminescencyjna

LGE Dtugosé

LP Lista parametréow

MHB Hamulec trzymajacy silnika

MM4 MICROMASTER 4

MOP Potencjometr silnikowy

NC Styk rozwierny

NO Styk zwierny

NPN Logika npn

PDS Uktad napedowy

PID Regulator PID

PKE Znaczenie parametru

PKW Warto$¢ znaczenia parametru

PLC Programowalny sterownik logiczny

PNP Logika pnp

PPO Obiekt parametréw danych procesowych

PTC Termistorowy czujnik temperatury z charakterystyka dodatnig

PWE Wartos¢ parametru

PWM Modulacja szerokosci impulsu

PX Rozszerzenie mocy

PZD Dane procesowe

RAM Pamie¢ RAM

RFG Zadajnik rozruchu (ZR)

RFI Zakidcenie wysokoczestotliwosciowe

RPM Liczba obrotow na minute

SC Czestotliwos¢ stata

SCL Skalowanie

SDP Panel statusowy

SLVC Sterowanie wektorowe bez enkodera (sterowanie bezczujnikowe)

SP Status przeksztattnika

STW Stowo sterowania

STX Poczatek tekstu

SuU Szybkie uruchamianie

SVM Modulacja wektora przestrzennego
Siemens Sp. z o0.0. MICROMASTER 440
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TTL

UG
UPG
Uss
vC
VT
WBF
ZDN
ZDR
ZSW

MICROMASTER 440
Instrukcja Obstugi

Logika tranzystorowo-tranzystorowa
Uruchamianie

Uruchamianie, gotowos$¢ do pracy
Uruchamianie, praca, gotowos¢ do pracy
Uniwersalny protokdt transmisji szeregowe;j
Sterowanie wektorowe

Zmienny moment obrotowy

Wolny blok funkcyjny

Zestaw danych napedowych

Zestaw danych rozkazowych

Stowo stanu
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Indeks

A Instalacja elektryczna - 34

Instalacja i chtodzenie - 26

Instalacja mechaniczna - 27

Instalacja po okresie przechowywania - 23

Adres internetowy - 5
Adres kontaktowy - 5

B Instrukcje bezpieczenstwa - 7
Bezpieczniki wentylatora - 41 J
Buforowanie kinetyczne - 73

Jednostka hamowania - 36

c K

Cechy giowne - 19 Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna
D certyfikat badania typu EMC - 136
techniczny opis konstrukcji - 136
Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna

certyfikacja wtasna - 136

Dane charakterystyczne EMC
podstawowe zastosowanie przemystowe

- 139 . ; )

zastosowanie przemystowe z filtrem - 139 mforrpac;e ogoln’e 135,136

zastosowanie z filtrem dla obszaréw Komunikaty alarméw - 110

mieszkalnych, rzemiosta i drobnego Komunikaty btedéw - 103

przemystu - 141 Komunikaty btedéw i alarmoéw
Dane silnika - 61 z natozonym panelem AOP - 74
Dane techniczne - 116, 120 z natozonym panelem BOP - 74

Definicje i ostrzezenia Z nalozonym panelem SDP - 73

wykwalifikowany personel - 6 M
Definicje i ostrzezenia - 6

Demontaz i ztomowanie - 10 Metody ekranowania - 42

informacje ogolne - 7 M|CROMA,STER 440
naprawy - 10 cechy gtéwne - 19
praca - 10 informacje ogolne - 18
uruchamianie - 8 wiasciwosci ochronne - 20
Dopasowanie napiecia wentylatora - 41 0]
Doradlztwo techniczne - 5 Obstuga
Drgania - 24 z panelemSDP - 52
E Odtaczanie kondensatora Y
wlk. obudowy B i C - 152
EMC - 136 Odtaczanie kondensatora Y - 151
H wlk. obudowy A - 151
wlk. obudowy D i E - 153
Hamowanie dynamiczne - 70 wlk. obudowy F - 154
Hamowanie mieszane - 70 wlk. obudowy FX - 155

wlk. obudowy GX - 157
Ogodlne dane techniczne - 117
Opcje - 133
Instalacja - 21 Opcije dla kasety elektroniki - 33

Hamowanie pradem statym - 70
I
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P

Panel obstugi
nastawy fabryczne z BOP - 54
panel statusowy (SDP) - 51
Zaawansowany panel operatorski - 57

Panel statusowy
praca z SDP - 51

Parametry
parametry systemowe - 75
zmiana z BOP - 56

Poziom dostepu - 76
Pozycjonujgca rampa hamowania - 73

Praca
uruchamianie i zatrzymywanie silnika - 69

Praca podstawowa
informacje ogdlne - 63
zewnetrzna ochrona silnika przed
przegrzaniem - 64
zmiana parametréw z BOP - 56

Praca podstawowa z panelem BOP - 63

Praca w sieciach nieuziemionych (IT) - 35

Praca z dtugimi kablami - 35

Praca z zabezpieczeniem réznicowo-
pradowym - 35

Przeglad - 17

Przeglad parametréw - 77

Przyciski na panelu BOP - 55

Przytacza silnika - 36

Przytacza zasilania - 36

Przytacza zasilania i silnika - 36

Przytacze jednostki hamowania - 36

Przywracanie ustawien fabrycznych - 61

R

Redukcja pradu w zaleznosci od
czestotliwo$ci pulsowania - 119

S

Schemat blokowy - 47
Schemat blokowy przeksztaitnika - 47

Standardowe przyporzgadkowanie zaciskow
-48

Sterowanie liniowe U/f - 72

Sterowanie liniowe U/f z regulacjag pradu
strumienia (FCC) - 72

Sterowanie paraboliczne U/f - 72
Sterowanie wektorowe bez enkodera - 72

MICROMASTER 440
Instrukcja Obstugi
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Sterowanie wektorowe momentu z
enkoderem - 72

Sterowanie wektorowe predkosci z
enkoderem - 72

Sterowanie wielopunktowe U/f - 72

Stosowane normy
Europejska Dyrektywa KompatybilnoSci
Elektromagnetycznej - 158
Europejska Dyrektywa Maszynowa - 158
Europejska Dyrektywa Niskonapieciowa -
158
ISO 9001 - 158
Underwriters Laboratories - 158

Szablon otworéw dla MICROMASTER 440
- 28

Szybkie uruchamianie - 57, 59

Szyna standardowa dla wielkosci obudowy
A-32

T

Temperatura otoczenia pracy - 24

Tryby sterowania - 67, 72
Sterowanie liniowe U/f z regulacjg pradu
strumienia (FCC) - 72
sterowanie paraboliczne U/f - 72
sterowanie U/f - 72
sterowanie wektorowe bez enkodera - 72
sterowanie wektorowe momentu bez
enkodera - 72
sterowanie wektorowe momentu z
enkoderem - 72
sterowanie wektorowe predkosci z
enkoderem - 72
sterowanie wielopunktowe U/f - 72

Tryby uruchamiania - 49
U

Uderzenia - 24
Uruchamianie - 45

Uruchamianie przy pomocy panela AOP -
57

Uruchamianie przy pomocy panela BOP -
54

Uruchamianie z panelem BOP - 54
Ustawienia fabryczne - 51, 54

w

Warto$¢ zadana czestotliwosci - 67, 68

Warunki otoczenia pracy
drgania - 24
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promieniowanie elektromagnetyczne - 26
woda - 26
zanieczyszczenia powietrza - 26

Warunki otoczenia pracy - 24
instalacja i chtodzenie - 26
temperatura otoczenia pracy - 24
uderzenia - 24
wilgotnos¢ powietrza - 24
wysokos$¢ zainstalowania - 24

Wejscia analogowe - 48

Widok przytaczy
FX -39
GX -39

Wilgotno$¢ powietrza - 24

Witasciwosci - 19

Wiasciwosci funkcjonalne - 20

Witasciwosci ochronne - 20

Wolne bloki funkcyjne - 73

Wstep - 5

Wykrywanie btedow
z panelem BOP - 102
z panelem SDP - 100

Wykrywanie i usuwanie btedow - 99
Wykwalifikowany personel - 6
Wymiana panela operatorskiego - 143
Wymiary i momenty dokrecania - 31
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Wymiary montazowe dla
MICROMASTER 440 wielko$¢ obudowy
FX-29

Wymiary montazowe dla
MICROMASTER 440 wielko$¢ obudowy
GX-30

Wysokos¢ zainstalowania - 24
Wytyczne okablowania EMC - 43

V4

Zaawansowany panel operatorski
praca z AOP - 57

Zabudowa opcji w kasecie elektroniki - 33
Zaciski przytagczeniowe - 38
Zaktécenia elektromagnetyczne - 42

Zaktocenia elektromagnetyczne
unikanie zaktocen EMC - 42

Zdejmowanie modutu wej$c/wyjsé - 150
Zdejmowanie przednich oston - 144

Zestawy danych napedowych i
rozkazowych - 94

Zgodnos¢ wytycznych EMC - 137

Zmiana pojedynczych pozycji wartosci
parametru - 57

z

Zrédta rozkazéw - 69
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Propozycje i/lub poprawki

Do:

Siemens Sp. z 0.0.
A&D SD
ul. Zupnicza 11

03-821 Warszawa

e-mail: micromaster@siemens.pl

Propozycje

Poprawki

Do publikacji / podrecznika:
MICROMASTER 440

0,12 kW - 250 kW
Instrukcja Obstugi

Dokumentacja Uzytkownika

Od:

Nazwisko:

Firma/Dziat Serwisu

Instrukcja Obstugi

Symbol zaméwieniowy:
6SE6400-5AW00-0APO PL

Data wydania: 12/02

Jesli podczas lektury odkryjg Panstwo
btedy w druku prosimy nas o tym

Adres: powiadomi¢ przy pomocy tego
formularza.
Jednakowo wdzieczni bedziemy za
sugestie i propozycje poprawek.
tel.: /
fax: /
MICROMASTER 440 Siemens Sp. z o.0.

Instrukcja Obstugi 03-821 Warszawa, ul. Zupnicza 11, tel. (022) 870 98 11, fax (022) 8709149 153




W celu uzyskania dalszych informacji
lub pomocy technicznej prosimy kierowacé sie do:

Doradztwo techniczne:
tel:  (022) 8709112 lub (032)208 4173
fax: (022) 8709149 lub (032)208 4179

e-mail: micromaster@siemens.pl

Adres internetowy:

Informacje ogdlne oraz techniczne mozna uzyskacé

réwniez pod ponizszym adresem internetowym:

http://www.siemens.pl/micromaster

Siemens Sp. z 0.0.
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