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Wskazowki ogolne
Struktura wskazéwek bezpieczenstwa

Wskazoéwki ogdlne
1.1 Struktura wskazowek bezpieczenstwa

Wskazdwki bezpieczenstwa niniejszej instrukcji obstugi wygladajg w nastepujacy sposob:

Piktogram A SLOWO SYGNALIZACYJNE!

>

Rodzaj zagrozenia i jego zrodio.
Mozliwe skutki zlekcewazenia.
» Czynno$ci zapobiegajgce zagrozeniu.

Piktogram

Przyktad:

>

Ogolne zagrozenie

Stowo Znaczenie Skutki nieprzestrzegania
sygnalizacyjne
A y4Xcl:lo¥4=\|[3M Bezposrednie zagrozenie Smieré lub ciezkie uszkodzenia ciata

OSTRZEZENIE! | Mozliwa, niebezpieczna sytuacja | Smieré lub ciezkie uszkodzenia ciata

/A \ A UWAGA! Mozliwa, niebezpieczna sytuacja | Lekkie uszkodzenia ciata
Specyficzne zagrozenie,
np.porazenie pradem
STOP! Mozliwe straty rzeczowe Uszkodzenie systemu napedowego lub

L
S)
0

jego otoczenia

=] (

WSKAZOWKA | Przydatna wskazéwka lub rada.
Utatwia obstuge systemu
napedowego.

1.2 Roszczenia dot. odpowiedzialnosci za wady

Przestrzeganie tej instrukcji obstugi jest warunkiem bezawaryjnej pracy urzgdzenia
i uznania ewentualnych roszczenh z tytutu gwarancji. Przeczytaj wiec najpierw instrukcje,
zanim rozpoczniesz uzytkowac urzgdzenie!

Nalezy zapewni¢ dostepno$¢ oraz dobry i czytelny stan instrukcji obstugi dla os6b
odpowiedzialnych za instalacje i prace oraz oséb, kiére na wtasng odpowiedzialno$¢
pracujg przy urzgdzeniu.

1.3  Wykluczenie odpowiedzialnosci

Przestrzeganie instrukcji obstugi jest podstawowym warunkiem bezpieczniej pracy
przetwornicy MOVIMOT® MM..C i uzyskania podanych wiasciwoéci produktu oraz cech
wydajnosci. Za osoby, straty rzeczowe Ilub majgtkowe, powstate z powodu
nieprzestrzegania instrukcji obstugi firma SEW-EURODRIVE nie ponosi zadnej
odpowiedzialnosci. W takich przypadkach wykluczona jest odpowiedzialno$¢ za defekty
ujawnione.
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Wskazowki bezpieczenstwa
Informacje ogoine

2

2.1

2.2

2.3

Wskazowki bezpieczenstwa

Opisane ponizej zasadnicze wskazowki bezpieczenstwa stuzg zapobieganiu
uszkodzeniom ciata i szkodom materialnym. Uzytkownik powinien zapewni¢, aby
zasadnicze wskazowki bezpieczenstwa byly przestrzegane. Nalezy zapewnié, aby
osoby odpowiedzialne za instalacje i eksploatacje, jak rowniez personel pracujacy przy
urzgdzeniu na wiasng odpowiedzialno$¢ zapoznaly sie z catg instrukcjg obstugi. W razie
niejasnosci lub w celu uzyskania dalszych informacji nalezy skonsultowac sie
z SEW-EURODRIVE.

Informacje ogdlne

Nigdy nie wolno instalowa¢ ani uruchamiaé produktow uszkodzonych. Uszkodzenia
powinny by¢ bezzwtocznie zgtoszone firmie spedycyjne;.

Podczas pracy napedy MOVIMOT® mogq posiadaé stosowne do ich stopnia ochrony
ostoniete elementy, na ktérych moze wystepowac¢ napiecie. Urzadzenia te mogg
réwniez posiada¢ ruchome lub obracajgce sie czesci jak i gorgce powierzchnie.

W przypadku niedopuszczonego usuniecia wymaganej ostony, zastosowania
niezgodnego z instrukcjg, btednej instalacji lub obstugi, istnieje zagrozenie powstania
ciezkich obrazen oraz szk6d materialnych.

Szczegotowe informacije przedstawione zostaty w dokumentaciji.

Grupa docelowa

Wszystkie czynno$ci zwigzane z instalacjg, uruchomieniem, usuwaniem usterek oraz
z utrzymywaniem urzadzeh w sprawnosci technicznej powinny byé przeprowadzane
przez wykwalifikowanych elektrykéw (przestrzegac IEC 60364 lub CENELEC HD 384
lub DIN VDE 0100 i IEC 60664 lub DIN VDE 0110 oraz krajowych przepiséw dotyczacych
zapobiegania wypadkom).

Wykwalifikowani elektrycy, w odniesieniu do zasadniczych wskazéwek bezpieczenstwa,
to osoby, ktoére poznaty techniki instalacji, montazu, uruchomienia i eksploatacji danego
urzadzenia i posiadajg odpowiednie kwalifikacje pozwalajace na wykonywanie tych
czynno$ci.

Wszelkie pozostate prace z zakresu transportu, magazynowania, eksploatacji
i ztomowania muszg by¢ przeprowadzane przez odpowiednio przeszkolone osoby.

Uzytkowanie zgodne z przeznaczeniem

Falowniki MOVIMOT® sq komponentami przeznaczonymi do montazu w maszynach
i instalacjach.

W przypadku montazu w maszynach nie dopuszcza sie uruchomienia falownikéw
MOVIMOT® (tzn. podjecia eksploatacji zgodnej z przeznaczeniem) do momentu, gdy
nie stwierdzona zostanie zgodno$¢ maszyny z przepisami dyrektywy UE 98/37/EG
(Dyrektywa maszynowa).

Uruchomienie (tzn. eksploatacja zgodna z przeznaczeniem) dopuszczalne jest
wytgcznie przy zachowaniu dyrektywy EMC (89/336/EWG).

Falowniki MOVIMOT® spetniajg wymagania dyrektywy niskonapigciowej 73/23/EWG.
Podane w deklaracji zgodnosci normy stosujg sie do falownikow MOVIMOT®.

Nalezy koniecznie przestrzegaé danych technicznych oraz danych odnoszgcych sie do
warunkow zastosowania umieszczonych na tabliczce znamionowej oraz w dokumentaciji.
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Wskazowki bezpieczenstwa
Dokumentacja uzupetniajgca

Funkcje
bezpieczenstwa

Zastosowania
dzwignicowe

Falowniki MOVIMOT® nie moga uwzgledniaé funkcji bezpieczenstwa, chyba ze zostaty
one opisane i wyraznie dopuszczone.

Nalezy zapewnié, zeby dla bezpiecznej eksploatacji uwzglednione zostaty dane
z nastepujgcych dokumentow.

* Bezpieczne odigczanie dla MOVIMOT® - Dokumentacja
» Bezpieczne odigczanie dla MOVIMOT® - Aplikacje

Dla bezpiecznej eksploatacji mogg byé uzywane wylgcznie te komponenty, ktére
SEW-EURODRIVE przeznaczyt w dostawie dla danej wers;ji!

Falowniki MOVIMOT® przystosowane sg dla mechanizméw dzwignicowych tylko
w ograniczonym zakresie, patrz str. 86.

Falowniki MOVIMOT® nie moga byé wykorzystywane do funkcji dzwignicowych jako
urzgdzenie bezpieczenhstwa.

2.4 Dokumentacja uzupetniajgca

Dodatkowo uwzglednic nalezy nastepujgcg dokumentacije:
 Instrukcja obstugi "Silniki tréjfazowe DR/DT/DV, asynchroniczne serwomotory CT/CV"

2.5 Transport, magazynowanie

2.6 Ustawienie

Przestrzega¢ nalezy wskazéwek dotyczacych transportu, magazynowania
i prawidtowego uzytkowania. Nalezy przestrzega¢ norm dla warunkéw klimatycznych
zgodnie z rozdziatami "Dane techniczne". Nalezy mocno prz(gkrecié uchwyty
transportowe. Dostosowane sg one do ciezaru napedu MOVIMOT™. Nie wolno ich
dodatkowo obcigza¢. W razie potrzeby nalezy zastosowad specjalne, odpowiednio
wymierzone $rodki transportowe (np. prowadnice liny).

Ustawienie i chtodzenie urzadzenia powinno odbywac sie zgodnie z przepisami dla
poszczegdblnej dokumentac;i.

Urzadzenia MOVIMOT® nalezy chroni¢ przed niedozwolonym obcigzeniem.

Jesli urzadzenie nie zostato wyraznie przewidziane do tego celu, zabronione sg
nastepujgce zastosowania:

+ Zastosowanie w obszarach zagrozonych wybuchem.

+ Zastosowanie w otoczeniu ze szkodliwymi olejami, kwasami, gazami, oparami,
pytami, promieniowaniem, itd.

+ Stosowanie w obiektach niestacjonarnych, przy ktoérych wystepujg drgania i udary,
patrz rozdziat "Dane techniczne".
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Wskazowki bezpieczenstwa
Podtaczenie elektryczne

2.7

2.8

2.9

Podfaczenie elektryczne

Podczas wykonywania prac przy falownikach MOVIMOT® pod napieciem nalezy
przestrzegaé obowigzujgcych krajowych przepisbw dotyczacych zapobiegania
wypadkom (n p. BGV A3).

Instalacja elektryczna musi zostaé przeprowadzona zgodnie z obowigzujgcymi
przepisami (np. w odniesieniu do przekroju przewodow, zabezpieczen, potgczen
przewodoéw ochronnych). Pozostate wskazowki zawarte sg w odpowiednich
dokumentacjach.

Wskazéwki dotyczace instalacji zgodnej z wytycznymi EMC — dla ekranowania,
uziemienia, przyporzgdkowania filtrow, uktadania przewodoéw itd. — umieszczone
zostaly w dokumentaciji falownika MOVIMOT®. Odpowiedzialnos¢ za przestrzeganie
wartosci granicznych ustanowionych przez przepisy EMV spoczywa na producencie
instalacji lub maszyny.

Srodki i urzadzenia ochronne muszg odpowiada¢ obowigzujagcym przepisom
(np. EN 60204 lub EN 61800-5-1).

Bezpieczne odfgczenie

Falowniki MOVIMOT® spetnia wymogi bezpiecznego odtgczania przytaczy mocy
i elektroniki zgodnie z normg EN 61800-5-1. Aby zagwarantowaC bezpieczne
odtgczenie, wszystkie podigczone obwody pragdowe powinny réwniez spetnia¢ wymogi
bezpiecznego rozdzielenia .

Eksploatacja

Instalacje, w ktérych zamontowane zostaty falowniki MOVIMOT®, powinny by¢, w razie
koniecznosci, wyposazone w dodatkowe urzadzenia nadzorujgce i zabezpieczajgce
zgodnie z obowigzujgcymi przepisami bezpieczenstwa, np. ustawg o technicznych
8rodkach roboczych, przepisami dot. zapobiegania wypadkom, itp. Przy
zastosowaniach o podwyzszonym ryzyku konieczne mogg byé dodatkowe $rodki
ochronne. Dozwolone sg zmiany falownikow MOVIMOT® z oprogramowaniem
obstugowym.

Bezposrednio po odtgczeniu falownikow MOVIMOT® od napiecia zasilajacego nalezy,
ze wzgledu na ewentualnie natadowane kondensatory, unika¢ kontaktu z elementami
urzgdzenia przewodzgcymi napiecie oraz przytgczami przewodow. Po odtgczeniu
zasilania nalezy odczekac¢ co najmniej 1 min.

Po dofgczeniu napiecia zasilajgcego do falownika MOVIMOT® skrzynka zaciskowa
musi by¢ zamknieta, tzn. falownik MOVIMOT® musi by¢ przykrecony.

Zgasniecie diody LED i innych elementéw sygnalizujgcych nie jest Zadnym
potwierdzeniem tego, Zze urzadzenie jest odtgczone od sieci i nie znajduje sie pod
napieciem.

Blokada mechaniczna lub funkcje bezpieczenstwa witasciwe dla urzadzenia mogg
spowodowac zatrzymanie silnika. Usuniecie przyczyny zaktdcenia lub reset mogg
prowadzi¢ do samoczynnego uruchomienia sie napedu. Jesli w przypadku podtgczone;j
do napedu maszyny, jest to niedopuszczalne z przyczyn bezpieczenstwa, to przed
usunieciem zaktocenia nalezy najpierw odtgczy¢ urzadzenie od sieci.

Uwaga, niebezpieczenstwo poparzenia: Powierzchnia napedu MOVIMOT i opcji
zewnetrznych, np. radiatora rezystora hamujgcego, moze nagrza¢ sie podczas
eksploatacji do ponad 60 °C!
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Indeks zmian

Zmiany w poréwnaniu do poprzedniej wersji

3 Indeks zmian

3.1

Wskazowki
ogoélne

Wskazowki
bezpieczenstwa

Indeks zmian

Instalacja
mechaniczna

Instalacja
elektryczna
MoVvIMOT®
wersja
standardowa

Instalacja
elektryczna
MOVIMOT® ze
Zintegrowanym
zfgczem
AS-interface

Uruchomienie
MoOVIMOT®
wersja
standardowa

Zmiany w porownaniu do poprzedniej wersji

Ponizej przedstawiono istotne zmiany dla poszczegdlnych rozdziatdw w poréwnaniu
do wydania 08/2003, numer katalogowy 11218258 (PL).

.

Rozdziat "Wskazowki og6lne" ulegt catkowitej zmianie
Rozdziat " Wskazowki bezpieczenstwa" ulegt catkowitej zmianie
Nowy rozdziat " Indeks zmian"

Nowy rozdziat "Opcja MNF11A"
Nowy rozdziat "Momenty dociggajace”

Rozdziat "Przepisy instalacyjne”

— Nowy ustep "Wytacznik ochronny ré6znicowo-prgdowy"
— Nowy ustep " Stycznik sieciowy"

— Nowy ustep "Wskazéwki dot. przytgcza PE"

— Nowy ustep "Instalacja spetniajgca warunki EMV"

— Ustep "Instalacja zgodna z wymogami UL" uzupetniono

Rozdziat "Podtgczenie opcji MOVIMOT®"

— Nowy ustep "Podtgczenie opcji MLU13A"

— Nowy ustep "Podigczenie opcji BMG"

— Nowy ustep "Podtgczenie opcji MNF11A"

Rozdziat "Potgczenie miedzy MOVIMOT® i silnikiem w przypadku
przysilnikowego"

— Nowe "Zestawienie dot. potgczenia miedzy MOVIMOT® i silnikiem"

— Nowy ustep " Rozmieszczenie kabli / pindw"

Rozdziat "Przepisy instalacyjne”

— Nowy ustep "Wytacznik ochronny réznicowo-prgdowy"

— Nowy ustep " Stycznik sieciowy"

— Nowy ustep "Wskazéwki dot. przytgcza PE"

— Nowy ustep "Instalacja spetniajgca warunki EMV"

— Ustep "Instalacja zgodna z wymogami UL" uzupetniono

Rozdziat "Podtgczenie opcji MOVIMOT®"

— Nowy ustep "Opcja MNF11A"

Nowy rozdziat "Podtgczenie klawiatury DBG60B"

Nowy rozdziat "Podtgczenie komputera"

Rozdziat "Potgczenie miedzy MOVIMOT® i silnikiem w przypadku
przysilnikowego"

— Nowe "Zestawienie dot. potgczenia miedzy MOVIMOT®  silnikiem"
— Nowy ustep " Rozmieszczenie kabli / pindw"

Rozdziat "Mozliwe do wyboru funkcje dodatkowe MM..C-503-00"
— Zestawienie funkcji dodatkowych uzupetniono

— Nowy ustep "Funkcja dodatkowa 13"

— Nowy ustep "Funkcja dodatkowa 14"

montazu

montazu
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Indeks zmian (] 3
Zmiany w poréwnaniu do poprzedniej wersji I

Uruchomienie
MoVIMOT®

z wbudowanym
zlagczem
AS-interface

Eksploatacja

Serwis

Dane techniczne
MOVIMOT®-
wersja
standardowa

Dane techniczne
MOVIMOT® z
wbudowanym
zlgczem
AS-interface

Rozdziat "Mozliwe do wyboru funkcje dodatkowe MM..C-503-30"

— Zestawienie uzupetniono
— Nowy ustep "Funkcja dodatkowa 14"

Rozdziat " Eksploatacja" ulegt catkowitej zmianie
Nowy rozdziat "Klawiatura MBG11A i MLG11A dla MOVIMOT®-wersja standardowa"

Nowy rozdziat "Modut konwersji warto$ci zadanej MWA21A dla MOVIMOT®—wersja
standardowa"

Nowy rozdziat "MOVITOOLS®-Sterowanie reczne dla MOVIMOT® z wbudowanym
ztaczem AS-interface”

Nowy rozdziat "Klawiatura DBG60B dla MOVIMOT® z wbudowanym zigczem
AS-interface"

Rozdziat " Serwis" ulegt catkowitej zmianie
Nowy rozdziat "Diagnoza dla MOVIMOT®-wersja standardowa"

Nowy rozdziat "MOVITOOLS®-Diagnoza dla MOVIMOT® z wbudowanym ztaczem
AS-interface"

Rozdziat "Prace przegladowe i konserwacyjne silnika"
— Nowy ustep "Smarowanie sprzegta jednokierunkowego"

Nowy rozdziat "Magazynowanie dtugoterminowe"
Nowy rozdziat "Ztomowanie"

Rozdziat "Silnik z punktem znamionowym pracy 400 V/50 Hz lub 400 V/100 Hz"
uzupetniono

Rozdziat "Silnik z punktem znamionowym pracy 460 V/60 Hz" uzupetniono
Rozdziat "Dane techniczne:opcje"

— Nowy ustep "MLU13A"

— Nowy ustep "MNF11A"

Nowy rozdziat "Robocza szczelina powietrzna, moment hamowania hamulec"
Nowy rozdziat "Dopuszczalne typy tozysk kulkowych"

Rozdziat "Przyporzadkowanie zewnetrznych rezystoréw hamujgcych"

— Nowy ustep "BW100... BW200"
— Nowy ustep "BW150... BW068"

Rozdziat "Silnik z punktem znamionowym pracy 400 V/50 Hz lub 400 V/100 Hz"
uzupetniono

Nowy rozdziat "Dane techniczne:opcje"

— Nowy ustep "MLU13A"

Nowy rozdziat "Robocza szczelina powietrzna, moment hamowania hamulec”
Nowy rozdziat "Dopuszczalne typy tozysk kulkowych"

Rozdziat "Przyporzadkowanie zewnetrznych rezystoréw hamujgcych"

— Nowy ustep "BW100... BW200"
— Nowy ustep "BW150... BW068"

Instrukcja obstugi — MOVIMOT® MM..C 11
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Budowa urzadzenia
Falownika MOVIMOT® (wersja standardowa)

4 Budowa urzadzenia
4.1  Falownika MOVIMOT® (wersja standardowa)

13 14 15 16

Oznaczenie rodzaju potgczenia

Skrzynka zaciskowa (przyktadowa wielko$¢ 2)

Ztacze wiykowe ur. _Iigzenla peryferyjnego z falownikiem

Falownik MOVIMOT™ z radiatorem (przyktadowa wielko$¢ 2)

Ptytka zaciskéw mocy oraz sterowania

Sruba dla przytgcza PE ©

Listwa zaciskowa elektroniki X2

Wewnetrzny rezystor hamujacy BW. (seryjnie dla silnikéw bez hamulca)

Przytgcze cewki hamulca (X3). W przypadku silnikow bez hamulca: przytagcze wewnetrznego

rezystora hamujgcego BW. (seryjnie)

10. Przytacze napigcia zasilania L1, L2, L3 (X3) (odpowiednie dla 2 x 4 mm )

11. Sruba dla przytacza PE ©

12. Dtawiki kablowe

13. Tabliczka znamionowa elektroniki

14. Pokrywa ochronna dla elektroniki falownika

15. Potencjometr wartosci zadanych f1 (niewidoczny), od gornej strony falownika MOVIMOT®
dostepny poprzez potaczenie gwintowe

16. Przetacznik wartosci zadanych f2 (zielony)

17. Przetacznik t1 dla rampy integratora (biaty)

18. Przetacznik DIP S1 i S2 (mozliwosci ustawien patrz Rozdziat "Uruchomienie")

19. Status diody LED (widocznej od gornej strony falownika MOVIMOT®, patrz rozdziat "Eksploatacja”)

CONOOORWN =

17 18 19

06496AXX
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Budowa urzadzenia
Oznaczenia typow (MOVIMOT®-wersja standardowa)

4.2 Oznaczenia typéw (MOVIMOT®-wersja standardowa)

Tabliczka
Znamionowa
silnika (przykitad)

( )
SEWEUR@DRIVAE  Bruchsal / Germany @ @
Typ KA77 DT90L4/BMG/MM15/MLU 3~ IEC 34
Nr.  3009818304. 0001. 99 IM B3
KW 15 |/ 50HZ cosp 0,99
(O50Hz V 380-500 A 3,50 @)
60Hz V 380-500 A 3,50
rimin 22/1400 P 54 kK F
Bremse V 230 Nm 20 Gleichrichter
kg 73 Ma 665 Nm i 64,751
\_ Schmierstoff Made in Germany 184103 3.14 )

06491AXX
KA 77 DT 90L4 BMG/MM15/MLU

1

Dodatkowe wyposazenie falownika

Falownik MOVIMOT®

Dodatkowe wyposazenie silnika
(hamulec)

Wielkos¢, liczba biegunoéw silnika

Seria silnika

2)

Wielko$¢ przektadni

2)

Seria przekfadni

1) Tylko fabrycznie zainstalowane opcje podane sg na tabliczce znamionowe;j.

2) Wyczerpujgace informacje odno$nie réznych kombinacji dla motoreduktoréw zawarte sg w katalogu
"Motoreduktory MOVIMOT®",

Instrukcja obstugi — MOVIMOT® MM..C

13



4 Budowa urzadzenia
Oznaczenia typow (MOVIMOT®-wersja standardowa)

Tabliczka
Znamionowa

falownika

(przykiac) HIIII\Nll}|||||l|?|||"l\III\Illl\III!II!DHI!IVI!IHIIIII!|||\|!|HI!IIII|||\IIIIIIUIIIIII!IHIIIII||||||\Il||||lIIHIIIIIHIIIIII\HIH
IIUIIIIjllIIIIIIIIIIIII

seeh. Nr. 8241198 Serien Nr0284414 ‘
ul
R 0% u 30V..U
EURODRIVE = 2..100m ! G“US

f= 60..60Hz +-10%

&IHIIIIIIIIIIIIIIIIII

D-76646 Bruchsal = 3,5AAC I= 40AAC  LastartM

Antriebsumrichter  T= -35.40 C e

Made in Germany Motor: 1,6 kW 1,1 kW N2936
(S1/60n) 1.1 kW 0,75 kW

Use 60/75°C copper wire only.Tighten termlnals to 13,3in. - Ibs.(1,5 Nm)
Suitable for use on a circuit capable of delivering not more than 5000 rms
\symmetrlcal amperes, 500 volts maximum, when protected by 35 A/600 V ruse j

EN 50

MM 15 C — 503 - 00

05605AXX

Wersja (00 = standard)

Rodzaj zasilania (3 = 3-fazowe)

Napiecie przytagczeniowe

(50 = 380...500 Vc)

Wersja C

Moc silnika (15 = 1,5 kW)

Seria typow MOVIMOT®

Cechy urzadzenia Cechy urzgdzenia [1] umieszczone w gérnej czesci przetwornicy MOVIMOT® zawierajg
informacje o typie przetwornicy [2], numerze katalogowym przetwornicy [3], mocy
urzadzenia [4] i przeznaczonych (przyporzadkowanych) silnikach [5].

@)

Bl—F08241198/1,5KW

2I—S\iM15C-503-00 %

51— DT90L4A,DTO0S4A

> @EW

MM15C-503-00
08241198/1,5KW C [1]
DT90L4A,DTO0S4A

o

(@)

14

50862AXX
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Budowa urzadzenia 4
Oznaczenia typow (MOVIMOT®-wersja standardowa)

Wersja "Montaz Ponizszy rysunek przedstawia przyktadowy montaz przysilnikowy (osadzany) falownika
przysilnikowy" MOVIMOT® z przynalezng tabliczkg znamionowg i oznaczeniem typu:

za pomocy

opcji P2.A

E
076646 Bruchsal MOVIMOT
Made in Garmany
Typ: MM22C-503-00/0/P 22A/RO2A/APG4

4.

Wr.: 01.1234567890.0004.03
I T MR T 0

B60053AXX
MM22C-503-00/0/P22A/RO2A/APG4

I— Ztacze wtykowe dla potgczen z silnikiem

Wersja skrzynki zaciskowej

Adapter do montazu przysilnikowego (osadzanego)
21 = wielkos¢ 1

22 = wielkos$¢ 2

Rodzaj potaczen
0=X
1= A

MOVIMOT®

Instrukcja obstugi — MOVIMOT® MM..C 15
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Budowa urzadzenia
Falownik MOVIMOT® (ze zintegrowanym ztgczem AS-interface)

4.3  Falownik MOVIMOT® (ze zintegrowanym ztaczem AS-interface)

6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18

Sruba dla przytacza PE @

Skrzynka zaciskowa (przyktadowa wielko$¢ 1)

Oznaczenie rodzaju potaczenia

Ztacze wtykowe ur. _Iigzenla peryferyjnego z falownikiem

Falownik MOVIMOT™ z radiatorem (przyktadowa wielko$¢ 1)

Przetacznik S5 (zasilanie AUX-/24V, mozliwo$ci ustawien patrz rozdziat "Uruchomienie")

Listwa zaciskowa elektroniki X2

Przytgcze cewki hamulca (X3). W przypadku silnikéw bez hamulca: przytacze wewnetrznego

rezystora hamujgcego BW. (seryjnie)

9. Przytacze napigcia zasilania L1, L2, L3 (X3) (odpowiednie dla 2 x 4 mm )

10. Sruba dla przytacza PE ©

11. Ptytka zaciskéw mocy oraz sterowania

12. Dtawiki kablowe

13. Zigcze diagnostyczne

14. Podtaczenie AS-interface

15. Tabliczka znamionowa elektroniki

16. Pokrywa ochronna dla elektroniki falownika

17. Potencjometr wartosci zadanych f1 (niewidoczny), od goérnej strony falownika MOVIMOT®
dostepny poprzez potagczenie gwintowe

18. Przetacznik wartosci zadanych f2 (zielony)

19. Przetacznik t1 dla rampy integratora (biaty)

20. Przetacznik DIP S3 i S4 (mozliwosci ustawien patrz Rozdziat ' Uruchomlenle ")

ONOORWN =

19 20 21

06413AXX

21. Status diody LED (widocznej od gérnej strony falownika MOVIMOT®, patrz rozdziat "Eksploatacja")

Instrukcja obstugi —
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Budowa urzadzenia
Oznaczenia typu (MOVIMOT® ze zintegrowanym ztgczem AS-interface)

4.4 Oznaczenia typu (MOVIMOT® ze zintegrowanym zigczem AS-interface)

Tabliczka
Znamionowa

silnika (przykitad) ( )
SEWEEUR@DRIWVIE  Bruchsal / Germany @ €
Typ KA77 DT90L4/BMG/MM15/RJ1A/AND3/AZSK 3~  IEC 34
Nr. 3009818304. 0001. 99 M B3
KW 15 | 50HZ cosp nggg
50Hz V' 380-500 A ,
Ofrz v 330-800 A 350 ©
r/min 22/1400 P 54 K F
Bremse \/ 230 Nm 20 Gleichrichter
kg 73  Ma 665 Nm i 64,751
\_ Schmierstoff Made in Germany 184103314 )

06488AXX

KA 77 DT 90L4 BMG/MM15/RJ1A/AND3/AZSK

I

Zigcze wtykowe dla przytacza
AS-interface i czujnika

Ztacze wtykowe dla mocy
Wersja skrzynki zaciskowej

Falownik MOVIMOT®

Dodatkowe wyposazenie silnika
(hamulec)

Wielkos¢, liczba biegunoéw silnika
Seria silnika
Wielkos¢ przektadni®)

Seria przektadni®)

1) Wyczerpujace informacje odnosnie réznych kombinacji dla motoreduktoréw zawarte sg w katalogu

"Motoreduktory MOVIMOT®".

Instrukcja obstugi — MOVIMOT® MM..C

17



4 Budowa urzadzenia
Oznaczenia typu (MOVIMOT® ze zintegrowanym ztgczem AS-interface)

Tabliczka
Znamionowa
falownika \

fpraviied HIIiIl!IIN|||!Il||||UIIIIMIIIHIIIIIII|||IllllIiIIIII|I|||||||||||||||\IllﬂllllllllllI!IIIIIIIIIIII)|||||I|||||IIIIIIIIHIIIIIHIHII\
|||||||||||||||||I|I|||||I|I|||||||I|||I|I|I||II||||I|| IIIIIIII||I|||||I|I||||||III R

Sach Nr 8243581 Serlen Nr0407493 A

ut
EURODRIVE u asao T T i u.,,,u. [:“ us

fe 50..60Hz +-10% f= 2..100Hz
D-76646 Bruchsal | 2,4AAC 1= 32AAC Lastart M

Antriebsumrichter = .25.. 40 C
Motor 0,75 kW
Made in Germany (S1IGOn)o75 W ,k / i

. ce

B60056AXX

MM 15 C — 503 - 30

| Wersja
(30 = ze zintegrowanym ztagczem
AS-interface)

Rodzaj zasilania (3 = 3-fazowe)

Napiecie przytagczeniowe
(50 = 380...500 Vpc)

Wersja C

Moc silnika (15 = 1,5 kW)

Seria typow MOVIMOT®

Cechy urzadzenia Cechy urzadzenia [1] umieszczone w gérnej czesci przetwornicy MOVIMOT® zawierajg
informacje o typie przetwornicy [2], numerze katalogowym przetwornicy [3], mocy
urzgdzenia [4] i przeznaczonych (przyporzadkowanych) silnikach [5].

O 2—5MM15C-503-30

B1—F0824359X/1,5KW
51— DT90L4A,DT90S4A

AS-Interface o

MMT]SC 503-30
0824358 /1,5KW ¢ [1]
D‘TQO)MM DT5054A

Ol

51967AXX
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Budowa urzadzenia 4

Oznaczenia typu (MOVIMOT® ze zintegrowanym ztgczem AS-interface)

Wersja "Montaz Ponizszy rysunek przedstawia przyktadowy montaz przysilnikowy (osadzany)
przysilnikowy" przetwornicy MOVIMOT® z przynalezng tabliczkg znamionowa i oznaczeniem typu:

za pomoca

opcji P2.A

C€

D-T664E Bruchsal  MOVIMOT
Made |n Sermany

Typ: MM3IOC-503-30/0/P22A/RE2A/AVZHIALAS
M. 01.123458

7808.0004.03
(EREVACKETRAR PR BRI

MM30C-503-30/0/P22A/RE2A/AVSK/ALA4

I

Instrukcja obstugi — MOVIMOT® MM..C

B60058AXX

Ziacze wtykowe dla potaczen z silnikiem
Opcja zlgcza wtykowego

Wersja skrzynki zaciskowej

Adapter do montazu przysilnikowego
(osadzanego)

21 = wielko$¢ 1

22 = wielkos¢ 2

Rodzaj potaczen

0=\
1=A

MOVIMOT®
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Instalacja mechaniczna
Motoreduktor MOVIMOT®

5 Instalacja mechaniczna
5.1 Motoreduktor MOVIMOT®

Przed
rozpoczeciem

Tolerancje przy
pracach
montazowych

Ustawienie
MOVIMOT®

MOVIMOT® moze by¢ zamontowany wylgcznie wtedy, gdy:

+ dane na tabliczce znamionowej napedu zgadzajg sie z parametrami napiecia
sieciowego

* naped jest nieuszkodzony (brak uszkodzen uwarunkowanych transportem lub
magazynowaniem)

+ spetnione zostaty nastepujgce warunki:

— temperatura otoczenia odpowiada danym z rozdziatu "Dane techniczne" (nalezy
uwzglednic, ze zakres temperatury przektadni moze zostaé ograniczony, patrz
instrukcja obstugi przektadni)

— brak olejow, kwaséw, gazéw, oparéw, promieniowania itd.

Koniec watu Kotnierze

Tolerancja $rednicy wedtug DIN 748 tolerancja krawedzi centrujgcej wedtug DIN 42948
ISO k6 przy @ <50 mm *« IS0 6 przy @ <230 mm

* 1SO m6 przy & > 50 mm * 1SO h6 przy & > 230 mm

(otwér centrujacy wedtug DIN 332, forma DR)

* Urzadzenie MOVIMOT® moze by¢ ustawione / zamontowane wytgcznie w podanej
formie na rownej, wolnej od wstrzgsow i odpornej na skrecenia powierzchni.

+ Koncoéwki watéw starannie oczysci¢ ze $rodkéw antykorozyjnych (uzy¢
rozpuszczalnika dostepnego w handlu). Rozpuszczalnik nie moze przenikngé
do tozysk oraz pierécieni uszczelniajgcych — mozliwe uszkodzenie!

* Urzadzenie MOVIMOT® i maszyne roboczg nalezy dokfadnie ustawi¢ wzgledem
siebie, aby nie obcigza¢ watéw silnikowych w niedopuszczalnym stopniu (nalezy
przestrzega¢ dozwolonych sit poprzecznych i osiowych!)

* Unika¢ uderzen w koncowke watu

* W przypadku pionowych pozycji pracy, chroni¢ urzadzenie przed przedostaniem ciat
obcych!

« Zwrdcié uwage na wiasciwy doptyw powietrza chtodzacego, nie zasysac¢ z powrotem
cieptego powietrza

* Elementy dodatkowo naktadane na wat powinny by¢ wywazane z klinem (waty
wyjsciowe wywazane sg z klinem)

+ Istniejgce otwory odptywowe skroplin zamkniete sg za pomocg zatyczek z tworzywa
sztucznego i mogg by¢ otwierane wytacznie w razie potrzeby

+ Otwarte otwory odptywowe skroplin sg niedopuszczalne, gdyz w przeciwnym razie
niespetnione byly by wyzsze klasy ochrony

STOP!

Podany w danych technicznych stopierh ochrony obowigzuje tylko dla wiasciwie
zamontowanego falownika MOVIMOT®.

Jesli falownik MOVIMOT® wyjety jest ze skrzynki zaciskowej, moze dojs¢ do jego
uszkodzenia przez wilgos lub kurz.

* Nalezy chroni¢ falownik MOVIMOT® w przypadku jego wyjecia ze skrzynki
zaciskowej.

Instrukcja obstugi — MOVIMOT® MM..C




Instalacja mechaniczna
Motoreduktor MOVIMOT®

Ustawienie .
silnika w
pomieszczeniach
wilgotnych lub

na zewnatrz

zastosowaé pasujgce dtawiki kablowe dla przewod6éw doprowadzajgcych (w razie
potrzeby uzy¢ ksztattki redukcyjne)

gwinty dtawikéw kablowych i zadlepek posmarowaé masg uszczelniajgcg i dobrze
dociggng¢ — nastepnie ponownie posmarowac¢ masg uszczelniajgcg

dobrze uszczelnié¢ wlot przewodu

powierzchnie uszczelniajgce falownika MOVIMOT® nalezy dobrze oczysci¢ przed
ponownym montazem

w razie potrzeby poprawi¢ powtoke antykorozyjng

sprawdzi¢ klase ochrony podang na tabliczce znamionowej pod wzgledem
dopuszczenia

Instrukcja obstugi — MOVIMOT® MM..C
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Instalacja mechaniczna
Modutowa skrzynka zaciskowa

5.2 Modutowa skrzynka zaciskowa

Obrécié skrzynke
zaciskowa

Zasadniczo zaleca sie korzystanie z fabrycznie wyposazonych w odpowiednie
wyprowadzenia przewodéw urzadzenia MOVIMOT®. W wyjatkowych przypadkach
mozna przenie$¢ miejsca wyprowadzenia przewodow na przeciwlegta strone (tylko
w wersji z modutowg skrzynkg zaciskowq).

A ZAGROZENIE!

Podczas prac na urzadzeniu niebezpieczne napigcia mogg wystepowaé jeszcze
do minuty po odtgczeniu zasilania sieciowego!

Smieré lub ciezkie obrazenia ciata przez porazenie pradem.
* Nalezy odtgczy¢ falownik MOVIMOT® i odczekaé 1 min.

1. Przed roztagczeniem oznakowac nalezy przewody dla pézniejszego ponownego
montazu.

2. Odfaczy¢ od zaciskow przytgcza sieciowe, sterownicze oraz czujnikdw.

3. Wykrecié $ruby [A] i zdjaé przetwornice MOVIMOT® [B].

4. Odkreci¢ $ruby [C] i zdjg¢ skrzynke zaciskowg [D].

51819AXX
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Instalacja mechaniczna
Modutowa skrzynka zaciskowa

5. Skrzynke zaciskowa [D] obréci¢ o 180°.

51820AXX

6. Natozy¢ skrzynke zaciskowg [D] na ptyte montazowg [E] i zamocowaé za pomocg
$rub [C].

7. Przywréci¢ poprzedni schemat okablowania.
8. Natozy¢ przetwornice MOVIMOT® [B] i zamocowac za pomocg $rub [A].

51821AXX
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Instalacja mechaniczna
Montaz przysilnikowy przetwornicy MOVIMOT® za pomoca opcji P2.A

5.3 Montaz przysilnikowy przetwornicy MOVIMOT® za pomoca opcji P2.A

Nastepujacy rysunek przedstawia wymiary mocowan dla montazu przysilnikowego
(osadzanego) przetwornicy MOVIMOT® za pomoca opcji P2.A:

-
\%
51772AXX
Wielkosé B
MMO3 do MM15 65 mm
MM22 do MM3X 65 mm
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Instalacja mechaniczna
Opcja MLU1MMA / MLG..A / MLK11A

5.4 Opcja MLU11A/MLG..A/MLK11A

Zakres dostawy .

3

Montaz

STOP!

Opcja moze by¢ zamontowana tylko wedtug schematu przedstawionego na ponizszym
rysunku!

MLU11A / MLG..A / MLK11A gbrna czes¢ [2]
2 Sruby [1]

Sruba przelotowa [4]

MLU11A / MLG..A / MLK11A dolna czes¢ [5]

1. Odkreci¢ zaslepke gwintowang na skrzynce zaciskowej urzgdzenia MOVIMOT®.

Dolng czes¢ [5] przymocowaé do skrzynki zaciskowe;j MOVIMOT® i umocowa¢
za pomocg $ruby przelotowej [4] (moment dociggajacy 2,5 Nm / 22 Ib.in).

. Przewdd przytgczeniowy [3] przeprowadzi¢ przez $rube przelotowg [4] do wnetrza

skrzynki zaciskowej urzadzenia MOVIMOT®.

. Gbrng czes¢ [2] natozy¢ na dolng [5] i umocowac¢ za pomocg 2 $rub [1] (moment

dociggajacy 1,6 Nm/ 14 Ib.in).

05625AXX

Informacje dot. podtgczenia opcji MLU11A znajdujg sie na str. 37.
Informacje dot. podtgczenia opcji MLG11A znajdujg sie na str. 38.

Informacje dot. podtgczenia opcji MLK11A znajdujg sie na str. 39.

Instrukcja obstugi — MOVIMOT® MM..C
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Instalacja mechaniczna
Opcja MBG11A

5.5 Opcja MBG11A

3

A: Montaz od tytu poprzez cztery otwory gwintowane
(moment dociggajacy 1,6...2,0 Nm / 14...18 Ib.in)
B: Montaz od przodu poprzez dwa otwory mocujgce
(moment dociggajacy 1,6...2,0 Nm / 14...18 Ib.in)

3

50912AXX
a = grubos$¢ scianki
Sruby nie wchodzg w sktad wyposazenial!

Informacje dot. podtgczenia opcji MBG11A znajduja sie na str. 39.
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Instalacja mechaniczna
Opcja MWA21A

5.6 Opcja MWA21A

« MWA21A mocowany jest w szafce sterowniczej na szynie no$nej (EN 50022).

50519AXX
Informacje dot. podtgczenia opcji MWA21A znajdujg sie na str. 40.

5.7 Opcja URM

Ogolnie opcja ta wbudowana jest fabrycznie do modutowych skrzynek zaciskowych.
W przypadku pytan dot. doposazenia opcji prosimy zgtosi¢ sie do serwisu firmy
SEW-EURODRIVE.

STOP!
Dopuszczany jest montaz tylko przy uzyciu modutowej skrzynki zaciskowe;j!

Ponizsza ilustracja przedstawia przyktadowy schemat montazu. Ogolnie méwigc
montaz zalezy od zastosowanej skrzynki oraz ew. dalszych wbudowanych opcji.

Zamontowa¢ opcje URM wg. przedstawionego schematu za pomoca 2 $rub (moment
dociggajgcy 2,0 Nm / 18 Ib.in). Podigczanie zgodnie z Rozdziatem "Instalacja elektryczna".

60049AXX
Informacje dot. podtgczenia opcji URM znajdujg sie na str. 41.
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5.8

Instalacja mechaniczna
Opcja MNF11A

Opcja MNF11A

Ogolnie opcja ta wbudowana jest fabrycznie do modutowych skrzynek zaciskowych.
W przypadku pytan dot. doposazenia opcji prosimy zgtosi¢ sie do serwisu firmy
SEW-EURODRIVE.

STOP!

Dopuszczany jest montaz tylko przy uzyciu modutowej skrzynki zaciskowe;j!

Ponizsza ilustracja przedstawia przyktadowy schemat montazu. Ogolnie moéwiac
montaz zalezy od zastosowanej skrzynki oraz ew. dalszych wbudowanych opcji.

28

Zamontowa¢ opcje MNF11A wg. przedstawionego schematu za pomocg 2 Srub
(moment dociggajacy 2,0 Nm / 18 Ib.in).

59794AXX
Informacje dot. podtgczenia opcji MNF 11A znajdujg sie na str. 42.
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Instalacja mechaniczna

Momenty dociggajgce
5.9 Momenty dociggajgce
Falownik Sruby do mocowania falownika MOVIMOT® dociagng¢ na krzyz z momentem 3,0 Nm
MoVvIMOT® (27 Ib.in).
57919AXX
Sruba zaslepki Dociagna¢ $rube zaslepki potencjometru F1 z momentem 2,5 Nm (22 Ib.in).
potencjometru F1
58105AXX
Dtawiki kablowe Nalezy koniecznie stosowac sie do zalecen producenta dtawikéw kablowych.
Zaslepki wiotu Sruby zamykajace dociagaé z sitg 2,5 Nm (22 Ib.in).

przewodu

!

T

u

56660AXX
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Instalacja mechaniczna

Momenty dociggajgce
Modutowa Sruby do mocowania skrzynki zaciskowej na ptycie montazowej dociggaé z sitg 3,3 Nm
skrzynka (29 Ib.in).
zaciskowa
56683AXX
Momenty Podczas prac instalacyjnych przestrzega¢ podanych ponizej momentéw dociggajacych
dociggajgce dla zaciskow:

dla zaciskéw
(1]

[2] (3] 4] Bl
57826AXX

[1] 0,5do 0,7 Nm (4...6 Ib.in)
[2] 0,5do 0,7 Nm (4...6 Ib.in)
[3] 0,8do 1,1 Nm (7...10 Ib.in)
[4] 1,2 do 1,6 Nm (11...14 Ib.in)
[5] 2,0 do 2,4 Nm (18...21 Ib.in)
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Instalacja elektryczna MOVIMOT®-wersja standardowa
Przepisy instalacyjne

6 Instalacja elektryczna MOVIMOT®-wersja standardowa
6.1 Przepisy instalacyjne

Podfaczanie
przewodoéw
sieciowych

Wytacznik
ochronny
réznicowo-
pradowy

* Napiecie i czestotliwo$¢ znamionowa urzgdzenia MOVIMOT® muszg zgadzaé sie
z danymi dla sieci zasilajgce;.

* Przekréj przewodow: zgodny z pragdem wejsciowym lgiee Przy mocy znamionowej
(patrz Dane techniczne).

* Dopuszczalny przekrdj przewodoéw dla zaciskow MOVIMOT® (nie dotyczy
rozdzielacza polowego).

Zaciski kabli mocy Zaciski sterownicze
1,0 mm?—4,0 mm? (2 x 4,0 mm?) 0,25 mm? — 1,0 mm? (2 x 0,75 mm?)
AWG17 — AWG10 (2 x AWG10) AWG22 - AWG17 (2 x AWG18)

+ UzywacC przewodow z tulejkami bez kotnierza izolacyjnego (DIN 46228 czes$¢ 1,
materiat E-CU).

+ Zabezpieczenie zainstalowaé na poczatku przewodu sieciowego za odgatezieniem
szyny zbiorczej (patrz rozdziat "Podigczanie urzadzenia podstawowego
MOVIMOT®", F11/F12/F13). Uzywa¢ D, DO, NH lub wylgcznika ochronnego
przewodow. Wielkos¢ zabezpieczenia powinna byé odpowiednia do przekroju
przewodu.

« SEW =zaleca, aby w sieciach napieciowych o nieuziemionym punkcie
zerowym (sieci IT) stosowac¢ czujnik izolacji z pomiarem kodu impulsowego. W ten
sposOb unika sie btednego =zataczania sie czujnika izolacyjnego wskutek
wystepowania pojemnosci doziemnych falownika.

* Niedopuszczalne jest zastosowanie konwencjonalnego wylgcznika réznicowo-
pradowego jako zabezpieczenia. Uniwersalne wytgczniki roznicowo-pradowe dla
pradu statego i przemiennego (prad wyzwalajgcy 300 mA) jako urzgdzenie ochronne
sg dopuszczalne. W normalnej pracy przetwornicy MOVIMOT® mogg wystepowac
prady uptywowe > 3,5 mA.

« SEW-EURODRIVE zaleca, aby nie stosowa¢ wytgcznikéw ochronnych réznicowo-
prgdowych. Jesli jednak zastosowanie wylgcznika réznicowo-pragdowego (Fl) dla
bezposredniej lub posredniej ochrony jest konieczne, wéwczas nalezy przestrzegaé
nastepujacej wskazéwki wg EN 61800-5-1:

Stycznik sieciowy

A OSTRZEZENIE!

Zastosowano niewtasciwy typ wytacznika réznicowo-prgdowego.
Smier¢ lub ciezkie uszkodzenia ciata

MOVIMOT® moze wzbudzi¢ prad staly w przewodzie ochronnym. Jesli w celu
bezposredniego lub posredniego zabezpieczenia przed dotykiem uzyty zostanie
wytacznik ochronny roznicowo-pradowy (FI), woéwczas po stronie zasilajgcej
urzadzenia MOVIMOT® dopuszcza sie zastosowanie tylko wylgcznika ochronnego
réznicowo-prgdowego (FI) typu B.

+ Jako styczniki sieciowe stosowaé nalezy wylacznie styczniki kategorii AC-3
(EN 60947-4-1).

1

WSKAZOWKI

» Stycznika sieciowego K11 (patrz schemat str. 35) nie nalezy stosowac¢ w trybie
recznym, a jedynie do wigczania/wytgczania falownika. W trybie recznym stosowac
komendy "Prawo/Stop" lub "Lewo/Stop".

« Dla stycznika sieciowego K11 nalezy zachowaé minimalny czas wytgczenia ok. 2 sek.

Instrukcja obstugi — MOVIMOT® MM..C
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Przepisy instalacyjne

Instalacja elektryczna MOVIMOT®-wersja standardowa

N

Wskazowki dot. przytacza PE
A ZAGROZENIE!

Niewfa$ciwe podtgczenie PE.

(18...21 Ib.in).

>

Smieré, ciezkie uszkodzenie ciata lub szkody materialne poprzez porazenie pradem.
* Dopuszczalny moment dociggajgcy dla dfawikéw kablowych wynosi od 2,0 do 2,4 Nm

« Podczas wykonywania przytgcza PE nalezy przestrzega¢ nastepujgcych wskazéwek:

Zalecenie: Montaz z rozwidlong korncowka
kablowa
Dopuszczalny dla wszystkich przekrojow

Montaz niedopuszczalny

Montaz z peinym kablem przytaczeniowym
Dopuszczalny dla wszystkich przekrojéw do

M5

H-D

=

.4'

57463AXX

0

X

D

57461AXX

M5

maksymalnie 2,5 mm?

/

60800AXX

[1]1 Rozwidlona koncéwka kablowa pasujaca do $rub M5-PE

W trakcie normalnej pracy mogg wystepowac prady uptywowe > 3,5 mA. Aby spetnic

wymogi wg EN 61800-5-1 nalezy przestrzegaé, zeby:

* ufozy¢ drugi przewod PE o przekroju przewodu zasilajgcego rownolegle do przewodu
ochronnego przez oddzielne zaciski lub zastosowaé miedziany przewdd ochronny

o przekroju 10 mm2.

32
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Instalacja elektryczna MOVIMOT®-wersja standardowa
Przepisy instalacyjne

Instalacja
speftniajgca
warunki EMV

1

W mys$l przepisbw EMV przetwornice czestotliwosci nie sg samodzielnymi
urzgdzeniami. Dopiero po wigczeniu do systemu napedowego mozliwa jest ocena
zgodnosci z normg EMV. Certyfikat zgodnoéci CE przyznawany jest dla systemu
napedowego zgodnego z normg CE. Blizsze informacje znajdujg sie w niniejszej
instrukcji obstugi.

WSKAZOWKI

» Jest to produkt z ograniczong dostepnoscig wedtug IEC 61800-3. Produkt ten moze
wywotaé zakiocenia elektromagnetyczne EMV. W takim przypadku uzytkownik jest
zobowiagzany do zastosowania odpowiednich Srodkéw zaradczych.

+ Szczegotowe wskazowki dot. instalacji zgodnej z EMV zawarte sg w dokumentac;i
"EMV w technice napedowej" firmy SEW-EURODRIVE.

Wysokos$é
ustawienia
powyzej

1000 m n.p.m.

Podftaczanie
zasilania 24 Vpc

Napedy MOVIMOT® o napieciu sieciowym 380 bis 500 V mogg by¢ stosowane zgodnie
z danymi wartosciami brzegowymi na wysokosciach od 1000 m powyzej punktu
zerowego do maksymalnie 4000 m powyzej.")

* Moc znamionowa ciggta zostaje zredukowana w wyniku zmniejszonego chtodzenia
na wysokosci powyzej 1000 m (patrz Rozdziat "Dane techniczne wersja
standardowa").

+ Dystanse izolacyjne powyzej 2000 m n.p.m sg wystarczajgce tylko dla klasy
przepieciowej 2. W przypadku, gdy dla instalacji wymagana jest klasa przepieciowa 3,
nalezy uzy¢ dodatkowego zewnetrznego zabezpieczenia przepieciowego, aby
przepiecia ograniczone zostaty do 2,5 kV faza-faza i faza-uziemienie.

* W przypadku gdy wymagane jest bezpieczne odigczanie sieci, musi by¢ ono
zrealizowane poza urzadzeniem na wysokos$ciach od 2000 powyzej punktu
zerowegdo (Bezpieczne Odtgczanie Sieci wedtug EN 61800-5-1).

* Dopuszczalne napiecie znamionowe sieci 3 x 500 V na wysokosci do 2000 m n.p.m.
zmniejsza sie o 6 V na kazde 100 m do maksymalnie 3 x 380 V przy wysokoSci
4000 m n.p.m.

* Urzadzenie MOVIMOT® przytaczy¢ do zasilania 24 Vpc lub zasilania poprzez
opcje MLU..A lub MLG..A.

Konwencjonalne * Podigczy¢ wymagane przewody sterujace (np. Prawo/Stop, Lewo/Stop,
sterowanie przetgczanie wartosci zadanych 1/f2)
(poprzezkomendy . jako przewodow sterujacych uzyé przewodéw ekranowanych i wyprowadzié
binarne) oddzielnie od przewodoéw sieciowych.
Sterowanie z magistralg Master SPS, opcjg MLG..A, MBG11A, MWA21A lub ztgczem magistrali
poprzez zigcze polowej MF../MQ..
RS-485
WSKAZOWKA
° Zawsze przytgczac tylko jedng magistrale Master.

1

« Jako przewodéw sterujgcych uzy¢ skreconych w pary, ekranowanych przewodéw
i wyprowadzi¢ oddzielnie od przewoddw sieciowych.

1) Maksymalna wysokos$¢ ograniczona jest przez uptyw pradu jak rowniez przez hermetycznie zamkniete
elementy jak np. kondensatory elektrolityczne.
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Urzadzenia
ochronne

Instalacja
speftniajgca
warunki UL

Instalacja elektryczna MOVIMOT®-wersja standardowa
Przepisy instalacyjne

3

WSKAZOWKI

Napedy MOVIMOT® wyposazone sg W zintegrowane urzgdzenia ochronne
przeciwprzepieciowe. Nie  trzeba  stosowa¢  zewnetrznych instalacji
przeciwprzepieciowych.

Jako przewodow przytgczeniowych uzyé tylko przewodow miedzianych z zakresem
temperatur 60/75 °C.

Dopuszczalne momenty dokrecania dla zaciskéw mocy MOVIMOT® wynosza;
1,5 Nm (13 b.in).

Urzadzenie MOVIMOT® przystosowane jest do pracy z siecig o napieciu
z uziemionym punktem zerowym (sieci TN i TT), dostarczajgce maksymalne
natezenie prgdu 5000 Apc i maksymalne napiecie znamionowe 500 Vpc.
Zastosowanie urzadzenia MOVIMOT® zgodnie z normg UL wigze sie
z wykorzystaniem bezpiecznikéw topikowych, ktérych wartosci nie przekraczajg
35 A/600 V.

Jako zewnetrzne Zrodto napiecia 24-Vp stosowaé nalezy wytgcznie sprawdzone
urzadzenia o graniczonym napieciu wyjsciowym (U aks = DC 30 V) i graniczonym
pradzie wyjsciowym (I < 8 A).

Certyfikacja UL dotyczy tylko sieci napieciowych z napieciami doziemnymi do
maks. 300 V. Dopuszczenie UL nie obowigzuje przy pracy w sieciach napigeciowych
0 nie uziemionym punkcie zerowym (sieci IT).
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Instalacja elektryczna MOVIMOT®-wersja standardowa
Podtaczanie urzadzenia podstawowego MOVIMOT®

6.2 Podtlaczanie urzadzenia podstawowego MovimoT®

PE¢- —4—} 4-—-— oo

H H H F11/F12/F13

MOVIMOT®

K1

[4]
(5]

f1/f2

Kia
K1b
RS-
RS+

05614AXX

[1] Zasilanie 24 V¢ (zewnetrzne za pomoca opcji MLU../MLG..)
[2] Prawo/Stop

[3] Lewo/Stop

[4] Przetgczenie wartosci zadanych f1/f2

Funkcje zaciskow Prawo/Stop i Lewo/Stop
dla binarnego sterowania:

zl ICC 3 [CC
N ol N o
\ '
Kierunek obrotu Kierunek obrotu
Prawy aktywny Lewy aktywny
Funkcje zaciskow f1/f2:
= &
Sl
T

Warto$¢ zadana f1 ~ Warto$¢ zadana 2
aktywna aktywna

Funkcje zaciskow Prawo/Stop i Lewo/Stop

dla sterowania poprzez ztacze magistrali polowej RS-485:

=l |CIG|  oba kierunki obrotow
N o sg dostepne
LN
(] Tylko kierunek obrotéw w prawo
P C C jest dostepny, wartosci zadane
N el dla biegu w lewo prowadzg
do zatrzymania napedu
] Tylko kierunek obrotow w lewo
= C C jest dostepny, wartosci zadane
N o) dla biegu w prawo prowadza,
do zatrzymania napedu
- C G Naped jest zablokowany badz
N el zostanie zatrzymany
T

[5] Komunikat stanu gotowosci (styk zamkniety = gotowy do pracy)
[6] Rezystor hamujacy BW.. (tylko dla MOVIMOT™ bez hamulca mechanicznego)
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Instalacja elektryczna MOVIMOT®-wersja standardowa
Zigcze wtykowe MOVIMOT®

6.3 Zlacze wtykowe MOVIMOT®

Ztgcza wtykowe Ponizszy rysunek przedstawia potgczenia opcjonalnych ztgcz wtykowych AVT1 i ASA3.
AVT1, ASA3 Mozliwe wersje:
« MM.../ASA3
« MM../AVT1

*+ MM.../ASA3/AVT1

MOVIMOT®

24V RS+ L RS- @) L1 L2 L3

52113AXX

Zigcze wtykowe Ponizszy rysunek przedstawia potgczenie opcjonalnego ztgcza wtykowego AMAG.
AMAG Mozliwa wersja:
+ MM.../AMAB

\_///\

MOVIMOT®

o) RS- L3
RS+ L1

24V“ ’7L2
(Oc

) 6
O
WSKAZOWKA

Dla wersji ze zigczem wtykowym dostepne sg fabrycznie oba kierunki obrotéw.
: W przypadku wybrania jednego Zzgdanego kierunku obrotéw nalezy przestrzegac
1 wytycznych z rozdziatu "Podtgczanie urzadzenia podstawowego MOVIMOT®, funkcje
zaciskow Prawo/Stop, Lewo/Stop w przypadku sterowania za pomocg ztgcza RS-485".

0o
O
>
)

.0)

X
.03. -
L

o9
L J
[ 4
()

O

AMAG6
52114AXX
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Instalacja elektryczna MOVIMOT®-wersja standardowa 6
Podtaczenie MOVIMOT®-Opcje

6.4 Podlaczenie MOVIMOT®-Opcje

Podftaczanie Ponizszy rysunek przedstawia podfgczanie opcji MLU11A.
opcji MLU11A
YE
YE
_L- ®
= MOVIMOT - 9
MLU11A
>
i 37
> | mlal L]+
,"_’ﬁ RSl
RD
BU
05651AXX
Podftaczenie Ponizszy rysunek przedstawia podfgczanie opcji MLU13A.
opcji MLU13A
T ANHM T
£ | || | 1 -
= I MOVIMOT® | o33
YE !
YE !
YE !
MLU13A
RD |
BU !
| I >
ce [
> SR
E 0 xR
58632AXX
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Instalacja elektryczna MOVIMOT®-wersja standardowa
Podtgczenie MOVIMOT®-Opcje

Podfaczanie Ponizszy rysunek przedstawia podtaczanie opcji MLG11A.
opcji MLG11A
YE
YE
MOVIMOT® - o
-
MLG11A
e g8
> N ®la| L+
EE A e 2R
O]
23086

]

05652AXX
[1] Przestrzegaé odblokowania kierunku obrotéw (patrz rozdziat "Podtgczanie urzgdzenia

podstawowego MOVIMOT®" funkcje zaciskéw Prawo/Stop, Lewo/Stop w przypadku
sterowania za pomoca ztgcza RS-485)
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Instalacja elektryczna MOVIMOT®-wersja standardowa
Podtaczenie MOVIMOT®-Opcje

Podftaczanie Ponizszy rysunek przedstawia podtgczanie opcji MBG11A.

opcji MBG11A
: ANHM
= =1 MOVIMOT®

MBG11A

> |CGIY =2k

< Sclo|w > +
EEE bechinEnnie= nltai e
N
[1]
1 24vpe
[2]é

03183CXX

[1] Przestrzegaé odblokowania kierunku obrotéw (patrz rozdziat "Podtgczanie urzgdzenia
podstawowego MOVIMOT®" funkcje zaciskéw Prawo/Stop, Lewo/Stop w przypadku
sterowania za pomoca ztgcza RS-485)

[2] Metalowy dtawik kablowy EMV

Podfaczanie Ponizszy rysunek przedstawia podtgczanie opcji MLK11A (zewnetrzne ztgcze binarne
opcji MLK11A Slave AS-interface).
: ANHM
< = MOVIMOT® MLK11A
[l [2]
AS-Interface- ov
N.C. T_% DI2
4 3
1 5 / N.C.
AS-Interface+—T..j '-’L 24V
N.C.—]
DI3
> CIC|y| s|af s+
EE S
I
WH (B1o)
BK/BU _ (DO2)
BK/RD___ (DO1)
BK/WH  (DOO)
RD (DG3)
BU (L)
59027AXX

[1] Podtaczenie AS-interface
[2] Przytacze dla 2 zewnetrznych czujnikéw
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Instalacja elektryczna MOVIMOT®-wersja standardowa
Podtgczenie MOVIMOT®-Opcje

Podftaczanie Ponizszy rysunek przedstawia podigczanie opcji MWA21A.
opcji MWA21A
—Heallen 1 24V
= 2 MOVIMOT® MWA21A

24V

24V

Ry
L

 E—
[
4{
 E—
 E—
10V ~—
 E—
 —
4{
4‘
|e——————
[

\
0 oo N0 |t |4 [eo [ho|—

10 L
111 RS+
—12 RS-

24V
R
L
f1/f2
Kia
K1b
RS-
RS+

)

[2] (J%) [2] (i)

03184DXX

[1] Przestrzegaé¢ odblokowania kierunku obrotéw
(patrz rozdziat "Podigczenie urzadzenia podstawowego MOVIMOT®" funkcje zaciskéw Prawo/Stop,
Lewo/Stop w przypadku sterowania za pomocg ztgcza RS-485)

[2] Metalowy dfawik kablowy EMV

[3] Potencjometr przy korzystaniu z napigcia referencyjnego 10 V [A]
lub bezpotencjatowego sygnatu analogowego [B]

—
o
<
I

[A] B1 |

<
g
S
=

.
MWA21A

S |0 |oo|~|o
]+
T

L05622BXX
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Instalacja elektryczna MOVIMOT®-wersja standardowa

Podtaczenie MOVIMOT®-Opcje

Podftaczanie Ponizszy rysunek przedstawia podigczanie opcji URM.
opcji URM
: ANHM
URM + 117 MOVIMOT®
@:D -
13
14 RD
WH
15
S SRR
BU
52203AXX
Podftaczenie Ponizszy rysunek przedstawia podtaczanie opcji BGM.
Opcja BGM
BGM MOVIMOT®
RD
Un T [ BU
u. tBK BMG _
E ,[LBK £
2
13 1 RD
14| WH C
15 | BU ‘
> Yool 1|+
r e 4§_§EE§§$&’_
\
+
] /
60310AXX
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Instalacja elektryczna MOVIMOT®-wersja standardowa
Podtgczenie MOVIMOT®-Opcje

Podfaczenie Ponizszy rysunek przedstawia podtgczanie opcji MNF11A.
Opcja MNF11A
L3 L2 L1PE

\

i | —

g S—

[ —

R

1%

\

‘ K11 O S s 1 )|

- ainlp

i MOVIMOT®

24V
R)

L

f1/f2
K1a
K1b
RS-
R?+

59080AXX

[1] Diugos¢ przewodoéw zasilania sieciowego powinna by¢ jak najkrétsza!

[2] Diugosé przewoddéw hamulcowych powinna by¢ jak najkrétszal Przewdd hamulcowy powinien by¢
utozony nie r()wnole%e, ale jak najdalej od przewodoéw zasilania sieciowego!

[3] Tylko dla MOVIMOT™ bez hamulca mechanicznego
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Instalacja elektryczna MOVIMOT®-wersja standardowa 6
Podtaczenie MOVIMOT®-Opcje

Podftaczanie Ponizszy rysunek przedstawia podigczanie opcji MDG11A.

opcji MDG11A * Urzadzenie diagnostyczne musi zostaé podtgczone przed wystgpieniem
ewentualnej usterki, gdyz urzadzenie MOVIMOT® nie zapisuje komunikatéw
o btedach i tym samym traci informacje po odigczeniu od zasilania 24 V.

* Podtaczanie MDG11A do magistrali RS-485 z wieloma urzadzeniami MOVIMOT®
jest niedopuszczalne.

« Urzadzenie diagnostyczne moze byé zastosowane, jesli MOVIMOT® sterowany
jest poprzez zaciski (= adres 0 [S1/1-S1/4 = OFF]).

+ Stosowanie urzadzenia diagnostycznego przy wartosci zadanej poprzez
zlagcze RS-485 jest niedopuszczalne.

: ANHM
=+ == MOVIMOT®

MDG11A
> CIGIY s|e| |k
EEE St e i il

(1]

03404CXX

[1] Metalowy dtawik kablowy EMV
Obstuga patrz rozdziat "Serwis"
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Instalacja elektryczna MOVIMOT®-wersja standardowa
Podtgczanie magistrali Master RS-485

6.5 Podlaczanie magistrali Master RS-485

Ponizszy rysunek przedstawia podigczanie magistrali Master RS-485.

:|—II1¢ :.°I
— MOVIMOT® RS-485
Busmaster
(SPS / PLC)
> |CGIY=l2lpd RS-485
EEE AN J e L

[3] é ””””””””””” é

L
24 Vpe

03177BXX

[1] Przestrzega¢ odblokowania kierunku obrotéw (patrz rozdziat "Podtgczanie urzgdzenia
podstawowego MOVIMOT®" funkcje zaciskow Prawo/Stop, Lewo/Stop w przypadku
sterowania za pomocg zlgcza RS-485)

[2] Metalowy dtawik kablowy EMV

[3] Wyréwnanie potencjatu MOVIMOT®/RS-485-Master
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Instalacja elektryczna MOVIMOT®-wersja standardowa
Potaczenie miedzy MOVIMOT® i silnikiem w przypadku montazu przysilnikowego

6.6 Pofaczenie miedzy MOVIMOT® i silnikiem w przypadku montazu
przysilnikowego

W przypadku montazu przysilnikowego (osadzanego) przetwornicy MOVIMOT® za pomoca
opcji P2.A, do potgczenia z silnikiem stosowany jest przewdd prefabrykowany. Po stronie
urzgdzenia MOVIMOT® mozliwe s nastepujgce wyprowadzenia:

+ A:MM../P2.A/RO.A/APG4
+ B: MM../P2.A/RE.A/ALA4

Wersja APG 4, w zalezno$ci od zastosowanego przewodu hybrydowego, daje nastepujace
mozliwo$ci potaczen z silnikiem:

Wersja A1 A2 A3 A4

MOVIMOT® APG4 APG4 APG4 APG4

Silnik Zaciski dtawikow ASB4 APG4 1S

kablowych

Przewoéd 0186742 3 0593 076 6 01867415 08163251 A

hybrydowy 0816326 X A
05932785 L
05937558 L

patrz réwniez... str. 47 str. 47 str. 47 str. 47

52198AXX

[1] Potaczenie za pomocg zaciskéw
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Instalacja elektryczna MOVIMOT®-wersja standardowa
Potaczenie miedzy MOVIMOT® i silnikiem w przypadku montazu przysilnikowego

Wyprowadzenie ALA 4, w zaleznosci od zastosowanego przewodu hybrydowego,
daje nastepujgce mozliwosci potgczen z silnikiem:

Wersja B1 B2
MOVIMOT® ALA4 ALA4
Silnik Zaciski kabli mocy i dtawikéw kablowych | ASB4
Przewéd 0817 948 4 0816208 5
hybrydowy

Dalsze str. 47 str. 47
informacje

[1] Potaczenie za pomocg zaciskéw

52199AXX

Instrukcja obstugi — MOVIMOT® MM..C




Instalacja elektryczna MOVIMOT®-wersja standardowa
Potaczenie miedzy MOVIMOT® i silnikiem w przypadku montazu przysilnikowego

Zestawienie Pofgczenie miedzy MOVIMOT® i silnikiem w przypadku montazu przysilnikowego

Falownik MOVIMOT® Wersja | Przewéd hybrydowy Naped
MM../P2.A/RO.A/APG4 A1 Numer katalogowy: 0 186 742 3 Silniki trojfazowe z dfawikiem
kablowym

———— I\

Silniki tréjfazowe ze ztgczem
wtykowym ASB4

Silniki trojfazowe ze zlgczem
wtykowym APG4

A4 Numer katalogowy: 0 593 278 5 (.\) Silniki tréjfazowe ze ztgczem
Numer katalogowy: 0 816 325 1 (A) wtykowym IS, wielkos¢ DT71-
DT90

A4 Numer katalogowy: 0 593 755 8 (.\) Silniki tréjfazowe ze ztgczem
Numer katalogowy: 0 816 326 X (A) wtykowym IS, wielkos¢ DV100

MM../P2.A/RE.A/ALA4 B1

Silniki tréjfazowe z dtawikiem
kablowym

B3 STERN
LRI R TERIBEEE
IR SERIIRSS

RS

————— I\

Silniki trojfazowe ze zlgczem
wtykowym ASB4

o)
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Rozmieszczenie

kabli / pinow

Instalacja elektryczna MOVIMOT®-wersja standardowa
Potaczenie miedzy MOVIMOT® i silnikiem w przypadku montazu przysilnikowego

Numer katalogowy okablowania 0 186 742 3 i 0 817 948 4:

Wyprowadzenie przewodow

Zacisk silnika

Kolor zyty / Oznaczenie

U1 czarny / U1

Al czarny / V1

w1 czarny / W1

4a czerwony / 13

3a biaty / 14

5a niebieski / 15

1a czarny /1

2a czarny / 2

Zacisk PE zielono-zoity + koncowka ekranu (ekran wewnetrzny)

Instrukcja obstugi — MOVIMOT® MM..C




Instalacja elektryczna MOVIMOT® ze zintegrowanym ztagczem AS-interface

Przepisy instalacyjne

7 Instalacja elektryczna MOVIMOT® ze zintegrowanym ztgczem
AS-interface

7.1  Przepisy instalacyjne

Podftaczanie
przewodow
zasilajacych

Wytacznik
ochronny
réznicowo-
pradowy

Napiecie i czestotliwosé znamionowa urzadzenia MOVIMOT® musza zgadzaé sie
z danymi dla sieci zasilajacej.

Przekroj przewodéw: zgodny z prgdem wejsciowym lgie¢ pPrzy mocy znamionowej
(patrz Dane techniczne).

Dopuszczalny przekroj przewodow dla zaciskow MOVIMOT® (nie dotyczy
rozdzielacza polowego).

Zaciski kabli mocy Zaciski sterownicze
1,0 mm2 - 4,0 mm?2 (2 x 4,0 mm?) 0,25 mm? — 1,0 mm?2 (2 x 0,75 mm?)
AWG17 — AWG10 (2 x AWG10) AWG22 — AWG17 (2 x AWG18)

Uzywac przewodow z tulejkami bez kotnierza izolacyjnego (DIN 46228 czes¢ 1,
materiat E-CU).

Zabezpieczenie zainstalowa¢ na poczatku przewodu sieciowego za odgatezieniem
szyny zbiorczej (patrz Rozdziat "Podtgczanie urzadzenia podstawowego MOVIMOT®",
F11/F12/F13). Uzywa¢ D, DO, NH lub wytgcznika ochronnego przewoddéw. Wielkosé
zabezpieczenia powinna by¢ odpowiednia do przekroju przewodu.

SEW zaleca, aby w sieciach napieciowych o nieuziemionym punkcie
zerowym (sieci IT) stosowac czujnik izolacji z pomiarem kodu impulsowego. W ten
sposOb unika sie btednego =zataczania sie czujnika izolacyjnego wskutek
wystepowania pojemnos$ci doziemnych falownika.

Niedopuszczalne jest zastosowanie konwencjonalnego wytgcznika réznicowo-
pradowego jako zabezpieczenia. Uniwersalne wytgczniki réznicowo-pradowe dla
pradu statego i przemiennego (prad wyzwalajgcy 300 mA) jako urzadzenie ochronne
sg dopuszczalne. W normalnej pracy przetwornicy MOVIMOT® mogq wystepowaé
prady uptywowe > 3,5 mA.

SEW-EURODRIVE zaleca, aby nie stosowaé wytgcznikow ochronnych réznicowo-
pradowych. Jeéli jednak zastosowanie wytgcznika réznicowo-pragdowego (FI) dla
bezposredniej lub posredniej ochrony jest konieczne, wéwczas nalezy przestrzegaé
nastepujacej wskazéwki wg EN 61800-5-1:

A OSTRZEZENIE!

Zastosowano niewtasciwy typ wytgcznika réznicowo-pragdowego.

Smieré lub ciezkie uszkodzenia ciata.

MOVIMOT® moze wzbudzi¢ prad staty w przewodzie ochronnym. Jesli w celu
bezposredniego lub posredniego zabezpieczenia przed dotykiem uzyty zostanie
wytgcznik ochronny roznicowo-pradowy (FI), woéwczas po stronie zasilajgcej
urzgdzenia MOVIMOT® dopuszcza sie zastosowanie tylko wytgcznika ochronnego
réznicowo-prgdowego (FI) typu B.

Stycznik sieciowy

Jako styczniki sieciowe stosowacC nalezy wylacznie styczniki kategorii AC-3
(EN 60947-4-1).

1

WSKAZOWKI

Stycznika sieciowego K11 (patrz schemat str. 55) nie nalezy stosowac¢ w trybie
recznym, a jedynie do wigczania/wytgczania falownika. W trybie recznym stosowac
komendy "Prawo/Stop" lub "Lewo/Stop".

Dla stycznika sieciowego K11 nalezy zachowa¢ minimalny czas wytgczenia ok. 2 sek.
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Przepisy instalacyjne

Instalacja elektryczna MOVIMOT® ze zintegrowanym ztagczem AS-interface

N

Wskazowki dot. przytacza PE
A ZAGROZENIE!

Niewfa$ciwe podtgczenie PE.

(18...21 Ib.in).

>

Smieré, ciezkie uszkodzenie ciata lub szkody materialne poprzez porazenie pradem.
* Dopuszczalny moment dociggajgcy dla dfawikéw kablowych wynosi od 2,0 do 2,4 Nm

« Podczas wykonywania przytgcza PE nalezy przestrzega¢ nastepujgcych wskazéwek:

Zalecenie: Montaz z rozwidlong korncowka
kablowa
Dopuszczalny dla wszystkich przekrojow

Montaz niedopuszczalny

Montaz z peinym kablem przytaczeniowym
Dopuszczalny dla wszystkich przekrojow do

M5

H-D

=

.4'

57463AXX

0

X

D

57461AXX

M5

maksymalnie 2,5 mm?

/

60800AXX

[1]1 Rozwidlona koncéwka kablowa pasujaca do $rub M5-PE

W trakcie normalnej pracy mogg wystepowac prady uptywowe > 3,5 mA. Aby spetnic

wymogi wg EN 61800-5-1 nalezy przestrzegaé, zeby:

* ufozy¢ drugi przewod PE o przekroju przewodu zasilajgcego rownolegle do przewodu
ochronnego przez oddzielne zaciski lub zastosowaé miedziany przewdd ochronny

o przekroju 10 mm2.
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Instalacja elektryczna MOVIMOT® ze zintegrowanym ztagczem AS-interface

Przepisy instalacyjne

Instalacja
speftniajgca
warunki EMV

W mys$l przepisow EMV przetwornice czestotliwo$ci nie sg samodzielnymi urzadzeniami.
Dopiero po wigczeniu do systemu napedowego mozliwa jest ocena zgodnosci
znormg EMV. Certyfikat zgodnosci CE przyznawany jest dla systemu napedowego
zgodnego z normg CE. Blizsze informacje znajdujg sie w niniejszej instrukcji obstugi.

WSKAZOWKI

1

3

Jest to produkt z ograniczong dostepnoscig wedtug IEC 61800-3. Produkt ten moze
wywotaé zaktécenia elektromagnetyczne EMV. W takim przypadku uzytkownik jest
zobowigzany do zastosowania odpowiednich srodkéw zaradczych.

Szczegotowe wskazowki dot. instalacji zgodnej z EMV zawarte sg w dokumentacji
"EMV w technice napedowej" firmy SEW-EURODRIVE.

Wysokos¢é
ustawienia
powyzej

1000 m n.p.m.

Urzadzenia
ochronne

Instalacja
speftniajgca
warunki UL

Napedy MOVIMOT® o napieciu sieciowym 380 bis 500 V mogg by¢ stosowane zgodnie
z danymi wartosciami brzegowymi na wysokosciach od 1000 m do maksymalnie
4000 powyzej punktu zerowego .

Moc znamionowa ciggta zostaje zredukowana w wyniku zmniejszonego chtodzenia
na wysokos$ci powyzej 1000 m (patrz rozdziat "Dane techniczne").

Odcinki doprowadzajgce powietrze i prad petzajgcy ponad 2000 m powyzej punktu
zerowego sg wystarczajgce tylko dla klasy przecigzenia 2. W przypadku, gdy dla
instalacji wymagana jest klasa przepieciowa 3, nalezy uzy¢ dodatkowego
zewnetrznego zabezpieczenia przepieciowego, aby przepiecia ograniczone zostaty
do 2,5 kV faza-faza i faza-uziemienie.

W przypadku gdy wymagane jest bezpieczne odtgczanie sieci, musi by¢é ono
zrealizowane poza urzgdzeniem na wysokosciach od 2000 powyzej punktu
zerowego (Bezpieczne Odtgczanie Sieci wedtug EN 50178).

Dopuszczalne napiecie znamionowe sieci 3 x 500 V na wysokosci do 2000 m n.p.m.
zmniejsza sie o 6 V na kazde 100 m do maksymalnie 3 x 380 V przy wysokoSci
4000 m n.p.m.

Napedy MOVIMOT® wyposazone sg W zintegrowane urzgdzenia ochronne
przeciwprzepieciowe. Nie trzeba  stosowaé  zewnetrznych instalacji
przeciwprzepieciowych.

Jako przewoddw przytagczeniowych uzywaé nalezy tylko przewodéw miedzianych
z zakresem temperatur 60/75 °C.

Dopuszczalne momenty dokrecania dla zaciskow mocy MOVIMOT® wynoszg:
1,5 Nm (13 Ib.in).

Urzadzenie MOVIMOT® przystosowane jest do pracy z siecig 0 hapieciu z uziemionym
punktem zerowym (sieci TN i TT), dostarczajgce maksymalne natezenie pradu
5000 Apc | maksymalne napiecie znamionowe 500 V. Zastosowanie urzgdzenia
MOVIMOT® zgodnie z normg UL wigze sie z wykorzystaniem bezpiecznikow
topikowych, ktérych wartosci nie przekraczajg 35 A/600 V.

WSKAZOWKI

3

Jako zewnetrzne Zrodto napiecia 24-Vp stosowaé nalezy wytgcznie sprawdzone
urzadzenia o graniczonym napieciu wyjsciowym (Uaks = DC 30 V) i graniczonym
pradzie wyjsciowym (I < 8 A).

Certyfikacja UL dotyczy tylko sieci napieciowych z napieciami doziemnymi do
maks. 300 V. Dopuszczenie UL nie obowigzuje przy pracy w sieciach napigeciowych
0 nie uziemionym punkcie zerowym (sieci IT).

Maksymalna wysoko$¢ ograniczona jest przez uptyw pradu jak réwniez przez hermetycznie zamkniete
elementy jak np. kondensatory elektrolityczne.
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Instalacja elektryczna MOVIMOT® ze zintegrowanym ztagczem AS-interface
Mozliwosci podtagczenia ze zintegrowanym ztagczem AS-interface

7.2 Mozliwosci podigczenia ze zintegrowanym ztagczem AS-interface

Sterowanie
i sterowanie
siecig

Wersja A ze ztaczem wtykowym AVSK (wtyczka 1 x M12):
Wersja A1 A2
Oznaczenie typu MM../AVSK MM../AVSK
Przetacznik S5 0 1

Zasilanie 24-V

261ty przewdd AS-interface

czarny przewdd AUX-PWR
(podwojne wyprowadzenie)

Podtaczenie AS-interface

261ty przewdd AS-interface

261ty przewdd AS-interface
(podwojne wyprowadzenie)

Przytacze sieciowe Zaciski Zaciski
Przylacze czujnika Zaciski Zaciski
Dalsze str. 55 str. 55
informacje

[1] Sie¢

A2

AUX-PWR (BK)
59028AXX

WSKAZOWKA

Przedstawione powyzej wersje odnoszg sie réwniez do montazu przysilnikowego
(osadzanego) przetwornicy MOVIMOT® z opcjg P2.A.
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Instalacja elektryczna MOVIMOT® ze zintegrowanym ztagczem AS-interface

Mozliwosci podtaczenia ze zintegrowanym ztaczem AS-interface

WersjaB ze ztagczem wtykowym AZSK (wtyczka 3 x M12):
Wersja B1 B2 B3
Oznaczenie typu MM../RC.A/AZSK MM../RC.A/AZSK MM../RC.A/AZSK
Przetacznik S5 1 1 0
Zasilanie 24-V czarny przewod czarny przewod 261ty przewod
AUX-PWR AUX-PWR (podwojne AS-interface

wyprowadzenie)

Podiaczenie

26ity przewod

26ity przewod

261ty przewdd

AS-interface AS-interface AS-interface -(podwojne AS-interface
wyprowadzenie)
Przytacze sieciowe | Zaciski Zaciski Zaciski

Przytacze czujnika

Ziacze wtykowe M12

Ziacze wtykowe M12

Ziacze wtykowe M12

Dalsze
informacje

str. 56

str. 56

str. 56

AS-Interface (YE)

[1] Sie¢

59029AXX

WSKAZOWKA

Przedstawione powyZzej wersje odnoszg sie réwniez do montazu przysilnikowego
(osadzanego) przetwornicy MOVIMOT® z opcja P2.A.
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Instalacja elektryczna MOVIMOT® ze zintegrowanym ztagczem AS-interface
Mozliwosci podtagczenia ze zintegrowanym ztagczem AS-interface

Wersja C  ze zlgczem wtykowem AND3/AZSK
(wtyczka 3 x M12, 1 x Han Q8/0):

Wersja
Oznaczenie typu
Przetacznik S5

C1
MM../RJ.A/AND3/AZSK
1

C2
MM../RJ.A/AND3/AZSK
1

C3
MM../RJ.A/AND3/AZSK
0

Zasilanie 24-V

przewéd AUX-PWR

przewod AUX-PWR
(podwojne
wyprowadzenie)

26ity przewod
AS-interface

Podiaczenie
AS-interface

26ity przewod
AS-interface

26ity przewod
AS-interface (podwojne
wyprowadzenie)

261ty przewod
AS-interface

Przytacze sieciowe

Ztacze wtykowe AND3

Ztacze wtykowe AND3

Ztacze wtykowe AND3

Przytacze czujnika

Ztgcze wtykowe M12

Ztgcze wtykowe M12

Ztgcze wtykowe M12

Dalsze
informacje

str. 57

str. 57

str. 57

C1

(1

[

59030AXX

[1] Sie¢

WSKAZOWKA

Przedstawione powyzej wersje odnoszg sie réwniez do montazu przysilnikowego
(osadzanego) przetwornicy MOVIMOT® z opcjg P2.A.
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Instalacja elektryczna MOVIMOT® ze zintegrowanym ztagczem AS-interface
Podtgczanie MOVIMOT® MM../AVSK (mozliwosé podtgczenia A)

7.3 Podlaczanie MOVIMOT® MM../AVSK (mozliwo$é podtaczenia A)
Nastepujacy rysunek przedstawia poditgczenie w wersji MM../AVSK:

L1
L2
L3
PE— - — 4 —|- 4
T
| ——\
I
l 1
2 =
Biaia
I I
I I
BW. [7]

F11/F12/F13

BMG

MM../AVSK

[1] Zasilanie 24 Vpc
[2] tacze danych AS-interface -
[3] tacze danych AS-interface +
[4] Napiecie zasilajgce dla czujnikéw

[5] Czujnik DI2

[6] Czujnik DI3
[7] Rezystor hamujacy BW.. (tylko dla MOVIMOT® bez hamulca mechanicznego)
[8] Wtyczka M12 (zotta)

Instrukcja obstugi — MOVIMOT® MM..C

=Ne ¥Ihg
s <

> 7T 2 N oo

&b aV]fs2)

322880

AS-Interface -
24V

AS-Interface +

59034AXX
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Instalacja elektryczna MOVIMOT® ze zintegrowanym ztagczem AS-interface
Podtgczanie MOVIMOT® MM../AZSK (mozliwos¢ podtaczenia B)

7.4  Podlaczanie MOVIMOT® MM../AZSK (mozliwo$é podtaczenia B)
Nastepujacy rysunek przedstawia podigczenie w wersji MM../AZSK:

L1

L2

L3 ‘

BMG

Zitacze wtykowe AZSK

MM../AZSK

AS-Interface -
24 V DI2 vOL

BHC

AS Inteface +

V024 DI3

59035AXX

[1] Ztacze wtykowe M12

(wtyczka, czarna)

[2] Ztacze wtykowe M12
(wtyczka, zétta)

[3] Ztacze wtykowe M12

(puszka, czarna)

1 24V Zasilanie 24 V (AUX-PWR)

2 N.C. nie dostepne

3 0V Potencjat odniesienia AUX-PWR

4 N.C. nie dostepne

1 AS-interface + tacze danych AS-interface +

2 0V Potencjat odniesienia AUX-PWR

3 AS-interface - tacze danych AS-interface -

4 24V Zasilanie 24 V (AUX-PWR)

1 VO24 Napiecie zasilajace 24 V dla czujnikéw
2 DI3 Wejscie czujnika DI3

3 vol Potencjat odniesienia 0 V dla czujnikéw
4 DI2 Wejscie czujnika DI2

[4] Rezystor hamujacy BW.. (tylko dla MOVIMOT® bez hamulca mechanicznego)
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Instalacja elektryczna MOVIMOT® ze zintegrowanym ztagczem AS-interface
Podtgczanie MOVIMOT® MM../AND3/AZSK (mozliwos¢ podtgczenia C)

7.5  Podiaczanie MOVIMOT® MM../AND3/AZSK (mozliwo$é podtaczenia C)
Nastepujacy rysunek przedstawia poditgczenie w wersji MM../AND3/AZSK:

AS-Interface +

DI3 PE V024 —— AS-Interface -
24V ov |VOoLl DI2 24V | oV
r 4:“3 3@4 4;;‘:3 \
s 2% a2
N.C. (11 [4] [2]
N.C. }
L3 @ o o o
N.C. e [] ®
o ME £ 4D )
[ ]
|
N.C.
L2
N.C.
59036AXX
Zitacze wtykowe AZSK
[1] Ziacze wtykowe M12 1 24V Zasilanie 24 V (AUX-PWR)
(wtyczka, czarna) 2 N.C. nie dostepne
3 0V Potencjat odniesienia AUX-PWR
4 N.C. nie dostepne
[2] Ztacze wtykowe M12 1  AS-interface + tacze danych AS-interface +
(wiyczka, 2oita) 2 0V Potencjat odniesienia AUX-PWR
3 AS-interface - tacze danych AS-interface -
4 24V Zasilanie 24 V (AUX-PWR)
[4] Ztacze wtykowe M12 1 VO24 Napiecie zasilajagce 24 V dla czujnikéw
(puszka, czarna) 2 DI3 Wejscie czujnika DI3
3 vol Potencjat odniesienia 0 V dla czujnikéw
4 DI2 Wejscie czujnika DI2
Ztacze wtykowe AND3
[3] Ztacze wtykowe 1 N.C. nie dostepne (zarezerwowane dla N)
ANDS (wtyczka) 2 L2 Przytacze sieciowe L2
3 N.C nie dostepne
4 N.C. nie dostepne
5 N.C. nie dostepne
6 L3 Przytacze sieciowe L3
7 N.C. nie dostepne
8 L1 Przytacze sieciowe L1
@ PE PE

Instrukcja obstugi — MOVIMOT® MM..C
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Instalacja elektryczna MOVIMOT® ze zintegrowanym ztagczem AS-interface
Podtgczenie MOVIMOT®-Opcje

7.6  Podiaczenie MOVIMOT®-Opcje

Podftaczanie Ponizszy rysunek przedstawia podigczanie opcji URM.
opcji URM
HANHM
URM = F MOVIMOT®
BMG
13
14 RD
WH
15
iis
CHIHS 2 hlalA S ye
13228800
BU
52208AXX
Podftaczenie Ponizszy rysunek przedstawia podtgczanie opcji MNF w potaczeniu z MOVIMOT®
opcji MNF11A ze zintegrowanym ztgczem AS-interface.
L3 L2 L1PE
\
i ]
 S—
I —
T
-
\
L K11 E i s B |
R
‘ = MOVIMOT®
\ =]
’’’’’’’ - 1 | |1 |
} 1
GEEEE
MNF11A
v+
I g
s IR R
5 2‘ 2‘ Q< aa
59071AXX

[1] Diugosé przewodoéw zasilania sieciowego powinna by¢ jak najkrétsza!

[2] Diugosé przewoddéw hamulcowych powinna by¢ jak najkrétszal Przewdd hamulcowy powinien by¢
utozony nie r()wnole%le, ale jak najdalej od przewodoéw zasilania sieciowego!

[3] Tylko dla MOVIMOT® bez hamulca mechanicznego
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Instalacja elektryczna MOVIMOT® ze zintegrowanym ztagczem AS-interface
Podtaczenie Klawiatura DBG60B

7.7 Podltaczenie Klawiatura DBG60B
Istnieje wiele mozliwosci potgczenia klawiatury DBG60B i napedu MOVIMOT®.

MOVIMOT®

DKG60B
58743AXX
Przedtuzacz Opis (= skiad wyposazenia) Numer
katalogowy

DKG60B * Dtugo$¢ 5 m 08175837

¢ 4-zylowy, ekranowany przewdd (AWG26)
Adapter Opis
AYUD Adapter przytgczeniowy dla MOVIMOT® ze zintegrowanym ztgczem

AS-interface.

» Jesli adapter AYUD wyszczeg6lniono w zamoéwieniu napedu

MOVIMOT®, to wchodzi on w skiad wyposazenia napedu MOVIMOT®.
+ Mozna wbudowa¢ go réwniez pdzniej do napedu MOVIMOT®. 08180377

Instrukcja obstugi — MOVIMOT® MM..C
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Instalacja elektryczna MOVIMOT® ze zintegrowanym ztagczem AS-interface
Podtgczenie Klawiatura DBG60B

N

Adapter AYUD jest zintegrowany w urzadzeniu MOVIMOT®

>

Powierzchnie urzgdzenia MOVIMOT® i zewnetrznych opcji, np. rezystora hamujgcego
(szczegdlnie radiatora), mogg osiggac¢ podczas pracy wysokie temperatury.

Niebezpieczenstwo poparzenia

* Napedu MOVIMOT® i zewnetrznych opcji dotyka¢ nalezy dopiero po ich
wystarczajgcym ostygnieciu.

Jesli adapter AYUD jest wbudowany w naped MOVIMOT®, to klawiatura DBG60B moze
by¢ podtaczona adaptera AYUD napedu MOVIMOT®ze zintegrowanym zigczem
AS-interface bezposrednio lub poprzez opcje DKG60B (5 m przedtuzacz).

Pézniejsze wbudowanie adaptera AYUD

A ZAGROZENIE!

Podczas prac na urzadzeniu niebezpieczne napiecia mogg wystepowaé jeszcze
do minuty po odfgczeniu zasilania sieciowego!

Smier¢ lub ciezkie obrazenia ciata przez porazenie pradem.

« Nalezy odiaczy¢ zasilanie falownika MOVIMOT® i zabezpieczyé go przed
niezamierzonym ponownym wystgpieniem napiecia zasilajgcego.

* Nastepnie odczeka¢ co najmniej 1 minute.

> B

Powierzchnie urzgdzenia MOVIMOT® zewnetrznych opcji, np. rezystora hamujgcego
(szczegolnie radiatora), mogg osigga¢ podczas pracy wysokie temperatury.

Niebezpieczenstwo poparzenia

* Napedu MOVIMOT® i zewnetrznych opcji dotykaé nalezy dopiero po ich
wystarczajgcym ostygnieciu.

Adapter AYUD moze zosta¢ wbudowany réwniez pdznie;.

* Odkreci¢ cztery sruby i zdjg¢ pokrywe skrzynki zaciskowe;j.

» Odkreci¢ zaslepke gwintowang na skrzynce zaciskowej urzgdzenia MOVIMOT®.
+ Poprowadzi¢ kabel adaptera AYUD przez wolny otwér w skrzynce zaciskowej.

* Przykreci¢ adapter AYUD do skrzynki zaciskowej.

*  Wtyczke RJ10 adaptera AYUD witozy¢ do gniazdka przytgczeniowego X50.

* Przykreci¢ za pomocg czterech $rub pokrywe skrzynki zaciskowe;.

*  Wiozy¢ wtyczke RJ10 opcji DKG60B do adaptera AYUD.

*  Wtozy¢ wtyczke RJ10 klawiatury DBG60B do gniazdka opcji DKG60B.
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Instalacja elektryczna MOVIMOT® ze zintegrowanym ztagczem AS-interface

Podtaczenie Klawiatura DBG60B

Podfaczenie bez adaptera AYUD

N

A ZAGROZENIE!

Podczas prac na urzadzeniu niebezpieczne napiecia mogg wystepowaé jeszcze
do minuty po odtgczeniu zasilania sieciowego!

Smieré lub ciezkie obrazenia ciata przez porazenie pradem.

* Nalezy odtgczy¢ zasilanie falownika MOVIMOT® i zabezpieczy¢ go przed
niezamierzonym ponownym wystgpieniem napiecia zasilajgcego.

* Nastepnie odczekaé co najmniej 1 minute.

Powierzchnie urzadzenia MOVIMOT® i zewnetrznych opcji, np. rezystora hamujgcego
(szczegolnie radiatora), mogg osiggac podczas pracy wysokie temperatury.

Niebezpieczenstwo poparzenia

* Napedu MOVIMOT® i zewnetrznych opcji dotykaé nalezy dopiero po ich
wystarczajgcym ostygnieciu.

W celu szybkiego uruchomienia mozna podtgczy¢ klawiature do napedu MOVIMOT®
za pomocg opcji DKG60B (5 m przedtuzacz).

WSKAZOWKA

W przypadku zastosowania tej mozliwo$ci naped MOVIMOT® nie posiada podanego
w rozdziale "Dane techniczne" stopnia ochrony.

» Odkreci¢ cztery sruby i zdjg¢ pokrywe skrzynki zaciskowe;j.

» Odkreci¢ zaslepke gwintowang na skrzynce zaciskowej urzgdzenia MOVIMOT®.
* Poprowadzi¢ opcje DKG60B przez wolny otwor w skrzynce zaciskowej.

*  Wtyczke RJ10 opcji DKG60B wiozy¢ do gniazdka przytgczeniowego X50.

* Przykreci¢ za pomocg czterech srub pokrywe skrzynki zaciskowe;.

*  Wiozy¢ wtyczke RJ10 klawiatury DBG60B do gniazdka opcji DKG60B.
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Instalacja elektryczna MOVIMOT® ze zintegrowanym ztagczem AS-interface
Podtaczenie Komputer

7.8 Podlaczenie Komputer

Ziacze
diagnostyczne

Konwerter ztgcza

Adapter AYUD

Napedy MOVIMOT® ze zintegrowanym ztaczem AS-interface wyposazone sg w zigcze
diagnostyczne dla funkcji uruchamiania i serwisu. Ztagcze to umozliwia diagnoze,
sterowanie reczne oraz parametryzacje wspofczynnikéw skalujgcych przy uzyciu
oprogramowania SEW MOVITOOLS® (od wersji 4.0).

Ztagcze diagnostyczne umieszczone jest na ptytce przytgczeniowej urzadzenia
MOVIMOT® (patrz ponizszy rysunek):

51943AXX

[1] Ziacze diagnostyczne X50

Potaczenie ztgcza diagnostycznego z komputerem PC mozna zrealizowa¢ za pomocg
nastepujacych opcji:

+ UWS21B ze ztagczem szeregowym RS-232, nr katalogowy 1 820 456 2
* USB11A ze ztaczem USB, nr katalogowy 0 824 831 1

®
UWS21B [1 MOVIMOT

RS-232 -EE | e (] RJ10

PC +
MOVITOOLS

USB

58526AXX

Zakres wyposazenia:

* Konwerter ztgcza

« Kabel ze ztgczem wtykowym RJ10

+ Kabel interfejsu RS-232 (UWS21B) lub USB (USB11A)

Adapter (opcja) wyprowadza ztgcze diagnostyczne na zewnatrz.
Blizsze informacje odno$nie montazu adaptera AYUD znajdujg sie na str. 60.
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Instalacja elektryczna MOVIMOT® ze zintegrowanym ztagczem AS-interface
Potaczenie miedzy MOVIMOT® i silnikiem w przypadku montazu przysilnikowego

7.9 Pofaczenie miedzy MOVIMOT® i silnikiem w przypadku montazu
przysilnikowego

W przypadku montazu przysilnikowego (osadzanego) przetwornicy MOVIMOT®
za pomocg opcji P2.A (tylko z wykorzystaniem modutowej skrzynki zaciskowej) - do
potaczenia z silnikiem stosowany jest przewd6d prefabrykowany. Po stronie urzadzenia
MOVIMOT® mozliwe sg nastepujgce wyprowadzenia:

+ A:MM../P2.A/RO.A/APG4
+ B: MM../P2.A/RE.A/ALA4

Wyprowadzenie APG4, w zaleznosci od zastosowanego przewodu hybrydowego,
umozliwia nastepujace potaczenia z silnikiem:

Wersja A1 A2 A3 A4

MOVIMOT® APG4 APG4 APG4 APG4

Silnik Zaciski dlawikow ASB4 APG4 IS

kablowych

Przewéd 01867423 0593076 6 01867415 08163251 A

hybrydowy 0816326 X A
05932785 .
05937558

patrz réwniez... str. 65 str. 65 str. 65 str. 65

51771AXX

[1] Potaczenie za pomocg zaciskéw

Instrukcja obstugi — MOVIMOT® MM..C

63



64

Instalacja elektryczna MOVIMOT® ze zintegrowanym ztagczem AS-interface
Potaczenie miedzy MOVIMOT® i silnikiem w przypadku montazu przysilnikowego

Wyprowadzenie ALA4, w zaleznosci od zastosowanego przewodu hybrydowego,
daje nastepujgce mozliwosci potgczen z silnikiem:

Wersja B1 B2
MOVIMOT® ALA4 ALA4
Silnik Zaciski kabli mocy i dtawikéw kablowych | ASB4
Przewéd 0817 948 4 0816208 5
hybrydowy

Dalsze str. 65 str. 65
informacje

[1] Potaczenie za pomocg zaciskéw

51853AXX
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Instalacja elektryczna MOVIMOT® ze zintegrowanym ztagczem AS-interface
Potaczenie miedzy MOVIMOT® i silnikiem w przypadku montazu przysilnikowego

Zestawienie Pofgczenie miedzy MOVIMOT® i silnikiem w przypadku montazu przysilnikowego

Falownik MOVIMOT® Wersja | Przewéd hybrydowy Naped
MM../P2.A/RO.A/APG4 A1 Numer katalogowy: 0 186 742 3 Silniki trojfazowe z dfawikiem
kablowym

———— I\

Silniki tréjfazowe ze ztgczem
wtykowym ASB4

Silniki trojfazowe ze zlgczem
wtykowym APG4

A4 Numer katalogowy: 0 593 278 5 (.\) Silniki tréjfazowe ze ztgczem
Numer katalogowy: 0 816 325 1 (A) wtykowym IS, wielkos¢ DT71-
DT90

A4 Numer katalogowy: 0 593 755 8 (.\) Silniki tréjfazowe ze ztgczem
Numer katalogowy: 0 816 326 X (A) wtykowym IS, wielkos¢ DV100

MM../P2.A/RE.A/ALA4 B1

Silniki tréjfazowe z dtawikiem
kablowym

B3 STERN
LRI R TERIBEEE
IR SERIIRSS

RS

————— I\

Silniki trojfazowe ze zlgczem
wtykowym ASB4

o)
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Rozmieszczenie

kabli / pinow

Instalacja elektryczna MOVIMOT® ze zintegrowanym ztagczem AS-interface
Potaczenie miedzy MOVIMOT® i silnikiem w przypadku montazu przysilnikowego

Numer katalogowy okablowania 0 186 742 3 i 0 817 948 4:

Wyprowadzenie przewodow

Zacisk silnika

Kolor zyty / Oznaczenie

U1 czarny / U1

Al czarny / V1

w1 czarny / W1

4a czerwony / 13

3a biaty / 14

5a niebieski / 15

1a czarny /1

2a czarny / 2

Zacisk PE zielono-zoity + koncowka ekranu (ekran wewnetrzny)
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Uruchomienie: MOVIMOT®-wersja standardowa (‘ | )

Wazne wskazdwki dotyczgce uruchomienia @

8 Uruchomienie: MOVIMOT®-wersja standardowa
8.1  Wazne wskazowki dotyczace uruchomienia

N

A ZAGROZENIE!

Przed zdjeciem/zatozeniem falownika MOVIMOT® nalezy odtgczy¢ go od sieci.
Niebezpieczne napiecia mogg utrzymywac sie w urzadzeniu jeszcze w ciggu 1 minuty
po odtgczeniu go od sieci.

Smieré lub ciezkie obrazenia ciata przez porazenie pradem.

* Nalezy odtgczy¢ zasilanie falownika MOVIMOT® i zabezpieczy¢ go przed
niezamierzonym ponownym wystgpieniem napiecia zasilajgcego.

* Nastepnie odczekaé co najmniej 1 minute.

Powierzchnie urzgdzenia MOVIMOT® i zewnetrznych opcji, np. rezystora
hamujgcego (szczegdblnie radiatora), moga osigga¢ podczas pracy wysokie
temperatury.

Niebezpieczenstwo poparzenia

* Napedu MOVIMOT® i zewnetrznych opcji dotykaé nalezy dopiero po ich
wystarczajgcym ostygnieciu.

WSKAZOWKI
* Przed uruchomieniem zdjg¢ ostone z diody statusowej LED.

* Przed uruchomieniem zdjg¢ folie ochronne z tabliczek znamionowych.

» Sprawdz, czy wszystkie pokrywy ochronne zamontowane zostaty we wiasciwy
Sposob.

* W trybie recznym ustawi¢ komendy "Prawo/Stop" lub "Lewo/Stop".

» Dla stycznika sieciowego K11 nalezy zachowa¢ minimalny czas wytgczenia ok. 2 sek.

Instrukcja obstugi — MOVIMOT® MM..C
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8 (‘I ’ Uruchomienie: MOVIMOT®-wersja standardowa
@ Opis elementéw obstugi

8.2 Opis elementéw obstugi

Potencjometr W zaleznoéci od trybu pracy urzadzenia, potencjometr spetnia rézne funkcje:
wartosci « Sterowanie poprzez zaciski: Warto$¢ zadana f1 (wybor poprzez zaciski
zadanej f1 f/f2 = "0")

+ Sterowanie poprzez ztgcze RS-485: Czestotliwos¢ maksymalna fy4xs

R e

I .
[ e s Kl ettt et Rl steteiel ettt el fefekelel el »
»

0123456 7 8 9 10 [1]

B60799AXX
[1] Pozycja potencjometru

STOP!

Podany w danych technicznych stopien ochrony obowigzuje tylko w przypadku
odpowiedniego zamontowania zaslepki gwintowanej potencjometru wartosci zadane;j.

W przypadku braku lub wadliwego zamontowania za$lepki gwintowanej moze doj$é
do uszkodzenia falownika MOVIMOT®

* Wkreci¢ ponownie zaslepke gwintowang potencjometru wartosci zadanej f1 wraz

z uszczelka.
Przefgcznik W zalezno$ci od trybu pracy urzadzenia, przetacznik spetnia rézne funkcje:
wartosci « Sterowanie poprzez zaciski: Warto$¢ zadana f2 (wybor poprzez zaciski
zadanej 2 f/f2 = "1")

+ Sterowanie poprzez ztgcze RS-485: Czestotliwosé minimalna f,ip,

Przetacznik f2

Pozycja przetacznika 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
Wartos¢ zadana f2 [Hz] 5 7 10 15 20 25 35 50 60 70 100
Czestotliwos¢ 2 5 7 10 12 15 20 25 30 35 40
minimalna [Hz]

Przefacznik t1 Czasy rampy odnoszg sie do skoku warto$ci zadanej o 50 Hz
= Przetacznik t1
Pozycja przetacznika 0 1 2 3 4 5 9 10
Czas rampy t1 [s] 0,1 0,2 0,3 0,5 0,7 1 2 3 5 7 10
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Uruchomienie: MOVIMOT®-wersja standardowa
Opis elementéw obstugi

C &9,

Przefacznik
DIP S1iS2

8

@7

50522AXX
Przetacznik DIP S1:
s1 1 2 3| 4 5 6 7 8
Znaczenie adresu RS-485 . L A
0 1 2 3 | Ochrona Stopienn mocy Czestotliwos¢ Tlumienie
2 2 2 2 Ssilnika silnika PWM biegu
jatlowego
Silnik o jeden zmienny
ON Tttt ol stopien nizej (16,8,4 kHz) wi
OFF 0 0 0 0 wit. dopasowany 4 kHz wyt.
Przetacznik DIP S2
S2 1 2 3 4 5 6 7 8
Znaczenie Typ Zwolnienie Tryb pracy Kontrola Funkcje dodatkowe
silnika hamulca predkosci 20 |21 |22 |93
bez obrotowej
zezwolenia
Silnik wh. u/f wh.
ON SEW-DZ" 1 1 1 1
OFF Silnik IEC wyt. VFC wyt. 0 0 0 0

1)

STOP!

Dostepny tylko w Brazylii

Instrukcja obstugi — MOVIMOT® MM..C

Sita, z jakg naciska sie na przetgcznik DIP wynosi¢ moze maks. 5 N.

Przetgcznika DIP uzywa¢ nalezy tylko za pomocg specjalnego narzedzia,
np. Srubokreta ptaskiego o szerokosci < 3 mm.
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@ Opis przetgcznikéw DIP S1

8.3 Opis przetacznikéw DIP S1

Przetacznik Wyboér adresu RS-485 falownika MOVIMOT® poprzez kodowanie binarne

DIP S1/1-S1/4 Adres
dziesietny 0 1 2| 3 4 5| 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15
s - X - X - X - X - X - X -/x -x
S1/2 - |- X | X | -|-|X|X - | -|X| X -|-/X|X
S1/3 -/ - - -/ X/ X X X - - - -/ X/ X x X
s1/4 - - - - - - - - X X X x x x x x
X = ON

- = OFF

W zalezno$ci od sterowania urzadzenia MOVIMOT® nalezy ustawi¢ rézne adresy:

Sterowanie adres RS485
Sterowanie binarne (tryb z zaciskami) 0

Poprzez zewnetrzne zlacze binarne AS-interface-Slave (MLK11A) 0

Poprzez klawiature (MLG.., MBG..) 1

Poprzez zlacze magistrali polowej (MF..) 1

Poprzez MOVIFIT® MC (MTM..) 1

Poprzez ztacze magistrali polowej ze zintegrowanym sterowaniem (MQ..) 1do 15
Poprzez ztacze RS-485-Master 1do 15

Przefacznik Ochrona silnika zataczona badz wylaczona

DIpP S1/5 W przypadku montazu przysilnikowego (osadzanego) przetwornicy MOVIMOT® (za

pomocg opcji P2.A lub w rozdzielaczu polowym), ochrona silnika musi zosta¢
zdeaktywowana.

* Aby zagwarantowa¢ mimo to poprawng ochrone silnika, nalezy zamontowac
czujnik TH (bimetalowy czujnik temperaturowy). W przypadku osiggniecia
znamionowej temperatury, czujnik TH otwiera obwdd pradowy czujnika (patrz
Podrecznik systemowy "System napedowy dla instalacji decentralnej”, Rozdziat
"Uruchomienie z rozdzielaczem polowym").
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Przetacznik
DIP S1/6

Przefacznik
DIP S1/7

Przetacznik
DIP S1/8

Opis przetgcznikéw DIP S1 @

Silnik jeden rozmiar mniejszy

Przetgcznik DIP umozliwia aktywacje funkcji przyporzagdkowania urzadzenia
MOVIMOT® do silnika jeden rozmiar mniejszego. Moc znamionowa urzadzenia
pozostaje bez zmian.

Stosowanie silnika o mniejszej mocy moze doprowadzi¢ do zwiekszenia
przecigzenia napedu, gdyz urzadzenie MOVIMOT® z perspektywy pracy silnika, jest
o jeden stopien mocy wyzej. Przez krétki czas moze by¢ osiggniete wyzsze
natezenie pradu, w wyniku czego wystgpi wyzszy moment.

Zadaniem przefgcznika S1/6 jest krotkotrwate wykorzystanie momentu szczytowego
silnika. Granica pradu dla danego urzadzenia jest zawsze taka sama, niezaleznie
od potozenia przetacznika. Funkcja ochrony silnika dopasowywana jest w zalezno$ci
od potozenia przetgcznika.

W tym trybie pracy z S1/6 = "ON" nie mozliwe jest zabezpieczenie silnika przed
przejsciem w niestabilng cze$¢ charakterystyki M(f).

Przyporzadkowany silnik

MOVIMOT® S1/6 = OFF S$1/6 = ON
Falownik

A A A A
MMO03 DT71D4 DR63L4" DR63L4" -
MMO5 DT80K4 DT71D4 DT71D4 DFR63L4"
MMO07 DT80N4 DT80K4 DT80K4 DT71D4
MM11 DT90S4 DT80N4 DT80N4 DT80K4
MM15 DT90L4 DT90S4 DT90S4 DT80N4
MM22 DV100M4 DT90L4 DT90L4 DT90S4
MM30 DV100L4 DV100M4 DV100M4 DT90L4
MM3X - DV100L4 DV100L4 DV100M4

1) Mozliwe tylko przy montazu osadzanym

Ustawienie maksymalnej czestotliwosci PWM

3

W przypadku ustawienia przetgcznika DIP-SWITCH S1/7 = OFF urzadzenie
MOVIMOT® pracuije z czestotliwoscig PWM 4 kHz.

W przypadku ustawienia przetgcznika DIP-SWITCH S1/7 = ON urzadzenie
MOVIMOT® pracuje z czestotliwosciag PWM 16 kHz (niskoszumowg) i przetgcza,
w zaleznosci od temperatury radiatora, stopniowo na mniejsze czestotliwosci.

Funkcja ttumienia biegu jatowego (S1/8 = ON)

Funkcja ta zapobiega powstawaniu drgan rezonansowych w trybie pracy biegu
jatowego.

Instrukcja obstugi — MOVIMOT® MM..C
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Uruchomienie: MOVIMOT®-wersja standardowa
Opis przetgcznikéw DIP S2

©)

8.4

Przetacznik
DIP S2/1

Przetacznik
DIP S2/2

Praca z rezystorem
hamujgcym

Funkcje przy
sterowaniu
zaciskami
(adres = 0)

Funkcje w trybie
pracy z magistralg

Typ silnika

Opis przetacznikow DIP S2

* Przy silnikach IEC i NEMA, przetgcznik DIP S2/1 musi by¢ zawsze w pozycji OFF.

* Przy silnikach DZ z napigciem znamionowym 220/380 V, 60 Hz (dostepne tylko
w Brazylii) przetgcznik DIP musi by¢ zawsze w pozycji ON.

Zwolnienie hamulca bez zezwolenia

W przypadku aktywnego przetgcznika S2/2 = "ON" mozliwe jest zwalnianie hamulca

réwniez wtedy, gdy brak zezwolenia dla napedu.

Przy pracy z rezystorem hamujacym, funkcja dodatkowa nie daje efektu.

Przy sterowaniu zaciskami

zatozeniach:

hamulec moze

by¢ zwolniony przy nastepujacych

Stan zaciskow | Stan zezwolenia | Stan bitedu Funkcja hamulca

R L f1/f2

B A O L O Urzadzenie jest Brak Hamulec sterowany jest poprzez MOVIMOT®,

"o "M odblokowane Btad urzadzenia | warto$¢ zadana 1

B N O L b Urzadzenie jest Brak Hamulec sterowany jest poprzez MOVIMOT®,

"o M" odblokowane Btad urzgdzenia | wartos¢ zadana 2

B Y B O Urzadzenie jest Brak Hamulec zamkniety

"o "o" odblokowane Btad urzadzenia

B Y L Urzadzenie jest Brak Hamulec zamkniety
odblokowane Btad urzadzenia

"0" "0" """ | Urzadzenie jest Brak Zwolnienie hamulca bez zezwolenia
odblokowane btedu urzadzenia

Mozliwe sg Urzadzenie jest Btad urzadzenia | Hamulec zamkniety

wszystkie stany

odblokowane

W trybie pracy z magistralg otwarcie hamulca nastepuje poprzez zasterowanie stowem

sterujgcym:

Master

MOVIMOT®
PO
| Po1 | po2 | PO3
| pn P2 | P
- PI

PO = Wyjsciowe dane procesowe
PO1 = Stowo sterujace
PO2 = Predkos$¢ obrotowa [%]

PO3 = Rampa

DO = Wyjscia cyfrowe

60458AXX

Pl = Wejsciowe dane procesowe
PI1 = Stowo statusowe 1

P12 = Prad wyjsciowy
PI3 = Stowo statusowe 2
DI = Wejscia cyfrowe
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Opis przetgcznikéw DIP S2

C &9,

Ustawienie bit 8 dla stowa sterujgcego umozliwia zwalnianie hamulca przy nastepujgcych

zatozeniach:

Bazowy blok sterujacy

15 14 13 12 1" 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0
Stowo sterujace
"1 10" = zezwolenie
. 1) Bit | Bit nie "=l 1) w przeciwnym
nie dostepne "g" | "8" |dostepne’)|Reset nie dostepne wypadku
zatrzymanie

Wirtualne zaciski do zwalniania hamulca bez

zezwolenia dla napedu

Zaciski wirtualne dla "Blokowanie hamulca przy
rampie hamujacej” (szybkie zatrzymanie)
tylko MOVIMOT® z funkcja dodatkowa 7 lub 12

1) Zalecenie dla wszystkich niedostepnych bitéw = "0"

Stan Stan btedu Stan 8 bit w stowie Funkcja hamulca
zezwolenia sterujacym

Urzadzenie jest Brak btedu urzadzenia / "o" Hamulec sterowany jest
odblokowane brak Timeout komunikacji poprzez MOVIMO
Urzadzenie jest Brak btedu urzadzenia / """ Hamulec sterowany jest
odblokowane brak Timeout komunikacji poprzez MOVIMO
Urzadzenie jest Brak btedu urzadzenia / "0" Hamulec zamkniety
odblokowane brak Timeout komunikacji

Urzadzenie jest | Brak btedu urzadzenia / " Zwolnienie hamulca bez
odblokowane brak Timeout komunikacji zezwolenia

Urzadzenie jest Btad urzadzenia / "1" lub "0" Hamulec zamkniety
odblokowane Timeout komunikacji

1

Wybor wartosci
zadanej w trybie
pracy z zaciskami

Reakcja przy
urzgdzeniu
nie gotowym
do pracy

Wskazania
diody LED

WSKAZOWKA

Zeby mozna byto zwolni¢é hamulec bez zezwolenia dla napedu, musi by¢ ustawiony

bit D3 (Reset/odblokowanie regulatora)!

Wybor wartosci zadanej w trybie pracy z zaciskami w zalezno$ci od stanu zacisku f1/f2:

Stan zezwolenia

Urzadzenie jest odblokowane

Zacisk f1/f2
Zacisk f1/f2 ="0"

Aktywna wartos¢ zadana

Potencjometr warto$ci zadanych f1 aktywny

Urzadzenie jest odblokowane

Zacisk f1/f2="1"

Potencjometr wartosci zadanych f2 aktywny ‘

Przy urzadzeniu nie gotowym do pracy, hamulec jest zawsze zamkniety, niezaleznie
od pozycji zacisku f1/f2 lub bit 8 w stowie sterujgcym.

Zétta dioda LED pulsuje periodycznie szybko (i : twyt = 100ms : 300ms), w przypadku
gdy hamulec zostat zwolniony. Dotyczy to zaréwno pracy w trybie z zaciskami oraz
pracy w trybie z magistralg.

Instrukcja obstugi — MOVIMOT® MM..C
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@ Opis przetgcznikéw DIP S2

Przetacznik
DIP S2/3

Przefacznik
DIP S2/4

Przefgcznik
DIP S2/5 do S2/8

Sterowanie
* Przetgcznik DIP S2/3 = OFF:  Tryb VFC dla 4-biegunowych silnikéw
* Przetgcznik DIP S2/3 = ON:  Tryb U/f zarezerwowany dla szczegéinych przypadkéw

Kontrola predkosci obrotowej

» Kontrola predkosci obrotowej (S2/4 = "ON") stuzy jako ochrona napedu w przypadku
wystgpienia blokady.

* W przypadku gdy naped z uaktywniong kontrolg predkosci obrotowej (S2/4 = "ON")
zatgczony jest na granicy pradu diuzej niz 1 sekunde, zatgcza sie kontrola
predkosci obrotowej. Urzadzenie MOVIMOT® sygnalizuje btad poprzez diode
statusowg LED (czerwona, wolno pulsujgca, kod btedu 08). Zanim funkcja kontroli
zadziata, naped musi by¢ na granicy pradu nieprzerwanie przez czas op6znienia.

Funkcje dodatkowe
«  Wybbdr funkcji dodatkowych mozliwy jest poprzez binarne kodowanie przetgcznikéw DIP
« Dostepne wartosci mogg by¢ nastawiane w nastepujacy sposéb:

Wartos¢ 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 1 12 13 14 | 15
dziesietn
a

S2/5 - X - X - X - X - X -/X - X - X
S2/6 -l -IxIx |-/ -|x  x|-|[-/x x|-|-/x|X
s2i7 -l - -l-Ix|x | x| x|-|-]-]-[x[x|x]|X
s2/8 - - - - - -/ - - /X X X X xX x x x
X = ON
- = OFF

+ Zestawienie mozliwych do wyboru funkcji dodatkowych znajduje sie na str. 75.
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Mozliwe do wyboru funkcje dodatkowe MM..C-503-00
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8.5 Mozliwe do wyboru funkcje dodatkowe MM..C-503-00

Zestawienie
mozliwych do
wyboru funkcji
dodatkowych

Wartos¢ Opis skrocony Przewidziany tryb Patrz
dziesietna pracy strona
magistrala | Zaciski
0 Funkcjonalno$¢ podstawowa, nie wybrano dodatkowej X X -
funkgciji
1 MOVIMOT® z przedtuzonymi czasami ramp X X str. 76
2 MOVIMOT® z regulowanym ograniczeniem pradu
: ) ; X X str. 76
(przy przekroczeniu sygnalizowany jest btad)
3 MOVIMOT® z regulowanym ograniczeniem pradu
o - s X X str. 77
(mozliwos$¢ przetaczania poprzez zaciski f1/2)
4 MOVIMOT® z parametryzacjg magistrali X - str. 79
5 MOVIMOT® z ochrong silnika za pomocag TH X - str. 81
6 MOVIMOT® z maksymalng czestotliwoscig PWM 8 kHz X X str. 82
7 MOVIMOT® z szybkim rozruchem/ zatrzymaniem X X str. 83
8 MOVIMOT® z czestotliwoscig minimalng 0 Hz X X str. 85
® ., .
9 MO\/IMOT do zastosowan w urzadzeniach X X str. 86
dzwignicowych
10 MOVIMOT® z czestotliwoscig minimalng 0 Hz i
zredukowanym momentem obrotowym przy niskich X X str. 89
czestotliwosciach
1" Kontrola zaniku sieci i fazy zdeaktywowana X X str. 90
12 MOVIMOT® z funkcjg szybkiego rozruchu/ zatrzymania X X str. 90
i ochrong silnika za pomocg TH
13 MOVIMOT® z rozszerzong kontrolg predkosci obrotowej X X str. 94
14 MOVIMOT® ze zdeaktywowang kompensacjg poslizgu X X str. 97
15 Nie dostepne - - -

Instrukcja obstugi — MOVIMOT® MM..C
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8 (‘I ’ Uruchomienie: MOVIMOT®-wersja standardowa
@ Mozliwe do wyboru funkcje dodatkowe MM..C-503-00

Funkcja MOVIMOT® z wydtuzonymi czasami rampy
dodatkowa 1
S2
ON

sjoju

05592AXX

Opis funkcji + Istnieje mozliwo$¢ ustawienia czasu ramp do 40 s.

+ W trybie pracy z magistralg i wykorzystaniem 3 danych procesowych, mozna przesyta¢
czas rampy maksymalnie 40 s.

Zmienione
czasy ram
Y P Przetacznik t1
Pozycja przetacznika 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
Czas rampy t1 [s] 0,1 0,2 0,3 0,5 0,7 1 20 25 30 35 40

odpowiada ustawieniom standardowym

zZmienione czasy rampy

Funkcja MOVIMOT® z regulowanym ograniczeniem pradu (przy przekroczeniu
dodatkowa 2 sygnalizowany jest btad)
S2

ON

sios

4

05596AXX

Opis funkcji * Poprzez przetgcznik f2 mozliwe jest ustawienie granicy pradu.
+ Warto$¢ zadana f2 (przy sterowaniu poprzez zaciski) wzglednie czestotliwosé
minimalna (przy sterowaniu poprzez RS-485) sg warto$ciami statymi i niezmienianymi:
— Warto$¢ zadana f2: 5Hz
— Czestotliwo$S¢ minimalna: 2 Hz

« Funkcja kontroli jest skuteczna powyzej 15 Hz. Jezeli naped pracuje dtuzej niz 500 ms
na granicy pradu, urzadzenie przetgcza sie w stan wskazania btedu (btad 44). Stan ten
sygnalizowany jest szybko pulsujgcg czerwong dioda.

Nastawne
granice pradu

Przetacznik 2
Pozycja przetacznika 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
Imaks [%6] Z Iy 90 95 100 105 110 115 120 @ 130 @ 140 150 @160
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Mozliwe do wyboru funkcje dodatkowe MM..C-503-00
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Funkcja Urzadzenie MOVIMOT® 2 nastawnym ograniczeniem pradu (mozliwosé

dodatkowa 3
czestotliwosci

05598AXX

przetaczania poprzez zaciski f1/f2), w przypadku przekroczenia wartosci-redukcja

Opis funkcji Poprzez przetacznik f2 mozliwe jest ustawienie ograniczenia pradu. Poprzez zaciski
wejScia binarnego f1/f2 mozliwe jest przetgczanie miedzy maksymalng granicg pradu

i ustawionym za pomocg przetgcznika f2 ograniczeniem pradu.

Reakcja przy * W przypadku osiggniecia granicy pradu, urzgdzenie redukuje czestotliwo$¢ poprzez

osiggnieciu granicy
pradu wzrost pradu.

funkcje ograniczenia pradu a w razie potrzeby zatrzymuje rampe, aby uniemozliwi¢

« JeSli urzgdzenie osiggnie graniczng warto$¢ pradu, wtedy stan urzadzenia
sygnalizowany jest szybko pulsujgcg zielong diodg LED

Wewnatrz * Przetgczanie za pomocyg zaciskow pomiedzy wartoscig zadang f1 i warto$cig
systemowe zadang f2 w trybie pracy z zaciskami, badz regulacja czestotliwo$ci minimalnej
wartosci dla w trybie pracy z magistralg jest nie mozliwe.

wartosci zadanej + Czestotliwo$é minimalna w trybie pracy z magistralg ustawiona jest na statg
2/ czestotliwosci wartosé 2 Hz.

minimalnej

Nastawne

granice pradu

Przetacznik 2

Pozycja przetacznika 0 1
Imaks [%] z Iy 60 70

80 90

100

110

120

130

140 | 150 160

Wybér granic
pradu poprzez
zaciski wejsé
. f1/f2 ="0"
binarnych f1/f2 0
60193AXX
f1/f2="1"
g |CCE
N ||z
T T
60194AXX
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Ograniczenie pradu 160 % jest aktywne

Ustawione poprzez przetacznik f2 ograniczenie pradu jest

aktywne.

Przetgczenie moze nastapic sie réwniez przy odblokowanym

urzgdzeniu.
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@ Mozliwe do wyboru funkcje dodatkowe MM..C-503-00

Oddziatywanie na
charakterystyke
pradowg

Poprzez wybranie nizszej granicy pradu, ocena granicznej charakterystyki pradu
przebiega ze statym wspédtczynnikiem.

Silnik polaczony w gwiazde

[1] Funkcja standardowa charakterystyki granicy pradu
[2] Zredukowana charakterystyka granicy pradu dla funkcji dodatkowej 3 i zaciskéw f1/f2 = "1"

Silnik polagczony w tréjkat

Imax / In [%]
200
1
160 )
1
|
[2] !
|
1
|
100 !
|
|
|
!
50 :
0 50 100 f [Hz]
50851AXX

Imax / In [%)]
200

A

160

(1]

(2]

100

50

50

Lo < I

7 100 f[Hz]

[1] Funkcja standardowa charakterystyki granicy pradu
[2] Zredukowana charakterystyka granicy pradu dla funkcji dodatkowej 3 i zaciskoéw f1/f2 = "1"

50852AXX
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Mozliwe do wyboru funkcje dodatkowe MM..C-503-00 @
Funkcja MOVIMOT® z parametryzacja magistrali
dodatkowa 4
05599AXX
WSKAZOWKI
° Funkcja ta dostepna jest wytgcznie dla trybu pracy z magistralg poprzez ztgcze

polowe MQ.. i zintegrowanym sterowaniem.

Do obstugi urzgdzenia dostepny jest kanat parametréw, z ktérego dane zapisywane sg
w EEPROM.

Dalsze informacje umieszczone sg w ponizszych podrecznikach SEW-EURODRIVE:
» Zlgcza, rozdzielacze polowe DeviceNet/CANopen
» Ztacza, rozdzielacze polowe InterBus

+ Zigcza PROFIBUS, rozdzielacz polowy

Opis funkcji

Schemat
podstawowy
instalacji

Potencjometr f1 oraz przetaczniki f2 i t1 zostang zdeaktywowane. Ustawienia
potencjometru i przetacznikdéw ignorowane sa przez urzgdzenie MOVIMOT®. Pozycja
przetagcznika DIP jest nadal odczytywana przez urzadzenie. Funkcje wybrane przy
uzyciu przetacznika DIP nie mogg zosta¢ zmienione przez magistrale..

PC +
MOVITOOLS ®
[1] ©®®
- /\ p— w
DesiceNet I
oNet U [2]@ MQ..
RS-485
® O
il
MOVIMOT®

58524AXX

[1] Magistrala polowa
[2] Ztacze diagnostyczne
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Zmiana parametrow

Otworzy¢ MOVITOOLS®/Shell jak nastepuje
w MOVITOOLS®

*  Wybrac klase urzadzenia "MOVIMOT®" [1]
* W opcji wyboru programu wybraé "Shell" [2]

[T remmaram poemervr iz sre v G S SRIE]
| mbepanny: P~ Iebesfarr Trewerter Ivescstes: rrereel i
© Detich LUK~ | Lz Lo Gl [ Ggaaa | Lun] singe lraeie
- : - - & Seaden,
= Trglsh
L - Figdn Y] s a ol
Eaalaa
(i e T | %rr:_rl-',”r‘lll:r_l
5 i L Jrcete I Caier |
Rirve: v 2mjz St
B Tt F R R e e R e - e =T 8 E ana,..
e e Eisada Fioiem
[1]—F—F wseme [ aizrtar: ¢ Maga=rivg Specia
e L oauiva: [ FILLIZIR
. 2
2 b st [SEERTLE
=
Ty
O vacaieD Sladue
™ ks
Fers
¥ =0 g | Lhsral | 2%

59888AXX

Po otwarciu MOVITOOLS®/Shell dostepne s nastepujace parametry. Mogg one by¢

zmieniane i zapisywane w urzadzeniu.

Nazwa Zakres Indeks Numer Rozdzielczo$¢
parametréow

Rampa rozpedowa 0,1...1...2000 [s] = 8807 130 01s-1s: 0,01
1s-10s: 0,1

Rampa hamujaca 0,1..1..2000 [s] | 8808 131 10s-100s: 1
100 s — 2000 s: 10

Czestotliwo$¢ minimalna 2...100 [HZz] 8899 305 0,1

Czestotliwo$é maksymalna®') | 2...100 [Hz] 8900 306 0,1

Ograniczenie pradu 60...160 [%] 8518 303 1

Czas podmagnesowania 0..0,4..2 [s] 8526 323 0,001

Czas rozmagnesowania 0...0,1..2 [s] 8585 732 0,001

Blokada parametrow Wt /Wyt 8595 803 -

Ustawienie fabryczne Tak/Nie 8594 802 -

ﬁzﬁrgfao;?;rll(?éci obrotowej 01.1..100[s] ~ 8558 501 0.1

Czas otwarcia hamulca 0..2s] 8749 731 0,001

Kompensacja poélizguz) 0...500 [1/min] 8527 324 0,2

Ustawienia fabryczne = pogrubione

1) Przyktad: Czestotliwosé maksymalna = 60 Hz
Wartos¢ zadana magistrali = 10 %
Warto$¢ zadana czestotliwosci = 6 Hz

2) Przy zmianie ustawien funkcji dodatkowej, warto$¢ zostanie ustawiona na znamionowg warto$c

poslizgu silnika

+ Ustawienia fabryczne zostang uaktywnione, gdy tylko aktywowana zostanie poprzez
przetgcznik DIP funkcja dodatkowa 4. Jesli wybrana poprzez przetgcznik DIP funkcja
dodatkowa po odtgczeniu napigecia roboczego 24 V pozostanie niezmieniona, to po
ponownym wtgczeniu wykorzystane zostang ostatnie, wazne wartosci z EEPROM.

+ Czestotliwo$¢ rozruchu ustawiona jest na statg warto$¢ 0,5 Hz, a czestotliwo$¢

zatrzymania na 3 Hz.

* W przypadku, gdy ustawiona warto$¢ zadana badz czestotliwo$¢ maksymalna bedzie
mniejsza od ustawionej czestotliwosci minimalnej, aktywna pozostanie czestotliwosé

minimalna.

» Parametry oceniane sg tylko w przypadku tej funkcji dodatkowe;.
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Uruchomienie: MOVIMOT®-wersja standardowa
Mozliwe do wyboru funkcje dodatkowe MM..C-503-00

Funkcja
dodatkowa 5

MOVIMOT® ochrona silnika poprzez TH

05600AXX

C &9,

8

@7

WSKAZOWKA

Funkcja dodatkowa dostepna jest tylko dla trybu z magistralg w potgczeniu z montazem
przysilnikowym (osadzanym) przetwornicy MOVIMOT® (za pomoca opcji P2.A lub

w rozdzielaczu polowym).

Opis funkcji

Funkcje w potaczeniu ze ztagczami polowymi MF.. i MQ..:

* Funkcja dodatkowa 5 generuje przy otwarciu obu zaciskéw kierunku obrotéw

btad 84 (przekroczenie temperatury silnika)

* W pofgczeniu z montazem przysilnikowym (osadzanym) przetwornicy MOVIMOT®
(z opcjg P2.A lub w rozdzielaczu polowym), zaciski kierunku obrotéw w przypadku

przekroczenia temperatury silnika ustawiane sg przez czujnik TH na "0".

+ Wskazanie btedu 84 sygnalizowane jest pulsujgcg diodg statusowg LED na

urzadzeniu MOVIMOT®.

*  Wygenerowany btgd 84 przenoszony jest rbwniez przez magistrale polowa.

Funkcje z wykorzystaniem ztacz polowych MQ..:

+ Parametryzacja magistrali urzadzenia MOVIMOT® zgodnie z funkcja dodatkowg 4

(patrz str. 79).

Funkcje z wykorzystaniem ztacz polowych MF..:

* Potencjometr f1 oraz przetgcznik f2 i t1 zostang zdeaktywowane; obowigzujg

nastepujgce warto$ci:

Kompensacja poslizgu

Nazwa Wartos¢
Rampa rozpedowa 1[s]
Rampa hamujaca 1[s]
Czestotliwos¢é minimalna 2 [HZ]
Maksymalna czestotliwos¢ 100 [Hz]
Ograniczenie pradu 160 [%]
Czas podmagnesowania 0,4 [s]
Czas rozmagnesowania 0,1 [s]
Czas opoznienia kontroli predkosci obrotowej | 1 [s]
Czas otwarcia hamulca 0[s]

Warto$¢é znamionowa poslizgu silnika

Instrukcja obstugi — MOVIMOT® MM..C
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Warunki Btad 84 "przekroczenie temperatury silnika" zadziata, jesli wszystkie ponizsze warunki
wystgpienia zaistnieja:
btedu 84 «  Standardowa funkcja ochrony silnika urzadzenia MOVIMOT® zostanie zdeaktywowana

za pomoca przetgcznika DIP S1/5 = ON.

» Zaciski obrotu kierunkow sg potaczone z 24 V poprzez czujnik TH, wedtug ponizszego
rysunkiem.

W przypadku rozdzielacza W przypadku montazu
polowego: przysilnikowego za
pomoca opcji P2.A:

>
g l-|_: - |
N_]
TH TH
52119AXX 52120AXX

W wyniku przekroczenia temperatury silnika zadziata czujnik TH (tym samym
niedostepne sg oba zaciski kierunku obrotéw).

* Napiecie sieciowe jest wtgczone.

WSKAZOWKA
Jesli urzadzenie MOVIMOT® podtaczone jest tylko do napiecia zasilajgcego 24 Vpc,
i btad nie wystapi.
Funkcja MOVIMOT® z maksymalng czestotliwoscia PWM 8 kHz

dodatkowa 6

05601AXX

Opis funkcji * Funkcja dodatkowa redukuje poprzez S1/7 maksymalne ustawienie czestotliwosci
PWM z 16 kHz na 8 kHz.

+ W przypadku ustawienia przetgcznika DIP S1/7 = "ON" urzadzenie pracuje
z czestotliwoscia PWM 8 kHz i przetacza w zaleznosci od temperatury radiatora
z powrotem na czestotliwos¢ 4 kHz.

S1/7 S1/7
bez funkcji dodatkowej 6 z funkcja dodatkowa 6

ON Zmienna czestotliwo$¢ PWM | Zmienna czestotliwos¢ PWM
16, 8, 4 kHz 8, 4 kHz

OFF Czestotliwos¢ PWM 4 kHz Czestotliwosé PWM 4 kHz
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Funkcja
dodatkowa 7

Opis funkcji

Tryb pracy

Mechaniczny hamulec
sterowany przez...

Funkcja przekaznika

Tryb pracy
Z magistralg

Instrukcja obstugi — MOVIMOT® MM..C

MOVIMOT® z szybkim rozruchem/ zatrzymaniem

05602AXX

C &9,

8

@7

* Niezaleznie od tego, czy urzadzenie MOVIMOT® eksploatowane jest w trybie pracy
z zaciskami lub z magistralg, czas podmagnesowania jest rowny 0 s.

* Na poczatku zezwolenia nie jest przeprowadzane podmagnesowanie, tak aby
predzej rozpoczg¢ przyspieszanie z zadang rampa.

« Dalsze zachowanie sie urzadzenia MOVIMOT® zalezne jest od trybu pracy i od tego

czy podtgczony jest hamulec mechaniczny.

Funkcja dodatkowa 7
Szybki rozruch/ zatrzymanie

v

Tryb pracy
z magistralg

v

...MovIMOT®

v

Przekaznik
sygnalizacyjny
stanu

gotowosci

v

v

Tryb pracy
z zaciskami

v

...wyjscie
przekaznika

...MoVIMOT®

v

v

Przekaznik
hamulca
(patrz str. 97)

Przekaznik
sygnalizacyjny
stanu
gotowosci

Mechaniczny hamulec sterowany przez MOVIMOT®:

v

...wyjscie
przekaznika

v

Przekaznik
hamulca
(patrz str. 97)

* Do zaciskow 13, 14 i 15 na plytce przylgczeniowej urzgdzenia MOVIMOT®
podtgczona jest cewka hamulca mechanicznego.

« Dodana zostanie nowa funkcja "Blokowanie hamulca przy rampie hamujacej". Bit 9
w stowie sterujgcym jest uzyty dla tej funkcji jako wirtualny zacisk, zgodnie z profilem
MOVILINK®.

* Gdy tylko bit 9 zostanie zalgczony w trakcie hamowania z rampg, urzadzenie
MOVIMOT® zamyka hamulec i blokuje stopien wyjsciowy.

* W przypadku, gdy czestotliwos¢ silnika jest mniejsza od czestotliwosci zatrzymania,
hamulec zostanie zamkniety niezaleznie od stanu bitu 9.

* Przekaznik zatgczany jest jako przekaznik sygnalizacyjny stanu gotowosci (funkcja
standardowa).
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Mechaniczny hamulec sterowany przez wyjscie przekaznika:

* Do zaciskéw 13 i 15 na ptytce przylgczeniowej urzadzenia MOVIMOT® nalezy
podtgczyc¢ rezystor hamujacy (W..), zacisk 14 pozostaje wolny.

* Przekaznik dziata na zasadzie przekaznika sterowania hamulca. Funkcja komunikatu
stanu gotowosci jest tym samym nie dostepna.

Nalezy koniecznie przestrzega¢ wytycznych z rozdziatu "Korzystanie z wyjScia
przekaznika dla funkcji dodatkowych 7,9,12 i 13" od str. 97.

A ZAGROZENIE!

W przypadku btednego ustawienia przetgcznikow DIP S2/5 do S2/8 moze dojs¢
do zwolnienia hamulca.

W przypadku nieprzestrzegania wytycznych z rozdziatu "Korzystanie z wyjscia
przekaznika dla funkcji dodatkowych 7,9,12 i 13" istnieje niebezpieczenstwo
zmiazdzenia czesci ciata w wyniku niezamierzonego wigczenia napedu.

Smieré lub ciezkie uszkodzenia ciata

* Nalezy koniecznie przestrzega¢ wytycznych z rozdziatu "Korzystanie z wyjscia
przekaznika dla funkcji dodatkowych 7,9,12 i 13" od str. 97.

» Dodana zostanie nowa funkcja "Blokowanie hamulca przy rampie hamujacej". Bit 9
w stowie sterujgcym jest uzyty dla tej funkcji jako wirtualny zacisk, zgodnie z profilem
MOVILINK®.

+ Gdy tylko bit 9 zostanie zatgczony w trakcie hamowania z rampg, hamulec zostanie
zamkniety poprzez wyjscie przekaznika a urzgdzenie MOVIMOT™ zablokuje stopien
wyjsciowy.

* W przypadku, gdy czestotliwos¢ silnika jest mniejsza od czestotliwo$ci zatrzymania,
hamulec zostanie zamkniety niezaleznie od stanu bitu 9.

Schemat blokowy "Uktad sterowania hamulca w trybie pracy z magistrala":

1
(1l

0 » t
| | |
[2] n | N |
| | .
| | >
1 | |
[3] } }
0 ‘ ‘ » t
| | |
1 | | |
[4]
0 » t
05319BXX

[1]1 Zezwolenie Zaciski/Stowo sterujace

[2] Predkos¢ obrotowa

[3] Bit9

[4] Sygnat sterujgcy hamulcem: 1 = otwarty, 0 = zamkniety
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Tryb pracy
z zaciskami

Mozliwe do wyboru funkcje dodatkowe MM..C-503-00 @

mechaniczny hamulec sterowany przez MOVIMOT®:

« Do zaciskéw 13, 14 i 15 na plytce przylgczeniowej urzadzenia MOVIMOT®
podtgczona jest cewka hamulca mechanicznego

« Zaciski nie majg wptywu na hamulec mechaniczny. Hamulec zachowuije sie jak przy
urzgdzeniu bez funkcji dodatkowe;j.

* Przekaznik zatgczany jest jako przekaznik sygnalizacyjny stanu gotowosci (funkcja
standardowa).

mechaniczny hamulec sterowany przez wyjscie przekaznika:

* Do zaciskéw 13 i 15 na plytce przytaczeniowej urzadzenia MOVIMOT® nalezy
podtgczyc¢ rezystor hamujacy (BW..), zacisk 14 pozostaje wolny.

* Przekaznik K1 dziata na zasadzie przekaznika sterowania hamulca, funkcja
komunikatu stanu gotowos&ci jest tym samym nie dostepna. Nalezy koniecznie
przestrzega¢ wytycznych z rozdziatu "Korzystanie z wyjscia przekaznika dla funkgc;ji
dodatkowych 7,9,12i 13" od str. 97).

WSKAZOWKA

1

Funkcja
dodatkowa 8

Opis funkcji

Funkcja szybkiego zatrzymania w trybie pracy z zaciskami nie moze by¢ uzytal!

MOVIMOT® z czestotliwoscig minimalng 0 Hz

05603AXX

Sterowanie poprzez ztagcze RS-485:
W pozycji spoczynku 0 przetgcznika f2 czestotliwo$¢ minimalna, przy aktywnej funkgciji
dodatkowej wynosi 0 Hz. Wszystkie pozostate wartosci pozostajg niezmienione.

Przetacznik f2

Pozycja przetacznika 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
Czestotliwo$¢ minimalna [Hz]

przy aktywowanej funkcji 0 5 7 10 12 15 | 20 25 30 | 35 | 40
dodatkowej

Czestotliwo$¢ minimalna [Hz] 2 5 7 10 12 15 20 25 30 35 40

bez funkcji dodatkowej

Sterowanie poprzez zaciski:

W pozycji 0 przetacznika f2, warto$¢ zadana f2 przy aktywnej funkcji dodatkowej
wynosi 0 Hz. Wszystkie pozostate wartoci pozostajg niezmienione.

Przetacznik 2

Pozycja przetacznika 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10

Wartos¢ zadana f2 [Hz] 0 7 10 15 20 | 25 | 35 50 60 70 | 100
przy aktywowanej funkcji
dodatkowej

Wartos¢ zadana f2 [Hz] 5 7 10 15 20 25 | 35 | 50 60 70 100
bez funkcji dodatkowej

Instrukcja obstugi — MOVIMOT® MM..C
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Funkcja MOVIMOT® do zastosowarn w funkcji dzwignicowej
dodatkowa 9

05604AXX

A ZAGROZENIE!

Zagrozenie dla zycia na skutek upadku dzwignicy.
; Szkody materialne, Smier¢ lub ciezkie obrazenia ciata.

+  Falownik MOVIMOT® nie moze by¢ wykorzystywany do funkcji dzwignicowych jako
urzadzenie bezpieczenstwa. Jako urzgdzenia bezpieczenstwa nalezy stosowac
systemy nadzorcze lub zabezpieczenia mechaniczne.

STOP!

W celu uniknigcia przecigzenia systemu, nie nalezy eksploatowaé¢ napedu MOVIMOT®
na granicy pradu.

Nalezy aktywowaé kontrole predko$ci obrotowej! W ten sposob zapewnione zostanie
to, ze naped MOVIMOT® nie bedzie przez dtuzszy czas (> 1 s) pracowat na granicy

pradu.

Zatozenia

STOP!

Urzgdzenie MOVIMOT® moze by¢ zastosowane dla funkcji dzwignicowej tylko przy
spetnieniu nastepujgcych zatozen:

* Funkcja 9 mozliwa jest tylko w potgczeniu z silnikami z hamulcem.
* Nalezy sie upewni¢, ze przetgcznik DIP = OFF (tryb VFC).

* Korzystanie z ukfadu sterowania hamulca BGM w potaczeniu z zewnetrznym
rezystorem hamujgcym jest niezbedne (od str. 97).

+ Zaleca sie uaktywnienie funkcji "Kontrola predkos$ci obrotowej" (str. 74) .
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Mozliwe do wyboru funkcje dodatkowe MM..C-503-00 @

Opis funkcji + Czestotliwo$¢ startu w trybie pracy z zaciskami i magistralg wynosi 2 Hz. Jesli
funkcja ta jest nieaktywna, czestotliwos¢ startu wynosi 0,5 Hz.

» Czas otwarcia hamulca jest staty i wynosi 200 ms (standardowy = 0 ms), uniemozliwia
to prace silnika z zamknietym hamulcem.

+ Czas zamkniecia hamulca (czas rozmagnesowania) wynosi 150 ms
(standardowy = 100 ms) dzieki czemu hamulec pozostaje zamkniety w momencie
gdy silnik nie wytwarza momentu.

+ Dalsze zachowanie sie urzadzenia MOVIMOT® zalezne jest od trybu pracy
(patrz str. 88).

Zestawienie ukladu sterowania hamuilca dla funkcji dodatkowej 9:

(1]

(2]

(3]

200 ms 150 ms
[4] [5] t

[6] /
[7] 3Hz

[8] 2 Hz
05613AXX
[1] Zezwolenie [4] Czas otwarcia hamulca [6] Czestotliwose
[2] Czas podmagnesowania [5] Czas zamknigcia hamulca [7] Czestotliwo$¢ zatrzymania
[3] Sygnat sterujacy hamulcem: (czas rozmagnesowania) [8] Czestotliwos¢ startu/ minimalna

1 = otwarty, 0 = zamkniety
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Tryb pracy .
Z magistralg .

88

W przypadku nieprzestrzegania wytycznych z rozdziatu "Korzystanie z wyjscia
przekaznika dla funkcji dodatkowych 7,9,12 i 13" istnieje niebezpieczenstwo
zmiazdzenia czesci ciata w wyniku niezamierzonego wigczenia napedu.

Smieré lub ciezkie uszkodzenia ciata

Hamulec mechaniczny sterowany jest poprzez wyjscie przekaznika.

Do zaciskéw 13 i 15 na ptytce przytaczeniowej urzadzenia MOVIMOT® nalezy
podtgczyc¢ rezystor hamujacy (BW..), zacisk 14 pozostaje wolny.

Przekaznik dziata na zasadzie przekaznika sterowania hamulca. Funkcja komunikatu
stanu gotowosci jest tym samym nie dostepna.

Nalezy koniecznie przestrzega¢ wytycznych z rozdziatu "Korzystanie z wyjscia
przekaznika dla funkcji dodatkowych 7,9,12 i 13" od str. 97).

A ZAGROZENIE!

W przypadku btednego ustawienia przetgcznikow DIP S2/5 do S2/8 moze dojs¢
do zwolnienia hamulca.

Nalezy koniecznie przestrzega¢ wytycznych z rozdziatu "Korzystanie z wyjécia
przekaznika dla funkcji dodatkowych 7,9,12 i 13" od str. 97.

Dodana zostanie nowa funkcja "Blokowanie hamulca przy rampie hamujacej". Bit 9
w stowie sterujgcym jest uzyty dla tej funkcji jako wirtualny zacisk, zgodnie z profilem
MOVILINK®.

Gdy tylko bit 9 zostanie zatgczony w trakcie hamowania z rampg, hamulec zostanie
zamkniety poprzez wyjscie przekaznika a urzgdzenie MOVIMOT™ zablokuje stopien
wyjsciowy.

W przypadku, gdy czestotliwo$¢ silnika jest mniejsza od czestotliwo$ci zatrzymania,
hamulec zostanie zamkniety niezaleznie od stanu bitu 9.

1
[

0 >t
\ | \

wl o N
[3]1 |_|
|
|
|

[4]

0 >t
05648AXX

[1] Zezwolenie Zaciski/Stowo sterujace

[2] Predkos$¢ obrotowa

[3] Bit9

[4] Sygnat sterujgcy hamulcem: 1 = otwarty, 0 = zamkniety
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Tryb pracy
z zaciskami

Mozliwe do wyboru funkcje dodatkowe MM..C-503-00 @

+ Hamulec mechaniczny sterowany jest poprzez wyjscie przekaznika.

* Do zaciskéw 13 i 15 na ptytce przylgczeniowej urzadzenia MOVIMOT® nalezy
podtgczyc¢ rezystor hamujacy (BW..), zacisk 14 pozostaje wolny.

* Przekaznik dziata na zasadzie przekaznika sterowania hamulca, funkcja komunikatu
stanu gotowosci jest tym samym nie dostepna.

WSKAZOWKA

Zamykanie hamulca poprzez bit 9 w trybie pracy z zaciskami nie moze by¢ uzyte.

Funkcja
dodatkowa 10

Opis funkcji

MOVIMOT®  ze zredukowanym momentem obrotowym przy niskich
czestotliwosciach

05606AXX

* Poprzez redukcje kompensaciji poslizgu i pradu czynnego przy niskich predko$ciach
obrotowych, naped wytwarza tylko zredukowany moment obrotowy (patrz ponizszy
rysunek):

+ Czestotliwo$¢ minimalna = 0 Hz (patrz Funkcja dodatkowa 8 na str. 85).

2]

5 10 15 f[Hz]

50907AXX

[11 Maksymalny moment obrotowy przy trybie pracy VFC
[2] Maksymalny moment obrotowy przy aktywowanej funkcji dodatkowej

Instrukcja obstugi — MOVIMOT® MM..C
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Funkcja Dezaktywacja kontroli btedu fazy
dodatkowa 11

STOP!

Dezaktywacja kontroli btedu fazy moze doprowadzi¢ w niesprzyjajacych warunkach
do uszkodzenia urzadzenia.

06378AXX

Opis funkcji * W przypadku aktywnej funkcji dodatkowej, nie przeprowadzana jest kontrola faz.
» Jest to przydatne np. w przypadku sieci z krétkotrwatg asymetrig.

Funkcja MOVIMOT® 2z funkcja szybkiego rozruchu/zatrzymania i ochrong silnika
dodatkowa 12 za pomoca TH

06379AXX

Opis funkcji » Funkcja dodatkowa w trybie pracy z zaciskami i magistralg jest aktywna, wystepujg
jednak réznice w uzytkowym zakresie funkciji.

W przypadku montazu przysilnikowego (osadzanego) przetwornicy MOVIMOT®
(za pomocg opcji P2.A lub w rozdzielaczu polowym), funkcja dodatkowa obejmuje
nastepujace funkcje:

— Funkcja ochrony silnika w posredniej ocenie czujnika TH poprzez zaciski
kierunku obrotow
— Funkcja szybkiego rozruchu i szybkiego zatrzymania
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Funkcja czesciowa
"Ochrona silnika
poprzez ocene
czujnika TH"

Mozliwe do wyboru funkcje dodatkowe MM..C-503-00 @

Funkcja ta jest aktywna wytgcznie w trybie pracy z magistralg. Funkcja dodatkowa

powoduje zadziatanie btedu 84 "przekroczenie temperatury silnika".

Btad zadziata, jesli wszystkie ponizsze warunki zaistnieja:

+ Standardowa funkcja ochrony silnika urzadzenia MOVIMOT® zostanie zdeaktywowana
za pomoca przetgcznika DIP S1/5 = ON.

« Zaciski obrotu kierunkéw sg potgczone z 24 V poprzez czujnik TH, wediug
ponizszego rysunkiem.

W przypadku rozdzielacza W przypadku montazu
polowego: przysilnikowego za
pomoca opcji P2.A:

>
g ;—'_: - |
N_]
TH TH
52119AXX 52120AXX

* W wyniku przekroczenia temperatury silnika zadziata czujnik TH (tym samym
niedostepne sg oba zaciski kierunku obrotéw).

* Napiecie sieciowe jest wigczone.

1

WSKAZOWKA

"Funkcja ochrony silnika w ocenie czujnika TH" moze by¢ zdeaktywowana za pomocg
przetgcznika DIP S1/5 = OFF. Wtedy ochrona silnika dla danego modelu silnika
w urzgdzeniu MOVIMOT® jest skuteczna.

Funkcja czesciowa
"Szybki rozruch"

Funkcja czesciowa
"Szybkie
zatrzymanie"

Niezaleznie od tego, czy urzgdzenie MOVIMOT® sterowane jest w trybie pracy
z zaciskami lub magistralg, czas podmagnesowania wynosi 0s, tzn. na poczatku
zezwolenia nie jest przeprowadzane podmagnesowanie, tak aby predzej rozpoczaé
przyspieszanie z zadang rampa.

W trybie pracy z magistralg wprowadzona zostanie funkcja "Blokowanie hamulca przy
rampie hamujgcej". Bit 9 w stowie sterujgcym jest uzyty dla tej funkcji jako zacisk wirtualny.

15 | 14 | 13 |12 | 11 | 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0

"1 10" = zezwolenie
w przeciwnym

. 1) Bit | Bit nie "=
nie dostepne ugn [ ngn wypadku

; 1
8 dostepne” reset| M€ dostepne)

zatrzymanie

|—Zwalnianie hamulca bez zezwolenia

Zaciski wirtualne dla "Blokowanie hamulca przy
rampie hamujacej”

1) Zalecenie dla wszystkich niedostepnych bitéw = "0"

Gdy tylko bit 9 zostanie zatagczony w trakcie hamowania z rampa, urzadzenie
MOVIMOT® bezposrednio zablokuje hamulec (Uktad sterowania hamulca (Soprzez
MOVIMOT®) badz poprzez wyjscie przekaznika sygnalizacyjnego MOVIMOT™ (Uktad
sterowania hamulca poprzez wyjscie przekaznika) i zablokuje stopieh wyjSciowy.

W przypadku gdy czestotliwo$¢ pracy silnika jest mniejsza od czestotliwosci
zatrzymania (3 Hz), hamulec zostanie zablokowany niezaleznie od stanu bitu 9 przy
rampie hamujgce;j.

Instrukcja obstugi — MOVIMOT® MM..C
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Uruchomienie: MOVIMOT®-wersja standardowa
Mozliwe do wyboru funkcje dodatkowe MM..C-503-00

Schemat blokowy "Uktad sterowania hamulca w trybie pracy z magistrala":

0 » t
| | |
[2] n | N |
| | .
| | >
1 | |
[3] } }
0 | >t
| | |
1 | | |
4]
0 »
06381AXX

[1] Zezwolenie Zaciski/Stowo sterujace

[2] Predkos$¢ obrotowa

[3] Bit9

[4] Sygnat sterujgcy hamulcem: 1 = otwarty, 0 = zamkniety

WSKAZOWKA

W trybie pracy z zaciskami, funkcja szybkiego zatrzymania poprzez stowo sterujgce
bit 9 jest niedostepna.
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Mozliwe do wyboru funkcje dodatkowe MM..C-503-00

Funkcjonalno$c¢ przekaznika sygnalizacyjnego

Funkcja dodatkowa 12
MOVIMOT™ z szybkim rozruchem/
zatrzymaniem
i ochrong silnika w rozdzielaczu
polowym 2.7 Z.8

v v

Tryb pracy Tryb pracy
Tryb pracy z magistralg z zaciskami

| |
v v v v

Podtaczone do rezystor rezystor
13,14 + 15 badz. 13 + 15 | ...hamulec --Tezy; ...hamulec --rezy
zaciskow hamujacy hamujacy
Przekaznik - Przekaznik ..
) . Przekaznik ) . Przekaznik
Funkcja przekaznika sygn:tl;aucyjny hamulca sygn:tl;aucyjny hamulca
gotowosci (patrz str. 97) gotowosci (patrz str. 97)

W przypadku podtgczenia zewnetrznego rezystora hamujgcego do zaciskéw,
przekaznik K1 dziata na zasadzie przekaznika sterowania hamulca. Funkcja komunikatu
stanu gotowosci jest tym samym nie dostepna.

Nalezy koniecznie przestrzega¢ wytycznych z rozdzialu "Korzystanie z wyjscia
przekaznika dla funkcji dodatkowych 7,9,12 i 13" od str. 97.

A ZAGROZENIE!

W przypadku btednego ustawienia przetgcznikow DIP S2/5 do S2/8 moze doj$é
do zwolnienia hamulca.

W przypadku nieprzestrzegania wytycznych z rozdziatu "Korzystanie z wyjscia
przekaznika dla funkcji dodatkowych 7,9,12 i 13" istnieje niebezpieczenstwo
zmiazdzenia czeéci ciata w wyniku niezamierzonego wigczenia napedu.

Smieré lub ciezkie uszkodzenia ciata

Nalezy przestrzega¢ wytycznych z rozdziatu "Korzystanie z wyj$cia przekaznika dla
funkcji dodatkowych 7,9,12i 13" od str. 97.

Instrukcja obstugi — MOVIMOT® MM..C
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Funkcja

dodatkowa 13

Uruchomienie: MOVIMOT®-wersja standardowa
Mozliwe do wyboru funkcje dodatkowe MM..C-503-00

(2

MOVIMOT® z rozszerzong kontrola predkosci obrotowej

58613AXX

A ZAGROZENIE!

Zagrozenie dla zycia na skutek upadku dzwignicy.

Szkody materialne, Smier¢ lub ciezkie obrazenia ciata.

+  Falownik MOVIMOT® nie moze by¢ wykorzystywany do funkcji dzwignicowych jako
urzgdzenie bezpieczenstwa. Jako urzgdzenia bezpieczenstwa nalezy stosowac
systemy nadzorcze lub zabezpieczenia mechaniczne.

Zatozenia

STOP!

Urzadzenie MOVIMOT® moze by¢ zastosowane dla funkcji dzwignicowej tylko przy

spetnieniu nastepujgcych zatozen:

* Funkcja 13 mozliwa jest tylko w potaczeniu z silnikami z hamulcem.

» Nalezy sie upewni¢, ze przetgcznik DIP = OFF (tryb VFC).

» Korzystanie z ukfadu sterowania hamulca BGM w potaczeniu z zewnetrznym
rezystorem hamujgcym jest niezbedne (od str. 97).

+ W przypadku podtgczenia zewnetrznego rezystora hamujgcego do zaciskow,
przekaznik K1 dziata na zasadzie przekaznika sterowania hamulca. Funkcja
komunikatu stanu gotowo$ci jest tym samym nie dostepna.

A ZAGROZENIE!

W przypadku btednego ustawienia przetgcznikow DIP S2/5 do S2/8 moze dojs¢

do zwolnienia hamulca.

W przypadku nieprzestrzegania wytycznych z rozdziatu "Korzystanie z wyjscia

przekaznika dla funkcji dodatkowych 7,9,12 i 13" istnieje niebezpieczenstwo

zmiazdzenia cze$ci ciata w wyniku niezamierzonego wigczenia napedu.

Smieré lub ciezkie uszkodzenia ciata

* Nalezy przestrzegaé wytycznych z rozdziatu "Korzystanie z wyjscia przekaznika dla
funkcji dodatkowych 7,9,12 i 13" od str. 97.

Opis funkcji Funkcja dodatkowa 13 obejmuje nastepujgce funkcje:

* Funkcja dodatkowa 9, MOVIMOT® do zastosowan w urzadzeniach dzwignicowych
» Kontrola predkosci obrotowej z ustawianym czasem dla funkcji nadzoru.

Po aktywizacji funkcji dodatkowej 13 kontrola predkosci obrotowej pozostaje stale
wigczona, niezaleznie od ustawienia przetacznika DIP S2/4.

Po aktywizacji funkcji dodatkowej 13 przetacznik DIP S2/4 posiada, w zaleznosci
od ustawionego adresu RS-485, nastepujace funkcje:
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Uruchomienie: MOVIMOT®-wersja standardowa
Mozliwe do wyboru funkcje dodatkowe MM..C-503-00

Tryb pracy
z zaciskami

Tryb pracy
Z magistralg

Ustawiony na przetacznikach DIP S1/1 do S1/4 adres RS-485 to 0.

+ S2/4 =0OFF
— Czas kontroli predkosci obrotowej 2 ustawia sie na przetaczniku t1.
— Czas kontroli predkosci obrotowej 1 i 3 sg ustawione na state na 1 s.
— Czas rampy jest ustawiony na state na 1 s.
— Warto$¢ zadana f2 ustawia sie na przetgczniku f2.

+ S2/4=0N

Czas kontroli predkosci obrotowej 2 ustawia sie na przetgczniku 2.
Czas kontroli predkosci obrotowej 1 i 3 sg ustawione na state na 1 s.
Warto$¢ zadana jest ustawiona na state na 5 Hz.
Czas rampy ustawia sie na przetgczniku t1.

Adres RS-485 na przelgcznikach DIP S1/1 do S1/4 ustawiony zostal inaczej niz na 0.

+ S2/4 =OFF
— Czas kontroli predkosci obrotowej 2 ustawia sie na przetaczniku t1.
— Czas kontroli predkosci obrotowej 1 i 3 ustawia sie na przetgczniku 2.
— Czas rampy jest ustawiony na state na 1 s.
— Czestotliwo$¢ minimalna jest ustawiona na state na 2 Hz.

+ S2/4=0N

— Czas kontroli predkosci obrotowej 2 ustawia sie na przetgczniku 2.
— Czas kontroli predkosci obrotowej 1 i 3 sg ustawione na state na 1 s.

— Czas rampy ustawia sie na przetgczniku t1.

— Czestotliwos¢ minimalna jest ustawiona na state na 2 Hz.

Mozliwosci ustawienia funkcji dodatkowej 13

Tryb pracy

Przelacznik DIPS2/4

Czas rampy

Warto$¢ zadana f2

Czestotliwosé
minimalna

Czas dla funkcji
nadzoru 2

Czas dla funkcji
nadzoru 1, 3

Czasy ustawienia i funkcji nadzoru
W przypadku aktywnej funkcji dodatkowej 13 na przetacznikach t1 i f2 moga zostac

Instrukcja obstugi — MOVIMOT® MM..C

Funkcja dodatkowa 13 aktywna
MOVIMOT®
z rozszerzong kontrolg predkosci obrotowej

v

Tryb pracy
z zaciskami

. ' l .

1s

Przetgcznik f2

2 Hz

Przetacznik t1

1s

Przetacznik
t1

5Hz

2 Hz

Przetacznik
f2

1s

v

Tryb pracy
z magistralg

C &9,

@7

1s

2 Hz

Przetacznik t1

Przetacznik f2

ustawione nastepujgce wartosci dla czasow funkcji nadzoru:

Przetacznik t1 lub f2

Przetacznik
t1

2 Hz

Przetacznik
t1

1s

(patrz powyzej)

Pozycja przetacznika 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
Czas dla funkcji nadzoru 2 [s] 01 02 /03 04 05|06 07 08 09 10 15
Czas dla funkcji nadzoru1i3[s] 01 02 03|04 05 06 07 0809 10 15
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(‘I ’ Uruchomienie: MOVIMOT®-wersja standardowa
@ Mozliwe do wyboru funkcje dodatkowe MM..C-503-00

Waznos$c czaséw kontroli predkosci obrotowej

n A
[2
t
n A
| | | |
[2] A ) R ) B [3] ! 2]
n2 | | | |
I— I | :
' ‘ | l
' : | I
' ‘ | l
' : | I
' ‘ I l
' : | I
n1 ! :
| |
| |
1 1 -
| | t
n A
[2] [2]
n3
t
n4
————— [4]
(5]
58622AXX
[1] Zakres obowigzywania czasu dla funkcji nadzoru 1 [4] Warto$¢ zadana predkosci obrotowej
[2] Zakres obowigzywania czasu dla funkcji nadzoru 2 [5] Wyijscie predkosci obrotowej
[3] Zakres obowigzywania czasu dla funkcji nadzoru 3 (wartos$¢ rzeczywista)

Czas dla funkcji nadzoru 1 obowigzuje, kiedy warto$¢ rzeczywista predkosci obrotowej
po zmianie warto$ci zadanej wzrasta.

Zakres obowigzywania czasu dla funkcji nadzoru 2 rozpoczyna sig, kiedy osiggnieta
zostanie wartos¢ zadana.

Czas dla funkcji nadzoru 3 obowigzuje, kiedy warto$¢ rzeczywista predkosci obrotowej
po zmianie warto$ci zadanej spada.
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Uruchomienie: MOVIMOT®-wersja standardowa (‘I )

Funkcja
dodatkowa 14

Opis funkcji

Korzystanie
z wyjscia
przekaznika
dla funkcji
dodatkowych
7,9,12i 13

Mozliwe do wyboru funkcje dodatkowe MM..C-503-00 @

MOVIMOT® z dezaktywowang kompensacja poslizgu

59638AXX

Kompensacja poslizgu zostaje dezaktywowana.

Dezaktywacja kompensacji poslizgu moze doprowadzi¢ do redukcji doktadnosci
predkosci obrotowe;j silnika.

A ZAGROZENIE!

Niebezpieczenstwo zmiazdzenia na skutek niezamierzonego uruchomienia napedu.
Smieré lub ciezkie uszkodzenia ciata

Przed uruchomieniem z uktadem sterowania hamulca BGM nalezy przestrzegac
co nastepuije:

« Cewka hamulca musi by¢ zgodna z napieciem sieciowym (np. 400 V).

* Funkcja specjalna 7, 9, 12 lub 13 musi by¢ aktywowana, w przeciwnym razie
hamulec bedzie na state zwolniony. Nalezy tego przestrzegac¢ réwniez podczas
wymiany falownika MOVIMOT®.

W przypadku gdy nie zostanie aktywowana jedna z wymienionych funkgcji, styk
przekaznika K1 dziata na zasadzie styku stanu gotowosci. Oznacza to, ze hamulec
z uktadem sterowania hamulca BGM moze by¢ zwalniany bez zezwolenia, o ile ten
zostat podfgczony w sposéb niedozwolony.
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(‘I ’ Uruchomienie: MOVIMOT®-wersja standardowa
@ Mozliwe do wyboru funkcje dodatkowe MM..C-503-00

Na ponizszym rysunku przedstawiono sposéb korzystania ze styku przekaznika K1
do sterowania mechanicznym hamulcem za pomocg prostownika hamulca BGM.

L1
L2
L3
PEo— - —— e — e — i — o — e — . =
_T H H F11/F12/F13
LR
|
}
I\
L oA “_.J
L
= MOVIMOT®
BGM [1]
RD
UINT BU
BK BMG
Ve [Tk e @
> &
13 __RD § [41516] [7] | ©
14 | WH c
15 | BU T ‘
> C YN w@lal s+
-3 SCESEl2g
S
+
— =
2]

52121AXX

[1] Ukfad sterowania hamulca BGM zamontowany w skrzynce zaciskowej

[2] Zewnetrzny rezystor hamujacy W (przyporzadkowanie patrz Rozdziat "Dane techniczne")

[3] Zasilanie 24 Vpc

[4] Prawo/Stop

[5] Lewo/Stop
Przestrzega¢ odblokowania kierunku obrotéw (patrz rozdziat "Podtaczanie urzadzenia
podstawowegoMOVIMOT®" funkcje zaciskéw Prawo/Stop, Lewo/Stop w przypadku sterowania
za pomocq ztacza RS-485)

[6] Przetaczenie wartosci zadanych f1/f2

[7] Przekaznik hamulca
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Mozliwe do wyboru funkcje dodatkowe MM..C-503-00 @

Doposazenie W przypadku gdy prostownik hamulca BGM nie zostat zaméwiony jako opcja
prostownika instalowana fabrycznie, nalezy go doposazy¢ w nastepujgcy sposob:
hamulca

STOP!

Dopuszczany jest montaz tylko przy uzyciu modutowej skrzynki zaciskowej!

Ponizsza ilustracja przedstawia przyktadowy schemat montazu. Ogélnie moéwigc montaz
zalezy od zastosowanej skrzynki oraz ew. dalszych wbudowanych opcji.

1. Wymieni¢ cewke hamulca (cewka hamulca musi by¢ zgodna z napieciem sieciowym).

2. Uktad sterowania hamulca BGM zamontowa¢ za pomocg dwoch srub zgodnie
z ponizszym rysunkiem (Podfgczanie zgodnie ze schematem potaczen na str. 97).

(moment dociggajacy 2,0 Nm / 18 Ib.in)

52122AXX

3. Zewnetrzny rezystor hamujacy nalezy podtaczy¢ str. 97 zgodnie ze schematem
potaczen (patrz Rozdziat "Dane techniczne").

* Przekaznik dziata na zasadzie przekaznika sterowania hamulca. Funkcja
komunikatu stanu gotowosci jest tym samym nie dostepna.

Nalezy koniecznie przestrzega¢ wytycznych z rozdzialu "Korzystanie z wyjscia
przekaznika dla funkcji dodatkowych 7,9,12 i 13" od str. 97.

A ZAGROZENIE!

W przypadku btednego ustawienia przetgcznikow DIP S2/5 do S2/8 moze doj$¢
do zwolnienia hamulca.

W przypadku nieprzestrzegania wytycznych z rozdziatu "Korzystanie z wyjscia
przekaznika dla funkcji dodatkowych 7,9,12 i 13" istnieje niebezpieczenstwo
zmiazdzenia czeéci ciata w wyniku niezamierzonego wigczenia napedu.

Smieré lub ciezkie uszkodzenia ciata

* Nalezy przestrzega¢ wytycznych z rozdziatu "Korzystanie z wyj$cia przekaznika dla
funkcji dodatkowych 7,9,12 i 13" od str. 97.
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8 (‘I ’ Uruchomienie: MOVIMOT®-wersja standardowa
@ Uruchomienie za pomocg sterowania binarnego (sterowanie zaciskami)

8.6 Uruchomienie za pomoca sterowania binarnego (sterowanie zaciskami)

A ZAGROZENIE!

Podczas prac na urzgdzeniu niebezpieczne napiecia mogg wystepowac jeszcze
do minuty po odtgczeniu zasilania sieciowego!

Smieré lub ciezkie obrazenia ciata przez porazenie pradem.

* Nalezy odtgczy¢ zasilanie falownika MOVIMOT® i zabezpieczy¢ go przed
niezamierzonym ponownym wystgpieniem napiecia zasilajgcego.

* Nastepnie odczekaé co najmniej 1 minute.

1. Skontrolowa¢ prawidiowe podiaczenie urzadzenia MOVIMOT® (patrz rozdziat
"Instalacja elektryczna MOVIMOT®-wersja standardowa").

2. Upewni€ sie, ze przetgcznik DIP S1/1 — S1/4 jest w pozycji OFF (= adres 0).
Tzn. MOVIMOT® sterowany jest binarnie poprzez zaciski.

05062AXX

3. Za pomocg potencjometru wartosci zadanej f1 ustawi¢ pierwszg predkosc
obrotowg (aktywna, jesli zaciski f1/f2 = "0") (ustawienie fabryczne: ok. 50 Hz).

f[Hz] 100%

751

S
2

B60799AXX

[1] Pozycja potencjometru

4. Wkreci¢ za$lepke gwintowang potencjometru wartosci zadanej f1 wraz z uszczelka.

STOP!

Podany w danych technicznych stopien ochrony obowigzuje tylko w przypadku
odpowiedniego zamontowania zaslepki gwintowanej potencjometru wartosci zadane;j.

W przypadku braku lub wadliwego zamontowania za$lepki gwintowanej moze doj$é
do uszkodzenia falownika MOVIMOT®
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Uruchomienie za pomocg sterowania binarnego (sterowanie zaciskami) @

5. Ustawic drugg predko$¢ obrotowg za pomoca przetgcznika f2 (aktywna, jesli zaciski

f1/f2 ="1").
Przetacznik f2
Pozycja 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
przetacznika
Warto$¢ 5 7 10 15 20 25 35 50 60 70 100
zadana f2 [Hz]
WSKAZOWKA
Podczas eksploatacji mozna dokonaé bezstopniowej zmiany pierwszej predkosci
i obrotowej za pomocg dostepnego z zewnatrz potencjometru wartosci zadanej f1.
Predkosci obrotowe f1 i f2 moga by¢ ustawiane niezaleznie od siebie.

6. Ustawi¢ czas ramp za pomocg przetacznika t1 (czasy ramp w odniesieniu do skoku
wartosci zadanej o 50 Hz).

Przetacznik t1

Pozycja 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
ﬂ przetacznika
= Czasrampy t1[s] | 0,1 0,2 0,3 0,5 0,7 1 2 3 5 7 10

7. Falownik MOVIMOT® natozyé na skrzynke zaciskowgq i przykrecic.

8. Doprowadzic¢ sie¢ i napigcie sterowania 24 Vpc.

Reakcje falownika
w za.lez'nos'ci od Reakcja Sie¢ 24V f1/f2 Prawo/Stop | Lewo/Stop Dioda
P OZ{OHZU Sy gna’u przetwornicy statusowa LED
zaciskéw . |
Falownik wytaczony 0 0 X X X Wyt
Falownik wytgczony 0 X X X Wyt
stop, brak sieci 0 1 X X X pulsuje na zétto
Stop 1 1 X 0 0 206ity
Bieg w prawo przy f1 1 1 0 1 0 zielony
Bieg w lewo przy f1 1 1 0 0 1 zielony
Bieg w prawo przy f2 . 1 1 1 1 0 zielony
Bieg w lewo przy 2 1 1 1 0 1 zielony
Stop 1 1 X 1 1 26ity
Legenda 0 = brak napiecia
1 = napiecie
x = dowolne
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@ Uruchomienie za pomoca opcji MBG11A lub MLG11A

8.7 Uruchomienie za pomocgq opcji MBG11A lub MLG11A

A ZAGROZENIE!

Podczas prac na urzgdzeniu niebezpieczne napiecia mogg wystepowac jeszcze
do minuty po odtgczeniu zasilania sieciowego!

Smieré lub ciezkie obrazenia ciata przez porazenie pradem.

* Nalezy odtgczy¢ zasilanie falownika MOVIMOT® i zabezpieczy¢ go przed
niezamierzonym ponownym wystgpieniem napiecia zasilajgcego.

* Nastepnie odczekaé co najmniej 1 minute.

1. Skontrolowa¢ prawidiowe podiaczenie urzadzenia MOVIMOT® (patrz rozdziat
"Instalacja elektryczna MOVIMOT®-wersja standardowa").

2. Przetacznik DIP S1/1 (przy MOVIMOT®) ustawi¢ w pozycji ON (= adres 1).

05064AXX

3. Za pomocg przetgcznika f2 ustawi¢ czestotliwo$¢ minimalnag fp.

N Przetacznik f2
Pozycja przetacznika 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
g Minimalna czestotliwos¢ 2 5 7 10 12 15 20 25 30 35 40
Lan/ fmin [H2]

4. Ustawi¢ czas ramp za pomocg przetgcznika t1 (czasy ramp w odniesieniu do skoku

wartosci zadanej o 50 Hz).

Przetacznik t1
E Pozycja przetagcznika 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
3] Czas rampy t1 [s] 01 02 03 05 07 1 2 3 5 7 10

5. Sprawdzi¢, czy wybrany kierunek obrotéw jest dostepny.

Zacisk R Zacisk L Znaczenie
aktywowany aktywowany »  Oba kierunki sg dostepne
zl ICG
~ ol
aktywowany ‘ nie aktywowany *  Tylko kierunek obrotéw w prawo jest dostepny
*  Wartosci zadane dla biegu w lewo prowadzg do zatrzymania
napedu
=z C
S o (_;n
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Uruchomienie za pomoca opcji MBG11A lub MLG11A @
Zacisk R Zacisk L Znaczenie
nie aktywowany aktywowany * Tylko kierunek obrotéw w Lewo jest dostepny

*  Wartosci zadane dla biegu w prawo prowadzg
do zatrzymania napedu

=l [C
PN o (_:.l
nie aktywowany ‘ nie aktywowany * Urzadzenie jest zablokowane badz naped zostanie
zatrzymany
zl ICG
N ol

6. Falownik MOVIMOT® natozyé na skrzynke zaciskowgq i przykrecic.

7. Ustawi¢ wymagang maksymalng predko$¢ obrotowg za pomocg potencjometru
warto$ci zadanej f1.

R

1 1 1 1 1
1 1 1 1 1
f :
Pl B CEEbl bl bbb bk Sl detted ettt bt Sttt et »

012 3 4586 7 8 9 10 [1]
60799AXX

[1] Pozycja potencjometru

8. Wkreci¢ zaslepke gwintowang potencjometru wartosci zadanej f1 wraz z uszczelka.

STOP!

Podany w danych technicznych stopien ochrony obowigzuje tylko w przypadku
odpowiedniego zamontowania zaslepki gwintowanej potencjometru wartosci zadane;.

W przypadku braku lub wadliwego zamontowania zaslepki gwintowanej moze doj$¢
do uszkodzenia falownika MOVIMOT®

9. Podtgczy¢ napiecie.

WSKAZOWKA
Wskazéwki dot. eksploatacji za pomoca opcji MBG11A lub MLG11A znajdujg sie

1 na str. 152.

Instrukcja obstugi — MOVIMOT® MM..C

103



104

8

(‘ | ’ Uruchomienie: MOVIMOT®-wersja standardowa
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8.8 Uruchomienie za pomocgq opcji MWA21A (modut konwersji wartosci zadanej)

A ZAGROZENIE!

Podczas prac na urzgdzeniu niebezpieczne napiecia mogg wystepowac jeszcze
do minuty po odtgczeniu zasilania sieciowego!

Smieré lub ciezkie obrazenia ciata przez porazenie pradem.

* Nalezy odtgczy¢ zasilanie falownika MOVIMOT® i zabezpieczy¢ go przed
niezamierzonym ponownym wystgpieniem napiecia zasilajgcego.

Nastepnie odczekac co najmniej 1 minute.

1. Skontrolowa¢ prawidiowe podiaczenie urzadzenia MOVIMOT® (patrz rozdziat
"Instalacja elektryczna MOVIMOT®-wersja standardowa").

2. Przetacznik DIP S1/1 (przy MOVIMOT®) ustawi¢ w pozycji ON (= adres 1).

05064AXX

3. Za pomocg przetgcznika f2 ustawi¢ czestotliwo$¢ minimalnag fp.

&Y
Przetacznik 2
E Pozycja przetacznika 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
,5’ Minimalna czestotliwos¢ 2 5 7 10 12 15 20 25 30 35 40
fmin [HZ]
4. Ustawi¢ czas ramp za pomocg przetgcznika t1 (czasy ramp w odniesieniu do skoku
wartosci zadanej o 50 Hz).
Przetacznik t1
E Pozycja przetagcznika 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
3] Czas rampy t1 [s] 01 02 03 05 07 1 2 3 5 10
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Uruchomienie za pomoca opcji MWA21A (modut konwersji wartosci zadanej) @

5. Sprawdzi¢, czy wybrany kierunek obrotéw jest dostepny.

Zacisk R Zacisk L Znaczenie
aktywowany aktywowany »  Oba kierunki sg dostepne
= |ICC
N ol
aktywowany ‘ nie aktywowany *  Tylko kierunek obrotéw w prawo jest dostepny

Wartosci zadane dla biegu w lewo prowadzg do zatrzymania
napedu

¢

o'

L

24V

nie aktywowany ‘ aktywowany Tylko kierunek obrotéw w Lewo jest dostepny
Wartosci zadane dla biegu w prawo prowadzg

do zatrzymania napedu

=z [C
b o <_|:
nie aktywowany ‘ nie aktywowany * Urzadzenie jest zablokowane badz naped zostanie
zatrzymany
zl ICC
N (e’ B

6. Falownik MOVIMOT® natozy¢ na skrzynke zaciskowg i przykrecic.

7. Ustawi¢ wymagang maksymalng predko$¢ obrotowg za pomocg potencjometru
wartosci zadanej f1.

f[Hz] 100%

B60799AXX

[1] Pozycja potencjometru

8. Wkreci¢ zaslepke gwintowang potencjometru wartosci zadanej f1 wraz z uszczelka.

STOP!

Podany w danych technicznych stopien ochrony obowigzuje tylko w przypadku
odpowiedniego zamontowania zaslepki gwintowanej potencjometru wartosci zadane;j.

W przypadku braku lub wadliwego zamontowania zaslepki gwintowanej moze doj$¢
do uszkodzenia falownika MOVIMOT®
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9. Wybra¢ rodzaj sygnatu dla wejscia analogowego (zacisk 7 i 8) dla opcji MWA21A
z przetgcznikiem S1 i S2.

S1 S2 Wartos¢ zadana - stop
Sygnat U 0...10 V OFF OFF .
Sygnat 10...20 mA ON OFF ne
Sygnat 1 4...20 mA ON ON
Sygnat U 2..10 V OFF ON tak

10.Podtaczyé napiecie.

11.0dblokowaé MOVIMOT® poprzez przytozenie +24 V na zacisku 4 (bieg w prawo)
lub zacisku 5 (bieg w lewo) dla MWA21A.

WSKAZOWKA

° Wskazoéwki dot. eksploatacji przy pomocy opcji MWA21A znajdujg sie na str. 153.
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Uruchomienie za pomoca zewnetrznego ztgcza binarnego Slave AS-interface MLK11A @

8.9 Uruchomienie za pomocq zewnetrznego zfgcza binarnego Slave AS-interface
MLK11A

A ZAGROZENIE!

Podczas prac na urzadzeniu niebezpieczne napiecia mogg wystepowaé jeszcze
do minuty po odtgczeniu zasilania sieciowego!

Smieré lub ciezkie obrazenia ciata przez porazenie pradem.

* Nalezy odtgczy¢ zasilanie falownika MOVIMOT® i zabezpieczy¢ go przed
) niezamierzonym ponownym wystgpieniem napiecia zasilajgcego.

* Nastepnie odczekaé co najmniej 1 minute.

1. Skontrolowaé prawidtowe podtaczenie urzadzenia MOVIMOT® (patrz rozdziat
"Instalacja elektryczna MOVIMOT®-wersja standardowa").

2. Upewnic sie, ze przetgcznik DIP S1/1 — S1/4 jest w pozycji OFF (= adres 0).

05062AXX

3. Za pomocyg potencjometru wartoSci zadanej f1 ustawi¢ pierwszg predkos¢
obrotowg (aktywna, jesli zaciski f1/f2 = "0") (ustawienie fabryczne: ok. 50 Hz).

f [Hz] 100

751

S)
—7 -

24

60799AXX

[1] Pozycja potencjometru

4. Wkrecic¢ zaslepke gwintowang potencjometru warto$ci zadanej f1 wraz z uszczelka.

STOP!

Podany w danych technicznych stopien ochrony obowigzuje tylko w przypadku
odpowiedniego zamontowania zaslepki gwintowanej potencjometru wartosci zadane;.

W przypadku braku lub wadliwego zamontowania zaslepki gwintowanej moze doj$¢
do uszkodzenia falownika MOVIMOT®.
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5. Ustawi¢ drugg predkoS¢ obrotowg za pomoca przetgcznika f2 (aktywna, jesli
zaciski f1/f2 ="1").

Przetacznik f2
Pozycja 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
przetacznika
Warto$¢ 5 7 10 15 20 25 35 50 60 70 100
zadana f2 [Hz]
WSKAZOWKA
W trakcie eksploatacji pierwsza predko$¢ obrotowa moze by¢ zmieniana bezstopniowo
i za pomocg dostepnego na zewnatrz potencjometru wartosci zadanej f1.
Predkosci obrotowe f1 i f2 moga by¢ ustawiane niezaleznie od siebie.
6. Ustawi¢ czas ramp za pomocg przetacznika t1 (czasy ramp w odniesieniu do skoku
wartosci zadanej o 50 Hz).
% Przetacznik t1
Pozycja 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
g przetacznika
Jond Czas rampy t1[s] | 0,1 0,2 0,3 0,5 0,7 1 2 3 5 7 10
7. Falownik MOVIMOT® natozyé na skrzynke zaciskowgq i przykrecic.
8. Przytaczy¢ napiecie zasilajgce AS-interface i sie¢.
Dane Master Ponizsza tabela przedstawia 4 bity danych, ktére sa przesytlane ze zigcza
AS-interface — AS-interface-Master, poprzez ztgcze AS-interface do MLK11A:
MLK11A
Bit | Funkcja Wskazanie / Kolor diody LED
Do Bieg w prawo (zacisk P) DO 0/ zétty
D1 Bieg w lewo (zacisk L) DO 1/ zéity
D2 Predkos¢ obrotowa f1 / predko$¢ obrotowa 2 (zacisk f1/f2) | DO 2 / zotty
D3 | Zasilanie sieciowe / Reset (zacisk 24 V) DO 3/ zielony
Dane Master Ponizsza tabela przedstawia 4 bity danych, ktére sg odsytane z MLK11A poprzez ztgcze
AS-interface — AS-interface z powrotem do ztgcza AS-interface-Master:
MLK11A
Bit | Funkcja Wskazanie / Kolor diody LED
D0 | Sygnalizacja stanu gotowosci (przekaznik K1) DI 0/ zotty
D1 | - -
D2 | Czujnik 1 (puszka M12, Pin 4) DI 2 / z6tty
D3 Czujnik 2 (puszka M12, Pin 2) DI 3 / zétty
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Uruchomienie za pomoca zewnetrznego ztgcza binarnego Slave AS-interface MLK11A @

Wskazania
diody LED

Przypisywanie
adresu Slave
Za pomocq
programatora
recznego

(1] (5]

2] (6]

(3] (7]

[4] (8]

05070BXX

[1] MOVIMOT® gotowy do pracy [5] Bieg w prawo aktywny
[2] Wejscie zewnetrzne DI2 [6] Bieg w lewo aktywny
[3] Wejscie zewnetrzne DI3 [7] Predkos$c¢ obrotowa f2 aktywna

[4] Napiecie zasilajgce poprzez sie¢ AS-interface ok  [8] MOVIMOT®—napiecie zasilajgce

W celu przypisania adresu Slave mozliwe jest uzycie recznego programatora
AS-interface. Dzieki temu mozliwe jest proste i niezalezne od sieci adresowanie.

Programatory reczne AS-interface udostepniajg nastepujgce funkcje:
* Odczyt i zmiana adresu Slave AS-interface

* Odczyt profilu AS-interface

* Odczyt i zmiana bitéw danych

Aby korzystaé z programatora recznego, niezbedny jest kabel przedtuzajacy,
odpowiedni do ztgcza wtykowego M12 dla MLK11A (patrz ponizszy rysunek).

1: AS-Interface +
2:N.C
3: AS-Interface -
4: N.C

59043AXX

Przyktad: Kazdy abonent AS-interface zostanie oddzielnie zaadresowany (A)
a nastepnie zintegrowany z siecig AS-interface (B).

A B

52308AXX

[1] Programator reczny AS-interface
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8.10 Wskazowki uzupetniajgce przy montazu przysilnikowym (osadzanym)

Kontrola rodzaju
pofaczen dla
podfgczonego
silnika

Ochrona silnika
i udostepnienie
kierunku obrotow

110

W przypadku montazu przysilnikowego (osadzanego) przetwornicy MOVIMOT®
z opcjg P2.A nalezy dodatkowo przestrzegaé nastepujgcych wskazoéwek:

Korzystajgc z ponizszego rysunku nalezy sprawdzi¢, czy wybrany rodzaj potgczen
urzadzenia MOVIMOT® jest zgodny z rodzajem potaczen podtgczonego silnika.

G _© O

)\ w2 U2 Vv2 f
ur vi wi
O O O

03636AXX

Uwaga: W przypadku silnikow hamujacych nie wolno montowaé prostownika
hamulca w skrzynce zaciskowej silnika!

Podtaczony silnik musi by¢é wyposazony w czujnik TH.

* Przy sterowaniu poprzez RS-485, czujnik musi by¢ okablowany w nastepujacy
sposob:

A MOVIMOT® B MOVIMOT® C MOVIMOT®

3 |
N

52257AXX

[A] Oba kierunki obrotow sa dostepne

[B] Tylko kierunek obrotéw w lewo jest dostepny

[C] Tylko kierunek obrotéw w prawo jest dostepny

* Przy sterowaniu poprzez sygnaly binarne zalecamy szeregowe potgczenie
czujnika TH z przekaznikiem "Komunikat stanu gotowo$ci" (patrz ponizszy rysunek).
— Komunikat stanu gotowosci musi by¢ nadzorowany przez zewnetrzne sterowanie.
— W momencie gdy brak bedzie komunikatu stan gotowosci, naped musi zostac
odtgczony (zaciski Ri L ="0").

MOVIMOT®

_Im_
N

K1a
Kib

TH

SPS

52253AXX
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Przefaczniki DIP

Rezystor
hamujacy

Montaz falownika
MOVIMOT®

w rozdzielaczu
polowym

Wskazéwki uzupetniajgce przy montazu przysilnikowym (osadzanym) @

W przypadku montazu przysilnikowego (osadzanego) falownika MOVIMOT®,
przetgcznik DIP S1/5 musi byé ustawiony, przeciwnie do ustawienia fabrycznego,
w pozycji ON:

s1 1.2 3 4 5 6 7 8
Al adresu RS-485 Ochrona Stopienn mocy Czestotliwos¢ Tlumienie
20 |21 22 |28 silnika silnika PWM biegu
jatlowego
Silnik o jeden Zmienna
ON L O N stopien nizej (16,8,4 kHz) Wi
OFF 0 0 0 0 Wt dopasowany 4 kHz Wyt

« W przypadku silnikbw bez hamulca nalezy prz(g’rqczyé wewnetrzny rezystor
hamujacy (BW1 lub BW2) do urzagdzenia MOVIMOT™.

MOVIMOT®

BW1/BW2

06487AXX

* W przypadku silnikbw z hamulcem nie wolno podiacza¢ zadnego rezystora
hamujacego do urzadzenia MOVIMOT®.

W przypadku montazu przysilnikowego (osadzanego) przetwornicy MOVIMOT®
w rozdzielaczu polowym nalezy przestrzegac¢ wskazéwek w danych podrecznikach:

» Zlgcza PROFIBUS, rozdzielacz polowy

» Ztacza, rozdzielacze polowe InterBus

* Ziacza, rozdzielacze polowe DeviceNet/CANopen
» Zlgcza, rozdzielacze polowe AS-interface
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Wazne wskazdwki dotyczace uruchomienia

9 Uruchomienie MOVIMOT® z wbudowanym zlaczem AS-interface
9.1 Wazne wskazowki dotyczace uruchomienia

A ZAGROZENIE!

Przed zdjeciem/zatozeniem falownika MOVIMOT® nalezy odtgczy¢ go od sieci.
Niebezpieczne napiecia mogg utrzymywac sie w urzadzeniu jeszcze w ciggu 1 minuty
po odtgczeniu go od sieci.

Smieré lub ciezkie obrazenia ciata przez porazenie pradem.

) * Nalezy odtgczy¢ zasilanie falownika MOVIMOT® i zabezpieczy¢ go przed
niezamierzonym ponownym wystgpieniem napiecia zasilajgcego.

* Nastepnie odczekaé co najmniej 1 minute.

Powierzchnie urzadzenia MOVIMOT® i zewnetrznych opcji, np. rezystora hamujgcego
(szczegolnie radiatora), mogg osiggac podczas pracy wysokie temperatury.

Niebezpieczenstwo poparzenia

* Napedu MOVIMOT® i zewnetrznych opcji dotykaé nalezy dopiero po ich
wystarczajgcym ostygnieciu.

WSKAZOWKI

° * Przed uruchomieniem zdjg¢ ostone z diody statusowej LED.
1 * Przed uruchomieniem zdjg¢ folie ochronne z tabliczek znamionowych.
» Sprawdz, czy wszystkie pokrywy ochronne zamontowane zostaty we wiasciwy sposob.

* W trybie recznym ustawi¢ komendy "Prawo/Stop" lub "Lewo/Stop".
» Dla stycznika sieciowego K11 nalezy zachowaé minimalny czas wytgczenia ok. 2 sek.
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Opis elementéw obstugi @

9.2 Opis elementéw obstugi

Potencjometr Za pomocg potencjometru ustawiana jest warto$¢ zadana f1:
wartosci
zadanej f1 f [Hz] 100
751
SO
7 -
2-
0
60799AXX
[1] Pozycja potencjometru
STOP!
Podany w danych technicznych stopien ochrony obowigzuje tylko w przypadku
odpowiedniego zamontowania zaslepki gwintowanej potencjometru wartosci zadane;j.
W przypadku braku lub wadliwego zamontowania zaslepki gwintowanej moze doj$¢
do uszkodzenia falownika MOVIMOT®
*  Wkreci¢ ponownie za$lepke gwintowang potencjometru wartosci zadanej f1 wraz
z uszczelka.
Warto$¢ zadana f1 wybierana jest poprzez bit AS-interface "Predko$¢ obrotowa f1/
Predkos$c¢ obrotowa f2".
Przetgcznik Za pomocg przetgcznika ustawiana jest warto$¢ zadana f2:
wartosci T ——
zadanej 2 rzefaczni

Przetgcznik t1

e

Pozycja przetacznika 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
Warto$¢ zadana f2 [Hz] 5 7 10 15 20 25 35 50 60 70 100

Warto$¢ zadana f2 wybierana jest poprzez bit AS-interface "Predkos¢ obrotowa f1 /
Predkos$c¢ obrotowa 2"

Czasy rampy odnoszg sie do skoku wartosci zadanej o 50 Hz

Przetacznik t1 ‘
Pozycja przetacznika 0 1 10
Czas rampy t1 [s] 0,1 0,2 0,3 0,5 0,7 1 2 3 5 7 10

N
w
N
[3,]
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Uruchomienie MOVIMOT® z wbudowanym ztagczem AS-interface

Przefacznik
DIP S3i S4

2 3 <

ELLN]
il

il ¢ ﬁJ

(i

114

51858AXX
Przetacznik DIP S3:
S3 1 2 3 4 5 6
Znaczenie | Ochrona @ Stopien mocy | Czestotliwos¢ Tiumienie | Typ silnika Zwolnienie
silnika silnika PWM biegu hamulca
jatowego bez
zezwolenia
Silnik o jeden zmienny Silnik Wi
ON Wyt stopien nizej | (16,8,4 kHz) Wi SEW-DZ"
OFF Wi dopasowany 4 kHz Wyt Silnik IEC Wyt
1) Dostepny tylko w Brazylii
Przetacznik DIP S4:
s4 1 2 3 4 5 6
Znaczenie Sterowanie Kontrola Funkcje dodatkowe
predkosci obrotowej 20 21 92 93
ON u/f wh. 1 1 1 1
OFF VFC wyt. 0 0 0 0
STOP!

Przetacznika DIP uzywac nalezy tylko za pomocg specjalnego narzedzia, np. Srubokreta
ptaskiego o szerokosci < 3 mm.

Sita, z jakg naciska sie na przetacznik DIP wynosi¢ moze maks. 5 N.

Instrukcja obstugi — MOVIMOT® MM..C




Uruchomienie MOVIMOT® z wbudowanym ztagczem AS-interface (‘I >

Opis przefgcznikéw DIP S3 @

9.3 Opis przetacznikéw DIP S3

Przetgczniki
DIP S3/1

Przetaczniki
DIP S3/2

Przetaczniki
DIP S3/3

Przefgczniki
DIP S3/4

Ochrona silnika zataczona badz wylaczona

3

W przypadku montazu przysilnikowego (osadzanego) przetwornicy MOVIMOT® (za
pomocg opcji P2.A lub w rozdzielaczu polowym), ochrona silnika musi zosta¢
zdeaktywowana.

Aby zagwarantowaé mimo to poprawng ochrone silnika, nalezy zamontowac
czujnik TH (bimetalowy czujnik temperaturowy).

Silnik jeden rozmiar mniejszy

Przetgcznik DIP umozliwia aktywacje funkcji przyporzgdkowania urzadzenia
MOVIMOT® do silnika jeden rozmiar mniejszego. Moc znamionowa urzgdzenia
pozostaje bez zmian.

Stosowanie silnika o mniejszej mocy moze doprowadzi¢é do zwiekszenia
przecigzenia napedu, gdyz urzadzenie MOVIMOT® z perspektywy pracy silnika, jest
o jeden stopien mocy wyzej. Przez krétki czas moze by¢ osiggniete wyzsze
natezenie pragdu, w wyniku czego wystgpi wyzszy moment.

Zadaniem przetacznika S3/2 jest krotkotrwate wykorzystanie momentu szczytowego
silnika. Granica pradu dla danego urzadzenia jest zawsze taka sama, niezaleznie
od potozenia przetgcznika. Funkcja ochrony silnika dopasowywana jest w zalezno$ci
od potozenia przetgcznika.

W tym trybie pracy z $S3/2 = "ON" nie mozliwe jest zabezpieczenie silnika przed
przejsciem w niestabilng cze$¢ charakterystyki M(f).

Przyporzadkowany silnik

MOVIMOT®- S3/2 = OFF S3/2=0ON
Falownik

A A A A
MMO3 DT71D4 DR63L4" DR63L4" -
MMO05 DT80K4 DT71D4 DT71D4 DFR63L4"
MMO07 DT80N4 DT80K4 DT80K4 DT71D4
MM11 DT90S4 DT80N4 DT80N4 DT80K4
MM15 DT90L4 DT90S4 DT90S4 DT80N4
MM22 DV100M4 DT90L4 DT90L4 DT90S4
MM30 DV100L4 DV100M4 DV100M4 DT90L4
MM3X - DV100L4 DV100L4 DV100M4

1) Mozliwe tylko przy montazu osadzanym

Ustawienie maksymalnej czestotliwosci PWM

W przypadku ustawienia przetgcznika DIP-SWITCH S3/3 = OFF urzadzenie
MOVIMOT® pracuje z czestotliwoscig PWM 4 kHz.

W przypadku ustawienia przetgcznika DIP-SWITCH S3/3 = ON urzgdzenie
MOVIMOT® pracuje z czestotliwosciag PWM 16 kHz (niskoszumowa) i przetgcza,
w zalezno$ci od temperatury radiatora, stopniowo na mniejsze czestotliwosci.

Funkcja ttumienia biegu jalowego (S3/4 = ON)

Funkcja ta zapobiega powstawaniu drgan rezonansowych w trybie pracy biegu jatowego.

Instrukcja obstugi — MOVIMOT® MM..C
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Uruchomienie MOVIMOT® z wbudowanym ztagczem AS-interface
Opis przetacznikéw DIP S3

©)

Przetaczniki
DIP S3/5

Przetaczniki
DIP S3/6

Praca z rezystorem

Typ silnika

* Przy silnikach IEC i NEMA, przetgcznik DIP S3/5 musi by¢ zawsze w pozycji OFF.

* Przy silnikach DZ z napieciem znamionowym 220/380 V, 60 Hz (dostepne tylko
w Brazylii) przetgcznik DIP S3/5 musi by¢ zawsze w pozycji ON.

Zwalnianie hamulca bez zezwolenia

W przypadku aktywnego przetacznika S3/6 = "ON" mozliwe jest zwalnianie hamulca
réwniez wtedy, gdy brak zezwolenia dla napedu.

Przy pracy z rezystorem hamujgcym, funkcja dodatkowa nie daje efektu.

hamujgcym
Zwalnianie Hamulec z zatgczonym bitem AS-interface "Predkos¢ obrotowa f1/Predko$¢ obrotowa 2"
hamulca moze by¢ zwalniany przy nastepujgcych zatozeniach:
Stan bitow Stan zezwolenia | Stan btedu Funkcja hamulca
Bity AS-interface
Do D1 D2
(R) (L) (f1/£2)
" "0" "o" Urzadzenie jest Brak Hamulec sterowany jest poprzez
"o" " odblokowane Biad urzadzenia MOVIMOT®,
Warto$¢ zadana f1
" "0" """ Urzadzenie jest Brak Hamulec sterowany jest poprzez
"o" " odblokowane Btad urzadzenia MOVIMOT®,
Warto$¢ zadana f2
" """ "o" Urzadzenie jest Brak Hamulec zamkniety
"o" "o" odblokowane Biad urzadzenia
" " " Urzadzenie jest Brak Hamulec zamkniety
odblokowane Btad urzadzenia
"o" "o" " Urzadzenie jest = Brak Zwolnienie hamulca bez zezwolenia
odblokowane btedu urzadzenia
Mozliwe sg wszystkie | Urzadzenie jest Biad urzadzenia Hamulec zamkniety
stany odblokowane
WSKAZOWKA
° Zeby mozna byto zwolni¢ hamulec bez zezwolenia dla napedu, musi byé ustawiony

1

Wybor wartosci
zadanej

Reakcja przy
urzgdzeniu
nie gotowym
do pracy

Wskazania
diody LED

bit D3 (Reset/odblokowanie regulatora)!

Wybor wartosci zadanej z zaleznoéci od bitu AS-interface "Predko$¢ obrotowa f1/
Predkos$c¢ obrotowa 2"

Stan zezwolenia

Bit AS-interface

Aktywna wartos¢ zadana ‘

Urzadzenie jest odblokowane

D2 = "Q"

Potencjometr wartosci zadanych f1 aktywny ‘

Urzadzenie jest odblokowane

D2 ="1"

Potencjometr wartosci zadanych 2 aktywny ‘

W przypadku gdy urzadzenie jest niegotowe do pracy, hamulec jest zawsze

zamkniety, niezaleznie od pozycji

Predkos$c¢ obrotowa 2"

bitow AS-interface

"Predkos$c¢ obrotowa 1/

Zétta dioda LED pulsuje periodycznie szybko (t,; : twyt = 100 ms : 300 ms), w przypadku
gdy hamulec zostat zwolniony.
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Opis przefgcznikéw DIP S4 @

9.4 Opis przetacznikéw DIP S4

Przetaczniki
DIP S4/1

Przefaczniki
DIP S4/2

Przetaczniki
DIP S4/3 do S4/6

Sterowanie
* Przetgcznik DIP S4/1 = OFF: Tryb VFC dla 4-biegunowych silnikow
* Przetgcznik DIP S4/1 = ON:  Tryb U/f zarezerwowany dla szczegélnych przypadkdw

Kontrola predkosci obrotowej

+ Kontrola predkosci obrotowej (S4/2 = "ON") stuzy jako ochrona napedu w przypadku
wystgpienia blokady.

» W przypadku gdy naped z uaktywniong kontrolg predkosci obrotowej (S4/2 = "ON")
zatagczony jest na granicy pradu dtuzej niz 1 sekunda, zatacza sie kontrola predkosci
obrotowej. Urzgdzenie MOVIMOT® sygnalizuje btad poprzez diode statusowg
LED (czerwona, wolno pulsujaca, kod btedu 08). Zanim funkcja kontroli zadziata,
naped musi by¢ na granicy pradu nieprzerwanie przez czas op6znienia.

Funkcje dodatkowe
»  Wybbdr funkcji dodatkowych mozliwy jest poprzez binarne kodowanie przetgcznikéw DIP
» Dostepne wartosci mogg by¢ nastawiane w nastepujacy sposob:

Wartos¢ 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 M1 | 12 13 14 15
dziesietna
S4/3 - X - X -1 X - X - X - X - X - X
S4/4 - - X X | -] - X X - - X X - - X X
S4/5 - - - - X X | X X - - - - X X X X
S4/6 - - - - -] - - - X X X X X X X X
X = ON
- = OFF

+ Zestawienie mozliwych do wyboru funkcji dodatkowych znajduje sie na str. 118.
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@ Mozliwosci wyboru funkcji dodatkowych MM..C-503-30

9.5 Mozliwosci wyboru funkcji dodatkowych MM..C-503-30

Zestawienie
mozliwych do Wartosé | Onis skrd Oaramiczen Pat
wyboru funkcji artosé pis skrécony graniczenia atrz
dziesietna strona
dodatkowych : . . . .
0 Funkcjonalnos¢ podstawowa, nie wybrano dodatkowej funkcji | — -
1 MOVIMOT® z przedtuzonymi czasami ramp - str. 119
2 MOVIMOT® z regulowanym ograniczeniem pradu (przy -
. A : str. 119
przekroczeniu sygnalizowany jest btad)
3 MOVIMOT® z regulowang granicg pradu (mozliwo$¢ -
. o str. 120
przetgczania za pomocg zaciskow 1/f2)
4 Nie mozliwe przy MOVIMOT® z wbudowanym ztaczem AS-interface -
5 Nie mozliwe przy MOVIMOT® z wbudowanym ztaczem AS-interface -
6 MOVIMOT® z maksymalng czestotliwoscia PWM 8 kHz - str. 122
7 MOVIMOT® z szybkim rozruchem/ zatrzymaniem Szybkie zatrzymanie str 122
nie mozliwe ’
MOVIMOT® z czestotliwoscig minimalng 0 Hz - str. 123
nie mozliwe przy MOVIMOT® z wbudowanym zlagczem AS-interface -
10 MOVIMOT® z czestotliwoscig minimalng 0 Hz -
i zredukowanym momentem obrotowym przy niskich str. 124
czestotliwosciach
1" Kontrola zaniku sieci i fazy zdeaktywowana - str. 125
12 Nie mozliwe przy MOVIMOT® z wbudowanym ztaczem AS-interface -
13 Nie mozliwe przy MOVIMOT® z wbudowanym ztaczem AS-interface -
14 MOVIMOT® z dezaktywowang kompensacjg poslizgu - str. 125
15 Nie dostepne - -
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Mozliwosci wyboru funkcji dodatkowych MM..C-503-30 @

Funkcja MOVIMOT® z wydtuzonymi czasami rampy
dodatkowa 1

S4 N

N

51859AXX
Opis funkcji + Istnieje mozliwo$¢ ustawienia czasu ramp do 40 s.
Zmienione
czasy ram
Y P Przetacznik t1
Pozycja przetacznika 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
Czas rampy t1 [s] 01 02 | 03 05 | 07 1 20 25 30 | 35 40

odpowiada ustawieniom standardowym

zmienione czasy rampy

Funkcja MOVIMOT® 2 regulowanym ograniczeniem pradu (przy przekroczeniu
dodatkowa 2 sygnalizowany jest biad)

S4 O\

N

51860AXX

Opis funkcji * Poprzez przetgcznik f2 mozliwe jest ustawienie granicy pradu.
*  Wartos¢ zadana f2 jest warto$cia statg i nie moze by¢ zmieniona:
— Warto$¢ zadana f2: 5 Hz

* Funkcja kontroli jest skuteczna powyzej 15 Hz. Jezeli naped pracuje dluzej
niz 500 ms na granicy pradu, urzadzenie przetgcza sie w stan wskazania
btedu (btad 44). Stan ten sygnalizowany jest szybko pulsujaca czerwong dioda.

Nastawne

ranice pradu
g pra Przetacznik f2

Pozycja przetacznika 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10

Imaks [%] z Iy 90 95 100 | 105 110 | 115 120 | 130 140 150 @160
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@ Mozliwosci wyboru funkcji dodatkowych MM..C-503-30

Funkcja
dodatkowa 3

Opis funkcji

Reakcja przy
osiggnieciu
granicy pradu

Wewnatrz
systemowe
warto$ci dla
wartosci zadanej f2/
czestotliwosci
minimalnej

Nastawne
granice pradu

Wybér granicy
pradu poprzez
bit AS-interface
"Predkos¢
obrotowa 1/
Predkos¢
obrotowa 2"

Urzadzenie MOVIMOT® z nastawnym ograniczeniem pradu (mozliwos¢ przetaczania
poprzez bit AS-interface "Predkos¢ obrotowa f1 / Predkos¢ obrotowa f2"),
w przypadku przekroczenia wartosci - redukcja czestotliwosci

S4
ON

7

[N

2\

51861AXX

Poprzez przeftgcznik f2 mozliwe jest ustawienie ograniczenia pradu. Poprzez bit
AS-interface "Predkos¢ obrotowa f1 / Predko$¢ obrotowa f2" mozliwe jest przetgczanie
miedzy maksymalng granicg prgdu i ustawionym za pomocg przetgcznika f2

ograniczeniem pradu.

* W przypadku osiggniecia granicy pradu, urzgdzenie redukuje czestotliwo$¢ poprzez
funkcje ograniczenia pradu a w razie potrzeby zatrzymuje rampe, aby uniemozliwic¢

wzrost pradu.

+ Jesli urzadzenie osiggnie graniczng wartos¢ pradu, wtedy stan urzadzenia
sygnalizowany jest szybko pulsujgcg zielong diodg LED.

* Przetagczanie poprzez bit AS-interface "Predko$¢ obrotowa f1 / Predko$¢ obrotowa f2"
pomiedzy wartoscig zadang f1 a wartoscig zadang f2 nie jest wiecej mozliwe.

Przetacznik 2
Pozycja przetacznika 0 1 2

Imaks [%] Z Iy 60 70 80

90

100 110 120 130 140 150 160\

Bit AS-interface "Predkos$¢ obrotowa f1 /
Predkos¢ obrotowa f2" = 0

Bit AS-interface "Predkos$¢ obrotowa f1 /
Predkos¢ obrotowa f2" = 1

Ograniczenie pradu 160 %

Ograniczenie pradu poprzez przetacznik f2
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Mozliwosci wyboru funkcji dodatkowych MM..C-503-30 @
Oddziatywanie Poprzez wybranie nizszej granicy pradu, ocena granicznej charakterystyki pradu
na charakterystyke  przebiega ze statym wspétczynnikiem.

pradowg
Silnik polaczony w gwiazde

Imax / In [%]
200
160 [
[2] \
100 3 \
50 ‘
0 50 100 f[Hz]

50851AXX
[1] Funkcja standardowa charakterystyki granicy pradu

[2] Zredukowana charakterystyka graniczna pradu dla funkcji dodatkowej 3 i bitu AS-interface "Predko$¢
obrotowa f1 / Predko$¢ obrotowa f2"="1"

Silnik polaczony w tréjkat

Imax / In [%]
200
1
160 1] \\
|
|
|
[2] !
|
|
100 |
|
|
|
|
|
50 ‘
0 50 87 100 f[Hz]

50852AXX
[1] Funkcja standardowa charakterystyki granicy pradu

[2] Zredukowana charakterystyka graniczna pradu dla funkeji dodatiowe; 3 i bitu AS-interface "Predkos¢
obrotowa f1 / Predko$¢ obrotowa f2"="1"
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@ Mozliwosci wyboru funkcji dodatkowych MM..C-503-30

Funkcja MOVIMOT® z maksymalng czestotliwoscia PWM 8 kHz
dodatkowa 6

9

S4
ON
10
1 2
51863AXX
Opis funkcji * Funkcja dodatkowa redukuje poprzez S3/3 maksymalne ustawienie czestotliwosci

PWM z 16 kHz na 8 kHz.
« W przypadku ustawienia przetagcznika DIP S3/3 = "ON" urzgdzenie pracuje
z czestotliwosciag PWM 8 kHz i przetagcza w zaleznosci od temperatury radiatora
z powrotem na czestotliwo$¢ 4 kHz.
S3/3 S3/3
bez funkcji dodatkowej 6 z funkcja dodatkowa 6

ON . Zmienna czestotliwos¢ PWM | Zmienna czestotliwo$s¢ PWM
16, 8, 4 kHz 8,4 kHz

OFF Czestotliwos¢ PWM 4 kHz Czestotliwos¢ PWM 4 kHz

Funkcja MOVIMOT® z funkcja szybkiego rozruchu
dodatkowa 7

S4

ON

mi

1 2
51864AXX

Opis funkcji » Czas podmagnesowania wynosi 0 s.

* Na poczgtku zezwolenia nie jest przeprowadzane podmagnesowanie, tak aby
predzej rozpoczg¢ przyspieszanie z zadang rampa.
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Mozliwosci wyboru funkcji dodatkowych MM..C-503-30

Funkcja
dodatkowa 8
S4

ON

7

2\

51866AXX

Opis funkcji

MOVIMOT® z czestotliwoscig minimalng 0 Hz

wynosi 0 Hz. Wszystkie pozostate warto$ci pozostajg niezmienione.

C &9,
@ I

W pozycji 0 przetacznika f2, warto§¢ zadana f2 przy aktywnej funkcji dodatkowej

Przetacznik f2

Pozycja przetacznika 2 3 4 5 6 7 8 9 10
Wartos¢ zadana f2 [Hz] 10 1 20 | 25 | 35 | 50 60 @ 70 | 100
przy aktywowanej funkcji

dodatkowej

Wartos¢ zadana f2 [Hz] 10 15 20 25 | 35 | 50 60 | 70 | 100

bez funkcji dodatkowej
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@ Mozliwosci wyboru funkcji dodatkowych MM..C-503-30

Funkcja MOVIMOT®  ze zredukowanym momentem obrotowym przy niskich
dodatkowa 10 czestotliwosciach

S4

ON

i

1 2
51868AXX

Opis funkcji * Poprzez redukcje poslizgu i prgdu czynnego przy niskich predko$ciach obrotowych,

naped wytwarza tylko zredukowany moment obrotowy (patrz ponizszy rysunek):
« czestotliwos¢ minimalna = 0 Hz (patrz Funkcja dodatkowa 8 na str. 123)

[2]

I
5 10 15 f[Hz]

50907AXX

[11 Maksymalny moment obrotowy przy trybie pracy VFC
[2] Maksymalny moment obrotowy przy aktywowanej funkcji dodatkowej
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Mozliwosci wyboru funkcji dodatkowych MM..C-503-30

Funkcja Dezaktywacja kontroli btedu fazy
dodatkowa 11

STOP!

Dezaktywacja kontroli btedu fazy moze doprowadzi¢ w niesprzyjajacych warunkach
do uszkodzenia urzadzenia.

S4

ON

i
1 A

52123AXX
Opis funkcji * W przypadku aktywnej funkcji dodatkowej, nie przeprowadzana jest kontrola faz.
» Jest to przydatne np. w przypadku sieci z krétkotrwatg asymetria.

Funkcja MOVIMOT® ze zdeaktywowang kompensacja poslizgu
dodatkowa 14

S4
ON

i
1 A

59042AXX

Opis funkcji Kompensacja poslizgu zostaje zdeaktywowana.

Dezaktywacja kompensacji poslizgu moze doprowadzi¢ do redukcji doktadnosci
predkosci obrotowe;j silnika.
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Uruchomienie MOVIMOT® z wbudowanym ztagczem AS-interface
Procedura uruchamiania

Procedura uruchamiania

A ZAGROZENIE!

Podczas prac na urzgdzeniu niebezpieczne napiecia mogg wystepowac jeszcze
do minuty po odtgczeniu zasilania sieciowego!

Smieré lub ciezkie obrazenia ciata przez porazenie pradem.

* Nalezy odtgczy¢ zasilanie falownika MOVIMOT® i zabezpieczy¢ go przed
niezamierzonym ponownym wystgpieniem napiecia zasilajgcego.

* Nastepnie odczekaé co najmniej 1 minute.

1. W przypadku zamontowanej przetwornicy MOVIMOT® przetgcznika S5 = 1 (ustawienie
fabryczne), zadany adres AS-interface moze by¢ ustawiony albo za pomoca
programatora recznego (patrz str. 128) lub pézniej poprzez ztgcze Master (patrz opis
swojego ztgcza AS-interface-Master).

2. Sprawdzié, czy urzadzenie MOVIMOT® zostato wiasciwie podtaczone (patrz
rozdzial "Instalacja elektryczna MOVIMOT® ze zintegrowanym zlgczem
AS-interface”).

3. Za pomoca przetgcznika S5 ustawi¢ rodzaj zasilania 24 V (patrz str. 130).

4. Za pomoca potencjometru warto$ci zadanych f1 ustawi¢ pierwszg predkosc
obrotowg (ustawienie fabryczne ok. 50 Hz).

R

751

& ) sop T
N e

T S e e e e N o
01 2 3 4 5 6 7 8 9 10 [1]

B60799AXX

[1] Pozycja potencjometru

5. Wkreci¢ zaslepke gwintowang potencjometru wartosci zadanej f1 wraz z uszczelka.

STOP!

Podany w danych technicznych stopien ochrony obowigzuje tylko w przypadku
odpowiedniego zamontowania zaslepki gwintowanej potencjometru wartosci zadane;j.

W przypadku braku lub wadliwego zamontowania za$lepki gwintowanej moze doj$é
do uszkodzenia falownika MOVIMOT®.
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Procedura uruchamiania @

6. Ustawi¢ drugg predkos$é obrotowg za pomocy przetgcznika f2 (aktywna, jesli bit

&Y AS-interface "Predkos¢ obrotowa f1 / Predko$¢ obrotowa 2" = "1").
Przetacznik 2
g Pozycja 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
= przetacznika
Warto$¢ 5 7 10 15 20 25 35 50 60 70 | 100
zadana f2 [Hz]
WSKAZOWKA
W trakcie eksploatacji pierwsza predko$¢ obrotowa moze by¢ zmieniana bezstopniowo
i za pomocg dostepnego na zewnatrz potencjometru wartosci zadanej f1.
Predkosci obrotowe f1 i f2 mogg by¢ ustawiane niezaleznie od siebie.

7. UstawiC czas rampy za pomocg przetacznika t1 (czasy ramp odnoszg sie do skoku

wartosci zadanej o 50 Hz).

N Przetacznik t1
Pozycja 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
przetacznika

5 Czasrampy t1[s] 0,1 0,2 0,3 0,5 0,7 1 2 3 5 7 10

8. Falownik MOVIMOT® natozy¢ na skrzynke zaciskowg i przykrecic.

9. Podtaczy¢ napiecie AS-interface, napiecie pomocnicze 24 V oraz sie€.
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Przypisywanie
adresu Slave

Przypisywanie
adresu Slave
za pomocg
programatora
recznego

Uruchomienie MOVIMOT® z wbudowanym ztagczem AS-interface
Procedura uruchamiania

Napedy MOVIMOT® ze zintegrowanym ztgczem AS-interface dostarczane sg fabrycznie
z adresem 0. Przypisanie adresu (adres 1 do 31) moze odby¢ sie w nastepujacy sposob:

Automatyczne przypisanie adresu w obrebie zaprojektowanej instalacji AS-interface
przy wymianie urzadzenia MOVIMOT®. Nastepujgce warunki musza byc¢ spetnione:

— Nowe urzadzenie MOVIMOT® musi posiadaé adres 0.
— Przy wiekszej ilosci wymienianych urzadzen MOVIMOT® nalezy je wymieniac
pojedynczo (jeden po drugim).

Reczne przypisywanie adresu za pomocg instalacji Master (napedy nalezy taczyé
jeden po drugim z przewodem AS-interface, aby zapobiec przypisania jednego
adresu do wielu urzadzen MOVIMOT®).

Reczne przypisywanie adresu za pomocg programatora recznego AS-interface
(przed potgczeniem urzadzenia MOVIMOT® z przewodem AS-interface, patrz
ponizszy ustep).

Programatory reczne AS-interface udostepniajg nastepujgce funkcje:

3

3

3

Odczyt i zmiana adresu Slave AS-interface
Odczyt profilu AS-interface
Odczyt i zmianeg bitow danych i parametréw

Kontrole funkcji oraz tryb testowy. Dla uruchomienia kontroli funkcji oraz trybu
testowego wymagane jest zewnetrzne napiecie zasilajace (AUX-PWR), gdyz
programatory reczne w trakcie eksploatacji nie dostarczajg wystarczajgcej ilosci
pradu.

Aby korzysta¢ z programatora recznego, niezbedny jest dwuzylowy kabel
przedluzajacy, ktory pasuje do ztacza wtykowego AS-interface na urzadzeniu
MOVIMOT® (patrz ponizszy rysunek).

STOP!

1: AS-Interface +
2: 0V24 [1]
3: AS-Interface -
4:24V  [1]

56746AXX

[1] Do przypisywania adresu Pin 2 + 4 nie sg wymagane.

Programator reczny moze by¢ podtgczany do ztgcza wtykowego AS-interface tylko
poprzez Pin 1 (AS-Interface +) i 3 (AS-Interface -). W przypadku niewtasciwego
podtgczenia moze dojs¢ do uszkodzenia programatora.

Aby przypisa¢ adres za pomocg programatora recznego, przetgcznik AUX-PWR (S5)
w uktadzie sterowniczym MOVIMOT® musi by¢ w pozycji 1!

Po przypisaniu adresu, przetgcznik AUX-PWR (S5), musi by¢ odpowiednio
ustawiony w zalezno$ci od rodzaju zasilania 24 V.
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Procedura uruchamiania @

Przyktad: Kazdy abonent AS-interface zostanie oddzielnie zaadresowany (A)
a nastepnie zintegrowany z siecig AS-interface (B).

; - 5
ASie O DSt m

[©)
©

Il

MOVIMOT®

=
= |
—i

= [1]
58550AXX

[1]1 Programator reczny AS-interface
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Procedura uruchamiania

Uruchomienie MOVIMOT® z wbudowanym ztagczem AS-interface

©)

Wybér zasilania
24 V poprzez
przefacznik S5

(]

D

[1] Przetgcznik S5

51890AXX

Przetgcznik S5 umieszczony jest na ptytce przytagczeniowej obok zaciskow sterowniczych.
Za pomocg tego przetacznika wybierany jest rodzaj zasilania 24 V.

Przetacznik

Zasilanie 24-V

Przetacznik S5 =1

.
1
51941AXX

Zasilanie urzgdzenia MOVIMOT® poprzez AUX-PWR
(np. czarny przewod AS-interface)

1 |24V ASi +

60051AXX

Przetacznik S5=0

s B

1
51942AXX

Zasilanie urzgdzenia MOVIMOT® poprzez tacze danych AS-interface

1 |24V |ASi-|ASi+

60052AXX
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Dane Master
AS-interface —

Procedura uruchamiania @

Ponizsza tabela przedstawia 4 bity danych, ktére przesylane sg ze zigcza
AS-interface-Master, poprzez ztgcze AS-interface do urzadzenia MOVIMOT®:

MOVIMOT®

Bit Funkcja
DO Bieg w prawo / Stop
D1 Bieg w lewo / Stop
D2 Predkos$¢ obrotowa 2 / predkos$¢ obrotowa f1
D3 Reset" / odblokowanie regulatora

1) Przy zmianie zbocza sygnatu z "0" — "1" (skuteczne tylko w przypadku btedu)

WSKAZOWKA

° Aby odblokowa¢ naped, musi by¢ ustawiony bit D3 (Reset/odblokowanie regulatora)!

1

Dane Master
AS-interface —
movimoT®

Skalowanie
wartosci
zadanych
poprzez bity
parametrow

Ponizsza tabela przedstawia 4 bity danych, ktére odsytane sg poprzez zigcze
AS-interface z urzadzenia MOVIMOT® z powrotem do zlgcza AS-nterface-Master:

Bit Funkcja

DO Komunikat stanu gotowosci

D1 -

D2 Wejscie czujnika 1 (zacisk DI 2 lub opcjonalnie puszka M12 Pin 4)
D3 Wejscie czujnika 2 (zacisk DI 3 lub opcjonalnie puszka M12 Pin 2)

Ponizsza tabela przedstawia bity parametréw dla skalowania wartosci zadanych.
Skalowanie warto$ci zadanych dziata tylko na zewnetrznie ustawiong warto$¢
zadang f1. Skalowanie nie wptywa na warto$¢ zadang f2 i czestotliwo$¢ minimalna.
W tabeli przestawiono na przyktadzie rézne mozliwosci ustawien czestotliwosci zadanej
przy f1 =100 Hz i f1 = 50 Hz:

Bity parametrow Wspotczynnik Przyktad 1 Przyktad 2
czesciowy

P3 P2 P1 PO Ustawienie f1 =100 Hz Ustawienie f1 = 50 Hz
11 11 1,00 100 50
11 1 o0 1,11 90 45
11 0 1 1,25 ' 80 40
11 0 o0 1,43 70 35
10 1 1 1,67 60 30
1.0 1 o0 2,00 ' 50 25
1.0 0 1 2,22 45 225
1.0 0 o0 2,50 40 20

o 1 1 1 2,86 ' 35 17,5

o 1 1 o0 3,33 30 15

o 1 0 1 4,00 25 12,5

o 1 0 o0 5,00 ' 20 10

o 0o 1 1 6,67 15 75

o o0 1 o0 10,00 10 5

o o0 o0 1 14,30 ' 7 35

o 0 0 o 20,00 5 25
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9.7 Rozszerzona funkcja uruchamiania za pomocg MOVITOOLS®

Napedy MOVIMOT® ze zintegrowanym ztgczem AS-interface wyposazone sg w ztgcze
diagnostyczne dla funkcji uruchamiania i serwisu. Ztagcze to umozliwia diagnoze,
sterowanie reczne oraz parametryzacje wspotczynnikow skalujgcych przy uzyciu
oprogramowania SEW MOVITOOLS® (od wersji 4.0).

moviTooLS®
uruchomienie

A ZAGROZENIE!

Podczas prac na urzadzeniu niebezpieczne napiecia mogg wystepowaé jeszcze
do minuty po odtgczeniu zasilania sieciowego!

Smieré lub ciezkie obrazenia ciata przez porazenie pradem.

* Nalezy odtgczy¢ zasilanie falownika MOVIMOT® i zabezpieczy¢ go przed
) niezamierzonym ponownym wystgpieniem napiecia zasilajgcego.

* Nastepnie odczekaé co najmniej 1 minute.

1. Odkreci¢ $ruby na przetwornicy MOVIMOT® i zdjaé przetwornice MOVIMOT®,
2. Odkreci¢ za$lepke zamykajgcag na skrzynce zaciskowej urzadzenia MOVIMOT®.

3. Zigcze wtykowe RJ10 potaczy¢ z gniazdem X50. Wprowadzi¢ przy tym przewod
przez otwarty wlot przewodu. Alternatywnie mozna dokona¢ tego potaczenia
rowniez za pomocg adaptera AYUD (opcja) (patrz od str. 62).

4. Przetwornice MOVIMOT® natozy¢ na skrzynke zaciskowa i przykrecic.

5. Podtgczy¢ napiecie zasilajgce elektroniki.
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Rozszerzona funkcja uruchamiania za pomocg MOVITOOLS® @

6. Uruchomi¢ w komputerze managera MOVITOOLS®. Otworzy sie nastepujace okno:

1] [21 3] [4]
T MANAGER MOVITOOLGE SEW-EURODRIVE GrbH & € 4.0 =1o] =1
Language FC Irkerface Contected lnverters Connect to:
" Deutsch |EDM 1 LJ | Device Type ] Add) | Sighature l COM 1 e Single Inverter
[Peer-to-Peer]
' English
" Francais PC-COM | £ Irwerter With Address:
q Baudrate
& 96 kBaud Mo [rverter
- ® [OFFLIME]
<A e L e Update J Option |

Browsze for Project Folder

]c: \programmehsewimovitoolzhprojectzhproject]’ Browse...

Device Type 1 Execute Pragram
T Mowvimat F'ar_amete_rsx’ Frogramming Special
& Movimot 521 Diagnasiz IPOS programs
~ .
A Shel Buz maritar
i Movidrive
" Mavidive B Status
© Urx

i

C M So

AppBuilder
Cloge &l Tools ]

5] 6]
59626AXX

7. W menu rozwijanym "PC-COM" [1] zaznaczy¢ odpowiednie ztgcze szeregowe dla
uzywanego komputera.

8. Aktywowac¢ tablice programowg pojedynczego falownika (Punkt-w-Punkt) [4]
w grupie "Wykonaj potgczenie dla".

9. Poprzez klikniecie na tablicy programowej [Aktualizuj] [2] w oknie "Podigczone
urzadzenia"[3] wyswietli sie uzywane w danej chwili urzgdzenie MOVIMOT®.
Jesli nie pojawi sie komunikat o danym urzgdzeniu, nalezy sprawdzi¢ potgczenie
komunikacyjne.

Connected [nverters
Device Type | Addr | Signature | COk |
MMCO015-603 A5 1] 1
|lpdate I Optian |

59627AXX

10.Aktywowaé tablice programowg [MOVIMOT ASI] [5] w grupie "Wybér klasy
urzgdzenia".
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11.Poprzez klikniecie na tablicy programowej [Shell] [6] otworzy sie okno programu dla
diagnozy, trybu pracy recznej i parametryzacji wspotczynnikdéw skalujgcych (Shell)
oraz okno statusowe.

[1] [2] (3]

| Aicouon uler 50 (shel -lolx]

File |Hell

Manusl mode | Scaling factors |

MoviTools Application Builder ]

Diagnostic moniter for MOVIMOT-C with AS-j Documentation
Shell
Display values MOVIMOT
I Inverter status
| Ready

| Output stage enahbled
| Fault ¢ warning
| Manual mode active

ASd communication

— AS-i control outputs ——  — AS-i parameters, Operating state
3{ Feset/controller enable @ BitD
: Process values
o] oW istop & Bit1
=l cow/stop 4 Bit2 Output current  [%ln] |Q
Setpointfl /2 it 3 : T
B setan 11 | & B | Output current  [4] 0
Speed [14min] i
- MOVIMOT parameters i Heat sink temperature  [°C] |24
Speed setpoint [14rmin] |D DC link voltage vl fe0
Scaling factor 1 | MCHWIMOT firrrweare 3314675 - I52
Rarmp [rns] ']DDD— Lnit type MRCO015-503
|

_——_—_
59628AXX

12.Za pomocy przyporzadkowanej w lewym gérnym zakresie okna tablicy
programowej [monitor] [1], [tryb pracy recznej] [2] i [wspbtczynniki skalujgce] [3]
mozna przechodzi¢ z jednego do drugiego. Wiecej informac;ji dot. zaktadki "Monitor"
znajduje sie na str. 177.
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Zaktadka
"Wspéiczynniki
skalujace"

Instrukcja obstugi — MOVIMOT® MM..C
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Za pomocy tej zaktadki mozna wprowadzaé¢ dane dla wspotczynnikdédw skalujgcych
w zakresie od 1.00 do 50.00. Wprowadzenie danych musi zosta¢ potwierdzone
za pomocg klawisza [Enter].

W menu rozwijanym "Przeprowadz ustawienia fabryczne" [1] mozna przywrécic¢
ustawienia podstawowe dla wspo6tczynnikdéw skalujgcych.

(1

Monitor' Manual mode

MoviTools Application Builder ]

Sealing factors

Part number of scaling factar data set

Parameter bits
Fi-FZ-F1RP0

Scaling factor 0 1
Scaling factor 1 il
Scaling factar 2 [ 1
Scaling factor 3 [ il
Scaling factord (01007
Scaling factars 1
Scaling factor b6 il
Scaling factor 7 [ 1

" application Builder 3.00 {Shell Movimot C AS-Interface)

bes

Setting scaling factor parameters

pzased . [10

Parameter bits
Fi-P2-F1-F0

Sealing factor8 (1000
Scaling factor3 (1001
Scaling factor 10 (
Sealing factor 11 (1011
Scaling factor 12 (
Sealing factor 13 (1101
Sealing factor 14 (

{

Scaling factor 15 (1111

1010

1100

1110

J
J

J
J
J
J
J
J

s
P22

—_
13
125
B

Documentation |

Restore factory settings

Scaling factors were modified

MO

R

iPeerftofPeer | |

%

59629AXX
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Rozszerzona funkcja uruchamiania za pomocg MOVITOOLS®

Zapisanie wspétczynnikow skalujacych

W punkcie menu [Dane]/[Ustawienia zapisz w] [2] mozna zapisa¢ wspoétczynniki
skalujgce w formacie danych xml. Dla plikéw danych zapisywanych w katalogu mozna
przydzieli¢ dowolng nazwe.

" Application Builder 3.00 (S

lﬁ Help

E,=‘E Open setkings SCi

EJ;,E Save settings

[2] n
@ Wigw setkings ... .
IT
Create link ...  Strg+L
Exit
fa

59630AXX

W przypadku gdy zapisane w plikach warto$ci majg zosta¢ przeniesione na urzadzenie
MOVIMOT®, nalezy otworzy¢ je w punkcie menu [Dane]/[Ustawienia otw6rz] [3].

W trakcie otwierania plikbw nastepuje automatyczny transfer wspotczynnikéw
skalujgcych do urzgdzenia.

" application Builder 3.00 (S

Iﬁ Help

o O CEETE -
L] VR Tt

== Save sethings

Save settings as ...

@ Wiew settings ..,

Create link ... Skrg+L

Exit

59631AXX

WSKAZOWKA

* Wskazowki dot. sterowania w trybie recznym przy pomocy oprogramowania
MOVITOOLS® znajduja sie na str. 154.

 Wskazowki dot. diagnozy przy pomocy oprogramowania MOVITOOLS® znajdujg
sie na str. 174.
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9.8 Wskazowki uzupetniajgce przy montazu przysilnikowym (osadzanym)

W przypadku montazu przysilnikowego (osadzanego) przetwornicy MOVIMOT®
z opcjg P2.A nalezy przestrzega¢ nastepujacych wskazéwek:

Sprawdzié rodzaj  Korzystajgc z ponizszego rysunku nalezy sprawdzi¢, czy wybrany rodzaj potgczen

polfaczen dla urzadzenia MOVIMOT® jest zgodny z rodzajem potaczen podtaczonego silnika.
podifaczonego
silnika
)\ ut V1wt A
O O O

03636AXX

Uwaga: W przypadku silnikow hamujacych nie wolno montowaé prostownika
hamulca w skrzynce zaciskowej silnika!

Ochrona silnika Podtaczony silnik musi byé wyposazony w czujnik TH. Zalecamy wyprowadzenie
przewodow dla czujnika TH poprzez wejscie DI2 (patrz ponizszy rysunek).

*  Wejscie DI2 musi by¢ kontrolowane przez zewnetrzne sterowanie.
* Gdy tylko DI2 = LOW, naped musi zosta¢ odtgczony (bit DO i D1 = "0").

MOVIMOT®

52254AXX
WSKAZOWKA
W przypadku osadzanego montazu wejscie DI2 nie jest juz dostepne dla podigczenia
i zewnetrznych czujnikéw.

Przefaczniki DIP W przypadku montazu przysilnikowego (osadzanego) przetwornicy MOVIMOT®,
przetgcznik DIP S3/1 musi by¢ ustawiony, przeciwnie do ustawienia fabrycznego,

w pozycji ON:
S3 1 2 3 4 5 6
Znaczenie | Ochrona Stopien Czestotliwos¢ | Tlumienie | Typ silnika Zwolnienie
silnika mocy PWM biegu hamulca
silnika jalowego bez
zezwolenia
Silnik o jeden zZmienny Silnik Wi.
ON Wyt stopien nizej = (16,84 kHz) Wi SEW-DZ"
OFF Wi dopasowany 4 kHz Wyt Silnik IEC Wyt

1) Dostepny tylko w Brazylii
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Rezystor « W przypadku silnikbw bez hamulca nalezy przg’rqczyé wewnetrzny rezystor
hamujacy hamujacy (BW1 lub BW2) do urzagdzenia MOVIMOT™.
MOVIMOT®

BW1/BW2

52245AXX

* W przypadku silnikéw z hamulcem nie wolno podiaczaé¢ zadnego rezystora
hamujacego do urzadzenia MOVIMOT®.
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10 Uruchomienie ze ztagczem komunikacyjnym / magistralg polowa

A ZAGROZENIE!

Przed zdjeciem/zatozeniem falownika MOVIMOT® nalezy odtgczy¢ go od sieci.
Niebezpieczne napiecia mogg utrzymywac sie w urzadzeniu jeszcze w ciggu 1 minuty
po odtgczeniu go od sieci.

Smieré lub ciezkie obrazenia ciata przez porazenie pradem.

* Nalezy odtgczy¢ zasilanie falownika MOVIMOT® i zabezpieczy¢ go przed
niezamierzonym ponownym wystgpieniem napiecia zasilajgcego.

* Nastepnie odczeka¢ co najmniej 1 minute.

Powierzchnie urzgdzenia MOVIMOT® i zewnetrznych opcji, np. rezystora hamujgcego
(szczegdlnie radiatora), mogg osiggac¢ podczas pracy wysokie temperatury.

Niebezpieczenstwo poparzenia.

« Napedu MOVIMOT® i zewnetrznych opcji dotyka¢ nalezy dopiero po ich
wystarczajgcym ostygnieciu.

10.1 Procedura uruchamiania

1. Skontrolowaé prawidiowe podiaczenie urzadzenia MOVIMOT® (patrz Rozdziat
"Instalacja elektryczna").

2. Ustawi¢ wtasciwy adres RS-485 na przetgcznikach DIP S1/1...S1/4. W potaczeniu
ze zlaczami magistrali polowej SEW (MF...) zawsze ustawi¢ adres "1".

ingzsiemy 0o 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 1 12 13 14 15
s -/ X - X -|/X - X - X -/xX -/x | -|x
S1/2 - - X | X | -] -|X|X|-|-[X|X|-]|-]|X]|X
s1/3 - - - - /X X X X - - - - X x x x
S1/4 - - - - -]/ - - -/X X|/X X X x| x| x
X = ON
- = OFF
3. Za pomocg przetgcznika f2 ustawi¢ czestotliwo$¢ minimalng fip.
% Przetacznik 2
Pozycja przetacznika 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
g Minimalna czestotliwos¢ 2 5 7 10 12 15 20 25 30 35 40
/ol fooin [HZ]
4. W przypadku gdy rampa nie jest ustawiona poprzez magistrale polowa, ustawic¢ czas
rampy za pomocg przetacznika t1 (czasy ramp w odniesieniu do skoku wartosci
Y zadanej o0 50 Hz).
E Przetacznik t1
Pozycja przetacznika 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10

)=

Czas rampy t1 [s] 0,1 0,2 0,3 0,5 0,7 1 2 3 5 7 10
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5. Sprawdzi¢, czy wybrany kierunek obrotéw jest dostepny.

Zacisk R Zacisk L Znaczenie
aktywowany aktywowany *  Oba kierunki sg dostepne
zl |ICC
N |
aktywowany ‘ nie aktywowany *  Tylko kierunek obrotéw w prawo jest dostepny
*  Wartosci zadane dla biegu w lewo prowadza do zatrzymania
napedu
=zl C
N o (_:u

nie aktywowany ‘ aktywowany Tylko kierunek obrotéw w Lewo jest dostepny
Wartosci zadane dla biegu w prawo prowadzg

do zatrzymania napedu

= |C
N o S
nie aktywowany ‘ nie aktywowany * Urzadzenie jest zablokowane badz naped zostanie
zatrzymany
zl [CG
N ol

6. Falownik MOVIMOT® natozy¢ na skrzynke zaciskowg i przykrecic.

7. Ustawi¢ wymagang maksymalng predko$¢é obrotowg za pomocag potencjometru
wartosci zadanej f1.

f[Hz] 100%
751

50 1

B60799AXX

[1] Pozycja potencjometru

8. Wkreci¢ zaslepke gwintowang potencjometru wartosci zadanej f1 wraz z uszczelka.

STOP!

Podany w danych technicznych stopienn ochrony obowigzuje tylko w przypadku
odpowiedniego zamontowania zaslepki gwintowanej potencjometru wartosci zadane;j.

W przypadku braku lub wadliwego zamontowania za$lepki gwintowanej moze doj$é
do uszkodzenia falownika MOVIMOT®
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9. Podtaczy¢ napiecie.

WSKAZOWKI

Informacje odnos$nie funkcji w potgczeniu z RS-485-Master podane sg od str. 144.

Informacje odno$nie funkcji w potgczeniu ze ztgczami magistrali polowych zawarte sg
w odpowiednich podrecznikach:

» Zlgcza PROFIBUS, rozdzielacz polowy

» Ziacza, rozdzielacze polowe InterBus

« Zigcza, rozdzielacze polowe DeviceNet/CANopen
» Zlgcza, rozdzielacze polowe AS-interface

10.2 Kodowanie danych procesowych

2 stowa danych
procesowych

3 stowa danych
procesowych

Instrukcja obstugi —

Dla sterowania i wprowadzania warto$ci zadanych wykorzystywane sg poprzez
wszystkie systemy magistrali polowej te same informacje danych procesowych.
Kodowanie danych procesowych przebiega zgodnie z ujednoliconym profilem
MOVILINK® dla falownikow napedowych SEW. W przypadku urzadzenia MOVIMOT®
nastepuje zasadniczo rozréznienie pomiedzy nastepujgcymi wariantami:

» 2 stowa danych procesowych (2 PD)
+ 3 stowa danych procesowych (3 PD)

Master PO > MOVIMOT®
|||m [ por [ P2 [ pos [
IIII'
B [ en [ P2 | P3 ]
-t PI
51334AXX

PO = Wyjsciowe dane procesowe Pl = Wejsciowe dane procesowe
PO1 = Stowo sterujace Pl1 = Stowo statusowe 1
PO2 = Predko$¢ obrotowa [%] PI2 = Prad wyjsciowy
PO3 = Rampa P13 = Stowo statusowe 2

Dla sterowania urzgdzeniem MOVIMOT® poprzez 2 stowa danych procesowych
wysytane sg dla nadrzednego sterowania wyj$ciowe dane procesowe "Stowo sterujgce”
i "Predkos¢ obrotowa[%]" do urzadzenia MOVIMOT® natomiast wejsciowe dane
procesowe "Stowo sterujgce 1" i "Prad wyjSciowy" przenoszone sg z urzadzenia
MOVIMOT® do sterowania nadrzednego.

W przypadku sterowania poprzez 3 stowa danych procesowych, przesytana jest
"rampa" jako dodatkowe wyjsciowe stowo procesowe oraz "stowo statusowe 2" trzecie
wejsciowe stowo procesowe.
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Kodowanie danych procesowych

Wyjsciowe dane
procesowe

PO1: Stowo sterujace {

PO2: Warto$¢ zadana {

PO3: Rampa (tylko dla
protokotu 3 stéw)

Wyjsciowe dane procesowe przekazywane sg poprzez nadrzedne sterowanie
do przetwornicy MOVIMOT® (Informacje dot. sterowania oraz wartosci zadanych). Dane
te sg skuteczne w urzadzeniu MOVIMOT® jedynie wtedy gdy, adres RS-485 w urzadzeniu
MOVIMOT® (przetaczniki DIP S1/1 do S1/4) ustawiony zostat inaczej niz na O.
MOVIMOT® moze by¢ sterowany nastepujgcymi wyjsciowymi danymi procesowymi:

+ PO1: Stowo sterujace

+ PO2: Predkosc¢ obrotowa [%] (warto$¢ zadana)

* PO3: Rampa

Zaciski wirtualne dla blokowania hamulca przy rampie
hamujacej (szybkie zatrzymanie)
tylko MOVIMOT z funkcjg dodatkowg 7 lub 12

Wirtualne zaciski do zwalniania hamulca bez
-zezwolenia dla napedu, tylko w przypadku przetgcznika
MOVIMOT® $2/2 = "ON"

(przestrzegac¢ informacji z instrukcji obstugi MOVIMOT®)

Bazowy blok sterujacy

15 | 14 | 13 | 12 | 11 | 10 | 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0

"1 1 0" = zezwolenie
nie dostepne” W przeciwnym
wypadku zatrzymanie

- Ty
nie dostepne ) Bit | Bit nie nq =
zarezerwowane dla funkgc;ji ngr | vg" | dostepne? | Reset
dodatkowych <P

Warto$¢ procentowa ze znakiem liczbowym / 0,0061 %
Przyktad: -80 % / 0,0061 % = —13115 = CCC5} ¢

Czas od 0 do 50 Hz w ms (zakres: 100...10000 ms)
Przyktad: 2,0 s = 2000 ms = 07D0y,¢y

1) Zalecenie dla wszystkich niedostepnych bitéw = "0"

Stowo sterujgce,
bit 0...2

Stowo sterujgce
bit 6 = Reset

Predkos¢
obrotowa [%]

Rampa

142

Wprowadzenie komendy sterujgcej "Zezwolenie" nastepuje z bitami 0...2 poprzez
wprowadzenie stowa sterujgcego = 0006,c,. Aby odblokowac¢ urzadzenie MOVIMOT®,
musi by¢ zalgczony z +24 V dodatkowo zacisk wejscia PRAWO i/lub LEWO
(zmostkowany).

Komenda sterujgca "Stop" nastepuje po zresetowaniu bitu 2 = "0". Ze wzgledu na
kompatybilno$¢ z innymi urzgdzeniami z rodziny falownikéw SWE, nalezy stosowac
komende =zatrzymujgcg 0002, Zasadniczo urzgdzenie MOVIMOT®  wywotuije,
niezaleznie od stanu bitu 0 i bitu 1 jesli bit 2 = "0", zatrzymanie z aktualng rampa.

W przypadku usterki mozna skasowac btad poprzez bit 6 = "1" (Reset). Wolne bity
sterownicze powinny wskazywa¢ ze wzgledu na kompatybilnos¢ warto$¢ 0.

Wartod¢zadana predkosci obrotowej wprowadzana jest relatywnie w formie
procentowej w odniesieniu do maksymalnej predkosci obrotowej ustawionej za pomoca
potencjometru warto$ci zadanych f1.

Kodowanie: C000pex =-100 % (lewy bieg)

4000ex = +100 % (prawy bieg)

— 1 digit = 0,0061 %
Przyktad: 80 % finaks: Kierunek obrotow W LEWO:
Przeliczanie: —80 % /0,0061 = -131154¢, = CCCbyey

W przypadku wymiany danych procesowych poprzez trzy stowa procesowe,
przekazywana jest aktualna rampa w stowie wyjsciowym danych procesowych PA3.
W przypadku sterowania urzadzenia MOVIMOT® za pomocg 2 danych procesowych,
uzywana jest rampa ustawiona za pomocg przetgcznika t1.

Instrukcja obstugi — MOVIMOT® MM..C
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Wejsciowe dane
procesowe

P11: Stowo statusowe 1

Pl12: Wartos¢
rzeczywista pradu

PI3: Stowo statusowe 2
(tylko w przypadku
protokotu 3 stéw)

|

Kodowanie danych procesowych @
Kodowanie: 1 digit=1ms
Zakres: 100...10000 ms
Przykiad: 2,0 s =2000 ms = 20004, = 07D0pey

Wejsciowe dane procesowe przekazywane sg z przetwornicy MOVIMOT® do
nadrzednego sterowania zawierajg informacje dot. stanu i wartosci rzeczywistych.
Nastepujgce wejsciowe dane procesowe wysytane sg przez urzgdzenie MOVIMOT®:

* PIH1: Stowo statusowe 1
* PI2: Prad wyj$ciowy
* PI3: Stowo statusowe 2

15|14 |13 |12|11|10| 9 | 8 | 7| 6 | &

Stan urzadzenia (bit 5 = "0")
0 = Falownik nie gotowy

2 = Brak zezwolenia

4 = zezwoli¢

Numer btedu (bit 5 ="1")

16 bitowy integrator ze znakiem liczby x 0,1 % Iy
Przyktad: 0320}, = 800 x 0,1 % Iy =80 % Iy

15|14 |13 |12|11|10| 9 | 8 | 7 | 6 | &

Instrukcja obstugi — MOVIMOT® MM..C

Odblokowanie
regulatora = "1"
Odblokowanie
urzgdzenia ="1"
Odblokowanie danych
PO ="1"

zarezerwowane
zarezerwowane
Awaria/Ostrzezenie = "1"
zarezerwowane

zarezerwowane

Odblokowanie

regulatora = "1"
Odblokowanie
urzgdzenia ="1"
Odblokowanie danych
PO ="1"

zarezerwowane
zarezerwowane
Awaria/Ostrzezenie = "1"
zarezerwowane

zarezerwowane

01 (hamulec)
"1" = hamulec zamkniety,
"0" = hamulec zwolniony

02 (gotowy do pracy)
11 (prawo)

12 (lewo)

13 (warto$¢ zadana f2)
zarezerwowany 0
zarezerwowany 0

zarezerwowany 0
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Uruchomienie ze ztagczem komunikacyjnym / magistralg polowg
Funkcja RS-485-Master

10.3 Funkcja RS-485-Master

«  Urzadzenie sterujace (np. PLC) jest Master, MOVIMOT® jest Slave.
+ Uzywany jest 1 bit startowy, 1 bit stopu i 1 bit parzystosci (even parity).

+ Transfer odbywa sie z protokotem SEW-MOVILINK® (patrz rozdziat "Kodowanie
danych procesowych" ze statg predkoscig przesytania danych réwnej 9600 baud

Telegram zapytania ——

Idle ‘ SD1 ‘ADR ‘ TYP ‘ Protocol-Data-Unit (PDU)‘ BCCD

dle | SD2 ‘ADR ‘ TYP ‘ Protocol-Data-Unit (PDU)‘ BCCD

Master 4———— Telegram odpowiedzi —— MOVIMOT®
60459APL

Idle = przerwa rozruchu przynajmniej 3,44 ms
SD1 = Start-Delimiter (znak startowy) 1: Master — MOVIMOT®: 021ex
SD2 = Start-Delimiter (znak startowy) 2: MOVIMOT® — Master: 1D oy
ADR = Adres 1-15

Adres grupy 101-115

254 = Punkt-w-Punkt

255 = Broadcast
TYP = typ danych uzytkowych
PDU = dane uzytkowe
BCC = Block Check Character (znak kontrolny bloku): XOR wszystkich bajtow

WSKAZOWKA

W przypadku typu "cykliczny" urzgdzenie MOVIMOT® oczekuje po najpdzniej jednej
sekundzie kolejne aktywnosci magistrali (Protoko6t Master). Jesli aktywno$¢ magistrali
nie zostanie rozpoznana, urzadzenie MOVIMOT® przechodzi samoczynnie w stan
spoczynku (Kontrola Timeout).

A OSTRZEZENIE!

W przypadku typu "acykliczny" nie przeprowadzana jest kontrola Timeout.

W przypadku przerwania potgczenia magistrali moze doj$¢ do niekontrolowanego
ponownego rozruchu napedu.

Smieré lub ciezkie obrazenia ciata przez niekontrolowany ponowny rozruch napedu.

* Potaczenie magistrali pomiedzy Masterem i falownikiem MOVIMOT® obstugiwaé
nalezy tylko za pomocg transmisji "cyklicznej".

Instrukcja obstugi — MOVIMOT® MM..C
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Przerwa

w rozruchu (Idle)
i znak startowy
(Start-Delimiter)

Adres (ADR)

Adres grupy

Dane uzytkowe
(TYP)

Kontrola Timeout

Funkcja RS-485-Master @

Urzgdzenie MOVIMOT® rozpoznaje po rozruchu telegram zapytania na podstawie
przerwy w rozruchu o dtugo$ci przynajmniej 3,44 ms, i nastepujgcym znaku 02,
(Start-Delimiter 1). Je$li transfer waznego telegramu zapytania zostanie przerwany
przez Master, kolejny telegram zapytania moze zosta¢ przestany najwczesniej po
dwukrotnej przerwie w rozruchu (ok. 6,88 ms).

Urzadzenie MOVIMOT® wspiera zakres adresu od 0 do 15 oraz dostep poprzez adres
Punkt-w-Punkt (254) badz poprzez adres Broadcast (255). Poprzez adres 0 moga byc¢
odczytywane jedynie aktualne wejSciowe dane procesowe (stowo statusowe, wartosc
rzeczywista pradu). Przesytane poprzez Master wyjSciowe dane procesowe nie sg
skuteczne, poniewaz ustawione za pomocg adresu 0 przetwarzanie danych PA jest
nieaktywne.

Ponadto, za pomocg ADR = 101...115 mozna realizowa¢ grupowanie wielu urzadzen
MOVIMOT®. W tym przypadku wszystkie urzadzenia MOVIMOT® przyporzadkowanie
bedg do tego samego adresu RS-485 (np. grupa 1: ADR = 1, grupa 2: ADR = 2).

Master moze przypisywaé tym grupom z ADR = 101 (wartosci zadane dla falownika
grupy 1) i ADR = 102 (wartosci zadane dla grupy 2) nowe wartosci zadane grupy.
Falowniki z takim wariantem adresowania nie odpowiadajg. Pomiedzy dwoma
telegramami Broadcast lub telegramami grupy, Master musi zachowaé minimalny czas
przerwy wynoszgcy 25 ms!

Zasadniczo urzgdzenie MOVIMOT® wspiera cztery rézne typy PDU (Protocol Data
Unit), ktére w istocie ustalane sg poprzez dtugo$¢ danych procesowych i wariantu
przesytu.

Typ Wariant Dlugos¢ danych | Dane uzytkowe
przeciagzeniowy  procesowych
O3hex | cyklicznie 2 sfowa Stowo sterujace / predkosé obrotowa [%] stowo
83,0 | acykliczne 2 stowa statusowe 1 / prad wyjscia
O5hex | cyklicznie 3 slowa Stowo sterujace / predko$é obrotowa [%] / rampa / stowo
85hex | acykliczne 3 stowa statusowe 1/ prad wyjscia / stowo statusowe 2

W przypadku wariantu przesytu "cyklicznego" urzadzenie MOVIMOT® oczekuje po
najpézniej jednej sekundzie kolejnej aktywnosci magistrali (telegram zapytania
wiw typow). Jes$li aktywno$¢é magistrali nie zostanie rozpoznana, naped hamuje
samoczynnie z ostatnia wazng rampa (Kontrola Timeout). "Spada" sygnat "gotowy
do pracy". W przypadku wariantu przesytu "acyklicznego" nie przeprowadzana jest
kontrola Timeout.

Instrukcja obstugi — MOVIMOT® MM..C
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Uruchomienie ze ztagczem komunikacyjnym / magistralg polowg
Funkcja RS-485-Master

©)

Znak kontrolny
bloku BCC

Przyktad

Znak kontrolny bloku (BCC) stuzy wraz z tworzeniem roéwnej parzysto$ci
do bezpiecznego przesytu danych. Tworzenie znaku kontrolnego bloku nastepuje
poprzez potgczenie XOR wszystkich znakdw telegramu. Wynik tego procesu przesytany
jest na koncu telegramu jako znak BCC.

Ponizszy rysunek przedstawia przyktadowe tworzenie znaku kontrolnego bloku dla
acyklicznego telegramu PDU-typ 85, z trzema danymi procesowymi. Poprzez
logiczne potaczenie XOR znakéw SD1 ... PA3|,,,, warto$¢ 13,4 bedzie widoczna jako
znak kontrolny bloku BCC. Znak BCC zostanie przestany jako ostatni znak telegramu.
Po odebraniu znakéw, urzadzenie odbiorcze sprawdza parzysto$é poszczeg6inych
znakéw. Na koniec, z odebranych znakéw SD1 ... PA3,,,, tworzony jest wedtug tego
samego schematu znak kontrolny bloku. Je$li przeliczone i odebrane znaki BCC sg
identyczne i nie jest sygnalizowany btad parzystosSci znakéw, oznacza ze telegram
przestany zostat prawidtowo. W przeciwnym wypadku zasygnalizowany zostanie btad
przesytu. W razie potrzeby nalezy powtorzy¢ telegram.

Wyjsciowe dane procesowe (PA)

Idle ‘Ozhex ‘ 01 hex 85hex 00hex 06hex 20hex Oohex OBhex B8hex 13hex L
SD1 ADR TYP PAY, PA1, PA2, PA2, PA3, PA3, BCC

N —

S5 S

| %)

SD1: 02, 10 0 0 0 0 0 1 0 —
XOR
ADR: 01, 10 o 0 0o 0o 0 0 1 =2
XOR

TYP: 85 111 0 0 0 0 1 0 1=
PA1,.: 00, 0/0 o 0 0o 0 0 0 0="7
XOR

PA1,: 06, 0o/0 0 0 0 0 1 1 0=
PA2,,: 20, 10 0 1 0 0 0 0 0 =X
XOR

PA2,: 00,,, 0/0 0 0 0 0 0 0 0 =
PA3,:0B, 10 o o 0o 1 0 1 1 =X
XOR

PA3,:BS, o1 0 1 1 1 0 0 0 —

BCC: 13, 1/0 0 0o 1 0 0o 1 1

01660CPL

Instrukcja obstugi — MOVIMOT® MM..C
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Przetwarzanie
telegramu

w Master
MOVILINK®

Wysytanie
telegramu
zapytania

Odbieranie
telegramu
odpowiedzi

Funkcja RS-485-Master @

Do przesytania i odbierania telegramow MOVILINK® w dowolnych urzgdzeniach
sterujgcych, powinien byé zachowany nastepujgcy algorytm dla zapewnienia
prawidtowego transferu danych.

a) Wysylanie telegramu zapytania (np. wysytanie wartosci zadanych do MOVIMOT®)

1.

2.

b)

N o gk~ wDd

Odczekac przerwe w rozruchu (przynajmniej 3,44 ms, w przypadku telegraméw
grupy lub Broadcast przynajmniej 25 ms).

Wystac¢ telegram zapytania do falownika.

Odbieranie telegramu odpowiedzi
(Potwierdzenie odbioru + wartosci rzeczywiste z MOVIMOT®)

. W przeciggu ok. 100 ms musi nastgpi¢ odebranie telegramu odpowiedzi,

w przeciwnym razie np. powtérzenie transferu.

Przeliczony znak kontrolny bloku (BCC) telegramu odpowiedzi = odebrany znak BCC?
Start-Delimiter telegramu odpowiedzi = 1Dy, ?

Adres odpowiedzi = Adres zapytania?

Odpowiedz PDU-typ = Zapytanie PDU-typ?

Wszystkie kryteria spetnione: — transfer OK! Dane procesowe wazne!

Teraz mozna wystac¢ kolejny telegram zapytania (dalej od punktu a).

Wszystkie kryteria spetnione: — transfer OK! Dane procesowe wazne! Teraz
mozna wysta¢ kolejny telegram zapytania (dalej od punktu a).

Instrukcja obstugi — MOVIMOT® MM..C

10

147



10

148

(‘I ’ Uruchomienie ze ztagczem komunikacyjnym / magistralg polowg

@ Funkcja RS-485-Master

Przyktadowy
telegram

Telegram
zapytania

Z Mastera RS-485
do MOVIMOT®

Telegram
odpowiedzi

z MOVIMOT® do
Mastera RS-485

Na tym przykladzie przedstawiono sterowanie silnikiem tréjfazowym MOVIMOT®
poprzez trzy stowa danych procesowych z PDU-typ 85, (3 PD acykliczne). Master
RS-485 wysyta trzy wyjéciowe dane procesowe (PA) do silnika tréjfazowego
MOVIMOT®. MOVIMOT® odpowiada trzema wej$ciowymi danymi procesowymi (PE).

PA1: 0006},o, Stowo sterujgce 1 = zezwolenie
PA2: 2000;,,  Warto$¢ zadana predkosci obrotowej [%] = 50 % (Z frmaks )
PA3: 0BB8}cx Rampa=3s

PE1: 0406},c, Stowo statusowe 1
PE2: 0300, Prad wyjsciowy [% IN]

PE3: 0607,y Stowo statusowe 2

Kodowanie danych procesowych patrz od str. 141.

Przyktadowy telegram "3PD acykliczny"

RS-485-Master

———  Wyjs$ciowe dane procesowe (PO) ——»

Idle ‘Ozhex 01 hex 85hex Oohex Oehex 2Ohex 00hex OBhex BBhex 13hexD
SD1 ADR TYP 4 BCC
PO3: Rampa
0BB8,,,=3s © o
| PO2: Predko$c¢ obrotowa [%)] I
2000, ,,=50%f . =
PO1: Stowo sterujace
0006, ., = zezwolenie
4—————— Wejsciowe dane procesowe (Pl) ——————— MOVIMOT®
Idle ‘1Dhex 01 hex 85hex 04hex 07hex 03hex 00hex 06he>< 07hex 9fz'hexD
SD1 ADR TYP 4 N BCC

P13: Stowo statusowe 2

PI2: Prad wyjsciowy

L PI1: Stowo statusowe 1

6046 1APL

Na tym przyktadzie przedstawiono acykliczny wariant przesytu, tzn. bez aktywnej
kontroli Timeout w urzadzeniu MOVIMOT®. Cykliczny wariant przesylu moze by¢
zrealizowany poprzez wprowadzenie TYP = 05,,,. W takim przypadku urzadzenie
MOVIMOT® oczekuje po najpdzniej jednej sekundzie kolejnej aktywno$ci magistrali
(telegram zapytania w/w typow), w przeciwnym wypadku urzadzenie MOVIMOT®
przechodzi samoczynnie w stan spoczynku (Kontrola Timeout).

1) fmaks Przekazywana jest poprzez potencjometr wartosci zadanych f1
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Wskazanie robocze MOVIMOT®-wersja standardowa

C &9,

11 Eksploatacja

11.1 Wskazanie robocze MOVIMOT®-wersja standardowa

Status diody LED
rysunek).

)

= O NSEN

MM15C-503-00
08241198/1,5KW
DTSO0L4A,DT90S44A

Dioda statusowa LED umieszczona jest na gorze falownika MOVIMOT® (patrz ponizszy

— 1]

)

[1] Dioda statusowa LED MOVIMOT®

Znaczenie
diody statusowej

50867AXX

Za pomocg 3-barwnej diody LED sygnalizowane sg stany robocze i btedy.

Kolor diody

LED-stan LED

Stan diody LED

Stan roboczy

Opis

wyt.

brak gotowosci
do pracy

Brak zasilania 24 V

261ty

26ity

rébwnomiernie
pulsujacy
rownomierne,
szybkie
pulsowanie

brak gotowosci
do pracy

gotowy do pracy

Faza testu samoczynnego lub zasilanie 24 V jest
zatgczone, ale napigcie sieciowe nie jest OK

Zwalnianie hamulca bez zezwolenia
dla napedu - aktywne
(tylko przy S2/2 = "ON")

26tty

Swieci w spos6b
ciagly

gotowy do pracy,
ale urzadzenie
zablokowane

Zasilanie 24 V i napiecie sieciowe OK,

ale brak sygnatu zezwolenia

Jesli po sygnale odblokowania naped nie dziata,
sprawdzi¢ nalezy uruchomienie!

zielony/zétty

pulsowanie
zmiennymi
barwami

gotowy do pracy,
ale wystapit Timeout

Zaktocenie komunikacji podczas cyklicznej
wymiany danych

zielony

Swieci w sposob
ciagly

urzadzenie jest
odblokowane

Silnik pracuje

zielony

rébwnomierne,
szybkie
pulsowanie

ograniczenie pradu
aktywne

Naped pracuje na granicy pradu

czerwony

Swieci w sposob
ciagty

brak gotowosci
do pracy

Sprawdzi¢ zasilanie 24 Vpc.

Nalezy pamietaé, ze podiaczone jest wygtadzone
napiecie state o niewielkich tetnieniach (tetnienia
resztkowe maks. 13 %)

Opis btedow znajduje sie na str. 167.

Instrukcja obstugi —
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Eksploatacja
Wskazanie robocze MOVIMOT® ze zintegrowanym ztgczem AS-interface

©)

11.2 Wskazanie robocze MOVIMOT® ze zintegrowanym ztagczem AS-interface

Diody swiecace

Znaczenie diody
AS-interface-LED -
stan

Znaczenie diody
statusowej
LED - stan

Dioda statusowa LED oraz dioda AS-interface-LED umieszczone sg na gorze
przetwornicy MOVIMOT® (patrz ponizszy rysunek).

O

(o)

Ve

(1]

POWER/FAULT
\ G
AS-Interface
LAY
ot IS
MM 15C-503-30
0824359X/1,5KW
DT90L4A,DT5054A
@l Q
51870AXX
[1] Dioda AS-interface-LED
[2] Dioda statusowa LED MOVIMOT®
Kolor Stan diody LED | Stan roboczy Opis
diody
LED
- wyt. brak gotowosci do pracy | Brakuje 24 V na przylaczu AS-interface
zielony wi. gotowy do pracy Praca normalna

Istnieje 24 V na przytaczu AS-interface
Istnieje komunikacja

czerwony | Wt

brak gotowosci do pracy

Komunikacja zaktécona lub adres Slave
ustawiony na 0

Za pomocg 3-barwnej diody LED sygnalizowane sg stany robocze i btedy.

Kolor diody | Stan diody Stan roboczy Opis

LED LED

- wyt. brak gotowosci do pracy | Brak zasilania 24 V

26tty rébwnomiernie brak gotowosci do pracy | Faza testu samoczynnego lub zasilanie 24 V
pulsujacy jest zatgczone, ale napiecie sieciowe nie jest

OK

26tty rébwnomierne, gotowy do pracy Zwalnianie hamulca bez zezwolenia dla
szybkie napedu - aktywne (tylko przy S3/6 = "ON")
pulsowanie

2061ty Swieciw sposo6b | gotowy do pracy, Zasilanie 24 V i napiecie sieciowe OK,

ciagty

ale urzadzenie
zablokowane

ale brak sygnatu zezwolenia

zielony/zotty

pulsowanie
zmiennymi
barwami

gotowy do pracy,
ale wystgpit Timeout

Zaktécenie komunikacji podczas cyklicznej
wymiany danych

zielony

zielony

czerwony

$wieciw sposéb
ciagty
rébwnomierne,
szybkie
pulsowanie
Swieci w sposbb
ciagly

urzadzenie jest
odblokowane

ograniczenie pradu
aktywne

brak gotowosci do pracy

Silnik pracuje

Naped pracuje na granicy pradu

Sprawdzi¢ zasilanie 24 V.

Nalezy uwazaé aby przytozone byto
wygtadzone napigcie state ze znikomym
tetnieniem (tetnienie resztkowe maks. 13 %)

Opis btedow znajduje sie na str. 172.
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Wskazanie robocze MOVIMOT® ze zintegrowanym ztgczem AS-interface @
Klawiatura Za pomocg klawiatury DBG60B w trybie monitora sygnalizowane by¢ mogg wazne
DBG60B informacje o stanie napedu MOVIMOT®.

Tryb monitora

Aktywowanie:

Podtaczy¢ DBG60B do napedu MOVIMOT® ze zintegrowanym ztgczem AS-interface
(patrz str. 59). Najpierw, przez kilka sekund wy$wietlane bedzie oznaczenie typu
podtgczonego urzadzenia MOVIMOT®. Nastepnie klawiatura DBG60B przejdzie do trybu

monitora.

STEROWANIE RECZNE MONITOR
WS DO PO
WSPOLCZYNNIK SKAL. 0% 1111 0000
DOSTAWA DBG 1000ms Qupm
58741APL
W przypadku znajdowania sie poza trybem monitora, przejs¢ do niego w nastepujacy

sposob:
« Wybra¢ menu kontekstowe za pomocg klawisza [aktywowanie menu
kontekstowego] i

« Wybra¢ punkt menu [MONITOR] za pomocg klawiszy [strzatka do

gory] @ / [strzatka do dotu] @ i potwierdzi¢ klawiszem [OK] .

Klawiatura pracuje teraz w trybie monitora.

Wskazanie w trybie monitora

MONITOR W%: Prad wyjéciowy w % z I,

WS DO PO

0% 1111 0000

KXXXMS Oupm

DO: Bity parametrow DO Przekrecenie w prawo/stop

D1 Przekrecenie w lewo/ stop
D2 Warto$¢ zadana f1/f2
D3 Reset/zezwolenie

PO: Bity parametréow PO Bit parametréw 0
P1 Bit parametrow 1
P2 Bit parametréow 2
P3 Bit parametrow 3

xxxms: Czas rampy
Oupm: Rzeczywista predko$¢ obrotowa

« W celu opuszczenia trybu monitora wcisng¢ klawisz [aktywowaC menu
kontekstowe] lub [DEL] .

WSKAZOWKA

Wskazéwki odnosnie sterowania recznego za pomocg klawiatury DBG60B znajdujg
1 sie odstr. 162.
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11.3 Klawiatura MBG11A i MLG11A dla MOVIMOT®-wersja standardowa

WSKAZOWKA
Wskazéwki dot. uruchomienia za pomoca opcji MBG11A lub MLG11A znajdujg sie

i na str. 102.

Za pomocg klawiatury MBG11A i MBG11A mozna wykona¢ nastepujgce funkcje

MOVIMOT®:
Funkcja Objasnienie
Wskazania cr
wyswietlacza Ujemna warto$¢ wskazania np. fi| = 20 || = bieg w lewo
SEW.
Dodatnia warto$¢ wskazania np. | = bieg w prawo

Wskazywana warto$¢ odnosi sie do predkosci obrotowej ustawionej za pomocg
potencjometru wartosci zadanych f1. Przyktad: Wskazania "50" = 50 % predkosci obrotowej
ustawionych za pomocg potencjometru wartosci zadanych.

Uwaga: W przypadku wskazania "0" naped pracuje z f;,.

Zwigkszenie predkosci

obrotowej Dla biegu w prawo: Dla biegu w lewo: (‘@
Zmniejszenie

predkosci obrotowe;j Dla biegu w prawo: (‘@ Dla biegu w lewo: @

Zablokowa¢

MOVIMOT® Réwnoczesne przycisniecie klawiszy: + Wyswietlacz = DFF
SEW

Odblokowaé
MOVIMOT® @ lub (‘@

Uwaga: Urzadzenie MOVIMOT® przyspiesza po odblokowaniu do ostatnio
zapamietanej wartosci i kierunku obrotow.

Zmiana kierunku 1. do wskazan na wyswietlaczu =
obrotéw z prawego ( -

na lewy SEW

2. Ponowne przycisniecie (t@ powoduje zmiane kierunku obrotow

z prawego na lewy.

Zmiana kierunku 1. do wskazan na wyswietlaczu =
obrotow z lewego @ |
SEW

na prawy
2. Ponowne przycisniecie @ powoduje zmiane kierunku obrotéw z lewego

na prawy.

Funkcja zapisu Po wytaczeniu napiecia i ponownym wtaczeniu zapamietana zostanie ostatnio ustawiona
warto$é, jesli po ostatniej zmianie warto$ci zadanej, przynajmniej przez 4 sekundy
zatgczone byto zasilanie 24 V.
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11.4 Modut konwersji wartosci zadanej MWA21A dla MOVIMOT®-wersja

standardowa
WSKAZOWKI
° *  Wskazowki dot. podtgczenia opcji MWA21A znajdujg sie na str. 40.
1 *  Wskazowki dot. uruchomienia przy pomocy opcji MWA21A znajdujg sie na str. 104.
Sterowanie Za pomocg sygnatu analogowego na zaciskach 7 i 8, urzgdzenie MOVIMOT®

sterowane jest od f,i, dO faks.

6 10V |«— 6 10V l«—
7 + — — 7 + —*
[1] 2kQ S 21 gt
9 L 9 L
10 L 10 1 H
MWA21A MWA21A
05067BXX
[1] Potencjometr w uzyciu z napieciem odniesienia 10 V (alternatywnie 5 k()
[2] Bezpotencjatowy sygnat analogowy
Wartos¢
zadana - stop:
[1]1[HZz] )
5
/
, /
/
4 7
l /
/
/
3 7
/
/
fmin !
(2 HZ) A
1
0 A
0 0,5 1 15 2 25 [Vl 1o
0 1 2 3 4 5 [mA]
05068BXX
Ustawienie: [1] Czestotliwos¢ wyjsciowa

[2] Wartos¢ zadana
---- 0..10V/0..20 mA

2..10V/4..20 mA
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11.5 MOVITOOLS®-Sterowanie reczne dlaMOVIMOT® ze zintegrowanym zigczem
AS-interface

Napedy MOVIMOT® ze zintegrowanym ztgczem AS-interface wyposazone sg w zfgcze
diagnostyczne dla funkcji uruchamiania i serwisu. Ztagcze to umozliwia diagnoze,
sterowanie reczne oraz parametryzacje wspotczynnikow skalujgcych przy uzyciu
oprogramowania SEW MOVITOOLS® (od wersji 4.0).

Do recznego sterowania napedem moze byc¢ zastosowany tryb reczny oprogramowania
MOVITOOLS® (patrz ponizszy rysunek).

Podtaczyé najpierw komputer do napedu MOVIMOT®. Wiaczyé program MOVITOOLS®
i przejs¢ do zaktadki [Tryb reczny] (patrz od str. 132).

" Application Builder 3.00 {Shell Movimot C A5-Interface) =lof x|
Filz  Help

honitor Manual made |50almgfactars|

MoviTools Application Builder

Manual mode for MOVIMOT-C with AS-i

Display values MOVIMOT
Inverter status
# Ready
@] Output stage enabled
& Malfunction / waming

Documentation |

@ Manual mode active [1
Operating state
- Control signals - . — Parameter bits
[~ Reset/controller enables] ¥ Bitl I - Process values -
I~ CW /stop o || ® Bt | T
Output current  [%ln 0
I oW/ ston o || Fetz @ i (i)
[~ Setpointfl /f2 o w Bit3 | Output current  [A] |D
| | Speed  [1/min] [D
| MOVIMOT parameters Heat sink temperature [°C] |29
Speed setpoint [1#min] ﬁ DC link voltage — [¥] 05
Scaling factor l1 — MOYIMOT firrmware |831t16?5 _|52
ks o i Unit type [Mrco0TEED3

[i0 0 Peer-to-Peer | | &

59632AXX

A ZAGROZENIE!

Przy dezaktywacji trybu recznego, natychmiast aktywujg sie sygnaty sterownicze
AS-interface Mastera. Kiedy witgczony jest sygnat sterowniczy AS-interface D3, moze
dojs¢ do niezamierzonego rozruchu napedu MOVIMOT® przy dezaktywacji trybu
recznego.

Smieré lub ciezkie obrazenia ciata przez zmiazdzenie.

* Przed aktywacjg trybu recznego wytgczy¢ sygnat sterowniczy AS-interface D3
Mastera (blokada stopnia mocy aktywna).

» Sygnat sterowniczy AS-interface D3 nalezy zmieni¢ dopiero po dezaktywac;ji trybu
recznego.
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Aktywowanie
trybu recznego

Sterowanie
w trybie recznym

Tryb reczny aktywowany jest poprzez klikniecie w polu "Wtgczenie trybu recznego" [2]:

(21— hanual mode active:

59633AXX

+ Skuteczna aktywacja trybu recznego bedzie zasygnalizowana w grupie "Wartosci
wskazan MOVIMOT" zielonym symbolem "Tryb reczny- aktywny" [1]. Sygnatly
sterownicze i bity parametréw ustawione zostang na warto$ci domy$inej, jak na
powyzszym rysunku.

» Sygnaly sterownicze i bity parametréw beda aktywne dla sterowania urzgdzeniem
w trybie recznym.

+ Jesli zasilanie elektroniki zostanie wytgczone i ponownie wigczone w trybie recznym,
wtedy urzadzenie ustawione zostanie na tryb sterowania poprzez ztgcze AS-interface.
Aby powr6cic do trybu recznego, nalezy powtorzy¢ opisane powyzej kroki.

Zadane sygnaty uaktywniane sg poprzez klikniecie w odpowiednim miejscu na tablicy
programowej; powtdrne Kklikniecie powoduje ich dezaktywacje. Dany status
sygnalizowany jest poprzez symbol (zacieniony oznacza nieaktywny, zielony oznacza
aktywny). Poprzez aktywacje tablicy programowej, w urzadzeniu zadziata sygnat
sterowniczy wzglednie kombinacja bitéw parametréw.

Na ponizszym rysunku zaréwno sygnat sterowniczy "Reset" [3] oraz wszystkie bity
parametréw sg aktywne, ktérych status sygnalizowany jest poprzez zielony symbol:

Manual mode setpoints

[2l——& Manual mode active
—Control signals ——— — Parameter bits

[3]— & Reset/ controller enabled] ¥ BitD I
[4]—— O/ stop o | ¥ Bit1 C
[5]———-CCW / stap o || ¥ Eit2 I

™ Setpointfl /12 # || FEit3 C

59634AXX
WSKAZOWKA

Jesli odblokowanie ma nastgpi¢ za pomocg trybu recznego, nalezy ustawi¢ sygnat
sterowniczy "Prawo/Stop" [4] badz "Lewo/Stop" [5] oraz sygnat "Reset/Odblokowanie
regulatora" [3]. Jesli nie ustawiono sygnatu "Reset/Odblokowanie regulatora" [5],
urzgdzenie pozostanie w trybie "blokady stopnia mocy"
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Grupa - parametry + W tej grupie sygnalizowane sg: aktualna warto$¢ zadana predkosci obrotowej [1],
wybrany za pomocg bitéw parametréw wspétczynnik skalujacy [2] i ustawiony za
pomocg potencjometru t1 czas rampy [3]. Nie mozna przeprowadzaé zadnych zmian.

+ Jesli warto$¢ zadana f1 jest aktywna, to dla wartosci zadanej predkosci obrotowej
uwzgledniony jest wptyw wspétczynnika skalujgcego

~ MOVIMOT parameters
(Ml———Speed setpoint [1£rmin] ||:|
[2] ———Scaling factor |1
[2]——Ramp [ms] [1000

59635AXX

Grupa - wartosci W tej grupie wyswietlane sg istotne informacje odno$nie statusu przetwornicy oraz
wskazan wartosci procesowych.

Display values MOVIMOT
 Inverter status

M———_ Ready
(21— | OQutput stage enabled
Bl —— | Malfunction / warning
4————— & Manual mode active

[5] ——Operating state ICTRL- IMHIBIT

- Process values

(6] —Cutput current  [%ln] ID
[7]——Output current  [A] ID
(81— Speed  [1/min] m
(91— Heat sink temperature [°C] |29
(10— DC link voltage  [+] 04
(1] MOVIMOT firmware [f314675 _ |52
(12— Unit type [MhCO015-503
59636AXX
[1] Gotowosé do pracy [6] Prad wyjsciowy [% I\]
[2] Odblokowany stopien wyjsciowy mocy [7]1 Prad wyjsciowy [A]
[3] Awaria/Ostrzezenie [8] Predkosc¢ obrotowa [1/min]
[4] Tryb reczny aktywny [9] Temperatura radiatora [°C]
[5] Stan roboczy [10]Napiecie obiegu posredniego [V]

[11] Oprogramowanie MOVIMOT
[12] Typ urzadzenia
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Czas Timeout
w trybie recznym

+ Aby zapobiec niekontrolowanej pracy po aktywacji trybu recznego dla urzadzenia,
w przypadku przerwania komunikacji podczas zamykania zaktadki "Tryb reczny" badz
wytgczenia programu komputerowego, zatgczona zostanie w urzadzeniu funkcja
kontroli Timeout.

« Po 10 sek. nastepuje dezaktywacja trybu recznego, urzadzenie przetaczane jest
w tryb sterowania poprzez ztgcze AS-interface.

A ZAGROZENIE!

Przy wywotaniu kontroli Timeout natychmiast aktywujg sie sygnaty sterownicze
AS-interface Mastera. Kiedy witgczony jest sygnat sterowniczy AS-interface D3, moze
dojs¢ do niezamierzonego rozruchu napedu MOVIMOT® przy wywotaniu kontroli
Timeout.

Smier¢ lub ciezkie obrazenia ciata przez zmiazdzenie.

* Przed aktywacjg trybu recznego wytgczy¢ sygnat sterowniczy AS-interface D3
Mastera (blokada stopnia mocy aktywna).

» Sygnat sterowniczy AS-interface D3 nalezy zmieni¢ dopiero po dezaktywacji trybu
recznego.

Przeprowadzanie
resetu

Aby przeprowadzi¢ reset btedu w ftrybie recznym, sygnat sterowniczy "Reset/
Odblokowanie regulatora" musi zosta¢ dezaktywowany a nastepnie aktywowany,
poniewaz urzgdzenie musi rozpozna¢ dodatnie zbocze sygnatu dla wykonania resetu.
Jako, ze komputer cyklicznie zgda danych od urzadzenia, po przeprowadzeniu resetu
pojawi sie komunikat "Btad przesytu" [1].

o x|

Communication errar (1]
{a95a)

Abort | Fepeat |

59637AXX

Na ten komunikat odpowiedzie¢ trzeba poprzez klikniecie na tablicy programowej
"Zignoruj" [2].

A ZAGROZENIE!

Po przeprowadzeniu resetu natychmiast aktywujg sie sygnaty sterownicze
AS-interface Mastera. Kiedy wigczony jest sygnat sterowniczy AS-interface D3,
po resecie moze doj$¢ do niezamierzonego rozruchu napedu MOVIMOT®.

Smier¢ lub ciezkie obrazenia ciata przez zmiazdzenie.

* Przed aktywacjg trybu recznego wytgczy¢ sygnat sterowniczy AS-interface D3
Mastera (blokada stopnia mocy aktywna).

» Sygnat sterowniczy AS-interface D3 nalezy zmieni¢ dopiero po dezaktywacji trybu
recznego.
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11.6 Klawiatura DBG60B dla MOVIMOT® z wbudowanym zigczem AS-interface

Funkcja Za pomocg klawiatury DBG60B mozna sterowac recznie napedami MOVIMOT® ze
zintegrowanym ztgczem AS-interface. Ponadto w t%/bie monitora sygnalizowane byc¢
mogq wazne informacje o stanie napedu MOVIMOT™.

Wyposazenie * Podswietlany wyswietlacz tekstowy, z mozliwo$cig wyboru jednego spo$réd siedmiu
jezykow
+ Klawiatura z 21 klawiszami
* Mozliwe podtgczenie za posrednictwem kabla przedtuzajacego DKG60B (5 m)
» Stopien ochrony IP40 (EN 60529)

Zestawienie
Klawiatura Jezyk Numer
katalogowy
DE/EN/FRAT/ES/PT/NL
DBGBOB-01 | 1 cmiecki/angielskiffrancuskifwloski/hiszparskifportugalskiliderlandzki) | | 820 403 1
DE/EN/FR/FI/SV/DA/TR
DBGEO0B-02 | o mieckilangielskiffrancuskiffiniskilszwedzki/duriskilturecki) 18204058
DE/EN/FR/RU/PL/CS
DBGBOB-03 | i miecki/angielskiffrancuski/rosyjski/polski/czeski) 1820406 6
56555AXX
WSKAZOWKA
° Wskazéwki dot. podigczenia klawiatury DBG60B znajdujg sie na str. 59.
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Rysunek
wymiarowy

DBG60B % S

Vi A e
®0©
®OC
oJoJe
®OE
®O®0
Y
- 45 - - 18

53147BXX
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Obsadzenie
klawiszy DBG60B

e
el e
ﬁ [7]
1] (8l
2] e = &S [91
K — = [10]
[4] [11]
(8]
[6] 2]
57483AXX

[1] Zatrzymanie
[2] Kasowanie ostatniego wpisu
[3] Wybor jezyka
[4] Zmiana menu
[5] Liczby 0 ... 9
[6] Zmiana znaku przedliczbowego
[7] Strzatka do gory, przejscie o jeden punkt menu do géry
[8] Start
[9] OK, potwierdzenie wpisu
[10] Aktywowanie menu kontekstowego
[11] Strzatka do dotu, przejscie o jeden punkt menu do dotu
[12] Przecinek dziesietny
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Wybér zadanego
jezyka

Podczas pierwszego witgczania lub po aktywowaniu fabrycznego stanu klawiatury
DBG60B, na wyswietlaczu, na kilka sekund pojawi sie nastepujacy komunikat:

SEW
EURODRIVE

Nastepnie na wyswietlaczu pojawi sie symbol wyboru jezyka.

@

Wyboru jezyka dokonuje sie w nastepujgcy sposéb:

54533AXX

* Nacisénij klawisz wyboru jezyka
jezykami.

Na wyswietlaczu pojawi sie lista z dostepnymi

*  Wybra¢ odpowiedni jezyk za pomocg klawiszy [strzatka do gory] @ | [strzatka

do dotu] @ i potwierdzi¢ klawiszem [OK] .

Na wyswietlaczu pojawi sie wskazanie podstawowe w wybranym jezyku.
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Tryb pracy recznej Aktywowanie
A ZAGROZENIE!
Przy dezaktywacji trybu recznego, natychmiast aktywujg sie sygnaty sterownicze
AS-interface Mastera. Kiedy witgczony jest sygnat sterowniczy AS-interface D3, moze
dojs¢ do niezamierzonego rozruchu napedu MOVIMOT® przy dezaktywacji trybu
recznego.
Smieré lub ciezkie obrazenia ciata przez zmiazdzenie.
* Przed aktywacjg trybu recznego wytgczy¢ sygnat sterowniczy AS-interface D3
Mastera (blokada stopnia mocy aktywna).
+ Sygnat sterowniczy AS-interface D3 nalezy zmieni¢ dopiero po dezaktywacji trybu
recznego.
Podiagczy¢ DBG60B do napedu MOVIMOT® ze zintegrowanym ztgczem AS-interface
(patrz str. 59). Najpierw, przez kilka sekund wySwietlane bedzie oznaczenie typu
podtagczonego urzadzenia MOVIMOT®. Nastepnie klawiatura DBG60B przejdzie do trybu
monitora.
‘ ‘ STEROWANIE RECZNE
STEROWANTIE RECZNE W% PRAWO
MONITOR 0% Fl
Wspdiczynnik skal. PO 0000
58359APL
Do trybu recznego przechodzi sie w nastepujgcy sposob:
« Wybra¢ menu kontekstowe =za pomocg klawisza [aktywowanie menu
kontekstowego] .
+ Wpybra¢ punkt menu [TRYB RECZNY] za pomocay klawiszy [strzatka do
gory] @ / [strzatka do dotu] @ i potwierdzi¢ klawiszem [OK] .
Klawiatura pracuje teraz w trybie obstugi recznej.
WSKAZOWKA
° Jesli naped jest odblokowany w trybie automatycznym (trybie pracy z magistralg),

nie mozna przejs¢ do trybu recznego.

W tym przypadku przez 2 min. wysSwietlany jest komunikat "TRYB RECZNY
WSKAZOWKA 17: ZEZWOLENIE DLA PRZETW." i klawiatura DBG60B przetaczy
ponownie do menu kontekstowego.

Wskazanie w trybie recznym

STEROWANIE RECZNE

W3 W PRAWO
0% F1l
PO 0000

W%: Prad wyjsciowy w % z |,

W PRAWO/LEWO: Wybor kierunku obrotéw w prawo/lewo
F1/F2: Wybor wartosci zadanej F1/F2

Tryb 24 V1) Tryb 24 V jest aktywny

pPoO"): Wskazanie bitow parametrow

B’fqd”: Wskazanie kodu btedu

1) Dolny wiersz sygnalizuje jedng z tych informaciji.

Instrukcja obstugi — MOVIMOT® MM..C




Eksploatacja (‘@ 1 1

Klawiatura DBG60B dla MOVIMOT® z wbudowanym ztgczem AS-interface @

Obstuga
*  Wocisng¢ klawisz RUN] w celu uruchomienia napedu.

*  Wecisng¢ klawisz [STOP] w celu zatrzymania napedu.

+ W trakcie eksploatacji, wartos¢ pradu znamionowego silnika "l," wy$wietlana jest
procentowo.

*  Wocisng¢ klawisz [strzatka do gory] @ lub [strzatka do dotu] @ w celu zmiany
kierunku obrotéw (w prawo/lewo).

* Przej§¢ za pomocag klawisza [zmiana menu] @ do przetagczenia wartosci
zadanych F1/F2.

+ Za pomoca klawisza [strzatka do gory] @ | [strzatka do dotu] @ wybrac¢
warto$¢ zadang F1 lub F2.

Jesli wybrana jest warto$¢ zadana F1, mozna zmieni¢ zadang predko$¢ obrotowg
poprzez zmiane bitéw parametrow PO (wartos¢ domys$ina = 0000).

« Za pomocg klawisza [zmiana menu] @ przej$¢ do wprowadzania bitéw parametrow.

+ Ustawi¢ bity parametrow za pomocg klawiszy [strzatka do gory] @ lub [strzatka
do dotu] @ lub cyfr "0" i "1" (patrz rozdziat "Wspétczynniki skalujgce").

* W celu opuszczenia trybu recznego wcisng¢ klawisz [aktywowaé menu

kontekstowe] lub [DEL] .

A ZAGROZENIE!

Podczas opuszczania trybu recznego pojawia sie zapytanie "Aktywowac tryb
automatyczny?". Na to zapytanie odpowiedzie¢ mozna za pomocg klawisza [OK]
lub [DEL] .

.,C:. . . DEL . .
* Po naci$niecia klawisza [DEL] nastepuje powro6t do trybu recznego.
) * Po nacis$nieciu klawisza [OK] dziata¢ zaczynajg sygnaly sterownicze
AS-interface Mastera. Kiedy wigczony jest sygnat sterowniczy AS-interface D3,
dojs¢ do niezamierzonego rozruchu napedu MOVIMOT®.

Smieré lub ciezkie obrazenia ciata przez zmiazdzenie.

* Przed aktywacjg trybu recznego wytgczy¢ sygnat sterowniczy AS-interface D3
Mastera (blokada stopnia mocy aktywna).

» Sygnat sterowniczy AS-interface D3 nalezy zmieni¢ dopiero po dezaktywac;ji trybu

recznego.
WSKAZOWKA

° Jesli w trybie recznym wystapi btad, pojawi sie okno btedu.

1 Linia statusowa okna btedu wysSwietla na zmiane kod btedu oraz komunikat o btedzie.
Z okna btedéw mozna wyj$¢ po nacisnieciu na klawisz [OK] .

Po naci$nieciu klawisza [OK] nastepuje wywotanie resetu, podczas ktérego
wspofczynniki skalujgce ustawiane sg na warto$¢ domysina.
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Eksploatacja
Klawiatura DBG60B dla MOVIMOT® z wbudowanym ztgczem AS-interface

Wspétczynniki

Wspétczynniki skalujgce stuzg do skalowania zadanych predkosci obrotowych F1.

Wspétczynnik skalujgcy dziata tylko w przypadku, gdy zostat on wybrany w trybie
recznym poprzez ustawienie odpowiednich bitow parametrow P3 do PO.

Bity parametréw

P3 P2 P1 PO

Wspoétczynnik skalujacy 0 0 0 0 0
Wspoétczynnik skalujacy 1 0 0 0 1
Wspotczynnik skalujacy 2 0o o 1 0

Wspotczynnik skalujacy 14 1 1 1 0
Wspotczynnik skalujacy 15 1 1 1 1

Wartosci dziesietne wspotczynnikédw skalujgcych sg dzielnikami zadanej predkosci
obrotowej F1.

Przykiad:

+ Bity parametréw P3 do PO =0 0 0 0, tzn. Wspétczynnik skalujgcy O dziata.
*  Wspdtczynnik skalujgcy 0 = 20

=> F1/20, tzn. zadana predko$¢ obrotowa F1 dzielona jest przez 20.

Warto$¢ zadana zalezy ponadto rowniez od ustawienia potencjometru wartosci zadanej f1.

Przyktad:

+ F1=23000 U/min (potencjometr wartosci zadanej f1 w pozyciji 10)

+ Bity parametréw P3 do PO = 0 0 0 O, tzn. Wspétczynnik skalujgcy 0 dziata.
*  Wspétczynnik skalujgcy 0 = 20

=> Warto$¢ zadana = 3000 U/min / 20 = 150 U/min
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Klawiatura DBG60B dla MOVIMOT® z wbudowanym ztgczem AS-interface @
Ustawic Aktywowanie
Wlfp/Of_CZy nniki Podiaczyé DBG60B do napedu MOVIMOT® ze zintegrowanym ztaczem AS-interface
skalujgce

Najpierw, przez kilka sekund wys$wietlane bedzie oznaczenie typu podtgczonego
urzadzenia MOVIMOT®. Nastepnie klawiatura DBG60B przejdzie do trybu monitora.

MONITOR
WSPOLCZYNNIK SKAL. UPLOAD
DOSTAWA DBG DOWNLOAD

USTAWIENTIA URZADZ. ﬁ Reset
‘ @)
= 7

WSPOECZYNNIK SKAL. |
W PRZYGOTOWANIU -

WSPOLCZYNNIK SKAL.

* 2s
WSPOLCZYNNIK SKAL.

WSPOECZYNNIK S O
WSPOECZYNNIK S 1

WSPOLCZYNNIK S 0

= 20.000_

58747APL
Do trybu wspétczynnika skalujgcego przechodzi sie w nastepujacy sposob:

« Wybra¢ menu kontekstowe za pomocg klawisza [aktywowanie menu
kontekstowego] .
*  Wybra¢ w menu kontekstowym punkt [TRYB RECZNY] za pomoca klawiszy [strzatka

do gory] @ / [strzatka do dotu] @ i potwierdzi¢ klawiszem [OK] .

Klawiatura znajduje sie teraz w trybie wspétczynnika skalujgcego.

Wskazanie Tryb wspoétczynnika skalujacego

WSPOLCZYNNIK SKAL.

UPLOAD: Zatadowac¢ wspotczynniki skalujace z urzadzenia
UPLOAD MOVIMOT® do DBG60B
DOWNLOAD T
RESET DOWNLOAD: Wgra¢ wspotczynniki skalujgce z DBG60B na
urzadzenie MOVIMOT®
RESET: Ustawi¢ wspofczynniki skalujgce na wartosé
domysing

* W celu zatadowania wspofczynnikow skalujgcych z napedu MOVIMOT® do
klawiatury DBG60B, wybra¢ punkt menu [UPLOAD] i potwierdzi¢ klawiszem
[OK] .

* W celu wgrania wspoétczynnikédw skalujgcych z klawiatury DBG60B do napedu
MOVIMOT® wybra¢ punkt menu [DOWNLOAD] i potwierdzi¢ klawiszem [OK] .

* W celu ustawienia wspotczynnikdéw skalujgcych na warto$¢ domysing, wybrac punkt
menu [RESET] i potwierdzi¢ klawiszem [OK] .
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@ Klawiatura DBG60B dla MOVIMOT® z wbudowanym ztgczem AS-interface

Wspétczynniki skalujgce zadanej predkosci obrotowej zmienia sie¢ w nastepujacy

sposob:

«  Wybraé punkt menu [WSPOLCZYNNIK SKAL.] i potwierdzi¢ klawiszem [OK] .

« Wybra¢ zadany wspoétczynnik skalujgcy za pomocag klawiszy [strzatka do

gory] @ | [strzatka do dotu] @ i potwierdzié¢ klawiszem [OK] .

Wskazanie Zmieni¢ wspotczynnik skalujacy

WSPOLCZYNNIK S. 0
20.000

Wspoiczynnik s. 0: wybrany wspétczynnik skalujacy
20.000: warto$¢ wspotczynnika skalujagcego

* Zmieni¢ warto$¢ wybranego wspétczynnika skalujgcego za pomocag klawiszy

[strzatka do gory]
klawiszy [0] do [9].

/ [strzatka do dotu] @ lub wprowadzi¢ warto$¢ za pomocg

Za pomoca klawisza [OK] potwierdzi¢ zmiane .

* Aby powréci¢ do wyboru wspotczynnikow skalujgcych, wcisngé klawisz [zmiana

menu] @

* W celu opuszczenia trybu wspétczynnika skalujgcego wcisnagé klawisz [aktywowac

menu kontekstowe] lub [DEL] .
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12 Serwis
12.1 Lista btedéw MOVIMOT®-wersja standardowa

Dioda statusowa Dioda statusowa LED umieszczona jest na gorze falownika MOVIMOT® (patrz ponizszy
LED rysunek).

)

= O NSEN

MM15C-503-00
08241198/1,5KW
DTSO0L4A,DT90S44A

:

50867AXX
[1] Dioda statusowa LED MOVIMOT®
Znaczenie diody Za pomocg 3-barwnej diody LED sygnalizowane sg bfedy.
statusowej LED - . .
Kolor Stan diody LED Kod btedu Opis
stan )
diody
LED
czerwony | 2x pulsujacy, pauza | Btad 07 zbyt wysokie napigcie obiegu posredniego
czerwony wolno pulsujacy Btad 08 Btad kontroli predkosci obrotowej (tylko
w przypadku S2/4="ON")
lub funkcja dodatkowa 13 jest aktywna
Btad 90 Btedne przyporzadkowanie silnika — falownika
Btedy 09 (np. MMO3 — DT71D4 A)
Btedy 17 do 24, 37 | Btad CPU
Btedy 25, 94 Btad EEPROM
. Btad 01 Przekroczenie pradu stopnia wyjsciowego
czerwony  3x pulsuje, pauza
Btad 11 Zbyt wysoka temperatura stopnia wyj$ciowego
czerwony | 4x pulsujacy, pauza @ Biad 84 Nadmierna temperatura silnika
Btedne przyporzadkowanie silnika — przetwornicy
czestotliwosci
czerwony  5x pulsuje, pauza Btad 89 Nadmierna temperatura hamulca
Btedne przyporzadkowanie silnika — przetwornicy
czestotliwosci
czerwony | 6x pulsujacy, pauza @ Btad 06 Zanik fazy sieci

Opis stan6éw roboczych znajduje sie na str. 149.
Opis kodow btedoéw znajduje sie na str. 168.
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Lista bfedéw

Btad

Przyczyna /| Rozwiazanie

Timeout komunikacji
(Silnik zatrzymuije sig, bez kodu
btedow)

+  Brakuje potaczenia L, RS+, RS- pomiedzy MOVIMOT® i ztaczem Master RS-485.
Sprawdzi€¢ i przywréci¢ potaczenie, szczegdlnie mase.

*  Wplyw EMV. Sprawdzi¢ i w razie potrzeby poprawi¢ ekranowanie.

* Nieprawiditowy typ (cykliczny) dla acyklicznego przetwarzania danych, czas protokotu miedzy
poszczegoblnymi telegramami wiekszy niz 1s (czas Timeout).
Sprawdzi¢ liczbe podtgczonych do Mastera urzadzen MOVIMOT® (maksymalnie moze by¢
podtaczonych 8
falownikow MOVIMOT® jako urzadzenia Slave przy komunikacji cyklicznej).
Skrécic¢ cykl telegramu lub wybraé "acykliczny" typ telegramu.

Napiecie obwodu posredniego za

niskie, rozpoznano wytaczenie sieci

(Silnik zatrzymuje sie, bez kodu
btedow)

Przewody sieciowe, napiecie sieci oraz 24-V napigcie zasilajace elektroniki sprawdzi¢ pod katem
ewentualnego przerwania. Sprawdzi¢ warto$¢ napigcia zasilajgcego elektroniki 24-V (dopuszczalny
zakres napiecia 24 V £ 25 %, EN 61131-2, tetnienie resztkowe maks. 13 %)

Silnik uruchomi sie z powrotem samoczynnie, gdy tylko napigcie osiggnie normalne wartosci.

Kod btedu 01
Przekroczenie pradu stopnia
wyjsciowego

Kod btedu 06

Zanik fazy

(Btad ten moze zosta¢ rozpoznany
tylko przy pracy napedu pod
obcigzeniem)

Zwarcie wyjscia przetwornicy.

Sprawdzi¢ pod wzgledem wystepowania zwar¢ potgczenia miedzy wyjsciem przetwornicy
a silnikiem oraz uzwojeniem silnika.

Zresetowac btad poprzez wytaczenie napigcia zasilajacego 24 Vp lub poprzez funkcje
kasowania btedu.

Skontrolowaé przewody sieciowe pod wzgledem zaniku fazy.
Zresetowac btad poprzez wytaczenie napigcia zasilajacego 24 Vpc lub poprzez funkcje
kasowania btedu.

Kod btedu 07
Zbyt wysokie napiecie obwodu
posredniego

Kod btedu 08
Kontrola predkosci obrotowej

» Czas rampy za krétki — wydtuzy¢ czas rampy.
* Niewlasciwe podiaczenie cewki hamujacej/rezystora hamujgcego
— sprawdzi¢ podtaczenie rezystora hamujacego/cewki hamulca, w razie potrzeby
skorygowac.
* Niewlasciwa rezystencja wewnetrzna cewki hamujacej/rezystora hamujacego
— sprawdzi¢ wewnetrzng opornos¢ cewki hamulca/rezystora hamujacego
(patrz rozdziat "Dane techniczne").
« Termiczne przecigzenie rezystora hamujgcego — Rezystor hamujacy zle zwymiarowany.
* Niedopuszczalny zakres napiecia wejsciowego sieci — sprawdzi¢ napigcie sieci pod katem
dopuszczalnych wartosci

Zresetowac btad poprzez wytaczenie napigcia zasilajacego 24 Vp lub poprzez funkcje
kasowania btedu.

Zadziatata funkcja kontroli predkosci obrotowej, zbyt duze obcigzenie napedu

— zredukowac obcigzenie napedu.

Zresetowac btad poprzez wytaczenie napiecia zasilajacego 24 Vp lub poprzez funkcje
kasowania btedu.

Kod btedu 11

Termiczne przeciazenie stopnia
wyjsciowego lub wewnetrzna
usterka urzadzenia

*  Wyczysci¢ radiator

*  Obnizy¢ temperature otoczenia

* Zapobiec nadmiernemu gromadzeniu sie ciepta

* — zredukowaé obcigzenie napedu.

Zresetowac btad poprzez wytaczenie napigcia zasilajacego 24 Vp lub poprzez funkcje
kasowania btedu.

Kod bledu 17 do 24, 37
Btad CPU

Kod btedu 25, 94
Btad EEPROM

Kod btedu 84
Termiczne przecigzenie silnika

Zresetowac btad poprzez wytaczenie napigcia zasilajacego 24 Vpc lub poprzez funkcje
kasowania btedu.

Zresetowac btad poprzez wytaczenie napigecia zasilajacego 24 Vp lub poprzez funkcje
kasowania btedu.

* W przypadku montazu osadzanego falownika MOVIMOT®, ustawié przetgcznik DIP S1/5
w pozycji "ON".

* W przypadku kombinacji "MOVIMOT® i silnika ze stopniem mocy jeden rozmiar

mniejszym", sprawdzi¢ potozenie przetacznika DIP S1/6.

Obnizy¢ temperature otoczenia

Zapobiec nadmiernemu gromadzeniu si¢ ciepta

Zredukowac obcigzenie silnika

Zwiekszy¢ predko$¢ obrotowg

Jesli btad zostanie zgtoszony wkrétce po pierwszym zezwoleniu, wowczas prosze

sprawdzi¢ kombinacje napedu i przetwornicy czestotliwosci MOVIMOT®.

* W trakcie eksploatacji urzadzenia MOVIMOT™ z wybrang funkcjg dodatkowa 5 zadziatata
kontrola temperatury w silniku (termostat uzwojenia TH) — zredukowac obcigzenie
napedu.

e o o o o

Zresetowac btad poprzez wytaczenie napigcia zasilajacego 24 Vp lub poprzez funkcje
kasowania btedu.
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Btad

Przyczyna / Rozwigzanie

Kod btedu 89

Termiczne przeciazenie cewki
hamulcowej lub jej uszkodzenie,
nieprawidtowe podiaczenie cewki
hamulcowej

Wydtuzy¢ nastawiony czas rampy

Przeglad hamulca (patrz rozdziat "Prace przegladowe i konserwacyjne hamulca")
Sprawdzi¢ podtaczenie cewki hamulcowej

Zwrocic sie do serwisu SWE

W przypadku gdy btad zostanie zasygnalizowany zaraz po pierwszym zezwoleniu,
nalezy sprawdzi¢ kombinacje napedu (cewka hamulca) z falownikiem MOVIMOT®.
* W przypadku kombinacji "MOVIMOT® i silnika ze stopniem mocy jeden rozmiar
mniejszym", sprawdzi¢ potozenie przetacznika DIP S1/6.

e o o o o

Zresetowac btad poprzez wytaczenie napigcia zasilajacego 24 Vpc lub poprzez funkcje
kasowania btedu.
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12.2 Diagnoza dla MOVIMOT®-wersja standardowa

Diagnozapoprzez
opcje MDG11A

05240AXX

Urzadzenie diagnostyczne MDG11A musi zosta¢ podigczone przed wystgpieniem
ewentualnej usterki, gdyz urzadzenie MOVIMOT® nie zapisuje komunikatéw
o btedach i tym samym traci informacje po odigczeniu od zasilania 24 V.

Urzadzenie diagnostyczne MDG11A moze by¢ potgczone wytacznie z urzgdzeniem
MOVIMOT®.

Podtgczanie urzgdzenia diagnostycznego MDG11A do magistrali RS-485 z wieloma
urzadzeniami MOVIMOT® jest niedopuszczalne.

Urzadzenie diagnostyczne MDG11A moze byé zastosowane, jedli urzadzenie
MOVIMOT® sterowane jest poprzez zaciski. W tym celu nalezy ustawi¢ przetgczniki
DIP S1/1 do S1/4 w pozycji OFF (= adres 0).

03125AXX

WSKAZOWKA

Stosowanie urzgdzenia diagnostycznego MDG11A przy warto$ci zadanej poprzez
i ztacze RS-485 jest niedopuszczalne.

Podtgczenie zgodnie z rozdziatem "Instalacja elektryczna MOVIMOT®-wersja
standardowa".

Urzadzenie diagnostyczne MDG11A nie moze by¢ stosowane w potgczeniu
z urzadzeniem MOVIMOT® ze zintegrowanym ztaczem AS-interface.
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Przebieg procesu Urzgdzenie diagnostyczne umozliwia wysSwietlenie réznorodnych informac;ji

diagnostycznego dotyczacych stanu roboczego, pradu silnika, stanu zaciskédw wejsciowych, stanu
przekaznikéw sygnalizacyjnych oraz stanu hamulca. Zadane informacje mozna
wybra¢ za pomocg klawisza . W przypadku btedu, automatycznie wyswietlany jest
odpowiedni humer btedu.

Prad Hamulec Przekaznik Zacisk R Zacisk L Zacisk f1/f2
silnikowy
Stan roboczy 05623AXX
Wskazania Znaczenie
Stan roboczy -—= Brak komunikacji, tzn. brakuje zasilania 24 V w urzadzeniu MOVIMOT® lub nieprawidfowe
potaczenie RS-485 (przerwane lub zamienione przewody)
c 0 Nie gotowy, tzn. brakuje napiecia zasilajagcego, zasilanie 24 V jest zatgczone
c 2 Gotowy do pracy, tzn. napiecie zasilajgce i zasilanie 24 V sg zatgczone, ale brakuje sygnatu
zezwolenia na zaciskach R lub L
c 4 Odblokowany, tzn. silnik obraca sie
Kody btedow FO1 Zwarcie wyjscia przetwornicy
F06 Zanik fazy sieci
FO07 Zbyt wysokie napigcie obwodu posredniego
F11 Termiczne przecigzenie stopnia wyj$ciowego
F84 Termiczne przecigzenie silnika lub zablokowanie silnika
F89 Termiczne przecigzenie hamulca lub nieprawidtowa wewnetrzna oporno$¢ hamulca.
F90 Btedne przyporzadkowanie silnik — przetwornica (np. MM03 — DT71D4 A)
Prad silnikowy 0...180 Wskazania pradu znamionowego w procentach, od 0 % do 180 %
Hamulec o0l0 Hamulec zamkniety
oll Hamulec zwolniony
Przekaznik 020 Przetwornica nie gotowa do pracy (brakuje napiecia zasilajgcego lub przetwornica jest w stanie
"Usterka", patrz stany robocze lub kody btedow)
021 Przetwornica gotowa do pracy
Zacisk R i10 Zacisk R ="0"
i1l Zacisk R = "1" = bieg w prawo
Zacisk L i20 Zacisk L ="0"
i21 Zacisk L ="1" = bieg w lewo
Zacisk f1/f2 i30 Zacisk f1/f2 = "0" = warto$¢ zadana f1 aktywna
i31 Zacisk f1/f2 = "1" = warto$¢ zadana f2 aktywna
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12.3 Lista btedow MOVIMOT® ze zintegrowanym ztgczem AS-interface

Status diody LED Dioda statusowa LED oraz dioda AS-interface-LED umieszczone sg na gbérze
przetwornicy MOVIMOT® (patrz ponizszy rysunek).

O O
/ 1
POWER/FAULT .
\ D) S}
AS-Interface
LI
MOVIMOT '> @ E
MM 15C-503-30
0824359X/1,5KW
DT90LA4A,DTS0544
Ql @l
51870AXX
[1] Dioda AS-interface-LED
[2] Dioda statusowa LED MOVIMOT®
Znaczenie diody Za pomocg 3-barwnej diody LED sygnalizowane sg stany robocze i btedy.
statusowej LED - . .
Kolor Stan diody LED Kod btedu Opis
stan -
diody
LED
czerwony | 2x pulsujacy, pauza | Btad 07 zbyt wysokie napiecie obiegu posredniego
czerwony wolno pulsujacy Btad 08 Btad kontroli predkosci obrotowej (tylko
w przypadku S4/2="ON")
Btad 90 Btedne przyporzadkowanie silnika — falownika

(np. MM03 — DT71D4 A)
Bledy 17 do 24, 37 | Btad CPU

Btedy 25, 94 Btad EEPROM
) Btfad 01 Przekroczenie pradu stopnia wyjsciowego
czerwony  3x pulsuje, pauza - —
Btad 11 Zbyt wysoka temperatura stopnia wyjsciowego
czerwony | 4x pulsujacy, pauza @ Biad 84 Nadmierna temperatura silnika

Btedne przyporzadkowanie silnika — przetwornicy
czestotliwosci

czerwony  5x pulsuje, pauza Btad 89 Nadmierna temperatura hamulca
Btedne przyporzadkowanie silnika — przetwornicy
czestotliwosci

czerwony  6x pulsujacy, pauza | Btad 06 Zanik fazy sieci

Opis stanow roboczych znajduje sie na str. 150.
Opis kodow btedow znajduje sie na str. 173.
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Lista btedéw

Blad

<P

Przyczyna / Rozwigzanie

Napiecie obwodu posredniego za niskie,
rozpoznano wylaczenie sieci
(Silnik zatrzymuije sie, bez kodu btedéw)

Sprawdzi¢ przewody sieciowe i napiecie zasilajgce czy nie sg przerwane.
Silnik wystartuje samoczynnie, gdy tylko napigcie zasilajgce osiggnie swojg hormalng
wartosc¢.

Kod btedu 01
Przekroczenie pradu stopnia
wyjsciowego

Kod btedu 06

Zanik fazy

(Btad ten moze zostaé rozpoznany tylko
przy pracy napedu pod obcigzeniem)

Zwarcie wyjscia przetwornicy.

Sprawdz potaczenie pomiedzy wyjsciem przetwornicy a silnikiem pod wzgledem
zwarcia.

Zresetowac biad poprzez wytaczenie napiecia zasilajacego 24 Vp¢ lub poprzez funkcje
kasowania btedu.

Skontrolowaé przewody sieciowe pod wzgledem zaniku fazy.
Zresetowac biad poprzez wytaczenie napiecia zasilajacego 24 Vp lub poprzez funkcje
kasowania btedu.

Kod btedu 07
Zbyt wysokie napigcie obwodu
posredniego

* Czas rampy za krotki — wydtuzy¢ czas rampy.

* Niewlasciwe podiaczenie cewki hamujacej/rezystora hamujacego
— Sprawdzi¢ podigczenie rezystora hamujgcego/cewki hamulca, w razie potrzeby
skorygowac.

* Niewlasciwa rezystencja wewnetrzna cewki hamujacej/rezystora hamujacego
— sprawdzi¢ wewnetrzng oporno$¢ cewki hamulca/rezystora hamujacego
(patrz rozdziat "Dane techniczne").

» Termiczne przecigzenie rezystora hamujgcego — Rezystor hamujacy zle
zwymiarowany.

Zresetowac biad poprzez wytaczenie napiecia zasilajacego 24 Vp¢ lub poprzez funkcje
kasowania bfedu.

Kod btedu 08
Kontrola predkosci obrotowej

Zadziatata funkcja kontroli predkosci obrotowej, zbyt duze obcigzenie napgedu —
zredukowac obcigzenie napedu.

Zresetowac btad poprzez wytaczenie napigcia zasilajacego 24 Vp lub poprzez funkcje
kasowania bfedu.

Kod btedu 11

Termiczne przeciazenie stopnia
wyjsciowego lub wewnetrzna usterka
urzadzenia

*  Wyczysci¢ radiator

*  Obnizy¢ temperature otoczenia

* Zapobiec nadmiernemu gromadzeniu sie ciepta

*  Zredukowac obcigzenie napedu.

Zresetowac biad poprzez wytaczenie napiecia zasilajacego 24 Vp¢ lub poprzez funkcje
kasowania btedu.

Kod bledu 17 do 24, 37
Btad CPU

Kod btedu 25, 94
Btad EEPROM

Zresetowac biad poprzez wytaczenie napiecia zasilajacego 24 Vp¢ lub poprzez funkcje
kasowania bfedu.

Zresetowac biad poprzez wytaczenie napiecia zasilajacego 24 Vp¢ lub poprzez funkcje
kasowania bfedu.

Kod btedu 84
Termiczne przecigzenie silnika

* W przypadku montazu osadzanego przetwornicy MOVIMOT®, ustawic przetgcznik
DIP S3/1 w pozycji "ON".

* W przypadku kombinacji "MOVIMOT® i silnika ze stopniem mocy jeden rozmiar

mniejszym", sprawdzi¢ pofozenie przetacznika DIP S3/2.

Obnizy¢ temperature otoczenia

Zapobiec nadmiernemu gromadzeniu sie ciepta

Zredukowac obcigzenie silnika

Zwigkszy¢ predkos¢ obrotowg

Jesli btad zostanie zgtoszony wkrétce po pierwszym zezwoleniu, wowczas prosze

sprawdzi¢ kombinacje napedu i przetwornicy czestotliwosci MOVIMOT®.

Zresetowac biad poprzez wytaczenie napiecia zasilajacego 24 Vp lub poprzez funkcje
kasowania btedu.

Kod btedu 89
Termiczne przeciazenie cewki hamujacej
lub uszkodzenie cewki hamujacej

Wydtuzy¢ nastawiony czas rampy

Przeglad hamulca (patrz rozdziat "Prace przegladowe i konserwacyjne hamulca")
Zwrocic sie do serwisu SWE

W przypadku gdy btad zostanie zasygnalizowany zaraz po pierwszym zezwoleniu,
nalezy sprawdzi¢ kombinacje napedu (cewka hamulca) z falownikiem MOVIMOT®.
* W przypadku kombinacji "MOVIMOT® i silnika ze stopniem mocy jeden rozmiar
mniejszym", sprawdzi¢ pofozenie przetacznika DIP S3/2.

Zresetowac biad poprzez wytaczenie napiecia zasilajacego 24 Vp lub poprzez funkcje
kasowania btedu.
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12.4 MOVITOOLS®-Diagnoza dla MOVIMOT® ze zintegrowanym ztaczem AS-interface

Napedy MOVIMOT® ze zintegrowanym ztaczem AS-interface wyposazone sg w zigcze
diagnostyczne dla funkcji uruchamiania i serwisu. Ztagcze to umozliwia diagnoze,
sterowanie reczne oraz parametryzacje wspotczynnikow skalujgcych przy uzyciu
oprogramowania SEW MOVITOOLS® (od wersji 4.0).

MovITOOLS®
Uruchomienie
monitora
diagnostycznego
A ZAGROZENIE!
Podczas prac na urzadzeniu niebezpieczne napiecia mogg wystepowaé jeszcze
do minuty po odtgczeniu zasilania sieciowego!
Smieré lub ciezkie obrazenia ciata przez porazenie pradem.
* Nalezy odtgczy¢ zasilanie falownika MOVIMOT® i zabezpieczy¢ go przed
) niezamierzonym ponownym wystgpieniem napiecia zasilajgcego.
* Nastepnie odczekaé co najmniej 1 minute.
A OSTRZEZENIE!
Powierzchnie urzgdzenia MOVIMOT® i zewnetrznych opcji, np. rezystora hamujgcego
(szczegolnie radiatora), mogg osigga¢ podczas pracy wysokie temperatury.
Niebezpieczenstwo poparzenia
* Napedu MOVIMOT® i zewnetrznych opcji dotykaé nalezy dopiero po ich
wystarczajgcym ostygnieciu.
1. Odkreci¢ $ruby na przetwornicy MOVIMOT® i zdjaé przetwornice MOVIMOT®,
2. Odkrecic¢ zaslepke zamykajgca na skrzynce zaciskowej urzadzenia MOVIMOT®.
3. Ztgcze wtykowe RJ10 potaczy¢ z gniazdem X50. Wprowadzi¢ przy tym przewod
przez otwarty wlot przewodu. Alternatywnie mozna dokonac¢ tego potgczenia
réwniez za pomocg adaptera AYUD (opcja) (patrz od str. 60).
4. Przetwornice MOVIMOT® natozy¢ na skrzynke zaciskowa i przykrecié.
WSKAZOWKA
° W przypadku zastosowania tej mozliwo$ci naped MOVIMOT® nie posiada podanego

w rozdziale "Dane techniczne" stopnia ochrony.

5. Podtgczy¢ napiecie zasilajgce elektroniki.
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6. Uruchomi¢ w komputerze managera MOVITOOLS®. Otworzy sie nastepujace okno:

1] [21 3] [4]
T MANAGER  MOVETOOLSE SEW-EURODRIVE GmbH & Co Version| 4.8 o el 3
Language FC Interface Connected Inverters Connect ta:
" Deutzch |EDM 1 LJ | Device Type ] Add) | Sighature l COM | e Single Inverter
[Peer-to-Peer]
* Englich
ClE PL.COM  Inwerter \With Address:
Baudrate
* 96 kBaud Mo [rwverter
R " (DFFLINE)
ol ¥ e = Update J O ptian |

Browse for Project Folder

c:\programmebsewsmovitoolsh projectsiproject1 Browse...

Device Type Execute Program
 Mavimot F'S[amete.rsx' F'ro;ljlrjagnsming Special
= Maovimat AS| o RIS
" Movitrac 07 ;
Shell Buz maritar
i Movidrive —l
" Movidive B Status
= UFx
- Scope AppBuilder
. Cloge &l Tools 1
5] 6]

59626AXX

7. W menu rozwijanym "PC-COM" [1] zaznaczy¢ odpowiednie ztgcze szeregowe dla
uzywanego komputera.

8. Aktywowaé tablice programowg pojedynczego falownika (Punkt-w-Punkt) [4]
w grupie "Wykonaj potgczenie dla".

9. Poprzez klikniecie na tablicy programowej [Aktualizuj] [2] w oknie "Podtaczone
urzadzenia"[3] wyswietli sie uzywane w danej chwili urzadzenie MOVIMOT®. Jesli
nie pojawi sie komunikat o danym urzgdzeniu, nalezy sprawdzi¢ potgczenie
komunikacyjne.

Connected [nverters
Device Type | Addr | Signature | COk |
MMCO015-603 A5 1] 1
|lpdate I Optian |

59627AXX

10. Aktywowac tablice programowa [MOVIMOT ASI] [5] w grupie "Wybér klasy urzadzenia".
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11.Poprzez klikniecie na tablicy programowej [Shell] [6] otworzy sie powierzchnia dla
diagnozy, trybu pracy recznej i parametryzacji wspotczynnikéw skalujgcych (Shell)
oraz okno statusowe.

[1] [2] (3]

| soicoton uler 50 (shel TR

Filz |Help

tanuel mode | Scaling factors |

MoviTools Application Builder

Diagnostic moniter for MOVIMOT-C with AS-j Documentation

Shell
r Display values MOVIMOT
' A I Inverter status
= | Ready

| Output stage enahbled
| Fault £ warning
| Manual mode active

ASd communication

-~ AS-i control outputs - AS-i parameters, Operating state
ﬁ Feset/controller enable @ BitD =
: Process values
o] oW istop & Bit1 i
| cow/stop 2 Bitz Output current  [%ln] |Q
Setpointfl /2 Eiit 3 I
Bt SEtnant | 8 b | Output current  [A] 0
Speed [14min] i
[ MOVIMOT parameters i Heat sink temperature  [°C] |24
Speed setpoint [1/rnin] Igi DC link voltage [v] O
Scaling factor - MOWIMOT firrnware 5314675 - I52
Ramp [ms] 000 Lnit type rMCO015-503

_——_—_
59628AXX

12.Za pomocg przyporzadkowanej w lewym gérnym zakresie okna tablicy
programowej [monitor] [1], [tryb pracy recznej] [2] i [wspo6tczynniki skalujgce] [3]
mozna przechodzi¢ z jednego do drugiego. Dalsze informacje dot. zaktadek "tryb
reczny" i "wspétczynniki skalujgce” znajdujg sie w rozdziale "Rozszerzona funkcja
uruchamiania za pomocg MOVITOOLS®", od str. 132.
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Opis Zaktadka Ponizszy rysunek przedstawia monitor diagnostyczny.
"Monitor"
" application Builder 3.00 {Shell Movimot € AS-Interface) o] x|

Fil= Help

Manual mode | Scaling factors |

s Application Builder

Diagnostic monitor for MOVIMOT-C with AS-i Documentation

Shell
Display values MOVIMOT
I Inverter status : [1]
| Ready
| Output stage enahbled
| Fault £ warming
2 E 2| tanual mode active
ASd communication
- AS-i control outputs ~ AS-i parameters, Operating state
#| Reseticontroller enable & Bito I; = "I' —
o Cwystop o Bit1 . rocess values
=l cow/stap L 1 Qutput current  [%ln] |U_
Setpoint f1 /2 ; it3d
= Seointtl / | o g Output current  [A] |U
Speed [1/min] 0
I MOVIMOT parameters i Heat sink temperature [°C] 24
Speed setpoint [1#rmin] |D DC link voltage vl fs0d
Scaling factor 1 MCHIMOT firrrrweare 314675 -|52
Ramp [ms] om0 Unit type MkACO015-503

2] 18 [4]
59639AXX

» W zakresie okna "Status przetwornicy" [1] przedstawiane sg wazne informacje
dotyczace statusu ztgcza AS-interface.

» W zakresie okna "Wyjscia sterownicze AS-interface" [2] przedstawiany jest aktualny
stan bitow AS-interface "D0 (Prawo/Stop)", "D1 (Lewo/Stop)", "D2 (Wartos¢
zadana f1/f2)" oraz "D3 (Reset/Blokada stopnia mocy)". Nastawiony przez Master bit
AS-interface sygnalizowany jest poprzez zielony symbol.

W zakresie okna "Parametry AS-i" [4] przedstawiany jest aktualny stan bitéw
parametréw AS-interface. Za pomocg tych bitébw wybierany jest wspoétczynnik
skalujgcy. Nastawiony przez Master bit parametrow AS-interface sygnalizowany jest
poprzez zielony symbol.

W zakresie okna "MOVIMOT® parametry" [3] wyswietlane sg informacje o aktualnej
wartosci zadanej dla predkosci obrotowej, aktywnym (poprzez bity parametrow
AS-interface) wybranym wspotczynniku skalujgcym oraz o ustawionym za pomocg
przetacznika t1 czasie rampy.
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Okno "Wartosci wskazan MOVIMOT"

W zakresie okna "stan falownika" wyswietlany jest aktualny stan urzadzenia. Na
ponizszym przyktadzie pokazano urzgdzenie [1] w stanie gotowosci do pracy,
z odblokowanym sygnatem wyj$ciowym [2] oraz aktywnym trybem recznym [3]. Dany
tryb roboczy [4] wyswietlany jest w pokazanej formie.

Display values MOVIMOT
~ Inverter status

M i Ready

21— @] Cutput stage enabled
o Malfunction / warning

B—+—— @& Manual mode active

(41— Operating state IENAEILE MWFC)

59640AXX

W przypadku wystgpienia btedu, zostanie on zasygnalizowany poprzez czerwony symbol
"Awaria/Ostrzezenie" a przyczyna btedu wyswietlona zostanie w polu "Tryb roboczy" [4].

Display values MOVIMOT

— Inverter status
| Ready
| Output stage enabled
ﬂ Mlalfunction / warning
M Manual mode active

Operating state  [RRGISIETISISMER =)

59641AXX

Okno "Wartos$ci procesowe"

W zakresie okna "Warto$ci procesowe" wy$wietlany jest aktualny prad wyjsciowy (warto$¢
skuteczna), predko$¢ obrotowa, temperatura radiatora, napiecie obwodu posredniego oraz
informacje dotyczgce numeru katalogowego oprogramowania oraz typu urzadzenia.
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12.5 Czestotliwosé przegladow i konserwacji

N

A ZAGROZENIE!

Podczas prac na urzadzeniu niebezpieczne napigecia mogg wystepowac jeszcze do minuty

po odtgczeniu zasilania sieciowego!

Smieré lub ciezkie obrazenia ciata przez porazenie pradem.

« Nalezy odiaczy¢ zasilanie falownika MOVIMOT® i zabezpieczyé go przed
niezamierzonym ponownym wystgpieniem napiecia zasilajgcego.

* Nastepnie odczekaé co najmniej 1 minute.

Powierzchnie urzadzenia MOVIMOT™ i zewnetrznych opgciji, np. rezystora hamujgcego
(szczegolnie radiatora), mogg osiggac podczas pracy wysokie temperatury.

Niebezpieczenstwo poparzenia
* Napedu MOVIMOT® i zewnetrznych opcji dotyka¢ nalezy dopiero po ich
wystarczajgcym ostygnieciu.

A ZAGROZENIE!

Zagrozenie dla zycia na skutek upadku dzwignicy.

Smieré lub ciezkie uszkodzenia ciata

+  Falownik MOVIMOT® nie moze byé wykorzystywany do funkcji dzwignicowych jako
urzgdzenie bezpieczenstwa. Jako urzgdzenia bezpieczenstwa nalezy stosowaé
systemy nadzorcze lub zabezpieczenia mechaniczne.

Stosowac wylgcznie oryginalne czesci zamienne zgodne z odpowiednia, aktualng listg
poszczegdblnych czeécil

Urzadzenie / Czes¢ | Czestotliwosé Co nalezy zrobic¢?
urzadzenia

* W przypadku stosowania jako = Przeprowadzi¢ przeglad hamulca
hamulec roboczy: *  Zmierzy¢ grubo$¢ tarczy hamulcowej
* Sprawdzi¢ oktadzine cierng

Co najmniej co 3000 roboczo- h - . .
*  Zmierzy¢ i ustawi¢ robocza szczeling

godzin -
powietrzng
* Tarcza zwory
Hamulec * Zabierak/uzgbienie
BMGO05-BMG4 » Pierscienie dociskowe

* W przypadku stosowaniajako ¢ Usung¢ osad
hamulec przytrzymujacy: *  Przeprowadzi¢ przeglad stykéw
zatgczajacych, w razie potrzeby wymieni¢

W zaleznosci od warunkéw =
(np. w przypadku wypalenia sig)

obcigzenia co 2 lub 4 lata®)

Przeprowadzi¢ przeglad silnika:
»  Skontrolowaé tozyska kulkowe, w razie
potrzeby wymieni¢

Silnik . *  Wymieni¢ pierécien uszczelniajacy wat
* €010 000 roboczogodzin +  Wyczysci¢ ostone wentylatora i jego
okolice
Silnik ze sprzegtem *  Wymieni¢ ciekly smar sprzegta
€Y
jednokierunkowym jednokierunkowego
* Robznie *  Poprawié¢ lub wymieni¢ powioke
Naped (w zaleznosci od warunkéw antykorozyjna powierzchni
zewnetrznych)

1) Na okres zuzycia wptywa wiele czynnikéw i moze on by¢ stosunkowo krétki. Konieczna czestotliwos¢
przegladéw i konserwacji powinny by¢ obliczane indywidualnie zgodnie z danymi projektowymi
(np. "Projektowanie napedéw") przez producenta urzadzenia.

Instrukcja obstugi — MOVIMOT® MM..C

12

179



1 2 B Serwis

£ Prace przegladowe i konserwacyjne silnika

v

12.6 Prace przegladowe i konserwacyjne silnika
Przyktad: Motor DFT 90/MOVIMOT®

59069AXX
[1] Pierscien zabezpieczajacy
[2] Odrzutnik oleju
[3] Pierscien uszczelniajgcy wat
[4] Zaslepka gwintowana
[5] Tarcza tozyskowa A
[6] Pierscien zabezpieczajacy
[7] tozysko kulkowe
[8] Pierscien zabezpieczajacy
[9] Wirnik

[11] tozysko kulkowe
[12] Podktadka wyréwnawcza

[13] Stojan
[14] Tarcza tozyskowa B
[15]  Sruba
[16] V-ring

[17] Wentylator

[18] Pierscien zabezpieczajacy
[19] Ostona wentylatora

[20]  Sruba obudowy
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Przeglad silnika

Smieré lub ciezkie obrazenia ciata przez porazenie pradem.

A ZAGROZENIE!

Podczas prac na urzadzeniu niebezpieczne napigecia mogg wystepowaé jeszcze
do minuty po odtgczeniu zasilania sieciowego!

Nalezy odtgczy¢ zasilanie falownika MOVIMOT® i zabezpieczy¢ go przed
niezamierzonym ponownym wystgpieniem napiecia zasilajgcego.

Nastepnie odczekaé¢ co najmniej 1 minute.

1. Zdemontowac¢ wentylator zewnetrzny i enkoder, jesli sg obecne

Zdemontowac kotnierz lub ostone wentylatora [19], wentylator [17]

Zdemontowac¢ $ruby [15] z tarczy tozyskowej A [5] i B [14], Odtgczy¢ stojan [13]
od tarczy tozyskowej A

W Przypadku Silnikow Z Hamulcem Bmg:

— Otworzy¢ pokrywe skrzynki zaciskowej odtgczy¢ od zaciskow przewdd hamulca

— Woycisng¢ tarcze tozyskowa B z hamulcem ze stojana i ostroznie unie$¢ (kabel
hamulca prowadzi¢ w razie potrzeby na drucie)

— Stojan $sciggna¢ o ok. 3 ... 4 cm

. Kontrola wzrokowa:

Czy we wnetrzu stojana obecna jest wilgo¢ lub olej przektadniowy?

— Jedli nie, przejdz dalej do kroku 8

— Jedli obecna jest wilgoé, przejdz dalej do kroku 6

— Jedli obecny jest olej przektadniowy, zle¢ naprawe silnika specjalistycznemu
warsztatowi

Jesli we wnetrzu stojana obecna jest wilgoc:

— W przypadku motoreduktoréw: Zdemontowac silnik i przektadnie
— W przypadku silnikow bez przektadni: zdemontowac kotnierz A
— Wymontowac¢ wirnik [9]

Wyczyscié, wysuszyc¢ i sprawdzi¢ uzwojenie pod wzgledem elektrycznym.

. Wymieni¢ fozysko kulkowe [7], [11] (wylacznie na dopuszczone fozyska kulkowe,

patrz rozdziat "Dopuszczalne typy tozysk kulkowych")

Uszczelni¢ na nowo zamki stojana (Srodek do uszczelniania powierzchni "Hylomar L
Spezial") oraz nasmarowac V-ring

10.Zamontowac silnik, hamulec, wyposazenie dodatkowe

11.Nastepnie sprawdzi¢ przektadnie (patrz Instrukcja obstugi przektadni)

Smarowanie Sprzegto jednokierunkowe nasmarowane zostato fabrycznie ptynnym smarem

sprzegfa jedno- antykorozyjnym Mobil LBZ. Je$li chcesz zastosowac inny smar, to musi on odpowiadac

kierunkowego klasie NLGI 00/000 o lepkosci oleju podstawowego 42 mm?/s przy 40 °C na bazie mydta
litowego i oleju mineralnego. Zakres temperatur zastosowania rozcigga sie od —50 °C
do +90 °C. Wymagang ilos¢ smaru przedstawia ponizsza tabela.

Typ silnika 71/80 90/100
Smar [g] 9 15

Instrukcja obstugi — MOVIMOT® MM..C

12

181



1 2 B Serwis

v

£ Prace przegladowe i konserwacyjne hamulca

12.7 Prace przegladowe i konserwacyjne hamulca

Hamulec BMG05-BMG4

[1] Silnik z tarcza fozyskowag hamulca
[2] Zabierak

[3] Pierscien zabezpieczajacy

[4] Tarcza Niro

[5] Tasma uszczelniajgca

[6] Sprezyna pierscieniowa

[7] Tarcza hamulcowa

[8] Tarcza zwory

[9] Podkfadka wygtuszajaca (tylko BMG)
[10a] Szpilka (3x)

[10b]  Sprezyna oporowa

[10c] Pierscien dociskowy

[10e] Nakretka

182

(1]
[12]
[13]
[14]
[15]
[16]
[17]
(18]
[19]
[20]
[21]
[22]

59067AXX

Sprezyna hamulcowa
Korpus cewki

Pierscien uszczelniajacy
Kotek rozprezny

Dzwignia zwalniaka z uchwytem
Szpilka (2x)

Sprezyna stozkowa
Nakretka nastawcza
Wentylator

Pierscien zabezpieczajacy
Ostona wentylatora

Sruba obudowy
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Prace przeglgdowe i konserwacyjne hamulca

<P

Przeglad hamulca
BMG05-BMG4,
ustawianie
roboczejszczeliny
powietrznej

Smieré lub ciezkie obrazenia ciata przez porazenie pradem.

A ZAGROZENIE!

Podczas prac na urzgdzeniu niebezpieczne napiecia mogg wystepowac jeszcze
do minuty po odtgczeniu zasilania sieciowego!

Nalezy odtgczy¢ zasilanie falownika MOVIMOT® i zabezpieczy¢ go przed
niezamierzonym ponownym wystgpieniem napiecia zasilajgcego.

Nastepnie odczekac co najmniej 1 minute.

. Zdemontowac:

— Wentylator zewnetrzny i enkoder, jesli sg obecne
— Ostona kotnierza lub wentylatora [21]

Przesung¢ tasme uszczelniajaca [5],

— wtym celu w razie potrzeby poluzowac obejme
— usung¢ pyt pozostaty ze zuzytej tarczy hamulcowej

Zmierzy¢ grubosc¢ tarcz hamulcowych [7]:
Jesli tarcze hamulcowe wynoszg
— <9 mm w przypadku silnikéw z hamulcem wielkosci 100

Wymieni¢ tarcze hamulcowg (patrz ustep "Wymiana tarczy hamulcowej
BMG05-BMG4")

. Zmierzy¢ roboczg szczeline powietrzng A (patrz nastepujacy rysunek):

(za pomocg szczelinomierza, w trzech punktach co 120°)
— W przypadku BMG pomiedzy tarczg zwory [8] a podktadkg wygtuszajaca [9]
Dociggna¢ nakretki [10e]:

— do momentu ustawienia prawidtowej roboczej szczeliny powietrznej (patrz
rozdziat "Dane techniczne")

Zatozyc¢ taSme uszczelniajgcy, z powrotem zamontowa¢ zdemontowane czesci

02577AXX
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Wymiana tarczy

hamulcoweyj -
BMGO05-BMG4

Serwis
Prace przeglgdowe i konserwacyjne hamulca

Sprawdzi¢ podczas wymiany tarczy hamulcowej (przy BMG05-BMG4 < 9 mm) rowniez
pozostate zdemontowane czeéci i w razie potrzeby wymienic je.

A ZAGROZENIE!

Podczas prac na urzadzeniu niebezpieczne napiecia mogg wystepowaé jeszcze
do minuty po odfgczeniu zasilania sieciowego!

Smieré lub ciezkie obrazenia ciata przez porazenie pradem.

* Nalezy odtgczy¢ zasilanie falownika MOVIMOT® i zabezpieczy¢ go przed
niezamierzonym ponownym wystgpieniem napiecia zasilajgcego.

* Nastepnie odczeka¢ co najmniej 1 minute.

1. Zdemontowac:

— Wentylator zewnetrzny i enkoder, je$li sg obecne
— Zdjg¢ ostone kotnierza Ilub wentylatora [21], pierScien osadczy [20]
i wentylator [19]
2. Zdjgc tadme uszczelniajgcy [5], zdemontowaé reczne zwalnianie:
— Nakretki nastawcze [18], sprezyny stozkowe [17], Sruby dwustronne [16],
dzwignie zwalniaka [15], kotek rozprezny [14]
3. Poluzowac nakretki [10e], ostroznie zdjg¢ korpus cewki [12] (przewdd hamulcowy!),
zdja¢ sprezyny hamujgce [11]
4. Zdemontowac¢ podktadke wygtuszajacy [9], tarcze zwory [8] i tarcze hamulcowa [7],
wyczys$ci¢ elementy hamulca
5. Zamontowa¢ nowg tarcze hamulcowg
6. Z powrotem zamontowac elementy hamulca
— Oprécz taSmy uszczelniajgcej, wentylatora i ostony wentylatora,
7. Ustawi¢ roboczg szczeline powietrzng (patrz ustep "Przeglad hamulca
BMGO05-BMG4, ustawianie roboczej szczeliny powietrznej", punkty 4 do 6)
8. W przypadku zwalniania recznego: za pomocg nakretek nastawczych ustawic¢ luz
wzdtuzny "s" pomiedzy sprezynami stozkowymi (doci$niete na ptasko) a nakretkami
nastawczymi (patrz ponizszy rysunek)

Hamulec Luz wzdtuzny s [mm)]
BMGO05 - BMG1 1,5
BMG2 - BMG4 2

06495AXX

A OSTRZEZENIE!

Luz wzdiuzny "s" jest konieczny, aby w miare zuzycia oktadziny hamulca tarcza zwory
mogta sie cofngé. W przeciwnym razie nie bedzie zagwarantowane prawidtowe
dziatanie hamulca.

Smieré lub ciezkie obrazenia ciata przez zmiazdzenie.

+ Stosowac luz wzdtuzny "s" jak opisano.
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9. Zatozy¢ tasme uszczelniajgcg, z powrotem zamontowaé zdemontowane czesci
w odwrotnej kolejnosci
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<P

WSKAZOWKI

» State zwalnianie reczne (typu HF) jest zwolnione juz w momencie, gdy wkrecajac
$rube poczujemy jej opor.

* Hamulec typu HR mozemy odhamowa¢ poprzez odciggniecie dzwigni recznej
(po jej puszczeniu hamulec wraca do normalnej pozyciji).

W przypadku silnikéw z hamulcem z recznym luzowaniem (HR) po uruchomieniu/
konserwacji nalezy koniecznie wykreci¢ uchwyt dzwigni!

Ciezkie obrazenia ciata przez zmiazdzenie.

* Usung¢ dzwignie recznego odhamowania po uruchomieniu/konserwacji. Do jej
przechowywania stuzy uchwyt na zewnatrz silnika.

Instrukcja obstugi — MOVIMOT® MM..C
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Zmiana momentu

hamowania
BMGO05-BMG4

Serwis

Prace przeglgdowe i konserwacyjne hamulca

Smieré lub ciezkie obrazenia ciata przez porazenie pradem.

Moment hamowania moze by¢ zmieniany stopniowo (patrz rozdziat "Dane techniczne")

Poprzez montaz r6znych sprezyn hamulcowych
Poprzez liczbe sprezyn hamulcowych
Poprzez wymiane korpusu cewki:

— BMGO05: Jesli maksymalny moment hamowania jest niewystarczajacy dla danego
zastosowania, wowczas w celu bezpiecznego hamowania nalezy zamontowac
korpus cewki [12] hamulca o konstrukcji BMG1

— BMG2: Jesli maksymalny moment hamowania jest niewystarczajacy dla danego
zastosowania, wéwczas w celu bezpiecznego hamowania nalezy zamontowac
korpus cewki [12] hamulca o konstrukcji BMG4

A ZAGROZENIE!

Podczas prac na urzadzeniu niebezpieczne napiecia mogg wystepowaé jeszcze
do minuty po odtgczeniu zasilania sieciowego!

Nalezy odtgczy¢ zasilanie falownika MOVIMOT® i zabezpieczy¢ go przed
niezamierzonym ponownym wystgpieniem napiecia zasilajgcego.

Nastepnie odczeka¢ co najmniej 1 minute.
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. Zdemontowac:

— Wentylator zewnetrzny i enkoder, je$li sg obecne
— Zdjg¢ ostone kotnierza lub wentylatora [21], pierScien osadczy [20] i
wentylator [19]

. Zdjac¢ tasme uszczelniajgca [5], zdemontowac reczne zwalnianie:

— Nakretki nastawcze [18], sprezyny stozkowe [17], Sruby dwustronne [16],
dzwignie zwalniaka [15], kotek rozprezny [14]

. Poluzowac¢ nakretki [10e], zdjg¢ cewke hamulca [12]

— O ok. 50 mm (ostroznie, kabel hamulcal)
Wymieni¢ lub uzupetni¢ sprezyny hamujace [11]
— Sprezyny hamujace rozmiesci¢ symetrycznie

. Z powrotem zamontowac¢ elementy hamulca

— Oprécz tasmy uszczelniajagcej, wentylatora i ostony wentylatora, ustawié¢ roboczg
szczeling powietrzng (patrz rozdziat "Przeglad hamulca BMGO05-BMG4",
punkty 4 do 6)
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Prace przeglgdowe i konserwacyjne hamulca ’\7

6. W przypadku zwalniania recznego: za pomocg nakretek nastawczych ustawié luz
wzdtuzny "s" pomiedzy sprezynami stozkowymi (doci$niete na ptasko) a nakretkami
nastawczymi (patrz ponizszy rysunek)

Hamulec Luz wzdtuzny s [mm]
BMGO05 - BMG1 1,5
BMG2 - BMG4 2

06495AXX

A OSTRZEZENIE!

Luz wzdiuzny "s" jest konieczny, aby w miare zuzycia oktadziny hamulca tarcza zwory
mogta sie cofngé. W przeciwnym razie nie bedzie zagwarantowane prawidtowe
dziatanie hamulca.

Smieré lub ciezkie obrazenia ciata przez zmiazdzenie.

+ Stosowac luz wzdtuzny "s" jak opisano.

7. Zatozy¢ tasme uszczelniajgcg, z powrotem zamontowaé zdemontowane czesci
w odwrotnej kolejnosci

WSKAZOWKA

Przy ponownym demontazu wymieni¢ nakretki nastawcze [18] i nakretki [10e]!
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am | Serwis SEW

12.8 Serwis SEW

Gdyby nie dalo sie usuna¢ jakiegos btedu, wéwczas prosimy zwrécic sie do serwisu
elektronicznego SEW-EURODRIVE (patrz "Lista adresowa").

W

przypadku zwrécenia sie do serwisu SWE prosimy o podanie nastepujacych

informacii:

Kod serwisowy [1]
Numer seryjny [2]
Numer katalogowy [3]

Oznaczenie typu (tabliczka znamionowa falownika [4] + tabliczka znamionowa
silnika [5])

Numer fabryczny [6]
Krotki opis aplikacji (rodzaj napedu, sterowanie poprzez zaciski czy szeregowe)
Rodzaj bfedu

Okolicznosci towarzyszgce (np. pierwsze uruchomienie)

*  Wiasne przypuszczenia

[l

Uprzednie niezwykte zachowania itd.

A AT
@@Wﬂ ||IIIIIIIIHIIlIJI;LIIIIII i

J EN 50«75

sachNr. 8241188 S [2]
gang / Input 1A
‘“““'V'E-“f: S0 i ron| | % °1Voou'"" «— s
D-76646 Bruchsi|| I= 3,5AAC 1= 4,0AAC Lastart M
Antriebsumrichter 25,40 C e
Made in German| Motor: 1,5 kW / 1, 1 kW N2936
(S1/60n) 1.1 kW %
Use 60/75°C copp/|r wire only.Tighten termink Is to 13, 3 In Ibs (1
Suitable for use oif a circuit capable of delivefing not more than 5000 rms
symmetrical ampe/‘es, 500 voits maximum, when protected by 35 A/600 V fuse
[3] [4]
( N\
SEWEEUREDRIVE  sruchsal / Germany C €
[5]1— - KA77 DT90L4/BMG/MM15/MLU 3~  |EC 34
[6]—1—N+—3009818304. 0001. 99 IM B3
KW 1,5 / 50HZ cosp 0,99
0Hz V' 380-500 A 350 o
60Hz V' 380-500 A 3,50
rimin 22/1400 P 54 KI F
Bremse V/ 230 Nm20  Gleichrichter
kg73 Ma 665 Nm i 64,751
\_ Schmierstoff Made in Germany 184103 3.14 )
06494AXX
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tozyskowanie dtugowieczne ’\7

12.9 tozyskowanie diugowieczne

W przypadku magazynowania dtugoterminowego przytgczaj urzgdzenie co dwa lata na
co najmniej 5 minut do napiecia sieciowego. W przeciwnym razie skroci sie¢ zywotno$¢
urzgdzenia.

Sposob postepowania w przypadku nie wykonanej konserwacji:

W falownikach stosowane sg kondensatory elektrolityczne, ktére w przypadku braku
napiecia ulegajg efektowi starzenia. Efekt ten moze prowadzi¢ do uszkodzenia
kondensatorow elektrolitycznych, jesli po dlugim magazynowaniu do urzadzenia
podtgczone zostanie bezposrednio napiecie znamionowe.

W przypadku nie wykonania konserwaciji, firma SEW-EURODRIVE zaleca, aby napiecie
sieciowe zwieksza¢ stopniowo do osiggniecia maksymalnej wartoSci napiecia.
Stopniowe zwigkszanie mozna uzyskac stosujgc transformator regulacyjny, ktérego
napiecie wyjsciowe ustawiane jest w oparciu o ponizsze zestawienie. Zalecamy, aby
w przeciggu pierwszych kilku sekund zwieksza¢ napiecie powoli od 0 V do osiggniecia
pierwszego stopnia.

Zalecane sg nastepujgce stopniowania:

Urzadzenia AC 400/500-V:

» Stopien 1: AC 350 V przez 15 minut

» Stopien 2: AC 420 V przez 15 minut

» Stopien 3: AC 500 V przez 1 godzine

Po takiej regeneracji mozna od razu podjg¢ eksploatacje urzadzenia lub kontynuowaé
magazynowanie dtugoterminowe.

12.10 Zlomowanie

Ten produkt ztozony jest z:

+ Zzelaza

* aluminium

* miedzi

» tworzywa sztucznego

* czesci elektronicznych

Prosimy o dokonanie selekcji odpadow zgodnie z obowigzujagcymi przepisami!
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rWA 7 M| Dpane techniczne MOVIMOT®-wersja standardowa
7 Silnik z punktem znamionowym pracy 400 V/50 Hz lub 400 V/100 Hz
P| Hz

13 Dane techniczne MOVIMOT®-wersja standardowa

13.1 Silnik z punktem znamionowym pracy 400 V/50 Hz lub 400 V/100 Hz

Typ MOVIMOT® MM 03C- | MM 05C- MM 07C- MM 11C- | MM 15C- | MM 22C- MM 30C- | MM 3XC-
503-00 503-00 503-00 503-00 503-00 503-00 503-00 503-00

Numer katalogowy 8241155 | 8241163 8241171 824118 X 8241198824 1201 | 824 121 X 8241805

I':'?Z?U‘:‘el“:gg’:’)y‘zg";"\’,":c Sn 11kVA  14kVA = 18kVA = 22kVA 28kVA | 38kVA 51kVA  67kVA

Napigcia przytaczeniowe Usiee 3 x380 Vac /400 Vac /415 Ve /460 Vac /500 Vac

Dopuszczalny zakres Ugiee = 380 Vac -10 % ... 500 Ve +10 %

Czestotliwo$¢ sieciowa fsiee 50Hz ...60 Hz£ 10 %

:‘:oarg;‘?ﬁ:;"ﬂ"&g'\‘,‘:’é’;’ Stecl | ee 13Aac | 16Asc | 1.9Axnc  24Anc  35Axc | 50Asc  67Axc | 86As

Napigcie na wyjsciu Ua 0...Ugjec

Czestotliwos¢ wyjsciowa fa 2..100 Hz

Rozdzielczos¢ 0,01 Hz

Punkt znamionowy pracy 400V przy 50 Hz / 100 Hz

Znamionowy prad wyjscia | Iy 16Asc | 20Axc  25Anc | 32Axc  40Axc | 55Axc | 73Aac 96Axc

Moc silnika S1 3,0 kw

Pmot 0,37 kW | 0,55kW | 0,75 kW 1,1 kW 1,5 kW 2,2 kW 3,0 kW

Moc silnika S3 25 % ED | 4,0 kW

Czestotliwosé - PWM 4 (ustawienie fabryczne) / 8/ 16") kHz

Ograniczenie pradu Imaks silnikowe: 160 % przy L i A generatorowe: 160 % przy L i A

Maksymalna diugos$é 15 m przy montazu przysilnikowym przetwornicy czestotliwosci MOVIMOT®

przewodow silnika (z przewodem hybrydowym SWE i opcjg P2.A)

Zewnetrzny rezystor Rein 150 68 0

Odpornos$¢ na zaktécenia spetnia wymogi EN 61800-3

Emisja zakl6cen spetnia norme EN 61800-3 oraz klase warto$ci granicznych A wedtug EN 55011 i EN 55014

Temperatura otoczenia Vy -25 °C...+40 °C (Py-redukcja: 3 % Iy na K do maks. 60 °C) 2

Temperatura
magazynowania

-25 °C...+85 °C (EN 60721-3-3, Klasa 3K3)

Maksymalnie dopuszczalne
drgania i udary

Klasa ochrony
(w zaleznosci od silnika)

Tryb pracy

zgodnie z EN 50178

IP54, IP55, IP65, IP66 (do wyboru, poda¢ przy zamoéwieniu)
IP67 (mozliwe tylko dla falownika ze skrzynkg zaciskowg)

S1 (EN 60149-1-1 i 1-3), S3 maks. czas cyklu pracy 10 minut

Rodzaj chtodzenia
(DIN 41751)

Wysokos¢ ustawienia

chtodzenie samoczynne

h <1000 m (redukcja Py: 1 % na 100 m od 1000 m wysokosci ustawienia, patrz tez rozdziat 6.1)

Konieczne $rodki ochronne

uziemienie urzadzenia
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Silnik z punktem znamionowym pracy 400 V/50 Hz lub 400 V/100 Hz 7 i
P| Hz
Typ MOVIMOT® MM 03C- | MM 05C- | MM 07C- MM 11C- MM 15C- | MM 22C- MM 30C- | MM 3XC-
503-00 503-00 503-00 503-00 503-00 503-00 503-00 503-00
Numer katalogowy 8241155 8241163 8241171 | 824118 X 824 1198]8241201 824121 X 8241805

Zewnetrzne zasilanie
elektroniki

Kl. 24V

U =+24V £ 25 %, EN 61131-2, tetnienie resztkowe maks. 13 %
Ig <250 mA (typ. 150 mA przy 24 V), pojemnos$¢ wejsciowa 100 pF

3 Wejscia binarne

bezpotencjatowe poprzez transoptor, kompatybilne z SPS (EN 61131-2)
Ri= 3,0 kQ, Iz = 10 mA, czas odczytu <5 ms

Poziom sygnatu

+13 V...+30 V = "1" = styk zamkniety
-3 V..+5V ="0" = styk otwarty

Funkcje sterowania Kl. R (v | Prawo/Stop
KIL.L¥ ) Lewo/Stop
KI.f1/2 | "0" = warto$¢ zadana 1/ "1" = warto$¢ zadana 2
Przekaznik wyjsciowy Kl. K1a | Czas zadziatania < 15 ms

Dane kontaktowe

KI. K1b

24 Vpe 10,6 Ape / DC12 wg. IEC 60947-5-1 (Tylko SELV- lub PELV-obwody pradowe)

Funkcja meldunkowa

Ztacze szeregowe

Kl. RS+
Kl. RS-

Zestyk zwierny komunikatu stanu gotowosci Styk zamkniety:

— przy przytozonym napieciu (24 V + sie€)

— jesli nie rozpoznano btedu

— przy zakonczonej fazie testu samoczynnego

(po wigczeniu)

RS-485

1) Czestotliwosé PWM 16 kHz (niskoszumowa): W przypadku ustawienia przetacznika DIP-SWITCH S1/7 = ON urzadzenia pracujg
z czestotliwoscia PWM 16 kHz (niskoszumowag) i przetaczajg, w zaleznosci od temperatury radiatora, stopniowo na mniejsze

czestotliwosci.

2) -25°C...+40 °C z S3 25 % ED (do maks. 60 °C z S3 10 % ED)

3) W przypadku magazynowania diugoterminowego przytgczaj urzadzenie co dwa lata na co najmniej 5 minut do napiecia sieciowego.

W przeciwnym razie skroci sie zywotnosé urzadzenia.
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Dane techniczne MOVIMOT®-wersja standardowa
7 Silnik z punktem znamionowym pracy 460 V/60 Hz

P| Hz

13.2 Silnik z punktem znamionowym pracy 460 V/60 Hz

Typ MOVIMOT® MM 03C- | MM 05C- MM 07C- MM 11C- | MM 15C-| MM 22C- MM 30C- MM 3XC-
503-00 503-00 503-00 503-00 503-00 503-00 503-00 503-00
Numer katalogowy 8241155 8241163 824 117 1| 824 118 X | 824 119 8] 8241201 824121 X 824 1805
Pozorna moc wyjsciowa przy
Uqios = 380...500 Vg Sy 1,1kVA | 1,4kVA | 18kVA | 2,2kVA | 2,8kVA | 3,8kVA 51kVA | 6,7 kVA
Napiecia przytaczeniowe Usies 3x 380 Vac /400 Vpac /415 Vac /460 Vpc /500 Vac
Dopuszczalny zakres Ugiee = 380 Vac -10 % ... 500 Vac +10 %
Czestotliwos¢ sieciowa fsiee 50 Hz ...60 Hz+ 10 %
Napiecie znamionowe sieci
(prngUSieé =460 V() lsiec 11Apc | 14Axc | 17Apc | 21Aac | 3.0Axc | 43Axc | 58Aac | 7.5Axc
Napiecie na wyjsciu Ua 0...Ugjec
Czestotliwos¢ wyjsciowa fa 2...100 Hz
Rozdzielczosé 0,01 Hz
Punkt znamionowy pracy 460V przy 60 Hz
Znamionowy prqd Wyjécla IN 1,6 AAC 2,0 AAC 2,5 AAC 3,2 AAC 4,0 AAC 5,5 AAC 7,3 AAC 9,6 AAC
Moc silnika PMot 0,5HP | 0,75HP 1,0 HP 1,5 HP 2HP 3,0 HP 5HP 5,4 HP")
0,37 kW | 0,55 kW 0,75kW 1,1 kW 1,5 kW 2,2 kW 3,7 kW 4 kW
Czestotliwo$¢ - PWM 4 (ustawienie fabryczne) / 8 / 162) kHz
Ograniczenie pradu Imaks silnikowe: 160 % przy A
generatorowe: 160 % przy A
Maksymalna diugosé¢ 15 m przy montazu przysilnikowym przetwornicy czestotliwosci MOVIMOT®
przewodow silnika (z przewodem hybrydowym SWE i opcjg P2.A)
Zewnetrzny rezystor _
hamujacy Rmin 150 Q 68 Q
Odpornos$¢ na zaklécenia spetnia wymogi EN 61800-3
Emisja zaktocen spetnia norme EN 61800-3 oraz klase wartosci granicznych A wedtug EN 55011 i EN 55014
Temperatura otoczenia By -25 °C...+40 °C (Py-redukcja: 3 % Iy na K do maks. 60 °C) 3)

Temperatura

magazynowania®)

-25 °C...+85 °C (EN 60721-3-3, Klasa 3K3)

Maksymalnie dopuszczalne
drgania i udary

zgodnie z EN 50178

Klasa ochrony
(w zaleznosci od silnika)

IP54, IP55, IP65, IP66 (do wyboru, podaé przy zamowieniu)
IP67 (mozliwe tylko dla falownika ze skrzynkg zaciskowa)

Tryb pracy

S1 (EN 60149-1-1i 1-3), S3 maks. czas cyklu pracy 10 minut

Rodzaj chtodzenia (DIN 41751)

Wysokos¢ ustawienia

chifodzenie samoczynne

h <1000 m (redukcja Py: 1 % na 100 m od 1000 m wysokosci ustawienia, patrz tez rozdziat 6.1)

Konieczne $rodki ochronne

uziemienie urzgdzenia
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. . V.
Dane techniczne MOVIMOT®-wersja standardowa VA 7 n
Dane techniczne opcji 7
P| Hz
Typ MOVIMOT® MM 03C- | MM O05C- MM 07C- MM 11C- | MM 15C-| MM 22C- MM 30C- MM 3XC-
503-00 503-00 503-00 503-00 503-00 503-00 503-00 503-00
Numer katalogowy 8241155 8241163 824 117 1| 824 118 X | 824 119 8] 8241201 824 121 X 824 1805
Zewnetrzne zasilanie Kl.24V | U=+24V £ 25 %, EN 61131-2, tetnienie resztkowe maks. 13 %
elektroniki I <250 mA (typ. 150 mA przy 24 V)
Pojemno$¢ wejsciowa 100 LUWF
3 Wejscia binarne bezpotencjatowe poprzez transoptor, kompatybilne z SPS (EN 61131-2)
Ri= 3,0 kQ, Ig = 10 mA, czas odczytu <5 ms
Poziom sygnatu +13 V...+30 V = "1" = styk zamkniety
-3 V...+5V ="0" = styk otwarty
Funkcje sterowania KI. Ry | Prawo/Stop
K. L¢) | Lewo/Stop
KI.f1/f2 | "0" = warto$¢ zadana 1/ "1" = wartos¢ zadana 2
Przekaznik wyjsciowy Kl. K1a | Czas zadziatania < 15 ms
Dane kontaktowe KIl. K1b |24 Vpc /0,6 Apc/ DC12 wg. IEC 60947-5-1 (Tylko SELV- lub PELV-obwody pradowe)
Funkcja meldunkowa Zestyk zwierny komunikatu stanu gotowosci  Styk zamkniety:
— przy przytozonym napieciu (24 V + sie¢)
— jesli nie rozpoznano btedu
— przy zakonczonej fazie testu samoczynnego
(po wiaczeniu)
Ztacze szeregowe Kl. RS+ | RS-485
Kl. RS-

1) Mozliwe tylko przy S3 25 % ED

2) Czestotliwos¢ PWM 16 kHz (niskoszumowa): W przypadku ustawienia przetgcznika DIP-SWITCH S1/7 = ON urzadzenia pracujg
z czestotliwoscia PWM 16 kHz (niskoszumowa) i przetaczaja, w zaleznosci od temperatury radiatora, stopniowo na mniejsze

czestotliwosci.

3) -25°C...+40 °C z S3 25 % ED (do maks. 60 °C z S3 10 % ED)

4) W przypadku magazynowania diugoterminowego przytaczaj urzadzenie co dwa lata na co najmniej 5 minut do napiecia sieciowego.

W przeciwnym razie skroci sie zywotno$é urzadzenia.

13.3 Dane techniczne opcji

MLU11A

MLU13A

Opcja MLUT1A

Numer katalogowy

Napiecie wejsciowe

08233837
380... 500 V¢ £ 10 % (50/60 Hz)

Napiecie na wyjsciu

24 Vpe +25 %

Moc wyjsciowa maks. 6 W
Klasa ochrony IP65
Temperatura otoczenia -25...+60 °C
Temperatura ) -25..+85°C
magazynowania

Opcja MLU13A

Numer katalogowy 1820 596 8

Napiecie wejsciowe

380... 500 Vac 10 % (50/60 Hz)

Napiecie na wyjsciu

24 Vpe 225 %

Moc wyjsciowa maks. 8 W
Klasa ochrony IP20
Temperatura otoczenia -25...+85 °C
Temperatura -25..+85 °C

magazynowania
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rWA 7 M| Dpane techniczne MOVIMOT®-wersja standardowa
7 Dane techniczne opcji
P| Hz
MLG11A

MBG11A

MWA21A

Opcja MLG11A

Numer katalogowy 08233845

Napiecie wejsciowe

380... 500 Vac £ 10 % (50/60 Hz)

Napiecie na wyjsciu

24 Vpe +25 %

Moc wyjsciowa maks. 6 W

Rozdzielczo$¢ wartosci 1%

zadanej

Ztacze szeregowe”

RS-485 dla podtgczenia przetwornicy MOVIMOT®

Klasa ochrony IP65
Temperatura otoczenia -25...+60 °C
Temperatura -25..485°C

magazynowania

1) Ze zintegrowanym, dynamicznym opornikiem obcigzeniowym

Opcja MBG11A

Numer katalogowy 0822547 8
Napiecie wejsciowe 24\Vpc £25%
Zapotrzebowanie na prad ok. 70 mA
Rozdzielczo$¢ wartosci zadanej 1%

Ztacze szeregowe”

RS-485 dla podtaczenia maks. 31 przetwornic MOVIMOT®
(maks. 200 m, 9600 baud)

Klasa ochrony IP65
Temperatura otoczenia -15...+60 °C
Temperatura magazynowania -25..+85 °C

1) Ze zintegrowanym, dynamicznym opornikiem obcigzeniowym

Opcja MWA21A

Numer katalogowy 0823 006 4
Napiecie wejsciowe 24\Vpc £ 25 %
Zapotrzebowanie na prad ok. 70 mA

Ztacze szeregowe")

RS-485 dla podtaczenia maks. 31 przetwornic MOVIMOT®
(maks. 200 m, 9600 baud)

Komunikacja nieukierunkowana

Czas cyklu: 100 ms

Wejscie analogowe

Rozdzielczo$¢ wartosci zadanej wejscia
analogowego

0..10V/2..10 V, R; = 12 kQ
0..20MA/4..20 mA, R; =22 Q)

8 Bit (£ 1 Bit)

Poziom sygnatu wejs¢ binarnych

+13V..+30V="1"

-3V.45V="0"
Klasa ochrony 1P20
Temperatura otoczenia -15...+60 °C
Temperatura magazynowania -25..+85 °C

1) Ze zintegrowanym, dynamicznym opornikiem obcigzeniowym
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Dane techniczne MOVIMOT®-wersja standardowa VA

Dane techniczne opcji

MDG11A

Prostownik
hamulca BGM

Opcja MDG11A

Numer katalogowy 0822941 4
Napiecie wejsciowe 24 \Vpc £ 25 %
Zapotrzebowanie na prad ok. 70 mA

Ztacze szeregowe

RS-485 dla podtgczenia jednej przetwornicy MOVIMOT®

przy sterowaniu poprzez zaciski

Klasa ochrony 1P65
Temperatura otoczenia -15...+60 °C
Temperatura magazynowania -25..+85 °C

STOP!

Przy zbyt wysokim napieciu przytaczeniowym prostownik hamulca BGM
przytaczony do niego rezystor hamujacy mogg ulec uszkodzeniu.

Napiecie cewki hamulca musi zgadzac¢ sie z napieciem przytgczeniowego!

lub

Przekaznik
napiecia URM

Prostownik hamulca BGM

Numer katalogowy

0827602 1

Klasa ochrony

IP20

Znamionowe napigcie przytaczeniowe
(czarne kable przytaczeniowe)

230 Vpc...500 Vg, +10 % /-15 %
50 Hz...60 Hz 5 %

Napigcie sterownicze
(czerwone / niebieskie kable
przytaczeniowe)

+13V.430V="1"
-3V.+5VvV="0"

Prad hamulca
(podtaczenie hamulca 13, 14, 15)

maks. 0,8 Apc

Temperatura otoczenia -25...+60 °C
Temperatura magazynowania -25..+85 °C
Przekaznik napiecia URM

Numer katalogowy 0827 601 3

Funkcja

Powoduje szybkie zatgczenie sie hamulca mechanicznego

Klasa ochrony

IP20

Napigcie znamionowe Uy

36 Vpc...167 Vpe
(cewka hamulca 88 Vp¢ ...167 Vac)

Prad hamulca Iy 0,75A
Temperatura otoczenia -25...460 °C
Temperatura magazynowania -25...485 °C
Czas wytaczenia t,,y; (roztaczenie ok. 40 ms

stalopradowe)
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P| Hz

M| Dpane techniczne MOVIMOT®-wersja standardowa
Robocza szczelina powietrzna, moment hamowania hamulca

MNF11A

Opcja MNF11A

Numer katalogowy

08283168

Funkcja

3-fazowy filtr sieciowy

Klasa ochrony

IPOO

Napiecie wejsciowe

3x380V£10 % /50...60 Hz

Prad wejsciowy 4A
Temperatura otoczenia -25...+60 °C
Temperatura magazynowania -25...+85 °C

13.4 Robocza szczelina powietrzna, moment hamowania hamulca

Hamulec

Silnik | Roboczaszczelina
powietrzna mm

min." maks.

moment hamowania [Nm]

Ustawienia momentéw hamowania

Rodzaj i liczba sprezyn

normalny czerwony

Numer zaméwieniowy sprezyn

normalny

czerwony

BMGO05

DT 71

BMG1

DT 80

BMG2

BMG4

' DV 100

DT 90

0,25 0,6

50
4,0
2,5
1,6
1,2

l
wWwhoON

10
7,5
6,0
50
4,0
2,5

TNWWAO
ON 1T Wi

135017 X

135018 8

TN W
WwhoON

NWwWWwho
W N

N

135150 8

1351516

1) Przestrzegaé podczas kontroli roboczej szczeliny powietrznej: Po prébnym uruchomieniu moga pojawi¢ sie odchylenia +/- 0,15 mm

ze wzgledu na tolerancje réwnolegtosci tarczy hamulcowe;.

13.5 Dopuszczalne typy tozysk kulkowych

Typ silnika tozysko A (silniki na tapach, silniki kotnierzowe tozysko B (silnik trojfazowy, silnik z hamulcem)
i motoreduktory)
Silnik kotnierzowy Motoreduktor ‘ Silnik na tapach | Silnik pradu przemiennego | Silnik z hamulcem
DT 71-80 6204-Z-J 6303-Z-J ‘ 6204-Z-J 6203-J 6203-RS-J-C3
DT 90-DV100 6306-Z-J-C3 6205-J 6205-RS-J-C3

Instrukcja obstugi — MOVIMOT® MM..C




Dane techniczne MOVIMOT®-wersja standardowa

Zintegrowane ztgcze RS-485

13.6 Zintegrowane zfacze RS-485

Ztacze RS-485

Standardowe ztacze

RS-485 zgodne ze standardem EIA (ze zintegrowanym, dynamicznym
opornikiem obcigzeniowym)

Szybkos¢ przesytu 9,6 kbaud

31,25 kbaud (w potaczeniu ze ztgczem polowym MF..)
Bity startu 1 bit startu
Bity stopu 1 bit stopu

Bity parametréow

8 bitow parametréw

Parzystosé¢

1 bit parzystosci, uzupetniony do réwnej parzystosci (even parity)

Kierunek parametréow

nieukierunkowany

Tryb pracy

Czas Timeout

asynchroniczny, pét-duplexowy

1s

Dtugosci przewodow

Liczba abonentow

maks. 200 m w trybie RS-485 z 9600 baud
maks. 30 m przy szybkosci przesyfania danych: 31250 baud"

* maks. 32 abonentow (1 Busmaster? + 31 MOVIMOT®) mozliwe adresy
grupy i broadcast
« 15 MOVIMOT® adresowane pojedynczo

1) Szybko$¢ przesytania danych 31250 baud w trybie pracy ze zigczem magistrali polowej MF..

rozpoznawana jest automatycznie.
2) Zew. sterowanie poprzez opcje MBG11A, MWA21A lub MLG..A

13.7 Przyporzadkowanie wewnetrznych rezystorow hamujacych

Typ MOVIMOT® Rezystor hamujacy Numer katalogowy
MMO03 do MM15 BW1 0822897 3"
MM22 do MMM3X BW2 0823 1362"

1) 2 $ruby M4 x 8 dostepne w zakresie dostawy

Instrukcja obstugi — MOVIMOT® MM..C

13

197



13

198

kWAl 17  Dane techniczne MOVIMOT®-wersja standardowa
2 Przyporzadkowanie zewnetrznych rezystoréw hamujacych
P| Hz

13.8 Przyporzadkowanie zewnetrznych rezystorow hamujacych

Typ MOVIMOT® Rezystor hamujacy Numer katalogowy Siatka ochronna
BW200-003/K-1.5 08282919 0813152 X

MMO03 do MM15 BW200-005/K-1.5 08282838 -
BW150-010 08022852 -
BW100-003/K-1.5 08282935 0813152 X
BW100-005/K-1.5 0828 286 2 -

MM22 do MMM3X
BW068-010 08022879 -
BW068-020 08022860 -

BW100...
BW200...

BW100-003/ BW100-005/ BW200-003/ BW200-005/
K-1.5 K-1.5 K-1.5 K-1.5

Numer katalogowy 08282935 0 828 286 2 08282919 08282838

Funkcja Odprowadzanie energii generatorowej

Klasa ochrony IP65

Opornos¢ 100 Q 100 Q 200 Q 200 Q

Moc 100 W 200 W 100 W 200w

przy S1, 100 % ED

Wymiary szer. x wys. x gt. | 146 x15x80 mm | 152 x15x80 mm | 146 x 15 x 80 mm | 152 x 15 x 80 mm

Dlugosci przewodow 1,5m

BW150-010 BW068-010 BW068-020
Numer katalogowy 0802 285 2 0802 287 9 0802 286 0
Funkcja Odprowadzanie energii generatorowej
Klasa ochrony P66
Opornos¢ 150 Q 68 Q 68 Q
Moc zgodnie z UL 600 W 600 W 1200 W
przy S1, 100 % ED
Moc zgodnie z normg CE | 900 W 900 W 1800 W
przy S1, 100 % ED
Wymiary szer. x wys. x gt. | 260 x 75 x 174 mm 260 x 75 x 174 mm 610 x 75 x 174 mm

13.9 Rezystencja i przyporzadkowanie cewki hamulcowej

Silnik Hamulec Opornos¢ cewki hamulca?
DT71 BMGO05 277 Q (230 V)

DT80 BMG1 248 Q (230 V)

DT90 BMG2 216 Q (230 V) /54,2 Q (110 V)

DV100/DT100 BMG4 43,5Q (110V)

1) Warto$¢ znamionowa zmierzona miedzy czerwonym przytaczem (zacisk 13) a niebieskim (zacisk 15)
w temperaturze 20 °C, mozliwe sg wahania w zalezno$ci od temperatury w zakresie -25 % / +40 %.
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Dane techniczne MOVIMOT® z wbudowanym zlagczem AS-interface
Silnik z punktem znamionowym pracy 400 V/50 Hz lub 400 V/100 Hz

14 Dane techniczne MOVIMOT® z wbudowanym zlaczem AS-interface
14.1 Silnik z punktem znamionowym pracy 400 V/50 Hz lub 400 V/100 Hz

Temperatura

magazynowania®)

Typ MOVIMOT® MM 03C- | MM 05C- MM 07C- MM 11C- | MM 15C- | MM 22C- MM 30C- MM 3XC-

503-30 503-30 503-30 503-30 503-30 503-30 503-30 503-30
Numer katalogowy 824 3557 824 356 5 824 357 3 | 824 358 1 824 359 X| 824 360 3| 824 361 1 824 362 X
Pozorna moc wyjsciowa
przy Ujee = 380...500 Vac SN 1,1 kVA 1,4 kVA 1,8kVA | 22kVA 28kVA | 38kVA 51kVA @ 6,7kVA
Napigcia przytaczeniowe Usies 3x380Vac /400 Vac /415 Vac /460 Ve /500 Vac
Dopuszczalny zakres Usie¢ =380 Vpc -10 % ... 500 Ve +10 %
Czestotliwo$¢ sieciowa fsiee 50Hz ... 60 Hz+ 10 %
Napiecie znamionowe sieci
(pgy@USieé =400 V() lsiec 1,3 Apc 1,6 Apc 19Axc | 24Apc | 35Axc | 50Asc | 6 7Apc 8B Axc
Napigcie na wyjsciu Ua 0...Ugjec
Czestotliwos¢ wyjsciowa fa 2...100 Hz
Rozdzielczos¢ 0,01 Hz
Punkt znamionowy pracy 400 V przy 50 Hz / 100 Hz
Znamionowy prad wyjscia Iy 16Aac | 20Asc  25Anc  32Axc | 40Axc | 55Axc  73Aac 98Anc
Moc silnika S1 3,0 kW

PMot 0,37 kW | 055kW @ 0,75kW 1,1 kW 1,5 kW 22kWw | 30kWw —
Moc silnika S3 25 % ED 4,0 kW
Czestotliwosé - PWM 4 (ustawienie fabryczne) / 8 / 16") kHz
Ograniczenie pradu Imaks silnikowe: 160 % przy Ni A
generatorowe: 160 % przy Ni A

Maksymalna diugosé¢ 15 m w przypadku montazu przysilnikowego przetwornicy czestotliwosci MOVIMOT®
przewodow silnika (z przewodem hybrydowym SWE i opcjg P2.A)
Zewnetrzny rezystor R 150 Q 68 Q
hamujacy min
Odpornos$¢ na zaklécenia spetnia wymogi EN 61800-3
Emisja zaktécen spetnia norme EN 61800-3 oraz klase wartosci granicznych A wedtug EN 55011 i EN 55014
Temperatura otoczenia By -25 °C...+40 °C (Pn-redukcja: 3 % Iy na K do maks. 60 °C) 2)

-25 °C...+85 °C (EN 60721-3-3, Klasa 3K3)

Maksymalnie dopuszczalne
drgania i udary

zgodnie z EN 50178

Klasa ochrony
(w zaleznosci od silnika)

IP54, IP55, IP65, IP66 (do wyboru, podaé przy zamoéwieniu)
IP67 (mozliwe tylko dla falownika ze skrzynkg zaciskowg)

Tryb pracy

S1 (EN 60149-1-1i 1-3), S3 maks. czas cyklu pracy 10 minut

Rodzaj chtodzenia
(DIN 41751)

chtodzenie samoczynne

Wysokos¢ ustawienia

Konieczne srodki ochronne

h <1000 m (redukcja Py: 1 % na 100 m od 1000 m wysokos$ci ustawienia, patrz tez rozdziat 7.1)

uziemienie urzadzenia
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kWAl 17  Dane techniczne MOVIMOT® z wbudowanym zlagczem AS-interface

7 Dane techniczne opcji
P| Hz
Typ MOVIMOT® MM 03C- | MM 05C- MM 07C- MM 11C- | MM 15C- | MM 22C- MM 30C- MM 3XC-
503-30 503-30 503-30 503-30 503-30 503-30 503-30 503-30
Numer katalogowy 8243557 | 8243565 824 357 3 824 358 1| 824 359 X824 360 3| 824 361 1 824 362 X
Zasilanie elektroniki Ztacze AS-interface: 29,5V - 31,6 V (zasilacz AS-interface wedtug EN 50295)

Opcjonalnie AUX-PWR

24V £ 25 %, EN 61131-2, tetnienie resztkowe maks. 13 %, pojemnos¢ wejsciowa 100 UF

Do zasilania napigciem pomocniczym AUX-PWR przeznaczony jest zasilacz PELV (Protective
Extra Low Voltage) wedtug IEC 60364-4-41 z funkcjg bezpiecznego rozdzielania.

I tylko ztacze AS-interface: < 200 mA“) (typ. 120 mA przy 30 V)

Ig AS-interface + AUX-PWR: < 50 mA (typ. 30 mA przy 30 V) + 200 mA% (typ. 120 mA przy 24 V)

Wejscie sterownicze AS + Podtaczanie tacza danych AS-interface

AS - Podtaczanie tacza danych AS-interface
Przytacze czujnika KI. DI2 Zewnetrzne wejscie czujnika
(Maksymalna dtugo$é KI. DI3 Zewnetrzne wejscie czujnika
przewodow czujnika 15 m) KI. OV Zasilanie czujnika 24 V

KI. OVL | Potencjat odniesienia dla zasilania czujnika

Ztacze diagnostyczne RJ10

1) Czestotliwos¢ PWM 16 kHz (niskoszumowa): W przypadku ustawienia przetacznika DIP-SWITCH S3/3 = ON urzadzenia pracujg
z czestotliwoscia PWM 16 kHz (niskoszumowa) i przetaczajg, w zaleznosci od temperatury radiatora, stopniowo na mniejsze
czestotliwosci.

2) -25°C...+40°C z S3 25 % ED (do maks. 60 °C z S3 10 % ED)

3) W przypadku magazynowania dtugoterminowego przytaczaj urzadzenie co dwa lata na co najmniej 5 minut do napiecia sieciowego.
W przeciwnym razie skroci sie zywotno$é urzadzenia.

4) Warto$¢ pradu wzrasta rownomiernie z zapotrzebowaniem podiaczonych czujnikéw (maks. 100 mA)

14.2 Dane techniczne opcji

Przekaznik
napiecia URM
Przekaznik napiecia URM
Numer katalogowy 0827 601 3
Funkcja Powoduje szybkie zatgczenie sie hamulca mechanicznego
Klasa ochrony 1P20
Napigcie znamionowe Uy 36 Vpg...167 Vpe
(cewka hamulca 88 Vp¢ ...167 Vac)
Prad hamulca Iy 0,75 A
Temperatura otoczenia -25...460 °C
Temperatura magazynowania -25...485 °C
Czas wytaczenia t,,y; (roztaczenie ok. 40 ms
statopradowe)

MNF11A
Opcja MNF11A
Numer katalogowy 0828 316 8
Funkcja 3-fazowy filtr sieciowy
Klasa ochrony IP0O
Napiecie wejsciowe 3x380V 10 % /50...60 Hz
Prad wejsciowy 4A
Temperatura otoczenia -25...460 °C
Temperatura magazynowania -25...+85 °C
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Robocza szczelina powietrzna, moment hamowania hamulca

14.3 Robocza szczelina powietrzna, moment hamowania hamulca

Hamulec

Silnik

Roboczaszczelina
powietrzna mm

min."

maks.

moment hamowania [Nm]

Rodzaj i liczba sprezyn

normalny czerwony

Ustawienia momentéw hamowania

Numer zamoéwieniowy sprezyn

normalny czerwony

BMGO05

DT 71

BMG1

DT 80

0,25

BMG2

BMG4

DT 90

DV 100

0,6

5,0
4,0
2,5
1,6
1,2

'
wWwhOoON

FTNWLWRAOD
DAON T WN

135017 X 135018 8

PN W

'
wWwhoON

NWWhArOD
N1 WN

1351508 1351516

1) Przestrzegaé podczas kontroli roboczej szczeliny powietrznej: Po prébnym uruchomieniu moga pojawi¢ sie odchylenia +/- 0,15 mm
ze wzgledu na tolerancje réwnolegtosci tarczy hamulcowe;.

14.4 Dopuszczalne typy tozysk kulkowych

Typ silnika tozysko A (silniki na tapach, silniki kotnierzowe tozysko B (silnik tréjfazowy, silnik z hamulcem)
i motoreduktory)
Silnik kotnierzowy ‘ Motoreduktor | Silnik na fapach Silnik pradu przemiennego Silnik z hamulcem
DT 71-80 6204-Z-J ‘ 6303-Z-J 6204-Z-J 6203-J 6203-RS-J-C3
DT 90-DV100 6306-Z-J-C3 6205-J 6205-RS-J-C3

14.5 Przyporzadkowanie wewnetrznych rezystorow hamujgcych

Typ MOVIMOT® Rezystor hamujacy Numer katalogowy
MMO03 do MM15 BW1 0822897 3"
MM22 do MMM3X BW2 0823136 2"

1) 2 $ruby M4 x 8 dostepne w zakresie dostawy
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Dane techniczne MOVIMOT® z wbudowanym zlgczem AS-interface
Przyporzadkowanie zewnetrznych rezystoréw hamujacych

14.6 Przyporzadkowanie zewnetrznych rezystorow hamujacych

Typ MOVIMOT® Rezystor hamujacy Numer katalogowy Siatka ochronna
BW200-003/K-1.5 08282919 0813152 X
MMO03 do MM15 BW200-005/K-1.5 08282838 -
BW150-010 0802 2852 -
BW100-003/K-1.5 08282935 0813152 X
MM22 do MMM3X BW100-005/K-1.5 0828 286 2 -
BW068-010 08022879 -
BW068-020 08022860 -
BW100-003/ BW100-005/ BW200-003/ BW200-005/
K-1.5 K-1.5 K-1.5 K-1.5
Numer katalogowy 08282935 0828 286 2 08282919 08282838
Funkcja Odprowadzanie energii generatorowej
Klasa ochrony . IP65
Opornos¢ 100 Q 100 Q 200 Q 200 Q
Moc 100 W 200 W 100 W 200 W
przy S1, 100 % ED
Wymiary szer. x wys. x gt. 146 x 15x80mm | 152x15x80 mm | 146 x 15x 80 mm | 152 x 15 x 80 mm

Dlugosci przewodow

1,5m

BW150-010 BW068-010 BW068-020
Numer katalogowy 108022852 108022879 08022860
Funkcja Odprowadzanie energii generatorowe;j
Klasa ochrony P66
Opornosé 150 Q 68 Q 68 Q
Moc zgodnie z UL 600 W 600 W 1200 W
przy S1, 100 % ED
Moc zgodnie z normg CE | 900 W 900 W 1800 W
przy S1, 100 % ED
Wymiary szer. x wys. x gt. .260x75x174 mm . 260 x 75 x 174 mm 610 x 75 x 174 mm

14.7 Rezystencja i przyporzadkowanie cewki hamulcowej

Silnik Hamulec Opornosé cewki hamulca®
DT71 BMGO05 277 Q (230 V)

DT80 ' BMG1 248 Q (230 V)

DT90 BMG2 216 Q (230 V) /54,2 Q (110 V)

DV100/DT100 BMG4

435Q (110V)

1) Warto$¢ znamionowa zmierzona miedzy czerwonym przytaczem (zacisk 13) a niebieskim (zacisk 15)
w temperaturze 20 °C, mozliwe sg wahania w zaleznosci od temperatury w zakresie -25 % / +40 %.
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Spis adreséw

Niemcy
Gtoéwny zarzad Bruchsal SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75-0
Zaktad produkcyjny Ernst-Blickle-Strale 42 Faks +49 7251 75-1970
Dystrybucja D-76646 Bruchsal http://www.sew-eurodrive.de
Adres skrzynki pocztowej sew@sew-eurodrive.de
Postfach 3023 « D-76642 Bruchsal
Service Centrum SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75-1710
Competence Center Getriebe / Ernst-Blickle-StralRe 1 Faks +49 7251 75-1711
Motoren D-76676 Graben-Neudorf sc-mitte-gm@sew-eurodrive.de
Centrum SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75-1780
Elektronika Ernst-Blickle-StralRe 42 Faks +49 7251 75-1769
D-76646 Bruchsal sc-mitte-e@sew-eurodrive.de
Pétnoc SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 5137 8798-30
Alte Ricklinger StralRe 40-42 Faks +49 5137 8798-55
D-30823 Garbsen (bei Hannover) sc-nord@sew-eurodrive.de
Wschaod SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 3764 7606-0
Déankritzer Weg 1 Faks +49 3764 7606-30
D-08393 Meerane (przy Zwickau) sc-ost@sew-eurodrive.de
Potudnie SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 89 909552-10
DomagkstralBe 5 Faks +49 89 909552-50
D-85551 Kirchheim (przy Monachium) sc-sued@sew-eurodrive.de
Zachod SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 2173 8507-30
Siemensstralie 1 Faks +49 2173 8507-55
D-40764 Langenfeld (przy Dusseldorf) sc-west@sew-eurodrive.de
Drive Service Hotline / 24-h-Rufbereitschaft +49 180 5 SEWHELP
+49 180 5 7394357
Dalsze adresy dotyczace punktéow serwisowych w Niemczech na zadanie.
Francja
Zaktad produkcyjny Haguenau SEW-USOCOME Tel. +33 388 73 67 00
Dystrybucja 48-54, route de Soufflenheim Faks +33 3 88 73 66 00
Serwis B. P. 20185 http://www.usocome.com
F-67506 Haguenau Cedex sew@usocome.com
Zaklady montazowe Bordeaux SEW-USOCOME Tel. +33 5 57 26 39 00
Dystrybucja Parc d'activités de Magellan Faks +33 5 57 26 39 09
Serwis 62, avenue de Magellan - B. P. 182
F-33607 Pessac Cedex
Lyon SEW-USOCOME Tel. +33 472 15 37 00
Parc d'Affaires Roosevelt Faks +334 72 1537 15
Rue Jacques Tati
F-69120 Vaulx en Velin
Paris SEW-USOCOME Tel. +33 1 64 42 40 80
Zone industrielle Faks +33 1 64 42 40 88
2, rue Denis Papin
F-77390 Verneuil I'Etang
Dalsze adresy dotyczace punktéw serwisowych we Francji na zadanie.
Algerien
Dystrybucja Alger Réducom Tel. +213 21 8222-84
16, rue des Fréres Zaghnoun Faks +213 21 8222-84
Bellevue El-Harrach
16200 Alger
Argentyna
Zaktad montazowy  Buenos Aires SEW EURODRIVE ARGENTINA S.A. Tel. +54 3327 4572-84
Dystrybucja Centro Industrial Garin, Lote 35 Faks +54 3327 4572-21
Serwis Ruta Panamericana Km 37,5 sewar@sew-eurodrive.com.ar

1619 Garin
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Australia
Zaklady montazowe Melbourne SEW-EURODRIVE PTY. LTD. Tel. +61 3 9933-1000
Dystrybucja 27 Beverage Drive Faks +61 3 9933-1003
Serwis Tullamarine, Victoria 3043 http://www.sew-eurodrive.com.au
enquires@sew-eurodrive.com.au
Sydney SEW-EURODRIVE PTY. LTD. Tel. +61 2 9725-9900
9, Sleigh Place, Wetherill Park Faks +61 2 9725-9905
New South Wales, 2164 enquires@sew-eurodrive.com.au
Townsville SEW-EURODRIVE PTY. LTD. Tel. +61 7 4779 4333
12 Leyland Street Faks +61 7 4779 5333
Garbutt, QLD 4814 enquires@sew-eurodrive.com.au
Austria
Zaktady montazowe Wiedeii SEW-EURODRIVE Ges.m.b.H. Tel. +43 1 617 55 00-0
Dystrybucja Richard-Strauss-Strasse 24 Faks +43 1 617 55 00-30
Serwis A-1230 Wien http://sew-eurodrive.at
sew@sew-eurodrive.at
Belgia
Zaklady montazowe Bruksela SEW Caron-Vector S.A. Tel. +32 10 231-311
Dystrybucja Avenue Eiffel 5 Faks +32 10 231-336
Serwis B-1300 Wavre http://www.caron-vector.be
info@caron-vector.be
Brazylia
Zaktady montazowe Sao Paulo SEW-EURODRIVE Brasil Ltda. Tel. +55 11 6489-9133
Dystrybucja Avenida Amancio Gaiolli, 50 Faks +55 11 6480-3328
Serwis Caixa Postal: 201-07111-970 http://www.sew.com.br
Guarulhos/SP - Cep.: 07251-250 sew@sew.com.br
Dalsze adresy dotyczace punktéw serwisowych w Brazylii na zadanie.
Butgaria
Dystrybucja Sofia BEVER-DRIVE GmbH Tel. +359 2 9151160
Bogdanovetz Str.1 Faks +359 2 9151166
BG-1606 Sofia bever@fastbg.net
Chile
Zaktady montazowe Santiago de SEW-EURODRIVE CHILE LTDA. Tel. +56 2 75770-00
Dystrybucja Chile Las Encinas 1295 Faks +56 2 75770-01
Serwis Parque Industrial Valle Grande www.sew-eurodrive.cl
LAMPA ventas@sew-eurodrive.cl
RCH-Santiago de Chile
Adres skrzynki pocztowej
Casilla 23 Correo Quilicura - Santiago - Chile
Chiny
Zaktad produkcyjny Tianjin SEW-EURODRIVE (Tianjin) Co., Ltd. Tel. +86 22 25322612
Zaktad montazowy No. 46, 7th Avenue, TEDA Faks +86 22 25322611
Dystrybucja Tianjin 300457 gm-tianjin@sew-eurodrive.cn
Serwis http://www.sew-eurodrive.com.cn
Zaktady montazowe Suzhou SEW-EURODRIVE (Suzhou) Co., Ltd. Tel. +86 512 62581781

Dystrybucja 333, Suhong Middle Road Faks +86 512 62581783
Serwis Suzhou Industrial Park suzhou@sew.com.cn

Jiangsu Province, 215021

P. R. Chiny

Dalsze adresy dotyczgce punktow serwisowych w Chiny na zgdanie.

Chorwacja
Dystrybucja Zagrzeb KOMPEKS d. o. o. Tel. +385 1 4613-158
Serwis PIT Erdédy 4 Il Faks +385 1 4613-158

HR 10 000 Zagreb

kompeks@net.hr
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Dania
Zaktady montazowe Kopenhaga SEW-EURODRIVEA/S Tel. +45 43 9585-00
Dystrybucja Geminivej 28-30, P.O. Box 100 Faks +45 43 9585-09
Serwis DK-2670 Greve http://www.sew-eurodrive.dk
sew@sew-eurodrive.dk
Estonia
Dystrybucja Tallin ALAS-KUUL AS Tel. +372 6593230
Mustamae tee 24 Faks +372 6593231
EE-10620Tallin veiko.soots@alas-kuul.ee
Finlandia
Zaktady montazowe Lahti SEW-EURODRIVE OY Tel. +358 201 589-300
Dystrybucja Vesiméaentie 4 Faks +358 3 780-6211
Serwis FIN-15860 Hollola 2 sew@sew.fi
http://www.sew-eurodrive fi
Gabun
Dystrybucja Libreville Electro-Services Tel. +241 7340-11
B. P. 1889 Faks +241 7340-12
Libreville
Grecja
Dystrybucja Ateny Christ. Boznos & Son S.A. Tel. +30 2 1042 251-34
Serwis 12, Mavromichali Street Faks +30 2 1042 251-59
P.O. Box 80136, GR-18545 Piraeus http://www.boznos.gr
info@boznos.gr
Hiszpania
Zaktady montazowe Bilbao SEW-EURODRIVE ESPANA, S.L. Tel. +34 9 4431 84-70
Dystrybucja Parque Tecnolégico, Edificio, 302 Faks +34 9 4431 84-71
Serwis E-48170 Zamudio (Vizcaya) http://www.sew-eurodrive.es
sew.spain@sew-eurodrive.es
Holandia
Zaklady montazowe Rotterdam VECTOR Aandrijftechniek B.V. Tel. +31 10 4463-700
Dystrybucja Industrieweg 175 Faks +31 10 4155-552
Serwis NL-3044 AS Rotterdam http://www.vector.nu
Postbus 10085 info@vector.nu
NL-3004 AB Rotterdam
Hong Kong
Zaktady montazowe Hong Kong SEW-EURODRIVE Ltd. Tel. +852 2 7960477 + 79604654
Dystrybucja Unit No. 801-806, 8th Floor Faks +852 2 7959129
Serwis Hong Leong Industrial Complex sew@sewhk.com
No. 4, Wang Kwong Road
Kowloon, Hong Kong
Indie
Zaktady montazowe Baroda SEW-EURODRIVE India Pvt. LTD. Tel. +91 265 2831086
Dystrybucja Plot No. 4, Gidc Faks +91 265 2831087
Serwis Por Ramangamdi « Baroda - 391 243 http://www.seweurodriveindia.com
Gujarat mdoffice@seweurodriveindia.com
Biura obstugi Bangalore SEW-EURODRIVE India Private Limited Tel. +91 80 22266565
technicznej 308, Prestige Centre Point Faks +91 80 22266569
7, Edward Road salesbang@seweurodriveinindia.com
Bangalore
Irlandia
Dystrybucja Dublin Alperton Engineering Ltd. Tel. +353 1 830-6277
Serwis 48 Moyle Road Faks +353 1 830-6458

Dublin Industrial Estate
Glasnevin, Dublin 11
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Izrael

Dystrybucja Tel-Aviv Liraz Handasa Ltd. Tel. +972 3 5599511
Ahofer Str 34B / 228 Faks +972 3 5599512
58858 Holon lirazhandasa@barak-online.net
Japonia
Zaktady montazowe Toyoda-cho SEW-EURODRIVE JAPAN CO., LTD Tel. +81 538 373811
Dystrybucja 250-1, Shimoman-no, Faks +81 538 373814
Serwis lwata sewjapan@sew-eurodrive.co.jp
Shizuoka 438-0818
Kamerun
Dystrybucja Douala Electro-Services Tel. +237 4322-99
Rue Drouot Akwa Faks +237 4277-03
B. P. 2024
Douala
Kanada
Zaktady montazowe Toronto SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Tel. +1 905 791-1553
Dystrybucja 210 Walker Drive Faks +1 905 791-2999
Serwis Bramalea, Ontario L6T3W1 http://www.sew-eurodrive.ca
l.reynolds@sew-eurodrive.ca
Vancouver SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Tel. +1 604 946-5535
7188 Honeyman Street Faks +1 604 946-2513
Delta. B.C. V4G 1 E2 b.wake@sew-eurodrive.ca
Montreal SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Tel. +1 514 367-1124
2555 Rue Leger Faks +1 514 367-3677
LaSalle, Quebec H8N 2V9 a.peluso@sew-eurodrive.ca
Dalsze adresy dotyczace punktéw serwisowych w Kanadzie na zadanie.
Kolumbia
Zaktady montazowe Bogota SEW-EURODRIVE COLOMBIA LTDA. Tel. +57 1 54750-50
Dystrybucja Calle 22 No. 132-60 Faks +57 1 54750-44
Serwis Bodega 6, Manzana B http://www.sew-eurodrive.com.co
Santafé de Bogota sewcol@sew-eurodrive.com.co
Korea
Zaktady montazowe Ansan-City SEW-EURODRIVE KOREA CO., LTD. Tel. +82 31 492-8051
Dystrybucja B 601-4, Banweol Industrial Estate Faks +82 31 492-8056
Serwis Unit 1048-4, Shingil-Dong http://www.sew-korea.co.kr
Ansan 425-120 master@sew-korea.co.kr
Libanon
Dystrybucja Beirut Gabriel Acar & Fils sarl Tel. +961 1 4947-86
B. P. 80484 +961 1 4982-72
Bourj Hammoud, Beirut +961 3 2745-39
Faks +961 1 4949-71
gacar@beirut.com
Litwa
Dystrybucja Alytus UAB Irseva Tel. +370 315 79204
Naujoji 19 Faks +370 315 56175
LT-62175 Alytus info@irseva.lt
http://www.sew-eurodrive. It
Luksemburg
Zaktady montazowe Bruksela CARON-VECTOR S A. Tel. +32 10 231-311
Dystrybucja Avenue Eiffel 5 Faks +32 10 231-336
Serwis B-1300 Wavre http://www.caron-vector.be
info@caron-vector.be
totwa
Dystrybucja Riga SIA Alas-Kuul Tel. +371 7139253
Katlakalna 11C Faks +371 7139386
LV-1073 Riga http://www.alas-kuul.com

info@alas-kuul.com
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Malezja
Zaklady montazowe Johore SEW-EURODRIVE SDN BHD Tel. +60 7 3549409
Dystrybucja No. 95, Jalan Seroja 39, Taman Johor Jaya Faks +60 7 3541404
Serwis 81000 Johor Bahru, Johor sales@sew-eurodrive.com.my
West Malaysia
Marokko
Dystrybucja Casablanca Afit Tel. +212 22618372
5, rue Emir Abdelkader Faks +212 22618351
MA 20300 Casablanca richard.miekisiak@premium.net.ma
Mexiko
Zaktady montazowe Queretaro SEW-EURODRIVE MEXIKO SA DE CV Tel. +52 442 1030-300
Dystrybucja SEM-981118-M93 Faks +52 442 1030-301
Serwis Tequisquiapan No. 102 http://www.sew-eurodrive.com.mx
Parque Industrail Queretaro scmexico@seweurodrive.com.mx
C.P. 76220
Queretaro, Mexico
Norwegia
Zaklady montazowe Moss SEW-EURODRIVE A/S Tel. +47 69 241-020
Dystrybucja Solgaard skog 71 Faks +47 69 241-040
Serwis N-1599 Moss http://www.sew-eurodrive.no
sew@sew-eurodrive.no
Nowa Zelandia
Zaktady montazowe Auckland SEW-EURODRIVE NEW ZEALAND LTD. Tel. +64 9 2745627
Dystrybucja P.O. Box 58-428 Faks +64 9 2740165
Serwis 82 Greenmount drive http://www.sew-eurodrive.co.nz
East Tamaki Auckland sales@sew-eurodrive.co.nz
Christchurch SEW-EURODRIVE NEW ZEALAND LTD. Tel. +64 3 384-6251
10 Settlers Crescent, Ferrymead Faks +64 3 384-6455
Christchurch sales@sew-eurodrive.co.nz
Peru
Zaktady montazowe Lima SEW DEL PERU MOTORES REDUCTORES Tel. +51 1 3495280
Dystrybucja S.AC. Faks +51 1 3493002
Serwis Los Calderos, 120-124 http://www.sew-eurodrive.com.pe
Urbanizacion Industrial Vulcano, ATE, Lima sewperu@sew-eurodrive.com.pe
Polska
Zaktady montazowe tédz SEW-EURODRIVE Polska Sp.z.0.0. Tel. +48 42 67710-90
Dystrybucja ul. Techniczna 5 Faks +48 42 67710-99
Serwis PL-92-518 Lodz http://www.sew-eurodrive.pl
sew@sew-eurodrive.pl
Portugalia
Zaktady montazowe Coimbra SEW-EURODRIVE, LDA. Tel. +351 231 20 9670
Dystrybucja Apartado 15 Faks +351 231 20 3685
Serwis P-3050-901 Mealhada http://www.sew-eurodrive.pt
infosew@sew-eurodrive.pt
Republika Czeska
Dystrybucja Praga SEW-EURODRIVE CZ S.R.O. Tel. +420 220121234
Business Centrum Praha Faks +420 220121237
Luzna 591 http://www.sew-eurodrive.cz
CZ-16000 Praha 6 - Vokovice sew@sew-eurodrive.cz
Rosja
Zaktady montazowe St. Petersburg ZAO SEW-EURODRIVE Tel. +7 812 3332522 +7 812 5357142
Dystrybucja P.O. Box 36 Faks +7 812 3332523
Serwis 195220 St. Petersburg Russia http://www.sew-eurodrive.ru

sew@sew-eurodrive.ru
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Zaktady montazowe Johannesburg SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED  Tel. +27 11 248-7000
Dystrybucja Eurodrive House Faks +27 11 494-3104
Serwis Cnr. Adcock Ingram and Aerodrome Roads http://www.sew.co.za
Aeroton Ext. 2 dross@sew.co.za
Johannesburg 2013
P.O.Box 90004
Bertsham 2013
Capetown SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED  Tel. +27 21 552-9820
Rainbow Park Faks +27 21 552-9830
Cnr. Racecourse & Omuramba Road Teleks 576 062
Montague Gardens dswanepoel@sew.co.za
Cape Town
P.O.Box 36556
Chempet 7442
Cape Town
Durban SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED  Tel. +27 31 700-3451
2 Monaceo Place Faks +27 31 700-3847
Pinetown dtait@sew.co.za
Durban
P.O. Box 10433, Ashwood 3605
Rumunia
Dystrybucja Bucuresti Sialco Trading SRL Tel. +40 21 230-1328
Serwis str. Madrid nr.4 Faks +40 21 230-7170
011785 Bucuresti sialco@sialco.ro
Senegal
Dystrybucja Dakar SENEMECA Tel. +221 849 47-70
Mécanique Générale Faks +221 849 47-71
Km 8, Route de Rufisque senemeca@sentoo.sn
B. P. 3251, Dakar
Serbia i Czarnogora
Dystrybucja Beograd DIPAR d.o.o. Tel. +381 11 347 3244 / +381 11 288
Ustanicka 128a 0393
PC Kosum, IV floor Faks +381 11 347 1337
SCG-11000 Beograd dipar@yubc.net
Singapur

Zaktady montazowe Singapore

SEW-EURODRIVE PTE. LTD.

Tel. +65 68621701

Dystrybucja No 9, Tuas Drive 2 Faks +65 68612827
Serwis Jurong Industrial Estate http://www.sew-eurodrive.com.sg
Singapore 638644 sewsingapore@sew-eurodrive.com
Stowacja
Dystrybucja Bratislava SEW-Eurodrive SK s.r.o. Tel. +421 2 49595201
Rybnicna 40 Faks +421 2 49595200
SK-83107 Bratislava http://www.sew.sk
sew@sew-eurodrive.sk
Zilina SEW-Eurodrive SK s.r.o. Tel. +421 41 700 2513
ul. Vojtecha Spanyola 33 Faks +421 41 700 2514
SK-010 01 Zilina sew@sew-eurodrive.sk
Banska Bystrica SEW-Eurodrive SK s.r.o. Tel. +421 48 414 6564
Rudlovska cesta 85 Faks +421 48 414 6566
SK-97411 Banska Bystrica sew@sew-eurodrive.sk
Stowenia
Dystrybucja Celje Pakman - Pogonska Tehnika d.o.o. Tel. +386 3 490 83-20
Serwis Ul. XIV. diviziie 14 Faks +386 3 490 83-21
SLO - 3000 Celje pakman@siol.net
Szwajcaria
Zaktady montazowe Basel Alfred Imhof A.G. Tel. +41 61 417 1717
Dystrybucja Jurastrasse 10 Faks +41 61 417 1700
Serwis CH-4142 Miinchenstein bei Basel http://www.imhof-sew.ch

info@imhof-sew.ch
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Szwecja

Zaklady montazowe Jénkoping

SEW-EURODRIVE AB

Tel. +46 36 3442-00

Dystrybucja Gnejsvagen 6-8 Faks +46 36 3442-80
Serwis S-55303 Jonkdping http://www.sew-eurodrive.se

Box 3100 S-55003 J6nképing info@sew-eurodrive.se
Tajlandia

Zaktady montazowe Chon Buri

SEW-EURODRIVE (Thailand) Ltd.

Tel. +66 38 454281

Dystrybucja Bangpakong Industrial Park 2 Faks +66 38 454288

Serwis 700/456, Moo.7, Tambol Donhuaroh sewthailand@sew-eurodrive.com
Muang District
Chon Buri 20000

Tunesien

Dystrybucja Tunis T. M.S. Technic Marketing Service Tel. +216 1 4340-64 + 1 4320-29
7, rue lbn El Heithem Faks +216 1 4329-76
Z.l. SMMT tms@tms.com.tn
2014 Mégrine Erriadh

Turcja

Zaktady montazowe Stambut

SEW-EURODRIVE

Tel. +90 216 4419163 / 164 3838014/15

Dystrybucja Hareket Sistemleri San. ve Tic. LTD. Sti. Faks +90 216 3055867

Serwis Bagdat Cad. Koruma Cikmazi No. 3 sew@sew-eurodrive.com.tr
TR-34846 Maltepe ISTANBUL

Ukraina

Dystrybucja Dnepropetrovsk SEW-EURODRIVE Tel. +380 56 370 3211

Serwis Str. Rabochaja 23-B, Office 409 Faks +380 56 372 2078
49008 Dnepropetrovsk http://www.sew-eurodrive.ua

sew@sew-eurodrive.ua
USA

Zaktad produkcyjny Greenville
Zaktad montazowy

Dystrybucja

Serwis

SEW-EURODRIVE INC.

1295 Old Spartanburg Highway
P.O. Box 518

Lyman, S.C. 29365

Tel. +1 864 439-7537

Faks Sales +1 864 439-7830
Faks Manuf. +1 864 439-9948
Faks Ass. +1 864 439-0566
Teleks 805 550
http://www.seweurodrive.com
cslyman@seweurodrive.com

Zaktady montazowe San Francisco

SEW-EURODRIVE INC.

Tel. +1 510 487-3560

Dystrybucja 30599 San Antonio St. Faks +1 510 487-6381
Serwis Hayward, California 94544-7101 cshayward@seweurodrive.com
Philadelphia/lPA SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 856 467-2277
Pureland Ind. Complex Faks +1 856 845-3179
2107 High Hill Road, P.O. Box 481 csbridgeport@seweurodrive.com
Bridgeport, New Jersey 08014
Dayton SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 937 335-0036
2001 West Main Street Faks +1 937 440-3799
Troy, Ohio 45373 cstroy@seweurodrive.com
Dallas SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 214 330-4824
3950 Platinum Way Faks +1 214 330-4724
Dallas, Texas 75237 csdallas@seweurodrive.com
Dalsze adresy dotyczace punktéw serwisowych w USA na zadanie.
Wenezuela

Zaktady montazowe Valencia

SEW-EURODRIVE Venezuela S.A.

Tel. +58 241 832-9804

Dystrybucja Av. Norte Sur No. 3, Galpon 84-319 Faks +58 241 838-6275
Serwis Zona Industrial Municipal Norte http://www.sew-eurodrive.com.ve
Valencia, Estado Carabobo sewventas@cantv.net
sewfinanzas@cantv.net
Wegry
Dystrybucja Budapeszt SEW-EURODRIVE Kift. Tel. +36 1 437 06-58
Serwis H-1037 Budapest Faks +36 1 437 06-50

Kunigunda u. 18

office@sew-eurodrive.hu
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Wielka Brytania

Zaklady montazowe Normanton

SEW-EURODRIVE Ltd.

Tel. +44 1924 893-855

Dystrybucja Beckbridge Industrial Estate Faks +44 1924 893-702

Serwis P.O. Box No.1 http://www.sew-eurodrive.co.uk
GB-Normanton, West-Yorkshire WF6 1QR info@sew-eurodrive.co.uk

Wiochy

Zaktady montazowe Milano SEW-EURODRIVE di R. Blickle & Co.s.a.s. Tel. +39 02 96 9801

Dystrybucja Via Bernini,14 Faks +39 02 96 799781

Serwis 1-20020 Solaro (Milano) http://www.sew-eurodrive.it

sewit@sew-eurodrive.it

Wybrzeze Kosci Stoniowej

Dystrybucja Abidjan SICA Tel. +225 2579-44
Ste industrielle et commerciale pour I'Afrique Faks +225 2584-36
165, Bld de Marseille
B. P. 2323, Abidjan 08
05/2008
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Motoreduktory \ Przektadnie przemystowe \ Elektronika napedowa \ Automatyka napgdowa \ Serwisy

Oto jak napedzamy Swiat

Ludzie myslacy
szybko, opracowujacy
razem z Tobg
przyszto$ciowe
rozwigzania.

Globalna prezencja —
szybkie, przekonujgce

rozwigzania.

W kazdym miejscu.

Sieé¢ serwisowa,
ktéra jest zawsze
w zasiegu reki —

na catym Swiecie.

Napedy i urzgdzenia
sterujgce,
automatycznie
zwiekszajgce
wydajno$¢ pracy.

f.ﬂaﬁ

Globalna prezencja —
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