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Vorschriften

Vorschriften fir das Errichten von Anlagen:

AuBer den grundlegenden Bestimmungen far das Er-
richten von Starkstromaniagen VDE 0100 und fir die
Bemessung der Kriech- und Luftstrecken YDE 0110 gilt
far die Ausristung von Starkstromaniagen mit elektris-
chen Komponenten VDE 0160 in Verbindung mit VDE
0660, Teil 500. Fur Steuerungen von Be- und Verar-
beitungsmaschinen ist zusatzlich VDE 0113 zu beach-
ten. Bei der Ancrdnung von Betdtigungselementen in
der ‘Ndhe beruhrungsgeféhrlicher Teile ist VDE 0108,
Teil 100, maBgebend.

Der Anwender hat sicherzustellen, daB das Geréat
sowie die zugehdrigen Komponenten nach diesen Be-
stimmungen montiert werden. Die jeweils glltigen
Sicherheitsbestimmungen, z. B. Unfallverh(itungsvor-
schriften, Gesetz Uber technische Arbeitsmittel, sind
auch fur die angeschlossenen Maschinen und Anlagen
ginzuhalten.

ABB Procontic-Geréte sind nach der VDE-Bestimmung
0160 gebaut. Der nach Abschnitt 5.5.1 dieser VDE-Be-
stimmung geforderte Schutz gegen direktes Berihren
ist durch den Anwender, z. B. Einbau in einen
Schaltschrank, sicherzustellen. ABB Procontic-Geréte
sind fur den Einsatz entsprechend Isolationsgruppe A
nach VDE 0110 ausgelegt. Sind bei der Anwendung ar-
hebliche Verschmutzungen zu erwarten, dann ist der
Einbau in ein Gehiuse entsprechender Schutzart vor-
zunehmen.

Verkaufs- und Lieferbedingungen

Die aligemeinen Lieferbedingungen fir Erzeugnisse
und Leistungen der Elektro-Industrie gelten in Verbin-
dung mit den Aligemeinen Verkaufsbedingungen.

Anderungen der Konstruktionen, Abbildungen, Gré-
Ren, Gewichte, Preise usw. bleiben vorbehalten.

Erfaliungsort fur Lieferungen und Zahlungen sowie
alleiniger Gerichtsstand ist Heidelberg.

ABB Schait- und Steuerungstechnik GmbH
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1 BUS-Baugruppen

1.1 Organisation des Busses

Die PROCONTIC b ist ein modulares speicherprogram-
mierbares Steuerungssystem in Blockbauform (&hniich
SIGMA®-trenic b}. Fur die einzelnen Module (Steckkar-
ten) stehtein spezieller Baugruppentrager mit maximal 21
Steckplatzen zur Verfugung. Alle Gerdte werden Ober eine
gemeinsame Busleiterplatte verbunden. Die Steckplatze
fiir die Bit-Peripherie-Geréte (Ein- Ausgaben, Zeit-und
Zahlkarten) sind platzdekodiert, d.h. jeder Steckplatz hat
eine spezielle Gerdte-Adresse (Gruppen-Nr.), wobei auf
jedem Steckplatz maximal 8 Kanal-Adressen {Kanal-Nr.)
ansprechbar sind.

Die Gerdte-Nummern werden im Baugruppentrager von
links nach rechts, beginnend mit 00" gez&hit. Fiir die Auf-
nahme von Bit-Peripherie-Geréten sind die letzten 16
Steckplétze geeignet. Die Kanal-Nummern werden auf
jedem Gerat von unten nach oben, beginnend mit 00
{Baugruppentrager mit Adress-Kodier-Schalter bzw. -
Bricke <<= 7), bzw. 08" (Baugruppentrager mit Adress-
Kodier-Schalter bzw. -Briicke <= 7), gez&hlt.

Die Ubertragung erfolgt bitweise, wobei fiir die Ein- und
Ausgaben getrennte Leitungen verwendet werden.
1.1.1 Steckerbelegung der Signale

In der PROCONTIC b-Etage werden zwei verschiedene
Stecker benuizt:

12-polig fir alle binaren Peripherie-Gerite
32-polig fur Zentralgerate

1.1.2 Stecker (XPE) fiir E/A-Plitze

Aufdiese Steckpiatze passen nur die bindren E/A-Gerste
mit max. 8 Kanalen. Diese Steckplatze sind {iber einen
Dekoder auf der Busleiterplatte platzdekodiert.
PIN-Belegung des Steckers XPE:

b a
uz2a | ° °| GND
VDD | ° o|  vss
ED | ° °i 8%
AD } ° o N
WO o ol Wi
w2 e ol Gi

1.1.3 Stecker (XSP) fir Systemplétze

Steckplatze die sowohl fir komplexe Gerate wie Zen-
tralenerweiterung, Analoggerite usw. geeignet sind, als
auch fur einfache E/A-Gerate der Bit-Peripherie. Bei den
Systemsteckplatzen fehlt das G;-Signal.

PIN-Belegung des Steckers XSP:

b a
24 © @ GND
vDD e @ V8S
ED o e 8S
AD e ° N
Wo @ e Wi
w2 @ ° Gi
W4 e e W3
W6 e e W5
W8 @ © W7
W10 ¢ ¢ W9
W12 e ¢ W11
W14 e e W13
MAUS-N o ° SU-N
Wib o e TN
CS8T-N @ o CLKA1
BRG-N 1 e e WB-N

1.1.4. Stecker (XZE) firr Zentralplatze

Die drei ersten Steckplétze (I-11l) sind fir Netzgerate bzw.
Busverbinder und Zentralen.
PIN-Belegung des Steckers XZE:

o] a
uz24 e e GND
vDD e e VSS
ED © ¢ S5
AD @ ¢ N
WO ¢ © W1
w2 ¢ @ SU-N
w4 e e W3
W6 @ ° w5
w8 o e W7
W10 e e W9
Wiz P ° W11
w14 °© e W13
MAUS-N ° e MRES-N
W15 2 e TN
CS8T-N hd ° ' CLK1
BRQ-N o °l WB-N
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1.2 Signalbeschreibung

Abklrzung : Definition

Erklarung

uz4 | interne 24 V-Versorgungsspannung Entspricht der durch eine LC-Kombination
Spannungsbereich: 24 V +/- 30% gefilterten Spannung an der ,+”-Klemme und
max. Strom:; 1,5 A dient als Versorgungsspannung flr

Leistungsverbraucher auf dem Bus (z.B. LED’s,
Relais usw.)

-GND LSchmutzige 07 ‘Masseleitung fur Leistungsverbraucher,
Sternpunkt am Netzgerat EMV-Barriere (Ruckfihrung von U24)

Voo pes. Logikspannung
07 NG 80 12 V +/- 8%, max. 150 mA ausreichend fur Grundbaugruppentréger
07 NG B2 10V +/-5%, max. 1,5 A 2 x 07 NG 82 ist fur Grund- und alle

Erweiterungsbaugruppeniriager

Vgg Logik-Null nur fir Logik-Masse zu benutzen.

Vgg und GND sind auf dem Netzgerat
(Sternpunkt) miteinander verbunden.

SU-N Spannungs-Unterbrechungssignal; Vpp wird beim Zuschalten auf - 5%
.0"-aktives Open-Kollektor-Signal von Uberwacht, beim Abschalten auf — 15%.
dem Netzgerit Beim Zuschalten der Spannung bieibt SU-N
Pull-up-Widerstand: min. fir 60 ms auf Low {(max. 500 ms)

1 kOhm +/- 2% auf dem Netzgerat SU-N ist nur auf den Systemsteckniatzen
max. Sink-Strom: 20 mA verfigbar.

MRES-N Master-Reset: MRES-N wird beeinfluBt durch:

i .0"-aktives Open-Kollektor-Signal von * SU-N; SU-N=0 MRES-N=0
Zentraleinheit * Inbetriebnahmeeinheit (sie kann MRES-N
Puli-up-Widerstand: auf Low halten)

1 kOhm +/- 2% auf Zentraleinheit * RUN-STOP-Schalter
max. Sink-Strom: 20 mA Die positive MRES-N Flanke stellt den
Programmzahler auf Adresse ,,0000", Start der
Verarbeitung.
N Normalisiersignal Mit Normalisiersignal N=1 werden
. alle Ausgabe-Latches, der Akku
1 aktives Open-Drain-Signal von Zentraleinheit | und der Terminspeicher auf ,0” gesetzt, AD
max. Drainstrom: 2,5 mA wird auf Low gehalten und die Ausfihrung des
Pull-down-Widerstand: Programmende Befehl's (PE) und der
10 kKOhm +/- 2% auf ZE Sprungbefehle wird verhindert.
{nur far die Ansteuerung von CMOS-Eingangen N wird beeinfluBt von:
geeignet) * MRES-N; MRES-N=0 N=1
*8U-N; SU-N = 0 N=1
* kann von Wortprozessoren auf 1-Signat
gehalten werden.
Gi Gerateauswahl-Signal vom Busdekoder Das G;-Signal wird als Stichleitung vom

C-MOS-Ausgang aktiv ,0”-Signal min.

zulassiger Pull-up-Widerstand pro
Gerat: 6,8 kOhm

Busdekoder an jeden Gerate-Steckplatz
gefihrt. Mit G; = 0 wird der
Geréte-Steckplatz freigegeben.

1-2
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Abklrzung - Definition - Erklarung

ED ¢ Eingangsdaten Diese Leitung fihrt den Zustand des
C-MOS8-Ausgang der Bit-Peripherie-Geréte angewdahlten bindren Eingabekanals zur
max. kapazitive Last: 300 pF Verarbeitung
Abschluwiderstand gegen Vgg:
min. zulassig: 8,2 kOhm ‘
max. Reststrom pro Ausgang: < 3 uyA _‘

AD Ausgangsdaten Die Leitung AD fuhrt das bin&re Ergebnis

| C-MOS-Ausgang von Zentraleinheit der Zentrale den Ausgaben und Speichern zu.
max. kapazitive Last: 300 pF Dort wird es mit 8S = Low eingeschrieben.
ohmsche Last: source = 2,5 mA AD = 3-8Btate, wenn CST-N und WB-N = 0
ohmsche Last: sihnk =5 mA

88 Schreibsperre Dieses Signal wird vom Bitprozessor immer
C-MOS-Ausgang von Zentraleinheit dann erzeugt, wenn ein binares Datum in die
max. kapazitive Last: 300 pF Peripherie eingeschrieben werden soll,
ohmsche Last: source = 2,5 mA S8 = 3-State, wenn CST-N und WB-N =0

- ohmsche Last: sink =5 mA

W@ bis 16 Bit PROCONTIC-Wort Dieses aus dem Programmspeicher

Wib C-MOS-Ausgédnge von Zentraleinheit ausgelesene PROCONTIC-Wort bleibt fur den
max. kapazitive Last: 300 pF ganzen Befehlsausfilhrungszykius stabil:
ohmsche Last: source = 2,5 mA bes. Bedeutung einzelner Bits:
ohmsche Last, sink =5 mA W15: Parity-Bit
Pull-up-Widerstande: 100 kOhm W14 Wort/Bit-Umschaltung
auf der Busleiterplatte W10 Negationsbit

WO..W15: 3-State, wenn BRQ-N =0

TN Verarbeitungs-Takt Die Verarbeitung im Bitprozessor erfolgt an
C-MOS-Ausgang von Zentraleinheit der positiven TN-Flanke
max. kapazitive Last: 300 pF 3-State hei CST-N =0
ohmsche Last: source = 2,5 mA
ohmsche Last:sink =5 mA

CLKA1 zentraler Grundtakt von Zentraleinheit:

819,2 kHz +/- 200 Hz
C-MOS-Ausgang
max. kapazitive Last: 100 pF

MAUS-N Dekodiertes Programm-Ende Das vom Bitprozessor dekodierte
Signal von Zentraleinheit Programm-Ende wird mit TN = 0 zum
Open-Koliektor-Ausgang: Programm-Speicher zuriickgesendet.
max. Sink-Strom: 5 mA MAUS-N = 0 bewirkt eine Riickstellung des
Pull-up-Widerstand auf Zentraleinheit: 10 kOhm Programmzahlers auf Adresse ,0000”

CS8T-N Programm-Zahler Stop Dabei werden zwet Zeitphasen unterschieden:
Open-Koliektor-Signal Alle am Bus befindlichen Gerdte machen ihren
min. Sink-Strom: 20 mA CST mit der ersten positiven CLK1-Flanke nach
Pull-up-Widerstand auf Zentraleinheit: 1 kOhm TN, die Inbetriebnahme-Einheit macht ihren

- CST mit der zweiten positiven CLK1-Flanke
nach TN
i
WB-N Wort-Bus-Betrieb

Open-Kollektor-Signal
Pull-up-Widerstand auf Zentraleinheit: 10 kOhm

Pull-up-Widerstand auf Busplatine: 10 kOhm
‘ max. Sink-Strom: 20 mA
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1.3 Busdekoder

Aufder Busleiterplatte befindet sich der Busdekoder, der Der Busdekoder sperrt den Bitbus (alle G;-Signale fihren
die einzelnen Steckplatze Uber eine Stichleitung auswahit 1-Signal} bei allen Befehlen die nicht fiir die Bitperipherie
(Kombinationen aus W4, W5, W6, W7). bestimmt sind.

Durch eine Brilcke kann der Bus fir Kanal-Nr. ,00“ bis

.07 bzw. ,08" bis ,, 15" freigegeben werden (Briicke <=7
bzw. Briicke >=7).

1.4 Abmessungen der Baugruppentriger

L 162 |
| . . i
,};_m[: T l I: j [ A \
it f B |
-‘; —_—— T e 4
. i I
& 5 l ; Sl |
T !
Ty T T ¢/
b /
Befestigungswinkel zum Einbau
in 18“-Etage
S}_.e.fk._ X {mm) Y {(mm)
1.5 Geriteordnung fiir Baugruppentrager plaize |
Platz-Nummer in 07 IE 82/84 7 185 157
Geréat TB*| O7ET84 | O7ET83 | O7TET82
°re 07 ET 82 13 305 277
07 ZE 82| 2 Fh-1it I -1H1 I1-111
07 ZE 84| 3 -1y -1V -1V 07 ET 83/84 21 465 437
07 Zc 86| 4 -V [ Y - v
07 RK 80| 1 lV-15 | V-09 | Vv-02
07 AS 82| 1 V-15 1v-09 iv-02
C7 BT 82| 1 | | |
07 BT 84| 1 | | |
07 BV 84| 1 | ] |
07 TI 80| 1 00-03 00-03 00-03
07 T1 81 1 00-03 00-03 00-02
07TZ282| 3 [ V-15 1 v-09 1V-02
07 WP 84| 3 I V-15 I V-09
07 ZG 84| 2 00-15 00-15 00-07
07 X880 1 00-15 00-15 00-07
07 X881 1 C0-15 00-15 G0-0Q7
07 X586; 1 00-15 00-15 06-07
i 07 X887 1 00-15 00-15 00-07
P07 Y8 80! 1 00-15 00-15 00-07
07 Y581 1 00-15 00-15 00-07
07 Y582| 1 00-15 00-15 00-07
07 YsS 86| 1 00-15 00-15 00-07
07 AB 83| 1 00-15 00-15 00-07
07 AE 83 1 0G-15 00-15 00-07
07 EA 80 2 00-15
07 EA81; 2 00-15
07 AABOD| 2 00-15
P07 AABY 2 00-15
07 AG80,] 2 00-15 00-15) 00-07
07 AG81; 2 00-15 00-15| 00-07

* TB =Teilungsbreite
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1.6 Verkiirzte Baugruppentriger fiir Bitverarbeitung 07 ET 82 R2

BBC 84 0416

Der Baugruppentrager muB am ErdungsanschiuB geerdet werden.

Technische Daten:

Steckplitze 13

E/A-Platze 8
Systemplatze 8

Gewicht 0,8 kg
Bestellnummer GJR5217400R2
Zubehor:

Montagewinkel 07 MW 80 GJR1948116R1

Stecker
XPE

" -
T Lt

Stecker Stecker
XZE XSP

ey

00| 01]02{ 03} 04|05 06107

-
o e

V]V

1

Adress-Kodier-Sockel —

Der Codiersockel ist auf Steckplatz 05 angebracht.

Die Bedeutung der Codierbriicken:

Codier- Brlcke Geratetyp Bricke gesteckt
Sockel

je o TN Zeitgeréate .

! Tof XN Eingabegerite l G:;aﬁtgp

E ° o yN Ausgabegerate J gesp

|2 © ! <=7 Kanal-Nr. 00-07 | Entsprechende
°c el =7 Kanal-Nr. 08-15 | Kanal-Nummern

Der Kleinbaugruppentrager 07 ET 82 R2 ist fir kleine
Steuerungsaufgaben vorgesehen und sollte nur einzeln
verwendet werden. Er ist nur fir Bitverarbeitung vor-
gesehen.

PROCONTIC b/Stand 10.87
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1.7  Baugruppentrager fir Bitverarbeitung 07 ET 83 R2

BBC 84 0417

Der Baugruppentrager muB am Erdungsanschlufl geerdet werden.

Technische Daten:

Steckplatze 29
E/A-Plitze 16
Systempléatze 9

Gewicht 1,2 kg
Bestellnummer GJR5217500R2
Zubehér:

Montagewinkel 07 MW 80 GJR1948116R1

Steckar Stecker Stecker
XZE X8P XPE

< > > >

vy |00]01102]63]04 05|06 | 07) 08 0] 10 11,12]13[14 :ﬁ

Codier-Sockel J

Der Codiersockel ist auf Steckplatz 12 angebracht.

Die Bedeutung der Codierbriicken:

Codier- Bricke Geratetyp Brlicke gesteckt
Sockel
¢ @ TN Zeiigerate ! "
e © XN Eingabegeréte | Geratetyp
° ° YN Ausgabegeréte I gesperrt
e 0l <=7 Kanal-Nr. 00-07 | Entsprechende
° el > 7 Kanal-Nr. 08-15 | Kanal-Nummern

Der Baugruppentrager 07 ET 83 R2 ist nur flr Bitverarbei-
tung vorgesehen. Bei zwei oder mehr Baugruppentrdagern
miissen jeweils zwei Baugruppentriager mit Briicke <=7
und > 7 vorgesehen werden.

Die Einstellung der Geradtenummern hangt von den Bank-
nummern ab, die auf dem Busverbinder 07 BV 84 R1 ein-
gestellt werden (siehe Abschnitt 3.1},

Wenn bestimmte Geratetypen in einem Baugruppentra-
ger nicht erw{inscht sind, miissen diese ausgeschlossen
werden {siehe oben).

Achtung:

Bei dem Zeitgerat 07 TZ 82 muB die Bricke TN eingelegt

werden.

- Die Wort-Peripherie-Geréate (z.B. Analog E/A} erfordern
den Baugruppentrager fir Bit- und Wortverarbeitung
07 ET 84.

2
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1.8  Baugruppentriger fiir Bit- und Wortverarbeitung 07 ET 84 R2

BRC 87 0245
Der Baugruppentrédger muB am ErdungsanschiuB geerdet werden.
Technische Daten:
Steckplitze Z2i
E/A Platze 16
Systemplatze 21
Gewicht 1,2 kg
Bestellnummer GJR5218500R2
Zubehor:
Montagewinkel 07 MW 80 GJR1948116R1
Stecker Stecker S Funktion OFF ON
XZE XSP

OFF ON

N 4

.
Lpupivivcolotfoz]oa]o4]o5 06 | 07 08] 0] 10] 11 12[13]{14

0 1 Bindre Eingaben gesperrt frei
0 2 Bindre Ausgaben  gesperrt frei
0 3 Zeiten gesperrt frei
0 4 Anaicg Eingabe gesperrt frei
0 5 Analog Ausgabe gesperrt frei
] 0 6 Kanal 0-7 frei gesperrt
- - 0 7! Kanal 8-15 rei gesperrt
0 8 Frei
L Adress-Codier-Schalter T
~hier &ffnen
Die Bedeutung der Adress-Codierschalter: Achtung:
Im Auslieferungszustand ist der Bus gesperrt. Vor der
Der Adress-Codier-Schalter ist auf Steckplatz | ange- inbetriebnahme sind die Codierschalter entsprechend
bracht. der gewdhlten Funktionen einzustalien.
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2 Netzgeréte

2.1 Netzgerdt 07 NG 80 R4

Technische Daten:

BBC 82 2188

Eingangsspannung

Zulassige Spannungstoleranz
Ausgangsspannung

Feinsicherung
Verlustleistung
Unterspannungsausi@sung

Spannungseinbriche
ohne Abschaltung
mit Abschaltung

24 V-

mit Uss <=4 VWelligkeit

+/-30 %

12 V- +/- 5 % geregelt 150 mA

24 V- +/- 30 % gefiltert
F2A (Frontplatte)

max. 3W

< 10,8V

<=1ms
gritne LED erlischt und Prozessor wird gestoppt

Gewicht 0,08 kg
Abmessung 1 Teilung
Bestellmnummer GJR5211700R4
Das Netzgerat 07 NG 80 R4 dient zur Stromversorgung Ausnahme:

der PROCONTIC b.

Die Ausgangsspannung 12 V- wird mit einer LED ange-
zeigt und durch das Netzgerét auf Unterspannung tber-
wacht. Bei Spannungen unter 10,8 Vwird die Verarbeitung
des Programms durch die Zentraleinheit unterbrochen.
Bei Wiederkehr der Betriebsspannung und Schalterstel-
tung RUN durchlduft die Zentraleinheit einen Normalisier-
zyklus, in dem alle im Programm angesprochenen Aus-
gaben, Merker und Register rickgesetzt werden.

Siehe Arbeitsspeicher 07 AS B2 bzw.
Zentraleinheit 07 ZE 86.

Die Spannungseinbriche, die << 1 ms bei 24 V- sind,
werden lberbrickt.

Flr die Abschirmung des Systemkabe!s 07 83K 81 R4 bzw.
07 SK 85 R1 (siehe Abschnitt 12 Zubehér) dient die
Kiemme ,Schirm” auf der Frontseite des Netzgerates.

ABB Procontic b/5iand: 09.90
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Schirm
00—

F2A
+ Oo+—

24 ¥V 30 % gefiltert

24V £ 30% Filter
0¢

24 V—

12 V-

12 V Logikspannung

Spannungs-
uber-
wachung

Spannungsuberwachung

BUS

Logik — Null

Massepotential fir E/A-Gerite

Blackschaltbild Netzgerat 07 NG 80
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2.2 Netzgerit 07 NG 82 R4

Technische Daten:

BBC 851574

Eingangsspannung

Zuléssige Spannungstoleranz

Feinsicherung
Verlustleistung
Unterspannungsauslésung

Spannungseinhriche
ohne Abschaltung
mit Abschaltung

24 V-

mit Uss <=4 VWelligkeit

+/- 30 %

10 V- +/- 5 % geregeit 1.5 A

24 V- +/- 30 % gefiltert
F2A {Frontplatte)

max. 3 W

<87V

<=1ms
griine LED erlischt und Prozessor wird gestoppt

Gewicht 0,08 kg
Abmessung 1 TeHlung
Bestellnummer GJR5215100R4
Das Netzgerat G7 NG 82 R4 dient zur Stromversorgung Ausnahme:

der PROCONTIC b.

Die Ausgangsspannung 10 V- wird mit einer LED ange-
zeigt und durch das Netzgerat auf Unterspannung liber-
wacht. Bei Spannungen unter 8,7 Vwird die Verarbeitung
des Programms durch die Zentraleinheit unterbrochen.
Bei Wiederkebhr der Betriebsspannung und Schalterstel-
iung RUN durchlduft die Zentraleinheit einen Normalisier-
zyklus, in dem alle im Programm angesprochenen Aus-
gaben, Merker und ‘Register rlickgesetzt werden.

Siehe Zentraleinheit 07 ZE 886.

Die Spannungseinbriiche, die < 1 ms bei 24 V- sind,
werden tberbrick?!.

Fir die Abschirmung des Systemkabels 07 SK 81 R4
bzw. 07 SK 85 R1 (siehe Abschnitt 12 Zubehdr) dient die
Klemme ,Schirm” auf der Frontseite des Netzgerites.

PROCONTIC b/Stand 10.87
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Schirm
Jo—

FZA
+Ootr——

24 V =30 % gefiltert

24V = 30% Filter
Qo

BUS

24 V-
10 V Logikspannung
Bty
S

10 V- I
Spannungs-{ B
Uber- Spannungsiiberwachung
wachung

Logik — Nuli

Massepotential fir E/A-Geréite

Blockschaltbild Netzgerat 07 NG 82

2-4

PROCONTIC b/Btand “0.87



3 BUS-Koppler

3.1 Busverbinder 07 BV 84 Rt

Technische Daten:

s

= LY i
Erres i

SRR

PRSTEIRPETY N

BBC 87 1035

Strom aus der internen Logikspannung

Abmessung

Gewicht

Bestellnummer

10 mA
1 Teilung
0,14 kg

GJR5230500R1

Die Aufgabe des Busverbinders 07 BV 84 R1 ist es:

- Steuersignal vom Frontstecker zu entkoppeln und an

den Baugruppentrdger zu (bertragen
— Decodieren der Banknummer fiir Bit-E/A-Geréte
> 15,15 {Bricken)

- Ermaglicht den Betrieb von Bit-E/A-Geraten > 15,15 in
Erweiterungsbaugruppentréger (nur in Verbindung mit
07 BT 84).

Der Busverbinder wird in die 1. Teilung (Platz [} eines

Erweiterungsbaugruppentrigers gesteckt.

Auf dem Busverbinder kann durch eine Létbriicke der
AdreBbereich ausgew&hlt werden, unter welcher sich

der angeschlossene Baugruppentrager meidet.

i

Briicke Gruppen-Nr. Gerateadresse

A-B* 00...15 E/A 00,00...15,15
A-D 16...31 E/A 18,00 . .. 31,15
A-C 32...47 E/A 32,00 .. .47,15
A-E 48 ...83 E/A 48,00 ... 863,15

i

* Auslieferungszustand

Wird der 07 BV 84 zur Wortverarbeitung eingesetzt, muB
der Treiber ein Gerat 07 BT 84 sein.

Beispiele und weitere Angaben (iber den Aufbau von
PROCONTIC b Systemen sind im Griff 8 Projektierung
enthalten.

Bei Bitverarbeitung arbeitet der 07 BV 84 R1 zusammen
mit dem Bustreiber 07 BT 82 ab Anderungsindex R3.

ABE Procontic b/ Stand 02.50
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3.2 Bustreiber 07 BT 82 R3

Technische Daten:

BBC 82 2191

Strom aus der internen Logikspannung
Abmessung
Gewicht

Bestelinummer

10 mA
1 Teilung
ca.75g

GJR5215600R3

in PROCONTIC b-Systemen mit zwei oder mehr Baugrup-
pentragern wird in der Grundausbaustufe 07 ET 83 der
BUS-Treiber 07 BT 82 bendtigt. Er dient zur Verstarkung
und zum Austausch der BUS-Signale der (bher BUS-Ver-
binder gekoppelien Erweiterungsstufen mit der Grund-
baugruppentrager.

Auf der Frontseite des Gerdtes befindet sich eine
40-polige Steckerleiste zur Aufnahme des vom BUS-Ver-
binder 07 BV 82 kemmenden Steckers und ein 2-fach-
Fastonmesser. Uber das Fastonmesser muB der BUS-
Treiber mit dem Nullpotential des Netzgerates 07 NG 82
verbunden werden.

Wichtiger Hinweis:

Der BUS-Treiber ist bei Auslieferung mit der Briicke 1001
bestlickt. Diese Bricke ist notwendig, wenn das
PRGCONTIC b-System mit einem Registergerat 07 RK 80
hetrieben werden soll.

Bei Verwendung des Systems ohne Registergerat muB
die Briucke auf dem BUS-Treiber entfernt werden.

Achtung:
Niemals das System mit Registergerét ohne Bricke 1001
auf dem BUS-Treiber betreibent

Eine Adressebereichsumschaitung fUr E/A Gerdte {(E/A
> 15,15) ist nur mit dem Bustreiber 07 BT 84 méglich.

Hinweis: Bei Einsatz von 07 AS 82 und 07 BT 82 oder
07 ZE 86 bzw. 07 ZE 88 und 07 BT 82 muf die Brlicke 1002
unbedingt entfernt werden.

Beispiele und weitere Angaben iber den Aufbau von
PROCONTIC b Systemen sind im Griff 6 Projektierung
enthalten.

Briickenplan
[ J
‘e I \
N
|

Bricke einbauen
Briicke entfernan)

1
Q

2£52 fia:

bl BT8Z BT84
1392

I
|
I
i - i

!

I !

: | BA2 882

: I ot [2] 1sem -
i

BTA2 |

- Bei Finsatz von AS 82 und |
i BT 82 oder ZE 86 bzw. 2F 88
| und BT B2 unbeding! Bricke
- au! BY 82 1002 enticren. |

Be: Emsatz vor RKEC und |

BTBZ unbedingt Bricke i0¢i
auf BTS2 einbaven.

| -

2 e
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3.3 Bustreiber 07 BT 84 R1

BBC 87 1036

Technische Daten:

Strom aus der internen Logikspannung 10 mA
Abmessung 1 Teilung
Gewicht 0,08 kg
Bestellnummer _ GJR5230400R1
Aufgaben

— Steuersignale am BUS werden entkoppelt und zum
Frontstecker {ibertragen.

- Bei Wortlbertragung, festlegen der Richtung des
Datenverkehrs

- AdreBbereichsumschaltung fir E/A-Geréate (der Bus-
treiber h4lt seinen eigenen Baugruppentrager grund-
satzlich in Bank 0).

- Er erméglicht den Betrieb von Analog-E/A-Geréaten
bzw. Bit-E/A-Gerdten > 15,15 in Erweiterungsbau-
gruppentragern.

Platzierung im System

Der Bustreiber wird in die 1. Teilung (von links) des raum-
lich untersien Baugruppentrdgers gesteckt. Direkt da-
neben sitzt die Zentraie 07 ZE 84. (Das Netzgerat 07 NG 82
wird in dem dariber angeordneten Baugruppentrager
neben den Busverbinder gesteckt).

Der Bustreiber nimmt den Stecker des Ober ihm angeord-
neten Busverbinders auf.

Bemerkung:
Das Gerat 07 BT 84 R1 kann nicht mit der Zentraleinhait
07 ZE 82 betrieben werden.

Beispiele und weitere Angaben iiber den Aufbau von

PROCONTIC b Systemen sind im Griff 8.1 Projektierung
enthalten.

PRGGONTIC b/ Stand 10.87 3-3 E
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4 Zentralen und Programmspeicher

41 Zentraleinheit 07 ZE 82 R3

Technische Daten:

BRC 82 2187

Max. Speicherkapazitat 2K
Zykluszeit bei 1K 25 ms
Arbeitsspeicher 128 bindre Merker
Ausgabespeicher 128 Bit
Stromaufnahme 100 mA
Gewicht 0,18 kg
Abmessung 2 Teilungen
Bestellnummer GJR52159%00R3
Zubehor:

I Epromspeicher 07 PR 82 GJR5216000R1

Das zentrale Steuerwerk 07 ZE 82 R3 hat 256 Bit Arbeits-
speicher und einer Zykluszeit von 2,5 ms bei 1 K-Worte.

Auf der Zentraleinheit befindet sich ein verriegelbarer
Stecksockel zur Auinahme des Programmierspeichers
07 PR 82

Zum AnschluB der Inbetriebnahme- und Testeinheit
07 IE 84 ist eine Schnittstelle auf der Frontplatte vor-
handen.

Funltionen der Zeptrale:

. Ansteuerung des Wort-AdreBzahiers
. Ubernahme des zu verarbeitenden Programm-Wortes
vom Programmspeicher
. Dekodierung des Programm-Wortes (Operationsteil)
. Ausflihrung der Verknupfungen (Boolsche Operation)
. Senden und Empfangen des Datenbits (Status)
Steuern und Uberwachen der Verarbeitung
. Start/Stop-Normalisierlogik
. Arbeitsspeicher:
128 Funktionsmerker M
128 Ausgabespeicher A
(nicht benutzte Ausgabespeicher kdnnen als
Funktionsmerker A verwendet werden).

oo

T @ OO0
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Funktionen des Umschalters RUN/STOP;

a. Stellung STOP:
Unterbricht das laufende Programm bzw. verhindert
den Programmstart.

. Stellung RUN:
Startet das Programm. Die Verarbeitung wird durch
eine griine Leuchtdiode angezeigt.
Mit dem Start bzw. bei Weiderkehr der Spannung
nach einer Spannungsunterbrechung
durchléauft die Zentraleinheit einen Normalisierzykius,
in dem alle im Programm angesprochenen Ausgaben,
Merker und Register riickgesetzt werden.

4.2 Programmspeicher 07 PR 82 R1

Technische Daten:

Achtung!

Bei Betrieb mit dem Arbeitsspeicher 07 AS 82 ist die
Bricke 1001 zu entfernen.

Die Zentrale 07 ZE 82 darf nicht chne EPROM oder ohne
angeschlossener Inbetriebnahmeeinheit auf RUN ge-
schaltet werden, da sich sonst undefinierte Zustande bei
den Ausgangskarten einstellen kénnen. Die Ursache hier-
fir sind die offenen Datenieitungen auf dem EPROM-
Sockel.

BBC 87 1611

Speicherkapazitit

[RP=STTY oY)
MAT VYL IL

Bestelinummer

2 K-Worte
ca. 30 g

GJR5216000R1

4-2
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Der Programmspeicher 07 PR 82 flir 2 K-Worte Anwender-
programm befindet sich in einer Schutzkappe und wird
mit dieser auf die Zentraleinheit 07 ZE 82 gesteckt. Zur
Léschung des EPROM in einer UV-Laschkammer ist die
schwarze Abdeckplatte auf der Schutzkappe zu ent-
fernen.

Programmierung:

Deraufder Zentraleinheit 07 ZE 82 befindliche Programm-
speicher kann direkt mit der Inbetriebnahme- und
Testeinheit 07 IE 84 geladen werden.
Handhabungshinweis:

Vor dem Aufstecken des Programmspeichers ist der

Stecksockel auf der Zentraleinheit zu entriegeln {Stellung
OFF), anschlieBend wieder zu verriegein {Stellung ON).

4.3 Zentraleinheit 07 ZE 84 R2

Technische Daten:

Unbedingt auf die richtige Lage des RPROM's in der
Schutzkappe und aufder Zentrzaleinheit achten, siehe Bild
{Schutzkappe mit Beschriftung oben, EPROM mit Markie-
rung nach unten).

Der Programmspeicher darf nicht unter Spannung gezo-
gen oder gesteckt werden. Hierzu muB die Speisespan-
nung der PROCONTIC b abgeschaitet werden.

Achtung:
Der Programmspeicher 07 PR 82 darf nur fir die Zentral-
einheit 07 ZE 82 verwendet werden.

BBC 851584

max. Speicherkapazitit
Zykluszeit bei 1 K Bitprogramm
Toleranz Zykluszeit
Arbeitsspeicher

8 K

2.5 ms

+/- 0,005 %

Nur zusammen mit Arbeitsspeicher 07 AS 82
betriebsfihig

Stromentnahme aus interner Logikspannung 300 mA

Gewicht 0,35 kg

Abmessung 3 Teilungen

Bestellnummer G.JR5218700R2

Zubehdr:

Epromspeicher 07 PR 84 R2 (8K) GJR5218400R2

PROCONTIC b/Stand 03.58 4-3 E



Funktionen der Zentrale 2.Unterprogrammbefehle (Bitverarbeitung)

a. Ansteuerung des Wort-AdrefBzahiers =MA Unterprogramm Start
b. Ubernahme des zu verarbeitenden Programm-Wortes ~ =NMA  Unterprogramm Start negiert
vom Programmspeicher =MC Unterprogramm Start mit
¢. Dekodierung des Programm-Wortes (nur Bitbefehle) Normalisierung
d. Ausfihrung der Verkni{ipfung =NMC Unterprogramm Siart mit
e. Senden und Empfangen der Datenbits (Status) Normalisierung negiert
f. Start-/Stop- und Normatlisierungsiogik I ME Unterprogramm Ende
g. Arbeitsteliung mit 07 WP 84
h. Unterstitzung der 07 |E 84 bei Test und Diagnose
i. AusfOhrung von Springen 3.Bausteinbefehle
B.. ,P... Aufruf Baustein Protokollierung
Funktion des Umschalters RUN/STOP B..,A. .. Aufruf Anwenderbaustein
B....F ... Aufruf Funktionsbhaustein
a. Stellung STOP I BE Bausteinende {unbedingt)
=BE Bausteinende (bedingt)

Das laufende Programm wird unterbrochen und der
Neustart bei Spannungszuschaltung verhindert.
LED = dunkel

. Stellung RUN

4.Sprungbefehie

! SP .. .Unbedingter Sprung auf Ardresse
=8P .. .Bedingter Sprung auf Adresse

BeiWechsel STOP-~RUN oder Sparnungszuschaltung ! SPM. .. Unbedingter Sprung auf Marke
durchlduft die Zentrale einen Normalisierungszyklus =8PM. .. Bedingter Sprung auf Marke
von 160 ms. Wenn weder ein 07 TZ 82 noch ein ! MP ... Marke )

07 WP 84 vorhanden ist, geht das Programm in RUN
(sofern auch eine eventuell angeschlossene Inbetrieb-
nahmeeinheit die Freigabe erteilt). Ist ein 07 TZ 82 und/
oder gin 07 WP 84 im Einsatz, so durchlaufen zun4chst

5.Programmendebefehie

diese Geréte ihren Normalisierzyklus. Wird von diesen ! PE Programmende
Geréten die Freigabe erteilt, so geht die Zentrale in =PE Bedingtes Programmende
RUN. =NPE Bedingies negiertes Programmende

LED = leuchtet.

Der gesamte Normalisiervorgang ist in ca. 2 Sekunden
abgeschlossen.

Beim Betrieb mit dem digitalen Zeitgerat 07 TZ 82 bzw.
dem Wortprozessor 07 WP 84 wird die LED zwischen-
durch dunkel, wenn diese Gerate aufden Bus zugreifen

Speicheraufteilung bei 07 ZE 84 mit 8 K

0000 Anfang des Bauptprogrammes

und die Zentrale angehalten wird. Dies fuhrt dazu, daB IPE Ende des
bei kurzen Bitprogrammen in Verbindung mit [&ngeren Hauptprogramms
Wortprogrammen die LED dunkel bleibt.
Da die LED's des Wortprozessors keinen Fehler mel-
den, ist der Lauf der Zentrale trotzdem zu erkennen. IPBA ... Baustein-
Baustein a definitionen
IBE (max.
IPB A ... 3328 Worte)
Befehlssatz der Zentraleinheit 07 ZE 84 R2 Baustein n
IBE
1. Bitbefehle
7422 IPE Ende der
E Eingadnge 7423 IPE Baustein-
A Ausgénge definition
T Zeiten 7424 256 Indirekte
M’ globale Merker Konstanten
M lokale Merker
g globale Schrittketten 7680 256 Sprungmarken  siehe Sprung-/
S lokale Schrittketten Konstanten-
# BO bindre Konstante Verteiler
= B1 bin&re Konstante 7936 256 Zeiger auf
NOPO Leerwort 8191 Baustein-
NOP1 Voltwort definitionen

FROCONTIC b/ Stang 09.88



Die Zentraleinhait wird auidie Stac#pJ zell .. V{2 his
4. Teilung von iinks) zines Metallbaugruppentragars
gesteckt.

Zum Batrieb ist das Nefzgerat 07 NG &2 erfordarlich.
Achtung:
Das Gerdl hat ksine sigenen Arbeitsspeicher ung kann

deshalb nur zusammen mit 07 AS 82 botriehen werden.
Die Zentralz 07 ZE 84 R2 darf nicht chne EPROM oder
ohne angaschlossenar Inbatri ahmseinheait auf RUN
geschaltet werden, da sich sanst undefinierte Zusténde
bei den Ausgangskarten ginstellen kdnnen. Die Ursache
hierfUr sind die offenen Datenleitungen aufdem EPROM-
Sockel.

abn

Flrinbetriebnahme und Test wird die Inbetriebnahmeein-
heit 07 IE 84 an dar 48-poligen Schnittstelle angeschics-
Sen.

Grundasétzlich steht dem Anwender der genannte Spei-
cherbereich von 8 K (158 Bit}-Worte zur Verfligung.

Ein Teil des Speichers (768 Worte =3/4 K) wird jedoch fur
organisatorische MaBnahmen banétigt, wenn mindestans
eine der folgenden Fahigkeiten genutzt wird:

a. Springe auf Marken (SPM . . )
b. Bausteine mit Sprung auf Bausteindefinitionen (!PB)
c. indirekte Konstanten (K)

EPROM-Sockel

@

ININIRINIRIRINININIBINIRIN]

—_—

Aufder Frontpiatie hefindet sich ein verriegeibarer Steck-
sockel zur Aufnahme des Programmspeichers: 07 PR 84
2 {8 K)

Die Verwaltung des geschiitzien Speicherbereichs wird
von dem Programmiergeraien iibernommen. Zum Schutz
dieses Speicherbereichs werden die Bausteindefinitio-
nen mit einem Doppei-PE (IPE IPE) abgeschlossen. Damit
das Doppei-PE richiig erkanni wird, mufl zwischen dem
IPE (Ende des Hauptprogramms) und dem Doppel-PE
mindestens ein PROCONTIC-Wort (bzw. 1 x NOPQ)
stehen.

PROCONT'C b Stanz "2.87
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4.4 Programmspeicher 07 PR 84 R2

Technische Daten:

BBC 87 1810

Speicherkapazitat
Gewicht

Bestelinummer

8 K-Worte
ca.30g

GJR5218400R2

Der Programmspeicher 07 PR 84 R2 fir 8 K-Worte Anwen-
derprogramm befindet sich in einer Schutzkappe und
wird mit dieser auf die Zentraleinheit 07 ZE 84 gesteck!.
Zur Léschung des RPROM in einer UV-Loschkammer ist
die schwarze Abdeckplatie auf der Schuizkappe zu ent-
fernen.

Programmierung:

Der aufder Zentraleinheit 07 ZE 84 befindliche Programm-
speicher kann direkt mil der Inbetriebnahme- und
Testeinheit 07 |IE 84 geladen werden.

Handhabungshinweis:

Vor dem Aufstecken des Programmspeichers ist der
Stecksocke! aufder Zentraleinheit zu entriegeln (Stellung
OFF), anschlieBend wieder verriegeln (Steliung ON).

Unbedingt auf die richtige Lage des EPROM’s in der
Schutzkappe und auf der Zentraleinheit zu achten, siche
Bild (Schutzkappe mit Beschriftung nach aben, EPROM
mit Markierung nach oben).

Der Programmspeicher darf nicht unter Spannung gezo-
gen oder gesteckt werden. Hierzu die Speisespannung
der PROCONTIC b abschalten.

Achtung:
Der Programmspeicher 07 PR 84 R2 darf nur fdr die
Zentrateinheit 07 ZE 84 verwendet werden.

4-6
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4.5 Zentraleinheit 07 ZE 86 R301/R401

Technische Daten:

BBC 87 0659

Versorgungsspannung extern Uber Frontstecker
Zuldssige Spannungstoleranz

Zuléssige Welligkeit, Spitze-Spitze

Maximaie Stromaufnahme

Integriertes Netzgerat:

Ausgangsspannung:
Uy filr PROCONTIC
+Us fiir 07 ZE 86 intern
-Us  flr 07 ZE B6 intern

Feinsicherung (F1)
Verlustleistung
Unterspannungsauslésung bei U, bzw. Us

Spannungseinbriiche

ohne Abschaltung

mit Abschaltung

Zentraleinheit EEPROM
Programmierzyklen der EEPROM
Zykluszeit bei 1 K Bitprogramm
Arbeitsspeicher

24V
+/-30%
<4V
500 mA

+10 V-, +/- 5%, geregelt, max. 200 mA
+ 5 V-, +/- 5%, geregelt, max. 500 mA
- B V-, +/-10%, geregelt, max. 100 mA

2 A (flink)
3W

87Vbzw. 45V

<1ms

grine LED erlischt und Prozessor wird gestoppt
8 K-Worte

max. 10 000

ca. 5 ms siehe Griff 8.2 fur genaue Angaben.

integriert

1024 Ausgaben (A}

1024 globale Merker (M’)

16 tokale Merker-Bereiche (M)
1024 globale Schritte (87)

16 lokaie Schritt-Bereiche (S)

128 Ausgabe-Wort
128 Ausgabe-Analog
128 Merker Wort
128 Merker Analog

PROCONTIC b/Sland 06.89
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Funktionsbausteine

Pufferung

Anzeige

Integrierte Schnitistellen:
Betriebsart 1

Betriebsart 2
Steckverbinder Schnittstelle

siehe Liste auf Seite 413

Durch Schiebeschalter fir entsprechenden
Bereich einstellbar

4 Leuchtdioden

RS8423 oder RS422

als Programmier- und Testgerateschnittstelle
als serielie Schnittstelle

Cannon D, 2-polig, Stecker

Serielles Ubertragungsformat einstellbar

Umgebungsbedingungen:

Temperatur im Betrieb 0...+55°C

Lagertemperatur -25 ... +75°C

Feuchteklasse F

Abmessungen 4 Teilungen

Gewicht 0,38 kg

Bestellnummer GJR5231500R301
GJR5231500R401

Zubehdr:

Systemkabel 07 SK 87 R2 flir GJR5230800R2

Programmiergeréat

Systemkabel 07 8K 88 R1 fur serielle GJR5231700R1

Schnittstelle in Betriebsart 2

Ersatzbatterie GJR5223500R1

Funktionen der Zentraleinheit: - Achtung:

- Geeignet fir Wort- und Bitverarbeitung, unterstiitzt von
einem Gate-Array zur Bus-Bedienung und einem Bit-

beschleuniger zur schnelleren Bitverarbeitung.

- Dervolle PROCONTIC b Befehlsvorrat kann verarbeitet

werden

- Als Hintergrundbausteine {(Aufruf iber =BS . ., Typ)
kénnen nur die Typen P . . . bzw. FO00 aufgerufen wer-
den (nur fir Protokollierung {ber die serielle Schnitt-

stelle). Alle anderen Typen sind verboten.

- Indirekte Springe ( SPM ... ) Uber den gesamien

Adressraum.

— MA und MC wird auch auf Wortebene unterstiitzt. Die
Zuweisung von Wortausgaben, d.h. die Befehle
=AW .. , .. und =AA ., .. dirfen nicht zwischen MA,
MC und ME stehen. Dabei bedeutet MA, daB bis ME
kein Befehl mehr ausgeflhrt wird, und MC, daB alie
bindren Zuweisungen, auBer Schrittketten den Wert ,,0”
erhalten. Direkt vor dem ME darf kein Wortbefehl! stehen,
ggf. muB ein NOPO eingefuhrt werden. Zuweisungen auf
die Bitvariablen mit Bankumschaltung M' und A > 1515

sind bei MC nicht zuldssig. Gestartete Zeiten (=T.., ..

werden bef gesperrten Unterprogrammen nicht rickge-

setzt, d. h. die Zeit |auft weiter.
- Es Kkdnnen

07Tl 81, 07 TZ 82 und dem Wortprozessor 07 WP 84.

alle PROCONTIC b Gerate mit dieser Zen-
trale betrieben werden, auBer den Zeitgerdten 07 T1 80,

Auf allen PROCONTIC b Baugruppentragern missen
die Zeiten gesperrt werden. Dazu muB der Kodierschal-
ter 3" auf ,OFF” (07 ET 84) geschaltet bzw. die Briicke
SN (O7 ET 82, 07 ET 83) auf der Busleiterplatte
gesteckt werden.

- Es kénnen 1024 bindre Aus- und Eingdnge, 1024
bin&dre Merker und Speicher und 256 analoge Ein-und
Ausgédnge adressiert warden.

— Die Schnittstelle fir die Programmiergerate ist in der
Zentraleinheit integriert. (RS423). Als Programmierge-
rate konnen die Gerate 07 PC 30 und 07 PC 31 direkt
lber die serielle Schnittstelle verbunden werden (Kabel
07 SK 87 R2).

— 60 eingebaute, per Software einstellbare, Zeiten. In
einem Programm sind 48 Zeiten zugelassen (Aus-
lastung des Prozessors).

- 16 eingebaute, per Software einstellbare Zahler.

- Zyklusiiberwachung.Sie ist nur aktiv, wenn der Zyklus-
Uberwachungs-Baustein FO80 in dem Programm vor-
handen ist.

- Integriertes Netzgerat zur Erzesugung der internen
PROCONTIC-Logikspannung {10V/5 V) fur die Versor-
gung der Zentraleinheit und eines Baugruppentragers.

- Unter Verwendung unterschiedlicher Kabel ist am
Schnittstellenstecker, alternativ ein Programmiergerat
(07 SK 87 R2) oder ein Drucker/Terminal (07 SK 88 R1),
anschlieBbar.

2/
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Beschreibung:

Bei hoherem Strombedarf kdnnen maximal 2 Netzgerite
07 NG 82 in dem Erweiterungsbaugruppentriger einge-
seizt werden.

Ist die interne Versorgungsspannung in Ordnung, leuch-
tet die griine LED ,Netz Ein” mit einer Verzbgerung von
200 . .. 400 ms nach Zuschaitung der extarnen Versor-
gungsspannung auf.

Das zugehorige Programmiergerat wird ober das Kabel
07 SK 87 R2 mit der Schnittsteile verbunden. Die Zentra-
leinheit kann dadurch direkt programmiert werden.

Die Batterie flr die Pufferung der internen Merker usw. ist
nicht Bestandteil des Gerats und muB separat bestelit
werden, Es ist daraufzu achten, daB, wenn ohne Pufferung
gefahren wird, alle Schalter in Stellung ,N”, d.h. Normali-
sieren, stehen. Beim ersten Laufeines neuen Programmes
missen die Schalter immer auf Normalisieren gestellt
werden. Erst dann kdnnen einzelne Bereiche Ober die
Schalter gepuffert werden.

Dies gilt auch beim Austausch einer gepufferten Zentrale.

Schiebeschalter an der Frontplatte zur Einstellung der
gepufferten Bereiche.

N= Normalisieren P= Puffern
Stellung

8§ P3| N MW MA

7 - frei

6 P m3J|N M’ M

5 Ca frei

4 P m3| N s'S

3 o frei

2 Plm3(N Baudrate

1 || frei

Als Bedienfunktion ist ein RUN/STOP Schalter vorgese-
hen.Dieser Schalter wird immer am Zyklus-Ende abge-
fragt.

Als Anzeigeelemente dienen vier Leuchtdioden.

Gelbe LED fiir (ACK) Serielle Schnittstelle aktiv
Grune LED fur (BSY) biinkt, PROCONTIC |40uft

rote Fehler-LED’s

Fehler M2 | M1

ok o o Keine Fehler

Speicher 0 11 (Fehler-Nr. 10 - 29}

Anwender ’ 1 ’ 0 (Fehler-Nr. 30 - 99)

Hardware 1 i (Fehier-Nr. 0- 9)
R401

Der Ablauf der Normailisierung wird Uber die LEDs ange-
zeigt. Nach dem Spannungszuschalten leuchten kurz alle
vier LEDs auf. Danach wird wahrend der Hardware-Nor-
malisierung die gelbe LED eingeschaltet. Wenn diese
eriischt und keine rote LED leuchtet, ist die Normalisie-
rung der Hardware erfolgreich beendet worden. Im Feh-
lerfall kénnen die genauen Fehierdaten Gber die Monitor-
Funktion $F abgefragt werden. Im Fehlerfall geht die
PROCONTIC nicht in den RUN-Zustand. Beim Ubergang
von STOP auf RUN erfolgt die Priifung des PROCONTIC
Programms. Wenn kein Fehler vorliegt, keine rote LED
leuchtet, meldet das Blinken der griinen LED den zykli-
schen Ablauf des Programms,

Hinweise fiir EEPROM:

Die Zentraleinheit besitzt keinen speziellen RAM-Spei-
cher fir das PROCONTIC-Programm wahrend der Inbe-
triebnahme. D.h., alle Anderungen missen im EEPROM
durchgefithrt werden.

Es werden nur die PROCONTIC-Worte programmiert,die
sich geéndert haben. Bei fehlerhafter Programmierung
erfolgt eine Fehlermeldung.

fm Betriebssystem-RAM steht fiir die Zwischenspeiche-
rung der ber die Schnittstelle kommenden PROCON-
TIC-Worte ein Puffer von 256 Worten zur Verfigung.
Einvorheriges Léschen (Funktion D) des Speichers ist bei
Komplettiibertragung des Programms in Stellung B8 nicht
notwendig.

Serielle Schnittstelle:

Die seriefle Schnittstelle kann in 2 Betriebsarten benutzt
werden:

- Programmier- und Testschnittstelle
- ASCIH-Schnittstelle

Die Einstellung der Betriebsart erfolgt durch die Wahl des
enisprechenden Systemkabels.

Mode
Betriebsart RS 423
Programmier-
und Testschnift- SK 87 R2
stelie
stelle
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Technische Spezifikationen der seriellen Schnittstelle:

Die Schnittstelle kann in zwei elektrischen Modes hetrie- Die Belegung des 9-poligen Trapez-Steckers im RS 422
ben werden, dem RS 423 Mode und dem RS 422 Mode. Mode {Jumper invers zu Auslieferungszustand)

Die Einstellung erfolgt Jumper auf Leiterplatte 1 (Ausliefe-

rungszustand ist RS 423 Mode).:

RS 423 Mode: RS 422 Mode:

Pin  Belegung Pin  Belegung

1 Schirm 1 Schirm

2 Sender-Leitung 2 frei {intern mit Pin 5 verbunden)
3 Empfanger-Leitung 3 frei (intern mit Pin 9 verbunden)
4 nicht belegen 4 Sender +

5 frei (intern mit Pin 2 verbunden) 5 Sender -

6 Umschaltung Progr.-Gerat/Drucker 6 Umschaltung Progr.-Gerat/Drucker
7 Signaimasse 7 frei {intern mit 8 verbunden)

8 frei {intern mit Pin 7 verbunden) 8 Empfanger +

g frei (intern mit Pin 3 verbunden) 9 Empfanger -

Die vier Jumper auf der Leiterplatte 1 werden im RS 423 Die vier Jumper auf der Leiterplatte 1 werden im RS 422

Mode wie folgt eingestellt {auch Auslieferungszustand). Mode wie folgt eingestelit.
io i Zl | i o i o] L]
] !
| ! | ' | &
0,8 o

,_
—
[0
lo—0 ©
o
|
[# 8] T

|

N o
1
o

juvy }L.U

HEN NEEE
MEE mzhﬂ

Sk
S3
$2
51

o K Jd
o O

@

Mode
| RS423 | RS 422
S1 12 23
s2 ‘ 23 12
s3 | 12 23 |
sa | 23 | 12 |
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a. Programmier- und Testschnittstelle

Uber diese Schnittstelle kann das System mittels
Systemkabel 07 SK 87 mit den Programmier- und Testge-
réten 07 PC 30, 07TD 12 und 07 PC 31 verbunden werden.

Es gibt folgende Grundfahigkeiten:

- Die Diagnose |4uft Gber die Standardtelegramme der
Programmiergeréte

- Es kann immer {unabh&ngig von RUN/STOP) der
gesamte Programmspeicher ausgelesen werden

- Ein Andern des Programms im RUN-Betrieb ist nicht
maoglich

- Das Statuslesen ist nur am Zyklusende méglich

~ Die Simmulation von Variablen ist nur am Zyklusende
moglich

- Es ist nur ein Haltepunkt auf Adresse 0000 mdglich

- Zyklusiiberwachung durch Timer (250 ms)

— Beim Einsatz des Programmisrgerétes 07 PC 30 kann
es beim Vergleich zwischen Programmiergerat und
gespeichertem Programm {Funktion ,V” in SSPS) zu
einer Fehiermeidung des Programmiergerats kommen,
auch wenn die Programme (ibereinstimman, Die Adresse
des Fehlersistdann groBer als die gUltige Arbeitsgrenze.
Diese Meidung entsteht dadurch, daB die Zentraleinheit
die Sprungadressen im Verwaltungsteil neu berechnet

— Da die Zentraleinheit die Normalisierung der Variablen
erst beim Ubergang von STOP nach RUN durchfihrt,ist
es mdoglich, alle Testfunktionen auch bei stehender
Steuerung durchzufihren

- Es werden nur die Abbiider der Variablen erhalten. Die
angeschlossenen Ausgabegerédte werden zurfickge-
setzi.

Die Beschreibung filr den AnschluB eines Programmier-
gerates siehe Griff 8.1 Projektierung Kapitei 6.8,

b. ASCII- Schnittstelle mit Kabel 07 SK 88 R1:

Uber die Schnittstelle kénnen mit Protokollierbausteinen
Texte und Werte an Peripherigerite (Bildschirme, Drucker
etc.) ausgegeben werden.

Monitorfunktionen ermdglichen die Ein- und Ausgabe von
Wortvariablen, Anderung der Baudrate sowie Zeit-und
Zahl-Soll- und Istwerten, Abfrage von Fehierdaten sowie
Abfrage der Software-Versionsnummer. Monitorfunktio-
nen haben die Struktur$ .. .. .. =<Abschlusszeichen>.
Bei fehlerhafter Eingabe wird bej aktiviertem Echo ein ,?”
reflektiert.

Als AbschiuBzeichen wird nur das in SIN/FO002 projek-
tierte Zeichen akzeptiert. Als Defaultwert ist ICR> als
Abschlusszeichen festgelegt.

Monitorfunktionen:

Die Grundeinstellung (Schaiter BAUD in Stellung N)
betragt 300 Baud, 8 Datenbits ohne Parity, 1 Stoppbit und
mit Echo. Die Baudrate kann éiber $8=xx im Monitor oder
{ber den Funktionsbaustein SIN geéndert werden. Alle
Anderungen werden im gepufferten RAM abgelegt und
bleiben erhalten, wenn der Schalter BAUD in Steliung ,P”
steht.

Programmierung der Baudrate:

$ B30<CR>= 300 Baud
$ BBO<CR>= 600 Baud
$ B12<<CR> = 1.200 Baud
S B24<CR> = 2.400 Baud
$ B48<CR> = 4.800 Baud
$ BO96<CR> = 9.600 Baud

Hier hat die Schnittstelle folgende Funktionen:

- Abfrage von Zeitwerten (Soll- bzw. istwert)
$S5T00,00=<CR> bzw. SIT00,00=<CR>

— Setzen von Zeitwerten
$ST00,00=abcEx, wobei a,h,c=0...9
und x=1...5

- Abfrage von Zahlwerten (Soll- bzw. Istwert)
$8Z00,00=<CR> bzw. $IZ00,00=<CR>

~ Setzen von Zahlsollwerten
$58Z00,00=abcde<<CR> wobei a,b,c,de=0...9

- Ausgabe von Wortvariabien
SMWO01,00=<CR> bzw. $MAG2,00=<CR>

- Andern von Wortvariablen
$MWO01,00=+21300<CR>
bzw. 8MA02,00=+1,234<CR>

- Ausgabe von Bitmerkern {ab 07 ZE 86 R401)
$M'01,00=<CR>

- Andern von Bitmerkern (ab 07 ZE 86 R401)
$M'01,00=1<CR>
Es werden nur die globalen Merker im Bereich
M'00,0C . . . M'63,15 angesprochen.

- Anzeige der Stillstandsadresse bei Fehler iiber Moni-
torfunktion (3F=<CR>)

- Es werden zu drei unterschiedlichen Prifzeitpunkten
Fehlerdaten im Speicher hinterlegt, die mit $F<CR>
abfragbar sind. Die Abfrage der Fehler kann so lange
erfolgen bis die Anzeige ,Keine Fehlerdaten im Stack
abgelegt” erscheint.

a. Prifung der Hardware nach jedem Spannungszu-
schalten
Prifung des PROCONTIC b-Busses
Prifung des Bitprozessors
Prifung des C-MOS-RAM’s
Prifung des Betriebs-Systems (Check-Sum})

b. Prifung des Programms beim Ubergang von STOP auf
RUN
PTY-Uberwachung des Anwenderprogramms Soll-
wert-Fehler bei Zeiten

c. Prifung bei Lauf des Programms
siehe hierzu die Tabelle der Fehlermeldungen

- Anzeige der Software Versionsnummer {$V=<CR>)
zB. 07 ZE B6 V 1.1

- Anzeige der maximalen Zykluszeit {$ZY=<CR>). Hier
wird die max. Zykiuszeit in Stufen von 10 ms ausge-
geben

— Als AbschiuBzeichen wird <CR>> cder <Blank> akzep-
tiert

Weitere Einzelheiten der Monitorfunktionen siehe Soft-
warebeschreibung. Griff 8.2.
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Tabelle der internen Fehlermeldungen

Fehler- | Bedeutung Anzeige | Adresse
Nummel rote LED
M2 | M1
1 PROCONTIC Bus X X {int. ZE
2 Beschl. Test X X | int ZE
3 INTO-Fehler X X |int. ZE
4 Steuer-8us X X |int. ZE
5 PTY-Fehler X X | PC-Adr.
6 RAM-Fehler X X |int. ZE
7 EEPROM-Fehler X X | PC-Adr.
8 EPROM-Fehler X X }int. ZE
28~ | Sollwert-Fahler X
Zahler
30** | Sollwert-Fehier X
Zeiten
31 Schnittst.~Nr, X PC-Adr.
32 Baudraten-Fehier X PC-Adr.
33 Betrisbsarten-Fehler X PC-Adr.
Schnittstalle
34" | Parity-Fehier, Schnitt~] X PC-Adr,
stelle
38 Marken-Fehler X
39 Zuwenige oder kein X
PE, bzw. kein !ME
nach MA/MC
40~ Zu viels Baustein- X PC-Adr.
aufrufe
41 BE vergessen X
50~ Sprung-Fehler X PC-Adr.
51~ Fehler bei Sonder- X PC-Adr.
Befehlen
52+ Unbekannter Befah! X PC-Adr.
53 Kopf-Baustein- X PC-Adr.
Fehler
54 Zeit-Baustein zu X
lang
80 Zyklusfehler X
int.ZE = Interner Fehler, ausgegeben Progamm-

Adresse ist ohne Fehlerbezug.

PC~Adr. = {<Anzeige> in dezimal wandein — 32768):2
(git nur wenn rechts in Tabelle angegeben).

L

Fehler wird bei Programmausfuhrung erkannt.

* x

Zeiten lstwerrt 0000 =T00,00
003F =T03,15

Zahler 0000 =200,00
000F =Z00,15

Fettgedruckt = nicht relevant
X LED leuchtet
Besondere Eigenschaften der Zentraleinheit

Sprungbefehle und Bausteinaufrufe:

Bei Sprungbefehlen und Bausteinaufrufenistbei 07 ZE 86
die Beschrankung aufgehcben,daB Spriinge auf Marken

( SPM } und Bausteindefinitionen immer nur im oberen
4K-Block liegen dirfen. Die neue Zentraieinheit errechnet
sich beim Initialisieren die Adressen selbst,sc da3 sie
beliebig im Programmspeicher angeordnet sein dirfen.

Achtung:
Springe auf Adressen werden weiterhin als Springe
modulo 4K ausgefihrt.

Die Wandlungsattribute von BIT nach WORT (b.¢) sind mit
allen Bit-Variablen kombinierbar, z.8. bA 17,00

Achtung:
Diese Attribute veréndern den boole’schen Akku, d.h.
danach ist keine weiterfihrende Verknipfung maoglich.

Die Trennung in Wort"-Bausteine und ,Bit"-Bausteine ist
aufgehoben. Alle Baustein-Nrn. von 0 bis 63 sind fir Wort-
und Bitverarbeitung zugelassen. Die lokalen Merkerbe-
reiche sind aber nur 16 mal vorhanden und werden
madulo 16 von der Baustein-Nr. abgeleitet. D.h. Baustein-
Nr. 0 hat den gleichen lokalen Merkerbereich wie Bau-
stein- Nr. 16, 32 usw. Alle Bausteine sind parametrisier-
bar mit max. 16 Bit- und 16 Wort-Parametern,

Der Bausteinaufruf BA .., A .. muf immer mit NOPO
abgeschlossen werden, auch wenn keine Parameterliste
folgt.

Die Bausteine 1BS .., A. .und=BS . , A .. werden
nicht unterstiitzt,da bei einem Ein-Prozessorsystem eine
Bearbeitung im Hintergrund nicht méglich ist.

Die Bausteine BS..,FO00 und BS.. P... werden baim Aufruf
nur in eine Liste eingetragen {max. 50 Bausteine). Nach
dem Programmende wird der nichste Baustein aus der
Liste geholt, ebenso alle zugehérigen ASCII-Zeichen und
Werte und in einem Ausgabebuffer abgelegt. D.h. die
Werte stammen aus dem Zyklus, an dessen Ende der
Baustein wirklich bearbeitet wird. Die Werte werden
immer finfstellig ausgegeben. Die eigentliche Ausgabe
Uber die serieie Schnittstelle erfolgt nun interruptge-
steuert. Es wird pro Zyklus max. ein Textbaustein aus-
gegeben.

Die Protokollierer mit 8S..,F000 oder BS..,P... kdnnen mit
allen Nr. {0 bis 82) aufgerufen werden. Das Bausteinbit
B63 zeigt an, daB die Warteschlange fur die Protokcliierer
vol ist.

Es konnen alle 80 Zeiten und 16 Zahler programmiert
werden. Um die Reaktionszeiten des Prozessors aber
nicht zu sehr zu betasten, sind nur 48 Zeiten pro Programm
zugelassen. Werden mehr Zeiten programmiert, so erfolgt
keine Fehlermeldung, es ver@ndern sich lediglich die
Reaktionszeiten des Systems.

Die Funktion $iT..,.=D {Dauerlesen des Istwertes ist hier
nicht maglich),

Bei Zéhlern und Zeiten ist der Statusaustausch zwischen
dem internen Timer und dem SPS-Programm asynchron,
d.h. erfindet immer dann statt, wenn ein Timer oder Zahler
abgelaufen ist und nicht wie bei 07 TZ 82 am Zyklusende.

Der Baustein SIP (FO01) wird als ,normaler” Funktions-
baustein behandelt, d.h. er kann bedingt oder unbedingt
aufgerufen werden.

Er stent innerhalb des zyklischen Programmes und nicht
hinter | PE wie bei 07 WP 84. Der Baustein F060
{Zyklusiberwachung) ist bei dem Datenaustausch fur
den Baustein SIP nicht notwendig.Der Funktionsbaustein

2
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SIP belegt einen Vergangenheitswert. Die Zielvariable
wird nach Quittierung geléscht.Das weitere Verhaiten des
Bausteins ist identisch mit dem des Wortprozessors
07 WP 84,

Der Baustein flr die Zyklusiiberwachung FO80 muB nur
einmal im Programm aufgerufen werden, um die Zyklus(-
berwachung ein- bzw. auszuschalten. Ein standiger Aufruf
ist nicht notwendig.

Da die Normalisierung aller Variablen erst beim Ubergang
von Stop auf Run geschieht, sind beim Testen, wenn die
Steuerung steht, die Variablen des letzten Zyklus varhan-
den.

Bausteinverarbeitung

Folgende Funktionsbausteine werden von der Zentralein-
heit verarbeitet:

FOO0 TEX Textbaustein
FO0O1  SIP Serielle Eingabe
FO02 SIN Schnittstelleninitialisierung

FOO3 EMAS Empfangbaustein {ab 07 ZE 86 R407)

Prinzipieller Funktionsabiauf bei 07 ZE 86:

Reset

Grundeinstellung und Prifung

der Hardware

Prifung ob Anfragen von Program-—

miergerat oder Monitor vorliegt

F020 DS Indirektes Schreiben
FO21 DL Indirektes Lesen
FO022 BETR  Betragsbildner Prifung des PROCONTIC
FO23  BEG  Begrenzer , Programms (PTY usw.)
F024 KPL Komplementbildner (1er Komplement)
FO40 PIR Pl-Regler
FOBO ZYK Zyklusiiberwachung j
F127  KOP Kopfbaustein {ab G7 ZE 86 R401)
Bitprozessor holt Befehl ADR + 1
l A
Befehl fir
Bit—Proz.?
. P-Befehlsdekoder fuhrt den
Befehl aus
ABB Procontic b.'Stanc; 0¢ 80 4-13 E
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4.6 Zentraleinheit 07 ZE 88 R101/R102
(07 ZE 88 R101: 8 K-Worte, 07 ZE 88 R102: 16 K-Worte)

Technische Daten:

891122

Versorgungsspannung extern tber Frontstecker
Zulassige Spannungsdifferenz

Zulassige Welligkeit, Spitze—-Spitze

Maximaie Stromaufnahme

Integrieries Netzgerat:

24 V-
+/— 30%
<4V
500 mA

Ausgangsspannungen
Uso flr PROCONTIC b
Us fir 07 ZE 88 intern
—Uio fOr 07 ZE 88 intern
Feinsicherung (F1)
Verlustleistung
Unterspannungsausiosung bei Uw bzw. Us
Spannungseinbriche
ohne Abschaltung
mit Abschaltung

Zentraieinheit EEPROM
Programmierzykien der EEPROM
Zykluszeit bei 1 K Bitprogramm
Arbeitspeicher

+ 10 V-, +/- 5%, geregeit, max. 200 mA
+ 5 V-, +/= 5%, geregelt, max. 500 mA
- 10 V-, +/- 10%, geregelt, max. 100 mA
2 A (flink)

3w

8,7 V bzw. 4,5V

<1 ms
grune LED erfischt und Prozessor wird gestoppt

R101: 8 K-Wogrte 7/ R102: 16 K~Waorte

max. 10 000

ca. 5 ms, siehe Gritf 5.2 fir genaue Angaben.
integriert mit

1024 Ausgaben (A}

1024 giobale Merker (M’)

16 lokale Merkerbereiche (M)

1024 globale Schritte (S7)

16 lokale Schrittbersiche
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Funktionsbausteine
Pufferung

Anzeige

Integrierte-Schnittstelle:

128 Ausgabe-Wort

128 Ausgabe—Analog

128 Merker—Wort

128 Merker—Analog

siehe Liste auf Seite 4-20

Durch Schiebeschaiter fir entsprechenden Bereich
einsteilbar

4 | suchtdioden

Ausfuhrung der Schnittstelle
Betriebsart 1
Betriebsart 2
Steckverbinder Schnittstelle

RS232C

als Programmier— und Testschnittstelle
ais serielle ASCIil-Schnittstelle

C-Sub, 9-polig, Stifte

Serielies Ubertragungsformat einstellbar
Umgebungsbedingungen:
Temperatur im Betrieb 0°C ...+ 55°C
Lagertemperatur -25°C ... +75°C
Feuchteklasse F
Abmessungsn 4 Teilungen
Gewicht 0.38 kg
Bestellnummer
8 K-Version GJR5231800R101
16 K—Version GJR5231800R102
Zubehdr:
Systemkabel 07 SK 87 R2 fur Programmiergeréat GJR5230800R2
in Betriebsart 1
Systemkabel 07 SK 88 R1 fir serielle Schnittstelle GJR5231700R1
in Betriebsart 2
Ersatzbatteria GJR5223500R1

Funktion der Zentraleinheit

Geeignet fur Wort— und Bitverarbeitung, unterstdizt
von einem Gate—Array zur Bus-Bedienung und
einem Bitbeschleuniger zur schnelieren Bitverar-
beitung.

Der volie PROCONTIC b Befehlvorrat kann verar-
beitet werden

Als Hintergrundbausteine (Aufruf Gber =BS..,Typ)
konnen nur die Typen P... bzw. FO00 autgerufen
werden (nur fOr Protokollierung Gber die serielle
Schnittstelle}. Alle anderen Typen sind verboten,
indirekte Sprunge ( SPM...} iber den gesamten
Adressraum.

MA und MC wird auch auf Wortebene unterstitzt.
Die Zuweisung von Wortausgaben , d. h. die
Befehle = AW..,.. und = AA.., .. durfen nicht zwi-

schen MA bzw. MC und ME stehen. Dabei werden
zwischen einem nicht erfiilten MA und ME keine
Befehle ausgefuhrt, und zwischen einem nicht
erfillten MC und ME erhalten alle bindren Zuweisun-
gen, aufber den Schrittketten den Wert "0’. Direkt
vor dem ME darf kein Wortbefehl stehen, ggf. muB
ein NOPO eingefigt werden. Zuweisungen auf die
Bitvariablen mit Bankumschaltung M’ und A »15,15
sind bei MC nicht zuldssig. Gestartete Zeiten
(=T..,..) werden bei gesperrten Unterprogrammen
nicht rackgesetzt, d. h. gie Zeit lauft weiter.

Es ko&nnen aile PROCONTIC D Gerdte mit dieser
Zentrale betrieben werden, auBer den Zeitgeraten
07 T1 80, 07 TI 81, 07 TZ 82 und dem Wortprozes-
sor 07 WP 84,
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- Achtung:

Aut atien PROCONTIC b Baugruppentragern miissen
die Zeiten gesperrt werden. Dazu muB der
Kodierschalter '3" auf "OFF' (07 ET 84) geschaliet
bzw. die Bricke "TN" (07 ET 82, 07 ET 83) auf der
Busleiterplatte gesteckt werden.

- Es kénnen 1024 bindre Ein- und Ausgéange, 1024
binare Merker und Speicher sowie 256 analoge Ein-
und Ausgange adressiert werden.

— Die Schnittstelle (RS232C) fur die Programmier-
gerdte ist in der Zentraleinheit integriert. Als
Programmiergerate kénnen die Programmiergerate
07 PC 30 bis 07 PC 32 direkt Uber die serisile
Schnittstelle verbunden werden (Kabel
07 5K 87 R2).

Achtung:

Mit dem Programmiersystem 907 PC 30 konnen
nur Programme his zu 8 K erstsiit werden. Fir
gréBere Programme ist das Programmiersystem
807 PC 31 zu verwenden.

- 60 eingebaute, per Software sinstellbare Zeiten. In

einem Programm sind 48 Zeiten zugelassen (Aus-

lastung des Prozessors).

16 eingebaute, per Software einstellbare Zahler.

Zyklusiberwachung, die nur aktiv ist, wenn der

Zyklus-Uberwachungs-Baustein FOB0 in  dem

Programm vorhanden ist.

integriertes Netzgerat zur Erzeugung der internen

PROCONTIC-Logikspannung (+/— 10 V—/5§ V=) fir

die Versorgung der Zentraleinhait

Baugruppentriagers.

Unter Verwendung unterschiedlicher Kabel ist am

Schnittstellenstecker, alternativ ein Programmier-

gerat (07 SK 87 R2) oder ein Drucker/Terminal

{07 SK 88 R1) anschiieBbar,

H

nd  eines

1
[eE 184

Beschreibung:

Bei hdéherem Strombedarf kénrnen maximal 2
Netzgerate 07 NG 82 in dem 1. Erweiterungsbaugrup-
pentrager eingesstzt werden.

Ist die interne Versorgungsspannung in Ordnung
lsuchtet die grine Led 'Netz ein' mit einer
Verzbgerung von 200 ms bis 400 ms nach Zuschal-
tung der externen Versorgungsspannung auf.

Das zugehdrige Programmisrgerat wird Gber das

Kabel 07 SK 87 R2 mit der Schnittstelle verbunden.
Die Zentraleinheit kann dadurch direkt programmiert

=g a0 (S LR

warden.

Es ist darauf zu achten, daB, wenn chne Pufferung
gefahren wird, alie Schaiter in Stellung 'N’, d. h. Nor-
malisieren, stehen. Beim erstan Lauf eines neuen
Programmes mussen die Schalter immer auf Nor-
malisieren gestellt werden. Erst dann kénnen einzsalne

Bereiche uber die Schalter gepuifert werden.
Dies gilt auch beim Austausch einer gepufferten
Zentrale.

Schiebeschalter an der Frontplatte zur Einstellung der
gepufferten Bereiche.

Stellung

g8 P{EI N MW, MA
7 PEEE( N frg

6 P|EI| N M,M

5 PICER| N g

4 p|/EIN 58

3 PRI N frai

2 P|EE| N Baudrate
1 PRI N fre

N = Normalisieren, P = Puffern

Als Bedienfunktion ist ein RUN/STOP-Schaiter vor-
gesehen. Dieser Schalter wird immer am Zyklus-
Ende abgefragt.

Als Anzeigestemente dienen 4 Leuchtdioden.

Gelbe LED fur (ACK) serielle Schrittstelle aktiv
Gridne LED fur (BSY) blinkt, PROCONTIC b iauft

Rote Fehler LED's:

Fehler M2 M1

0. k. 00 Keins Fehler

Speicher | 0| 1 (Fehler=Nr. 10 - 28)

Anwender| 1| 0 (Fehler~Nr. 29 - 99)

Hardware | 1 { 1 {(Fehler-Nr. 0 - 9)
R101/R102

Beipackzettel

(Siehe hierzu auch die Tabselle der internen Fehler-
meldungen).

Der Ablauf der Normalisierung wird (iber die LEDs an-
gezeigt. Nach dem Spannungszuschalten leuchten
kurz alle vier LEDs auf. Danach wird wahrend der
Hardware-Normalisierung die gelbe LED eingeschal-
tet. Wenn diese erlischt und keins rote LED leuchtet,
ist die Normalisierung der Hardware erfclgreich been-
det worden. im Fehlerfali konnen die genauan Fehler-
daten uber die Monitor-Funktion $F abgefragt wer-
den, Im Fehlerfall geht die PROCONTIC nicht in den
RUN-Zustand. Beim Ubergang von STCP auf RUN er-
folgt die Prufung des PROCONTIC Programms. Wenn
kein Fehler vorliegt, keine rote LED ieuchtet, meldst
das Blinken der grunen LED den zyklischen Ablauf des
Programms.

PROCONTIC b/Stand: 07.89
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Hinweise fur EEPROM:

Die zentraleinheit besitzt keinen speziellen RAM-
Speicher fir das PROCONTIC-Programm wéhrend der
Inbetriebnabme. D. h., alle Anderungen muissen im
EEPROM gurchgefihrt werden,

Es werden nur die PROCONTIC-Worte programmiert,
die sich geéndert haben. Bei Fehlerhafter Program-
mierung erfoigt eine Fehiermsidung.

Im  Betriebssystem~RAM  steht f(r die Zwis-
chenspseicherung der Gber die Schnittstelle kommen-
den PROCONTIC-Worte ein Puffer von 258 Worten zur
Verflgung.

Ein vorheriges Ldschen (Funkticn D) des Speichers ist
bei Komplettibertragung des Programms in Stellung
B8 und B16 nicht notwendig.

Serielle Schnitistelle:

Die serielle Schnittstelle kann in 2 Betriebsarten

benutzt werden:

— Programmier— und Testschnittstelle
— ASCIli-Schnittstelle

Die Einstellung der Betriebsart erfolgt durch die Wahl
des entsprechenden Systemkabels.

Botriebsart

Programmier— und
Testschnittstelle (07 SK 87 R2
ASCI-Schnittstelle 07 SK 88 Ri1

Technische Spezifikationen der seriellen
Schnittstelle:

Pin | Belegung

Schirm

Sender~Leitung

Empténger-Leitung

frei

frei

Umschaltung Programmiergerat/Drucker
Signalmasse

frei

frei

OO WM —

a. Programmier— und Testschnitistelle mit Kabel
07 SK 87 R2

Uber diese Schnittsteile kann das System mittels Sys-
temkabe! 07 SK 87 mit den Programmier— und

Testgeraten 07 PC 30, 07 PC 31, 07 PC 32 und
07 PH 31 verbunden werden.

Es gibt folgende Grundfahigkeiten:

- Die Diagnose lauft Ober die Standardtelegramme
der Programmiergeréte

— Es kann immer (unabhéngig von BUN/STOP) der
gesamie Programmspeicher ausgelesen werden

- Ein Andern des Programms im RUN-Betrieb ist
nicht maglich

- Das Statuslesen ist nur am Zyklusende mbglich

~ Die Simulation von Variablen ist nur arm Zyklusende
méglich

- Es ist nur ein Haltpunkt auf Adresse 0000 mégiich

— Zyklusuberwachung durch Timer (350 ms)

- Beim Einsatz des Programmiergerdtes 07 PC 30
kann es beim Vergleich zwischen Programmier-
gerét und gespeichertern Programm (Funktion 'V’
in $SPS) zu eingr Fehlermeldung des Programmier-
gerates kommen, auch wenn die Programme
ubereinstimmen. Die Adresse des Fehlers ist dann
gréBer als die gultigeArbeitsgrenze. Diese Meidung
entsteht dadurch, daB die Zentraleinheit die Sprun-
gadressen im Verwaltungsteil neu berechnet

- Da die Zentraleinheit die Normalisierung der
Variablen erst beim Ubergang von STOP nach RUN
durchflhrt, ist es méglich, alle Testfunktionen auch
bei stehender Steuerung durchzufihren

— Es werden nur die Abbilder der Variablen erhalten,
Die angeschiossenen Ausgabegeraten werden
zurickgesetzt.

Die Beschreibung fGr den AnschiuB eines Program-
miergerétes siehe Griff 8.1 Projektierung, Kapitel 6.6.

b. ASCli-Schnittstelle mit Kabel 07 SK 88 R1:

Uber die Schnittstelle kénnen mit Protokollierbau—
steinen Texte und Werte an Peripherigerate (Bilg-
schirme, Drucker etc.} ausgegeben werden.

Monitorfunkticnen ermégiichen die Ein~ und Ausgabe
von Wortvariablen, Anderung der Baudrate sowie
Zeit— und Zahi-Soll- und Istwerten, Abfrage von Feh-
lerdaten sowie Abfrage der Software-Versionsnum-
mer. Monitorfunktionen  haben  die  Struktur
$...... =<Abschiusszeichen>. Bei fehlerhafter Eingabe
wird bei aktiviertem Echo ein '?" reflektiert.

Als Abschiusszeichen wird nur das in SIN/FOO2 projek-
tierte Zeichen akzeptiert. Als Defaultwert ist <CR> als
Abschlusszeichen festgetegt.

4-~18
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Monitorfunktionen:

Die Grundeinstellung (Schalter BAUD in Stellung N)
betragt 300 Baud, 8 Datenbits ohne Parity, 1 Stoppbit
und mit Echo. Die Baudrate kann tber $B=xx im Moni-
tor oder Gber den Funktionsbaustein SIN gedndert wer-
den. Alle Anderungen werden im gepufterten RAM ab-
gelegt und bleiben erhalten, wenn der Schalter BAUD
in Stellung 'P' steht.

Programmierung der Baudrate:

$ B30<CR> = 300 Baud
$ BB0<CR> = B00 Baud
$ B12<CR> = 1200 Baud
$ B24<CR> = 2400 Baud

$ B48<CR> = 4800 Baud
% B96<CR> = 9600 Baudg

Hier hat die Schnittstelie folgende Funktionen:

- Abfrage von Zeitwerten (Sol- bzw, Istwert)
$5T00,00=<CR> bzw. $IT00,00<CR>

- Setzen von Zeitwerten
$5T00,00=abcEx, wobeia, b,c=0...9undx = 1...5

- Abfrage von Zéhlwerten (Soll- bzw, Istwert)
$5200,00=<CR> bzw. $Z00,00=<CR>

- Setzen von Zahlsollwerten
$5200,00=abcde<CR>, wobeia, b, ¢, d, & = 0...9

- Ausgabe von Wortvariablen
$MWO1,00=<CR> bzw. $MAD2,00=<CR>

- Andern von Worivariabien
$MWO1,00=+21300<CR>
bzw. $MAD2,00=+1,234<CR>

- Ausgabe von Bitmerkern
$M'01,00=<CR>

- Andern von Bjtmerkern
$M’'01,00=1<CR>
Es werden nur die globaten Merker in Bereich van
M’'00,00...M’63,15 angesprochen,

- Anzeige der Stillstandsadresse bei Fshler uber
Monitorfunktion ($F=<CR>)

- Es werden zu drei unterschiediichen Prifzeitpunkten
Fehlerdaten im Speicher hinterlegt, die mit $F<CR>
abfragbar sind. Die Abfrage der Fehier kann S0
lange erfolgen bis die Anzeige 'Keine Fehlerdaten im
Stack abgelegt’ erscheint.

4. Prufung der Hardware nach jedem Spannungszu-
schaltung
Prafung des PROCONTIC b-Busses
Prifung des Bitprozessors
Prifung des C-MQO3-RAM's
Prafung des Betriebs-Systems (Check-5um)

b. Prafung des Programms bei Ubergang von STOP auf
RUN
PTY-Uberwachung des
Sollwert-Fehler bei Zeiten

c.Prifung bei Lauf des Programms
stehe hierzu die Tabelle der Fehlsrmeldungen

- Anzeige der Software Versionsnummer {$V=<CR>)

- Anzeige der maximalen Zykluszeit ($Z2Y=<CR>), Hier
wird die max, Zykluszeit in Stufen von 10 ms aus-
gegeben

Anwenderprogramms,

- Als AbschluBzeichen wird <CR> akzeptiert,

Waeitere Einzelheiten der Monitorfunktionen
Softwarebeschreibung Griff 8.2 Software.,

siehe

Tabelle der internen Fehlermeldungen

Fehler- | Bedeutung Anzeige | Adresse
FNumme rote LED
M2 1 M1
1 PROCONTIC Bus X X lint. ZE
2 Beschl. Test X X fint ZE
3 INTO-Fehler X X |int. ZE
4 Steuer-Bus X X |int. ZE
5 PTY-Fehler X X 1 PC-Adr,
6 RAM-Fehler X X |int. ZE
7 EEPROM-Fehler X X | PC-Adr.
8 EPROM-Fahler X X |int. ZE
297" | Sollwert—-Fehler X
Zéahter
307* | Sollwert-Fehler X
Zeiten
31 Schnittst.—Nr. X PC-Adr.
32* Baudraten-Fehler X PC-Adr.
33~ Betriebsarten-Fehler X PC-Adr.
Schnittsteiie
34* Parity—Fehler, Schnitt-| X PC~-Adr.
stelle
38 Marken-Fehler X
39 Zuwenige oder kein X
PE, bzw. kein IME
nach MA/MC
40~ Zu viele Baustein- X PC-Adr.
aufrufe
41~ BE vergessen X
50~ Sprung-Fehler X PC-Adr.
51~ Fehler bei Sonder- X PC-Adr.
Befehlen
52+ Unbekannter Befeh X PC-Adr,
53 Kopf-Baustein- X PC-Adr.
Fehler
54 Zeit-Baustein zu X
lang
80 Zyklusfehler X
int.ZE = Interner Fehler, ausgegeben Progamm-
Adresse ist ohne Fehlerbezug.

PC-Adr. = (<Anzeige> in dezimal wandein — 32788):2
{gilt nur wenn rechts in Tabelle angegeben).

=

Fehler wird bei Programmausfihrung erkannt.

LR

Zeiten Istwerrt 0000 =T00,00
D03F =T03,i5
Zahler 0000 =700.00
000F =200,15

Feitgedruckt = nicht relevant

X LED leuchtet

PROCCNTIC b/Stand: 09,90
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Besondere Eigenschaften der Zentralein-
heit

Sprungbefehle und Bausteinaufrufe:

Bei Sprungbefehien und Bausteinaufrufen ist ab
07 ZE 86 die Beschrankung aufgehoben, daB
Spriinge auf Marken (SPM) und Bausteindefinitionen
immer nur im oberen 4K-Block liegen durfen.

Achtung:

Springe auf Adressen werden weiterhin als Springe
modulo 4K ausgeflhrt.

Die Wandlungsattribute von BiT nach Wort (b, ¢} sind
mit atten Bit—-Variablen kombinierbar, z. B. bA 17,00.
Diese Attribute verdndern den boole’schen Akku,
d. h. danach ist keine weiterfGhrende Yerknipfung
moglich.

Die Trennung in 'Wort'-Bausteine und 'Bit' -Bausteine
ist aufgehoben. Alle Baustein—Nummern von 0 bis 63
sind flir Wort— und Bitverarbeitung zugelassen. Die
lokalen Merkerbereiche sind aber nur 16 mal verhan-
der und werden moduio 16 von der Baustein—-Num-
mern abgeleitet. D. h. Baustein—Nummer 0 hat die
gleichen lokalen Merkerbereich wie Baustein—-Nummer
16, 32 usw.. Alie Bausteine sind parametrisierbar mit
max. 16 Bit— und Wort--Parametern.

Der Bausteinaufruf BA..,A.. muB immer mit NOPO ab-
geschlossen werden, auch wenn keine Parameterliste
folgt.

Die Bausteine ! BS..,A.. und = BS..,A.. werden nicht
unierstitzt, da bhei einem Ein—-Prozessorsystem eine
Bearbeitung im Hintergrund nicht méglich ist.

Die Bausteine BS.. FO00 und BS..,P... werden beim
Aufruf nur in eine Liste eingetragen (max. 50 Baus-
teing). Nach dem Programmende wird der néchste
Baustein aus der Liste geholt, ebenso alle
zugehorigen ASCl-Zeichen und Werte und in einem
Ausgabebuffer abgelegt. D. h. die Werte stammen

rnicht zu sehr zu belasten, sind nur 48 Zeiten pro
Programm  zugelassen. Werden mehr Zeiten
programmiert, so erfolgt keine Fehiermeldung, es
veréandert sich lediglich die Reaktionszeiten des Sys-
tems.

Die Funktion $I7..,.. = D (Dauerlesen des Istwartes ist
hier nicht maoglich}.

Bei Zahlern und Zeiten ist der Statusaustausch zwis-
chen dem internen Timer und dem SPS-Programm
asynchron, d. h. er findet immer dann statt, wenn
eine Zsit oder Zéhler abgelaufen ist und nicht wig baj
07 TZ 82 am Zykiusende.

Der Baustein SiP (FO01) wird als 'normaler’
Funktionsbaustein behandelt, d. h. er kann bedingt
oder unbedingt aufgerufen werden.

Er steht innerhalb des zyklischen Programmes und
nicht hinter | PE wie bei 07 WP 84. Der Baustsin FO80
{(ZyklusUberwachung) ist bei dem Datenaustausch fur
den Baustein SIP nicht notwendig. Der Funktionsbaus-
tein belegt einen Vergangenheitswert. Die Zielvariable
wird nach Quittierung geldscht. Das weitere Verhalten
des Bausteins ist identisch mit dem des Wortprozes-
sors 07 WP 84.

Der Baustein fir die Zykiusiberwachung FOB0 muB
nur einmal im Programm aufgerufen werden, um die
ZyKlustberwachung ein— bzw. auszuschalten. Ein
standiger Aufruf ist nicht notwendig.

Da die Normalisierung aller Variablen erst beim Uber-
gang von Stop auf Run geschieht, sind beim Testen,
wenn die Steuerung steht, die Variablen des letzten
Zyklus vorhanden.

Bausteinverarbeitung

Folgende Funktionsbausteine werden wvon der

Zentraleinheit verarbeitet:

aus dem Zykius, an dessen Ende der Baustein wirklich  Fpog TEX Textbaustein
bearbeitet wird. Die Werte werden immer finfsteliig  rpopg1 gip Serielle Eingabe
ausgegeben. Die eigentliche Ausgabe uUber die ppogp gIN Schnittstelleninitialisierung
serielle Schnittstefie erfolgt nun interruptgesteuert. Es  Fg03 EMAS  Empfangbaustein
wird pro Zyklus max. ein Textbaustein ausgegeben. FOZ0 IDS indirektes Schreiben
Die Protokollierer mit BS..,FO00 oder BS..,P... FO21 DL tnd|rekte§ Lesen
kodnnen mit allen Nr. (O bis 62) aufgerufen werden. FO22 BETR Betragsbildner
Das Bausteinbit B83 zeigt an, dal die Warteschlange Eggi EE‘G Eegrenzef ‘ i .
fur die Protckolierer voli ist. ' N Komplementbildner (1er Komplement)
FO40 PIR Pl-Regler
Es kénnen 60 Zeiten und 16 Zahler programmiert wer-  F080 ZYK Zyklusuberwachung
den. Um die Reaktionszeiten des Prozessors aber F127 KOP Kopfbaustein
4-20 PROCONTIC b Siand. 07 89



Prinzipieller Funktionsablauf bei 07 ZE 88:

Reset

|

Grundeinstellung und Prifung
der Hardware

Priofung ob Anfragen ven Program—
miergerét oder Monitor vorliegt

Nein

Ja

Nein

Ja

Prifung des PROCONTIC
Programms (PTY usw.)

Bitprozessocr hoit Befehl ADR + 1

l A
Befehl fur
Bit—Proz.?

p. P-Befehlsdekoder fuhrt den
Befehl aus

Nein

Ja

ABB Procontic b/Stand: 09.90 4-21



4-22 PROCONTIC b:Stand: 07,89



5 Inbetriebnahme- und Testeinheiten

5.1 Inbetriebnahme- und Testeinheit 07 IE 82 R21

Technische Daten:

BBC 840D 414

Gewicht
Bestellnummer

0,660 kg

nicht in Lieferumfang

Zubehér
Systemkabel 07 SK 81 R4 GJR5213800R4
Inbetriebnahme-
und Testeinheit 07 IE 82 Procontic b (4
OTNGa1 [07DSEB1 | o7 ZE S | 0T PSBY [ C7T PR AT 07 NG B0 o7 ZE 82 -))
® @ @ ®
® ©)] EI =) RUN
OO Al — A E P
@é STOP
- - 07 PR 82
©
_% @é .__J_ E__..-- R
-2 =1 - -]---]--- (4
}_ I »
Fi
/ ® .
oy ———————
- @ 28 W=

zum Netzgerat
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Die Inbetriebnahme- und Testeinheit 07 JE 82 R1 enthalt
alle Funktionen, die nicht fir den eigentlichen Steue-
rungsablauf der PROCONTIC b wesentlich sind, sondern
nur der Inbetriebnahmephase sowie Test- und Diagnose-
zwecken bendtigt werden.

Das Gerat enthéalt:

— Datenschnittstelle zu den PROCONTIC b Program-
miergeréten

— Batteriegepufferten RAM-Speicher {2 K-Worte)

- Handlingsfunktionen zur RPROM-Programmierung
und zum Umladen von RAM in RPROM oder umge-
kehrt.

Die Inbetriebnahme- und Testeinheit wird neben oder
unter der PROCONTIC b auf der Hutprofilschiene auf-
geschnappt und durch das mitgelieferte Kabel 07 8K 81
Rt mit der PROCONTIC b verbunden.

Sinkt die Spannung der Lithium-Batterie uniter 2,9V, muB
die Batterie ausgewechselt werden (Umweltschutz be-
achten!).

1 Sicherung des Netzgerites
2 Faston-Messer fUr die Stromversorgung der Inbetrieb
nahmeeinheit
3 BSY grine Leuchtdiode: Zeigt an, daB die Inbetrieb-
nahmeeinheit mit der Erfillung einer Aufgabe
beschaftigt ist {z. B. RPROM laden, Datenau-
stausch mit Programmiergerdt (07 PT 40).

4 VFY rote Leuchtidiode: Die Inhalte von RPROM-und
RAM-Spsicher stimmen nicht iberein.
5 PTY rote Leuchidiode:im ausgewahiten Speicherist

ein Parity-Fehler
6 PT-Schnitstelle zum Anschtul der PROCONTIC-Pro-
grammiergerite
7 Doppeltaster.
Taste nach oben: RAM oder RPROM laden.
Taste nach unten: Vergleich und Prifung der Speicher
8 Wahlschalter fir RAM- cder RPROM-Speicher {gibt
beim Laden die Zielrichtung an).
9 Ein-/Aus-Schalter mit griner LED flr den Betrieb der
Inbetriebnahmeeinheit.
AnschluB und Abklemmen der Einheit darfnur bei aus-
geschaltetem Gerat erfolgen!
10 Pufferbatterie fir RAM-Speicher
11 Stecker far Verbindungskabel 07 SK 81 zur PROCON-
TIC b
12 Schalter zum Abtrennen der RPROM-Programmier-
spannung (Schutz vor Fehlprogrammierungj.
13 2poliges Faston-Messer zur Verbindung mit der
Abschirmung des Verbindungskabels 07 SK 81.
14 AnschluBkabel der PROCONTIC-Programmiergeréte
15 Verbindungsleitungen vom Netzger&t der PROCON-
TIC b zur Stromversorgung der Inbetriebnahmeeinheit
(diese Verbindung muB immer zuerst hergeslit wer-
den).
16 Abschirmung des Verbindungskabels 07 SK 81 und
Verbindung der Nuli-Volt-Potentiale.
17 24poliges Verbindungskabel 07 SK 81
18 Schalter
Stellung STOP: Normalisiert Ausgénge und Merker.
Stetlung RUN: Ausfithrung des Programms frei

AnschluB

Der AnschluB der tnbetriebnahmeeinheit kann bei lau-
fendem oder angehaitenem Programm der PROCON-
TIC b erfolgen.

a. Schalier 9 EIN/AUS: Stellung ,AUS"

b. Stromversorgung 15 an Faston Messer 2 anschlie-
Ben.

c. Abschirmung 16 des Verbindungskabels 17 an
Faston Messer 13 der Inbetricbnahmeeinheit und
der PROCONTIC b anschlieBen

d. Verbindungskabel 07 SK 81 17 an Stecker 11 der
Inbetriebnahmeeinheit und der PROCONTIC b
anschlieBen (Kodierungsnasen beachten).

e. Schalter § EIN/AUS: Stellung ,EIN griine LED
leuchtet.

Wichtig: Vor Abklemmen der Inbetriebnahmeeineit
Schalter 9 in Stellung ,AUS” bringen.

Die PROCONTIC-Programmisergerdte 07 PT 40 oder
07 TD 12 kdnnen bei Bedarf zu jeder Zeit Uber den
Stecker 6 mit der Inbetriebnahmeeinheit verbunden
werden.

Erstellen oder Andern eines Programms im RAM der
Inbetriebnahmeeinheit oderim EPROM der PROCON-
TIC b

a. Schalter 18 RUN/STOP:

Stellung STOP (PROCONTIC b unterbricht die Pro-
grammverarbaitung, falls in Betrieb).

b. Schalter 8 RAM/RPROM: Stellung nach Wunsch
{ggf. bei abgeschalteter Speisespannung den
gewlnschten EPROM auf dem Sockel der PRO-
CONTIC b stecken).

c. Speisespannung zuschalten, falls noch nicht er-
folgt.

d. Mit dem Programmiergerat Adresse vorwéhlen und
die PROCONTIC-Worte in den Speicher eingeben
{grine LED ,BSY" leuchtet kurz auf). Alle weiteren
Funktionen des Programmiergerites siche Be-
schreibung des jeweiligen Programmiergerétes.

Beachten: Adressvolumen 2048 Worle, Adresse

0 ... 2047 Fehler bei Adressiberschreitung. Falsche

Befehle im RPROM kénnen mit Vollwort Gberschrieben

(geldscht) werden.

Testen eines Progrmms im RAM oder EPROM

a. Schalter 18 RUN/STOP: Stellung STOP

b. Schalter 8 RAM/RPROM: Steliung nach Wunsch

c. Speisespannung zuschalten, falis noch nicht er-
folgt.

d. Taster 7 Laden/Prifen: Steliung ,Prifen”

(LED ,PTY" darf nicht aufleuchten).

e. PROCONTIC b starten {Schalter 18 in Stellung
LRUNT).

f. Testen nach Bedienungsanleitung des betreffen-
den Programmiergerétes. Statusabfrage mit und
ohne Adressvorgabe.

g. Bei fehlerhaftem Programm andern.

H
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RPROM-Inhalt in RAM (ibertragen

Schalter 8 RUN/STOP: Stellung ,STOP”

Bei abgeschalteter Speisespannung EPROM zuf den
Sockel der Procontic b stecken.

Speisespannung wieder zuschalten

Schalter 8 RAM/EPROM: Stellung ,RAM”.

Taster 7 ,Laden” kurz betatigen. Die griine LED ,BSY”
leuchtet wahrend des Ladevorgangs auf,

Nach Beendigung der Ubeﬂragung (LED ,BSY* erlo-
schen) Taster 7 ,Prifen” driicken. Es erfolgt ein auto-
matischer Test:

Bei ordnungsgemaBer Ubertrgung dirfen die Leucht-
dioden VFY” und ,PTY” nicht aufleuchten.
Fehlermeldungen:

LED ,VFY” leuchtet: RAM nicht geladen.

LED ,PTY" leuchtet: Es liegt ein Parity-Fehler vor.

Inhalt in EPROM ilibertragen

Schalter 18 RUN/STOP: Stellung ,STOP”.

Schalter 8 RAM/EPROM: Stellung ,EPROM”.

gaf. bei abgeschalteter Speseispannung den gelésch-
ten RPROM auf den Socke!l der PROCONTIC b
stecken.

Speisespannung zuschalten, falls noch nicht erfolgt.

Schalter 12 ,Programmierspannung” einschalten und
Taster 7 ,Laden” kurz betétigen, Die gritne LED , BSY”
leuchtet wahrend des Ladevorganges auf.
Fehlermeldungen:
LED VFY” leuchtet;

rcgrammierspannung  war  nicht  eingeschaltet.
EPROM war bereits mit anderem PROCONTIC-Pro-
gramm beschrieben.
LED ,PTY" leuchtet:
Programmierung wird beim Aufireten eines dieser
Fehier sofort abgebrochen.
Ein Uberschreiten des EPROM-Inhaltes durch das
RAM ist nicht méglich {Uberschreiben z. B. mit Vollwort
nur mit Programmiergeréat direkt im EPROM maglich.

Programmteile zum EPROM hinzufiigen

EPROM-Inhalt in RAM Ubertragen.
Programmende-Befehl: {(!PE) im RAM und EPROM
direkt mit Vollwort Oberschreiben.

Neues Programm ab Endadresse in RAM dazuschrei-
ben ung austesten.

RAM-Inhalt in EPROM Obertragen. Es werden nur die
gedndertenWorte geschrieben (abgeklirzter Ladevor-
gang). Die Worle, bei denen RAM- und EPROM-Inhalt
Ubereinstimmen, werden lbersprungen (EPROM muB
an den hinzugefigten Adressen Leerworte enthalten).

Duplizieren von EPROMs

o

a. EPROM-Inhalt in RAM (bertragen, siehe 2.4.
b.

Bei abgeschalteter Speisespannung neuen EPROM
auf den Sockel der PROCONTIC b stecken.
Speisespannung wieder zugchalten,

RAM-inhali in RPROM (bertragen, siehe 2.5.

Vergleich von EPROM-inhalten

a. EPROM-Inhalt in RAM Ubertragen. siehe 2.4.

b. Bei abgeschalteter Speisespannung neuen EPROM
auf den Sockel der PROCONTIC b stecken.

¢. Speisespannung wieder zuschalten.

Taster 7 ,Prifen” mindestens 2 s driicken. Die Spei-

cherinhalte sind gleich, wenn weder LED ,VFY” noch

die LED ,PTY" aufleuchten.

Priifen eines EPROM auf Parity-Fehler

Schalter 18 RUN/STOP: Stellung ,STOP”

Schalter 8 RAM/EPROM: Stellung ,EPROM”
Speisespannung zuschalten, falls noch nicht erfoigt.
Taster 7 ,Prifen” mindesiens 2 s driicken.

Die LED ,PTY” darf nicht aufleuchten.

fRooDpR

Anmerkung:
Parity-Fehler oder Ungleichheit EPROM/RAM kann auch
durch Suchlauf mit dem Programmiergerat 07 PT 40
erkannt werden.
a. EPROM-Inhalt in RAM Obertragen, siehe 2.4
b. Auf Programmiergerat ohne AdreB-Eingabe Taste
LLesen” dricken.
Das Programmiergerat bieibt bei der 1. Adresse, bei
der ein Fehler {PTY oder VFY) erkannt wird, stehen.
c. 1. Fehler beseitigen, Vorgang wiederholen.

PROCONTIC b/ Stand 10.87
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5.2 Inbetriebnahme-Einheit 07 IE 84 R202

Technische Daten:

BBC 851588

AnschlieBbare Zentralen

Ubertragung auf EPROMs
Spannungsversorgung
Zuléssige Spannungszoleranz
Schnittstelle 1

Schnittstelle 2
Stromentnahme aus 24 V-

07ZE80-1K
07ZEB2-2K
07ZEB84-8K

e e In]

Ur re 84

07 PR 84

24 V-

+/- 30%

PROCONTIC-Standard-Schnittstelle fir Programmier-
geréte

Serielle Schnittstelle RS 423 {iir Programmiergerate
500 mA

Gewicht 1,2kg
Bestellnummer GJR5219100R202
Zubehor:

Montagewinkel 07 MW 80 R1 GJR1948116R1
Kabel 07 SK 85 R1 GJR5219900R1

Bedienelemente

Als Bedienelemente sind 4 Schalter (S1 ... 54) ange-
bracht. Der Schalter 82 ist ein Umschalter zur Auswahl
{RAM-EPROM) des Datenspeichers. Bei Dateniiberira-
gungen (z.B. mit Programmiergeréten oder bei ,Laden”)
gibt er immer den Zielspeicher an,

Schalter 51 ist ein Umschait-Taster mit Mitteistellung. In
Stellung ,Laden” wird der Inhalt des nicht ausgewdihlten
Speichers (Schalter S2) in den ausgewahlten Speicher
ubertragen.

Bei Ubertragung in den EPROM muB zuerst die Program-
mierspannung (Schalter S4 auf ,Ein”) eingeschaltet wer-
den. Hier werden die zu ibertragenden Daten auf Parity
iberpriift. Beim Ubertragen des Inhaltes des EPROMS in
das RAM, wird keine Parity-Prifung durchgefiihrt.

In der Stellung ,Prifen” wird der Inhalt der beiden Spei-
cher (RAM und EPROM) miteinander verglichen. Bei Un-
gleichheit leuchtet die LED VFY” auf. Weiterhin wird der
Inhait des ausgewdhlten Speichers (Schalter $2) auf
Parity gepruft.

PROCONTIC b/Stand 09.88
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Die Funktion ,Prifen” und ,Laden” werden nur dann aus-
geflhrt, wenn der Schalier 83 auf,Ein" steht, eine Zentral-
einheit angeschlossen ist und diese auf,Stop® steht.

Der Schalter 53 ist ein Umschalter mit Mittelsteliung und
gibt die Betriebsart der Inbetriebnahmeeinheit an. in Stel-
iung ,Aus” sind alie Schnittstelien (zur PROCONTIC und
zu den Programmiergeréten) inaktiv.

in Stellung ,Ein” ist die Inbetriebnhameeinheit betriebs-
bereit (LED ,Ein” leuchtet) und alle Schnittstellen werden
von der Zentraleinheit bedient.

Die Schalterstellung BREAK ist ohne Funktion.

Anzeigeelemente

Zur Anzeige der verschiedenen Betriebszustande sind
insgesamt 5 Leuchtdioden angebracht.

.NETZ EiN" griine Leuchidicde auf dem Netzgerit, zeigt
an ob die interne Systemspannung (5 V) vor-
handen ist.

LEIN" gelbe LED, sie zeigt den Betriebszustand der

Inbetriebnahmeeinheit an.

,BSY" grine LED, die anzeigt daB die Inbetriebnah-

meeinheit mit der Abarbeitung einer Aufgabe

beschéftigt ist.

JPTY” rote LED, im ausgewéhlten Speicher ist ein

Parity-Fehler.

SAEYT rote LED, leuchtet, wenn die Inhaite von RAM

und EPRCM nicht (bereinstimmen.

(Betriebsart ,,Prufen®)

AnschluBelemente
Programmiergerateanschiul (PT):

AnschiuB der Programmiergerdte 07 PT 40 R1311, 07 PT
42 R403, 07 TD 12, PDAG.

Uber diese Schnittstelle kénnen nicht alle Funktionen voll
genutzt werden, z.B. Adressierumfang max. 4 K (siehe
Kapitel Programmier- und Testgeréte).

Programmiergerateanschlul3 (V24):

AnschiuB der Programmiergerate 07 TD 12 R301, 07 PC
30, 07 PC 31, PDAG. Uber diese serielle Schnitistelle sind
alle Funktionen zugéanglich.

Zum AnschluB eines Programmiergerates siehe Griff 8.1
Projektierung, Kapitel 6.6.

Bei Anschlu der Systemkabel 07 SK 81 bzw.07 SK 85 an
eine laufende PROCONTIC ist unbedingt folgendes zu
beachten:

- die Inbetriebnahme-Einheit bereits an die gleiche
Spannungsversorgung wie die PROCONTIC b ange-
schlossen ist.

die Inbetriebnahme-Einheit im inaktiven Zustand ist.
Der Schalter auf dem Gerat 07 ZE 85 R1 in Stellung
SAUST

- vor dem Stecken des Systemkabels, zuerst die beiden
Schirmleitungen an ,0 V"angeschlossen werden.

das Programmiergerdt an einer Steckdose ange-
schicssen ist, deren Schutzleiter mit dem zentralen
Erdungspunkt der PROCONTIC b wverbunden ist
(Schaltschranksteckdose).

das Kabel zuerst in die AnschluBbuchse der Inbetrieb-
nahme-Einheit stecken.

Funktionsbeschreibung

Die Inbetriebnahmeeinheit 07 IE 84 R202 ist in der Lage
alie Zentraleinheiten der PROCONTIC b (07 ZE 80 Rt;
07 ZE 82 R1; 07 ZE 82 R3; 07 ZE 84 R1) zu bedienen.
Die Bedienung ist fUr alle Zentraleinheiten grundséatziich
gleich.

Funktionen, die Gber die Programmiergeriteschnittstelle
{PT) angesprochen werden kénnen:

Lesen und Schreiben (Adressbereich max. 4 K) im RAM
bei stehender Steuerung

Lesen und Schreiben im EPROM bei stehender Steuer
(07 ZEBD -1 K, Q7 ZE82 -2 K, 07 ZE 84 - 4 K)
Lesen im RAM und EPROM bei laufender Steuerung
bis ,PE”*)

Ubertragen des EPROM’s in das RAM
Ubertragen des RAM Inhaltes in den E
Jerifen” vergl des RAM
EPRCM Inhalt

M
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*} bei der 07 ZE 84 wird der komplette Datenspeicher
(RAM, EPROM) gelesen.

Funktionen die iiber die Programmiergerateschnitistelle
(v24) in Verbindung mit dem Programmiergerét 07TD 12
R301 bzw. PC 30 R101 zusatzlich angesprochen werden
kénnen.

- lesen und Schreiben {Adressbereich max. 8§ K} im
RAM bzw, EPROM bei stehender Steuerung (07 ZE 80 -
1K, 07ZE82-2K,07ZE 84 - 8 K).

Statuslesen (TEST):

Alle Statuswerte, die adreBmé&Big innerhalb eines 1 K-
Blockes (Adr. 0 -Adr. 1023, Adr. 1024 — Adr. 2047, .. )
liegen, werden innerhalb eines Zyklus gelesen (nurin
Verbindung mit der 07 ZE 84), d.h. alle Statuswerie
stammen aus einem Zyklus.

Fehlersuchlauf (F):

Bei Aufruf der Funktion Fehlersuchlauf (im SP5-Mode)
wird zunachst eine Parityprifung im ausgewdhiten
Speicher (Schalter $2) vorgenommen und die erste mit
einem Parity-Fehler behaftete Adresse angezeigt. Liegt
kein Parity-Fehler vor, wird zin Normalisierungslauf
simuliert. Hierbel wird die Bausteinverwaitung uber-
pruft und pbei einem Fehler wird ,Fehierhafter Adress-
zugriff’ gemeldet. AnschlieBend wird dberprift, ob ein
IPE im Programm vorhanden. Diese Prafung wird nurin
Verbindung mit der 07 ZE 84 vorgenommen.

H
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Folgende Funktionen kénnen im ,TEST-Mode” mit dem
Programmiergerdt eingegeben werden

— Abbrechen (A):

Die Verarbeitung der Steuerung wird sofort gestoppt,
alle Ausgaben und Merker werden normalisiert. Ein
weiteres Anlaufen der Steuerung ist nur Gber das Kom-
mando ,Starten” oder mit Betatigung des RUN-STOP
Schailters méglich

— Starten (S):
Starten der Verarbeitung mit Normalisierung
- Stoppen (H):

Die Verarbeitung der Steuerung wird auf Adresse 0
gestoppt, ohne die Ausgaben und Merker zu normali-
sieren. Ein Weiteriaufen der Steuerung ist mit dem
Kommando ,Fortsetzen” {ohne Normalisierung) oder
durch Betatigen des RUN-STOP Schalters aufder Zen-
traleinheit {mit Normalisierung) méglich

- Fortsetzen (F):

Starten der Verarbeitung ohne Normalisierung nach
Kommando , Stoppen”

Betriebsart (B):

Es gibt 3 Betriebsarten:
- Einzelwort Zykluskiiherwachung auf
- Einzelzyklus 07 TZ 82 undg 07 WP 84
— Normalbetrieb  ausschaiten

* Bei der Betriebsart Einzelschritt (SE) bleibt die Steue-
rung auf Adresse 0 stehen. Mit jedem ,Tippen® wird
genau 1 PROCONTIC-Wort (1 Adresse im Programm-
speiccher) abgearbeitet.

* In der Betriebsart Einzelzyklus (ZE) wird mit jedem Tip-
pen genau ein Zyklus von Adresse 0 aus abgearbeitet.
Ist ein Haltepunkt gesetzt wird ein Zyktus von der Halte-
punktadresse aus durchgefihrt.

* Im Normalbetrieb wird das Programm zyklisch abgear-
beitet, wenn kein weiterer Haltepunkt gesetzt wird.

Haltepunkt (H):

Mit der Funktion ,Haltepunkt setzen* kann ein Halte-
punkt zur Steuerung (bertragen werden. Liuft die
Steuerung, bleibt die Steuerung sofort auf diesem Hal-
tepunkt stehen.

Bei stehender Steuerung (Schalter auf STOP) wird die-
ser Haltepunkt abgespeichert und beim nachsten
Zyklus (Schalter auf RUN) wird dieser Haltepunkt aktiv,
d.h. die Steuerung bleibt auf diesem Punkt stehen.

- Tippen (T):

Ist ein Haltepunkt gesetzt, bleibt die Steusrung autdie-
sem Punkt stehen.

Wird ,Tippen" in der Betriebsart Einzelschritt ange-
wandt, so verarbeitet die Steuerung die nachste
Adresse.

In der Betriebsart Einzelzyklus wird durch die Funktion
~lippen“ein weiterer Zyklus abgearbeitet (von Adresse
0 bis Adresse 0). st kein Haltepunkt gesetzt und weder
Einzelschritt noch Einzelzyklus angewahlt, so erfolgt
eine Fehlermeldung.

Status (Z):

Uber das Kommando ,Status® kann eine Variabienliste
in das Programmiergerat eingegeben werden, die mit
-U"zur Steuerung Ubertragen wird. Daraufwird der Sta-
tus der Variablen auf Adresse 0 gelesen und zum Pro-
gramtergerét beriragen.

Eine Liste kann maximal 32 Variablen enthaften.

Die Statuswerte sind aus verschiedenen Zyklen.

Simulation {V):

Mit diesem Kommando kénnen mit dem Programmier-
gerat bis zu 32 Bitvariablen, auBer Eingangsvariablen,
simuliert werden. Nach der Eingabe der Variablen und
dem zu simulierenden Status werden mit ,U” die Daten
zur Steuerung Ubertragen. Die Ubernahme der simu-
lierten Werte erfolgt bei der Programmspeicheradresse
0. Die simulierten Statuswerte bleiben solange erhal-
ten bis per Programm neue Statuswerte zugewiesen
werden.

Die Funktionen ,Status”,, Simulation” kbnnenin Verbin-
dung mit den Betriebsarten Einzelwort, Einzelzykius
und Haltepunkt verwendet werden.

Inbetriebnahmeeinheit zuriicksetzen (R):

Dieses Kommando ist gleichbedeutend mit dem Aus-
schalten derlInbetriebnahmeeinheit {(Schalter 83 AUS).

Dies bedeutet, die Schnittstelle 07 1IE 84-07 ZE wird
inaktiv geschaltet und zalle Haltepunkte werden
geléscht.

Lief die Steuerung bei Eintreffen des Kommandos im
RAM, so wird automatisch auf EPROM umgeschaltet
und normalisiert.
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6 Arbeitsspeicher

6.1 Registergerdt mit Pufferbatierie 07 RK 80 R4

Technische Daten:

BBC 81 0919

Anzahl der Register 8x16
Ausgabespeicher G4

Pufferung einstelibar
Stromaufnahme aus 12 mA

interner Logikspannung

Gewicht 0,115 kg
Abmessung 1 Teilung
Bestellnummer GJR5214400R4
Zubehor:

Ersatzbatterie GJR5223500R1

Das Registergerat 07 RK 80 enthilt 8 batteriegepufferte
Schrittketten mit je 16 Schritten.

Sie werden wie folgt mit dem Operanden, der Gerite- und
Kanaladresse angesprochen:

Programmiersprache nach DIN 18239

S 00,00 bis S 00,15

S 07,00 bis S 07,15

AuBerdem verfigt das Gerét Uber 64 gepufferte Merk-

speicher (Haftspeicher), die als:

A 08,08 bis A 08,15

A 15.08 bis A 15,15

angesprochen werden. Bei Ausbaustufen ab zwei Bau-~
gruppentrdger werden diese 64 A-Merkspeicher als A-
Ausgabekanale auf die entsprechend kodierte Busline
der Baugruppentrégers gegeben. Auf dem Bustreiber 07
BT 82 missen die Bricken eingeidtet sein.

Der Speicher hat zwei verschiedene Betriebsarten, die mit
einem Schaltstift gewéhlt werden kdnnan. ’

Bei abgezogenem Schalistift bleib der Speicherinhalt
sowohl bei abgeschalteter Zentraleinheit als auch bei
Speisespannungs-Ausfall erhalten. Die als Ausgang ver-
wendeten A-Haftspeicher missen dann - wenn notig -
per Software normalisiert werden.

ABB Procontic b £ Stand 02 30



ist der Schaltstift gesteckt, so wird der Speicher bei Span-
nungs-Zuschaltung bzw. Programmstart normalisiert.

Im normalisierten Zustand haben der erste Schritt der 8
Schrittketien (8 00,00 bis §07,00) den Status , 1" und alle
Merkspeicher den Status 0"

6.2 Arbeitsspeicher 07 AS 82 Rt

Technische Daten:

Das Registergerdt kann nur auf den Systemsteckplatzen
der Grundbaugruppentrager 07 ET 82, 07 ET 83 oder
07 ET 84 betrieben werden.

Vor dem Einsatz des 07 RK 80in die PROCONTIC bist der
Plus-Pol der Lithium-Batterie anzuléten.

1
8
.+
R
3
3

¥

BBC 85 1576

lokale Merker (M) 2K

globale Merker (M’) 1K

lokale Schrittketten (S) 128 x 16
globale Schrittketten (87 64 x 16
Ausgabespeicher 1K

Pufferung einstelibar
Stromaufnahme aus

interner Logikspannung 500 mA
Abmessung 1 Teilung
Bestefinummer GJR5218300R1
Zubehir:

Ersatzbatterie GJR5223500R1

Der batteriegepufferte Arbeitsspeicher 07 AS 82 enthait
192 Schrittketten mit je 16 Schritten, 3 K-Bit Merkspeicher
und 1 K-Bit-Ausgabespeicher.

Der Arbeitsspeicher muB3 auf einen Systemsteckplatz ge-
steckt werden. Sinnvollerweise ist der Platz direkt neben
der Zentrale.

Beim Betrieb des 07 AS 82 muB das Netzgerat 07 NG 82
eingesetzt werden.

Der Arbeitsspeicher kann sowohl mit der 07 Z& 84 als auch
mit der 07 ZE 82 R3 betrieben werden.

Mit 07 ZE 82 kodnnen keine Bitbausteine (00 . . . 15) benutzt
werden. Es steht jedoch der erweiterte (und puiferbare)
Arbeitsspeicher mit folgenden Operanden zur Verfigung:

A 00,00...A 1515
M 00,00...M 07,15 (16 mal)
M’ 00,00 ... M 63,15
S 00,00...S 0715 {16 mal)
S 00,00...5 63,15

H
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Die Merker (M) und Schrittketten (S’) kénnen im Bereich
00,00 ... 07,15 auch mit M bzw. S angesprochen werden.
Sie belegen dann nur Einfachworte (16 Bit).

Wird der 07 AS 82 mit den Geraten 07 ZE 82, 07 BT 382,
07 ZB 82 betrieben, sa ist folgendes zu beachten:

aufder 07 ZE 82 ist die Briicke 1001 zu entfernen
auf dem 07 BT 82 ist die Briicke 1002 zu entfernen
auf dem 07 ZB 82 ist die Briicke 5001 zu entfernen

Vor dem Einsatz des 07 AS 82 in die PROCONTIC ist der
Plus-Pol der Lithium-Batterie anzuitten.

Betriebsarten

Der Arbeitsspeicher hat 3 verschiedene Betriebsarten, die
mit einem Schaltstift auf der Frontplatte ausgewahlt werden
knnen.

a} Schaltstift ist in Buchse ,,NA” gesteckt:
Bei Spannungszuschaliten bzw. bei Programmstart wer-
den nur die Ausgabespeicher normaiisiert. Der Speicher-
inhalt der Merker und Schrittketten bleibt erhalten.

b) Schaltstift ist in Buchse ,,N” gesteckt:
Alle Speicher (A, M, M", S und 8") werden normalisiert.

c) Schaltstift ist in die Buchse ohne Bezeichnung gesteckt:
Der Speicherinhalt der Merker, der Schrittketten und der
Ausgange bleibt bei abgeschalteter Zentraleinheit bzw.
bei Spannungsausfall erhalten.

Globale und lokale Operanden

Der 07 AS 82 unterscheidet zwischen globalen und lokalen
Operanden.

Globale Operanden sind eindeutig durch die Gruppen-Nr.
und Kanal-Nr, hestimmt.

Sie kénnen sowohl im Hauptprogramm als auch in Bau-
steinen verwendet werden.

a) Globale Funktionen ohne Speicherabbild auf dem
07 AS82.
— Eingéange: E 00,00...E 63,15

T00,00...7T03,15

£00,00...200,15

— Zeiten:

— Zahler:
b) Globale Furktionen mit Speicherabbildung auf dem

07 AS 82

— Ausgange: A00,00...AB3,15

Globale Merker

Der 07 AS 82 enthalt 1 K-Bit globale Merker.
Die globalen Merker werden mit dem Operanden M’ der
Gruppen-Nr. und der Kanal-Nr. wie folgt angesprochen:

M’00,00 ... M'00,15

M'63.00 ... M'63,15
Globale Schrittketten

Der 07 AS 82 enth&lt 64 globale Schrittketten mit je 16
Schritten.

Die glcbaien Schrittketten werden mit dem Operanden S,
der Gruppen-Nr. und der Kanal-Nr, wia folgt angespro-
chen:

§°00,00 . ..800,15

$'63.00 ... S'63.15

c. Lokale Operanden besitzen immer ein Speicherabbild.

Lokale Merker und Schrittketten kénnen nur in Bau-
steinen verwendet werden, da zur eindeutigen Bestim-
mung der Speicherzelle neben der Gruppen-Nr. und
der Kanal-Nr. auch die Baustein-Nr. bendtigt wird, d.h.
wenn z.B. der Merker M02,01 in einem Baustein vor-
kommtund dieser Baustein einmal mit der Baustein-Nr.
{12} und einmal mit der Baustein-Nr. {10} aufgerufen
wird, werden damit zwei verschiedene Speicherzelien
angeprochen.

Lokale Merker

Lokale Merker werden mit dem Operanden M, der Grup-
pen-Nr. und der Kanal-Nr. wie folgt angesprochen:

MGO0,00 . . . M0OO,15

MO7,00 ... MO7.15
Lokale Schrittketten

Lokale Schrittketten werden mit dem Operanden §, der
Gruppen-Nr. und der Kanal-Nr. wie folgt angesprochen:

500,00 ... 800,15

S00,15 . .. S07.15
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7 Wortprozessoren

7.1 Wortprozessor 07 WP 84 R202/R302 '

BBC 851586

Technische Daten:

Versorgungsspannung extern Ober Frontstecker -
Stromaufnahme extern ohne Last -
Stromaufnahme aus 24 Vintern gefiltert -
Stromaufnahme aus interner 400 mA
PROCONTIC b-Logikspannung Usg

Umgebungsbedingungen:
Temperatur im Betrieb
Lagertemperatur
Feuchteklasse

Verarbeitung von Worten
Verarbeitung von Bausteinen
Verarbeitung von Attributen
Serielle Schnittstelie
Schnittste_!ie Steckverbinder
Serielles Ubertragungsformat
Serielle

Schnittstelle Baudraten

Serielle Ausgabe von Texten
Serielle Ausgabe von Werten

0...+55C
-25...+75°C
F

Arithmetik, Vergleichsopertionen, Analogwerte,
Direkte Wartverarbeitung

BS bzw. BA > 15, zeitgesteuerte, Hintergrund-,
Funktionsbausteine

a,cw bundd

RS 423

Cannon D 9-polig

7/8 Bits, aerades Parity abschakltbar,
1 oder 2 Stop-Bit

300, 600, 1200, 2400, 4800, 9600
beliebig

jede Bit- und Worltvariable, jedoch nicht in
Verbindung mit den Attributen a2 und w

Abmessungen 3 Teilungen
Gewicht 0,27 kg
Bestellnummer GJR5230300R302
Zubehor:

Kabel zum Programmiergerdt 07 SK 87 R2 GJR5230800R2
Ersatzbatterie 07 LB 20 GJR5223500R1
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Der Wortprozessor 07 WP 84 ist ein microprozessorge-
steuertes Muliifunktionsgerét.

Es weist folgende Funktionen auf:

Wortverarbeitung (Arithmetik, Vergieichsoperationen,
Analogwerte}.

Bausteinverarbeitung. Der 07 WP 84 kann die Bau-
steine zeitzykiisch, im Hintergrund sowie Anwender-
und Funktionsbausteine verarbeiten.

Attribute.

Eine serielle RS423-Schnittstelle ist in der Lage, Texte
und Daten zu Ubertragen.

Der Betriebszustand des Gerdtes kann (iber einge-
baute Leuchtdioden abgelesen werden.

Projektierungshinweise:

Das Gerat kann auf jeden System-Steckplatz in der
Grundetage (Etage mit Zentraleinheit) gesteckt wer-
den.

Der 07 WP 84 ist nur in den Metallbaugruppentrager
einsetzbar.

Vor dem Einsatz des 07 WP 84 in die PRCCONTIC b ist
der Pius-Pol der Lithium-Batterie anzul&ten.

TR el

darf die Spannung der Lithium-Batterie 2,9 V nicht
unterschreiten.

Der beiliegende Aufkleber ist an der markierten Stelle
auf der Froniplatte des 07 WP 84 anzubringen.

Dem 07 WP 84 liegen zwei Stahlstifte bei, die zum Ver-
binden der Auswerfer vorgesehen sind.

Der 0V AnschiuB ist mit der 0 Vder PROCONTIC Versor-
gungsspannung zu verbinden.

Beim Beirieb des 07 WP 84 muB das Netzgerat 07 NG 82
eingesetzt werden {siehe ,Stromaufnahme der PRC-
CONTIC b-Gerate).

Der 07 WP 84 kann nur mit der Zentraieinheit 07 ZE 84
betrieben werden.

Mormaiisierung

Das Gerat wird bei jedem Zyklusstart wie z.B. bei Span-
nungszuschaltung normalisiert bzw. initialisiert.

Bei der Normalisierung, d.h, nach Spannungszuschalten
bzw. Starten der Steuerung tber die RUN-STOP-Schal-
ter, wird das gesamte Programm auf gerades Parity uber-
prift. Im Fehlerfall kommt folgende Meldung (ber die
Schnittstelle ,Parity-Fehler”, die rote LED M2 blinkt mit 0,5

Hz und die Steusrung startet nicht,

Die Steuerunyg startet nicht, wenn wahrend der Normali-
sierung der Zugriff des Wortprozessors auf dem BUS

gestort ist. Uber die serielle Schnittstelle wird  Busfehler”
ausgegeben und die rote LED M2 leuchtet statisch.

Wahrend der Normalisierung wird das Programm auf ein
Programmende (! PE) untersucht. Das Hauptprogramm
muB immer mit einem | PE abgeschiossen sein. Sind
indirekte Konstanten, Bausteine oder Springe in dem
Programm vorhanden, muB zusétzlich ein Doppel-PE vor
dem Sprung- und Bausteinverteiler stehen. Dieses Dop-
pel-PE wird von den Programmiergeraten selbstandig
angelegt. Im Fehlerfall kommt folgende Meldung Gber die
Schnittstelle ,PE-Fehler” die rote LED M2 blinkt mit 2 Hz
und die Steuerung startet nicht.

Fur die Hintergrundbausteine steheninsgesamt 1 KWorte
zu Verflgung. In diesem Bereich werden auch die zeitge-
steuerten Bausteine abgelegt. Bei der Normalisierung
wird diese Grenze (berwacht. Im Fehlerfall kommt fol-
gende Meldung Uber die Schnittstelle ,Fehier: Summe
der BS-Bausteine Typ Azu groB”, die rote LED M2 leuchtet
statisch und die Steuerung startet nicht.

Das Format des Kopfbausteins wird bei der Normalisie-
rung geprift. im Fehlerfali kommt folgende Meidung Gber
die Schnittstelle Fehler: Kopfbaustein ! BAQOF1277,
die rote LED M2 leuchtet statisch und die Steuerung star-
tet nicht.

Bei der Normaiisierung wird auch geprift, ob die maxi-
male Abtastzeit (berschritten wird. Im Fehlerfall kommt
folgende Meldung {iber die Schnittstelle ,Fehler: Abtast-
zeitim Kepfbaustein zu grofB (max. 0,655E3)" die rote LED
M2 leuchtet statisch und die Steuerung startet nicht.

BOARD 2
BOARD 3
BOARD 1

\E

W

Bild 7.1.1.

H
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Bild 71.2.

Die Brucken auf Board 3 (Tabelle 7.1.1.) sind warkseitig

eingebaut und duirfen nicht verstelit werden.

Rubrik Briicke
07 WP 84 Feld 1 Feld 2
'8/7]6]5| [8]7]6 5‘
-‘1’2 3‘4 ’1 21314
R102 * I * T * I I *
|
* * & * *
R202 I T * *
und J' ; 1
R302 * * & ® *
Tabelle 7.1.1.

Auf Board 2 sind keine Briicken vorhanden.

Biid 71.3.

Der Normalisierungsvorgang fiir das Zeitgerat 07 TZ 82
und den Wortprozessor 07 WP 84 ist abhangig von der ein-
gebauten Version derjeweiligen Geriten. Die Einsteliung
der Bricken sind nach Tabelle 7.1.2 durchzuflihren;

Rubrik Brilcke l
07 WP 84 077TZ 82 07 WP 84 07 TZ 82
6142 6]4]2]
; i |
5/3|1 ‘5 31|
R101 R101 s *oeox
+* - L * L] *
R101 R201 : e o I
R202 R101 e oo
und : |
R302 * * % * ® *
R202 R201 oo o
und
9302 i * % % * * x
Tabelle 7.1.2.
Pufferung:

- 3/4 gesteckt - Wortmerker (MW, MA)

gepuffert;
3/4 entfernt - Wortmerker (MW, MA) nicht
gepuffert;

AW/AA werden generell

nnnnn =0 1
rurinalsicei

Wird das digitale Zeitzgerat 07 TZ 82 oder der Wortpro-
zessor 07 WP 84 fiur sich allein verwendet, sind keine

PROCONTIC b/ Stand 09.88
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Uberwachung

Die Gesamtlaufzeit eines zeitgesteuerten Bausteinsatzes
darf max. 10 ms betragen, die im laufenden Zyklus ber-
prift wird. Im Fehlerfall kommt folgende Meldung iiber die
Schnittstelle; ,Fehler: Laufzeit eines zeitgesteurten Bau-
steinsatzes langer als 10 ms,,. Die rote LED M2 leuchtet
statisch, die Steuerung wird angehalten und alle Aus-
gaben auf 0 gesetzt.

Mit dem Funktionsbaustein FO80 ZYK kann die Zykluszeit
iberwacht werden. Die Uberwachungszeit ist fest auf
250 ms eingesteilt. Wird sie im iaufenden Zyklus lber-
schritien, kommi folgende Meidung Uber die Schnittstelie:
,Fehler, PROCONTIC-Zyklus langer als 250 ms” Die rote
LED M2 leuchtet statisch, die Steuerung wird angehalten
und alle Ausgaben auf 0 gesetzt.

Der Schnittstellenbaustein FOO2 SINdarfnurmitBA16. . .
BAG63 aufgerufen werden. Bei einem Aufruf mit BS oder
einem zeitgesteuerten Baustein erfoigt eine Fehlermel-
dung. Desweiteren werden folgende Parameter {ber-
wacht; Die Schnittstellenkennung muB 1 sein. Die Einstel-
lung der Baudrate wird auf 300, 600, 1200, 2400, 4800
oder 9600 Baud Gberprift. Die Kombination 9 Datenbit +2
Stop-Bit ist nicht méglich. Im Fehlerfalt kernmt folgende
Meldung (ber die Schnittstelle ,Fehler: Schnittstelle
falsch initialisiert {F002). Die rote LED M2 leuchtet sta-
tisch, die Steuerung bleibt in Zustand RUN.

Mechanische und elektrische Daten der Schnittstelle

Stecker: 9 peliger D-Stacker (liegt bei)
Belegung: ‘ Pin 1 . SchirmanschluB
Pin2 | TXD (Sende Daten)
l Pin 3 RXD (Empfange Daten)
| Pin 7 0 Vv (Bezugsleiter)
Achtung:

Alle anderen Anschliiisse dirfen nicht belegt werden.
Elektrische Spezifikation nach RS 423 (+5V / -5V):
einstellbar mit SIN (FOQ2)

Standardeinstellung:

7 Bit Daten mit geradem Parity-Bit *)

Vollduplex
1 Stop-Bit

Senden:

7 Bit Daten plus Parity-Bit (Parity wird
nicht gepriift} *j

Vollduplex

1 Stop-Bit

Empfangen:

*y gt fir den Wortprozessor 07 WP 84 R202, Bei dem
Wortprozessor 07 WP 84 R302 ist Senden und Emp-
fangen ohne Parity-Bit.

Der Wortprozessor 07 WP 84 fiir Protokollier- und Text-
aufgaben

Funitionen der Schnitisielienprogramme
Protokollierfunktionen

Uber die Schnittstelle kénnen Texte und Werte tiber
Protokollierbausteine ausgegeben werden. Die Aufrufe

der Protokollierbausteing, die im Anwenderprogramm
stehen, erfolgen von der Steuerung. Es kdnnen alle
ASCIl-Zeichen gesendet werden, Damit ist es méglich
Drucker, Cassettenrecorder oder Bildschirme anzu-
steuern.

SiP-Baustein
Der Baustein erméglicht die Eingabe von Wortvaria-
bten.

EMAS-Baustein (nur 07 WP 84 8302}
Der Baustein ermoglicht den Empfang von ASCI-
Zeichen.

Monitor

Die Monitorfunktionen erméglicht die £in- und Aus-
gabe von Wortvariablen {(EW, EA, MW, MA, AW und AA,
bei der Wortprozessor 07 WP 84 R302 auch globaten
Bitmerker M’), Baudrateneinstellung und Abfrage der
maximaien Zykiuszeit {(nur mit dem Funktionsbaustein
FOB0 ZYK).

Monitor

Der Monitor wird mit der Eingabe § aufgerufen. Die kom-
plette Eingabe eines Befehls bei derWortprozessor 07 WP
84 R202 wird mit Return {0DH) abgeschlossen. Bei der
Wortprozessor 07 WP 84 R302 gilt das im FO02 SIN ver-
einbarte Abschiusszeichen, standardmaBig gilt Return
(ODH). Jedes eingegebene Zeichen (auch das AbschluB-
zeichen) wird von dem Wortprozessor 07 WP 84 geechaot,
falls das Echo nicht Uber den Funktionsbaustein FO02 SIN
abgeschaltet wurde.

Eine fehlerhafte Eingabe wird van dem Wortprozessor 07
WP 84 R202 mit 7, CR und LF quittiert. Bei einer fehlerhat-
ten Eingabe {vertippen} muB die Eingabe durch ein ungul-
tiges Zeichen abgebrochen werden. Es gibt keine RUB-
OUT-Funktion.

Die Bearbeitung des Monitorauftrags erfolgt auf der
Ebene der Hintergrundbausteine, d. h. falls mehrere Hin-
tergrundbausteine in der Warteschlange des Wortprzes-
sors stehen, wird der Monitorauftrag zwischen zwei Bau-
steinen erledigt.

Ein- und Ausgabe von Wortvariablen

Die globalen Bitmerker M’ und die analogen Wortvariablen
EW, EA, MW, MA, AW und AA knnen Uber den Monitor
angesprochen werden.

Anzeige eines Merkers:

Eingabe: $MW01,00 = <<CR> Ausgabe:-23456
Eingabe: $MA 00,00 = <CR> Ausgabe: +1,010

Andern eines Merkers
Eingabe: $MWQ01,00 = - 26543<CR>

Eingabe: $MA 00,00 = +2.123 <CR>
Eingabe: $M' 00,00 = 1<<CR>

2

7-4

PROCONTIC by Stand (9.88



Das Verhalten bei Fehleingaben

Zeichen kontrolliert auf

8

E, M oder A

W oder A

Zahl0...9 (ASCII30...39)
Zahl 0 ... 9 (ASCII 30 ... 39
, (Komma)

Zahi Q... 9 (ASCI 30 ...39)
Zahl0 ... 9 (ASCII 30...39)
= (Zuweisung)
blank oder return (Variable lesen)
+ oder - (Variable schreiben)
11. Zahl 0 ... 9 {ASCII 30 ...39)
12, Zahl0.. .9 (ASCH 3C...39)
bei Analogvariable , (Komma)
13. Zahi0...9 (ASCIl 30...39)
t4. ZahlO...9 (ASCII 30...39)
15, Zahl0...9 (ASCI 30 ... 39
16.  return

CLENOO MWD

—

Abfragen der maximalen Zykluszeit

Der Wortprozessor 07 WP 84 ab R202 registriert die Lauf
Zeit eines jeden PROCONTIC b Zykluses. Die maximale
Zyklusdauer wird abgespeichert. Der Anwender kann die
maximale Zyvkluszeit, die seit dem Einschalten der Steue-
rung bis zu dem Abfragezeitpunkt angelaufen ist, abfra-
gen.Die Zeit wird auf 10 ms genau angegeben. Die Zykius-
zeit kann nur unter Anwendung des Funktionsbausteins
FOB0 ZYK abgefragt werden. Die Abfrage geschieht iiber
die serielle Schnittstelle mit folgendem Befehl:

Eingabe: $2Y=<CR> Ausgabe: 020 ms<CR><|F>

Schnittstellen-Protokoll

Software-Handshake mit XON/XOFF ist in folgender
Weise vargesehen:

Nach Empfang eines Befehis wird XOFF gesendet.
Nach Austithrung des Befehls wird XON gesendet.

Empfangt der Wortprozessor 07 WP 84 von der Gegen-
station ein XOFF, so kann derWortprozessor zwar noch
Zeichen im Textpuffer ablegen, aber der Inhalt des
Puffers wird nicht an die Gegenstation gesendet.

Achtung:

Gibt die Gegenstation nicht rechzeitig XON, so kann der
Textpuffer Gberlaufen. Durch Programm absichern! (Bau-
steinbit B16)

Einstellen der Ubertragungsrate

Die Schnittstelle des Wortprozessors 07 WP 84 befindet
sich nach dem ersten Einschaiten, bzw. solange keine
Einstellung vorgenommen wurde, in der Grundstellung
mit der Ubertragungsrate von 300 Baud.

Achtung:

Damit das Programmiergerat mit dem Wortprozessor 07
WP 84 Daten austauschen kann, miissen beide Baudra-
ten Ubereinstimmen. Dies bedeutet das bei der Erstinbe-
triebnahme im Kopf ($ Head) des Programmiergerates die
Baudrate auf 300 Baud eingestellt werden muB. Im TTY
Mode ist aufdie Frage, Halbduplexbetrieb (J/N) ein N ein-
zugeben.

Eingabe:

$ B*tm: <C R>

mit ****= 300 {Baud)

600 (Baud)
1200 (Baud)
2400 (Baud)
4800 (Baud)
9600 (Baud)

Die Anderung der Baudrate erfolgt sofort nach der Ein-
gabe. Die Ausgabe einer Quittung erfoigt nicht. Bei fehler-
hafter Eingabe erfolg keine Anderung, sondern die Aus-
gabe eines ,?” Die eingegebene Baudrate wird im gepuf-
ferten RAM gespeichert, bis die Baudrate erneut gesndert
wird. Die Schnittstelle ist interruptgesteuert.
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Fehlerliste
! Fehler Anzeige Fehlermeldung | Auswirkung k
: role LED | Uber RS 423 i
M2 | (serielle i '
, Schnittstelle} |
Beim Normalisieren ‘
|
|
Parity blinkt Farity-Fehler PROCONTIC b 3
mit geht nicht ;
0,5 Hz in Zustand !
RUN
Datenaus- leuchtet BUS-Fehler = PROCONTIC b
tausch mit statisch i geht nicht
BUS gestort in Zustand
RN
Im Programm | blinkt PE-Fehler PROCONTIC b |
ist kein mit geht nicht
oder zu we- . 2 Hz in Zustand
nige ! PE RUN
vorhanden
Zu viele leuchtet Fehler: Summe | PROCONTIC b
BS-Aufrufe statisch der BS-Bau- geht nicht
Typ A steine Typ A in Zustand
© Zu groi RUN
Format des leuchtet Fehler: Kopf- PROCONTIC b
Kopfbau- statisch baustein geht nicht
steines nicht I BADQF127 in Zustand
rightig RUN
Abtasizeit ieuchiet Fehler: Ab- PROCONTIC b
2u groB statisch tastzelt im geht nicht
Kopfbaustein in Zustand
zi grof {max. RUN
0,655E3)
Waéhrend der Programmabarheitung
ZyKkluszeit leuchtet Fehler: PRO- PROCONTIC b '
liber- statisch CONTIC-Zyklus | geht in Zu-
schritten " langer als stand STOP
250 ms
| Laufzeit leuchtet Fehler: Lauf- PROCONTIC b
eines zeit- statisch zeit eines geht in Zu-
gesteuerten zeitgesteuer- stand STOP
Baustein- ten Baustein-
satzes zu satzes ldnger
lang als 10 ms
Schniti- leuchtet Fehler: PROCONTIC b
stelle nicht statisch Schnittstelie bleibt in
richtig ini- falsch initia- Zustand RLIN
talisiert lisiert (FOOQZ2}
1 J

Gultige Worthefehle die von dem Wortprozessor

<= KLEINER GLEICH

= GROSSER VERGLEICHE

<= GROSSER GLEICH

= GLEICH

e UNGLEICH !

#” TEXTKONSTANTE

Negation:

N NEGATION BINAR, BEWIRKT 1-ER
KOMPLIMENT BEI
WORTVERARBEITUNG

- NEGATION ARITHMETIK

Operanden:

EW EINGANG WORT

EA EINGANG ANALOG

AW AUSGANG WORT

AA AUSGANG ANALOG

RW FORMALPARAMETER WORT

RA FORMALPARAMETER ANALOG

MW MERKER WORT

MA MERKER ANALOG

KW INDIREKTE KONSTANTE WORT

KA INDIREKTE KONSTANTE ANALOG

#W DIREKTE KONSTANTE WORT

Attribute:

a

b

c ATTRIBUTE (FORMATWANDLER)

w

Bausteine:

' BS.. ...

= BS..]. ..

I BA.. . ..

= BA..»...

I PB#...

I BE

= BE

Der Wortprozessor 07 WP 84 ab R202 kann die Bausteine
im Hintergrund verarbeiten. Bei bestimmten Funkiionen
kénnen die Bausteine auch zeitzyklisch verarbeitet werden.

Hierzu

ist es notwendig den Kopfbaustein zu verwenden. in

dem Kopfbaustein wird angegeben in welchen Abstanden
die unterschiedlichen Bausteinsatze verarbeitet werden.

Folgende Funktionsbausteine werden von dem Wortpro-
Zzessor verarbeitet:

07 WP 84 ab R202 ausgeflhrt werden:

Operatoren:
! WENN
& UND
/ ODER
+ PLUS ]
- MINUS [
* MAL ARITHMETIK
; DIVIDIERT J
< KLEINER

FOO0 TEX Textbaustein

FOG1 SiP Serielle Eingaba

FO02 SIN Schnittstelleninitialisierung

FO03 EMAS Empfang von ASCII-Zeichen
(nur 07 WP 84 R302)

FC20 IDS Indirektes Schreiben

FG21 I1DL indirektes Lesen

FO22* BET Betragshildner

FO023* BEG Begrenzer

FO24* KPL Kompiementbildner (1er Komlement)

FO40* PIR Pl-Regler

FOBD ZYK Zyklus{iberwachung

F127 KOP Kopfbaustein

*} Folgende Funktionsbausteine kénnen
Zeitgesteuert verarbeitet werden: F022, FO23,

FO24, FO40.

H
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8 Zeit- und Zihlgeréte

8.1 Zeitwerk 07 TI 80 R1

Technische Daten:

BBC 80 2536

Anzah! der Zeiten
Zeitbereich

Stromaufnzhme
bei 24 V- _
bei Logikspannung intern

Abmessung
Gewicht
Bestellnummer

4 analoge Zeiten
0,05-128 s

20 mA
10 mA

1 Teilung
0,105 kg
GJR5211900R1

Das Zeitwerk 07 Tl 80 R1 enthalt vier 0-1 Verzégerer fiir
Verzdgerungszeiten von 0,05 s bis 128 s {(andere Zeit-
funktionen und Werte (iber Software). Eine rote Leutdiode
zeigt fOr jedes Zeitglied an, daB die Verzégerungszeit
ablauf

Bei der 0-1 Verzégerung lauft die Zeit dann an, wenn der
Eingang 1-Signal fOhrt. Der Ausgang wird gesetzt, wenn
die Zeit abgelaufen ist und das Eingangssignal noch
ansteht.

Die Zeitglieder werden in Programmiersprache mit dem
Operanden T, der Geréte- und Kanaladresse angespro-
chen.

Die Geraieadresse des Zeitwerks wird durch den Steck-
platz in der Grundausbaustufe bzw. Erweiterungsstufe
bestimmt. Es sind dort jedoch jewsils nur die Steckplatze
00 bis 03 zulassig.

Die Kanaladresse des Zeitwerks wird durch die Kodie-
rung des Baugruppentragers bestimmt. Im PROCONTIC
b-System dirfen nur max. zwei Baugruppentrager mit
Zeitwerken bestickt werden. Die Baugruppentrager chne

sockel der BUS-Leiterplatte zu kodieren.

Bei einem Baugruppentrager sind max. 18 Analogzeiten
méglich.
Bet zwei Baugruppentragern sind max. 32 Analogzeiten
moghich.

Zeiteinstellung:

Die Grobeinstellung der Zeit erifolgt flir jades Zeitglied
durch Mikro-Schiebeschalter auf der Leiterplatte des
Zeitwerkes. Die Feineinstellung wird von auBen (ber
Potentiometer an der Frontplatte vorgenommen (Links-

PROCONTIC b/ Stand 09.88
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Zeit- Stellung der Zeit
bereich Schiebeschalter

il g 0,2
Il los 1,6
v ,;f! 12,8

(_

*} Auslieferungszustand

0,05...

05s
2 s
16 s
.28 s

Multipli-
kator

64

Die Messung der Zeit kann in jedem beliebigen Bereich
erfolgen und durch Umrechnung mit den Multiplikatoren
auf jeden anderen Zeitbereich Gbertragen werden.

8.2 Zeitwerk 07Tl 80 R2

Technische Daten:

Kanal-Nummer:
00 01 o2 3
eingestellt auf Zeitbereich:

1 i v i
Mikroschiebeschaiter zur Zeitbereichswahl
BBC B0 0164
BBC 82 2186

Anzahl der Zeiten
Zeitbereich

Stromautnahme
bei 24 V-
bei Logikspannung iniern

Abmessung
Gewicht
Bestellnummer

4 analoge Zeiten
0,05-128 s

20 mA
10 mA

1 Teilung
0,105 kg
GJR5211900R2

2
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Das Zeitwerk 07 TI 80 R2 enthalt vier 0-1 Verzogerer fir
Verzdgerungszeitgen von 0,05 s bis 128 s (andere Zeit-
funktionen und Werte Gber Software). Eine rote Leutdiode
zeigt fur jedes Zeitglied an, daB die Verzdgerungszeit
ablauft.

Bei der 0-1 Verzogerung |4uft die Zeit dann an, wenn der
Eingang 1-Signal fihrt. Der Ausgang wird gesetzt, wenn
die Zeit abgelaufen ist und das Eingangssignal noch
ansteht.

Wird bei nichtlaufendem Programm der KurzschiuB-
stecker in die Prufbuchse auf der Frontplatie gesteckt,
werden alle vier Zeiten gleichzeitig gestartet. Die Zeiten
kénnen so wahrend der Inbetriebnahmephase eingestelit
und Uberpraft werden.

Die Zeitglieder werden in Programmierspracha mit dem
Operanden T, der Geréte- und Kanaladresse angespro-
chen,

Die Geréteadresse des Zeitwerks wird durch den Steck-
platz in der Grundausbaustufe bzw. Erweiterungsstufe
bestimmit. Es sind dort jedoch jeweils nur die Steckplitze
00 bis 03 zulassig.

Die Kanaladresse des Zeitwerks wird durch die Kodie-
rung des Baugruppentrdgers bestimmt. Im PROCONTIC
b-System dlrfen nur max. zwei Baugruppentrager mit
Zeitwerken bestlickt werden. Die Baugruppentrager chne
Zeitwerke sind dann mit der Bricke TN auf dem Kodier-
sockel der BUS-Leiterplatte zu kodieren.

8.3 Digitales Zeitwerk 07 Tl 81 R1

Technische Daten:

Bei einem Baugruppentrdger sind max. 16 Analcgzeiten
maoglich.
Bei zwei Baugruppentrdgern sind max. 32 Analogzeiten
moglich.

Zeiteinstellung

Die Grobeinstellung der Zeit erfolgt fiir jedes Zeitglied
durch Mikro-Schiebeschalter auf der Leiterplatte des
Zeitwerkes. Die Feineinstellung wird von auBen dber
Potentiometer an der Front- platte vorgenommen (Links-
anschlag = kiirzeste Zeit).

Zeit- Stellung der Zeit Multipli-
bereich Schiebeschalter kator
TR
[ 0 M q 005... 05s 025
1 1 "
i 5 @ o 0,2 2 s in
I Tab 16 ...16 s 8
1 1
N, e 128 ...28 s 64

*} Auslieferungszustand

Die Messung der Zeit kann in jedem beliebigen Bereich
erfolgen und durch Umrechnung mit den Multiplikatoren
auf jeden anderen Zeithereich iibertragen werden.

BBC 82 2182

Anzahl der Zeiten

2

Zeitbereich 0,1 s...9900 s=2 h45 min
Stromaufnahme 10 mA

bei 24 V- Logikspannung 10 mA

Abmessung 1 Teilung

Gewicht 0,08 kg

Bestellnummer GJR5215200R1

PROCONTIC b/Stand 06.89 8-3




Das digitaie Zeitwerk 07 TI 81 R1 enth&lt zwei 0-1 Verzdge-
rer flir Verzdgerungszeiten von 0,1 s bis 9900s=2 h 45
min. Die Verzdgerungszeiten mit einer Aufldsung von 0.1 s
sind per Programm anwahlbar. Eine rote Leuchtdiode
zeigt fiir jedes Zeitglied an, daB die Verzogerungszeit
ablduft. Zusétzliche stehen noch fanf verschiedene,
unveranderliche Takt-Zeiten intern zur Verfitgung. Diese
sind per Software abrufbar.

Bei der 0-1 Verzégerung lduft die Zeit dann an, wenn der
Eingang 1-Signal filhrt. Der Ausgang wird gesetzt, wenn
die Zeit abgelaufen ist und das Eingangssignal noch
anstent.

Die Zeitglieder werden im Programm durch angegebene
Zeitwerte gesetzt.

ie Geréteadresse des Zeitwerks wird durch den Steck-
platz in dem Grundbaugruppentréger bzw. Erweiterungs-
baugruppentrager bestimmt. Es sind nur die Steckplatze
00 bis 03 zuléssig. (Beider Baugruppentrager 07ET82 R2
bis 02).

In PROCONTIC b-Systemen dirfen nur max. zwei Bau-
gruppentrager mit Zeitwerken bestiickt werden. Die Bau-
gruppentrager ohne Zeitwerte sind dann mit der Bricke
TN auf dem Kaodiersockel der BUS-Leitplatte zu kodieren.

Bei einem Baugruppentrager sind max. 8 programmier-
bare Digitalzeiten moglich.
Bei zwei Baugruppentragern sind max. 16 programmier-
bare Digitalzeiten moglich.

Programmierung und Verzigerungszeit
Mit der Befehlsfolge z.B. ,.=S8T00,01” kénnen per Anwen-
derprogramm Sollwerte flr die Zeitfunktionen mit dem
Programmiergerét eingegeben werden,

Wenn das digitale Zeitwerk abgelaufen ist, muB der Zeit-
wert neu geladen werdan.

Das Zeitwerk darf nicht angesteusrt werden, wenn das
Zeitwerk geladen werden soll.

Eingabe des Zeitwertes mit 07 TD 12 oder 07 PC 31

1. Eingabe <Blank>
2. Eingabe #

3. Eingabe o]

4. Eingabe 1, Ziffer
5. Eingabe 2. Ziffer
6. Eingabe E

7. Eingabe 3. Ziffer

Abruf der unverinderlichen Taktzeiten

Die internenunverénderlichen Taktzeiten sind den folgen-
den Kanaladressen der Zeitwerke zugeordnet.

T..083bzw. T ..,11=20 Hz= 50ms
T .. 04dbzw. T ..,12=10 Hz=100ms
T..05bzw. T ..,183= 5 Hz=200ms
T ..06bzw. T ..,14= 25 Hz=400ms
T ..07bzw. T .., 15= 125Hz =800 ms
Die gewlnschte Takizeit wird abgerufen durch die

Befehlsfolge:

'T ..,..=0Operand. ., ..
z.B.IT00,07 & M01,01 = A03,07 (Taktzeit 800 ms)

Zeit-Genauigkeit

Mit dem Start des Anwender-Programms wird auch ein
internern Quartz-Zeittakt © von 0,1 s =100 ms gestartet.
Nach Erfuliung der Startbedingung @ fir programmierte
Verzdgerungszeiten oder unveridnderliche Takizeiten
beginnt die Laufzeit @ bei der ndchsten ansteigenden
Filanke des Quarz-Zeittaktes. Der Rast-Zeitwert des letz-
ten Zeittaktes ist unbekannt. Zu der gewlinschten Zgit ©
kommt daher eine Rest-Zeit von 0 bis max. 100 ms hinzu.

8-4
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8.4 Digitales Zeitwerk 07 TZ 82 R201

Technische Daten:

BBC 851587

Anzahl der Zeitverzdgerer
Zeitverzdgerer Zeitbereich
Toleranz

Externe Zeiteinsteliung
Anzahl Zeittaktgeber
Frequenz Zeittaktgeber

Anzahl der Zdhler (vorwarts)
Zéhlbereich

Externe Zahlereinstellung
Zihibereich

Serielle Schnittstelle
Serielle Ausgabe von Texten
Serielle Ausgabe von Werten

Eingabe Zeitsollwerte seriell
Eingabe Zahisollwerte seriell
Schnittstelle Steckverbinder
Serielle Ubertragungsformate

Serielle Schnittstelle Baudraten

80 {T00,00...7C3,11)

001s... 275 h

+/- 0,005 %

4 dekadisch BCD Uber ein Eingabegerat
3

3, 2 und 0,5 Hz (T03,12, T03,13 und T03,14)

16 (Z00,00...2Z00,15)

0-999 999

4 dekadisch BCD Uber ein Eingabegerat
0...7999

RS 423
beliebig
4 dekadisch

0,01s...275h

0...999 999

Cannon D 9-pol.

7 Bit Daten plus geradem Parity-Bit,

2 Stop-Bit

oder

7 Bit Daten plus Parity-Bit auf 0, 1 Stop-Bit

300, 600, 1200, 2400, 4800 und 9600 Baud

Stromverbrauch aus PROCONTIC b 400 mA
Logikspannung

Abmessung 3 Teilungen
Gewicht 0,27 kg
Bestellnummer GJR5217100R201
Zubehor:

Kabel zum Programmiergerat 07 SK 87 R2 GJR5230800R2
Ersatzbatterie 07 LB 20 GJR5223500R1

PRCCONTIC b/Stand 06.89
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Das digitale Zeitgerat 07 TZ 82 R201 ist ein microprozes-
sorgesteuertes Multifunktionsgerat.

Es weist folgende Funktionen auf:

Es kann als Zeitgerdt mit 60 verfigbaren frei program-
mierbaren Zeiten verwendet werden. Desweiteren ist
Uber die serielle Schnittstelle der aktuelie Zeitwert-
stand abfragbar.

Es beinhaltet einen Zeittakigeber mit 3 iest eingesteli-
ten Takten.

Ein eingebauter Zahierbaustein gestattet das Setzen,
Ricksetzen und Zahien von impulsen. Desweitaren ist
Uber die serielle Schnittstelle der aktuelle Zahlerstand
abfragbar.

Eine serielle RS423-Schnittstelle ist in der Lage, Texte
und Daten zu Gbertragen sowie Zeitwerk- und Zahler-
werte zu empfangen.

Der Betriebszustand des Gerates kann (ber einge-
baute Leuchtdioden abgelesen werden.

Projektierungshinweise

Das Gerdt kann auf jeden System-Steckplatz in dem
Grundbaugruppentrager (Baugruppentridger mit Zen-
traleinheit} gesteckt werden.
Das 07 TZ 82 ist nur in den

einsetzbar.

Metaiibaugruppenirager

Beim Einsatz dieses Gerédtes dirfen keine weiteren
Zeitgerdte mehr eingesetzt werden. Zudem missen
alle Baugruppentrédger mit ;TN” kodiert werden. Dazu
muf} der Kodierschalter 3" auf ,,OFF” (07 ET 84) ge-
schaltet bzw. die Bricke ,TN" (07 ET 82/83) auf die
Busleiterplatte gesteckt werden.

Vor dem Einsatz des 07 TZ 82 in die PROCONTIC b ist
der Plus-Pol der Lithium Batterie anzuléten.

Batterietest: Beieiner Belastungvon 3,9 kOhm (tber5 s
dart die Spannung der Lithium-Batterie 2,9 V nicht
unterschreiten.

Der beiliegende Aufkleber ist an der markierten Stelle
auf der Frontplatte des 07 TZ 82 anzubringen.

Dem 07 TZ 82 liegen zwei Stahlstifte bei, die zum Ver-
binden der Auswerfer vorgesehen sind.

Der 0V AnschluB ist mit der 0 Vder PROCCONTIC b Ver-
sorgungsspannung zu verbinden.

Beim Betrieb des 07 TZ 82 muB das Netzgerat 07 NG 82
eingesetzt werden (siehe ,Stromaufnahme der PRO-
CONTIC b-Gerite”).

Das 07 TZ B2 kann nur mit der Zentraleinheit 07 ZE 82 R3
bzw. mit der 07 ZE 84 betrieben werden.

Programmieren

Siehe Softwarehandbuch Griff 8 unter Zeiten und Z&hler.

Normalisierung

Das Gerat wird bei jedem Zyklusstart wie zum Beispiel bei
Spannungszuschaltung normalisiert bzw. initialisiert.

Bei der Normalisierung wird gepriift, ob ein Datenaus-
tausch zwischen Programmspeicher und Gerat maglich
ist. Im Fehlerfalle leuchtet die rote LED statisch auf und
(iber die serielle Schnittstelle wird die Meldung ,Fehler
Nr. 17 ausgegeben. im Fehlerfali startet der Programmzy-
klus nicht.

Dies trifft auch zu, wenn die Paritdtsprifung der Pro-
grammanweisungen einen Fehier ergibt. Dann wird ber
die serielle Schnittstelle ,Fehler Nr. 2" ausgegeben und
die rote LED blinkt mit 0,5 Hz.

Den Zeitwerken und den Zdhlern kann iiber die serielle
Schnittstelle ein Sollwert zugewiesan werden, der mit der
eingebauten Batterie im Speicher gehalten wird. Bei der
Normalisierung wird geprift, ob der Sollwert noch ein-
wandfrei gespeichert ist. Ist dies nicht der Fall, blinkt die
rote LED mit 2 Hz und Uber die serielle Schnittstelle und
es wird die Fehfermeldung ,Fehler Nr. 3" abgegeben.

Der Sollwert muB dann bei stehendem Zyklus (RUN-
STOP-Schalter der Zentrale auf STOP) neu eingegeben
werden.

Wird in einem Programm ein unzulassiger Zahlersollwert
zugewiesen, wird dieser Fehler bei der Normalisierung
erkannt. Uber die serielie Schnittstelle kommen die Feh-
lermeldungen Fehler Nr. 8" und ,Fehler Nr, 7" Die rote
LED leuchtet statisch,und das 07TZ 82 R201 geht nichtin
den Zustand ,RUN" Bei Stillstand des Zyktuses muB das
Programm dberprift werden, und die PROCONTIC b neu

gestartet werden.

Bei jeder Normalisierung findet ein Vergleich aller Zahler
Soll-und Istwerte statl. Ist ein Istwert >=Sollwert, wird das
enisprechende Ausgabe-Bit gesetzt,

Bei der Normalisierung wird auch gepriift, ob das Steue-
rungsprogramm mit einem ! PE abgeschlossen wurde.
Der Zyklusstart wird unterbrochen, wenn das Programm-
ende-Zeichen fehlt.

Der Normalisierungsvargang hingt von der eingebauten
Hardwarekonfiguration ab. Daher sind die Bricken der
Geréte je nach Konfiguration nach Tabelle 8.4.2 einzustel-
len.

¢

? Z

Bild 8.4.1.

H
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Bild 8.4.2.

Die Briicken auf Board 3 (Tabelle 8.4.1) sind werkseitig ein-
gebaut und diirfen nicht versteilt werden.

i Rubrik Brlcke
07 TZ 82 Feld 1 Feld 2
i8:7 Gisi ;8;7 6|5:
1‘234 11‘2 354J
R101 * T * ’I* T o
* ¢ E 4 i i * i * l
R201 *® T * * * T T *
* l * J * * l *
-

Tabelle 8.4.1

Auf Board 2 sind keine Briicken vorhanden.

BOARD 1 —
U
| dh
1
i - ew
ofe
plymm| ,

Bild 8.4.3

Ber Normalisierungsvorgang fiir das Zeitgerat 07 TZ 82
und den Wortprozessor 07 WP 84 ist abh&ngigvon derein-
gebauten Version derjeweiligen Geraten. Die Einstellung
der Brucken sind nach Tabelle 8.4.2 durchzufithren:

Rubrik l Briicke
07WP84 | 077282  07TWP84 | 07TZ82 |
5 5 64‘2; - elal2l |
‘ i : L
l 15301 5181]
i
|
‘ i |
R101 R101 Lot e
] : * * l a* * x
R101 R201 Lo * ot J
R202 R101 o Lorow
und \F
Rsoz * * i * * *
R202 R201 fr Lox o
S und l
Lﬁsoz *  * *  x %
Tabelle 8.4.2

Wird das digitale Zeitgerat 07 TZ 82 oder der Wortprozes-
sor 07 WP 84 fiir sich aliein verwendet, sind keine Briicken
einzubauen.

Breakpoints (BP)

Werden bei der Inbetriebnahme Breakpoints gesetzt, so
muB die Zyklusiberwachung des 07 T2 B2 R201 abge-
schaltet werden (sieha nachsten Punkt ~Uberwachung”).
Uber serielle Schnittstelle (Beispiel 1).

Uber Programm (Beispiel 2)

Uberwachung

Wahrend des laufenden Betriebs wird (iberwacht, ob bei
zugewiesenen Zeiten der Zeitsollwert in Ordnung ist. Im
Fehferfall blinkt die rote LED mit 2 Hz und der Fehlermer-
ker T 03,15 wird gesetzt. Dieser kann im Programm abge-
fragt werden, um z.B. eine Meldung zu veraniassen. Bei
Ansprechen des Fehlersignals T 03,15 ist eine Dauer des
1-8ignals von mindestens einem PROCONTIC b Zykius
gewahrleistet,

Der Satz iBedingung=ST03,15im Anwender-Programm
fihrt zu einem Zykius-Stop bei erfilliter Bedingung. Neu-
start erfolgt durch Betatigen des RUN-Stop-Schalters.

Wenn die Zykluszeit 250 ms Oberschreitet, spricht die
Zykluszeitlberwachung an und die Fehlermeldung , Feh-
fer Nr. 7” wird ausgegeben. Neustart erfolgt durch Betati-
gen des RUN-Stop-Schalters.

Fur Diagnose und Testarbeiten kann das Programm an
giner bestimmten Stelle Gber das Programimiergerit im
Testmode gestoppt werden. Man setzt einen sogenannten
,Break point” (BP). Dieser BP hat zur Folge, daB die
Zykiusiiberwachung anspricht. Um dies zu verhindern,

muB die Zyklusiberwachung abgeschaltet werden.

PROCONTIC b/Stand09.88
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Beispiel 1:

Das 07 TZ B2 Uberwacht grundsatziich die Zykiuszeit auf
max. 250 ms (fest eingestellt). Dazu ist keine Anweisung
im Programm notwendig. Diese Uberwachung kann iiber
die Schnittstelle abgeschaltet werden, z.B. bei Break-
pointbetrieb. Wird die Uberwachungszeit Uberschritten,
werden alle Ausgénge (Wort und Bit) auf 0 gesetzt (das N-
Signal geht auf 1). Folgende Fehlermeldung wird Gber die
Schnittstelle ausgegeben:

FEHLER NR.7

Die Steuerung lauft erst nach Betstigung des RUN/
STOP-Schalters wieder los.

Einsteliung Ober die serielle Schnittstelle.

$7=0 Zykiuslberwachung ausgeschaltet.

$2=1 Zyklusiberwachung eingeschaltet.
Beispiel 2:
Die Zykiusiiberwachung kann im Programm aus-und ein-
geschaltet werden. Diese Anweisung tiberschreibt Anwej-
sungen Uber die serielle Schnittstelle.
Falls der Anwender die Uberwachung nicht Ober die

Schnittstelle abschalten will, mu8 er die Uberwachung mit
einem Baustein programmieren.

I BS00,FO60 oder = BS00,F080
B xx,yy B xxyy
B xx,yy (Bitvariable)

mitB =E, A, M oder M’

und xx = alle fir den Operanden erlaubten
Gruppen-Nummern

undyy = 0...15

Der Bitstatus des Bitparameters bedeutet:

B xx,yy = 0: Uberwachung scharf
B xx,yy = 1: Uberwachung gesperrt

Der Baustein kann an beliebiger Stelle im Programm ste-
hen.

Das 07 TZ 82 priift bei jedem Aufruf des Bausteins den
Status des Bitparameters. Die Zykluszeit wird jeweils von
! PE bis | PE gemessen.

Bei Programm-Start (Betétigen des RUN-STOP-Schal-
ters} wird bei der folgenden Normalisierung auch eine
eventuell abgeschaltete Zykluszeitiberwachung wieder
aktiviert.

Das TZ 82 fiir Protokollier- und Textaufgaben
Funktionen der Schnittstelle
Uberdie Schnittstelle kdnnen Daten ein-und ausgegeben

werden. Die Datenausgabe wird durch Aufruf von Proto-
kollier-Bausteinen, die im Anwenderprogramm stehen,

durch Fehlermeldungen des 07 TZ 82 ader durch die Ant-
wort aufeine Dateneingabe (z.8. Abfrage eines Istwertes)
ausgeldst. Auf jede Eingabe (ber die Schnittstelle erfoigt
eine Ausgabe.,

Alle nicht zulassigen Eingaben werden mit ,Bell” (ASCI!
07} beantwortet.

Mechanische und elektrische Daten der Schnittstelle

Stecker: 9-poliger D-Stecker {liegt bei}
Belegung:
i Pin 1: i SChIFF’IaHSCLﬂUB
’ Pin 2; TXD (Sende Daten)
Pin 3: ’ RXD (Empfange Daten)
- Pin7: . 0V (Bezugsleiter) |
L— L —1
Achtung: Alle anderen Anschlitsse dirfen nicht belegt

werden.

Elektrische Spezifikation nach RS 423 (+5V/-5V)

Ubertragungsformat 0:

7-Bit Daten plus Parity-Bit auf 0
Vollduplex
1 Stop-Bit

Senden:

7 Bit Daten plus Parity-Bit
{Parity wird nicht gepr(ft)
Vollduplex
1 Stop-Bit

Empfangen:

Ubertragungsformat 1;

7 Bit Daten plus geradem Parity-Bit
Vollduplex
2 Stop-Bit

Senden:

7 Bit Daten plus Parity-Bit (Parity wird nicht
geprift)

Vollduplex

2 Stop-Bit

Empfangen:

V24-Schnittstellen-Protokolt

Software-Handshake mit XON/XOFF ist in folgender
Weise vorgesehen:

- Nach Empfang eines Befehls wird XOFF gesendet.
- Nach Ausfihrung des Befehls wird XON gesendet.

- Empfangt das 07 TZ 82 von der Gegenstation ein XOFF,
so kann das TZ zwar noch Zeichen im Textpuffer able-
gen, aber der Inhalt des Puffers wird nicht an die
Gegenstation gesendet.

Gibt die Gegenstation nicht rechzeitig XCN,
s0 kann der Textpuffer {iberlaufen.
DurchProgramm absichernt

Achtung:

28
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Einstelien der Ubertragungsrate

Die Schnittstelle des 07 TZ 82 befindet sich nach dem
ersten Einschalten, bzw. solange keine Einsteliung vor-
genommen wurde, in der Grundstellung mit der Ubertra-
gungsrate von 300 Baud.

Achtung: Damit das Programmiergerat mit dem 07 TZ 82
Daten austauschen kann, mitssen beide Baud-
raten ubereinstimmen. Dies bedeutet das bei
der Erstinbetriebnahme im Kopf ($ Head) des
Proggrammiergerédtes die Baudrate auf 300
Baud eingestellt werden muB. Im TTY Mode ist
auf die Frage, Halbduplexbetrieb (J/N) ein N
einzugeben.

Eingabe: $ B** <CR>
mit ™ = 300 (Baud)
§00 (Baud)
1200 (Baud)
2400 (Baud)

4800 (Baud)
9600 (Baud)

Die Anderung der Baudrate erfolgt sofort nach der Ein-
gabe. Die Ausgabe einer Quittung erfolgt nicht. Bei fehler-
hafter Eingabe erfolgt keine Anderung, sondern die Aus-
gabe eines ,?" Die eingegebene Baudrate wird im gepuf-
ferten RAM gespeichert, bis die Baudrate erneut geandert
wird. Die Zeichenfolge ist >=1 Zeichen/PROCONTIC b-
Zyklus.

Einstellung des Ubertragungsprotokolles

Die Schnittstelle des 07 TZ 82 R201 befindet sich nach
dem ersten Einschalten, bzw. solange keine Einstellung
vargenommen wurde, in der Grundeinstellung mit dem
Ubertragungsformat 0 (8 Bit Daten, keine Parity-Priifung,
1 Stop-Bit).

Eingabe: $P=0 <CR>

stellt die serielle Schnittstelle auf das Ubertragungsfor-
mat O (8 Bit Daten, keine Parity-Priifung, 1 Stop-Bit) ein.

Eingabe: $P=1 <CR>

stelit die serielle Schnittstelle auf das Ubertragungsfor-
mat 1 (7 Bit Daten, gerade Farity, 2 Stop-Bits) ein.

Bei fehierhafter Eingabe erfoigt keine Anderung des
Ubertragungsformats, sondern nur die Ausgabe eines 7"
Uber die serielle Schnittstelle. Das eingegebene Ubertra-
gungsformat wird in dem gepufferten RAM gespeichert,
bis es durch eine neue Eingabe gedndert wird.

Fehlerliste
Fehler Anzeige | Fehlermeldung | Auswirkung }
rote LED ‘ (iber RS 423 \
Beim Normalisieren
Datenaus- leuchtet Fehler Nr. 1 : PROCONTIC b |
tausch mit statisch geht nicht |
! Programm- in Zustand
" speicher RUN
gestort
Parity blinkt Fehier Nr. 2 PROCONTIC b
it geht nicht
0,5 Hz in Zustand
RUN
Soliwerte blinkt Fehlar Nr. 3 PROCONTIC b
der Zeiten I mit geht nicht
nicht in 2 Hz in Zustand
Ordnung RUN
Im Programm | leuchtet Fehler Nr, 4 PRCCONTIC b
ist kein statisch geht nicht
PE vor- " in Zustand
handen RUN
Wenn nach leuchtet Fehler Nr. 5 PROCONTIC b
einem statisch geht nicht
I BS-Aufruf in Zustand
mehr als RUN
255 NOPD
auftreten
Sollwert leuchtet ersi PROCONTIC b
eines statisch Fehler Nr. 8, geht nicht
Zahlers im dann in Zustand
Programm Fehler NR. 7 RUN
fehier- Abhilfe:
haft Programm
Zugewiesen (barprifen.
Wihrend der Programmabarbeitung
Sollwert blinkt i Fehter-Merker
eines Zeit- mit T03,15
gliedes 2 Hz wird gesetzt
nicht in
Ordnung
Zykluszeit Fehler Nr. 7 Ausgaben
iber- werden
schritten normalisiert,
PROCONTIC b
bleibt stehen.
RUN-STOP-

Tastebetatigen

PROCONTIC b/Stand 0.87
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8.5 Schnelles Zdhlgerat 07 ZG 84 R1

Technische Daten:

BBC 87 0097

Stomversorgung:

Versorgungsspannung Ug

24V +/-30%

Elgenstromaufnahme < 50 mA
Stromauinahme incl. Ausgangsstrom < 600 mA
Versorgungsspannung Uqg 10V +/-5%
Stromaufnahme < 30 mA
Verlustleistung < 3W
Daten der Signaleingénge:
24 V- Eingdnge
Eingangsspannungen
0-Signal 0... 5V
1-Signal 13...31,2v
Eingangsstrom bei 1-Signal von 24 V typ. 5 mA
5 V- Eingange
Eingangsspannungen
(Standard TTL-kompatibel)
0-Signal 0 . 08V
1-Signal 24...312V
Eingangsstrom bei 1-Signaivon 3,5V typ. 0,15 mA
Erforderliche Flankensteilheit
der Eingangssignale
Zahleingdnge 24 Vund 5V > 1V/us
andere Eingange beliebig
Signalisierung von VK 2 und FR gelbe LED
Daten der Signalausgénge:
Nennstrom 130 mA
Nennspannung 24 V-
Spannungsabfail zwischen Us
und Ausgang 35V

8-10 PROCONTIC b/ Stand0$.68
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Hinweis:

Die Ausgénge sind kurzschluBfest und
wired-or verknlpfbar.

Signalisierung der Ausgéarge

Signalverztgerungen:

je eine rote LED

Zahleingénge ca. 40 us
Vor-Rick-Umschattung ca. 150 us
Freigabe ca. 75us
Setzen dynamisch ca. 150 us
Loschen dynamisch ca. 150 us
Dyn. Léschen/Istwert = 0 ca. 25 us
Dyn. Setzen/Istwert = Sollwert ca. 25 us
Notwendige Mindestimpulsbreiten:
Dyn. Léschen (an der Klemme) 250 us
Dyn. Setzen (an der Klemme) 250 us
Dyn. Léschen (iiber Bitbus) 2 us eine Befehlsausfihrungszeit
Dyn. Setzen (Uber Bitbus) 2 us genligt
Zahlen {Kanal 1 oder 2) ,1” 50 us

07 50 us
Max. Zahlfrequenz 10 kHz
Umgebungsbedingungen:
Temperatur im Betrieb 0...485°C
Lagertemperatur =25 ... 475°C
Feuchtekiasse F
Abmessungen 2 Teilungen
Gewicht 0,14 kg
Bestellnummer GJR5232600R1

Das Gerat 07 ZG 84 ist ein schneller 16 Bit Universal-
zéhier.

Uber die beiden Zahlkanle sind zwei Hauptbetriebsarien
maoglich:

— Drehrichtungslogik, zum AnschluB} eines Drehgebers
mit zwei um 90° versetzten Zahlsignalen.

- Impulszihlung, wobei die Zahlrichtung (aufwarts oder
abwarts) fir jeden Kanal getrennt wahlbar ist.

Zahlendarstellung Hexadezimal

Die Zahlweise kann binar oder dezimal gewéhlt werden.

Fiir Vergleichsoperationen stehen zwei Register zur Ver-
fagung. Die Vergleichsergebnisse sind an den Ausgangs-
klemmen und lber den Bit-Bus abfragbar.

Ils’twert , Bit
|
! Vorz. .‘ Zahlenwert
‘15 | 14 13 12 11 10 09 08 07 06 05 04 03 02 01 00 !
| .
+7FFF o 11 1 11 T 1 1 1 11 1 1
+ 1 0 | 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 © 00 0 1
0 0 0 0 0 00 0 0 0 00 o0 00 0 0
-1 1 111 A S (AR T L T
-7FFF 1 0 0 0 0 0 0 O 00 0 0 00 0 1
- (8000) | 1 0 0 ¢ 0 0 0 0 0 0 0 0 00 0 0

Cer Wert -8000 (= Q) ist fur die arithmetische Verarbeitung meist nicht zulassig.

PROCONTIC b/ Stand 09.88
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Zahlendarstellung Dezimal

Das Vorzeichen Minus wird dargestellt, wenn die vier hdchsten Bits (Bits 15, 14,13, 12) 1 sind.

Istwert Bit
é 15 14 13 12 11 10 09 08 07 06 05 04 03 03 02 01 00
+14999 1 1 1 0 1 0 0 1 1 0 0 1 1 0 0 1
+10000 i 0 1 0 0 0 0 O D0 0 0 0 0 0 0
+ 9999 1 0 0 1 1 0 0 1 1 0 0 1 1 0 0 1 ;
+ T 00 0 0 0 0 0 0 00 0 0 0 0 0 1 1
0 | 00 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 09 0 ¢ 0 !
| - i 1 1 1 i 0 0 0 ¢ 00 0 0 0 0 0 1 |
. - 999 11 1 1 1 0 0 1 1 0 0 1 10 0 1

Das Zihlgerat 07 ZG 84 ist geeignet fir PROCONTIC b-
Systeme mit Bitprozessor oder Wortprozessor, Es wird
nur cer Bit-Bus benutzt (Ein-und Ausgange). Die Zahlein-
gdnge werden direkt aus dem ProzeB angesteuert, die
zugehérigen Steuersignale  (Vor-Rick-Umschaltung,
Fretgabe, dyn. Setzen,dyn. Léschen) kénnen (ber die Ein-
génge cder Uber den Bit-Bus wirken.

Der Zéhler z&hlt 16 Bit im Signed-Integer-Format (15 Bit
Zahlenwert + 1 Bit

Vorzeichen, negative Zahlen im Zweierkomplement).
Durch gerateinterne Umschaltung kann auch die dezi-
male Zahlweise gewdhlt werden (natirliche Zahlendar-
stellung mit Sondercodierung fir das Vorzeichen) in
einem Zahlbereich von-999 bis +14.999. Der Zahlerstand
{Istwert} kann Uber cen Bitbus abgerufen werden.

Ebenfalls werden der Sollwert und der Vorabschaltwert
Gber den Bitbus in das Z&higerét geladen. Bei Datentrans-
porten wird stets ein komplettes Wort {16 Bit) transpor-
tiert.

Der gerateinterne Z&hler hat sowohl im positiven als auch
im negativen Z&hibereich einen Uberlauf. Er z&hlt insge-
samt von -15299 bis +15299. |In diesem Bereich arbeiten
die internen Vergleicher noch richtig (Vergleich mit Soll-
wert, Vorabschaltwert und Null). Die Register (Sollwert,
Vorabschaltwert und Istwert) sind jedoch nur fir 16 Bit
ausgelegt und kdnnen nur Werte von -999 bis +14999
entsprechend obiger Cedierung speichern. In den Uber-
faufbereichen werden im Istwert-Register anstelle des
wirklichen Zahlerstandes folgende Zahlenwerte gespei-
chert:

—
gespeicherter Wert |

i Zahlerstand

|
| 415999

-999

+15000 -0

| - 1000 : - 0
| _ 1989 999
- 2000 ! -0
2909 ‘ 099
~15000 | - 0

- 15999 ’ 999

In der Anwendung ist das Laden des Soliwert- oder Vor-
abschaltwert-Registers mit Fehltetraden (Bits O bis 11) zu
vermeiden, da dies zu MiBverstindnissen fhrt. Wird ver-
sehentlich statt 0 eine -0 geladen, so wird diese geratein-
tern in eine Null {chne Vorzeichen} umcodiert.

Zusammenarbeit mit einem Bitprozessor

Im Zusammenspief mit einem Bitprozessor wird die dezi-
male Zdhlweise bevorzugt werden, Der Zahierstand |aBt
sich mit den Ublichen Ziffernanzeigen darstelien. Die vier
h&chsten Bits werden zweckmaBigerweise in der Soft-
ware wie folgt umcodiert, bevor sie Uber ein Ausgabegerat
ausgegeben werden:

Ausgabe Wert
Istwert Bit Vorz. | erste Bit

Stelie
15 14 13 12 L1 15 14 13 12
0 0 0 0 0 0 0 0 0 O 00
0 0 0o 1 0 0 0 0 0 1 o1
0 0 1 0 0 0 00 10 02
0O 0 1 1 0 0 0 0 1 1 03
0 1 0 0 0 0 01 0 0 04
0o 1 0 1 0 0 01 0 1 05
ot 1 0 0 0 01 1 0 06
o 1 1 1 0 0 o1 1 1 07
1 0 0 O 0 0 1 0 0 0 08
1 0 0 1 0 0 1T 0 0 1 09
1 0 1 © 0 1 0 0 0 O 10
10 1 1 0 1 c 0 0 1 11
1 0 ¢ 0 1 0 0 1 0O 12
1 1 0 1 8] 1 c o 1 1 13
it 1 1 0 0 1 0 1 0 0O 14
T 1 1 1 0 1 0 0 1 15

Zusammenarbeit mit einem Wortprozessor

Im Zusammenspiel mit dem Wortprozessor wird die bindre
Zahlweise bevorzugt werden, weil sich damit arithme-
tische Operationen besser durchfihren lassen und der
Zahlenbereich grofer ist. Die Umsetzung der Zahlen zur
Ansteuerungvon dezimalen Ziffernanzeigen ist eine Wort-
prozessar-Routine (Zahlenbereich von -32767 bis +
32767).

Fur den Woriprozessorbetrieb erfolgt die Datenzuwei-
sung mit Hilfe eines Attributes, z.B. Attribut b, Umwand-

lung Dualwert in Einzelbit binar:

bA.. .00
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Geritefunkiionen.,

‘Signalpegel der Zahleingéinge:

Die Zahiimpulse werden an die Eingange K1 {Kanai 1)und
K2 (Kanal 2) gelegt. Hierbei kann zwischen den Eing#in-

gen fur Signale aus 24 V-Systemen und aus 5 V-Syste-
men gewahit werden.

Anschl

; ""iﬁfgs'jﬁféhgebézrs f(Bg_tr_iébfsaﬂ._rﬁfehr_icnmngsj-

im Normalbetrieb wird an K1 und K2 ein Drehgeber mitum
90° versetzten Zahlimpulsen angeschiossen. Die einge-
baute Drehrichtungslogik arbeitet wahlweise mit Eintach-,
Zweitach- oder Vierfachimpulsauswertung. Di¢ Art der
Auswertung wird vorifnbetriébnahme an dem Gerat einge-
stelit (DIL-Schiebeschaiter). Auf gleiche Weise kann auch
die Betriebsart  Impulszdhtung® eingestelit werden (beide
Kandéie zéhien).

Wird die Betriebsart ,Impulsz&hlung” eingestellt, entsteht
ein subtrahierender Zahler. Dabei werden die in K1 einge-
henden Zahlimpulse avfwartszahlend (+) beriicksichtigt,
die in K2 eingehenden ‘impuse abwartszahlend (-). Die
Impulsfrequenzen an K1 und K2 diirfen unterschiedlich
grofB sein und missen nicht synchron laufen. Die einge-
baute Glemhzeltrgkeltsloglk synchron15|ert die Zahllm—
pu!se

Wird die Betriebsart ,,Impu!szahlung“ elngestellt und der
Eingang ,Vor-Riick-Umschaitung fir Kanaf2”, VK2 aufi-
Signal gelegt, entsteht ein addierender Zahler. Die an den
Kiemmen K1 und K2 eintreffenden Impulse werden in
ihrer Summe aufwértszahlend berlcksichtigt: Die Syn-
chronisation geschieht liber die eingebaute Gieichzeitig-
keitslogik. Durch Einstellung auf dem Geratkann vor Inbe-
triebnahme Kanal 1 auf Ruckwartszahlen geschaltet wer-
den. :

Im Normalfall werden die steigenden{positiven) Flanken
der Eingangskanale gezahit. Durch Einstellung auf dem
Geréat kann gewzhit werden, ob die positiven, negativen
oder beide Flanken gezihit werden scllen. Im letzten Fall
arbeitet.der Zahler faktisch mit. der dappelten Frequenz.

Hierzu wird Betiebsart .Impulszéhlung eingestellt. Als
Zahlgingang dient K2. Die Zahlirichtung der eingehenden
Impulse wird durch das Signai am Eingang ,Vor-Rick-
Umschaitung fur Kanal 2” bestimmt. 1-Signal bedeutet
Vorwéartszdhlen, 0-8ignal RUckwartszahlen.

Dieses Umschalisignal, das auch {ber den Bit-Bus
bewirkt werden kann,darfasynchron zu den eingehenden
Zahlimpulsen gedndert werden.

Der Zahleingang K1 kann zusétzlich mitverwendet wer-
den. Hier eintreffende Zahlimpulse werden zusatzlich auf-
wirtszahlend bzw. bei entsprechender Einstellung ab-
wartszédhlend verarbeitet.

Die Zéhlrichtung des Zahlers, d.h.in welcher Richtung der
letzte eingegangene Impuis verarbeitet wurde, wird Gber
das Signal ,Zahlrichtung” am Bus und an der Klemme
angezeigt. Diese Aussage ist auch in der Betriebsart
~Drehgeber” vorhanden.

Freigabe: - 7

Das Signal ,Freigabe”, das Uber die Eingangskiemme FR
oder {ber den Bit-Bus kommen kann, verhindert bai O-
Signal dasWeiterzahlen des Zahlers. Das Freigabesignal
selbst kann keine Zahlimpulse. auslésen. :

Wahrend des Zahiens -muB entweder ber den Bus oader
{ber dle Elnganf‘skf mme ein Frelgabes:gra. vorfiegen.

Das Signal ,ldschen dynamisch” ((iber Eingangsklemme
oder Bit-Bus) setzt mit seiner 0-1-Flanke den Zahler in die
Stellung Null. Wahrend des 1-Signals ,Léschen dyna-
misch* kann der Z&hier wieder zéhlen oder aufeinen Zah-
lenwert gesetzt werden. Zum Zahlbeginn dirfen ,dyn.
Loschen” und ,Freigabe” gleichzeitig von ,0% auf ,1“
wechsein.

Das Slgnal ,,Setzen dynam1sch“ brmgt mlt seiner 0 1—
Flanke den im Sollwertreglster zmscheagespeuoherien
(vom B:t Bus kommenden) Sollwert inden _Zahler [istwert
—Sollwert) Zwischen ,,Setzen dynamlsch“und Léschen
dynamisch” bestehen keine Dominanzen.

Da die Vorgénge bei der Verarbeitung der Z&hlimpulse
nicht synchron zum Geschehen auf dem Bithus taufen,
wird der Jeweils akiuelle Zahlerstand (Istwert) in einem
Zwischenspeicher abgelegt. Somit steht er fir eine
Abiragé 'dber den-Bit-Bus zur Verfiigung. Wahrend der
Abfrage der 16 Bit wird der Registerinhalt nicht gesndert,
auch wenn der Zahler in dieser Z&it weiterfauft. * *

Der Sollwert wird Gber den Bit-Bus in das Sollwert-Regi-
ster elngeschrleben Dort steht er fir die Verarbeitung im
Zahler zur Verfungg Gewiinschte, neue Sollwerte wer-
den bei'Bedarf wiederum (ber den Bus geladen.

Der \Yorabschaltwert wird wie der Sollwert in einem Regi-

ster’zwischengespeichert.

Durch die Zwischenspeicherung von Sollwert und Vor-
abschalfvert ist nach einmaligem Einschreiben dieser
Informatlonen der Zihler (iber seine Etngangsklemmen
'unabhangrg Yo Bus ‘afbeitsfahig.

Dies ist audh dann noch der Fall, wenn Gber den Bus eine
Norn‘rahs:egung Eridig {Sthalter derZéhtraleinheit steht
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auf ,STOP"). Ein Busverkehr (Istwert Lesen, Sollwert oder
Vorabschaltwert  Schreiben, Steuersignale Setzen-
Léschen-Freigabe-VR/Umschaltung) findet nun nicht
mehr statt, jedoch werden zalle Eingangssignale, die von
den Gerateklemmen kommen, weiterhin verarbeitet. Der
Zahler kann weiterhin zahien und 146t sich Uber die Klem-
men setzen, 18schen, freigeben und in der Zdhirichtung
beeinflussen. Die Vergieicherergebnisse sind an den Aus-
gangskiemmen verflghar.

"‘;/e'rgle'iche'_r: '

Der Vergleicher vergleicht den Zé&hlerstand (istwert) mit
dem gespeicherten Sollwert, dem gespeicherten Vor-
abschaltwert und Null. Der Vergleich wird vollstandig
durchgeflhrt aufGleichheit, auf GroBer- und Kleinerwerte.
Die fur die Anwendung interessanten Vergleichserge-
bnisse

Istwert = Sollwert

istwert < Sollwert

Istwert > Vorabschaltwert
Istwert < Vorabschaltwert
Istwert > Null

istwert = Nuli

werden als Ausgangssignale an Ger&teklemmen und am
Bitbus zur Verfiigung gestellt. Die dort nicht abgreifbaren
Beziehungen

Istwert > Sollwert

Istwert = Vorabschaltwert

istwert < Null

k&nnen durch einfache logische VerknUpfungen bei
Bedarf aus den vorhandenen Ausgangssignalen gewon-
nen werden.

Einstellmdglichkeiten und Lage der Schalter

Auf dem Gerat werden die verschiedenen Betriebsarten
Uber einen B poligen DIL-Schalter eingestellt. Die Einstel-
lungen werden beim Einsatz des Gerates einmalig vor-
genommen (zur Lage der Schalter siehe Bild 1).

Hinweis:

Im Auslieferungszustand {alie Schalter ,off”) ist das Gerét
nicht funktionsfahig.

Schaltereinstellungen:

|51

Zéhirichtung Kanal 1
S1 : on Vorwértszahlen
81 0% | Ruckwartszdhlen

S2 und 33, Auswertung von Kanal 1 und 2:

182 1 53 ' Bedeutung
on ; off Drehgeber - 1 Impuls/Umdrehung

“off  on Drehgeber - 2 impuise/Umdrehung

son ;on Drehgeber - 4 Impuise/Umdrehung

- off ¢ off Impulszéhiung

S4 bis $7, Festiegung der Zah!flanken bei Impulszahiung:

Kanal 2
: Bedeutung

Kanal 1

S4 85 86 7

positive Flanke zahit
negative Flanke zahlt :
. positive und negative Flanks zahit

on off {on off

~off on off on
fon on ion on

S8, Zahlweise:

S8 off = Dezimalzdhlen
S8 on = Binarzihien

: ]
;

| — oif o
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Bild 8.5.1 Lage der Schaller

Datensicherung bei SpeisespannungsabschaItuné “©

Bei Speisespannungsabschaltung findet keine Datensi-
cherung im Zahler oder in den Regisiarn statt. L
Bei Speisespannungszuschahlung ist der Zahler in der
Nullstellung, der Zustand des Sollwertregisters und das
Vorabschaltwertregisters ist sotange undefiniert, bis iber
den Bitbus Daten eingelesen worden sind, ’
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Klemmenbezeichnung Frontpiatte
Linke Geratehalfte

Kiemme ! Bezeichnung Bedeutung
| . autdem Gerat |

L 01 VOR . Zahirichtung (1 = vorwarts}
02 =0 i Istwert= 0
03 >0 Istwert > 0
04 <V | Istwert < Vorabschattwert
| 05 >0 - Istwert > Vorabschaltwert
los | <8  Istwert < Sollwert !
07 i =8 | Istwert = Soliwert Kanal 1

Klemmenbezeichnung Frontpiatte
Rechte Geratehaifte

: [
Klemme' Bezeichnung - Bedeutung

| auf dem Gerat | |
P04 | R i Léschen dynamisch ;
05 ! 85 ! Setzen dynamisch {auf i
- . Sollwert) |
06 | FR Freigabe |
Lo7 VK2 | Vor-/Ruckwarts- :
| ‘ | Umschaltung KANAL 2 ‘
K2 ! { 5V) “Kanal2( 5V)
Ki | (5v) | Kanal1(5V)
K2 (24 V) J Kanal 2 (24 V)
K1 (24 v | Kanal 1 (24 V) |
Busverkehr

Zuordnung der Adressen

Adressen in der Betriebsart Steuerung: 1. /1,Q. /1

* Hinweis:

Die Bedeutung der Klemmen auf der linken Geritehilfte
werden im Programm UGber die rechte Geriteadresse an-
gesprochen, entsprechend der Funktionen der Klemmen
auf der rechien Geratehélfte (iber die linke Geréteadresse.

Siehe Programmbeispiel Griff4, Seite 12—1 u. ff.

I 07/1 .. .1 00/1 Eingabeadressen Geratehalfte links

b 17/1 ... 1 10/1 Eingabeadressen Geratehalfte rechis
QO7/1 ... Q00/1 Ausgabeadressen Geratehalfte links
Q17/1 ... Q10/1 Ausgabeadressen Geratehilfie rechts

~— Eingang {I} bzw. Ausgang (Q)
—— Eingang- bzw. Ausgang-Nr. (Kanalnummer)

;. Betriebsart Steuerung (1) oder
i . Betriebsart Daten-Transfer (2)

i 00/

101/1  Zahlrichtung

102/1  lIstwert = Nuil

[03/1  lIstwert > Null

1 04/1  Istwert < Vorabschaltwert Vergleicher-
i 05/1  Istwert > Vorapschaltwert signale
[08/1  Istwert < Sollwert

107/1  Istwert = Sollwert

I 101

i 11/1

I 12/1

I 13/1 | unbenutzt

| 14/1

b 15/1

I 16/1

11771

Adressen in Betriebsart Daten-Transfer: |. ./2 . Q. /2

P 07/2 .. .1 00/2 Eingabeadressen Geratehalfie links
[ 17/2 .. .1 10/2 Eingabeadressen Geratehilfte rechts
Q07/2 ... Q00/2 Ausgabeadressen Geratehaifte links
Q17/2 ... Q10/2 Ausgabeadressen Geratehaltte rechts

— Eingang (l) bzw. Ausgang (Q)

r— Eirgang- bzw. Ausgang-Nr. (Kanainummer)

i
__. Betriebsart Steuerung (1) oder
% i | Betriebsart Daten-Transfer (2}

100/2 Bit 0 (LSB)

101/2 Bit 1

[02/2 Bit 2

103/2 Bit 3

104/2 Bit 4

[05/2 Bit 5

106/2 Bit 8

107/2 Bit 7 Zahlerstand (Istwert)
16 Bit, zur Abfrage

110/2 Bit 8 Ober den Bitbus

i11/2 Bit 8 .

t12/2 Bt 10

113/2_ Bit 11

114/2  Bit 12

I 16/2 Bit 13

I16/2 Bit 14

117/2  Bit 15 (MSB)

ABB Prozertic 00 Sang 02.9C
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Die Umschaltung zwischen Betriebsart Steuerung und
Betriebsart Daten-Transfer wird mit Setz- und Riicksetz-
signalen {iber Schreibsignale der niedrigsten und der
hochsten Adresse bewirkt:

A .. ,00bezeichnet den Setzbefehl flir Betriebsart Daten-
Transfer (Schreibadresse 00, linke Geratehaifte, schreibt
Bit 0}, wobei . . flr den Steckplatz der linken Gerétehélfte
steht.

A .., 07 bezeichnet den Ricksetzbefehl fiir Betriebsart
Daten-Transfer {(Schreibadresse 07, rechte Geratehatfte,
schreibt Bit 15) und damit den Setzbefeh! fir Betriebsart
Steuerung, wobei . . fir den Steckplaiz der rechten Gera-
tehéaifte steht.

Eingang () bzw. Ausgang (Q)

Eingang- bzw. Ausgang-Nr. (Kanalnummer)

Betriebsart Steuerung (1) oder
| Betriebsart Daten-Transfer {2)

Eingang (I} bzw. Ausgang (Q)

Eirgang- bzw. Ausgang-Nr. (Kanalnummer)

Betriebsart Steuerung (1) oder
Betriebsart Daten-Transfer (2)

Q 00/1 frei {muB aus technischen Q 00/2 Bit 0O (LSB)

Grinden frei bieiben) Q 01/2 Bit 1
Qo011 Select Sollwert-Register Q 02/2 Bit 2

schreiben Q03/2 Bit 3
Q 021 Select Vorabschaltwert- Q04/2 Bit 4

Register schreiben Zahler- QO058/2 Bit 5
Q 031 Select Istwert-Register Steuer- QO08/2 Bt 6

lesen signale Qor/2 Bit 7 Vorabschaltwert oder
Q 04/1 Dynamisch l8schen vom Bus Sollwert vom Bus zum
Q05/1  Dynamisch setzen Q10/2 Bit 8 Laden in die Register

{auf ScHwert) Q 11/2 Bit 9
Q 06/1 Freigabe (zum Z&hlen) Q 12/2 Bit 10
Q 07/1 VOF/RUCK-—UmSChaItUng Q 13/2 Bit 11

fur Kanal 2 Q14/2  Bit12

Q 15/2 Bit 13
Q 16/2 Bit 14
Q 10/1 Q17/2  Bit 15 (MSB)
Q111 unbenutzt
Q121
Q131
Q 14/1
Q 151
Q 16/1 frei (muB aus technischen
Q171 Grinden frei bleiben)
8-16 ABE Procontic b ¢ Siand 02.90



9 Bindre Ein-.und Ausgabegerate

9.1 Eingabegerat 07 XS 80 R2

Technische Daten:

BBC 80 D182

Eingabekanile
Nennpegel 1-Signal

~ . 0-Signal
Eingangswiderstand
Eingangsstrom bei 24 V-
Signalvérzogerung -
Stromaufnahme
bei 24 V'
ber Logiksparnung intern
Abmessung
Gewicht
Bestellnummer

Zubehér - -

8

13...31,2V
0... 5 V

4,7 KOhm

5 mApro Eingang

8 ms”

40 mA
T mA
t Teilung

0,085 kg
GJR5212000R2

Systémkabel 07 SK 82 A~
Systemstecker 07 SK 84 R1..
Leersteckergeh8use als Ber(hrungsschutz

GJREQHQOOR*'(_é*'éh‘yerSC'h'iédén_én !;én'ge'h‘)' o
GJV3C71202R1

GJR1948094P1

PROCONTIC b/ Stard 02 88
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Das Eingabegerit 07 XS 80 hat 8 Funktionseinheiten fur
24-V-Eingangssignale.

Die Eingangssignale werden entstort und angepaBt zur
Verarbeitung laut Steuerungsprogramm weitergegeben.
Jeder Eingabekanal ist mit einer gelben Leuchtdiode ver-
sehen, die vom Eingangsstrom betrieben wird.

Die Ger&teadresse des Eingabegerates wird durch den
Steckplatz in dem Baugruppenirdger bzw. Erweiterungs-
baugruppentrager bestimmt (beliebiger E/A-Steckplatz).

Das Eingabegerédt wird frontseitig dber vorgefertigte
Kabel-(siche ,Zubeh&r”) angeschicssen. Das 0 V-Poten-
tial der Eingangssignale wird von auBen Uber die Klemme
0 zugefihrt. Die Klemme +dient iediglich zur Weiterleitung

der Yersorgungsspannung zu weiteren Ein-/Ausgaben.

Fur spezielle Probieme der ProzeBanpassung stehen
zusatzliph AnpafBgerdt aus den- BBC-Systemreihen
SIGMA®-tronic b und SIGMA®-tronic e zur Verfiigung.

9.2 Auswerter 07 XS 81 R1

Technische Daten:

1

|
2 06

B
! EQ05 - n
1 ) E1s -
Bus Koy oo e - SZS,.: o¢
l—~~—o
b g 5 03
: E11 b
ED2 ! oz
E O
bze: o1
E0§
T T T 1
; | !
i | > |
; ‘ aml 4NN
_— I:‘- S LL — ]
| T 4B WV ﬁ_'
I :lnwn Baugrupperirager £ 71 ‘L ‘_O o
| E 08 Bavcruppentrager > 7 |
i e e e — e e e —
Blockschaltbild Eingabegerat 07 XS 80
BBC 82 2188

Eingabekanéie

Stroemadfnahme bei 8 angeschlossenen Initiatoren
bei 0-Signal (unbedampft)
bei 1-Signai {beddmpft)

Eingangs-Leerlaufspannung
Eingangs-Innenwiderstand

Lage der Schaltschwellen zwischen
Schalthysterese

Zulassiger Leitungswiderstand

45 mA
55 mA

ca. 9v
ca. 1 kChm

1,2...2,1mA
ca. 0,2 mA

max. 20 Ohm

H

9-2
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Ansprechschwelle der Drahtbruchlberwachung

81...02mA

Unterbrochene Initiatorenteitung bewirkt 0-Signal
Signaiisierung je 1 gelbe LED
Signalverzégerung bei 0-1- bzw. 1-0-Wechse| ca. 3,3 ms

Die Eingénge sind gegen 0 V dauerkurzschlugfest,

Werte fiir die Zenerbarriere, falls Initiatoren

im Ex-Bereich, Zone 1, eingesetzt werden:

Langswiderstand: max. 200 Ohm
Nennspannung =12V
Leckstrom bei 10V =40 LA
Abmessung 1 Teilung
Gewicht 0,13 kg
Bestellnummer GJR5217200R1

Zubehér

Systemkabel 07 SK 82 R*
Systemstecker 07 SK 84 R1
Leersteckergehduse als Beriihrungsschutz

GJR5214900R* (* in verschiedenen Lédngen)
GJV3071902R1

Der Auswerter 07 XS 81 enthélt 8 gleiche Funktionseinhei-
ten zur Auswertung des Schaitzustandes von Zweidraht-
Naherungsschaltern {WegfOhler) nach DIN 19 234 bzw.
nach den entsprechenden NAMUR-Empfehtungen.

Die Cingangssignaie werden enlslort und angepaft zur
Verarbeitung laut Steuerungsprogramm weitergegeben.
Jeder Eingabekanal ist mit einer gelben Leuchtdiode ver-
sehen, die vom Eingangsstrom betrieben wird.

Die Gerateadresse des Eingabegerates wird durch den
Steckplatz in dem Grundbaugruppentriager bzw, Erweite-
rungsbaugruppentrdger bestimmt (belichiger E/A-
Steckpiatz).

Das Eingabegerat wird frontseitig dber vorgefertigte
Kabel (siehe ,Zubehdr”) angeschlossen. Das 0 V- Poten-
tial der Eingangssignale wird von auBen (ber die Klemme
0 zugefiihrt.

Die positiven Anschliisse der Ndherungsschalter werden
auf die AnschluBstifte 00 bis 07 {E .. ,00 bis E . . ,07 bzw.
E .. .08 bis E . . ,15) gesteckt. Die negativen Anschliisse
werden autf die beiden 0 V-AnschluBstifte gesteckt. Diese
sind innerhalb des Gerates mit der Klemme 0 der Versor-
gungsspannung verbunden. Die Eingangssignale werden
entstdrt und angepaBt zur Verarbeitung, laut Steuerung-
sprogramm, weitergegeben und durch gelbe Leuchtdio-
den angezeigt.

Die Anschlisse 00 bis 07 stellen fir die angeschlossenen
Naherungs- schalter eine Spannungsquelie mit einem
inneren Widerstand (Quellwiderstand) dar. Die Schaltzu-
stande werden aus der Stromaufnahme der Né&herungs-
schalter abgeleitet.

Induktive Naherungsschalter, fir die das Gerat in erster
Linie vorgesehen ist, haben im unbedampften Zustand
eine héhere Stromaufnahme als im beddmpften. Da dem
beddmpften Zustand (beeinflussender Karper ist in der
Nahe) das 1-Signal zugeordnet wird, ergibt sich folgender
Wirkungszusammenhang:

GJR1948094P1

lI\ié‘iherungs— | Stromauf- | ausgewerieter ! Leucht- ‘
‘ schalter nahme | Schaltzustand | dicde

| ]

i frei grof 0-Signal dunkel ‘
! bedeckt klein | 1-Signal | helf |
| (bed&mpit) ! | 1

Bei kapazitiven Naherungsschaltern ist die Wirkungsrich-
tung umgekehrt.

Das Eingabegeréat 07 XS 81 verfiigt bei allen Funktionsein-
heiten lber eine Drahtbruchliberwachung. Bei unterbro-
chener Leitung zwischen Naherungsschalter und Aus-
wertgerat wird 0-Signal erkannt.

Die Schaltverstirker sind ohne Zusatzmafinahmen nicht
zum Anschlul von Wegfiihlern aus dem explosionsge-
fahrdeten Bereich geeignet. Bei Verwendung von Ex i-
zugelassenen Wegfiihlern und Zwischenschalten wvon
ebenfalls zugelassenen Zenerbarrieren und bei Einhalten
von allen fur diesen Bereich giiltigen Sicherheitsmafnah-
men {Ex-Verordnungen, DIN EN 50020) lassen sich auch
Wegftihler auswerten, die im Ex-Bereich angeordnet sind
{Zone 1, Schutzart Eigensicherheit). Um eine einwandfreie
Funktion sicherzustellen, soll der Durchgangswiderstand
der Zenerbarriere nicht gréBer als 200 Ohm sein und die
Nennspannung 12 V oder mehr betragen.

Die Schaltverstarker enhalten Signalverzégerungen zur
Unterdriickung von eingekoppelten Stérungen.

Die Eingange sind gegen 0V dauernd kurzschluBfest. Bei
KurzschluB eines Einganges gegen 0 V flieBt ein Strom
von ca. 10 mA. Der Schaltverstirker wertet dabei 0- Signal
aus. Wird versehentlich ein Eingang an die 24 V-Versor-

des Geréates.
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Blockschaltbild Auswerter 07 XS 81

9.3 Eingabegerat 07 XS 86 R*

Technische Daten:

BBC 83 1883

Eingabekandle
Signalspannung 1 - Signal
0 - Signal
Eingangswiderstand
Eingangsstrom
EFingangsverzdgerung
Ausfihrung R1
Ausfihrung R2

Abmessung

Gewicht

Bestellnummer fur Gerat mit;
Eingangsverzégerung 8 ms
Eingangsverzégerung 0,1 ms

8

13...862V
-30... &V

4,7 KOhm

bei 24 V- 4,8 mA

8 ms
0,1 ms

1 TAajliiemm~
1 o1ehung

0,085 kg

GJR5218200R1
GJR5128200R2

H
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Zubehor

Systemkabel 07 SK 82 R*
Systemstecker 07 SK 84 R1
Leersteckergehduse als Berithrungsschutz

GJR52148200R* {R* in verschiedenen Lingen)

Das Eingabegerat 07 XS 86 hat 8 Funktionseinheiten fiir
48 V Eingangssignale.

Die Eingangssignale werden entstért und angepaBt zur
Verarbeitung laut Steuerungsprogramm weitergegehen.
Jeder Eingabekanal ist mit einer gelben Leuchtdiode ver-
sehen, die vom Eingangsstrom betrieben wird.

Die Gerateadresse des Eingabegerates wird durch den
Steckplatz in dem Grundbaugruppenirager bzw. Erweite-
rungsbaugruppentrager bestimmt (beliebiger E/A-
Steckplatz).

Das Eingabegerat wird frontseitig Gber vorgefertigte
Kabel {siehe ,Zubehdr”) angeschlossen. Das 0 V-Poten-
tial der Eingangssignale wird von auBen (ber die Klemme
0 zugefihrt. Die Klemme +dient lediglich zur Weiterleitung
der Versorgungsspannung zu weiteren Ein-/Ausgaben.

Fir spezielle Probleme der ProzeBanpassung stehen

zusétzlich AnpaBgerdte aus den BBC-Systemreihen
SIGMA®-tronic b und SIGMA®-tronic e zur Verfagung.

9.4 Potentialtrenner 07 XS 87 R*

R*=Gerat in verschiedenen Ausfiihrungen

GJVE071902R1
GJR1948094P1
—
— = o |
_ A s
! i Eos
—J | 22;43. L ~——0c 05
Demulti- _’_J [TEo]
8us plexer %‘:"1' " o4
L =
ik L s
— | (e
L oo f——— "
" 1
! |
I i‘ 12v :
0 —D_ @ < 00
| T 48v 1
: E 90 Bavgruppentrager & 7| } o
) 22:5 Baugrippentiager =71 |
o o ——— — — —— . Jd
Blockschaltbild Eingabegerat 07 XS 86 R*
BBC 82 2183

Technische Daten: 07 XS 87 R1 07 XS B7 R2
0-Signal, Gleich- oder Wechselspannung 0... 70V 0... 3y
1-Signal, Gleich- oder Wechselspannung 176 ... 250V 88...127 VvV

PROCONTIC b/Stand 10,87
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Eingangsstrom bei 220V
bei 110V

0-1 Verzdgerung bei Wechselspannung
bei Gleichspannung
1-0 Verzdgerung bei Wechselspannung
bei Gleichspannung
Frequenz bei Wechselspannung
Zulassige Gesamtkapazitat der Eingangs-
teitungen zu benachbarten Signalleitungen
mit Signalen gleicher GroBe

Abmessung

Gewicht
Bestelinummer

Zubehor:

4,1 mA -
- 2.5 mA
3...13ms
ca. 3ms
ca. 15 ms
ca. 15 ms
47 ... 63 Hz
18 nF
1 Teilung
0,085 kg

GJR5216500R1 fur 220V
GJR5218500R2 fur 110V

Systemkabel 07 SK 82 R*
Systemstecker 07 SK 84 R1
Leersteckergehause als BerlUhrungsschutz

GJR5214900R* (R* in verschiedenen Langen)
GJV3071902R1
GJR1948094P1

Der Potentialtrenner 07 XS 87 enihdlt 4 gleiche Funktions-
einheiten fir die potentialgetrennte Eingabe von Gleich-
oder Wechselspannungen,

Die Eingangssignale werden entstért und angepaft zur
Verarbeitung laut Steuerungsprogramm weitergegeben.
Jeder Eingabekanal ist mit einer gelben Leuchtdiode ver-
sehen, die vom Eingangsstrom betrieben wird.

Die Geradteadresse des Eingabegerates wird durch den
Steckplatz in dem Grundbaugruppentriger bzw. Erweite-
rungsbaugruppentrdger bestimmt (beliebiger E/A-
Steckpiatz}.

Das Eingabegerat wird frontseitig Uber vorgefertigte
Kabel (siehe ,Zubehdr”) angeschlossen. Das 0 V- Poten-
tial der Eingangssignale wird von auBen tber die Klemme
0 zugefilhrt. Die Klemme +dient lediglich zur Weiterleitung
der Versorgungsspannung zu weiteren Ein-/Ausgaben.

AnschluBl der Eingangsspannungen:

]
Funktionseinheit = Kanaladresse | AnschluBkiemmen

00 ; 7undg
01 i Sundé6
02 i 3und 4
' 03 i 1und?2

Beliebige Phase und Polung. Die Spannung zwischen
zwei benachtbarten AnschluBklemmen darf 250 V nicht
iberschreiten. Deshalb ist immer die gleiche AnschluB-
folge zu wéhien, z.B. Phase/Null, Phase/Null, +/-, Phase/
Null.

Der Potentialirenner bendtigt Keine eigene Stromversor-
gung. Die Klemmen +und 0 dienen lediglich derWeiterlei-
tung der Versorgungsspannung zu weiteren Ein-/Ausga-
begeriten.

Bei Spannungen dOber 60 V moissen die unbenitzten
Faston-Messer gegen Beriihrung geschiitzt werden, z.B.
durch parzalleles Stecken von einem Systemkabe! 07 SK
82 und einem leeren Steckergehduse oder durch
Stecken des Systemsteckers 07 SK 84,

. )
— —r_]_ _ oo
I | e
|
% 6
EQ0brwE 08 | -— I_]_ o
) E 01 bzw E 0% 2 =
BUS @ gil‘i" E 02 bzw E 10 .
E 03b>w E 11 ‘——J—I—__Cog
; (I
i
‘ 2
i —]
L] IJ_ |
® |—

Biockschaltbild Potentialtrenner 07 XS 87
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9.5 Ein- und Ausgabegerit 07 AE 83 R1

Technische Daten:

BBC 86 1569

Versorgungsspannung extern lber Frontstecker Ug
Eingabekanéle

Signalspannung 1 - Signal
0 - Signal

Eingangswiderstand

Eingangsstrom bei 24 V-
Eingangsverzdgerung

Stromaufnahme aus Logikspannung Uqg

Ausgangskanale

Stromaufnahme pro Kanal bei
Us = 24 V, Ausgang unbelastet

Verlustleistung pro Kanal bei
Us = 24 V, Ausgang unbelastet

Lastsirom pro Kanal
Laststrom insgesamt (Summenstrom)

Spannungsabfall im eingeschalieten
Zustand zwischen AnschliuB + Us und
entsprechendem Ausgang

Abmessung
Gewicht
Bestelinummer

Zubehor:

24 V, +/-30%

8

13 312V
0 5 V

6,8 kOhm

ca. 3,3 mA

ca. 7 ms

1T mA

8

5 mA

ca. 120 mW + durch
Laststrom bedingte Verlustieistung

max. 0,5 A
max. 1 A

<12V

1 Teifung
0,085 kg
GJR5231200R1

Systemkabel 07 SK 82 R*
Leersteckergehduse als Berihrungsschutz

GJR5214900R* (R* in verschiedenen Lingen)
GJR1948094P1
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9-7

2



Das Ein-und Ausgabegerat 07 AE 83 R1 hat 8 Funktions-
einheiten fir 24 V Eingangssignate und 8 Funktionsein-
heiten for 24 V-, 500 mA Ausgénge.

Eingange

Die Eingangssignale werden entstdrt und angepalt zur
Verarbeitung laut Steuerungsprogramm weitergegeben.
Jeder Eingabekanal ist mit einer, vom Eingangsstrom
betriebenen, gelben Leuchtdiode versehen.

Die Gerateadresse des Eingabegerates wird durch den
Steckplaiz im Grund-Baugruppentrdger bzw. Erwaite-
rung-Baugruppentrdger bestimmt (beliebiger E/A-
Steckplatz).

Fur spezielle Prebleme der ProzeBanpassung stehen
zusatztich AnpaBgerate aus den BBC-Systemreihen
SIGMA®-tronic b und SIGMAZ-tronic e zur Verfiigung.

Ausgidnge

Bei Programm-Start bzw. Spannungs-Zuschaltung wer-
den alle Ausgange durch den Normalisier-Zyklus der
Zentraleinheit rickgesetzt (O-Signal}.

Die Ansieuerungs- und Ausgangsseite sind galvanisch
gekoppelt. Es besteht aber keine Rlckwirkung der vom
Ausgangstransistor geschalteten Spannung auf die An-
steuerung.

Bei entsprechenden Ansteuerungssignalen (ber die
BUS-Linie schaltet der Ausgangstransistor durch und
bewirkt so einen Stromfiul vor der angelegten Strom-
quelle Uber den Verbraucher zur Nullschiene.

Der logische Zustand des jeweiligen Ausgangskanals
wird {ber eine rote Leuchtdiode angezeigt.

Nach der DIN 13240 sind fiir Transistorausgénge 0,2 %
vom Nennstrom als Reststrcm im Auszustand bei 0-
Signal zugelassen. Dieses Gerat halt diese Norm ein.

Das Ausgabegerat wird frontseitig Gber vorgefertigte
Kabel (s.Zubehdr) angeschlossen. Die Lastspannung von
24 V- +/-30 % wird an den Klemmen +und 0 gefiihrt. Die
hohen Schalistrdme kénnen einen Spannungsabfall auf
der Speisespannungsseite bewirken. Deshaib veriegt
man die Spannungsverscrgung far die Leistungs- Aus-
gabestufen zweckmaBigerweise getrennt. FOr die Span-
nungsversorgung der Leistungs- Ausgabestufen kann
eine separate Spannungsguelle verwendet werden. Aller-
dings missen dann die Null-Potentiale miteinander ver-
bunden werden, Die Transistor-Schaltstufe soll nur mit
gegléatteter Gleichspannung entsprechend den
PROCONTIC b-Systemdaten betrieben werden.

Die maximale Dauer- Ausgangsbelasibarkeit aller acht
Funktionseinheiten betragt zusammen (Summenbelast-
barkeit) lges =1 A. Dieser Wert ist als thermische Grenze
anzusehen. Bei abwechselnd schaltenden Ausgéangen ist
also jeder mit 500 mA belastbar.

Zur Entmagnetisierung von induktiven Verbrauchern ist
jeder Ausgang in einer Reihenschaitung von Diode und Z-
Dinode gegen O V verbunden. Dadurch wird die Abschalt-
verzogerung auf ein Mindestmas reduziert.
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Blockschalthbild Ein- und Ausgabegabegerét 07 AE 83

Hinweis:

Bei der Verwendung des Ein- und Ausgabegerites
07 AE 83 mit den Zentralen 07 ZE 82 bzw. 07 ZE 84 in
einem Grundbaugruppentrager wird die Statusanzeige
durch den zugehdrigen Eingang (gleiche Adresse) beein-
flufdt. Die Verarbeitung ist aber auf alie Falle richtig.

Das Programm wird fehlerfrei abgearbeitet.

MaBnahmen zur Vermeidung einer falschen Status-

anzeige.

— Das Gerat 07 AE 83 méglichst nicht in Grundbaugrup-
pentragern einsetzen.

Arbeiten mif Programmiergeraten:

— Fur 907 PC 30 oder PG 30 gilt.
Bei allen Zuweisungen einer Ausgabe des Gerates
07 AE 83 in der Grundbaugruppentrager sollite zusitz-
lich!A..,.. programmiert werden.

Beispiel:

I EO00,06 = AO0100 (Status kann falsch
angezeigt werden)
I A01,00 ohne mit {Status richtig)

' E 02,00 usw.

— Arbeiten mit 907 PC 30:
Nur die , erweiterte Testfunktion” $TEST benutzen, Die
Funktion TEST nichtfir = A . ., . . benutzen.

— Arbeiten mit 907 PC 31:
Bei Einstellung auf ,Variablen Status” wird der Status
richtig angezeigt. Bei Einstellung auf ,,Powerflow” kann
der Status falsch angezeigt werden.

H
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9.6 Transistor-Schaltstufe 24 V-, 130 mA,
mit LED 07 ¥S 80 R1

Technische Daten:

BBC 80 0184

Allsgabekaniie

Versorgungspannung

Max Stromaufnahme alle 8 Ausgénge angesteuert
kein Ausgang angesteuert

Verlustleistung alle 8 Ausgénge angesteuert
und unbelastet

Max.Nennstrom bei 24 V- je Ausgang

Maximaler Leckstrom im Auszustand bei 0-Signal

Signalisierung des Ausgangssignales

Abmessung

Gewicht
Bestellnummer

Zubehor:

8
24 V-+/- 30%
70 mA

3 mA

1,75 W

130 mA
0.2 mA
je 1 rote LED

1 Teilung
0,09 kg
GJR5212100R1

Systemkabel 07 SK 82 R*
Systemstecker 07 SK 84 R1
Leersteckergehduse als Bertihrungsschutz

GJR5214900R* (R* in verschiedenen L&ngen)
GJV3071902R1
GJR1948094P1
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Das Ausgabegerat 07 YS 80 enthalt 8 Ausgéange 24 V-,

130 mA. Der logische Zustand des jeweiligen Ausgangs e o .

wird iber eine rote Leuchtdiode angezeigt. _ s [ 7 —— ;

Die Gerateadresse des Ausgabegerétes wird durch den 3 ~ ;:“f | * 1

Steckplatz in der Grund- bzw. der Erweiterungsbaugrup- ¢ ! j T |

pentréger bestimmt (beliebiger E/A-Steckplatz;. M r— 1 R— o

Das Ausgabegerat wird frontseitig (ber vorgefertigte 3;“;’5*‘”[»_‘__ o : o

Kabel (siche Zubehor) angeschlossen. Die Lastspannung R [z — .

von 24 V- +/-30% wird an den Klemmen + und © gefihrt, — =

Jeder Ausgang ist mit einer Entmagnetisierungsdiode flr : . 1 : o

induktive Lasten und einer Entkopplungsdiode versehen. | ? - al__‘% T S

Alle Ausgénge arbeiten unverzdgert. 3 : : e o

Bei Programm-3Start bzw. Spannungs-Zuschaltung wer- j r_____Ai ________ i

den alle Ausgange durch den Normalisier-Zyklus der : _ | £ 00 Siugruppeniger 7 |

Zentraleinheit rickgesetzt (0-Signal). i ] |_fl > | Eop Bacsripmeriies 2 7 L
3 o ~ ! :

Fur spezielle Probleme der Prozessanpassung stehen | : : 1 } !

zusatzlich Anpassgerate aus den BBC-Systemreihen ‘ - I —e {5;;;—.' ! 0 S |

SIGMA®-tronic b und SIGMA®-tronic e zur Verfogung. il i s .

Nach der DIN 19240 sind flr Transistorausgénge 0,2 %

vom Nennstrom als Reststrom im Auszustand bei 0- T

Signal zugelassen. Dieses Gerat hilt diese Norm ein. Blockschaltbild: Transistorstufe 07 YS 80

9.7 Transistor-Schalistufe 24 V-, 2 A,
mit LED 07 YS 81 R1

BBC &2 2184

Technische Daten:

Ausgabekanéle 4
Versorgungspannung 24 V- +/- 30%
Max.Stromaufnahme alie 4 Ausgénge angesteuert 90 mA
kein Ausgang angesteuert 12 mA
Veriustleistung (alle 4 Ausgénge angesteuert
und nicht belastet) 21w
Gieichzeitigkeitsfaktor 0,75
Max.Summenstrom bei 24 V- 6 A
Max Nennstrom bei 24 V je Funktionsainheit Z2A
Nennbelastbarkeit bei 24 V- induktiv oder ochm’sche je 2 A

oder 1,8 A+ Lampe 2 W
oder 1,5 A+ Lampe 5W
oder TA  + Lampe 10 W
oder Lampe 18 W

E 9-10 PROCONTIC b/ Stand 10.87




Signalisierung des Ausgangssignals
Max.Schaitfrequenz fir induktive Lasten
Maximaler Leckstrom im Auszustand bei 0-Signal

Abmessung

Gewicht
Bestelinummer

Zubehor:

je 1 rote LED
8,5 Hz
4 mA

1 Teilung
0,71 kg
GJR5221800R1

Systemkabel 07 SK 82 R*
Systemstecker 07 SK 84 R1
Leersteckergehaduse als Berlihrungsschutz

GJR5214900R* (R* in verschiedanen Langen)
GJV3071902R1
GJR1248094P1

Das Ausgabegerat 07 YS 81 enthalt 4 Funktionseinheiten
fur 24 V-, 2 A, Der logische Zustand des jeweiligen Aus-
gabekanals wird ber eine rote Leuchtdiode angezeigt.

Die Geréteadresse des Ausgabegerates wird durch den
Steckplatz in der Grund- bzw. der Erweiterungsbaugrup-
pentrager bestimmt (beliebiger E/A-Steckplatz).

Bei Programm-Start bzw. Spannungs-Zuschaltung wer-
den alle Ausginge durch den Normalisier-Zyklus der
Zentraleinheit rickgesetzt (0-Signal).

Die Ansteuerungs- und Ausgangsseite sind galvanisch
gekoppelt. Es besteht aber keine Ruckwirkung der vom
Ausgangstransislor geschaiteten Spannung auf die
Ansteuerung.

Bei entsprechenden Ansteuerungssignalen ber die
BUS-Line schaltet der Ausgangstransistor durch und
bewirkt so einen StromfluB von der angelegten Strom-
quelle Ober den Verbraucher zur Nulischiene.

Die Lastspannung von 24 V- +/-30% wird an den Klem-
men + und 0 gefihrt. Die hohen Schaltstréme kénnen
einen Spannungsabfall auf der Speisespannungsseite
bewirken. Deshalb verlegt man die Spannungsversor-
gung flir die Leistungs-Ausgabestufen zweckmabBiger-
weise getrennt. Fir die Spannungsversorgung der Lei-
stungs-Ausgabestufen kann eine seperate Spannungs-
quelle verwendet werden. Allerdings miissen dann die
Null-Potentiale miteinander verbunden werden. Die Tran-
sistor-Schaitstufe soll nur mit geglatieter Gleichspan-
nung entsprechend den PROCONTIC b-Systemdaten
betrieben werden.

Die maximale Dauer-Ausgangsbelastbarkeit ailer acht
Funktionsein- helten betragt zusammen (Summenbelast-
barkeit) lges, =6 A. Dieser Wert ist als thermische Grenze
anzusehen. Bei abwechselnd schaltenden Ausgangen ist
also jeder mit 2 A belastbar.

Zur Entmagnetisierung ven induktiven Verbrauchem ist
jeder Ausgang in einer Reihenschaltung von Diode und Z-
Diode gegen 0 Vverbunden. Dadurch wird die Abschalt-
verzogerung auf ein MindestmaB reduziert.

Eine 0 V—Uberwachungsscha!tung verhindert, daB sich
die Ausgénge einschaiten kdnnen. wenn sich das Nullpo-
tential verschieben soilte.

Nach der DIN 19240 sind fir Transistorausgénge 0,2 %
vom Nennstrom als Reststrom im Auszustand bei Q-
Signal zugelassen. Dieses Gerat halt diese Norm ein.
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9.8 Transistor-Schaltstufe 24 V-, 500 mA,
mit LED 07 YS 82 R1

Technische Daten:

BBC 82 2180

Ausgabekanéle

Versorgungspannung

Max. Stromaufnahme alle 8 Ausgénge angesteuert
kein Ausgang angesteuert
alle 8 Ausgange angesteuert
und nichi belastet
Gleichzeitigkeitsfaktor

Max.Summenstrom beij 24 V-

Max.Nennstrom bei 24 V- je Funktionseinheit
Nennbelastharkeit bei 24 V-

Verlustleistung

Maximaler Leckstrom im Auszustand bei 0-Signal
Signalisierung des Ausgangssignales
Max.Schaltfrequenz fir induktive Lasten

Abmessung

Gewicht
Bestellnummer

Zubehor:

8

24 V- +/-30 %
73 mA

3 mA

1,78 W

0,5

2A

500 mA

induktiv oder ohm’sch je 500 mA oder
Lampe 5 W

1 mA
je 1 rote LED
0,5 Hz

1 Teilung
0,11 kg
GJR5221100R1

Systemkabel 07 SK 82 R*
Systemstecker 07 SK 84 R1
Leersteckergeh&use als Beriihrungsschutz

GJR5214800R* (R* in verschiedenen Langen)
GJV3071902R1
GJR1948094P1

Das Ausgabegerat 07 YS 82 enthé&lt 8 Funktionseinheiten
fur 24 V-, 500 mA. Der logische Zustand des jeweiligen
Ausgangskanals wird Ober eine rote Leuchtdiode ange-
zeigt.

Die Gerateadresse des Ausgabegerétes wird durch den
Steckplatz in der Grund- bzw. der Erweiterungsbaugrup-
pentriager bestimmt {(beliebiger E/A-Steckplatz)

Bei Programm-Start bzw. Spannungs-Zuschaltung wer-
den alle Ausgange durch den Normalisier-Zyklus der
Zentraleinheit rilckgesetzt (0-Signal).

Die Ansieuerungs- und Ausgangsseite sind galvanisch
gekoppelt. Es besteht aber keine Rickwirkung der vom
Ausgangstransistor geschalteten Spannung auf die
Ansteuerung.

Bei entsprechenden Ansteuerungssignalen Ober die
BUS-Linie schaltet der Ausgangstransistor durch und
hewirkt so einen StromfluB von der angelegten Strom-

quelie Gber den Verbraucher zur Nulischigne.

Nach der DIN 19240 sind fiir Transistorausgange 0,2 %
vom Nennstrom als Reststrom im Auszustand bei 0-
Signal zugelassen. Dieses Geré&t hait diese Norm ein.

2 ,_
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Das Ausgabegerdt wird frontseitig Uber vorgefertigte
Kabel (siehe Zubehor) angeschlossen. Die Lastspannung — . -
von 24 V-+/-30 % wird an den Klemmen +und 0 gefihrt. | : P ——
Die hohen Schaltstréme kdnnen einen Spannungsabiall ' ‘ o "
auf der Speisespannungsseite bewirken. Deshalb verlegt | P ma ol
man die Spannungsversorgung fir die Leistungs-Aus- ‘ e o
gabestufen zweckméBigerweise getrennt. Fur die ; S 1% F -
Spannungsversorgung der Leistungs-Ausgabestufen | Mp. i (A o
kann eine seperate Spannungsquelle verwendet werden. ||, T e I
Alierdings missen dann die Null-Potentiale miteinander speicne: M oo
verbunden werden. Die Transister-Schaltstufe soll nur T Lan | e
mit geglatteter Gleichspannung entsprechend den - T -0
PROCONTIC b-Systemdaten betrieben werden. ]t Lew | —

: . [ —
Die maximale Dauer-Ausgangsbelastbarkeit aller acht : + —Lie -
Funktionseinheiten betragt zusammen (Summenbelast- ; [ o0 baugrupentiser 5
barkeit) ljes =2 A. Dieser Wert ist als thermische Grenze —?—-— D o Bougruppentage: >7) N
anzusehen. Bei abwechseind schaitenden Ausgingen ist PO : | : i
also jeder mit 500 mA belastbar. L } }

_—0 o o

Zur Entmagnetisierung von induktiven Verbraucham ist ek ; ‘ l_, ; o |
jeder Ausgangin einer Reihenschaltungvon DiodeundZ2- | 00 L 4
Diode gegen 0 V verbunden. Dadurch wird die Abschalt-

verzégerung auf ein Mindestmal reduziert.
Blockschaltbild: Transitorschaltstufe 07 YS 82
Eine 0 V-Uberwachungsschaltung verhindert, daB sich
die Ausgénge ausschalten k&nnen. wenn sich das Nullpo-
tential verschieben sollte.

9.9 Relais-Schaltstufe 250V, 2 A 07 YS 86 R2

BBC 83 1982

Technische Daten:

Ausgabekandle 4
Versorgungsspanrnung fir Relaisspulen 24 V-+/-30 %
Min.Schaltleistung 8w
Max.Schaltleistung bei U 250V 0,5 kKVA
Min.Schaltspannung 18V
Max.Schaltspannung 250V

Max. Schaltstrom 2 A
Reststrom am Arbeitskontakt bei 220 V ca. 1,5 mA

PROCONTIC b/Stand 10.87 9-13 —E



Kontaktlebensdauer, unbelasiet

ca. 5x107

bei 220 V ca. 5x10°
ErfahrungsgemdB betrigt die Lebensdauer baim
Schalten von Wechselstromschitzen bzw.
Magnetventilen im Bereich 100 . . . 500 VA
undcos @ 0,3...05 ca. 10°
Einschaltverzdgerung ca. 8 ms
Ausschaltverzdgerung ca. 7 ms
Prelizeit ca. 1 ms
Abmessung 1 Teilung
Gewicht 0,140 kg
Bestellnummer GJR5215400R2
Zubehor:
Systemkabel 07 SK 83 R1 GJR5214900R1
Systemstecker 07 SK 84 R1 GJV3C71802R1
Leersteckergehduse als Berihrungsschutz GJR19480%24P1

Das Ausgabegerat 07 YS 86 R2 besteht aus vier vonein-
ander unabhéngigen Relais-Schaltstufen, wobei zwei mit
1 Wechsler und zwei mit 1 SchlieBer ausgefithrt sind. Der
logische Zustand des jeweiligen Ausgabekanals wird
durch eine rote Leuchtdiode angezeigt.

Die Gerateadresse des Ausgabegsrates wird durch den
Steckplatz in dem Grund- bzw. Erweiterungsbaugruppen-
trager bestimmt (beliebiger E/A-Steckplatz).

Bei Programm-Start bzw. Spannungs-Zuschaltung wer-
den alle Ausgénge durch den Normalisier-Zyklus der
Zentraleinheit rickgesetzt (0-Signal).

Zum Schutz der Kontakte, vor allem beim Schalten von
induktiven Verbrauchern, ist zwischen Wurzel und
Arbeitskontakt eine RC-Kombination parallelgeschaltet.
Diese stellt fir Wechselspannungen einen endlichen
Widerstand dar, deshalb kann bei coffenem Kontakt je
nach Empfindlichkeit des verwendeten MeRgerates eine
Spannung gemessen werden,

Zum Schalten induktiver Gleichstrom-Lasten ist zusatz-
lich ein Loschkreis parallel zum Verbraucher erforderlich,
z.B. Freilaufdiode allein oder Reithenschaltung aus Diode
und Z-Diode.

Die Versorgungsspannung {24 V-) fir die Relais-Spulen
wird von vorn Uber die AnschluBstifte + und 0 zugefihrt.
Eine Unterbrechung dieser Versorgungsspannung
bewirkt den Abfall der vier Relais; dies ist z.B. bei Sicher-
heitsschaltungen erforderlich.

Bei Schaltspannungen > 25 V cder > 60 V- missen die
unbenutzten Faston-Messer gegen Beriihrung geschiitzt
werden, z.B. durch paralleles Stecken von einem System-
kabel 07 SK 83 und einem leeren Steckergehiuse.

Die Spannung zwischen den einzelnen Faston-An-
schlissen darf nicht mehr als 250 V betragen.

| saj i "
H Ll m g
—— =0 §
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— 0 5 |
g. - !
E 00 Baugruppentrager < 7} “—1-—0 2
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I E 08 Baugruppentrager > 7]
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Blockschaltbild: Relaisschaitstufe 07 YS 86
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9.10 Transistor-Schaltstufe, kurzschluBfest,
24 V-, 500 mA 07 AB 83 R1

Technische Daten:

BBC 86 1570

Versorgungspannung Ober Frontstecker Us
Kanile

Max. Stromaufnahme alle 8 Ausgénge angesteuert
kein Ausgang angesteuert
Stromaufnahme aus Logikspannung U;g
Verlustleistung alle 8 Ausgange angesteuert
und belastet (Ug =24V, =2 A)

Gleichzeitigkeitsfaktor

Max. Summenstrom bei 24 V-
Max. Nennstrom bei 24 V- je Funktionseinheit
KurzschluBstrombegrenzung

Nennbelastbarkeit bei 24 v-

Maximaler Leckstrom im Auszustand bei 0-Signal
Max.Schaltfrequenz fir induktive Lasten
Entmagnetisierung

Signalisierung des Ausgangssignales

Kurzschlu3-Meldeausgang, Belastbarkeit
Signalisierung des KurzschluBausgangs

KurzschluBquittierung 0 - Signal
1 - Signa!
Signalisierung der KurzschluBquittierung

Abmessung

Gewicht
Bestellnummer

Zubehdr:

24V, +/- 30%

<o

0,5

2A
500 mA kurzschluBfest
< 1200 mA

induktiv oder ohm’sch je 500 mA oder Lampe 5 W
< 0,8 mA

0,5 Hz

Schnellentregung Uy = ca. 17 V

je 1 rote LED

100 mA, Kurzschlufifest
rote LED

oOV... 5 V
13v.. .312V
gelbe LED

1 Teilung
0,11 kg
GJR5231400R1

Systemkabel 07 SK 82 R*
Systemstecker 07 SK 84 R1
Leersteckergehiuse als Berlihrungsschutz

GJR5214900R™ (R* in verschiedenen Langen)
GJV3071902R1
GJR1948094P1

PROCONTIC b/ Stand 10.87
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Das Ausgabegerat 07 AB 83 enthalt 8 Funktionseinheiten
fir 24 V-, 500 mA. Die Ausgénge sind KurzschiuBfest. Der
iogische Zustand des jeweiligen Ausgangskanails wird
Uber eine rote Leuchtdiode angezeigt.

Die Gerateadresse des Ausgabegerites wird durch den
Steckpiatz in dem Grund- bzw. der Erweiterungs-Bau-
gruppentrédger bestimmt (beliebiger E/A-Steckplatz).

Bei Programmstart bzw. Spannungszuschaltung werden
alle Ausgdnge durch den Normalisierzyklus der Zentral-
einheit rickgesetzt (0-Signal).

Die Ansteuerungs- und Ausgangsseite sind galvanisch
gekoppelt. Es besteht aber keine Rickwirkung der vom
Ausgangstransistor geschalteten Spannung auf die
Ansteuerung.

Bei entsprechenden Ansteuerungssignalen Gber den Bus
schaltet der Ausgangsiransisior durch und bewirkt so
einen StromfluB von der angelegten Stromquelle (ber den
Verbraucher zur Nullschiene.

Nach dem Entwurf der DIN 19240 sind flr Transistoraus-
géange 0,2% vom Nennstrom als Reststrom im Auszustand
bei 0-Signal zugelassen. Dieses Gerét hilt diese Norm
ein.

Das Ausgabegerdt wird frontseitig Uber vorgefertigte
Kabel (s. Zubehdér} angeschiossen. Die Lastspannung von
24 V- +/-30% wird an den Klemmen -+ und 0 gefahrt. Die
hohen Schaltstrome kdnnen einen Spannunasabfall auf
der Speisespannungsseite bewirken. Deshalb verlegt
man die Spannungsversorgung flr die Leistungs-Aus-
gabestufen zweckméiBigerweise getrennt.

Fur die Spannungsversorgung der Leistungs-Ausgabe-
stufen kann eine separate Spannungsguelle verwendet
werden. Allerdings sind dann die Null-Potentiale mit-
einander zu verbinden. Der Betrieb der Transistor- Schalt-
stufe soll nur mit geglatteter Gleichspannung entspre-
chend den PROCONTIC b-Systemdaten erfolgen.

Die maximale Dauer-Ausgangsbelastbarkeit aller acht
Funktionseinheiten betrdgt zusammen (Summenbelast-
barkeit) lges =2 A. Dieser Wert ist als thermische Grenze
anzusehen. Bei abwechselnd schaltenden Ausgéngen ist
also jeder mit 500 mA belastbar.

Zur Entmagnetisierung von induktiven Verbrauchern ist
jeder Ausgang in einer Reihenschaltung von Dicde und Z -
Diode gegen 0 V verbunden. Dadurch wird die Abschalt-
verzégerung auf ein Mindestmaf reduziert.

Eine & VUberwachungsschaltung verhindert, daB sich die
Ausgange einschalten, falls sich das Nullpotential ver-
schieben sollte.

De KurzschluBmeldung erfoigt (ber den Kontakt 10. Die-
ser Ausgang ist mit 100 mA belastbar und ebenfalls kurz-
schiuBfest. Er wird durch eine rote LED signalisiert. Der
Ausgang der KurzschiuBmeldung ist fur eine Samme!-
meldung wired-or verkniipfbar,

Die KurzschluBquittierung erfolgt Gber Kontakt 9 und wird
Ober eine gelbe LED signalisiert. Eine Dauerquittierung
{stdndiges 1 - Signal am Quittiereingang) ist nicht statt-
haft (Reduzierung der Lebensdauer bei bestehendem
KurzschluB).

Bei bestehendem Kurzschluf§ fallt der entsprechende
Ausgang ab.

o K-Ouittierung
’_:. = 7
ol o6

I

i = 05

o 4

< 03

o 02

Lt
[ 0

oL ‘

% A 00 Baugruppentrager bzw. A 08 Baugruppentriger
Spannungsaus fall-Legic
(& Sthutzbesthaltung

Kurzschlufimeldung
) Kur rarhlulauit tierung
CB’) Multipiexer und Zwischenspeicher

Blockschaitbild: Trasistor-Schaltstufe 07 AB 83 R
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10 Analoge Ein- und Ausgaben

10.1 Analog Eingabe-Gerit 07 EA 80 R

Technische Daten:

BBC 85 1578

Eingabekanile

Stromversorgung:

Speisespannung Ug

24V-+/-30%

Stromaufnahme aus Uy = 100 mA
Stromaufnahme aus Vpp (Busversorgung) = 40mA
Eingangswerte:
- Spannungseingabe

Bereich des analogen Eingangssignals 0...10V

Auflésung 8 Bit

Linearitatsfehler

Grundfehier bezogen auf den Endwert
Verstarkungsfehler zwischen 2 Kanilen
Temperaturkoeffizient
Eingangswiderstand

- Stromeingabe 0 ... 20 mA
Bereich des analogen Eingangssignals
Auflésung
Linearitatsfehler
Grundfehler bezogen auf den Endwert
Verstarkungsfehler zwischen 2 Kanaien
Temperaturkoeffizient
Eingangswiderstand

+/-1/2 LSB {=+/-19,6 mV)
+/-3/4 LSB (=+/-29,4 mV)
+/-0,5 9%

1 L8B (39 mV)

+/-150 ppm/K

100 kOhm

0...19,92 mA

+7/-1/2 LSB {=+/-35 puA)
+/-3/4 LSB (=+/-59 uA)
+/-0,75 %

i LSB (=784 uA)
+/-175 ppm/K

250 Chm

PROCONTIC b/ Stand D6.88
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- Stromeingabe 4 . . . 20 mA
Bereich des analogen Eingangssignals
Auflésung
Linearitatsfehler
Grundfehler bezogen auf den Endwert
Verstarkungsfehler zwischen 2 Kanélen
Temperaturkoffizient
Eingangswiderstand

Eingabezeit pro Kanal
Zeitkonstante der Eingangsfilter

Zulassiger Potentialunterschied
zwischen Analog 0V und PROCONTIC 0 V

Umgebungstemperatur
Feuchteklasse

Ausgabe an Klemme +10 V
(nur bei Spannungseingabe)

max. Laststrom
Abmessungen

Gewicht
Bestellnummer

... 19,938 mA
+/-1/2 LSB (=+/-31 uA)
+/-3/4 LSB (=+/-47 uA)
+/-0,8 %
1 LSB (=862 uA)
+/-175 ppm/K
250 Ohm

70 us
100 ms
+/-150 mv
0...55°C

F

+10V+/-2,25 %
5 mA
2 Teilungen

0.2 kg
GJR5230200R1

Mit dem Analogeingabegerat 07 EA 80 k&nnen 8 Ana-
logwerte in 8 Bit breite Digitalwerte umgesetzt und in
ginem Mailboxregister firden Abrufiber den Wortbus der
PROCONTIC b zur Verflgung gestellt werden.

Das Gerdat ist umschaltbar fir Spannungseingabe oder
Stromeingabe. Die Spannungseingabe erfolgt im Bereich
0...+10 V. Die Stromeingabe kann durch Umschalten
von Bricken im Bereich 0. . . 20 mAocder4 ... 20 mA
erfolgen.

Alle Eingange sind zur Storunterdriickung Uber ein RC-
Glied gegen Analog-0 V befiltert.

Uber die Klemme +10 Vwird in der Betriebsart Spannung-
seingabe eine Konstantspannung von +10 Vfir die Spei-
sung von Einstellpotentiometern ausgegeben.

Die verschiedenen Betriebsarien der Spannungs- und
Stromeingabe kénnen innerhalb eines Gerdte nicht mit-
einander gemischt werden.

Der Einsatz von Analog-Ein-/Ausgabegeriten ist nur mit
dem Baugruppentrdger 07 ET 84 in Verbindung mit dem

Wortprozessor 07 WP 84 oder der Zentrale 07 ZE 86 mdg-
lich.

Die Ausgabekaniie werden angesprochen mit der
Geréteadresse derlinken Teilung und den Kanalnummern

00 ...07 (in Baugruppentréger =< 7 codiert)
bzw. 08 .. .15 (in Baugruppentrdger > 7 codiert)
Achtung:

Alle Analog-Ein-/Ausgabegerate sind so in dem Bau-
gruppentréger zu platzieren, daB der Steckplatz der
linken Teilung eine geradzahlige Gerateadresse aufweist.
Linke Teilung auf Steckplatz 00, 02,04, . . . 14

L LT el el T L L Bl e e

e— 11

R 0 A 0 A

Steckplatze fiir Analog-Ein-/Ausgabegerédte in dem

Wort-/Bit-Baugruppentrager 07 ET 84

Betriebsarten

Betriebsart Bricke Schaltzustand
der Brlcke
i 1 51 his 58 geoffnet
! Spannungseingabe ; 89 geschlossen
0—-10V - 810,811, 313 | gedffnet
1
‘ S1 bis 58 geschiossen
Stromeingabe | $10 ‘ geschlossen
C...20mA ‘ 89, 811,813 | gedffnet
I |
| S1 bis 58 ‘ geschlossen
Stromeingabe j 510, 811, 513 i geschlossen
4 ...20mA | 88 | geoffnet

Die Bricke 512 mul} gedffnet sein.

Anmerkung:
Geschlossene Bricken soliten nach der inbetriebnahme
verldtet werden.

H

10-2
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Briicken auf dem Gerit

i
S1e
<9

A8

H3

513

0
L]
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Analoge Zahlendarstellung

Analoge Analoge Anzloge Analogwerte Ganzzahlige
Ein/Ausgabe Ein/Ausgabe Ein/Ausgabe intern, in % Werte
12 Bit 8 Bit bipolar 8 Bit unipolar
Auflsung 98 mv 78mv 3 my 0,025 1
Maximalwert + 12V + 992V + 996V + 8C0 + 32787
Minimalwert - 12V -992V ov — BOO - 32767
D15 = D13 =D12 =0 - 800 - 32768
D14 4 =D13 =D12 =0 + 400 16384
>
D13 - 20V =D12 =0 + 200 8192
D12 + 10V - 10V =0 + 100 4096
D11 + 5V + 5V +5V + 50 2048
@ |D10 + 25V + 25V + 25V + 25 1024
&
& D09 + 1,25V + 125V + 125V + 125 512
L)
E
E; D o8 + 0,625V + 0,625V + 0825V + 625 256
8
g DG7 + 03126V + 03125V + 03125V + 3125 128
g
£ |Dos + 0,15625 v + 015825V + 0,15625 V + 15825 64
[
2
Q |DO05 + 0,078125 Vv + 0,078125V + 0,078125V + 078125 32
D04 + 0,0390625 V — + 0.0380625 V + 0,390625 16
D03 + 0,01953125 V — —_ + 0,1953125 8
D o2 + 0,009765625 V — — + 0,09765625 4
D01 — — — + 0048828125 2
D oo — — — +  0,024414625 1
10-4 PROCONTIC b/Stand 16,87




10.2 Analog Eingabe-Geriat 07 EA 81 R1

Technische Daten:

BBC 851579

Eingabekanile

Stromversorgung:

Speisespannung Ug extern
Stromaufnahme aus Ug extern
Stromaufnahme aus Logikspannung

Eingangswerte:

24V-+/-30 %
120 mA
40 mA

-~ Spannungseingabe +/-10 V
Bereich des analogen Eingangssignals

zwischen +E und -E
Auflésung 12 Bit
Linearitatsfehler

Gleichtaktunterdriickung fir das

Eingangssignal

Gleichtaktunterdriickungsbereich
Eingangswiderstand zwischen +E und-E
Grundfehler bezogen auf den Endwert

Temperaturkoeffizient

Spannungsfestigkeit an +E und-E

- Spannungseingabe +/-2 V
Bereich des analogen Eingangssignals

B ST I T  N se R
Zyibuhie! +C uiid -
Aufldsung
Linearitdtsfehler

Gleichtaktunterdriickung fur das

Eingangssignal

Eingangswiderstand zwischen +E und-E
Grundfehler bezogen auf den Endwert

Temperaturkdffizient

Spannungsfestigkeit an +E und-E

- Stromeingabe +/-20 mA

Bereich des analogen Eingangssignals

zwischen +E und -E
Aufldsung
Linearitatsfehler
Birdenwiderstand

+/-12V
+/-b mV (=+/-1/2 LSB)
+/-6mV (=+/-1/2 LSB)

75 dB

+/-12 V

200 kOhm
+/-0,15 %
+/-30 ppm/K
+/-30V

+/-2,4V
+/-1 mV (=+/-1/2 LSB)
+/-1 mV i=+/-1/2 LSB)

75 dB

200 kOhm
0,25 %

+/-30 ppm/K
+/-30V

24 mA ... +24 mA
+/-10 uA (=+/-1/2 LSB)
+/-10 uA (=+/-1/2 L8B)
100 Chm

PROCONTIC bsStand 06.89
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- Stromeingabe 4-20 mA
Bereich des analogen Eingangssignals
zwischen +E und -E
Aufldsung
Linearitastfehler

4...24 mA
+/-8 A (= +/-1/2 LSB)
+/-8 uA (= +/-1/2 LSB)

Blrdenwiderstand 160 Ohm
Abmessung 2 Teilungen
Gewicht 0,22 kg
Bestellnummer GJR5214000R1
Mit dem Analogeingabegerat 07 EA 81 konnen 8 Analog-  Achtung:

werte in jeweils 12 Bit breite Digitalwerte umgesetzt und
dann von dem PROCONTIC b-Worthus verarbeitet werden.

Folgende Betriebsarten der Spannungs- und Stromein-
gabe sind durch Umschalten von Briicken méglich
(Brickenangaben Seite 10-7),

H100% 1 — - . —

- Spannungseingabe bipolar
+/-10V
+/- 2V -2
— Stromeingabe bipolar
+/-20 mA [
- Stromeingabe unipolar
4-20 mA

/‘4 20 ma

—100%

Die verschiedenen Betriebsarten der Spannungs- und
Stromeingabe kénnen innerhalb eines Gerates 07 EA 81
nicht miteinander gemischt werden. (Ausnahme: +/-2 V-
Eingabe und +/-20 mA-Eingabe).

Bei Stromeingaben +/-20 mA sind die Schalter $1-S8
geschlossen.

Bei Spannungseingaben +/-2 V sind die Schalter $1-58
offen

Wobei folgendes gilt: Schalter 1 Kanal 07

Schalter 7 Kanal 00.

Alle Analogwerte werden Gber Differenzeingénge einge-
geben. Potentialunterschiede aufder 0 V-Leitung bis max.
150 mV haben keinen EinfluB. Eingekoppelte Netzbrumm-
spannung wird unterdriickt.

Alle Eing&nge sind zur Stérunterdriickung ther RC-Glie-
der gegen Analog-0 befiltert.

Der Einsatz von Analog-Ein-/Ausgabegeraten ist nur mit
dem Baugruppenirager 07 ET 84 in Verbindung mit dem
Wortprozessor 07 WP 84 oder der Zentrale 07 ZE 86 mag-
lich.

Die Ausgabekanéle werden angesprochen mit der Gera-
teadresse der linken Teilung und den Kanalnummern
00...07 {im Baugruppentrager = 7 codiert)

bzw. 08 ... 15 (im Baugruppentrager > 7 codiert)

Alle Analog-Ein-/Ausgabegerate sind soin den Baugrup-
pentrager zu plazieren, daB der Steckplatz der linken Tei-
lung eine geradzahlige Gerateadresse aufweist.
Linke Teilung auf Steckplatz 00, 02, 04, ..., 14

R I N L ) W A

T

Steckplatze fir Analog-Ein-/Ausgabegeréte in dem Bau-
gruppentrager 07 ET 84

Betriebsarten

Betriebsart Rriicke Schaltzustand
der Brlicke
51 bis 58 gebifnet
Spannungseingabe S9 gedfinet
+/-10V S10 - Wurzel auf
rechtem
Kontakt (3)
8201 geschlossen
S1 bis 58 geschlossen
Stromeingabe S9 geschlossen
+/-20 mA S10 Wurzel auf
rechtem
Kontakt (3)
S201 geschiossen
S1 bis S8 geschlossen
Stromeingabe 89 geschlossen
4...20mA 810 Wurzel auf
iinkem
Kontakt (2)
S201 offen
51 bis S8 gedfinet
Spannungseingabe 59 geschlossen
+/-2V $10 Wurzel auf |
; i rechtem
i Kontakt (3)
P S201 geschiossen |
! |
Anmerkung:

Geschlossene Bricken sofiten nach der inbetriebnahme
verldtet werden.

2/

10-6

PROCONTIC b/ Stand 09.88



Briicken auf dem Gerit

SA
57
Sé
55

51
52

M

[ 5]

5207

Analoge Zahlendarstellung
Siehe Seite 10-4.
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10.3 Analog Ausgabe-Gerat 07 AA 80 R1

Technische Daten:

Ausgabekanile

Stromversorgung:
Speisespannung Ug

24V-+/-30%

Stromaufnahme aus Ug =120 mA
Stromaufnahme aus Logikspannung = 10 mA
Ausgangswerte:

Bereich der Ausgangsspannung +/-996V

Aufidsung 8 Bit
Linearitatsfehler
Grundfehler bezogen auf den Endwert

+/-40 mV (= +/-1/2LSB)
+/-80 mV (= +/-1/2 LSB)
+/-1%

Temperaturkoeffizient bezogen auf den Endwert +/-70 ppm/K
max. Ausgangsstrom +/-5 mA
sonstige Angaben:

max. Potentialunterschied zwischen ,Analog 0

und Usg (Bus) +/-150 mV
Umgebungsiemperaiur 0...55°C
Feuchiekiasse F

Abmessung 2 Teilungen
Gewicht 0,17 kg
Besteli-Nr. GJR5230000R1

PRCOCONTIC b/Stand 09.88



Das Gerat 07 AA 80 enthélt 4 Funktionseinheiten fir die
Ausgabe von Analogsignalen im bipolaren Spannungs-
bereich von +/- 10 V. Die Aufldsung ist 8 Bit.

Das Gerat besitzt einen Uberlaufschuiz, so daB bei Digi-
talwerten im MICAS-Format von +100 % oder -100 % die
Spannungswerte jeweils aufden maximaten bzw. minima-
ien Wert begrenzt werden.

Alle 4 Ausgénge sind durch eine Schutzschaltung mit
Surpressor-Diode gegen Zerstdrung geschiitzt,

Die Versorgungsspannung fir den Analogteil wird auf
dem Gerat durch einen potentialgebundenen DC/DC-
Wandler aus der Uber die Frontklemmen +und O einzu-
speisende Versorgungsspannung U (24 V) erzeugt.

Der Ausgangsstrom kann pro Kanal max. 5 mA betragern.
Der Einsatz van Analog-Ein-/Ausgabegeraten ist nur im
Baugruppentréger 07 ET 84 in Verbindung mit dem Wort-
prozessor 07 WP 84 oder der Zentrale 07 ZE 86 maglich.

Die Ausgabekanile werden angesprochen mit der
Geréteadresse derlinken Teilung und den Kanalnummern

00...03 (im Baugruppentréger = 7 codiert)

bzw. 08 ... 11 (im Baugruppentrager > 7 codiert)

Achtung:

Alle Analog-Ein-/Ausgabegeréte sind so in dem Bau-
gruppentrager zu plazieren, daf der Steckplatz der linken
Teilung eine geradzatilige Gerateadresse aufweist.
Linke Teilung auf Steckplatz 00, 02,04, .. ., 14

o] fcz| Jos 0€ 0B 10 12 i %

ST T

Steckplatze fur Analog-Ein-/Ausgabegerate in dem Bau-
gruppentrager 07 ET 84

Analoge Zahlendarstellung
Siehe Seite 10-4,

PROCONTIC b/ Stand 10.87
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10.4 Analog Ausgabe-Gerat 07 AA 81 R1

BBC 85 1581 .
Technische Daten:
Ausgabekandie 2
Stromversorgung:
Epeisespannung Ug 24 V-+/-30 %
Stromaufnahme aus Ug =120 mA
Stromaufnahme aus Vpp (Busversorgung) = 10 mA
Ausgangswerte:
— Spannungsausgabe an Klemme A, + 10V
Bereich der Ausgangsspannung +/-12V
max. Ausgangsstrom +/-5 mA
Aufiésung +/-5 mV (=+/-1/2 LSB)
Linearitatsfehler +/-5 mV (=+/-1/2 LSB)
Grundfehler bezogen auf den Endwert +/-0,15 %
Temperaturkdefiizient bezogen auf den Endwert +/-20 ppm/K
— Stromausgabe 0 ... 20 mA an Klemme A,
Bereich des Ausgangsstromes 0...20mA
Aufldsung +/-10 pA {= +/-/2 LSB}
Linearitatsfehler +/-10 pA (= +/-12 LSB)
Grundfehler bezogen auf den Endwert +/-0,25%
Temperaturkdffizient bezogen auf den Endwert +/-20 ppm/K
Maximale Blrde 250 Ghm
— Stromausgabe 4 . . . 20 mA an Klemme Ap,
Bereich des Ausgangsstromes 4., .20 mA
Auflésung +/-8 pA {(=+/-1/2 LSB)
Linearitatsiehler +/-8 A (=+/-1/2 LSB)
Grundfehler bezogen auf den Endwert +/-0,15 %
sonstige Angaben:
Umgebungstemperatur 0...55°C
Feuchteklasse F
Abmessung 2 Teilungen
Gewicht 017 kg
Bestellnummer GJR5218600R1
10-10 PROCONTIC b/Stand 06.83
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Das Gerat 07 AA 81 enthait 2 Funktionseinheiten fur die
Ausgabe von Analogsignalen.

Das Gerat ist umschaltbar fir bipolare Spannungsaus-
gabe im Bereich +/- 12 Vund fir unipolare Stromausgabe
im Bereich 0. .. 20 mAoder4 . .. 20 mA, Die Auflésung
ist 12 Bit.

Die Ausgénge fdr Stromausgabe und Spannungsaus-
gabe sind Gber getrennte Klemmen herausgefiihrt.

Die Umschaltung derverschiedenen Betriebsarten erfolgt
durch Umlegen von Bricken auf der Leiterplatte.

Verschiedene Betriebsarten der Spannungs-und Strom-
ausgabe kdnnen innerhalb eines Gerates nicht mitein-
ander gemischt werden.

Beide Spannungs- und Stromausgange sind durch eine
Schutzschaltung mit Surpressor-Dioden gegen Zersto-
rung geschitzt.

Die Versorgungsspannung fir den Analogteil wird auf
dem Geréat curch einen potentialgebundenen DC/DC-
Wandier aus der Uber die Frontklemmen + und 0 einzu-
speisende Versorgungsspannung U, =24 V- erzeugt.

Der Einsatz von Analog-Ein-/Ausgabegeraten ist nur mit
dem Baugruppentriager 07 ET 84 in Verbindung mit dem
Wortprozessor 07 WP 84 oder der Zentrale 07 ZE 88 még-
lich.

Die Ausgabekanale werden angesprochen mit der
Geréateadresse derlinken Teilung und den Kanalnummern

00...01 {im Baugruppentrager = 7 codiert)
bzw. 08 ...0%9 {(im Baugruppentrager > 7 codiert)
Achtung:

Alle Analog-Ein-/Ausgabegerate sind so in den Baugrup-
pentrdger zu plazieren, dall der Steckplatz der linken Tei-
lung eine geradzahlige Gerateadresse aufweist.
Linke Teilung auf Steckplatz G0, 02, 04,. .., 14

10 12 1 H

el 02 04 Q& 08

(T [T

Steckplatze fur Analog-Ein-/Ausgabegerate in dem Bau-

-5 T A
gruppentrager 07 ET 84,

Betriebsarten

' Betriebsart Briicke Schaltzustand
der Briicke
Spannungsausgabe - S1 geschlossen
/10 S22 Wurze| auf
‘ rechtem
Kontakt
: Stromausgabe S1 geschlossen
c0...20 mA L S2 i Wurzel auf
- rechtem
Kaontakt
Stromausgabe S1 gedifnet
4...20 mA sS2 Wurzel auf
linkem
i Kontakt |
‘ _
Anmerkung:

Geschlossene Briicken sollten nach der Inbetriebnahme
verldtet werden.

Briicken auf dem Gerat

Analoge Zahlendarstellung:
Siehe Seite 10-4,

PROCONTIC b, Stand 09.88
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11 Antriebs-Steuergeréte

11.1  Antriebs-Steuergerit 07 AG 80 Ri

Technische Daten:

8BC 831482

Versorgungsspannungen flir Schaltelemente:

Eingangsspannung Ug
Ausgangsspannung Ua

Zulassige Bereiche der Eingangsspannung:

24V- .. 48V-+/-30%
24V- . 48V-+/-30%

1-Signal +13V...+65V
0-Signal QVv...+ 5V
Eingangsverzdgerung typ. 10 ms
Stromaufnahme je Eingang:

bei U=24V le=1,2 mA

bei U=48YV F=2,4 mA

Strom aus Ug
Strom aus Uy
Stromaufnahme aus Procontic

Summe der Eingangsstrome
Summe der Eingangsstréme + Ausgangslast an K 11

Netzgerat (Steckkarte NG . . ) Imax. =25 mA
Verilustleistung bei erregtem Relais,

2 Leuchtdioden hell, 13 Eingangs-

lasten an 48 V oW

Max. Schaltstrom des Relaisausgangs

bei Ug=24V =2 A

bei Uy =48V L =05A
Abmessung 2 Teilungen
Gewicht 0,200 kg
Bestellnummer GJR5217700R1

PROCONTIC b/Stand 10.87



H11
H2
H6 H 16
HE H 18
i
|
J
BBC 83 1483 i
| i
H 2 = LEDrot, Ug fehit Buchsen:
H & = LED gelb, Freigabe Hand F = Freigabe fir Handbetrieb
H 8 = LEDrot.  Stérspeicher gesetzt Q@ = Quittierung bei Handbetrieb b2w.
H 11 = LEDrot, Ug fenlt Stellung Null des Wahlschalters
H 16 = LED gelb, Relais eingeschatet P = Parkbuchse far Schaltstift

H 18 = LED rot, Stérung

Das Antriebs-Steuergerat 07 AG 80 dient zur Steuerung
und Uberwachung von Magnetventilen sowie von Antrie-
ben mit einer Drehrichtung fir direkten Anlaufoder Stern-
Dreieck-Anlauf.

Der Antrieb ist flir Not- und Reparaturbetrieb auch von
Hand zu fahren, wenn das Anwenderprogramm nicht lauft,
sofern die Versorgungsspannungen vorhanden sind.

Eingabekandle:

Alle Eingdnge sind fir Signale aus 24 V- oder 48 V-Syste-
men geeignet {max. Eingangsspannungen: +65 V) und
-sind far typ. 10 ms verzégert.

Einspeisung Ug, Ug:

Die Versorgungsspannung fiir die Eingabeschalter und -
taster wird an Klemme 1 (Ug) angelegt und kann wahl-
weise 24 V-oder 48 V-+/-30% betragen. Ug wird mit einer
gerateinternen Feinsicherung von 250 mA (flink) abgesi-
chert und steht dann an Klemme 2 {als Ug) zur Speisung
der Eingabeschalter und -taster zur Verfligung. Das Vor-
handensein der Spannung Us kann {ber den Eingangs-
kanal En, 07 @ von der PROCONTIC b ausgewertet wer-
den. Wenn Usg fehlt, leuchtet die rote LED H2.

Automatik-Hand-Umschaltung:

Zwischen Ug und den Einangsklemmen 3 und 4 wird ein
Umschalter mit drei Schaltstellungen angeschlossen:
Automatik-Null-Hand. In Stellung Null ist der Antrich stets
ausgeschaltet, unabhéngig davon, ob er vorher in Hand-
betrieb oder Automatikbetrieb gelaufen ist oder nicht. Die
Signale Automatik und Hand kénnen als Eingangskanéle
En, 06 und En, 05 von der PROCONTIC b weiterverarbei-

tet werden.

Automatikbetrieb:

Im Automatikbetrieb (Umschalter Stellung ,Automatik™
folgt der Antrieb dem {ber den Ausgangskanal An, 03
kommenden EiN-Befehl. Eingangssignale von der Hand-
Ebene sind unwirksam.

Handbetrieb:

Beim Handbetrieb folgt der Antrieb dem Ausgangssignal
des Befehlsspeichers, der iber die EIN-Taste eingeschal-
tet und {iber die AUS-Taste als Offner verwendet.

Bedingungen fiir den Automatikbetrieb:

Der Antrieb kann in Betriebsart ,Automatik” nur laufen,
wenn folgende Bedingungen erfillt sind:

- EiN-Befehl Uber BUS (An, 03) hat 1-Signal.
- Es liegt keine Stérung vor.
- Umschalter auf Steliung , Automatik”.

Sind aufgrund eines lrrtums, Fehlers oder Defektes
Hand” und ,Automatik” gleichzeitig auf Signal. |auft der
Antrieb in keinem Fall.

Bedingungen fiir den Handbetrieb:

Der Befehlsspeicher wird Uber die EIN-Taste gesetzt. Der

Befehlsspeicher hat Laschdominanz. Damit er sich setz-

(g 8410 [0 210

ten 14Bt, missen folgende Bedingungen erfillt sein:

Die AUS-Taste darf nicht gedrickt sein.

Der Umschalter muB in Stellung Hand stehen.

Es muB eine Speicherfreigabe vorliegen, entweder
Ober die Buchse ,Freigabe Hand” oder (ber den BUS.
Es darf keine Stdrung vorliegen.

Hand- und Automatiksignal gleichzeitig fithren zum
geldschten Befehlsspeicher.

Freigabe fiir Handbetrieb:

Im Normalfall wird bei Handbetrieb die Befehlsspeicher-
Freigabe Uiber den Ausgangskanal An, 01 erteilt.

Dies schafft die Mdglichkeit, iiber die Software auch bei
Handbetrieb beliebig viele Verriegelungen (die nicht zu
den sicherheitstechnischen Verriegeiungen zahlen) mit-
wirken zu ilassen, d.h. bei Handbetrieb kann per Pro-
gramm eine Abschaltung vorgenommen bzw. eine Ein-
schaltung verhindert werden. Bei gestdrter Software
(oder wenn der Schalter ,RUN"der PROCONTIC b in Aus-
Stellung steht), der Antrieb dennoch (z.B. auf ,Sicht”)
gefahren werden soll, 148t sich die Freigabe (ber die
Buchse ,Freigabe Hand” (gesteckter Stift) erzwingen. Die
gelbe Leuchtdiode H6 zeigt an, ob eine Freigabe vorliegt.
Sie leuchtet in allen Schaltstellungen des Umschaliers.
Man kann also auch im Automatikbetrieb oder bei Schalt-
stellung ,NULL" sehen, ob sich der Antrieb bei Handbe-
trieb fahren lieBe.

Tn =Steckplatz der linken Teilung des Steuergerdtes in
dem PROCONTIC b-Baugruppentrdger

n+1=Steckplatz derrechten Teilung des Steusrgerdtesin
dem PROCONTIC b-Baugruppentrédger

H
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Der gesteckte Stift in der Buchse ,Freigabe Hand” kann
als 1-3ignal (iber den Eingangskanal En, 04 abgefragt
werden; die Software ist also dariber informiert, daB die
Freigabe bzw. die Nicht-Freigabe {iber den Ausgangs-
kanal An, 01 wirkungslos ist.

Storspeicher:

Der Storspeicher hat Setzdominanz, er 1Bt sich also nicht
I6schen, solange die Stdrung noch aniiegt.

Der gesetzte Storspeicher l6scht den Befehlsspeicher
und sperrt den EIN-Befehl vom BUS (An, 03). Die rote
Leuchtiode H8 meidet den gesetzten Starspeicher. Uber
den Eingangskanal En, 03 kann abgefragt werden, ob
gine Stérung vorliegt. Der Zustand des Stdrspeichers ist
dber die Variabie En, 01 abfragbar,

Quittierung bei Automatikbetrieb tiber den Ausgangs-
kanal An, 05

Es ist moglich (sogar wahrscheinlich), daB die Stérung
auftrat, wahrend der EIN-Befehl 1-Signal hatte. Der
Antrieb wurde demnach durch das Auftreten der Stérung
abgeschaltet. Nach behobener Stérung und Stor-
speicher-Quittierung wirde der Antrieb bei noch an-
stehenden EIN-Befeh) wieder anlaufen (ausgelést durch
die Quittierung, nicht aber durch einen bewuBt veran-
laBten EIN-Befehl). Bei einer Rickmeldestérung witrde
der Antrieb Wiederzuschalt-Versuche unternehmen,
also ,Pumpen”. Beides ist unerwilinscht und kann un-
angenehme Auswirkungen haben. Aus diesem Grund ist
der EIN-Befehi bei der Automatik-Quittierung mitver-
knapft.

Eine Quittierung ist Uberhaupt erst moglich, wenn der
EIN-Befehl vorher weggenommen wurde. Nach der Quit-
tierung kann der Antrieb erst wieder anlaufen, wenn der
EIN-Befehl erneut auf 1-Signal gebracht wird.

Auf diese Weise kann der Antrieb nicht mehr durch das
Quittiersignal eingeschaliet werden, ein ,Pumpen” bei
Rackmeldestdrung ist auch nicht moglich.

Quittierung bei Handbetrieb:

Diese Quittierung ist in den Stellungen ,Hand” und ,Null”
des Wabhlschalters maglich, Die Quittiermaglichkeit bei
Stellung ,Null” hat den Vorteil, daf eine Handquittierung
vorgenommen werden kann, bevor entschiaden wird, ob
der Antrieb danach bei Automatik oder Hand laufen sol!.
Ferner kdnnen auch qeordnete Verhialtnisse” (geldschter
Stérspeicher) geschaffen werden, wenn danach der
Antrieb aus anderen Griinden nicht eingeschaltet werden
soll (Stellung ,Null” des Wahischalters).

Die Handquittierung kann wahlweise (iber den Eingang
Klemme 8 oder (ber Buchse ,Handquittierung” vorge-
nommen werden. Sammelquittierung fir mehrere An-
triebssteuergeréte ist durch Parallelschaltung der Klem-
men & der betreffenden Gerate moglich. In diesem Fall
kann Uber die Buchse immer noch einzelguittiert werden.

Damit bei Dauerquittierung und standig gedrickter EIN-
Taste im Falle einer Rickmeidung kein ,Pumpen” auftritt,
ist ein Handguittieren nur bei losgelassener EIN-Taste
méglich.

Einspeisung Up:

Die Eispeisung der Sicherheitsschalter geschieht Uber
Klemme 11 (Ua) und kann wahlweise mit den Nennspan-
nungen 24 V und 48 V geschehen. Uber U, wird die Aus-
gangslast, die an Klemme 16 gelegt wirg, eingespeist, Die
Spannungsqguelie muB den entsprechenden Strom liefern
kénnen. Bei kleiner Last an Klemme 16 kann U, mit Ug
verbunden werden und ist somit ebenfalls abgesichert. Uy
wird gleichzeitig als Eingabesignal verarbeitet. Wenn U,
fehlt, leuchtet die rote LED H11.

Sicherheitstechnisch Verriegelung STV:

GemaB Blockschaltbild werden verschiedene Offnerkon-
takte (Bimetallausigser, Not-Aus. Endschalter), die aus
sicherheitstechnischen Erfordernissen im Laststromkrais
liegen missen, an die Eingangsklemmen 11 bis 14 ange-
schlossen. Klemme 14 (ESTV) ist der Endpunkt der
Sicherheitstechnischen Verriegelung.

Fir den BUS werden die Eingangssignale Uja, STV1 und
STVZ codiert,um eine Busadresse zu sparen. Die codierte
Information kann dber die Eingangskaniie E (n + 1), 07
und E (n + 1}, 06 abgefragt werden.

Software !
1 Ua - i ‘
E U
o =
NN s | BT
LRIV g [ ; STV o L 15TV
~ 5| | e ‘
1| h STV2
13 s1v2 5 [, =15, &
Ry = |
Meldung |Us |STvi |8Tv2 | E E
{n+1) (n+1)
07 06
STV2 fehlt 1 1 0 1 0
STV fehit | 1 0 0 0 1
i Ua fehlt 0 0 0 0 0
alles o.k. 1 1 1 1 1

Codierung und mogliche Sofiware-Ruckcodierung der
Eingangssignale Us, STV1 und STV2.

Anschluf der externsn Last:

Die externe Last wird zweipolig an die Klemme 16 (K 11)
und 20 {OV) gelegt. Nur so ist sichergestellt, daB die Ent-
magnetisierungsdicde V1 wirksam arbeitet und die Ent-
magnetisierung keine stoérenden Einflisse auf andere
Abidufe hat Ferner wird die Last bei Unterbrechung der
0 Vin der Ger&tezuleitung zuverlassig spannungslos, was
aus sicherheitstechnischen Uberlegungen unbedingt
gewdhrleistet sein muB.

Riickmeldungen:

Vom Antrieb wird ein Rlckmeldesignal erzeugt {meist
vom Hilfskontakt des Leistungsschilitzes), das an die
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Fur Stern-Dreieck-Antrieb wird die Rickmeldung des
Dreieck-Schiitzes an die Klemme 18 {K2). Beide Rick-
meldungen und auch der Relaisausgang (K11) kénnen
Uber die Eingangskanéle E{(n+1),00,E(n+1),01undE(n
+ 1}, 03 abgefragt werden. Der Zustand des Relaisaus-
gangs wird durch die gelbe Leuchtdiode H16 sichibar
gemacht.

Ist von der Antriebsseite keine Rlckmeldung verfligbar,
muB, um keine Stérung auszuldsen, die Rickmeldung
vorgetauscht werden. Dies geschieht durch eine externe
Verbindung zwischen K11 und K1. Dasselbe kann bei
Testhetrieb notwendig sein, wenn das Leistungsnetz
abgeschaitet ist.

Storungsmeldungen:

Die Signale K11 {(Antrieb) und K1 (Rdckmeldung) werden

miteinander verglichen. Stimmen sie nicht iiberein, gibt es

dafir zwei Ursachen:

- die Rickmeldunng bleibt aus, obwoh! der Antrieb Gber
K11 angesteuert wurde

- die Rickmeldung bieib bestehen, obwohl der Antrieb
aber K11 ausgeschaltet wurde.

Der erste Fall ist der haufigere.

in beiden Falien wird im Gerédt eine Stdrungsmeldung
ausgelost. Um die Ansprechverzégerungen der verschie-
denen Schaltglieder auszugleichen, ist die Stérungsmel-
dung um 500 ms verzdgert, was auch noch fiir kieine bis
mittlere Gieichstromschiitze ausreicht.

Eine unverzégerte Stdrungsmeldung wird ausgeldst,
wenn der Endpunkt der Sicherheitstechnischen Verriege-
lung ESTV spannungslos wird. Die rote Leuchtdiode H18
meldet das Vorhandensein einer Stérung.

Bei ausbleibender Rickmeldung tritt die Stérung nur
kurzzeitig auf, weil die Stérungsmeldung den Antrieb
abschaltet und danach wieder Gleichheit zwischen K11
und K1 herrscht.

Der 500 ms-Verzogerer ist so gestaitet, daB das Signal
~Stérung” welches als Operand En,03 im Programm ver-
arbeitet werden kann, auch in diesem Falle langer als 100
ms zur Verflgung steht, also zuveridssig von der Software
verarbeitet werden kann.

Frei verflighare Eingédnge:

Far beliebige Zwecke (z.B. zur Aktivierung verschiedener
vorbereiteter Standard- Softwarevarianten) verfigt das
Antriebs-Steuergerat liber drei freie Eingange (auch fur
24 V- oder 48 V-Signale) und zwar:

Eingang 02a {Klemme 7) = Variable En, 02

Eingang 04b {Klemme 15) = Variable E (n + 1),04
Eingang 02b (Klemme 17} = Variable E (n + 1),02

Ein vierter freier Eingang steht zur Verflgung, wenn der
Eingang K2 {Klemme 19} fir die Rickmeldung nicht
benodtigt wird:

Cingang K2 {Kilemme 12} = Variable T (n + 1}, 00

Die freien Eingange enthalien keine Leuchtdioden, damit
keine Verwirrung im Zusammenhang mit der Aussagefa-
higkeit der ASG-Leuchidioden entstehen kann.

Einschalt-Reset:

Um keine Stoérungsmeldungen aufgrund fehlender Span-
nung am ESTV zu bekommen, miissen bei Spannungszu-
schaltung die Versorgungsspannungen der PRO-
CONTIC b und U, ungefdhr zum gleichen Zeitpunkt kom-
men oder Uy vorher zugeschaltet werden. Fur die ersten
200 ms sorgt ein internes Reset daflr, daB keine Sto-
rungsmeldungen erkannt oder gespeichert wird. Ebenso
wird wihrend dieser Dauear der Befehlsspeicher geidscht.

Parkbuchse fiir Schalistift:

Als Aufbewahrungsort fir einen Schaltstift ist die Park-
hbuchse vorgesehen, die sonst keina Funktion hat. Werden
zwei Schaltstifte gebraucht, muB einer beim Nachbarge-
rat ausgeliehen werden.

Anwendungshinweis:

Das Ein- und Ausschalten des Antriebs bei Handbetrieb
kann anstelle der zwei Drucktaster ,EIN” und ,AUS” auch
mit einem einzigen Schalter geschehen. Hierzu werden
die Eingdnge 5 und 6 paratlel geschaltet.

Ue !
ed S o S
i”ﬁ
. o U
O S
T A
0
| EH f\Automatik
Ik ~
L
4
i —~ Hand *
~ E
[w)
5 aus 2
2
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ha 5 'E
Ny EIN o
EIN >
freier 7 o2a
Eingang
-
= 8 Hand-
Gusttieren quittieren
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} AUS

EIN L~ 6 £in
freier
Eingang

7025

T

Quittieren

8 Hand-

250 mA

quitt.

sw Q1 Buruaboziap

H2 gy rot

Anzeige Us fehlt

BUS

Us

Automatik

Hand

Buchse Freigabe Hand

Stérung

Eingang 02 a

Storspeicher

+—O

Buchse Freigabe Hand

Ansteuerung

18ydiads

-s|ysjeg

Relais
Z 1

>
Py}

.

HE lgelb
Anzeige
Freigabe

Hand

EIN-Befghl

|_

En. 07
bzw.
En 15
En. 08
bzw.
En. 14
En, 05
bzw.
En 13
En, 04
bzw.
En. 12
En. 03
bzw.
En, 11

En. 02
bzw.
En. 10
En, 01
bhzw.
En. 09

En. 00
bzw.
En. 08

Automatisch

quittieren

EIN-Befehl

o Hand

-, Storspeicher
s’

Automatik

Stérung

Bunpis usyyosl inz

S

H8 v rot
Anzeige
Storspeicher

1ayolads

Buchse Handquittieren

+—0)

EIN-

Befehi

Autorm, guitt.

Freigabe flr

Handguitt.

v

R

Biockschaltbild: 07 AG 80 linke Teilung

Handbetrieb

An, 07
bzw
An, 15
An, 06
bzw.
An, 14
An, 05
bzw
An, 13
An, 04
bzw.
An, 12
An, 03
bzw.
An, 11
An, 02
bzw.
An. 10
An, 01
bzw.
An. 09
An, 00

bzw.
An, 08

BUS
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sw g1 Buniaboziop

Blockschalthild: 07 AG 8C rechte Teilung

H11 44rot
— 1 __| Anzeige Ux fehlt BUS
. STV e (ns1), 07
bzw.
E(n+1) 15
= 1 (STV2) | £ (n+ 1), 06
bzw.
Ein+1). 14
ESTV E{n+1), 05
bzw.
Eingang E{n+1).13
04b E{n+1),04 :
Dzw.
Ein+1),12
H16 44 gelb
Anzeige Reiais K11 | ens1). 03
bzw.
Ein+1),11
02b Ein+1). 02
bzw.
‘-—-: 1l CG msy E (n+1), 10
K1 | En-1). 01
bzw.
E (n?1), 09
K2 I E(n+1).00
bzw.
E(n+1).08
A
Ansteuerung N
c
Relais AR —
3
O 3
=1 °
Anzeige Stérung L .
I —_
H18 » ro Storung S 5
- ‘K} ﬁﬁ &

B
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11.2 Antriebs-Steuergerit 07 AG 81 R1

Technische Daten:

BBC 83 1480

Versorgungsspannungen fiir Schaltelemente:

Eingangsspannung Ug
Ausgangsspannung Upa

Zuléssige Bereiche der Eingangsspannung:

24V- .. ABY-+/-30%
24V~ .. 48V-+/-30%

1-Signal +13V... +65YV
0-Signal OV...+5
Eingangsverzdgerung typ. 10 ms
Stromaufnahme je Eingang:

beiU=24V ie=1,2 mA
beiU=48YVY le=2.4 mA

Strom aus Ug
Strom aus Uy

Stromaufnahme aus PROCONTIC-

Summe der Eingangsstréme
Summe der Eingangsstréme + Ausgangslast an K 11
oder K 12

Netzgerat (Steckkarte NG . . ) Imax. = 43 mA
Verlustleistung bei erregtem Relais,

2 Leuchtdioden hell, 13 Eingangs-

lasten an 48V 2w

Max. Schaltstrom des Relaisausgangs

bei Uy =24V =2 A

bei Uy=48V b=05A
Abmessung 2 Teilungen
Gewicht 0,250 kg
Bestellnummer GJR5217200R1
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Buchsen:

F = Freigabe fir Handbetrieb

Q = Quittierung bei Handbetrieh bzw.
Stellung Null des Wahlschatters

P = Parkbuchse fur Schaltstift

= LED rot, U fehlt

= LED gelb, Freigabe Hand 1

= LED geib, Freigabe Hand 2

LED rot, Storspeicher 1

LED rot, Storspeicher 2

LED ret, UA fehlt

= | EDJ gelb, Relais 1 eingeschaitet
= LED gelb, Realis 2 eingeschaltet
= LED rot, Stérung Kanal 1

= LED rot, Stérung Kanal 2

b
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Das Antriebs- Steuergerat 07 AG 81 dient zur Steuerung
von Antrieben mit zwei Drehrichtungen oder zwei Dreh-
zahlen (Dahlander-Schaltung).

Der Antriet ist fur Not- und Reparaturbetrieb auch von
Hand zu fahren,wenn das Anwenderprogramm nicht lauft,
sofern die Versorgungsspannungen vorhanden sind.

Eingabekanile:

Alle Eingénge sind flr Sigrale aus 24 V- oder 48 V-Syste-
men geeignet {max. Eingangsspannungen: +65 V) und
sind fir typ. 10 ms verzogert.

Einspeisung Ug, Ug:

Die Versorgungsspannung fir die Eingabeschalter und
-taster wird an Kiemme 1 (Ug) angelegt und kann wah!-
weise 24 V-oder 48 V-+/-30 % betragen. Ug wird mit einer
geréteinternen Feinsicherung von 250 mA (flink) abgesi-
chert und steht dann an Kiemme 2 (als Ug) zur Speisung
der Eingabeschalter und -taster zur Verfiigung. Das Var-
handensein der Spannung Ug kann Ober den Eingangs-
kanal En, 07 & von der PROCONTIC b ausgewertet wer-
den. Wenn Ug fehlt, leuchtet die rote LED H2.

Automatik-Hand-Umschaltung:

Zwischen Ug und den Einangsklemmen 3 und 4 wird ein
Umschalter mit drei Schalistellungen angeschlossen:
Automatik-Null-Hand. In Steliung Null ist der Antrieb stets
ausgeschaltet, unabhingig davon, ob er vorher in Hand-

betrieb oder Automatikbetrieb gelaufen ist oder nicht, Die
Signale Automatik und Hand kénnen als Eingangskanéle
En.06 und En,05 von der PROCONTIC b weiterverarbeitet
werden.

Automatikbetrieb:

im Automatikbetrieb (Umschalter Stellung ,Automatik®)
folgt der Antrieb dem Uberden Ausgangskanal An,02 bzw.
An,03 kommenden EIN-Befehl. Eingangssignale von der
Hand-Ebene sind unwirksam.

Handbetrieb:

Beim Handbetrieb folgt der Antrieb dem Ausgangssignal
des Befehlsspeichers, der iber die EIN-Taste eingeschal-
tet und Gber die AUS-Taste als Offner verwendet.

Bedingungen fiir den Automatikbetrieb:

Der Antrieb kann in Betriebsart ,Automatik” nur laufen,
wenn folgende Bedingungen erfllit sind:

- Einer der beiden EIN-Befehle (ber den BUS (En,03
bzw. En02) hat 1-Signal. Haben irrtimliicherweise
beide EiN-Befehle 1-Signal, lauft der Antrieb nicht.

- Es liegt keine Storung (und kein gesetzter Storspei-
cher) fur die gewiinschte Laufrichtung bzw. Drehzahl
VO,

— Der Umschalter steht auf Stellung ,Automatik™

Sind aufgrund eines Irrtums, Fehlers oder Defektes
~Hand” und ,Automatik™ gleichzeitig auf Signal. lauft der
Antrieb in keinem Fall.

Bedingungen fiir den Handbetrieb:

Die Befehlsspeicher werden {ber die Tasten EIN1 und
EINZ gesetzt. st einer der beiden Speicher gesetzt, verrie-
gelt er den anderen Speicher, so daB dieser nicht mehr
eingeschaltet werden kann. Damit sich ein Befehlsspei-
cher setzen |aBt, missen folgende Bedingungen erfillt
sein:

- Die AUS-Taste darf nicht gedrickt sein.

- Der Umschalter muB in Steflung ,Hand” stehen.

- Es mu3 fur die gewiinschte Laufrichtung bzw. Drehzahl
eine Speicherfreigabe vorliegen, entweder iiber die
Buchse ,Freigabe Hand” oder Gber die Ausgangs-
kanale An,01 bzw. An,00.

~ Esiiegt fir die gewlinschte Laufrichtung keine Stérung
bzw. kein gesetzter Storspeicher vor.

Hand- und Automatiksignal gleichzeitig fihren zu
geldschten Befehlsspeichern.

Freigabe fiir Handbetrieb:

Im Normaifall wird bei Handbetrieb die Befehlsspeicher-
Freigabe Ober die Ausgangskanile An,00 bzw. An,01
erteilt.

In = StecKkplatz der linken Teilung des Steuergerétes in
dem PROCONTIC b-Baugruppentrdger

n+1=S8teckpiatz der rechten Teilung des Stevergerétes
in dem PROCONTIC b-Baugruppentriager

2
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Dies schafft die Moglichkeit, Uber die Software auch bei
Handbetrieb beliebig viele Verriegelungen (die nicht zu
den sicherheitstechnischen Verriegelungen zahlen) mit-
wirken zu lassen, d.h. bei Handbstrieb kann per Pro-
gramm eine Abschaltung vorgenommen bzw. eine Ein-
schaltung verhindert werden. Bei gestérter Software
(oder wenn der Schalter , RUN”der PRCCONTIC bin Aus-
Stellung steht}, der Antrieb dennoch (z.B. auf ,Sicht™)
gefahren werden soll, 148t sich die Freigabe ober die
Buchse ,Freigabe Hand” {gesteckter Stift) erzwingen. Die
gelbe Leuchtdiode HE und H7 zeigen an, ob eine Freigabe
vorliegt. Sie leuchten in allen Schaltstellungen des
Umschalters. Man kann aiso auch im Automatikbetrieb
oder bei Schaltstellung ,Null” sehen, ob sich der Antrieb
bei Handbetrieb fahren lieBe.

Der gesteckte Stift in der Buchse ,Freigabe Hand” kann
ais 1-3ignal itber den Eingangskanal £n,04 abgefragt
werden; die Software ist also dariiber informiert, daB die
Freigabe bzw. die Nicht-Freigabe Uher den Ausgangs-
kanal An,00 bzw. An,01 wirkungslos ist.

Storspeicher:

Die Stérspeicher haben Setzdominanz, sie lasse sich also
nicht loschen, solange Stérung noch anliegt.

Die Stérungserkennung und -speicherung geschieht fur
die beiden Laufrichtungen bzw. Drehzahlen getrennt. Ein
gesetzter Storspeicher [6scht den dazugehrigen Befehl-
speicher und sperrt auch den entsprechenden EIN-
Befehl. Die roten Leuchtdioden H8 und HS melden die
gesetzten Stérspeicher. Uber die Eingangskanile En 03
und En02 koénnen die Storungsmeldungen, Gber die
Kanéle En,00 und En,01 die Zustidnde der Stérspeicher
abgefragt werden. Ist es im Sonderfall gewiinscht (z.B. bei
Dahlanderbetrieb), daB3 ein gesetzter Stérspeicher beide
Laufrichtungen bzw. Drehzahlen blockieren soli, dann 13Bt
sich dies durch Einstecken der Brilcke Br.1 erreichen. Die
Bricke gehdrt zum Lieferumfang des Gerates und ist bej
Auslieferung gesteckt. Falls sie nicht benatigt wird, ist sie
aus dem Gerét zu entfernen. Die Bricke bewirk? keine
Anderung der Meldungen , Stérung 1 und 2 bzw. Stérspei-
cher 1 und 2” bzw. der Anzeige der Leuchtdioden.

Quittierung bei Automatikbetrieb iiber den Ausgangs-
kanal-An,05

Es ist maglich (sogar wahrscheinlich), daB die Stérung
auftrat, wahrend der EIN-Befehi 1-Signal hatie. Der
Antrieb wurde demnach durch das Auftreten der Stérung
abgeschaltet. Nach behobener Stérung und Stérspei-
cher-Quittierung wirde der Antrieb bej noch ansiehen-
den EiN-Befehl wieder aniaufen {ausgeist durch die
CQuuittierung, nicht aber durch einen bewuft veranlaBten
EIN-Betfehl). Bei einer Rickmeldstérung wirde der
Antrieb Wiederzuschalt-Versuche unternehmen, also
.Pumpen”. Beides ist unerwlnscht und kann unange-
nehme Auswirkungenr haben. Aus diesem Grund ist der
EiN-Befeh! bei der Automatik-Quittierung mitverknupft.

Nun ist eine Quittierung iberhaupt erst méglich, wenn der
EIN-Befehl vorher weagenommen wurde. Nach der Quit-
tierung kann der Antrieb erst wieder aniaufen, wenn der
EIN-Befehl erneut auf 1-Signal gebracht wird. Auf diese
Weise kann der Antrieb nicht mehr durch das Quittier-
signal eingeschaltet werden, ein ,Pumpen” bei Rickmel-
destrung ist auch nicht moéglich.

Quittierung bei Handbetrieb:

Diese Quittierung ist in den Stellungen ,Hand” ungd ,Null”
des Wahlschalters mdglich. Die Quittierméglichkeit bei
Steltung ,Null” hat den Vorteil, daBl eine Handquittierung
vargenommen werden kann, bevor entschieden wird, cb
der Antrieb danach bei Automatik oder Hand laufen soll.
Ferner kbnnen auch ,geordnete Verhilinisse® (geldschter
Stérspeicher) geschaffen werden, wenn danach der
Antrieb aus anderen Grinden nicht eingeschaltet werden
soll (Stellung ,Null” des Wahlschalters),

Die Handquittierung kann wahlweise Uber den Eingang
Klemme 9 oder (ber Buchse ,Handquittierung” vor-
genommen werden. Sammelquittierung fiir mehrere
Antriebssteuergeréte ist durch Parallelschaliung der
Klemmen 8 der betreffenden Gerate méglich. In diesem
Fall kann Gber die Buchse immer noch einzelquittiert
werden.

Damit bei Dauerquittierung und standig gedrickter EIN-
Taste im Falle einer Ruckmeldung kein ,,Pumpen” auftritt,
ist ein Handquittieren nur bei losgelassener EiN-Taste
méaglich.

Einspeisung Up:

Die Einspeisung der Sicherheiisschalter und -taster
geschieht dber die Klemme 11 {Us)} und kann wahlweise
mit den Nennspannungen 24 Vund 48 V geschehen. Uber
Ua werden die Ausgangslasten, die an Klemme 16 und 17
gelegt werden, eingespeist. Dis Spannungsquelle muf
den entsprechenden Strom liefern k&nnen. Beide Aus-
géange sind jedoch nie gleichzeitig aktiv. Bei kleiner Last
an den Ausgangsklemmen kann Us mit Ug verbunden
werden und ist somit ebenfalls abgesichert. U, wird
gleichzeltig als Eingabesignal verarbeitet. Wenn U, fehlt,
leuchtet die rote LED H11.

Sicherheitstechnische Verriegelung STV:

GemdaB Blockschaltbild werden verschiedene Offnerkon-
takte (Bimetallausldser, Not-Aus, Endschalter), die aus
sicherheitstechnischen Erfordernissenim Laststromkreis
liegen miissen, an die Eingangsklemmen 11 bis 15 ange-
schlossen. Die Klemmen 14 und 15 (ESTV1 und ESTV2)
sind die Endpunkie der sicherheitstechnischen Verriegel-
fung bei einem Wendeantrieb. Hier bilden die beiden End-
schalter die Signale ESTV und ESTVZ2.

Bei Dahlanderschaltung ist dagegen mqist nur ein End-
schalter vorhanden, dafiir aberu.U. zwei Uberstromauslé-
ser. Dann sieht die Beschaltung so aus:
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Far den BUS werden die Eingangssignale Ua, STV und
STVZ codiert, um eine Busadresse zu sparen. Die codierte
Information kann lber die Eingangskanéle E (n + 1},07
und E (n + 1),06 abgefragt werden.

‘ SUa } |
:i N | eI

; . IR BUS |
i 2 grvs| f-Q | stvr 298 |sTv1
|+ = : T .
! J'Li & | i i 1— I5TV2
| 13 aryg| O S sTvey &

| ,_\S\Vz %) |71 Lyn .‘,_441

-} >N | toe %‘

i e -

Meldung |Us |STV1 sTve  E | E
‘ ‘ L(n+) (n+1)
‘ | o7 06
J v !
STv2 fehtt | 1 | 1 o | 1t . 0
STV1 fehlt ‘ i 0 0 0 1
Usfeht ' 0 | 0 0 ‘ 0 0
alles ok. ‘ 1 [ 1 1 1 1T
|

Codierung und mogliche Software-RlUckcodierung der
Eingangssignale Ua, STV1 und STVZ2.

Relais:

Der Antrieb wird Uber geréteinterne Relais (und evtl. wei-
tere externe Schaltglieder) ein- und ausgeschaltet.

AnschluB der externen Last:

Die externe Last wird zweipolig an die Klemme 16 (K 1)
und 20 {(OV) gelegt. Nur so ist sichergesteilt, daB die Ent-
magnetisierungsdiode V1 wirksam arbeitet und die Ent-
magnetisierung keine stérenden Einflisse auf andere
Abldufe hat.Fernerwird die Last bei Unterbrechung der OV
in der Geratezuleitung zuverldssig spannungslos, was
aus sicherheitstechnischen Uberlegungen unbedingt
gewéhrleistet sein muB.

Riickmeldungen:

Vom Anirieb werden Rickmeldesignale erzeugt (meist
von den Hilfskontakten der Leistungsschiiize), die an die
Klemmen 18 (K1) und 19 (K2) gelegt werden. Beide Rick-
meldungen und auch die Relaisausgénge (Kii und Ki2)
kdnnen Uber die Eingangskandéie

E (n + 1),00 bis E {n + 1},03 abgefragt werden. Die
Zustande der Relaisausgénge werden durch die gelben
Leuchtdioden H16 und H17 sichtbar gemacht.

Zu beachten ist, daB ein Relais erst dann anziehen kann,
wenn vom anderen Kanal die Riickmeldung auf 0-Signal
gegangen ist.

lat von der Antriehsgeite keine Rllr\i{me}dupg m:\rflmhar
muB, um keine Stdrung auszuldsen, die Ruckmeidung
vorgetauscht werden. Dies geschieht durch externe Ver-
bindungen zwischen K11 und K1 und auch zwischen K12
und K2. Dassetbe kann bei Testbetrieb notwendig sein,
wenn das Leitungsnetz abgeschaltet ist.

Sidrungsmeldungen:

Die Signale K11 {(Antrieb) und K1 (Rickmeldung) wer-

den miteinander verglichen. Stimmen sie nicht tiberein,

gibt es dafir zwei Ursachen:

~ die Riuckmeldunng bleibt aus, obwohl der Anirieb
Uber K11 oder K 12 angesteuert wurde

- die Rickmeldung bleib bestehen, obwohl der
Antrieb (ber K11 bzw. K12 ausgeschaltet wurde.

Der erste Fall ist der haufigere.

In beiden Fallen wird im Gerét eine Stérungsmeldung
ausgeldst. Um die Ansprechverzégerungen der ver-
schiedenen Schaliglieder auszugieichen, ist die St6-
rungsmeldung um 500 ms verzdgert, was auch noch
fur kleine bis mittlere Gleichstromschitze ausreicht,

Eine unverzdgerte Stdrungsmeldung wird ausgeldst,
wenn der Endpunkt der Sicherheitstechnischen Verrie-
gelung (ESTV1 oder ESTV2) spannungslos wird. Die
rote Leuchtdiode H18 und H19 meiden das Vorhan-
densein einer Storung.

Bei ausbleibender Rickmeldung tritt die Stérung nur
kurzzeitig auf, weil die Stérungsmeldung den Andrieb
abschaltet und danach wieder Gleichheit zwischen K11
und K1 bzw. K12 und K2 herrscht.

Die 500 ms-Verzogerer sind so gestaltet, daB die

Signale ,Stdrung 1” und ,Stdrung 27, die als Variablen

En.03 und En,02 im Programm verarbeitet werden kén-

nen, auch in diesem Falle langer als 100 ms zur Ver-
e mda Alams siniAavrlBani~ . g

P
nUgUng SIENEN, a130 ZUVENdssig von Ger Software ver-

arbeitet werden kénnen.

Einschalt-Reset:

Um keine Stérungsmeldungen aufgrund fehlender
Spannung am ESTV zu bekommen, missen bei Span-
nungszuschaltung die Versorgungsspannungen der
PROCONTIC b und Uy ungefdhr zum gleichen Zeit-
punkt kommen oder Uy vorher zugeschaltet werden.
Far die ersten 200 ms sorgt in internes Reset dafiir,
dafl keine Stérungsmeldungen erkannt oder gespei-
chert wird. Ebenso wird wihrend dieser Dauer der
Befehlsspeicher gesloscht.

Parkbuchse fiir Schaltstift:

Als Aufbewahrungsort fiir einen Schaltstift ist die Park-
buchse vorgesehen, die sonst keine Funktion hat. Wer-
den zwei Schaltstifte gebraucht, muB einer beim Nach-
bargerit ausgeliehen werden.

2
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Anwendungshinweis:

Das Ein und Ausschalten des Antriebs bei Handbetrieb
kann anstelle der drei Drucktaster EIN1, EIN2 und AUS
auch mit einem einzigen Schalter geschehen. Die
Anschlufweise geht aus folgenden Schaitungen hervor:
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12 Zubehor

121 Konfektionierte Leitungen

Technische Daten:

BBC 72 6318

Kabel 85 mm grau {Liefereinheit 50 Stk.)
Bestellnummer GHR7001201R7

Kabel 125 mm grau (Liefereinheit 50 Stk.)
Bestelinummer GHR7001201R1

Kabel 250 mm grau (Liefereinheit 50 Stk.)
Bestellnummer GHR7001201R2

Kabel 500 mm grau (Liefereinheit 50 Stk.)
Bestellnummer GHR7001201R3

Kabel 750 mm grau (Liefereinheit 50 Stk.)
Bestellnummer GHR7001201R4

Kabel 1000 mm grau (Liefereinheit 50 Stk.}
Bestelinummer GHR7001201R5

Kabel 1500 mm grau (Liefereinheit 25 Stk.)
Bestellnummer GHR7001201R14

Kabel 2000 mm grau (Liefereinheit 25 Stk.)
Bestellnummer GHR7001201R6

Kabel fir Stromversorgung

Kabel 85 mm rot {Liefereinheit 50 Stk.)
Bestellnummer GHR7001201R8

Kabel 85 mm blau (Liefereinheit 50 Stk.}
Bestellnummer GHR7001201R9

Kabel 250 mm rot (Liefereinheit 50 Stk.)
Bestelinummer GHR7001201R12

Kabel 250 mm blau (Liefereinheit 50 Stk.)
Bestellnummer GHR7001201R13

Kabel ‘ 2000 mm rot {Liefereinheit 25 Stk.)
Bestellnummer GHR7001201R10

Kabel 2000 mm bilau (Liefereinheit 25 Stk.)

Bestellnummer GHR7001201R11

Zur eiektrischen Verbindung der PROCONTIC b-Gerste isolierte Steckhiilsen B 2,8 x 1 DIN 46247 (Abmessung 2,8
stehen konfektionierte Leitungen in unterschiedlichen x 0,8 mm) mit Iseliertllien. Querschnitt der graen Kabel:
Langen zur Verfiigung. Alle Kabel tragen an beiden Enden 3,5 mmz, der roten und blauen Kabel; 0.75 mmZ.

FROCONTIC b/ Stand 10.87 12-1 E




12.2 Systemkabel 07 SK 81 R4

Technische Daten:

BBC &7 1815

Gewicht
Be

stellnummer

For den Anschlu8 der Inbetriebnahme-Einheit 07 IE 82
bzw.071E 84 R201 an der Zentrale 07 ZE 82 der PROCON-
TIC b Steuerung dient das Systemkabel 07 SK 81 R4. Wird
das Kabel an eine laufende Steuerung angeschlossen, so
ist darauf zu achten, daB:

H

die inbetriebnahme-Einheit bereits an die gleiche
Spannungsversorgung wie die PROCONTIC ange-
schlossen ist.

Die Inbetriebnahme-Einheit im inaktiven Zustand ist.
Der Schalter auf dem Gerat 07 ZE 85 R1 in Stellung
SAUS”

vor dem Stecken des Systemkabels, zuerst die beiden
Schirmieitungen an 0 V" angeschiossen werden.

das Programmierger&t an einer Steckdose ange-
schlossen ist, deren Schutzleiter mit dem zentralen
Erdpunkt der PROCONTIC h verbunden ist (Schalt-
schranksteckdose).

das Kabel im oberen Teil der AnschiuBbuchse der Inbe-
triebnahme-Einheit 07 |IE 84 R201 bzw. in der
AnschiluBbuchse der Inbetriebnahmeeinheit 07 IE 82
eingesteckt wird.

* Hier wird das Kabel 07 SK 81 eingesteckt.

BBC 84 0413

12-2
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12.3 Systemkabel 07 SK 82 R*

Technische Daten:

‘.l“"
- .

[

BBC72 6318

Systemkabel 07 SK 82 R11
Bestellnummer
Systemkabel 07 SK 82 R12
Bestellnummer
Systemkabel 07 SK 82 R13
Bestellnummer

Werkzeug

Bestellnummer

750 mm grau
GJR5214900R11
1500 mm grau
GJR5214300R12
2000 mm grau
GJR5214900R13
Liefereinheit 1 Stk.
GJv4322000R1

Zur einfachen und schnelisten elektrischen Verbindung
von PROCONTIC b-Ein- und Ausgabegeraten mit weite-
ren PROCONTIC b- oder externen Geréaten sind System-
kabel mit angeschlagenen Steckern lieferbar. Die
Systemkabel bestehen aus einem isolierkdrper mit 10
Kammern,von denen 8 mit grauen Leitungen (Querschnitt
0,5 mm2) bestickt sind. Der Isolierkorper wird auf die Ein-
bzw. Ausgabekontakie der PROCONTIC b-Geréte auf-
gestecki. Die 8 Leitungen sind am anderen Ende mit

isolierten Steckhilsen B 2,8 x 1 DIN 46247 versehen und
mit den Kanalnummern 00 ... 07 gekennzeichnet. Zu
Gerétekennzeichnung kann ein Schildtrager auf den iso-
lierkdrper geschoben werden.

Sollten nicht alle Leitungen des Systemkabels benotigt
werden, kdnnen diese mit einem Werkzeug aus dem tso-
lierkbrper entfernt werden.

PROCONTIC b/Stand 09.88
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12.4 Systemstecker 07 SK 84 R

BBC &7 0716

Technische Daten:

Lebensdauer
Entriegelungswerkzeug

Anwendungsklasse

Gasdichtigkeit der Klemmenverbindung
Steck-/Ziehkraft

Je Kontakt

Zulassige Drahtgquerschnitte

Liefereinheft
Gewicht
Bestellnummer

400 Steckzyklen

Schraubenzigher 3 mm breit oder
Stift 1,5 mm Durchmesser

DIN 40040

DIN 50018 SWF 0,25 S-Umgebung

<=1N
0,25 bis 1,56 mm? ohne Aderhiise
0,25 bis 1,5 mm® mit Aderhiise

1
15¢g
GJV3071902R1

Der 10-polige schraubenlose Steckverbinder ist zum
direkten Stecken von Leitungen mittels einer Kiemmfeder
ausgelegt. Die Drahtquerschnitte missen zwischen 0,25
und1,% mm? liegen. Die Adern miissen vor dem Ein-
stecken 10 mm abisoliert werden.

Der Steckverbinder kann an allen PROCONTIC b Ein-und
Ausgabegeraten, auBer 07 AE 83, eingesetzt werden. In
Verbindung mit diesem Stecker ist kein weiterer Berih-
rungsschutz der Kontakte netwendig.

Als Beipack werden Klebeschilder fiir verschiedene Ein-
und Ausgabegeréte mitgeliefert. (Siehe oben).

12-4
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12.5 Systemkabei 07 SK 85 R1

Technische Daten:

BBC 87 1614

Licfcreinheit
Gewicht
Besteilnummer

i
0,15 kg
GJR5219900R1

Fir den AnschluB der Inbetriebnahme-Einheit 07 IE 84
R2C1 an der Zentrale 07 ZE 84 der PROCONTIC b Steue-
rung dient das Systemkabel 07 SK 85 R1. Wird das Kabel
an eine laufende Steuerung angeschlossen, so ist darauf
zu achten, daB:

- die [nbetriebnahme-Einheit bereits an die gleiche
Spannungsversorgung wie die PROCONTIC ange-
schlossen ist.

- die Inbetriebnahme-Einheit im inaktiven Zustand ist,
Der Schalter auf dem Gerat 07 ZE 85 R1 in Stellung
LAUS”

- vordem Stecken des Systemkabels, zuerst die beiden
Schirmleitungen an ,0 V” angeschlossen werden.

- das Programmiergerdt an einer Steckdose ange-
schlossen ist, deren Schutzleiter mit dem zentralen
Erdpunkt der PROCONTIC b verbunden ist (Schali-
schranksteckdose).

- das Kabel zuerst in die AnschluBbuchse der Inbetrieb-
nahme-Einheit stecken.

PROCQONTIC b/ &tand 10.87
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12.6 Systemkabel 07 SK 87 R2

BBC 87 1815
Technische Daten:
Liefereinheit 1
Gewicht 0,100 kg
Bestellnummer GJR5230800R2
Mit dem Verbindungskabel 07 SK 87 R2 mit Widerstands- 25-poliger 9-poliger
beschaltung kdénnen die serielle Schnittstelle der Inbe- Stecker Stecker
triebnahme-Einheit 07 IE 84 bzw. die Zentrale 07 ZE 86 mit ; .
der seriellen Schnittstelle der Programmiergeréte 1 m 33 Ohm 1/3w m 1
07 TD 12,07 PC 30 bzw. 07 PC 31 im Programmiermodus T TxD | TxD
betrieben werden. b 1 100 0hm 1/3W [—— 2
: RxD RxD
Der Anschiufl Uber den 9-poligen Trapez-Stecker des 3 ><—{ 100 CGhm 1/3W }7 3
jeweiligen Gerétes erlaubt die Ausnutzung aller Funktio- — RTS
nen des Programmiergerates. T
CTs
Hierbei ist folgendes zu beachten: 5 4
- DSR
- Verwendung des Systemkabels 07 SK 87 R2 (oder ; 6 !
selbstgefertigtes Kabel gemaB Bild im AnschluB) GND | . GND i
- 0V-Klemme bei dem Wortprozessor 07 WP 84 und dem 7 — 100 Ohm 1/3W —— 7 |
digitalen Zeitgerite 07 TZ 82 anschlieBen DCD = :
— Erdung der PROCONTICb O V 8 g
- daB das Programmiergerit an einer Steckdose ange- —
schlossen ist, deren Schutzleiter mit dem zentralen = P9 :
Erdpunkt der PROCONTIC b verbunden ist {Schalt- L
schranksteckdose). !
- Kein Verlangerungskabel fir den NetzanschluB des -~
Programmiergerates benttzen DTAR
- Sind die vorhergehenden MaBnahmen nicht maglich, —
sollte das Programmiergerat Uber einen Trenntrafo .
betrieben werden. :
I 25

E 12-6
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12.7 Systemkabel 07 SK 88 R1

| BBC 87 1613
L
Technische Daten:
Liefereinheit 1
Gewicht 0,100 kg
Bestellnummer GJR5231700R1
Mit dem Verbindungskabel 07 SK 88 R1 mit Widerstands- 25-poliger 9-poliger
beschaltung kénnen die seriellen Schnittstellen der Zen- Buchse Buchse
trale 07 ZE 86 bzw. des digitalen Zeitgerdtes 07 TZ 82 bzw. 1 Schirm - " Schirm 1
des Wortprozessors 07 WP 84 mit der seriellen Schnitt- 1 ————— 33 Chm1/3W —
stelie eines Terminales (im TTY-Mode) des 07 PM 11 w—‘ TxD - - TxD
sowie des 35 BS 93 betrieben werden. 2 100 Ohm 1/3W ——— 2
Der AnschluB Gber den 9-poligen Trapez-Stecker des 3 ; 100 Chm 1/3wW ﬁ 3
jeweiligen Gerétes erlaubt Texte und Fehlermeldungen RTS
auszugeben. 4 ‘ A
CTS|
Hierbei ist folgendes zu beachten: 5 il 4
- Verwendung des Systemkabels 07 SK 88 R1 (oger 6 | DS DSR_ 6
selbstgefertigtes Kabel gemaB Bild im AnschiuB) GND | | , GND F——
- 0V-Klemme bei dem Wortprozessor 07 WP 84 und dem 7 — 100 Ohm1/3W —&—— 7
digitalen Zeitgerdte 07 TZ 82 anschlielen - — DCD J s—
- Erdung der PROCONTIC b OV 8
- daf das Programmiergerdt an einer Steckdose ange- E— s
schlossen ist, deren Schutzleiter mit dem zentralen + 9
Erdpunkt der PROCONTIC b verbunden ist (Schalt- i
schranksteckdose). :
- Kein Verlangerungskabel fir den NetzanschluB des ~‘L~
Programmiergerétes benitzen : ' DTR
- Sind die vorhergehenden MaBnahmen nicht méglich, 20 - :
sollte das Programmiergerdt Gber einen Trenntrafo —
betrieben werden.
b 25
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12.8 Berithrungsschutz

Technische Daten:

BBC 87 1817

Liefereinheit
Gewicht
Bestellnummer

1
0,01 kg
GJR1948094P2

Das leere Steckergehiuse wird als Berihrungsschutz
ncben dem Kabe! 07 SK 82 R* aufdie Ein-bzw. Ausgabe-

R a8 g [WEET R &

karten gesteckt.

12.9 Blindabdeckung 07 BA 80 R1

Technische Daten:

BBC 81 0821

Liefereinheit
Gewicht
Bestelinummer

1
0,04 kg

GJR5Z214200R1

Fir nicht belegte Steckplétze der PROCONTIC b-Grund-
und Erweiterungsetagen sieht die Blindabdeckung 07 BA
80 zur Verfogung. Sie deckt jeweils einen Steckplatz ab.

E 12_8
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12.10 Zyklus-Uberwachung 07 ZW 80 R2

ZT8l M lr__E_G
18
Qug f
i W [
! & 3D
® [

.

\ N

- BEC 82 0205

Technische Daten:

SchlieBer Offner
Versorgungsspannung 24V +/-30 %
Max. zuldssige Kontaktspannung 24V +/-30 %
Stromaufnahme bef erregtem Relais und Uy =24 v 40 mA
Eingangslast bej 24V ca. 5 mA
Zyklustakt-Erkennung bei Periodendauern =2 Zyklen Zwischen ca. 0,5 ... 200 ms
Signalverzégerung an ZT ca. 0,2 ms
Signalverzagerung an Qu 6 ms
Einschaltverzdgerung tg des Relais nach Anlegen
der Versorgungsspannung 2,2 sek.
Ausschaltverzégerung ts nach
Zyklustaki-Unterbrechung 260 ms

Dauer der Zuschaltverguche nach Speisespannungs-
zuschaltung oder 0-1 Ubergang am Quittiereingang
Qu

Signalisierung
Wechselstrom-Schaltleistung bei U=250V (bei
induktiver Last: Bricke zwischen D und 8)

Gieichstrom-Schaltleistung bei U= 30 V-
bei U=250 V-
bei induktiver Last: + an W, - an D, Last zwischen
D und S)
Max. Dauerstrom
Max. Schaltspannung
Kontakt-Lebensdauer, unbelastet

ca 2,2 5, danach Abschaltung speichernd bis
erneuter Quittierung
rote LED leuchtet bei abgefallenem Relais

1T KVA nur ohmsche oder Lampeniast
24V, 15 W
100 W
50 W
4A 2A
250V 250V

ca. 107 Schaltspieie

bei 220 V/4 A ca. 10° Schaltspiele
Gehausebreite 250 mm
Gewicht ca. 150 g
Bestelinummer GJR5215300R2
PROCONTIC bfStand 10 87 12-8 E



Die Zyklusitberwachung 07 ZW 80 dient zur Uberwachung
des regelmaBig laufenden Zyklustaktes der PROCON-
TIC b.

Das Relais zieht erst an, wenn der Zyklustakt der Steue-
rung regelmaBig lduft {mindestens 8 Takte). Bleist der
Zyklustakt durch Abschalten der PROCONTIC b oder
einer Stérung aus, fallt das Relais ab. Uber den SchiieB-
kontakt kénnen die Ausgabestufen (07 YS . . ) der PRO-
CONTIC b und/oder die Zusatz-Schaltstufen (R .. .} mit
der Schaltspannung oder Betriebsspannung versergt
werden (siehe Applikationen). Der Offner-Kontakt kann
zum Schalten einer Meldelampe {Zyklus ausgefalien bzw.
PROCONTIC nicht gestariet) benutzt werden. Dadurch ist
gewdhrleistet, daB die Leistungsebene nur mit einwand-
frei laufendem Zykius angesteuert bzw. mit Leistung ver-
sorgt wird. Die Abschaltung wird gespeichert und durch
die eingebaute Leuchtdiode angezeigt.

Der Zyklustakt ZT muB durch geeignete Programmierung
und Zuweisung auf einen Y-Ausgang gewonnen werden
(YA ..,. =A..,.).DernunanA .. . .anliegendeTakt
wird an den Eingang 8 der ZyklusUberwachung gelegt.

Es wird nun Uberwacht, ob das PROCONTIC-Programm
eine Zykluszeit < 130 ms hat (Toleranz 100 . .. 150 ms).

Solite die Uberwachungszeit zu kurz sein, kann durch
ge&nderte Programmierung diese auf eine maximale
Zykluszeit von 200 ms (Toleranz 200 . . . 300 ms) erhdht
werden,

Programm:
WoQoo0 IN A ..,.. = AL,
W0200 ! A .....=NA ... ..

Durch einen Impuls (0-1 Ubergang am Quittiereingang
Quj wird die erkannte Stérung quittiert und die Zyklus-
Uberwachung wieder freigegeben. Der Quittierimpuls
kann mit einer Quittiertaste oder durch geeignete Pro-
grammierung der Steuerung erzeugt werden.

Programmiert man einen zweiten Ausgang der PROCON-
TICbmit YA . .,..=8A .., .. folgt dieser der Schalter-
stellung RUN. Wird dieser Ausgang mit Qu der Zyklus-
tberwachung verbunden, Ubernimmt diese mit Betati-
gung des RUN-Schalters selbsttitiy die Zuschaltver-
suche. Liegt nach 1 s noch kein regelméaBiger Zyklus an,
bleibt das Relais speichernd abgeschaltst.

Die + und 0-Anschlisse der Zyklustberwachung, der
Zentraleinheit, der Eingabegerate und der YS-Stufe zur
Erzeugung des Qu- und ZT-Signals werden jeweils mit-
einander verbunden. Die + Anschllsse der (ibrigen YS-
Stufen und der Zusatz-Schaltstufen werden wahlweise
tber den Relais-Kontakt gefiihrt (siehe Applikationen).

Es ist folgende wahlweise Montage der Zyklusiiber-
wachung méaglich:

1. im Geh&duse neben der PROCONTIC b auf Tragschiene
aufgeschnappt oder

2. aus dem Geh&use eninommen und in einen beliebigen
freien Steckplatz der PROCONTIC b gesteckt.

12-10
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Diese Ausgange nur flir
.harmilgse” Signale verwenden
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: Anwendungsbeispiel 1:
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Anwendungsbeispiel 3:
Procontic b mit YS-Leistungs-
Ausgabestufen. Die Zykiuslber-
wachung schaltet die Lastein-

NG

Diese Ausgange nur fiir

ZE T T X5 XS YS

+harmlose” Signaie verwenden

s geschallete Y S-Leistungsstufen

|

speisung.
Ein- Procontic b
speisung
Py 7
- ~ -
INA ... =3A / I Einspeisung der Y $-Leistungsstufen -
INA = A
Sl Nainl 22
15
Qu9 - 2
l\ 3D 2aV]|15W |
&
. 07 ZW 80 il

Nuli-Schienen verbinden

+ 0

!

Last-Einspeisung

12.11 Batterie 07 LB 20 R1

BBC 87 1612
Technische Daten:
Lagerungstemperatur =50 ... 4+75° C Seibstentiadung beachten
Umgebungstemperatur im Betrieb -50 . .. +75° C Lagerung und Transport beachtsn

Leertaufspannung
Nennspannung

37V
3,6V/IL=1mA

12-12
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Temperaturabhingigkeit der Nennspannung ca. — 1 mv/K
Temperaturabhangigkeit der Kapazitat (1 = 10 mA) ca. -10% T=75°C
ca.-15% T= 0°C
ca.— 5% T=-40°C
Selbstentiadung ca. 50% T =40°C Lagerdauer 1,5 Jahre
Bestellnummer
Die Lithium-Batterie wird in der Zentrzle 07 ZE 86, in dem
digitalen Zeitglied 07 TZ 82, in dem Wortprozessor 07 WP
84, in der Registerkarte 07 RK 80, in dem Arbeitsspeicher
07 AS 82 sowie in der Inbetriebnahme-Einheit 07 IE 84
gingesetzt. Sie dient zum Erhalten der RAM-Informatio-
nen wenn das entsprechende Gerat nicht mehr von dem
System versorgt wird.
Die Kapazitét der Battarie reicht aus die Gerite bis zu
einem Jahr zu puffern.
Handhabungshinweise fir die Batterie 07 LB 20:
- Kurzschlisse vermeiden, da diese die Batterie zer-
stdren.
— Batterietest:
Bei einer Belastung von 3,9 KOhm (iber 5 Sekunden
darf die Spannung 2,8 V nicht unterschritten werden.
- Inbetriebnahme:
Vor inbetriebnahme Batterie einléten.
- lLagerung und Transport:
Lagerzeit bezogen auf Herstelidatum max. 2 Jahre.
Metallische Unterlagen oder Behélter meiden. Tran-
sportvorschriften (Fluggesellschaften) beachten.
Batterien, die l&ngere Zeit gelagert waren, zeigen bei
pldtzlicher Belastung einen vortbergehenden Span-
nungseinbruch je nach Belastung. Bei -40° C fiihrt ein
Entladestrom > 10 mA zum Zusammenbruch der
Spannung.
- Umbauanweisung:
Ausbau und Einléten der Batterie nur mit potentialge-
trennter Lotstation.
Ausloten der Batterie: 1. Pluspol
2. Minuspal
Einidten der neuen Batterie: 1. Minuspol
2. Piuspol
PROCONTIC b/Stans 09.88 12-13



1212 Netzgerit R501 VO

BBC 72 7507

Technische Daten:

Eingangswerte:

Netzspannungsbereich 187...242V

Netzfrequenzbereich 48 ... 83 Hz

Stromaidfnahme, Leeriauf 50 mA
Nennlast 200 mA

Verlustleistung bei Nennspannung und Nennlast 8W

Primérsicherung {extern vorzusehen) 0,25 A trage

Ausgangswerte:

Spannungsbereich 19...31V

Nennstrom 1A

max. Welligkeit Ugg 3V

Sekundérsicherung
Mechanischer Aufbau:
Gewicht:

Bestellnummer fir Baustein:

DIN-Schmeizeinsatz 5 x 20 mm 1 A flink
Metallgrundplatte, aufschnappbar auf Hutprofilschiene
ca. 1 kg

GHR5010000v0

Das Netzgerédt R501/VO liefert fir PROCONTIC b- und
SIGMA®-tronic-Gerite die Speisespannung von 24 V-bei
einem Nennstrom von 1 A,

Netz- und Speisespannungsanschluf sind durch einge-
baute Schmelzsicherungen geschiitzt.

Bei Umgebunastemperaturen > 50° C st die Reduktions-

jRS f AR L RS

kurve zu beachten.

Die AnschlUsse fdr die Netzsoannung von 220 V sind auf
Schraubkiemmen geflhrt, die 24 V- Spannung ist auf
Steckanschlisse verfigbar.

MaBe in mm

80

I
f 5
! .
=}
i

120 '

S
I

BBE 727001

100

60+

Nennstrom |

401

204
i I

1
10 20 30 43 50 €0 70 80 *C
15 Beaz Umgebungsiemperatur

Reduktion der Ausgangsnelastung
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12.13 Netzgerit R503.1

Technische Daten:

BBC 79 G412

F

Eingangswerte:

Netzspannungsbereich

220V +109% -15 %

110V

Netzfrequenzbereich 48 ... 63 Hz
Stromaufnahme bei Uy =220V, Leerlauf ca. 150 mA

Vollast ca. 900 mA
Stromaufnahme bei Uy =110V, Leerlauf ca. 300 mA

Vollast ca. 1800 mA
Verlustleistung bei Nennspannung und Nennlast ca. 30w
rimérsicherung (extern vorzusehen), 220Veca. 1A
mitteltrdge oder trager 110Vca. 2A
Sekundérsicherung, Stotz-Automat GHS1812061VC
Ausgangswerte:
Nennspannung 24 V-
Spannungsbereich 195...31,2V-
Nennstrom 5A
max. Welligkeit Ugg 35V
Mechanischer Aufbau: Meatallarundnlatte zum Anschrauhen auf

[ HRAV LS =R RS

Schaltschrank-Rickwand

Gewicht ca. 52 kg
Bestellnummer fiir Baustein: GHR5030001R1
PROCONTIC b/ Stand 09.38 12-15



Das Netzgerdt R503.1 liefert fur PROCONTIC b~ und
SIGMA®-tronic-Gerate die Speisespannung von 24 V-hei
einem Nennstrom von 5 A.

Der Sekundérkreis ist iiber einen Sicherungsautomaten
abgesichert. Die Anschlisse der Netzspannung 220 Vv
oder 110V sind aufSchraubklemmen geflihrt. Die Speise-
spannung ist auf Steckanschlisse verfigbar.

Bei Umgebungstemperaturen >> 45° C ist die Reduktions-
kurve zu beachten.
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Reduktion der Ausgangsbelastung
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12.14 Netzgerit R505/V102
BBC 75 7004

Technische Daten:

Eingangswerte:

Netzspannungsbereich (Drehstrom)

Netzfrequenzbereich

220V-15% +10%
380V
48 .. .63 Hz

H
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Stromaufnahme, Leerlauf

Vollast
Verlustleistung bei Nennspannung und Nennlast
Primarsicherungen (extern vorgesehen)

Sekundarischerung, Stotz-Automat

Ausgangswerte:

ca. 100 mA

ca. 750 mA

ca. 70 W

220V: ca. 2 A mitteltrdge oder trage
380 V: ca. 1,25 A mitteltridge oder trage
GHS1822101V0

Ausgang 1: Nennspannung
Spannungsbereich
Nennstrom
max. Welligkeit U

Ausgang 2: Nennspannung
Spannungsbereich

Nennstrom

max. Welligkeit U

Gewicht:

Bestellnummer fiir Baustein:
Mechanischer Aufbau

24 V-
19Vv. .. 31Vv-
5A

25V

52V
44V, . 65V-
S A

5v
ca. 17 kg

GHR505000v102
Metallgrundplatte zum Anschrauben auf
Schaltschrank-Rickwand

Das Netzgerit liefet die Speisespannung von 24 V- far
PROCONTIC b- und SIGMA®-tronic-Gerate. Waiterhin
steht eine Spannung von 52 V fur Eingabesignale von
mechanischen Gebern oder fur Meldelampen zur Ver-
figung.

Die Ausgange bei sind durch eingebaute Duplex-Auto-
maten abgesichert. Lost der Automat eines Schaltkreises
wegen KurzschluB oder Uberiast aus, so wird auch der

andere Schaltkreis mit abgeschaltet.

Bei Umgebungstemperaturen > 50° G ist die Reduktions-
kurve zu beachten.

Die Anschhtisse flur Netzspannung sind auf Schraubklem-
men gefihrt. Speise- und Signaleingabe-Spannung sind
auf Steckanschliissen verfiigbar.

o
5

]
S

N

@
?

Nennstrom le

© 20 30 40 50 60 70 80 °C
Umgebungstemperatur

ECIELR LT H

Reduktion der Ausgangsbelastung
(24 V und 52 v)
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12.15 Netzgerat R505/V103

BIC 5 67947

BRC 75 7044

BBC 75 7004
Technische Daten:
Eingangswerte:
Netzspannungsbereich (Drehstrom) 415/440/460/500 V
-15% .. +10%
Netzfrequenzbereich 48 .. .63 Hz
Stromaufnahme, Leerlauf ca. 55 mA
Vollast ca. 675 mA
Verlustleistung bei Nennspannung und Nennlast ca. 70 W
Primarsicherungen {extern vorgesehen) 415 V/440 V: 1,25 A mitteltrage/trage
460 V/500 V: 1,0 A mitteltrage/trage
Sekundarischerung, Stoiz-Automat GHS1822101v0
Ausgangswerte:
Ausgang 1: Nennspannung 24 V-
Spannungshereich 19V, .. 31 V-
Nennstrom SA
max Welligkeit U 25V
Ausgang 2: Nennspannung 52 V
Spannungsbereich 44V ... B65V-
Nennstrom 5A
max. Welligkeit U 5V
Mechanischer Aufbau: Metallgrundplatte zum Anschrauben auf
Schaltschrank-RUckwand
Gewicht: ca. 17 kg
Bestellnummer flr Baustein: GHR505000V103
12-18 PROCONTIC b/Stand 10.87
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Das Netzgerét liefert die Speisespannung von 24 V- fir
PROCONTIC b- und SIGMA®-tronic-Gerate. Weiterhin
steht eine Spannung von 52 V fir Eingabesignala von

mechanischen Gebern oder fir Meldelampen zur Ver- : . ! \
ngung. I . ;J Pl . ‘
! ":l’ ULL_/ LS | i |
Die Ausgange bei sind durch eingebaute Duplex-Auto-  ©  t— E
maten abgesichert, Lost der Automat eines Schaltkreises ' 380 —
wegen Kurzschluf oder Uberlast aus, so wird auch der i X — —irtyp
andere Schaltkreis mit abgeschaltet, | T il ﬂr[ﬁ WL ‘ t’“;—,_ il
Bei Umgebungstemperaturen > 50(deg C ist die Reduk- ; 2 = ®
tionskurve zu beachten. ‘ i = |
i ;

. N . . L L b\ *‘%Jr |
Die Anschliisse fir Netzspannung sind auf Schraubklem- ; T
men gefiihrt. Speise- und Signaleingabe-Spannung sind I —_—— 280 —— —
auf Steckanschliissen verfiigbar. i me

bl
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10 20 30 40 50 80 70 80 -C

39C 75 6hay Umgebungstemperatur

Reduktion der Ausgangspeiastung
2.16 Netzgeridt R506.1

RBC 75 §794:3

BBC 79 0411 !
1

Technische Daten:

Eingangswerte:

Netzspannungsbereich (Drehstrom)

220V +15% +10%
110V

PROCONTIC b/ Stand 1C.87
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Netzfrequenzbereich
Stremaufnahme bei Uy =220V, Leerlauf

Vollast
Stromaufnahme bei Uy = 380V, Leerlauf

Vollast
Verlustleistung bei Nennspannung und Nennlast
Primarsicherung (extern vorzusehen)
mitteltrége oder trager

48 ... B3 Hz
ca. 160 mA
ca. 950 mA

ca. 80 mA

ca. 550 mA

ca. 45W

220Vca 2 A

380Vceca 1,25 A

Sekundérsicherung, Stotz-Automat GHS1812101v0O
Ausgangswerte:

Nennspannung 24 V-
Spannungsbereich 18,5 .. .31,2V-
Nennstrom 10 A

max. Welligkeit Ugg 35V

Mechanischer Aufbau:

Metaligrundplatte zum Anschrauben auf

Schaltschrank-Rlckwand

Gewicht: ca. 5,2 kg

Bestellnummer fir Baustein: GHR5060001R1

Das Netzgerdt R506.1 liefert fur PROCONTIC b- und

SIGMA®-tronic-Geréte die Speisespannung von 24 V-bei

ginem Nennstrom von 10 A.

Der Sekundérkreis ist (iber einen Sicherungsautomaten . 1WA ES\,H
abgesichert. Die Anschlisse der Netzspannung (Dreh- S G A —
strom) sind auf Schraubklemmen gefiihrt. Die Speise- E } : ‘ ﬁ
spannung ist auf Steckanschlisse verflugbar. B _} \ ‘ !

Bei Umgebungstemperaturen > 40° C ist die Reduktions-
kurve zu beachten,

% &

-
Q
o

Nennstrom lg

10 20 30 40 50 80 70 °C
Ser coeaved Umgebungstemperatur

Reduktior der susgangsbelastung
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12.17 Netzgerit R507/VO

BBC 75 67047

BBC 757005 |

Technische Daten:

Eingangswerte:

Netzspannungsbereich {Drehstrom)

Netzfrequenzbereich
Stromaufnahme, Leerlauf
Vollast
Verlustleistung bei Nennspannung und Nennlast
Prim&rsicherung {exiern vorzusehen)
mitteltrage oder trage

220V -15% +10%
380V

48 ... 63 Hz

ca. 100 mA

ca. 850 mA

ca. 80w
220V.ca 2 A
380V.ca1.25 A

Ausgangswerte

Nennspannung 24 V-
Spannungsbereich 19...27V
Nennstrom 18 A

max. Welligkeit Ugg 25V
Sekundarsicherung, Stotz-Automat GHS1812251V0

Mechanischer Aufbau:

Metallgrundplatte zum Anschrauben auf
Schaltschrank-RUckwand

Gewicht: ca. 17 kg
Bestellnummer fir Baustein: GHR5070000V0
ABB Procontic b/Stand- 09.80 12-21



Das Netzgerat dient der Gleichspannungsversorgung von % i
PROCONT!C b- und SIGMA®-tronic-Geraten einschlieB-
lich der dazugehorigen Steliglieder in umfangreichen
Steuerungsanlagen.

NI
ﬁﬁ UJLm_—fL

Die Primérseite der Netzgerate wird durch eine externvor-
zusehende Sicherung, die Sekundéarseite (24 V-} durch
einen eingebauten Automaten geschitzt.

e 185 e

Die Anschlilsse der Primér- und Sekundérseite sind auf

-}
B

Schraubkiemmen gefihrt. T |
j@ =3
Bei Umgebundstemperaturen > 50° C ist die Reduktions- | ST T o
kurve zu beachten. E! ;Hlm;i i'w,' Ll .
£ j &
' f ]
i
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Nennstrom lg
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QT 561762 Umngebungstemperatur

Reduktion der Ausgangsbelastung

12.18 Netzgerét R507.2

BAC 75 67947

B6C 35 7006

BBC 75 7005

Technische Daten:

Eingangswerte:

Netzspannungsbereich (Drehstrom) 415/440/460/500 V
-159% ... +10%

Netzfrequenzbereich 48 ... 63 Hz

E 12-22 PROCONTIC b/ Stand 0988



Stromaufnahme, Leerlauf

Vollast

415V: ca. 50 mA
440 V: ca. 48 mA
460 V; ca. 45 mA
500 V:ca. 43 mA

415 V: ca. 800 mA
440V ca. 780 mA
460 V: ca. 750 mA
500 V: ca. 700 mA

Verlustleistung bei Nennspannung und Nenniast ca. 8CWwW
Primérsicherung ca. 16 A

{extern vorzusehen), mittelirage oder trage

Ausgangswerte:

Nennspannung 24 V-
Spannungsbereich 19...31,2V
Nennstrom 18 A

max. Welligkeit Ugg 3v
Sekundérsicherung, Stotz-Automat GHS1812251VvQ

Mechanischer Aufbau:

Metaligrundplatte zum Anschrauben auf
Schaltschrank-Riuckwand

Gewicht: ca. 17 kg
Bestellnummer fiir Baustein: GHRS070002R1
Das Netzgerat dient der Gleichspannungsversorgung von - |
PROCONT!C b- und SIGMA®-tronic- Geraten einschlieB- !
lich der dazugehérigen Steliglieder in umfangreichen ‘ e
Steuerungsanlagen. |
| T
Die Priméarseite der Netzgerate wird durch eine externvor- ! | %
zusehende Sicherung, die Sekundarseite {24 V-) durch : —
einen eingebauten Automaten geschiitzt. —
Die Anschliisse der Primér- und Sekundarseite sind auf ‘ 1 ] ‘
Schraubkiemmen gefiihrt. Dl — !
Ry —
Bei Umgebundstemperaturen > 50° C ist die Reduktions- o
kurve zu beachten. 8
I e g
1l i ‘ i ] E = %
% ? ! q q Akd
& 106 *
5 &0/ J 6}:+— ——E
5 L&~ e
£ 80- , i
% 401 - [ —
20 A
10 20 30 40 50 60 70 °C
aur mazare Umgebungstemperatur
Reduktion der Ausgangsbeiastung
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12.19 Systemkabel 07 SK 89 R1

BBC 851156

Technische Daten:

Liefereinheit 1
Gewicht 0,100 kg
Bestellnummer GJV3073901R1
Mit dem Verbindungskabel 07 SK 89 R1 mit Widerstands- S-poiiger 9-poliger
beschaltung kdnnen die serielle Schnittstelle der Inbe- Stecker Stecker
triebnahme-Einheit 07 |E 84, die Zentralen ab 07 ZE 86, das
digitale Zeitgerat 07 TZ 82 bzw. der Wortprozessor 07 WP 84 1 1
mit der serieflen Schnittstelle der Programmiergerate TxD TxD
07 PC 32 bzw. 07 PH 31 im Programmiermodus betrieben 2 X#I 100 Ohm 1/8W Ii 3
werden.
. ) _ _ 3 |4, 51 _1000hm /W |f———rrti 2

er Anschiuf3 uber den 9-poligen Trapez-Stecker des je- DTR iy
weiligen Gerates erlaubt die Ausnutzung aller Funktionen 4 ~
des Programmiergerétes. GND ND

5 [ ooommiew |24 7
Hierbei ist folgendes zu beachten: DSR
6 -

— Verwendung des Systemkabels 07 SK 89 R1 (oder BTS

selbstgefertigtes Kabel gemaf Bild im Anschiuf) 7
—~ § V-Kiemme bei dem Wortprozessor 07 WP 84 und dem CTS

digitalen Zeitgerate 07 TZ 82 anschlieBen 8 T
— Erdung der PROCONTICh OV
— daB das Programmiergerat an einer Steckdose ange- 9 9

schlossen ist, deren Schutzieiter mit dem zentralen
Erdpunkt der PROCONTIC b verbunden ist {Schalt-
schranksteckdose).

— Kein Verldngerungskabel fiir den NetzanschluB des
Programmiergerates benlitzen

— Sind die vorhergehenden MaBnahmen nicht mogiich,
sollte das Programmiergerat (ber einen Trenntrafo
betrieben werden.

E 12-24 PROCONTIC b/Stand 06.89



12.20 Netzgerat 07 NG 31 R1
220V~ [ 24V~ 1A

Bestelinummer GJV3075001R1

Beschreibung

Das Netzgerat 07 NG 31 R1 liefert die Speisespannung
von 24 V- aus dem 230 V~-Einphasennetz. Es liefert
an seinem Ausgang eine Spannung von 24 V— bei
einemn Nennstrom von 1 A. Netz- und Speisespan-
nungsanschluB  sind durch eingsbaute Schmelz-
sicherungean geschiitzi. Die Anschitisse von Netz— und
Speisespannung sind auf Schraubklemmen gefinhrt.

Mechanischer Aufbau

Metallwinkel zum Aufschrauben auf Montageplatte

Abmessungen

Grundflache 85 mm x 74 mm

Eingangswerte

Netzspannungsbereich 187 - 244 v~
Netzfrequenzberaich 50 - 80 Hz
Stromaufnahme, Leerlauf 180 mA
Nennlast 270 mA
Priméarsicherung {sandgefill) 1 A trage
DIN-Schmelzeinsatz 5 x 20
Ausgangswerte
Spannungsbereich 19 - 31,2 v-
Nennstrom 1A
max. Welligkeit Ussg TV
Sekundarsicherung (sandgsfdllt) 1,25 A trage

CIN-Schmelzeinsatz 5 x 20

Hbhe ca. 138 mm
Das Netzgerdt 07 NG 31 R1 erfiillt die Bedingungen
Sonstige Daten der VDE 0551 fur den Transformator und VDE 0160 fur
Gewicht 2.2 kg das Gesamtgerat,
Umgebungstemperatur Max. 55 °C
(bei 100 % Last)
85
64
61 74
M 0
U [
- fosny—
4,7
Bonhrbiid
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12.21 Netzgerat 07 NG 32 R1

220V~ / 24 V-, 2 A

Bestelinummer GJV3I075002R1

Beschreibung

Das Netzgerat 07 NG 32 R1 liefert die Speisespannung
von 24 V- aus dem 230 V~-Einphasennetz. Es lisfert
an seinem Ausgang eine Spannung von 24 V- bei
einem Nennstrom von 2 A. Netz- und Speisespan-
nungsanschluB  sind durch eingebaute Schmelz-
sicherungen geschitzt. Die Anschilsse von Netz— und
Speissspannung sind auf Schraubkiemmen gefGhrt.

Mechanischer Aufbau

Metallwinke! zum Aufschrauben auf Montageplatte

Abmessungen
Grundflache 85 mm x 74 mm
Hbhe ca. 148 mm

Sonstige Daten

Eingangswerte

Netzspannungsbereich 187 - 244 v~

Netzfrequenzbereich 50 — 60 Hz

Stromaufnahme, Leerlauf 180 mA
Nennlast 400 mA

Primérsicherung (sandgefullt) 1 A trage

DIN-Schmelzeinsatz 5 x 20

Ausgangswerte

Spannungsbereich 18 - 31,2 v—

Nennstrom 2A
max. Welligkeit Uss 0,8v
Sekundérsicherung (sandgeflllt) 2,5 A trage
DIN-Schmelzeinsatz 5 x 20 '

Das Netzgerat 07 NG 32 R1 erflllt die Bedingungen
der VDE 0551 fir den Transformator und VDE 0180 fir
das Gesamtgerat,

Gewicht 2,3 kg
Umgebungstemperatur Max, 55 °C
(bei 100 % Last)
85
64
M M
U \J
61 74
M 0
k) A \
j‘j om—
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12.22 Netzgerat 07 NG 33 R1
220V~ / 24 V-, 3 A

Bestellnummer GJV3075003R1

Baschraibung

Das Netzgerat 07 NG 33 R1 liefert die Speisespannung
von 24 V- aus dem 230 V~-Einphasennetz. Es liefert
an seinem Ausgang eine Spannung von 24 V- bei
einem Nennstrom von 3 A. Netz- und Speisespan-
nungsanschlul sind durch eingebaute Schmeiz-
sichsrungsan geschiitzt. Die Anschlisss von Netz— und
Speisespannung sind auf Schraubklemmen gefiihrt.

Mechanischer Aufbau

Metallwinkel zum Aufschrauben auf Montageplatte

Abmessungen

Grundflache 896 mm x 86 mm

Eingangswerte

Netzspannungsbersich 187 — 244 Vv~
Netzfrequenzbereich 50 - 80 Hz
Stromaufnahme, Leerlauf 210 mA
Nennlast 550 mA
Primarsicherung (sandgefllit) 1.6 A trage
DIN-Schmelzeinsatz 5 x 20
Ausgangswerte
Spannungsbereich 18 - 31,2 v-
Nennstrom 3 A
max. Welligkeit Uss 1.3V
Sekundérsicherung (sandgefuiit) 3,15 A trage

DIN-Schmelzainsatz 5 x 20

Héhe ca. 160 mm
Das Netzgerat 07 NG 33 R1 erfullt die Bedingungen
Sonstige Daten der VDE 0551 fUr den Trasformator und VDE 0160 fur
Gewicht 3.1 kg das Gesamtgerat.
Umgebungstemperatur Max. 55 °C
{bei 100 % Last)
- 96 —
83,5
M M ]
89,5 86
M M 11
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Bohrbild 57
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12.23 Netzgerat 07 NG 34 R1
220V~ / 24V~ 5A

Bestelinummer GJV3075004R1

Beschraibung

Das Netzgerét 07 NG 34 R1 liefert die Speisespannung
von 24 V- aus dem 230 V~-Einphasennetz. £s liafert
an seinem Ausgang eine Spannung von 24 V- bei
einem Nennstrom von 5 A. Netz- und Speisespan-
nungsanschiul  sind durch eingebaute Schmelz-
sicherungen geschitzt. Die Anschliisse von Netz— und
Speisespannung sind auf Schraubkiemmen geflinrt.

Mechanischer Aufbau

Metatiwinkel zum Aufschrauben auf Montageplatte

Abmessungen

86 mm x 100 mm
ca. 160 mm

Grundflache
Hoéhe

Sonstige Daten

Eingangswerte

Netzspannungsbaraich 187 - 244 Ve
Netzfrequenzbersich 50 -~ 60 Hz
Stromaufnahme, Leeriauf 270 mA
Nennlast 830 mA
Primarsicherung (sandgeflllt) 2 A trage
CIN-Schmelzeinsatz 5 x 20 .
Ausgangswerte
Spannungsbereich 18 - 31,2 v~
Nennstrom 5A
max. Waelligkeit Usg 0,9v
Sekundarsicherung (sandgefillt) 5 A trédge

DiIN-Schmelzeinsatz 5 x 20

Das Netzgerdt G7 NG 34 R1 erfi!'t die Bedingungen
der VDE 0551 fur den Transformator und VDE 0160 fir

Gawicht 4.2 kg  das Gesamtgerat.
Umgebungstemperatur Max. 55 °C
(bei 100 2% Last)
- 98
B 83,5 e
M M
83 99
M M 11
\J L |
— - ool
Bohrbild 5.7
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