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WARUNKI BEZPIECZEÑSTWA

Aby osi¹gn¹æ jak najlepsze rezultaty w pracy z falownikiem serii J300 nale¿y uwa¿nie przeczytaæ
niniejsz¹ instrukcjê. Nale¿y przechowywaæ j¹ w dogodnym miejscu do natychmiastowego
u¿ycia.
Definicje i symbole.
Instrukcje (informacje) dotycz¹ce bezpieczeñstwa podawane s¹ symbolem i s³owem sygnalnym
OSTRZE¯ENIE lub UWAGA. Ka¿de ze s³ów sygnalnych ma w tym podrêczniku okreœlone
znaczenie. Wszystkie informacje i zalecenia opatrzone poni¿szymi symbolami nale¿y
bezwzglêdnie przestrzegaæ.

Ten symbol oznacza niebezpieczeñstwo pora¿enia wysokim
napiêciem. U¿ywany jest w celu zwrócenia uwagi na rzeczy tub
czynnoœci, które mog¹ byæ niebezpieczne dla osób pracuj¹cych przy
urz¹dzeniu. Czytaj te ostrze¿enia bardzo uwa¿nie i ze zrozumieniem.

Symbol "Niebezpieczeñstwo". Ten symbol jest u¿ywany do zwrócenia
uwagi na rzeczy lub operacje, które mog¹ byæ niebezpieczne dla osób
pracuj¹cych przy urz¹dzeniu. Czytaj te ostrze¿enia bardzo uwa¿nie i ze
zrozumieniem.

OSTRZE¯ENIE: Niebezpieczeñstwo dla osób.
Ostrze¿enie wskazuje na warunki lub stosowane praktyki, które jeœli nie
s¹ œciœle przestrzegane mog¹ w rezultacie doprowadziæ do
uszkodzenia cia³a lub œmierci.

UWAGA: Mo¿liwe uszkodzenie urz¹dzenia.
Uwaga wskazuje na warunki lub stosowane praktyki, które jeœli nie s¹ 
przestrzegane lub kontrolowane mog¹ w rezultacie doprowadziæ do
uszkodzenia lub zniszczenia urz¹dzenia.

UWAGA: Wskazuje obszary lub przedmioty o specjalnych cechach,
rozszerzenia mo¿liwoœci urz¹dzenia lub powszechne b³êdy w obs³udze
lub konserwacji.

NIEBEZPIECZNE WYSOKIE NAPIÊCIE
Przyrz¹dy steruj¹ce silnika i sterowniki s¹ przy³¹czone do niebezpiecznego napiêcia sieciowego.
Przy obs³udze napêdów i sterowników elektronicznych mog¹ wystêpowaæ odkryte elementy,
których czêœci mog¹ byæ pod napiêciem sieciowym lub wy¿szym. Aby unikn¹æ pora¿enia nale¿y
zachowaæ najwy¿sz¹ ostro¿noœæ. Przy sprawdzaniu elementów nale¿y staæ na chodniku
izolacyjnym i przyzwyczaiæ siê do u¿ywania tylko jednej rêki. Na wszelki wypadek nale¿y zawsze
pracowaæ w obecnoœci innej osoby. Przed sprawdzaniem lub czynnoœciami konserwacyjnymi
nale¿y wszêdzie, gdzie to mo¿liwe od³¹czyæ zasilanie. Zapewniæ w³aœciwe uziemienie
urz¹dzenia. Podczas pracy przy sterownikach elektronicznych i maszynach wiruj¹cych nale¿y
nosiæ okulary ochronne.

OSTRZE¯ENIA

UWAGA



2

UWAGI  WSTÊPNE

        OSTRZE¯ENIE: Urz¹dzenie powinno byæ instalowane, regulowane i obs³ugiwane 
przez wykwalifikowany personel, zaznajomiony z jego budow¹ i obs³ug¹ i zwi¹zanymi z tym 
zagro¿eniami. Nie przestrzeganie tego mo¿e spowodowaæ obra¿enia cia³a.

        OSTRZE¯ENIE: U¿ytkownik jest odpowiedzialny za w³aœciwy dobór maszyn i 
urz¹dzeñ oraz u¿ytych materia³ów do przenoszenia napêdu. U¿yte maszyny, urz¹dzenia i 
materia³y powinny zapewniæ bezpieczn¹ prace napêdu podczas zasilania silnika napiêciem 
o czêstotliwoœci wynosz¹cej 150% maksymalnego wybranego zakresu czêstotliwoœci. 
Niew³aœciwy dobór urz¹dzeñ mo¿e spowodowaæ uszkodzenie uk³adu napêdowego i 
obra¿enia obs³ugi.

        OSTRZE¯ENIE: W celu zabezpieczenia przed zwarciem doziemnym nale¿y 
zastosowaæ wy³¹cznik reaguj¹cy na pr¹d up³ywu wyposa¿ony w obwód w.cz. W celu 
unikniêcia nieporz¹danego zadzia³ania wy³¹cznika nale¿y dobraæ w³aœciwy poziom czu³oœci. 
Uk³ad zabezpieczenia przed zwarciem doziemnym nie chroni obs³ugi.

        OSTRZE¯ENIE: NIEBEZPIECZEÑSTWO PORA¯ENIA PR¥DEM ELEKTRYCZNYM.

                                 OD£¥CZYÆ ZASILANIE PRZED ROZPOCZÊCIEM SPRAWDZANIA.

        OSTRZE¯ENIE: Mo¿na stosowaæ zewnêtrzne aparaty chroni¹ce silnik przed 
przeci¹¿eniem pr¹dem, momentem, temperatur¹ jeœli ochrona ta bêdzie wykonana zgodnie 
z obowi¹zuj¹cymi przepisami.

        UWAGA: Przed przyst¹pieniem do obs³ugi urz¹dzeñ serii J300 nale¿y przeczytaæ i 
dok³adnie zrozumieæ instrukcjê.

        UWAGA: Za odpowiednie uziemienia,  urz¹dzenia od³¹czaj¹ce i  inne  urz¹dzenia
bezpieczeñstwa oraz w³aœciwe ich zainstalowanie odpowiada u¿ytkownik.

        UWAGA: Do sterownika serii J300 nale¿y przy³¹czyæ wy³¹cznik termiczny silnika lub 
zabezpieczenie od przeci¹¿enia, ¿eby zapewniæ od³¹czenie falownika w przypadku 
przeci¹¿enia lub przegrzania silnika.

        UWAGA: Wiruj¹ce wa³y maszyn i potencja³y elektryczne wy¿sze od potencja³u ziemi 
mog¹ byæ niebezpieczne. Dlatego usilnie zaleca siê przeprowadziæ wszelkie prace 
elektryczne zgodnie z krajowymi i lokalnymi przepisami. Instalowanie, regulacja i 
konserwacja winny byæ wykonywane wy³¹cznie przez wykwalifikowany personel. Nale¿y 
stosowaæ siê do podanych w niniejszej instrukcji procedur testowania. Przed przyst¹pienim 
do pracy przy urz¹dzeniu nale¿y zawsze od³¹czyæ napiêcie.

        UWAGA: DOPÓKI ŒWIECI DIODA "CHARGE", ISTNIEJE NAPIÊCIE NIEBEZPIECZNE.



        UWAGA:
Za³¹czony ALARM mo¿e oznaczaæ niebezpieczeñstwo pora¿enia nawet wówczas gdy falownik 
jest od³¹czony. W przypadku koniecznoœci zdjêcia pokrywy czo³owej upewnij siê czy 
doprowadzone do zacisków ALARMU przewody nie s¹ pod napiêciem.

        SILNIKI
a) silnik musi byæ podleczony  do punktu ochronnego pracz ma³¹ rezystancjê (<0,1ohm),
b) ka¿dy silnik musi mieæ w³aœciwe dane znamionowe,
c) silniki posiadaj¹ niebezpieczne wiruj¹ce elementy. B¹dŸ uwa¿ny przebywaj¹c w pobli¿u 
wiruj¹cej maszyny.

        UWAGA:
Falownik mo¿e byæ instalowany w obudowach o stopniu ochrony IP4X (patrz EN60529). 
Aplikacja musi byæ zgodna z EN60204-1 z uwzglêdnieniem wytycznych ze str. 15 i 16.

        UWAGA:
Po³¹czenie koñcówek kablowych z przewodami musi byæ wykonane pewnie za pomoc¹ dwóch 
niezale¿nych uchwytów (rys. poni¿ej).

Zacisk Uchwyt kabla

Kabel

        UWAGA:
W celu spe³nienia norm EMC nale¿y stosowaæ filtry EMI.
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Tablica zmian

SPIS TREŒCI

Numer Zakres zmian
Data

wydania
Numer

instrukcji

1. Bezpieczeñstwo pracy str. 6

2. Sprawdzanie po rozpakowaniu str. 13

3. Wygl¹d i nazwy czêœci str. 14

4. Instalowanie str. 15

5. Oprzewodowanie str. 17

6. Obs³uga str. 27

7. Pulpit sterowania OPE-j str. 31

8. Funkcje zabezpieczaj¹ce str. 62

9. Konserwacja i przegl¹dy str. 65

10 .Specyfikacje standardowe str. 67



6

1. Instalowanie

1.  Bezpieczeñstwo pracy.

* Urz¹dzenie nale¿y zainstalowaæ na œcianie wykonanej z materia³u dobrze
przewodz¹cego ciep³o np. z metalu s. 15

* Nie umieszczaj falownika w ³atwopalnym otoczeniu s. 15

* Nie dopuszczaj do przedostawania siê do wnêtrza falownika cia³ obcych:
kawa³ków przewodów, metalicznych odprysków itp. s. 15

* Instaluj urz¹dzenie w pomieszczeniu, które umo¿liwi spe³nienie wymagañ
zawartych w rozdziale 4. s. 15

* Urz¹dzenie nale¿y instalowaæ na pionowej œcianie, która nie przenosi
wibracji. s. 15

* Nie instaluj i nie obs³uguj urz¹dzenia, które jest uszkodzone lub które
jest niekompletne s. 15

* Urz¹dzenie nale¿y instalowaæ w pomieszczeniach, które nie ta
nas³onecznione dobrze wentylowane. Nale¿y unikaæ otoczenia, które ma
tendencje do utrzymywania siê wysokiej temperatury, wysokiej wilgotnoœci
albo kondensacji rosy, gromadzenia py³ów, gazów powoduj¹cych korozje,
po¿ary, eksplozje oraz rozpylonych ob³oków agresywnych cieczy. s. 15

Nie stosowanie sie do powy¿szych uwag grozi niebezpieczeñstwem powstania po¿aru 
i uszkodzeniem falownika.

UWAGA

2. Oprzewodowanie

* Bezwzglêdnie dokonaj uziemienia urz¹dzenia s. 17

* Instalacja elektryczna musi byæ wykonana przez doœwiadczonego elektryka s. 17

* Doprowadzaj przewody po upewnieniu sie, ¿e od³¹czone jest Ÿród³o zasilania s. 17

* Doprowadzaj przewody do falownika po jego zamocowaniu s. 17

* Upewnij siê, ¿e napiêcie zasilania jest w³aœciwe:
3-fazowe 380-41SV, 50 Hz i 400-460V, 60 Hz. s. 17

OSTRZE¯ENIA
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* Nie doprowadzaj zasilania jednofazowego do urz¹dzenia trójfazowego s. 17

* Nie doprowadzaj napiêcia zasilania do zacisków wyjœciowych
U(T1),V(T2),W(T3)  s. 17

* Zamocowaæ przewody elektryczne do listwy zaciskowej œrubami
przykrêcaj¹c je w³aœciwym momentem, sprawdziæ, czy œruby nie s¹ luŸne s. 17

* Uwagi dotycz¹ce stosowania wy³¹czników reaguj¹cych na pr¹d up³ywu
doziemnego w obwodach g³ównych zasilania.

Przemienniki czêstotliwoœci z filtrami CE(filtry RFI) i ekranowanymi przewodami 
zasilaj¹cymi silnik maj¹ du¿y pr¹d up³ywu doziemnego (szczególnie w momencie 
w³¹czania). Mo¿e to spowodowaæ nieumyœlne wyzwolenie wy³¹cznika. Nale¿y u¿ywaæ 
wy³¹czników reaguj¹cych na pr¹dy g³adkie i o szybkim dzia³aniu. Mog¹ byæ u¿yte inne 
zabezpieczenia niezale¿nie od wspomnianych wy³¹czników. Wy³¹czniki reaguj¹ce na 
pr¹d up³ywu nie s¹ absolutnym zabezpieczeniem przed bezpoœrednim dotykiem.

* Zastosuj bezpieczniki w obwodzie steruj¹cym. s. 17

Nie stosowanie siê do powy¿szych ostrze¿eñ grozi niebezpieczeñstwem powstania 
po¿aru, pora¿enia i uszkodzenia falownika.

Zasilanie

(L1)
R

(L2)
S

(L3)
T

(T1)
U

(T2)
V

(T3)
W

WEJŒCIE WYJŒCIE



OSTRZE¯ENIA

UWAGA

Filtr

(L1)
R

(L2)
S

(L3)
T

Bezpieczniki

Zasilanie

Z³y przyk³ad

Dobry przyk³ad
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3. Sterowanie i obs³uga.

Ochrona przed zanikiem fazy.

1. Wersja J300-E wyposa¿ona jest w ochronê przed zanikiem fazy napiêcia 
zasilaj¹cego.

2. Kiedy brzêczyk, lampka, filtr lub transformator w³¹czone s¹ pomiêdzy zaciski 
falownika L1,L2,L3 i bezpieczniki, zabezpieczenie przed zanikiem fazy nie dzia³a.

* Za³¹cz zasilanie falownika po zamontowaniu jego pokrywy czo³owej
W czasie, gdy falownik jest zasilany nie zdejmuj pokrywy czo³owej s. 27

* Nie obs³uguj falownika mokrymi rêkami s. 27
* Gdy falownik jest zasilany nie dotykaj jego zacisków nawet wtedy,

gdy na wyjœciu nie ma napiêcia s. 27
* Jeœli wybrano opcjê ponownego samoczynnego rozruchu po zaniku napiêcia

nie zbli¿aj siê do napêdzanej maszyny.Oznacz maszynê tak, ¿eby obs³uga mia³a
œwiadomoœæ ponownego startu s. 27

* Jeœli ponowny automatyczny start maszyny mo¿e naraziæ obs³ugê na niebezpieczeñstwo, 
wykonaj obwód, który spowoduje zdjêcie rozkazu ruchu po zaniku napiêcia s. 27

* Przycisk STOP jest czynny, gdy jest w³¹czona odpowiednia funkcja.
Przygotuj oddzielny przycisk do zatrzymywania napêdu w sytuacjach wyj¹tkowych s. 27

* Jeœli podany jest rozkaz ruchu i u¿ywany jest przycisk RESET, po zadzia³aniu
blokady falownika mo¿e nast¹piæ samoczynny rozruch. Przed zwolnieniem
blokady nale¿y spowodowaæ roz³¹czenie rozkazu ruchu s. 27

* Nie dotykaj wewnêtrznych obwodów falownika jeœli jest pod napiêciem s. 27
* Przed za³¹czeniem zasilania do falownika upewnij siê, czy nie jest za³¹czony

rozkaz ruchu s.
* Kiedy funkcja STOP przycisku jest nieaktywna dla zatrzymywania

napêdu lub kasowania blokady musisz u¿ywaæ zewnêtrznych przycisków
Jeœli miejscem wydawania rozkazów jest pulpit sterowniczy OPE-J stosowanie
zewnêtrznych przycisków jest nieskuteczne s.

Nie stosowanie siê do powy¿szych  ostrze¿eñ grozi niebezpieczeñstwem pora¿enia 
obs³ugi i uszkodzenia falownika.



4. Konserwacja, badania i wymiana czêœci.

* Radiator falownika i opornik hamuj¹cy promieniuj¹ znaczne iloœci
ciep³a i osi¹gaj¹ du¿e temperatury. Nie dotykaj ich. s. 27

* Z ³atwoœci¹ mo¿na nastawiaæ zakres regulacji prêdkoœci obrotowej.
Upewnij siê, czy zasilany silnik i napêdzana przez niego maszyna mog¹
pracowaæ w zadanym zakresie prêdkoœci. s. 27 

* Jeœli silnik ma pracowaæ z czêstotliwoœci¹ wy¿sz¹ od 60Hz,
sprawdŸ u producenta silnika czy jest to mo¿liwe. s. 27

* Kontroluj napêd przed i podczas ruchu próbnego. s. 28

SprawdŸ:
- czy nie ma po³¹czenia pomiêdzy zaciskami "+1" i "+",
- czy kierunek obrotów silnika jest w³aœciwy,
- czy nie nast¹pi³a blokada falownika podczas przyœpieszania lub zwalniania,
- czy wskazania prêdkoœci obrotowej i czêstotliwoœci s¹ poprawne,
- czy nie wystêpuj¹ nienormalne wibracje i ha³as silnika.

Nie stosowanie sie do powy¿szych uwag grozi niebezpieczeñstwem powstania po¿aru 
i uszkodzeniem falownika.

UWAGA

OSTRZE¯ENIA

* Mo¿na dokonywaæ czynnoœci konserwacyjnych i kontrolnych po up³ywie
czasu nie krótszym ni¿ 10 min od chwili od³¹czenia zasilania
od falownika                                 s.

* Upewnij siê, ¿e tylko wykwalifikowany personel bêdzie dokonywa³
czynnoœci konserwacyjnych, kontrolnych lub wymiany czêœci. ( Przed
przyst¹pieniem do pracy nale¿y usun¹æ metaliczne przedmioty
osobistego u¿ytku tj. zegarki, bransolety itp.
(U¿ywaj narzêdzi z izolacj¹ ochronn¹.)                                                                        s.

Nie stosowanie siê do powy¿szych ostrze¿eñ grozi uszkodzeniem falownika.

* Kiedy roz³¹czasz po³¹czenia nigdy nie ci¹gnij za przewody.
W przeciwnym wypadku istnieje niebezpieczeñstwo po¿aru, przerw w
obwodach i/lub uszkodzenie falownika                                                                        s.

9

UWAGA
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OSTRZE¯ENIA

* Nie udoskonalaj falownika !!! 
W przeciwnym wypadku istnieje niebezpieczeñstwo zwaræ i uszkodzenia urz¹dzenia.

5. Pozosta³e uwagi.

* Badania wytrzyma³oœci napiêciowej oraz rezystancji izolacji s¹ wykonywane zanim
falownik trafi do u¿ytkownika. Nie potrzeba wiêc ponownie wykonywaæ tych badañ przed 
rozpoczêciem eksploatacji urz¹dzenia. Je¿eli badanie opornoœci izolacji nale¿y do
codziennych obowi¹zków kontrolnych, nale¿y przeprowadŸ/ te badania wy³¹cznie
pomiêdzy obwodem g³ównym a ziemi¹.

Usuñ po³¹czenie ZNR pomiêdzy G(PE) i T(L3) przed wykonaniem badañ. 
Po badaniu ponownie po³¹cz ZNR.

* Nie do³¹czaj ani nie od³¹czaj ¿adnych przewodów do zacisków falownika kiedy jest on
zasilany. Nie nale¿y tak¿e sprawdzaæ sygna³ów podczas pracy.

* Nie zatrzymuj pracy silnika poprzez wy³¹czenie stycznika po stronie pierwotnej lub 
wtórnej falownika.

W przypadku krótkiego zaniku napiêcia zasilania po nadaniu rozkazu pracy urz¹dzenie
mo¿e zostaæ ponownie uruchomione po przywróceniu zasilania. Jeœli mo¿e to byæ
niebezpieczne dla ludzi, nale¿y zainstalowaæ stycznik (Mgo) po stronie zasilania, tak ¿eby
nie nast¹pi³o automatyczne uruchomienie po przywróceniu zasilania. Je¿eli zosta³a
wybrana funkcja ponownej próby, mo¿e to równie¿ spowodowaæ automatyczne ponowne
uruchomienie po wprowadzeniu rozkazu pracy, wiêc prosimy zachowaæ ostro¿noœæ.

UWAGA

Megaomierz
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R

(L2)
S

(L3)
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* Pomiêdzy zaciskami wyjœciowymi falownika a silnikiem nie nale¿y w³¹czaæ
kondensatorów przesuwaj¹cych fazê, ani ochronnika przeciwprzepiêciowego.

UWAGA

(L1)
R

(L2)
S

(L3)
T

(T1)
U

(T2)
V

(T3)
W MOTOR

Wy³¹cznik
pr¹du
up³ywu

Zasilanie

Ochronnik
przepiêciowy

INV
Kondensator
poprawiaj¹cy
wspó³czynnik
mocy

* Nale¿y uziemiæ zacisk uziemiaj¹cy.

* Przy przegl¹dzie przed zdjêciem p³yty czo³owej nale¿y odczekaæ po wy³¹czeniu zasilania
dopóki nie zgaœnie dioda CHARGE (Dopóki dioda ta œwieci siê lub migoce napiêcie
resztkowe kondensatorów ma jeszcze wartoœæ niebezpieczn¹).

* D£AWIK T£UMI¥CY UDARY NAPIÊCIOWE NAZACISKACH SILNIKA.

* W metodzie MSI (Modulacja Szerokoœci Impulsów)duzy wp³yw na pojawianie siê przepiêæ
na zaciskach silnika maj¹ przewody zasilaj¹ce, które zachowuj¹ siê jak lima d³uga,
zw³aszcza przy d³ugoœciach wiêkszych od I Om. Jeœli odleg³oœæ silnika od falownika jest
wiêksza od lOm nale¿y zastosowaæ d³awik.

* OCHRONAPRZECIWZAK£ÓCENIOWA.

* W falowniku znajduje siê du¿o pó³przewodnikowych elementów prze³¹czaj¹cych tj.
tranzystory 1GBT. Przez to urz¹dzenia radiowe i instrumenty pomiarowe zainstalowane w
pobli¿u falownika s¹ podatne na zak³ócenia. Ochrona przed b³êdnymi wskazaniami
instrumentów pomiarowych polega min. na instalowaniu ich z dala od falownika,
wprowadzaj¹c strefê ochronn¹ wokó³ niego. Dodatkowo zainstalowanie filtrów EMI na
wejœciu falownika redukuje efekty zak³óceñ w sieci zasilaj¹cej i ich wp³yw na urz¹dzenia
zewnêtrzne.
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Na wszystkich ilustracjach w tej instrukcji pokrywy os³aniaj¹ce urz¹dzenia s¹ usuniête w 
celu umo¿liwienia opisu detali. Kiedy urz¹dzenia maj¹ byæ u¿ywane upewnij siê czy pokrywy 
s¹ na swoich miejscach i spe³niaj¹ sw¹ funkcjê ochronn¹ zgodnie z instrukcj¹.

UWAGA OGÓLNA

Je¿eli po stronie zasilania bêd¹ mia³y miejsce ni¿ej wymienione zjawiska mo¿e dojœæ do
zniszczenia modu³u falownika. Je¿eli takie sytuacje s¹ przewidywane i wymaga siê by sprzêt
pracowa³ niezawodnie nale¿y zainstalowaæ d³awiki pomiêdzy sieci¹ zasilaj¹c¹ a falownikiem.

* asymetria obci¹¿enia równa lub wiêksza od 3%

* moc zasilania jest 10-krotnie wiêksza od mocy i wynosi 500kVA lub wiêcej,

* wystêpuj¹ gwa³towne zmiany napiêcia zasilania,

przyk³ad:
- kilka falowników jest przy³¹czonych do krótkich szyn,
- tyrystory lub tranzystory przekszta³tników s¹ za³¹czane z krótkimi czasami,
- w³¹czane s¹ i wy³¹czane kondensatory przesuwaj¹ce fazê

W powy¿szych przypadkach zaleca siê zainstalowanie d³awika po stronie wejœciowej
falownika. Spadek napiêcia na impedancji d³awika powinien byæ ok 3% przy znamionowym
pr¹dzie obci¹¿enia

Kiedy wystêpuj¹ b³êdy EEPROM (E 8), sprawdŸ nastawy parametrów falownika.

Kiedy przyporz¹dkowujesz zaciskom steruj¹cym REV i okreœlisz rodzaj styku jako 
"b" (normalnie zamkniêty) falownik automatycznie rozpocznie pracê. Nie u¿ywaj 
styku typu "b".

UWAGA

Wp³yw linii zasilaj¹cej na falowniki.

Kompleksowa ochrona poprzez 
zastosowanie metalowego ekranu. 
Uziemiæ, jak najkrótszym przewodem.

Filtr Silnik

Uziemienie

R1

S1

T1

R2

S2

T2

Falownik

R1(L1)

S1(L2)

T1(L3)

U

V

W

Falownik

Rura
metalowa

P
u

lp
it

cy
fr

o
w

y

Silnik
Zasilanie

Filtr

Zak³ócenia

Zak³ócenia
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Przed zainstalowaniem nale¿y:

*  sprawdziæ, czy podczas transportu nie nast¹pi³o uszkodzenie urz¹dzenia,

*  po rozpakowaniu sprawdziæ, czy opakowanie zawiera jeden falownik i jedn¹ instrukcjê
   obs³ugi,

*  sprawdzaj¹c tabliczkê znamionow¹ na przedniej œciance upewniæ siê, czy urz¹dzenie jest 
   tym wyrobem, który zosta³ zamówiony.

2. Sprawdzenie po rozpakowaniu

Napiêcie zasilaj¹ce 

Liczba faz i czestotl.

Pr¹d znam. wejœciowy 

Rok produkcji

Max napiêcie

Pr¹d znam. wyjœciowy

Max moc silnika

Nr fabryczny i znak
kontroli fabrycznej

Symbol modelu
J300-055HFE4

Treœæ tabliczki znamionowej

J300 - 055  H  F  E4

Numer wersji
E4: wersja europejska
Typ budowy
F: z pulpitem steruj¹cym
Napiêcie wejœciowe 
H: trzy fazowe kl.40OV
Dopuszczalne moce silników
(czterobiegunowych)

Seria

055: 5,5kW     370:  37kW
075: 7,5kW     450:  45kW
110: 11kW      550:  55kW
150: 15kW      750: 75kW
220: 22kW      900:  90kW
300: 30kW    1100:  110kW
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3.2  Nazwy czêœci

3.  Wygl¹d i nazwa czêœci

Zaœlepka

P³yta przednia

Œruba

Radiator

Pokrywa

Zacisk obwodów
steruj¹cych

Dioda "Charge"

Zacisk
uziemiaj¹cy

Programator
Zaciski

obwodu g³ównego

Otwory
na przewody
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4. Instalowanie

* Urz¹dzenie nale¿y zainstalowaæ na œcianie wykonanej z materia³u dobrze 
przewodz¹cego ciep³o np z metalu.

* Nie umieszczaj falownika w ³atwopalnym otoczeniu.
* Nie dopuszczaj do przedostawania siê do wnêtrza falownika cia³ obcych  kawa³ków

przewodów, metalicznych odprysków itp.
* Instaluj urz¹dzenie w pomieszczeniu, które umo¿liwi spe³nienie wymagañ zawartych w

rozdziale 4
* Urz¹dzenie nale¿y instalowaæ na pionowej œcianie, która nie przenosi wibracji.
* Nie instaluj i nie obs³uguj urz¹dzenia, które jest uszkodzone lub które jest niekompletne.
* Urz¹dzenie nale¿y instalowaæ w pomieszczeniach, które nie s¹ nas³onecznione dobrze

wentylowane. Nale¿y unikaæ otoczenia, które ma tendencje do utrzymywania siê wysokiej
temperatury, wysokiej wilgotnoœci albo kondensacji rosy, gromadzenia py³ów, gazów
powoduj¹cych korozjê, po¿ary, eksplozje oraz rozpylonych ob³oków agresywnych cieczy.

Nie stosowanie siê do powy¿szych uwag grozi niebezpieczeñstwem powstania po¿aru 
i uszkodzeniem falownika.

UWAGA

Ze wzglêdu na ch³odzenie nale¿y instalowaæ falownik na pionowej œcianie. Ze wzglêdu na
mo¿liwoœæ dostania siê do jego wnêtrza cia³ obcych falownik powinien byæ umieszczony w
obudowie o w³aœciwym stopniu ochrony z zachowaniem odpowiednich odleg³oœci od jej œcianek
bocznych i innych elementów w niej zabudowanych.

UWAGAUW AGA:
Falownik trzeba instalowaæ pionowo.
Nic wolno go instalowaæ poziomo na pod³odze. Œciana musi byæ wykonana 

z materia³u niepalnego

œciana

przep³yw powietrza
10cm lub wiêcej

10cm lub wiêcej

5cm
lub

wiêcej

5cm
lub

wiêcej



16

UWAGA1: Falownik powinien byæ wymaganiom IP4X (patrz EN60529)
instalowany w zamkniêtej obudowie odpowiadaj¹cej.

UWAGA2: Kiedy falownik (055HFE- 150HFE) zainstalowany jest na zewn¹trz obudowy,
miejsce w pobli¿u programatora musi byæ przes³oniête zaœlepk¹

UWAGA3: Im wy¿sza temperatura otoczenia tym krótsza ¿ywotnoœæ falownika Nie instaluj
falownika w pobli¿u Ÿród³a ciep³a. Kiedy instalujesz falownik w szafie sterowniczej,

dobierz jej w³aœciwe wymiary i weŸ pod uwagê koniecznoœæ zastosowania wentylacji
UWAGA4: W celu spe³nienia norm EMC i bezpieczeñstwa nie zdejmuj pokrywy czo³owej

falownika.
UWAGA5: Aplikacja musi byæ zgodna z BS EN60204-1
UWAGA6: Ka¿dy falownik 220HFE-1100HFE musi byæ zainstalowany w zamkniêtych

obudowach.

Œrodki ostro¿noœci przy instalowaniu.

Podczas wykonywania prac monta¿owych zwi¹zanych np. z prowadzeniem instalacji
elektrycznej nale¿y przes³oniæ otwory wentylacyjne znajduj¹ce siê w górnej czêœci falownika.
Nie wolno dopuœciæ do przedostawania siê do wnêtrza falownika kawa³ków przewodów,
drutów, odprysków spawalniczych lub opadaj¹cych py³ów i kurzów.

15cm lub wiêcej

otwory wentylacyjne pokrywa
z niepalnego 

materia³u
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* Bezwzglêdnie dokonaj uziemienia urz¹dzenia.

* Instalacja elektryczna musi byæ wykonana przez doœwiadczonego elektryka. 

* Doprowadzaj przewody po upewnieniu siê, ¿e od³¹czone jest Ÿród³o zasilania.

* Doprowadzaj przewody do falownika po jego zamocowaniu. 

* Upewnij siê, ¿e napiêcie zasilania jest w³aœciwe: 3-fazowe 380-41SV, 50 Hz
 i 400-460V, 60 Hz.

* Nie doprowadzaj zasilania jednofazowego do urz¹dzenia trójfazowego.

* Nie doprowadzaj napiêcia zasilania do zacisków wyjœciowych U(T1),V(T2),W(T3).

* Zamocowaæ przewody elektryczne do listwy zaciskowej œrubami przykrêcaj¹c je 
w³aœciwym momentem, sprawdziæ, czy œruby nie s¹ luŸne

* Uwagi dotycz¹ce stosowania wy³¹czników reaguj¹cych na pr¹d up³ywu doziemnego 
w obwodach g³ównych zasilania.

Przemienniki czêstotliwoœci z filtrami CE(filtry RFI) i ekranowanymi przewodami 
zasilaj¹cymi silnik maj¹ du¿y pr¹d up³ywu doziemnego (szczególnie w momencie 
w³¹czania). Mo¿e to spowodowaæ nieumyœlne wyzwolenie wy³¹cznika. Nale¿y u¿ywaæ 
wy³¹czników reaguj¹cych na pr¹dy g³adkie i o szybkim dzia³aniu. Mog¹ byæ u¿yte inne 
zabezpieczenia niezale¿nie od wspomnianych wy³¹czników. Wy³¹czniki reaguj¹ce na 
pr¹d up³ywu nie s¹ absolutnym zabezpieczeniem przed bezpoœrednim dotykiem.

* Zastosuj bezpieczniki w obwodzie steruj¹cym.

Nie stosowanie siê do powy¿szych ostrze¿eñ grozi niebezpieczeñstwem powstania 
po¿aru, pora¿enia i uszkodzenia falownika.

OSTRZE¯ENIA

(L1)
R

(L2)
S

(L3)
T

(T1)
U

(T2)
V

(T3)
W

WEJŒCIE WYJŒCIE

5. Oprzewodowanie
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5.1. Oprzewodowanie listwy zasilaj¹cej falownik i silnik.

RB
(RB)

R
(L1)

S
(L2)

T
(L3)

PD
(+1)

P
(+)

N
(-)

U
(T1)

V
(T2)

W
(T3)

G
(PD)

Silnik
DCL

ELB

Jednostka hamuj¹ca
Opornik
odzyskowy

Zasilanie

* W przypadku    przy³¹czenia  zasilania do   zacisków    U,V,W falownik ulegnie 
uszkodzeniu.  Nie wolno wiêc pope³niæ pomy³ki.

* W przypadku     przy³¹czenia   kilku     silników,   ka¿dy   z   nich   powinien    mieæ 
przekaŸnik termiczny.

UWAGA 1:

Gdy zasilanie do silnika doprowadzane jest zamiennie tzn z falownika lub bezpoœrednio z 
sieci zasilaj¹cej nale¿y zainstalowaæ wzajemnie mechanicznie blokowane ³¹czniki

                Mg1 i Mg2

Silnik
Mgo

Mg1

R(L1)

S(L2)

T(L3)

(T1)U

(T2)V

(T3)W

FalownikZasilanie
Mg2
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   UWAGA 2:

Trzeba zapewniæ w³aœciwe uziemienie. Uziemienie urz¹dzenia musi byæ odseparowane od 
uziemienia innych maszyn elektrycznych. Nale¿y unikaæ stosowania wspólnego uziemienia.

Przy instalowaniu kilku falowników po³¹czenia uziemiaj¹ce nie mog¹ tworzyæ pêtli

Falownik

Falownik

Falownik

Falownik

Falownik

Falownik

Niepoprawne uziemienie Poprawne uziemienie

OSTRZE¯ENIA

Jeœli po³¹czonych jest kilka silników wymagana jest zewnêtrzna ochrona przed przeci¹¿eniem.

Uziom
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5.2. Oprzewodowanie listwy steruj¹cej.

FM CM1 P24PLC FW 8 7 6 5 4 3 2 1 H O OI L CM2 12 11

RY

RY

AL2 AL1 AL0

WskaŸnik
czêstotliwoœci

Wejœcie uniwerslane Wyjœcie
uniwerslane

Sygna³
alarmu

Potencjometr
(500k?  ÷ 2k? )

Wejœcie pr¹dowe
(4mA ÷ 2mA)

Wersja Europejska (wspólny zacisk PV24)

FM CM1 P24PLC FW 8 7 6 5 4 3 2 1 H O OI L CM2 12 11

RY

RY

AL2 AL1 AL0

WskaŸnik
czêstotliwoœci

Wejœcie uniwerslane Wyjœcie
uniwerslane

Sygna³
alarmu

Potencjometr
(500k?  ÷ 2k? )

Wejœcie pr¹dowe
(4mA ÷ 2mA)

Wspólny zacisk CM1

UWAGA1:

Kiedy u¿ywane s¹ wyjœciowe zaciski uniwersalne nale¿y przy³¹czyæ diodê t³umi¹c¹ W
przeciwnym wypadku udar napiêciowy pojawiaj¹cy siê na cewce przekaŸnika podczas
w³¹czania lub wy³¹czania mo¿e spowodowaæ uszkodzenie wyjœcia.

UWAGA2:

Dla toru sygna³owego nale¿y stosowaæ skrêcane ekranowane przewody (os³onê nale¿y)
przyci¹æ jak pokazano na rysunku poni¿ej).
D³ugoœæ toru sygna³owego nie powinna przekraczaæ 20m.
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UWAGA3:

W przypadku, gdy sygna³ nastawiania czêstotliwoœci jest w³¹czony i wy³¹czony zestykiem,
nale¿y zastosowaæ przekaŸnik, który zapewni dzia³anie zestyku nawet przy bardzo ma³ym
pr¹dzie i niskim napiêciu np. z zestykami podwójnymi itp.

UWAGA4:

Dla pozosta³ych zacisków nale¿y stosowaæ przekaŸniki z zestykami odpowiednimi
dla 24V= 3mA.

UWAGA5:

Przewody obwodu g³ównego nale¿y odseparowaæ od przewodów steruj¹cych.
Je¿eli przewody te musz¹ siê krzy¿owaæ, to powinny to robiæ pod k¹tem prostym.

UWAGA6:

Zacisk "L", który jest wspólny dla sygna³ów zadaj¹cych czêstotliwoœæ nale¿y izolowaæ od innych
zacisków wspólnych dla pozosta³ych wejœæ.

UWAGA7:

Nie zewrzeæ omy³kowo zacisku PV24 z CMI, gdy¿ skoñczy siê to niechybnym uszkodzeniem
falownika.

UWAGA8:

Nie zwieraæ zacisku H z L. Zwarcie mo¿e spowodowaæ uszkodzenie zasilacza.

K¹t prosty

Linia obwodu g³ównego
(R(L1), S(L2), T(L3), U(T1), V(T2), W(T3). P.RB itd.)

Linia sygna³ów wejœciowych
(FM, CM1, PLC, P248,7,6,5,4,3,2,1,
H, O, OI, L, CM2, 11,12, ALO, AL1, AL2)

Odleg³oœæ 10 cm lub wiêcej
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5.3. Sprzêt instalacyjny. Opcje.

RX400(300A)

RX225(225A)

RX (225A)255

RX (175A)255

RX225(150A)

RX100(100A)

RX100(100A)

RX100(75A)

EX60B(60A)

EX60B(60A)

EX50C(50A)

EX50C(30A)

EX50C(30A)

22 x 60mm

2100mm

260mm

260mm

230mm

222mm

222mm

214mm

214mm

28mm

25,5mm

23,5mm

23,5mm5,5

7,5

11

15

18,5

22

30

37

45

55

75

90

110 J300-1100HF

J300-900HF

J300-750HF

J300-550HF

J300-450HF

J300-370HF

J300-300HF

J300-220HF

J300-220HF

J300-150HF

J300-110HF

J300-075HF

J300-055HF

H200

H250

H150

H125

H100

H80

H65

H50

H50

H35

H25

H20

H20

Moc
silnika
(kW)

Przewody Wyposa¿enie

si³owe sygna³owe ELB(*) stycznik

Typ

falownika

2
0
,7

5
m

m
e
kr

a
n

(*) wy³¹cznik reaguj¹cy na pr¹d up³ywu doziemnego

Te n e l e m e n t j e s t s t o s . , g d y w s p ó ³ .
niezrównowa¿enia napiêcia wynosi 3% lub wiêcej 
b¹dŸ moc zasilania - 500 kVAlub wiêcej i wystêpuj¹
gwa³towne wahania zasilania. Polepsza on tak¿e
wspó³. mocy.

Stosowanie falownika mo¿e spowodowaæ
przenoszenie zak³óceñ przez sieæ zasilaj¹c¹ do
innych urz¹dzeñ. Ten element t³umi zak³ócenia.

Ten element t³umi zak³ócenia generowane
miêdzy zasilaniem falownika a ziemi¹, jak
równie¿ normalne szumy. Nale¿y go instalowaæ po
stronie pierwotnej falownika.

Ten element jest stosowany w wypadku, gdy
wymagane jest zwiêkszenie momentu hamowania
czêste w³¹czanie i wy³¹czanie oraz przy
obci¹¿eniu o du¿ym momencie bezw³adnoœci.

Ten element t³umi zak³ócenia wytwarzane na
zak³óceñ wyjœciu falownika. Mo¿na go stosowaæ
zarówno na wyjœciu jak i na wejœciu.

Zasilanie silników przez falownik powoduje
wiêksze drgania ni¿ ma to miejsce w przypadku
zasilania z sieci. Ten element zainstalowany
miêdzy falownikiem i silnikiem zmniejsza pulsacje
momentu obrotowego.

D³awik

Filtr
(d³awik

kolejnoœci
zerowej)

Filtr EMI
zak³óceñ

dla
falownika

Rezystor
hamuj¹cy

Filtr
zak³óceñ
radiowych

D³awik
t³umi¹cy
drgania

Opis
czêœci

Funkcja

1M

R
(L1)

S
(L2)

T
(L3)

(T1)
U

(T2)
V

(T3)
W

Falownik

+P

RB

ELB

Stycznik



23

UWAGA1:

Podane wyposa¿enie odnosi siê do standardowego czterobiegunowego silnika 
indukcyjnego klatkowego firmy Hitachi.

UWAGA 2:

Nale¿y odpowiednio dobraæ wy³¹cznik.

UWAGA 3:

Przy odleg³oœciach przekraczaj¹cych 20 m nale¿y stosowaæ przewody o wiêkszym 
przekroju.

UWAGA 4:

2Przekrój przewodów uziemiaj¹cych nie powinien byæ mniejszy ni¿ 3,5 mm .

UWAGA 5:

Filtry EMI spe³niaj¹ normy EMC.



5.4. Zaciski

RB R

(L1) (L2) (L3) (+1) (+) (-) (T1) (T2) (T3) (PE)

S T PD P N U V W G

zwora

R

(L1) (L2) (L3) (+1) (+) (-) (T1) (T2) (T3) (PE)

S T PD P N U V W G

zwora

Rozmieszczenie zacisków Typ falownika

055, 075HF

110, 150HF

220...1100HFR

(L1) (L2) (L3) (+1) (+) (-) (T1) (T2) (T3) (PE)

S T PD P N U V W G

zwora

(PE)

G

Zaciski obwodu g³ównego

Wejœcie falownika

Wyjœcie falownika

Opornik "hamuj¹cy”

Jednostka hamuj¹ca

Ziemia

D³awik t³umi¹cy

Uziemienie obudowy falownika

Rozmieszczenie zacisków Typ falownika

Doprowadzenie napiêcia 
zasilania.

Doprowadzenie przewodów 
od silnika

Zaciski do pod³¹czenia 
zewnêtrznego opornika.

Zaciski do pod³¹czenia 
jednostki hamuj¹cej.

Zacisk do pod³¹czenia 
przewodu ochronnego

Przeznaczony do redukcji 
wy¿szych harmonicznych

Zacisk do pod³¹czenia
 przewodu ochronnego.

Symbol zacisku

R,S,T,
(L1,L2,L3)

U,V,W,
(T1,T2,T3)

P,R,B
(+), (RB)

P,N
(+), (-)

G
(PE)

PD
(+1)

UWAGA:
Tylko falowniki 055HF i 075HF posiadaj¹ zacisk RB i zacisk ochronny obudowy.

UWAGA:
Pod³¹czeñ i prze³¹czeñ przewodów na listwie zaciskowej mo¿na dokonywaæ po up³ywie czasu
nie krótszym od 10min po wy³¹czeniu zasilania falownika.

FM CM1 P24PLC FW REV CF1 CF2 CH1 FRS JG AT RS H O OI L CM2 RUN FA1 AL2 AL1 AL0

FM CM1 P24PLC FW 8 7 6 5 4 3 2 1 H O OI L CM2 11 12 AL2 AL1 AL0

Zaciski obwodów steruj¹cych

Uniwersalne zaciski 1 do 8 i 11,12 oraz odpowiadaj¹ce im fabrycznie przyporz¹dkowane funkcje 
pokazano poni¿ej:

24
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FM

CM1

PLC

P24

FW

Analog, monitorowanie czêst./ 
Cyfr. monitorowanie czêst./ 

Analog. monitorowanie pr¹du

Zacisk  wspólny dla 
wyjœcia monitorowego

Zacisk wspólny dla 
zewntrz. Ÿród³a zasilania

Wewnêtrzne Ÿród³o zasilania 
dla wejœæ uniwersalnych

Bieg w przód

Analogowe
monitorowanie
czêstotliwoœci

Sygna³
wejœciowy

8

7

6

5

4

3

2

1

uniwersalne zaciski
 wejœciowe 
od 1 do 8

znaczenie zacisków 

patrz funkcje rozszerzone
od C0 do C7

Jeœli zasilanie jest
doprowadzone do 

falownika
podczas gdy
zaciski 1-6 

s¹ zwarte z P24
to wszystkie

parametry powróc¹ 
do nastaw

fabrycznych

Bieg w ty³ (RV)

Prêdkoœæ
wielostopniowa

(CF1)

Prêdkoœæ
wielostopniowa

(CF2)

2-czas
przysp/zwal.

(CH1)

Bieg swobodny
(FRS) UWAGA1

Praca chwilowa
(JG)

Uczynienie
wejœcia OI (AT)

Zerowanie
(RS) UWAGA2

H

O

12

11

CM2

AL0

AL1

AL2

Sygna³ napiêciowy sterowania 
czêstotliwoœci¹

0-5V=(standard)
0-10V=(nominal)
imped.wej. 30kÙ

Sygna³ osi¹gniêcia
czêstotliwoœci (FA1)

Obci¹¿alnoœæ: 250V.
25A(obc.czynne)
0.2A(cosÖ=0.4)

30V= 3.0A(obc. czynne)
0.7A(cosÖ=0.4)

Zastanie wejœcia sterowania 
czêstotliwoœci¹

OI

L

Sygna³ pr¹dowy sterowania 
czêstotliwoœci¹

Zacisk wspólny dla wejœcia
sterowania czêstotliwoœci¹

Zacisk wspólny

Stan normalny:
AL0-AL1 zamkniêty 
Stan wzbudzony:
AL0-AL1 otwarte

4-20mA
imped.wej. 250Ù

10V=

Sygna³ ruchu
(RUN)

Sygna³
wejœciowy
sterowania
czêstotliw.

Wyjœcie uniwersalne: 
znaczenie zacisków

(patrz funkcje 
rozszerzone C10 i C11)

27V=
60 mA max.Sygna³

wyjœciowy

(Min. 100V, 10mA
5V=, 100mA)

Zaciski ALARMU mog¹ stanowiæ niebezpieczeñstwo pora¿enia nawet wtedy, gdy falownik jest od³¹czony.
W przypadku usuniêcia pokrywy przedniej nale¿y  upewniæ siê czy do zacisków ALARMU nie jest doprowadzone
napiêcie.

Sygna³
wyjœciowy

alarmu

UWAGA1
UWAGA2: zacisk, któremu przyporz¹dkowano funkcjê RS musi byæ typu "a"- normalnie otwarty.

: w wersji europejskiej przyporz¹dkowany jest zacisk "b -normalnie zamkniêty.

Obwody sterownicze.

Symbol
zacisku

Opis i funkcja zacisku
Nastawy

pocz¹tkowe
Uwagi
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R(L1)

S(L2)

T(L3)

(T1)U

(T2)V

(T3)W

Zasilanie
trójfazowe

ELB Mg

Mg

Motor

P24

P24

FW

8

7

1

1

2

3

CM1

FM

H

10 VDC

O

OI
L

G
(PE)

24 VDC

CM2

RY

24 VDC

11

12 RY

PLC

AL2

AL1

AL1

AL0

(+1)PD

Usuñ zworê
jeœli stosujesz

d³awik PC

(+)P

RB RB

Mg

AXBSS BSS

AX

P

AL1

Zasilanie

Falownik

Rezystor odzyskowy
055, 075HF: RB2

Sygna³ alarmu
(normalnie: AL0-AL1 ON)

Potencjometr
(500kÙ ÷ 2kÙ)

Wejœcie pr¹dowe
(4mA ÷ 2mA)

Uziemienie

Terminal
name FM FW, 8 to1 H, O, OI

Command CM1 P24 L CM2

Uwaga 1: zaciski wspólne s¹ ró¿ne dla
ró¿nych zespo³ów zacisków.

Uwaga 2: rezystor hamowania odzyskowego 
ma czujnik temperatury. W przypadku jego 
zadzia³ania nale¿y wy³¹czyæ zasilanie falownika
lub nastawiæ d³u¿szy czas zwalniania.

Uwaga 3: w przypadku podania najpierw rozkazu 
ruchu, a nastêpnie w³¹czenia zasilania obwodu g³ównego,
 nast¹pi rozruch bezpoœredni i zadzia³anie wyzwalania.

Uwaga 4: nie zadawaæ rozkazu ruchu
 jednoczeœnie z w³¹czaniem obwodu mocy.

5.5. Schemat po³¹czeñ zacisków

Operation
command

Czêstotliwoœæ
wyjœciowa

Liczba
obrotów

Zasilanie
(NOTE 4) 0,6 or more second

EF



* Za³¹cz zasilanie falownika po zamontowaniu jego pokrywy czo³owej. W czasie, gdy 
falownik jest zasilany nie zdejmuj pokrywy czo³owej.

* Nie obs³uguj falownika mokrymi rêkami.

* Gdy falownik jest zasilany nie dotykaj jego zacisków nawet wtedy, gdy na wyjœciu nie ma 
napiêcia.

* Jeœli wybrano opcjê ponownego samoczynnego rozruchu po zaniku napiêcia nie zbli¿aj 
siê do napêdzanej maszyny. Oznacz maszynê tak , ¿eby obs³uga mia³a œwiadomoœæ 
ponownego startu.

* Jeœli ponowny automatyczny start maszyny mo¿e naraziæ obs³ugê na niebezpieczeñstwo, 
wykonaj obwód, który spowoduje zdjêcie rozkazu ruchu po zaniku napiêcia.

* Przycisk STOP jest czynny, gdy jest w³¹czona odpowiednia funkcja. Przygotuj oddzielny 
przycisk do zatrzymywania napêdu w sytuacjach wyj¹tkowych.

* Jeœli podany jest rozkaz ruchu i u¿ywany jest przycisk RESET, po zadzia³aniu blokady 
falownika mo¿e nast¹piæ samoczynny rozruch. Przed zwolnieniem blokady nale¿y 
spowodowaæ roz³¹czenie rozkazu ruchu.

* Nie dotykaj wewnêtrznych obwodów falownika jeœli jest pod napiêciem.

Nie stosowanie siê do powy¿szych ostrze¿eñ grozi niebezpieczeñstwem powstania 
po¿aru, pora¿enia i uszkodzenia falownika.

OSTRZE¯ENIA

6. Obs³uga

* Radiator falownika i opornik hamuj¹cy  promieniuj¹ znaczne  iloœci ciep³a i osi¹gaj¹ du¿e
temperatury. Nie dotykaj ich.

* Z ³atwoœci¹ mo¿na nastawiaæ zakres regulacji prêdkoœci obrotowej Upewnij siê,czy 
zasilany silnik i napêdzana przez niego maszyna mog¹ pracowaæ w zadanym zakresie 
prêdkoœci.

* Jeœli silnik ma pracowaæ z czêstotliwoœci¹ wy¿sz¹ od 60Hz, sprawdŸ u producenta
silnika czy jest to mo¿liwe.

Nie stosowanie siê do powy¿szych ostrze¿eñ grozi niebezpieczeñstwem powstania 
po¿aru, pora¿enia i uszkodzenia falownika.

OSTRZE¯ENIA

6.1. Czynnoœci przed uruchomieniem.

27
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(1) Sprawdziæ, czy przewody zasilaj¹ce falownik przy³¹czone s¹ do zacisków R(L1), S(L2), 
T(L3) oraz przewody zasilaj¹ce silnik do zacisków wyjœciowych U(T1),V(T2),W(T3).

(2) Sprawdziæ, czy nie ma pomy³ek w po³¹czeniach przewodów sygna³owych.

(3) Sprawdziæ, czy obudowa falownika jest uziemiona.

(4) Sprawdziæ, czy nie s¹ uziemione inne zaciski, poza tymi, które powinny byæ uziemione.

(5) Sprawdziæ, czy falownik jest zainstalowany w po³o¿eniu pionowym na œcianie i czy jako
powierzchniê monta¿ow¹ zastosowano niepalny materia³, np. p³ytê stalow¹.

(6) Sprawdziæ, czy nie ma zwaræ spowodowanych odpadkami przewodów, koñcówek lub 
innymi przedmiotami pozosta³ymi z prac instalacyjnych, sprawdziæ tak¿e, czy nie 
zostawiono narzêdzi.

(7) Sprawdziæ, czy przewody wyjœciowe nie s¹ zwarte lub uziemione.

(8) Sprawdziæ, czy nie ma poluzowanych wkrêtów lub zacisków.

(9) Sprawdziæ, czy maksymalna czêstotliwoœæ wyjœciowa falownika odpowiada danym 
technicznym napêdzanej maszyny

Pomiar rezystancji izolacji i próby napiêciowe nale¿y wykonywaæ zgodnie 
z informacjami podanymi w rozdz. 9.   Nie wolno poddawaæ próbie innych 
zacisków ni¿ tam podano.

6.2 Praca próbna.

* Kontroluj napêd przed i podczas ruchu próbnego.
SprawdŸ:

-czy nie ma po³¹czenia pomiêdzy zaciskami "+1" i"+",

-czy kierunek obrotów silnika jest w³aœciwy,

-czy nie nast¹pi³a blokada falownika podczas przyœpieszania lub zwalniania,

-czy wskazania prêdkoœci obrotowej i czêstotliwoœci s¹ poprawne,

-czy nie wystêpuj¹ nienormalne wibracje i ha³as silnika.

Jeœli   podczas   ruchu   próbnego   nast¹pi³a   blokada falownika   wskutek
zadzia³ania jego zabezpieczeñ nadpr¹dowych lub nadnapiêciowych zwiêksz czas 
przyœpieszania lub zwalniania.
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Przyk³adowa procedura uruchomienia falownika sterowanego z zewn¹trz.

Sprawdziæ przyporz¹dkowanie wejœæ uniwersalnych falownika na listwie zaciskowej od 1 do 8

( funkcje C0-C7 )

Ustawiæ funkcjê na wartoœæ

Pod³¹czyæ zewnêtrzny potencjometr do zadawania czêstotliwoœci ( zaciski H, 0, L )

Podgl¹d dzia³ania potencjometru obserwujemy pod funkcj¹

Przejœæ do monitorowania czêstotliwoœci wyjœciowej - funkcja

Start falownika nast¹pi przez po³¹czenie zacisków PV24 i FW umieszczonych na listwie

zaciskowej falownika.

9F 03

2F

0d

Przyk³adowy schemat uk³adu przedstawiono poni¿ej:

R

S

T

U

V

W
MotorZasilanie 3-fazowe

Rozkaz ruchu
“w przód”

FW

8

CM1

FM

Digital
operator

H

O

OI
L

CM2

11

12

PLC

AL2

AL0

RB

P

PD

Potencjometr

Wyjœcie
sygnalizacji

alarmu

Uziemienie

P24

N

AL1

Rozkaz ruchu
“w ty³”

WskaŸnik
czêstotliwoœci

H

O

L
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Klawisz STOP/RESET.
Ten klawisz stosuje siê do zatrzymywania
silnika i do kasowania komunikatów o
b³êdach. (Ten klawisz dzia³a zarówno przy
sterowaniu z pulpitu sterowania cyfrowego
jak i przy sterowaniu poprzez zaciski.
W przypadku u¿ycia funkcji rozszerzonej, ta
funkcja jest niedostêpna.

FUNC

RUN

��

POWER

STOP
RESET

Klawisz FUNC
(funkcyjny).
Klawisza tego u¿ywa siê
do zmiany rozkazów.
Jego naciœniêcie po nas-
tawieniu danych i para-
metrów powoduje ich,
automatyczne zapamiê-
tanie.

Klawisze
„w górê", „w dó³".
Te klawisze stosuje siê
do zmiany danych i pa-
rametrów, np. zwiêk-
szania lub zmniejszania
czêstotliwoœci.

Klawisz RUN.
Ten klawisz jest u¿ywany do uruchamiania.
(Gdy wybrane jest sterowanie z zacisków,
wtedy ten klawisz jest nieczynny).

Lampka sygnalizacyjna
POWER.
Sygnalizuje zasilanie
uk³adu sterowania.

Monitor (wyœwietlacz).
Wyœwietla czêstotliwoœæ,pr¹d silnika,napiêcie sta³e.

7. Pulpit sterowania OPE-J

Przyk³adowy sposób poruszania siê miêdzy funkcjami:

FUNC

0 00

0 00

FUNC

0d 2F

FUNC

RUN

0.05

FUNC

0d 0.052F

W³¹czyæ zasilanie

Nacisn¹æ raz

Zatwierdziæ

Nacisn¹æ raz

Nacisn¹æ tyle razy aby
przejœæ do fukcji F2

Nacisn¹æ tyle razy aby
przejœæ do fukcji d0

Klawiszami “góra” “dó³”
ustawiæ wartoœæ

Uruchomiæ falownik

Wyœwietliæ wartoœæ
czêstotliwoœci
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Lista nastaw

Funkcje podstawowe:

Prêdkoœæ
obrotowa silnika

Pr¹d wyjœciowy

Poœrednia
wartoœæ wyjœciowa

Awaryjne
wy³¹czenie

Historia
awaryjnych
wy³¹czeñ

Czêstotliwoœæ
wyjœciowa

Kierunek obrotów

Czas
 przyspieszania

Czas zwalniania

Pocz¹tkowy
moment obrotowy

Tryb sterowania

Kalibracja
miernika

analogowego

Napiêcie zasilania
silnika

Funkcje
rozszerzone

2

3

4

5

6

7

8

9

10

11

12

13

14

15

Monitorowanie

Monitorowanie

Monitorowanie

Monitorowanie

Monitorowanie

Ustawianie

Ustawianie

Ustawianie

Ustawianie

Ustawianie

Ustawianie

Ustawianie

Ustawianie

Ustawianie

d 0

d 1

d 2

d 3

d 10

d 11

F 2

F 14

F/r

0.01-9.99
10.0-99.9
100-999

00-99

00-15

00-250

380-460

A0-A99
C0-C21

Czêstotliwoœæ
wyjœciowa1 Monitorowanie

0.01-9.99
10.0-99.9
100-999

0.00-9.99
10.0-99.9
100-400

0.00-9.99
10.0-99.9
100-999
r10-r39

0.00-9.99
10.0-99.9
100-600

nie jest
mo¿liwa

nie jest
mo¿liwa

nie jest
mo¿liwa

nie jest
mo¿liwa

F 4

F 6

F 7

F 8

F 9

F 10

F 11

0.00-9.99
10.0-99.9
100-400

0.00-9.99
10.0-99.9
100-600

0.00

F

30.0

30.0

11

03

172

400

A0

Nastawa
dla drugiego

rodzaju
funkcji

Nastawa
fabryczna

Stan
wyœwietlacza

Ekran monitoraRodzajNazwa funkcjiL.p.

Ustawianie
podczas biegu

silnika

Zakres
nastaw
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Funkcje rozszerzone:

Nazwa funkcjiL.p. Nastawa
dla drugiego

rodzaju
funkcji

Nastawa
fabryczna

Stan
wyœwietlacza

Ekran monitora

Ustawianie
podczas biegu

silnika

Zakres
nastaw

Wybór metody sterowania

Moc silnika

Liczba biegunów uzwojenia

Dynamika regulacji 
czêstotliwoœci

Czêstotliwoœæ rozruchu

Górna granica czêstotliwoœci

Dolna granica czêstotliwoœci

Czêstotliwoœæ przeskoku

Czêstotliwoœæ przeskoku

Czêstotliwoœæ przeskoku

Czêstotliwoœæ impulsowania

Czas odpowiedzi na 
sygna³ zadaj¹cy

Wielopoziomowa nastawa 
czêstotliwoœci

Wielopoziomowa nastawa 
czêstotliwoœci

Wielopoziomowa nastawa 
czêstotliwoœci

Poziom zadzia³ania 
zabezpieczenia termicznego

Liczba biegunów silnika

Górna czêstotliwoœæ regulacji

Dolna czêstotliwoœæ regulacji

Ponowny samoczynny rozruch

Hamowanie dynamiczne

Sygnalizacja przekroczenia
osi¹gniêcia czêstotliwoœci przy

przyspieszaniu

Sygnalizacja przekroczenia
osi¹gniêcia czêstotliwoœci przy

zwalnianiu

Wybór sygna³u monitorowania

Skalowanie monitorowania 
czêstotliwoœci zadanej

Zakres napiêciowy sygna³u 
zadawania czêstotliwoœci

1

2

3

4

5

6

7

8

9

10

12

14

16

11

13

15

17

18

19

20

21

22

23

24

25

26

27

A0

A1

A2

A3

A4

A5

A6

A7

A8

A9

A10

A11

A12

A13

A14

A23

A24

A25

A26

A27

A34

A38

A39

A44

A47

A48

0-5

4.0-160

2,4,6,8

0.10-9.99

0-120(400)

0-400

0-400

0-400

2.0-16.0

1-8

0-120(400)

0-120(400)

0-120(400)

20-120

0-2

2-48

0-120(400)

0-120(400)

0-3

0.0-100

0-400

0-3

0.0-99.9

0-1

0

4

2.00

0.50

0

0

0

(16.0)

8

0

0

0

100

0

4

0

0

0

(1.5)

0

0

10

1

Charakterystyka
zabezpieczenia termicznego

0.00-100

0-120(400)

A40 0-400 0

0

0
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Nazwa funkcjiL.p. Nastawa
dla drugiego

rodzaju
funkcji

Nastawa
fabryczna

Stan
wyœwietlacza

Ekran monitora

Ustawianie
podczas biegu

silnika

Zakres
nastaw

Tryb pracy komparatora sygna-
lizacji poziomu komparatora

Rozruch po puszczeniu silnika
wybiegiem

Obni¿enie napiêcia 
podczas rozruchu

Tryb pracy falownika

Czêstotliwoœæ pracy chwilowej

Czêstotliwoœæ bazowa

Czêstotliwoœæ maksymalna

Rozszerzenie zakresu 
czêstotliwoœci

Kalibracja sygna³u 
napiêciowego

Kalibracja sygna³u pr¹dowego

Tryb kasowania alarmu

Wspó³czynnik wzmocnienia 
regulatora PID

Wspó³czynnik ca³kowania 
regulatora PTD

Wspó³czynnik ró¿niczkowania 
reguktora PID

Tryb pracy regulatora PID

Wybór Ÿród³a sygna³u 
steruj¹cego

Dostrojenie falownika 
do parametrów silnika

Wybór parametrów silnika

Opcja Ro-To

Wejœcie uniwersalne 1

Wejœcie uniwersalne 2

Wejœcie uniwersalne 3

Wejœcie uniwersalne 4

Wejœcie uniwersalne 5

Wejœcie uniwersalne 6

Wejœcie uniwersalne 7

Wejœcie uniwersalne 8

Wyjœcie sygnalizacji

Wyjœcie sygnalizacji

Ustawianie rodzaju styków 
wejœciowych

Ustawianie rodzaju styków
 wyjœciowych

28

29

30

31

32

33

34

35

36

37

39

41

43

38

40

42

44

45

46

47

48

49

50

51

52

53

54

55

56

57

58

A49

A54

A58

A59

A61

A62

A63

A64

A80

A81

A86

A90

A91

A92

A94

A95

A96

A97

A98

A99

C 0

C1

C2

C3

C4

C5

C6

C7

C10

C11

C20

C21

0-2

0-1

0-6

0-9.99

30-120(400)

120/400

0-255

0-255

0.1

0.1-0.5

0.0-15.0

0.0-100

0-4

0.1

0.00-200

0-2

0-2

0-1

0-28

0-28

0-28

0-28

0-28

0-28

0-28

0-28

0-2

0-2

00-FF

00-07

0

1

6

0

1.0

50

50

120

0

1.0

1.0

0.0

0

0

0.00

0

0

0

18

16

5

11

9

2

1

0

0

1

08

04

Poziom Ÿród³a sygna³u 
steruj¹cego

0-2

30-120(400)



Monitorowanie czêstotliwoœci wyjœciowejd  0

Monitorowanie prêdkoœci obrotowej silnikad  1

Aktualna wartoœæ czêstotliwoœci wyjœciowej podawana jest w Hz. 

Wskazanie dla czêstotliwoœci 0Hz : 0.00

Przyk³ad nastawy:

FUNC

0d 0 01

FUNC

Aktualna wartoœæ prêdkoœci obrotowej silnika dzielona jest przez 100. Wartoœæ poœlizgu jest 

obliczona w sposób teoretyczny, z tego wzglêdu dla poœlizgów wiêkszych ni¿ wyliczony,

wyœwietlana wartoœæ jest przybli¿ona. Liczba biegunów silnika ustawiana jest w funkcji A25.

Wskazanie dla prêdkoœci 0 obr/min : 0.00

35

Funkcje monitorowania

Zakres czêstotliwoœci (Hz) Krok zmian (Hz)

0.01 - 9.99 0.01.

10 - 99.9 0.1

1100-400

Przyk³ad nastawy:

FUNC

1d 0.01

FUNC

1 - 999 0.01.

1000 - 9990 0.1

110000 - 60000

0.01 - 9.99

10 - 99.9

100-600

Wyœwietlana wartoœæZakres prêdkoœci Krok zmian (obr/min)
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Poœrednie monitorowanie wielkoœci zadanejd  3

Wyœwietlanie   aktualnej   wartoœci   pr¹du   wyjœciowego   z   dok³adnoœci¹     ±  10%   pr¹du 

maksymalnego. Wartoœæ wyœwietlana dla czêstotliwoœci 0 Hz ; 0.0

Przyk³ad nastawy:

FUNC

2d 0.01

FUNC

Zakres wartoœci pr¹du (A) Krok zmian (A)

0.1 - 99.9 0.1

100 - 999 1

Przyk³ad nastawy:

Wartoœæ czêstotliwoœci wyjœciowej monitorowanej w funkcji           mo¿e byæ przeskalowana 

za pomoc¹ funkcji A47 i wyœwietlana w funkcji

Gdy przeskalowana wartoœæ jest z zakresu 10000.00 do 39960.00 wtedy na wyœwietlaczu

pokazywana jest wartoœæ: od            do

0d

3d

39Ã10?

FUNC

3d 0.01

FUNC

Monitorowanie pr¹du wyjœciowegod  2



Monitorowanie awaryjnego wy³¹czeniad  10

Monitorowanie historii awaryjnych wy³¹czeñd  11

Pod t¹ funkcj¹ zapisane s¹ parametry ostatnio zarejestrowanego awaryjnego wy³¹czenia 

takie jak:

- kod przyczyny awaryjnego wy³¹czenia,

- napiêcie na zaciskach obwodu poœrednicz¹cego U/10 ( V),

- pr¹d wyjœciowy falownika ( A )

Przyk³ad nastawy:

FUNC

10d

FUNC FUNC

07E 5A7 9U3

FUNC

W przypadku gdy nie zarejestrowano b³êdów na wyœwietlaczu pojawi siê znak: 

Przyciœniecie klawisza  STOP  powoduje odblokowanie falownika.

Klawisz  FUNC  przywraca pierwotnie wyœwietlan¹ wartoœæ.

W tej funkcji zawarte s¹ informacje o drugim i trzecim awaryjnym wy³¹czeniu jeœli takie istnia³y.

W przypadku braku b³êdów na wyœwietlaczu pojawi siê znak           .

Przyk³ad nastawy:

FUNC

11d

FUNC

01E 09E

FUNC
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Nastawa czêstotliwoœci  wyjœciowejF  2

Wielopoziomowa regulacja jest mo¿liwa wówczas, kiedy wejœciom 5, 6, 7 przyporz¹dkowane s¹
odpowiednio funkcje CF1, CF2, CF3 (Patrz funkcje rozszerzone typu C).

38

Nastawianie czêstotliwoœci wy¿szej od 120Hz wymaga zmiany nastawy czêstotliwoœci
maksymalnej. ( Patrz funkcje rozszerzone typuA).
Wykorzystuj¹c funkcje rozszerzone typu A jest mo¿liwe zaprogramowanie maksymalnie
siedmiu poziomów czêstotliwoœci, które nastêpnie mo¿na wywo³aæ z pamiêci falownika poprzez
zwieranie lub rozwieranie zacisków programowalnych od 1 do7 w zale¿noœci od
przyporz¹dkowanych poziomów prêdkoœci (program ³¹czeñ dla ustawionych zacisków 5-7
przedstawia tabela ) W ten sposób mo¿na zrealizowaæ regulacjê wielopoziomow¹.

Nastawa czêstotliwoœci jest mo¿liwa podczas biegu silnika.

2F

5F

Funkcja            przeznaczona jest do programowania czêstotliwoœci wyjœciowej falownika. 

Poziom nastawy czêstotliwoœci ograniczony jest czêstotliwoœci¹ wzorcow¹ okreœlon¹ poprzez 

wybór charakterystyki U/f (patrz funkcja           ).

2F

-  przyciskami       lub        wybraæ funkcjê

-  nacisn¹æ przycisk  FUNC   jeden raz (na programatorze wyœwietlona zostanie zawartoœæ

   funkcji),

-  dokonaæ nastawy ¿¹danego poziomu czêstotliwoœci przyciskami       lub 

-  zatwierdziæ nastawê przyciskiem   FUNC

Przyk³ad nastawy:

7 6 5Pv24

CF1 CF2 CF3
Przyk³ad wykorzystania styków 7, 6, 5 
przy regulacji wielopoziomowej

poziom 1

poziom 2

poziom 3

poziom 4

poziom 5

poziom 6

poziom 7

Poziom
czêstotliwoœci

Styki

SW1 SW2 SW3

ON OFF

ON

ON

ON

OFF

OFFOFF

OFF

OFF

ON

ON

ON

ON

ON

OFF
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Nastawa kierunku obrotówF  4

FUNC4F

F

2F

r

Przyciskami lub nale¿y wywo³aæ funkcjê , przycisk

- Bieg do przodu

- Bieg do ty³u

Zmian zawartoœci funkcji a nastêpnie ich zatwierdzenie nale¿y dokonywaæ identycznie

jak pokazano na przyk³adzie funkcji .

a nastêpnie nacisn¹æ

Nastawa wzorca czêstotliwoœci  U/fF  5

Jeœli wybrano wzorzec U/f inny ni¿ opisuje tabela poni¿ej (patrz funkcje rozszerzone A62, A63,

A65) lub wybrano funkcje sterowania wektorowego SLV1, SLV2 (patrz funkcja AO)

wyœwietlacz bêdzie pokazywa³ znak .

00

01

02

03

04

05

VC
(sta³y moment)

VC
(sta³y moment)

VC
(sta³y moment)

VC
(sta³y moment)

VP1
(obni¿ony moment)

50Hz

50Hz

60Hz

60Hz

50Hz

60Hz

50Hz

100Hz

60Hz

120Hz

50Hz

60Hz

V
100%

f
50Hz

V
100%

f
60Hz

V
100%

f
50Hz

V
100%

f
60Hz

V
100%

f
50Hz 100Hz

V
100%

f
60Hz 120Hz

VP1
(obni¿ony moment)

Kod
Metoda

sterowania
Czêstotliwoœæ

bazowa
Wzorzec U/f

Czêstotliwoœæ
maksymalna

Specjalne wzorce U/f



Nastawa czasu przyspieszania
Nastawa czasu zwalniania

F

F

 6

 7

Wzmocnienie pocz¹tkowego momentu obrotowegoF  8

Jeœli w systemie regulacji U/f pocz¹tkowy moment obrotowy jest niewystarczaj¹cy mo¿na go
wzmocniæ poprzez zwiêkszenie napiêcia wyjœciowego w zakresie czêstotliwoœci jak na rys.
poni¿ej. Zwiêkszaj¹c moment obrotowy nale¿y zachowaæ ostro¿noœæ by nie spowodowaæ
samoczynnego wy³¹czenia napêdu.

40

Funkcja s³u¿y do programowania czasu, jaki up³ywa od momentu zadania rozkazu ruchu

przyciskiem RUN do chwili, gdy czêstotliwoœæ napiêcia wyjœciowego falownika osi¹gnie

wartoœæ wzorcow¹. Czas osi¹gniêcia czêstotliwoœci wyjœciowej mniejszej od wzorcowej jest

proporcjonalnie krótszy, jeœli charakterystyka przyspieszania jest liniowa.

Funkcja okreœla czas, w którym czêstotliwoœæ wyjœciowa wskutek podania rozkazu. STOP

zmienia siê od wartoœci wzorcowej do 0Hz.

Jeœli rozkaz STOP podany jest w chwili, gdy napiêcie wyjœciowe falownika ma czêstotliwoœæ

mniejsz¹ od wzorcowej, czas osi¹gniêcia wartoœci 0Hz jest krótszy. Czas zwalniania skraca siê

proporcjonalnie, jeœli charakterystyka zwalniania jest liniowa.

Drugie czasy przyspieszania i zwalniania s¹ aktywne gdy punkt na listwie zaciskowej z

przypisanym odpowiednim kodem ( kod 9-CH1 ) zwarty jest z punktem PV24.

Nastawa niemo¿liwa podczas biegu silnika.

6F

7F

7F

Przyk³ad nastawy:

- przyciskami lub wybraæ funkcjê lub

- programowaæ i zatwierdziæ tak jak pokazano dla funkcji

Jeœli czas nastawiony jest d³u¿szy ni¿ 999sek. (za pomoc¹ programatora DOP) wyœwietlacz

bêdzie pokazywa³ znak

6F

- przyciskami lub wybraæ funkcjê

- programowaæ i zatwierdziæ jak poprzednio.

Przyk³ad nastawy:

6F

Nastawa niemo¿liwa podczas biegu silnika.

Napiêcie
wyjœciowe

Hz
0

25
30

50
60

100%

21%

5
6
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Pos³uguj¹c siê poni¿sz¹ tabel¹ nale¿y wybraæ ¿¹dany tryb sterowania tzn. zadeklarowaæ miejsca
z których pochodzie bêd¹ instrukcje zadawania czêstotliwoœci i ruchu silnika.

Zmiana trybu sterowania.F 9

Nastawa niemo¿liwa podczas biegu silnika.

Analogowy sygna³ z zacisków FM i CM1 jest proporcjonalny do monitorowanego parametru tj.
czêstotliwoœci lub pr¹du wyjœciowego. Kalibracja polega na tym, ¿eby wskazówka miernika
wskazywa³a maksymaln¹ wartoœæ przy maksymalnej wartoœci monitorowanego parametru.

Maksymalne zakresy pomiarowe.
czêstotliwoœæ - 100% f  (zale¿nie od ustawionej funkcji A63 ),max

pr¹d - 200% I  falownika,wyj

moment - 200% Ma

Kalibracja miernika analogowego.F 10

Rozkaz ruchu Zadawanie czêstotliwoœci

Pulpit cyfrowy

Pulpit cyfrowy

Listwa zaciskowa

Listwa zaciskowa

Pulpit cyfrowy

Opcja 1

Opcja 1

Opcja 1

Opcja 1

Opcja 2

Opcja 2

Opcja 2

Opcja 2

Pulpit cyfrowy

Listwa zaciskowa

Listwa zaciskowa

Pulpit cyfrowy

Pulpit cyfrowy

Pulpit cyfrowy

Listwa zaciskowa

Listwa zaciskowa

Opcja 1

Opcja 1

Opcja 1

Opcja 1

Opcja 2

Opcja 2

Opcja 2

Opcja 2

Pulpit sterowania

00

01

02

03

04

05

06

07

08

09

10

11

12

13

14

15

Kod

Listwa zaciskowa

Listwa zaciskowa

Czêstotliwoœæ wyjœciowa w trybie pracy wielopoziomowej mo¿e byæ nastawiana dla ka¿dego
trybu sterowania.

Nastawa niemo¿liwa podczas biegu silnika.



Ta komenda pozwala na przywo³anie dowolnej funkcji rozszerzonej. Sposób wywo³ania funkcji 
rozszerzonych przedstawia poni¿szy przyk³ad.
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Nastawa niemo¿liwa podczas biegu silnika.

Nale¿y ustawiæ wartoœæ napiêcia wyjœciowego zgodnie z wartoœci¹ napiêcia znamionowego
silnika.

Nastawa napiêcia wyjœciowegoF  11

Przyk³ad nastawy:

F  11- przyciskami            lub            wybraæ funkcjê
- programowaæ i zatwierdziæ jak poprzednio.

Nastawa funkcji rozszerzonychF  14

Przyk³ad nastawy:

Kod funkcji 
rozszerzonej.

F  14

FUNC

FUNC

FUNC

0A

1A

0A

1A

Podczas biegu silnika funkcje rozszerzone mog¹ byc przywo³ywane a ich nastawy podgl¹dane
lecz me mo¿na ich zmieniaæ. Wyj¹tek stanowi¹ drugie czasy przyspieszania i zwalniania ( patrz
funkcje F6, F7 ).



Wybór metody sterowaniaA  0

Funkcja ta pozwala dokonaæ wyboru metody sterowania zgodnie z ni¿ej przedstawionym kodem
cyfrowym:
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Funkcje rozszerzone

A  0

FUNC

FUNC

0

1

2

3

4

5

Wzorzec U/f (VC)
Sta³y moment

0
f

V

Wzorzec U/f (VP1)
obni¿ony moment
1,5 mocy

0
f

V

Wzorzec U/f (VP2)
obni¿ony moment
1,7 mocy

0
f

V

Wzorzec U/f (VP3)
obni¿ony moment
2,0 mocy

0
f

V

Wzorzec U/f (SLV)
Bezczujnikowe
sterowanie
wektorowe

0
f

V

Wzorzec U/f (V2)
Sterowanie
wektorem
ze sprzê¿eniem
zwrotnym

0
f

V

Nastawa niemo¿liwa podczas biegu silnika.

Metody sterowania SLV i V2 zapewniaj¹ wysoki moment rozruchowy.



Nastawa mocy silnika Nastawa liczby biegunów uzwojenia
A

A

 1

 2

Dynamika regulacji czêstotliwoœciA  3

Komendy te s³u¿¹ do nastawiania mocy oraz liczby biegunów sterowanego silnik.
Fabrycznie ustawiono liczbê biegunów na 4. J
Jeœli nastawione wartoœci s¹ niew³aœciwe to podczas sterowania silnika metod¹ SLV mo¿emy nie
uzyskaæ w³aœciwych efektów.
Silnik, którego dane znamionowe s¹ ni¿sze od znamion falownika osi¹ga gorsze efekty pracy.
Metody SLV nie mo¿na wykorzystaæ do jednoczesnego sterowania dwóch lub wiêcej silników z
jednego falownika.
Jeœli w przypadku sterowania U/f znamiona silnika nie odpowiadaj¹ znamionom falownika nale¿y
wprowadziæ korektê.

Funkcja jest aktywna dla sterowania wektorowego z kontrol¹ po³o¿enia wektora pola ( V2 ).
Parametr zmienia dynamikê dzia³ania regulatora prêdkoœci w celu stabilizacji prêdkoœci silnika
niezale¿nie od dynamiki i wielkoœci zmian obci¹¿enia.

A  3

FUNC

0 0

99

0 0

FUNC

A  3

9.

0.

2.

Dynamika regulacji czêstotliwoœciA  4

Parametr A4 okreœla czêstotliwoœæ, od której rozpoczyna siê sterowanie silnika przez falownik
zgodnie z wybranym wzorcem czêstotliwoœci. Oznacza to, ¿e w zakresie czêstotliwoœci od 0Hz
do czêstotliwoœciA4 trwa asynchroniczny rozruch silnika.
Zakres nastawy od 0.1Hz do 9.99Hz co 0.01Hz.
Przyk³ad nastawy:

A  4

FUNC

50

99

10

FUNC

A  4

9.

0.

0.

44

Przyk³ad nastawy:

Nastawa niemo¿liwa 
podczas biegu silnika.

Nastawa niemo¿liwa 
podczas biegu silnika.

Napiêcie
wyjœciowe

Czêstotliwoœæ
maksymalna

0
0.10 9.99



Ograniczenie zakresu czêstotliwoœci 
wyjœciowych od do³u i od góry

A

A

 5

 6

Komendy te odnosz¹ siê do nastawy dolnej i górnej czêstotliwoœci okreœlonych parametrami A4,
A63. Wartoœæ zadan¹ czêstotliwoœci wyjœciowej mo¿na zmieniaæ tylko w paœmie ograniczonym
parametrami A5 i A6. Poza zakresem pasma falownik nie reaguje na zmiany sygna³u
zadaj¹cego. Okreœlenie wartoœci granicznych czêstotliwoœci ma sens wówczas, jeœli parametr
A5 nie jest mniejszy odA6. Dla nastawy 0Hz parametry nie funkcjonuj¹.

60
Czêstotliwoœæ
wyjœciowa (Hz)

Czêstotliwoœæ
zadawana (Hz)

0

20

45Czêstotliwoœæ
maksymalna (Hz)

Czêstotliwoœæ
minimalna (Hz)

Czêstotliwoœæ
maksymalna

A  5

FUNC

FUNC

0.0

201Przyk³ad nastawy:

Nastawa niemo¿liwa podczas biegu silnika.

A  5

FUNC

FUNC

0.0

201

Czêstotliwoœæ
minimalna

Parametry te pozwalaj¹ na wyeliminowanie z dostêpnego pasma czêstotliwoœci wyjœciowych
maksymalnie trzech zadeklarowanych czêstotliwoœci wraz z ich najbli¿szym otoczeniem. Celem
tych parametrów jest unikniêcie niepo¿¹danego zjawiska rezonansu mechanicznego uk³adu
napêdowego. Promieñ otoczenia mo¿na ustawiæ w zakresie od 0.5Hz do 9.9Hz.

Przeskok czêstotliwoœci rezonansu mechanicznego

A

A

A

 7

 8

 9

45

A  7

FUNC

FUNC

0.0

0.04

Przyk³ad nastawy: Czêstotliwoœæ
wyjœciowa (Hz)

Czêstotliwoœæ
zadawana (Hz)

0

20

40

0,5Hz

0,5Hz
1Hz

Zwalnianie

Przyspieszanie



Nastawa czêstotliwoœci impulsowaniaA  10

Czas odpowiedzi na sygna³ zadawania czêstotliwoœciA  11

Czêstotliwoœæ impulsowania zaworów tranzystorowych mo¿na dobieraæ z poœród dostêpnych 
wartoœci tj. 4kHz, 6kHz, 8kHz, 10kHz, 12kHz, 16kHz.
Im mniejsza czêstodiwoœæ impulsowania tym bardziej wzrasta ha³as magnetyczny silnika.

W przypadku zadawania czêstotiwoœci za pomoc¹ sygna³ów napiêciowych lub pr¹dowych z
zewn¹trz wskazane jest korzystaæ z tej funkcji. Powoduje on zmianê czasu odpowiedzi falownika
na sygna³ zadaj¹cy, a tym samym zmniejszenie wra¿liwoœci na zak³ócenia zewnêtrzne.

Przyk³ad nastawy:

Nastawa niemo¿liwa podczas biegu silnika.

A  10

FUNC
Zapis
fabryczny

6.0

2.0

FUNC

A  101

Przyk³ad nastawy:

Nastawa niemo¿liwa podczas biegu silnika.

A  11

FUNC
Zapis
fabryczny

8

1

FUNC

A  11

8

1 Czas odpowiedzi krótki

Czas odpowiedzi d³ugi

Parametry te umo¿liwiaj¹ nastawê maksymalnie 7 poziomów czêstotliwoœci wyjœciowych Ka¿dy
poziom czêstotliwoœci mo¿na wywo³aæ zwieraj¹c wyjœcia okreœlone jako CFl, CF2, CF3 z
punktem PV24 ( patrz opis funkcji F2 ).
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Wielopoziomowa nastawa czêstotliwoœci wyjœciowej
A

A

 12

 13
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Parametr ten pozwala na ustawienie poziomu termicznej ochrony napêdzanego silnika. Poziom
ochrony okreœlony jest w wartoœciach wzglêdnych i wynika z wartosci znamionowej pr¹du silnika
odniesionej do wartoœci znamionowej pr¹du falownika. Maksymalny poziom ochrony to 120%
pr¹du znamionowego falownika.

Poziom dzia³ania elektronicznego
przekaŸnika termicznegoA  23

Nastawa poziomu   =
Znamionowy pr¹d falownika

Znamionowy pr¹d silnika
x 100%

Nastawa niemo¿liwa podczas biegu silnika.

A  23

FUNC

0 0

20Przyk³ad nastawy:

20

FUNC

A  231

1

Parametr A24 umo¿liwia dopasowanie charakterystyki przekaŸnika do rodzaju obci¹¿enia.

Wybór charakterystyki elektronicznego
przekaŸnika termicznegoA  24

A  24

FUNC

0 0

2

Przyk³ad nastawy:

0

FUNC

A  241

Czas
(sek.)

0
20 100 150Czas

Wartoœæ pr¹du w %

Znamionowy
pr¹d falownika

Pr¹d
wyjœciowy

w %

0
20 60 120

Czêstotliwoœæ
wyjœciowa Hz

Charakterystyka
sta³omomentowa

Charakterystyka
zredukowana

5

80

100

60

Funkcja

Sta³y moment

Moment zredukowany

Ustawienie wolne

Nastawa

0

1

2



Nastawa liczby biegunów silnika 
dla monitorowania prêdkoœci obrotowej.A  25

Parametry A90, A91, A92 pozwalaj¹ na ustawienie parametrów regulatora PID.

Przyk³ad nastawy:

A  25

FUNC

4

48

2

FUNC

A  25

d  1

Nastawa niemo¿liwa podczas biegu silnika.

2, 4, 6, 10, 12, 14, 16, 18, 20. 24, 32, 36, 48

Wartoœci ustawialne

Nastawa skrajnych czêstotliwoœci regulacji zewnêtrznej
A

A

 26

 27

Parametry te pozwalaj¹ na obustronne ograniczenie zakresu regulacji czêstodiwoœci wyjœciowej
dokonywanej z zewn¹trz za pomoc¹ np. potencjometru, lub poprzez podawanie sygna³u
napiêciowego (0-10V lub 0-5V) lub pr¹dowego (4-20mA) wprowadzanego na zaciski
odpowiednio O-L lub OI-L.

A  26

FUNC

FUNC

0 0

201

Nastawa niemo¿liwa podczas biegu silnika.

Przyk³ad nastawy:

60

Czêstotliwoœæ
wyjœciowa (Hz)

Czêstotliwoœæ
zadawana (Hz)

0

30

50

UWAGA:

Kiedy funkcjeA26 iA27 s¹ zadeklarowane i kiedy zadawany sygna³ minimalny (0V lub 4mA)
mo¿e siê zdarzyæ, ¿e czêstotliwoœæ realizowana bêdzie mniejsza od zadanej o 0.1 do 0.3Hz.

48
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UWAGI:

Gdy ustawiona jest wartoœæ 0%, obwód BRD nie bêdzie pracowa³. Gdy wartoœæ T przewy¿sza
wartoœæ nastawion¹, obwód BRD nie bêdzie pracowa³. Kiedy montowana jest zewnêtrzna
jednostka BRD, nale¿y ustawiæ wartoœæ wspó³czynnika na 0 i usun¹æ wewnêtrzny i zewnêtrzny
opornik hamuj¹cy.

Nastawa ponownego samoczynnego rozruchu.A  34

Parametr A34 uaktywnia funkcjê samoczynnego ponownego rozruchu po zaniku napiêcia
zasilania jeœli zadeklarowano „3". Jeœli wartoœæ parametruA34 jest „ 0 ", ponowne samoczynne
za³¹czenie jest niemo¿liwe, a falownik sygnalizuje stan awaryjny. Ustawienie parametru A34
na „1" spowoduje zatrzymanie napêdu po „krótkotrwa³ym" zaniku napiêcia. Aby nie
powodowaæ przestojów napêdu nale¿y ustawiæ parametr A34 na „2". Wtedy po chwilowym
zaniku napiêcia silnik natychmiast jest zasilany.

A  34

FUNC

3

FUNC

A  340

Przyk³ad nastawy:
Funkcja

Zatrzymanie i sygnalizacja awarii

Zatrzymanie napêdu

Lotny rozruch

Rozruch od 0Hz

Nastawa

0

1

2

3

Nastawa niemo¿liwa podczas biegu silnika.

Hamowanie dynamiczne obwodem BRDA  38

E 6

Parametr A38 okreœla procentowy udzia³ czasu za³¹czenia obwodu BRD ( obwód hamowania
dynamicznego) w czasie 100sek. procesu hamowania dynamicznego. W przypadku
przekroczenia wspó³czynnika czasowego wykrywamy jest wzrost napiêcia spowodowany
zablokowaniem funkcji BRD i pojawienie siê b³êdu

Nastawa niemo¿liwa podczas biegu silnika.

Dzia³anie funkcji:

055, 075HFE

RB2, dwa szeregowo 
(70?  lub wiêkszy)

Max. 10(%)

80  30W?

Max. 1.5(%)

Model

Zewnêtrzny opornik

Udzia³ procentowy

Wbudowany opornik

Udzia³ procentowy

BRD ON

on on on

t1 t2 t3

100 sekund

t1 + t2 + t3
100 sekund x100T =



Sygnalizacja przekroczenia/osi¹gniêcia 
poziomu czêstotliwoœci

A

A

 39

 40

Parametry A39, A40 wyznaczaj¹ poziomy czêstotliwoœci, których przekroczenie jest
sygnalizowane zmian¹ stanu logicznego wyjœcia uniwersalnego AR (patrz funkcja CIO)
Parametr A39 okreœla pocz¹tek sygnalizacji przekroczenia zadeklarowanego w nim progu
czêstotliwoœci podczas przyspieszania. Parametr A40 okreœla koniec sygnalizacji przekroczenia
zadeklarowanego progu czêstotliwoœci podczas zwalniania. Dzia³anie parametrów A39 i A40
przedstawiono poni¿ej. Funkcja sygnalizacji przekroczenia poziomu czêstotliwoœci jest
realizowana za pomoc¹ parametruA49.

Przyk³ad nastawy:

A  39

FUNC

FUNC

0 0

0.0

4

A  40

FUNC

FUNC

0 0

0.0

4

-0,5Hz

+0,5Hz

Czêstotliwoœæ
wyjœciowa (Hz)

+1,5Hz

-1,5Hz

ON

60ms
Sygna³
wyjœciowy

Czas
ruchu

40A

39A

60ms

ON
0

Nastawa niemo¿liwa podczas biegu silnika.

Wybór sygna³u monitorowaniaA  44

50

Parametr A44 umo¿liwia wybór jednej z wielkoœci, której sygna³ kontrolny pojawi   siê miêdzy 
zaciskami FM i CM1.

A  44

FUNC

FUNC

3

0

Przyk³ad nastawy:
Funkcja

Czêstotliwoœæ wyjœciowa - sygna³ 

Pr¹d wyjœciowy - sygna³ analogowy

Moment - sygna³ analogowy

Czêstotliwoœæ wyjœciowa - sygna³ 

Nastawa

0

1

2

3

Nastawa niemo¿liwa podczas biegu silnika.
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Skalowanie monitorowania czêstotliwoœci zadanej.A  47

Parametr A47   umo¿liwia  skalowanie  monitorowania  czêstotliwoœci   zadanej. 
Przeskalowana wartoœæ jest monitorowana w funkcji 3d

A  47

FUNC

0.1

9.9

FUNC

A  47

9

0

4

Przyk³ad nastawy:

Przyk³ad nastawy:

Nastawa niemo¿liwa podczas biegu silnika.

Zakres napiêciowy sygna³u zadawania czêstotliwoœci.A  48

Parametr A48 ustala zakres napiêcia wejœciowego zadawania czêstotliwoœci na zacisku 
listwy sygna³ów steruj¹cych wzglêdem zacisku L.

Nastawa Funkcja

Max. 5V

Max. 10V

0

1

A  48

0

1

FUNC

FUNC

H OI LO

VRO
(500 - 2k )Ù

H OI LO

DC 0-5V
DC 0-10V

Impedancja
wejœciowa 30kÙ



Nastawa trybu pracy komparatora 
sygnalizacji poziomu czêstotliwoœci.A  49

Parametr A49 umo¿liwia tryb sygnalizacji  przekroczenia  b¹dŸ osi¹gniêcia zadanych  progów 
czêstotliwoœci.

A  49

FUNC

FUNC

2

0

Nastawa Funkcja

Sygnalizacja osi¹gniêcia czêstotliwoœci ( F2 )

Sygnalizacja przekroczenia czêstotliwoœci
(A39/A40).

0

2
Sygnalizacja osi¹gniêcia czêstotliwoœci
(A39/A40)

1

Przyk³ad nastawy:

2F

0

0,5Hz

60ms

Sygnalizacja osi¹gniêcia
poziomu F2

Czêstotliwoœæ
wyjœciowa (Hz)

1,5Hz

ON
Sygna³
osi¹gniêcia

1

39

0,5Hz

60ms

Sygnalizacja przekroczenia
czêstotliwoœci (A39/A40)

Czêstotliwoœæ
wyjœciowa (Hz)

1,5Hz

ON
Sygna³
osi¹gniêcia

40AA

2

39

0,5Hz

60ms

Sygnalizacja przekroczenia
czêstotliwoœci (A39/A40)

Czêstotliwoœæ
wyjœciowa (Hz)

1,5Hz

ON
Sygna³
osi¹gniêcia

40A

A

Ponowny rozruch po puszczeniu silnika wybiegiemA  54

Parametr A54 pozwala na przejêcie sterowania nad luŸno obracaj¹cym siê wa³em silnika po 
u¿yciu funkcji  FRS (wybieg silnika).

A  54

FUNC

FUNC

01

00

Nastawa Funkcja

Lotny start

Zatrzymanie i rozruch od "0"

0

1

Przyk³ad nastawy:

52
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Obni¿enie napiêcia podczas rozruchu.A  58

Parametr A58  pozwala na uzyskanie „ miêkkiego " rozruchu silnika przez redukcjê napiêcia 
wyjœciowego falownika w pocz¹tkowej fazie rozruchu.

A  59

FUNC

0.0

9.9

FUNC

A  59

9

0

4

Przyk³ad nastawy:

Nastawa niemo¿liwa podczas biegu silnika.

A  58

FUNC

FUNC

6

0

6

0

:Brak obni¿enia 
napiêcia wyjœciowego

:Bardzo du¿y efekt 
obni¿enia napiêcia 
wyjœciowego

Nastawa czêstotliwoœci pracy chwilowej.A  59

Parametr A59 umo¿liwia nastawienie czêstotliwoœci chwilowej pracy falownika podczas 
której testuje siê dzia³anie uk³adu napêdowego.

Przyk³ad nastawy:

Nastawa niemo¿liwa podczas biegu silnika.

Zale¿noœci czasowe:

SWJG

SWFW

Ruch
silnika

Wybieg

PV24 FW 8 3

SWFW SWJG

(REV) (JG)
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Nastawa czêstotliwoœci bazowej.
Nastawa czêstotliwoœci maksymalnej.

A

A

 62

 63

Parametr A62 i A63 pozwalaj¹ modelowaæ wyjœciowe charakterystyki napiêciowo-
czêstotliwoœciowe falownika w sposób jak pokazano na poni¿szych wykresach.

A  59

FUNC

0.0

9.9

FUNC

A  59

9

0

4

30Hz
0

60Hz 120Hz 400Hz

v
100%

zakres nastaw

0
50Hz 120Hz

v
100%

0
50Hz

v
100%

Czêstotliwoœæ bazowa 50Hz 
Czêstotliwoœæ max 50Hz

Czêstotliwoœæ bazowa 50Hz 
Czêstotliwoœæ max 120Hz

Przyk³ad nastawy:

Uwagi:

1. Przy pracy z czêstotliwoœci¹ powy¿ej 60Hz nale¿y u¿ywaæ silników specjalnej konstrukcji 

poniewa¿, ulegaj¹ zmianie ich parametry. Szczególnie gwa³townie rosn¹ straty mocy w 

obwodach magnetycznych. Dlatego tez wydajnoœæ pr¹dowa falownika musi byæ 

zwiêkszona nawet jeœli silnik i falownik odpowiadaj¹ sobie moc¹ 
2. Nastawy charakterystyk napieciowo-czêstotliwoœciowych mog¹ byæ dokonywane tak¿e 

przy u¿yciu funkcji           przy czym aktualne s¹ te nastawy, które dokonane by³y ostatnio. 

Je¿eli dokonano nastawy wzorca U/f za pomoc¹ funkcji            po uprzednim ustawieniu 

parametrów A62 i A63 to parametry te s¹ ju¿ nieaktualne. Nale¿y wprowadziæ je ponownie.
3. Jeœli czêstotliwoœæ bazowa lub maksymalna przekracza 120Hz nale¿y rozszerzyæ zakres 

do 360Hz przy u¿yciu parametru A64.
4. Jeœli czêstotliwoœæ maksymalna A63 jest mniejsza od bazowej A62 to czêstotliwoœæ 

bazowa zostaje automatycznie ograniczona do wartoœci A63.

5F

5F
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Parametr A64 pozwala zwiêkszyæ czêstotliwoœæ maksymaln¹ z wartoœci 120Hz do 360Hz.

Rozszerzenie zakresu czêstotliwoœciA  64

Nastawa niemo¿liwa podczas biegu silnika.

Przyk³ad nastawy:

A  64

FUNC

FUNC

00

201

4

Tryb kasowania alarmuA  86

Parametr A86 pozwala na ustalenie sposobu kasowania alarmu za pomoc¹ zbocza 
narastaj¹cego lub opadaj¹cego.

Nastawa Sposób kasowania

Reset

Alarm
0

1

Reset

Alarm

A  86

FUNC

FUNC

1

0

Przyk³ad nastawy:

Kalibracja sygna³ów zadawania czêstotliwoœci
A

A

 80

 81

A  80 sygna³ napiêciowy O-L A  81 sygna³ pr¹dowy OI-L

A  80

FUNC

FUNC

00

552

0Nastawa niemo¿liwa podczas biegu silnika.

Przyk³ad nastawy:

Parametry A80 i A81 umo¿liwiaj¹ zmianê nachylenia charakterystyki przetworników A/C. Tych
parametrów nale¿y u¿ywaæ tylko wtedy gdy zewnêtrzne sygna³y zadaj¹ce nie odpowiadaj¹
czêstotliwoœci wyjœciowej.



56

Nastawy parametrów regulatora PID

A

A

A

 90

 91

 92

A

A

A

 90

 91

 92

Tryb pracy regulatora PIDA  94

Parametry A90, A91, A92 pozwalaj¹ na ustawienie parametrów regulatora PID.

wspó³czynnik wzmocnienia 

wspó³czynnik ca³kowania

wspó³czynnik ró¿niczkowania

Wspó³czynnik Zakres nastawy 

P

D

I

0.0 - 5.0

0 - 100.0

0.0 - 15.0s

A  90

FUNC

1.0

5.0Przyk³ad nastawy:

0.0

FUNC

A  90

Nastawa niemo¿liwa podczas biegu silnika.

Parametr A94 pozwa³a na korzystanie z opcji regulatora PID oraz wyboru wejœcia sprzê¿enia 
zwrotnego ( sygna³ napiêciowy lub sygna³ pr¹dowy).

A  94 0

4

FUNC

FUNC

Przyk³ad nastawy:

Nastawa niemo¿liwa podczas biegu silnika.

Sygna³
sprzê¿enia
 zwrotnego

Mno¿nik
wspó³czynnika

ca³kowania

funkcje regulatora PID zablokowane

x 1

x 1

x 10

x 10

P

P

D

I

I

sygna³ pr¹dowy (OI-L)

sygna³ pr¹dowy (O-L)

sygna³ napiêciowy (OI-L)

sygna³  (O-L)napiêciowy

Nastawa
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Parametr A95 pozwala na wybranie Ÿród³a sygna³u steruj¹cego: korzystaj¹c z mo¿liwoœci 
jakie daje funkcja F9 lub korzystaj¹c z opcji ragulatora PID i sygna³u sprzê¿enia zwrotnego.

Wybór Ÿród³a sygna³u steruj¹cegoA  96

Parametr A96 pozwala na skalowanie poziomu Ÿród³a sygna³u steruj¹cego w przypadku pracy 
regulatora PID.
Parametr A96 jest aktywny tylko podczas aktywnej opcji regulatora PID oraz gdy wartoœæ
parametru           jest ustawiona na „0"
Gdy wejœcie napiêciowe ( O-L ) wykorzystywane jako wejœcie sygna³u sprzê¿enia zwrotnego 
pracuje w zakresie 0-10V, wtedy wartoœæ parametru A96 jest z zakresu 0-200%. W przypadku 
gdy wejœcie to pracuje w zakresie 0-5 V, wartoœæ parametru A96 jest z zakresu 0-100%

A  96

Nastawa niemo¿liwa podczas biegu silnika.

Nastawa Opcja

A  96

�ród³o sygna³u steruj¹cego

zale¿y od funkcji
0

1
F  9

�ród³o sygna³u steruj¹cego
wybierane

zale¿y od funkcji

A  94

FUNC

FUNC

4

0

Przyk³ad nastawy:

Nastawa niemo¿liwa podczas biegu silnika.

A  94

FUNC

FUNC

4

0

Przyk³ad nastawy:

Wybór Ÿród³a sygna³u steruj¹cegoA  95
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Dostrojenie falownika do parametrów silnikaA  97

Wybór parametrów silnikaA  98

Wybór opcji Ro-TA  99

Parametr A97  pozwala  na  dostosowanie   algorytmu   sterowania   falownika  do
parametrów zasilanego silnika.

Nastawa niemo¿liwa podczas biegu silnika.

Przyk³ad nastawy:

Nastawa Funkcja

Dostrojenie nieaktywne

Pomiar parametrów silnika 
podczas biegu

0

2

A  97

FUNC

FUNC

2

0
1

Pomiar parametrów silnika 
podczas postoju

Parametr A98 pozwala na dobór odpowiedniego algorytmu sterowania falownika na 
podstawie ju¿ istniej¹cych parametrów danej serii silników.

Nastawa niemo¿liwa podczas biegu silnika.

Przyk³ad nastawy:

Nastawa Parametry zapisane

Silniki Hitachi starszej 
generacji

Silniki Hitachi nowszej 
generacji

0

2

FUNC

FUNC

2

0
1

Parametry uzyskane 
na drodze dostrojenia

A  98

Opcja niewykorzystywana



Wejœcia uniwersalne.
C  0

C  7

Parametry od CO do C7 pozwalaj¹ zmieniaæ znaczenie zacisków wejœciowych oznaczonych
cyframi l, 2, 3, 4, 5, 6, 7 przyporz¹dkowuj¹c im jedn¹ z ni¿ej wymienionych mo¿liwoœci oznaczonych
kodem od 0 do 28.

Przyporz¹dkowanie parametrów typu C 
zaciskom wejœæ od 1 do 7.

FM

CM1

PLC

P24

FW

8

7

6

5

4

3

2

1

H

Listwa zaciskowa

Lista funkcji mo¿liwych do przyporz¹dkowania zaciskom 1-7

Parametr Nazwa funkcji
Zacisk

wejœciowy
Ustawienia
fabryczne

Nastawa wyjœcia nr 1

Nastawa wyjœcia nr 2

Nastawa wyjœcia nr 3

Nastawa wyjœcia nr 4

Nastawa wyjœcia nr 5

Nastawa wyjœcia nr 6

Nastawa wyjœcia nr 7

Nastawa wyjœcia nr 8

1

2

3

4

5

6

7

8

18

16

5

11

9

2

1

0

C0

C1

C2

C3

C4

C5

C6

C7
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Kod Nazwa funkcji Znaczenie funkcjiKod Nazwa funkcji Znaczenie funkcji

9

11

12

13

14

15

16

18

27

28

Wybieg silnika

Wybieg silnika

Wyzwolenie zewnêtrzne

Funkcje USP

Wybór Ÿród³a zasilania

Blokada nastaw

Wybór wejœcia O-L/OI-L

Reset

Motopotencjometr "góra"

Motopotencjometr "dó³"

FRS

FRS

EXT

USP

CS

SFT

AT

RS

UP

DWN

0

1

2

3

4

5

6

7

8

REV Bieg „ w ty³ "

Pierwsza prêdkoœæ

Druga prêdkoœæ

Trzecia prêdkoœæ

Bieg próbny

Hamowanie DC

Nastawy fabryczne

Drugi rodzaj funkcji

Drugie czasy przy-
spieszania i zwalniania

CF1

CF2

CF3

JG

DB

STN

SET

9 Wybieg silnikaFRS

CH1

Uwagi:
Ustawienie takich samych kodów na dwóch ró¿nych wejœciach nie zostanie przyjête Nastawa
niemo¿liwa podczas biegu silnika.
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Wyjœcia sygnalizacji.

Parametry C10 i C11  umo¿liwiaj¹ wyprowadzenie dwóch z trzech dostêpnych sygna³ów 
sygnalizacji stanu falownika.

C 10

C 11

Przyk³ad nastaw:

Kod Nazwa funkcji
Zacisk

wyjœciowy
Ustawienia
fabryczne

Nastawa wyjœcia nr 11

Nastawa wyjœcia nr 12

11

12

0

1

C10

C11

Kod Nazwa funkcji Znaczenie funkcji

FA1
Sygna³ przekroczenia/osi¹gniêcia 
poziomu czêstotliwoœci

1

2

RUN Sygna³ ruchu

Sygna³ przeci¹¿enia momentemOTQ

Lista funkcji mo¿liwych do przyporz¹dkowania 
zaciskom 11,12.

CM2

12

11

AL2

AL1

AL0

Listwa zaciskowa

Nastawa niemo¿liwa podczas biegu silnika.

C 20 Rodzaj styków dla wejœæ programowalnych 1-7

Parametr C20 umo¿liwia dobór zestawu styków programowalnych w zale¿noœci od potrzeb 
zewnêtrznego uk³adu steruj¹cego prac¹ falownika.

Przyk³ad nastaw:

a: styk normalnie otwarty b: styk normalnie zamkniêty

Nastawa

Z
a
ci

sk
iw

yj
œc

io
w

e

bb

d C b A 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0

b

b

b

a

b

b b

b

a a

a

a

b b

a

a

b

a b

a a a a a a a

b b b a a a a

a a a b b a a

Wartoœæ ustawiona fabrycznie

4

3

2

b a a b a b a a b b a b a b a

b

b

b a

b

b

b

F E

Nastawa niemo¿liwa podczas biegu silnika.



Rodzaj styków dla wyjœæ programowalnych 11,12
oraz wyjœcia alarmuC 21
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Parametr C21 umo¿liwia dobór zestawu styków wyjœæ 11, 12 oraz wyjœcia przekaŸnikowego 
alarmu.
a: styk normalnie otwarty b: styk normalnie zamkniêty

Nastawa

Z
a
ci

sk
i

w
yj

œc
io

w
e

Alarm

ab

7

11

12

6 5 4 3 2 1 0

b

b

b

b

b

b b

b

b b

b

a

a a

a

a

a

a a

a

a

a

Przyk³ad nastawy:

Wartoœæ ustawiona fabrycznie

Nastawa niemo¿liwa podczas biegu silnika.



8.  Funkcje zabezpieczaj¹ce

Falowniki J300 wyposa¿one s¹ w funkcje zabezpieczaj¹ce przed nadmiernym pr¹dem, za
wysokim i zbyt niskim napiêciem, chroni¹ce falownik. W przypadku zadzia³ania funkcji
zabezpieczaj¹cej wyjœcie zostaje od³¹czone a silnik biegnie swobodnie. Stan blokady falownika
trwa do chwili skasowania b³êdu przyciskiem RESET.

62

Zabezpieczenie
nadpr¹dowe

Zabezpieczenie
przeci¹¿eniowe

Przeci¹¿enie rezystora 
hamuj¹cego

Zabezpieczenie
nadnapiêciowe

B³¹d EEPROM

Zabezpieczenie
podnapiêciowe

B³¹d CT

B³¹d CPU

Wyzwolenie
zewnêtrzne

B³¹d USP

Zabezpieczenie przed
zwarciem doziemnym

E 01

E 02

E 03

E 05

E 06

E 07

E 08

E 09

E 10

E 11

E 12

E 13

E 14

Funkcja

Wykrycie nadmiernego pr¹du
p³yn¹cego przez falownik za
pomoc¹ czujników CT podczas
nag³ego zwalniania powoduje
zablokowanie falownika i od³¹-
czenie wyjœcia. Podwy¿szony pr¹d
jest tak¿e wykrywany w module
mocy i sygnalizowany.

Sta³a prêdkoœæ

Zwalnianie

Przyspieszanie

Przeci¹¿enie silnika wykrywa przekaŸnik termiczny
falownika i powoduje od³¹czenie wyjœcia falownika

W przypadku przekroczenia wspó³czynnika
czasowego pracy rezystora hamuj¹cego, wykrywany
jest wzrost napiêcia spowodowany zatrzymaniem
funkcji BRD i wyjœcie falownika zostaje od³¹czone.

Gdy napiêcie czujnika napiêcia przekroczy okreœlony
poziom z powodu energii odzyskiwanej przy
hamowaniu silnika, nast¹pi zablokowanie falownika
powoduj¹c od³¹czenie wyjœcia falownika.

W przypadku wadliwego dzia³ania wbudowanej
pamiêci z powodu zak³óceñ lub nadmiernego wzrostu 
temperatury, nast¹pi zablokowanie falownika
powoduj¹c od³¹czenie wyjœcia falownika.

Obni¿enie napiêcia wejœciowego falownika powoduje
wadliwe dzia³anie uk³adu sterowania jak równie¿
zmniejszenie momentu obrotowego i przegrzewanie
silnika. Gdy napiêcie wejœciowe spada poni¿ej 300V
do 320 V wyjœcie falownika zostaje od³¹czone.

Nienormalny   stan   czujników   pr¹du,   od³¹czenie 
wyjœcia falownika.

Wadliwe dzia³anie lub nienormalny stan procesora, 
wyjœcie falownika od³¹czone.

Stan nienormalny urz¹dzeñ zewnêtrznych powoduje 
od³¹czenie wyjœcia falownika.

B³¹d w³¹czenia zasilania podczas pracy falownika (gdy
funkcja USP jest wybrana - zabezpieczenie przed
w³¹czeniem zasilania po zaniku napiêcia ).

Falownik jest zabezpieczony przed zwarciem
doziemnym miêdzy falownikiem a silnikiem, przy
w³¹czonym zasilaniu.

Opis funkcji Stan
wyœwietlacza
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Zabezpieczenie nadnapiêciowe
wejœciowe

Zabezpieczenie
zanikiem zasilania

 przed nag³ym 

B³êdy po³¹czeñ wewnêtrznych

Gdy napiæcie wejúciowe jest wy¿sze od
dopuszczalnego, po 100 sekundach od wykrycia
lego stanu wyjúcie falownika jest odùàczone.
Kiedy napiæcie wejúciowe jest od 500V do 53OV
mogà zostaã zniszczone obwody bædàce
bezpoœrednio pod napiêciem

Kiedy zanik napiêcia zasilania jest d³u¿szy od
I5ms, wyjœcie falownika jest od³¹czone. Gdy
zanik napiêcia zasilania jest doœæ d³ugi, sygna³
b³êdu jest wyœwietlony. Po wybraniu funkcji
restartu, dana funkcja jest zablokowana.

Wykrywa b³êdy po³¹czeñ 
w obwodach falownika

Sta³a prêdkoœæ

B³êdy po³¹czeñ w p³ytach 
opcyjnych

Wykrywa b³êdy po³¹czeñ
w p³ytach opcyjnych (PCB)

B³¹d zaniku fazy Gdy zostanie wykryty zanik fazy: na wejœciach 
falownika R(L1), S(L2), T(L3) wyjœcie falownika 
zostanie od³¹czone

Zabezpieczenie modu³u mocy W przypadku zwarcia na
w y j œ c i u f a l o w n i k a l u b
zahamowania silnika, przez
falownik p³ynie du¿y pr¹d. Po
osi¹gniêciu okreœlonego
poziomu pr¹du p³yn¹cego
przez zasilacz lub temperatury
g³ównych elementów wyjœcie
falownika bêdzie od³¹czone.

Zwalnianie

Przyspieszanie

Stop

Opcja 1

Opcja 2

Opcja 1

Opcja 2

E 15

E 16

E 17

E 18

E 19

E 20

E 31

E 32

E 33

E 34

E 24

Uwagi: 1. Je¿eli wyst¹pi³ b³¹d nacisn¹æ przycisk RESET lub dokonaj resetu przez zwarcie 
punktów RS i PV24 na listwie zaciskowej falownika.

2. Nie nale¿y resetowaæ falownika przez zdjêcie napiêcia zasilania.
3. Zdjêcie napiêcia zasilania z falownika podczas zwalniania spowoduje b³¹d.
4. Okresowe zaniki napiêcia zasilania w okresach 15ms mog¹ byæ krótsze zale¿nie 

od Ÿród³a zasilaj¹cego.
5. Kiedy zainstalowana jest p³yta opcyjna PCR J-FB mog¹ wystêpowaæ b³êdy pracy 

tej p³yty takie jak:

Brak po³¹czenia z ENCODEREM -

Przekroczenie dopuszczalnej prêdkoœci -

B³¹d pozycjonowania -

Przerwanie po³¹czenia z termistorem -

Przegrzanie silnika -

B³êdna praca CPU - 
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Komunikaty dodatkowe:

Ten stan wyœwietlacza sygnalizuje szcz¹tkowe napiêcie obwodów zasilacza
wystêpuj¹ce w falowniku. Ponowne za³¹czenie napiêcia zasilania usunie ten stan.

Ten stan wyœwietlacza sygnalizuje przekroczenie liczby cyfr 
na wyœwietlaczu

Sygnalizacja braku zasilania.

Ten stan wyœwietlacza sygnalizuje wybranie funkcji restartu po zaniku zasilania
(podczas restartu).

Pomyœlnie zakoñczone samostrojenie.

Samostrojenie nie zosta³o zakoñczone pomyœlnie.

Stan oczekiwania na normalny poziom napiêcia.

Stan
wyœwietlacza

Opis funkcji



Ostrze¿enia:

�Podczas dokonywania konserwacji i przegl¹dów zasilanie musi byæ wy³¹czone.

�Konserwacje i przegl¹dy mo¿na rozpocz¹æ, gdy po wy³¹czeniu zasilania zgaœnie lampka
CHARGE na p³ycie steruj¹cej. Natychmiast po zgaœniêciu lampki na szynie napiêcia
sta³ego wystêpuje napiêcie szcz¹tkowe oko³o 50V. Gdy lampka przestanie b³yskaæ
mo¿na przyst¹piæ do pracy.

�Nie wolno ci¹gn¹æ za przewody przy roz³¹czaniu z³¹cz.

Uwagi ogólne.

Nale¿y zadbaæ o czystoœæ urz¹dzenia i o to, ¿eby py³ lub cia³a obce nie dosta³y siê do jego 
wnêtrza. Zwracaæ szczególn¹ uwagê na przerwy w przewodach i omy³ki przy po³¹czeniach 
Urz¹dzenia elektroniczne utrzymywaæ z dala od wilgoci i olejów. Py³, opi³ki i inne obce cia³a 
mog¹ uszkodziæ izolacjê powoduj¹c niespodziewane wypadki, trzeba wiêc zwróciæ na to 
specjaln¹ uwagê.

Uwagi: 1: Je¿eli falownik pracuje w warunkach wysokiej temperatury i du¿ego obci¹¿enia,
jego trwa³oœæ ulegnie znacznemu skróceniu.

                2: Je¿eli falownik by³ magazynowany trzy lata lub d³u¿ej nale¿y:
a - na czas 1 godziny przy³o¿yæ napiêcie równe 80% znamionowego napiêcia
kondensatora, w normalnej temperaturze, 
b - zwiêkszyæ napiêcie do 90% na 1 godzinê, 
c - przy³o¿yæ napiêcie znamionowe na 5 godzin.

                3: Gdy konieczny jest przegl¹d p³ytek drukowanych, trzeba zapobiec
uszkodzeniom spowodowanym elektrycznoœci¹ statyczn¹.
Mikroprocesory i uk³ady scalone zainstalowane na p³ycie drukowanej mog¹
zostaæ uszkodzone przez elektrycznoœæ statyczn¹, nale¿y wiec uziemiæ sto³y 
robocze, lutownice i siebie przed przyst¹pieniem do pracy na p³ycie
drukowanej

                4: Falownik nie ma zabezpieczenia przed uszkodzeniem jednej z faz.
Konsekwencje  wyst¹pienia  takiego   zdarzenia   mog¹   byæ   nastêpuj¹ce:
- przewidywana trwa³oœæ g³ównego kondensatora skróci siê, poniewa¿
wzroœnie sk³adowa zmienna pr¹du przep³ywaj¹cego przez niego
Z ma³ym obci¹¿eniem falownik bêdzie pracowa³ normalnie.
- gdy obci¹¿enie jest zbyt du¿e, zadzia³a zabezpieczenie przepiêciowe i
przetê¿eniowe

5: Ze wzglêdu na mo¿liwoœæ uszkodzenia konwertera w przypadku gdy wyst¹pi¹ 
nastêpuj¹ce warunki:
- gdy moc zasilania jest dziesiêciokrotnie wiêksza od mocy falownika
- gdy wystêpuj¹ gwa³towne zmiany napiêcia zasilania.

Zalecamy zainstalowanie po strome zasilania d³awika o spadku napiêcia oko³o 
3% napiêcia zasiania ( spadek napiêcia przy znamionowym pr¹dzie )

Przegl¹dy:
- Przegl¹d codzienny
- Przegl¹d okresowy (w przybli¿eniu raz na rok)
- Pomiary rezystancji, próby napiêciowe

9.  Konserwcja i przegl¹dy
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Próby napiêciowe nale¿y wykonywaæ przy zaciskach zwartych jak pokazano poni¿ej i w 
opisanych warunkach:
�pomiar rezystancji izolacji wykonaæ miêdzy pokazanymi poni¿ej zaciskami a ziemi¹
      przy napiêciu 500V=, zmierzona wartoœæ powinna wynosiæ 5MÙ lub wiêcej.
�Przy próbach napiêciowych, napiêcie 2000V nale¿y przyk³adaæ na jedn¹ minutê
      miêdzy pokazane poni¿ej zaciski a ziemiê.
�Prób izolacji i prób napiêciowych nie nale¿y wykonywaæ na  innych zaciskach
      pokazane na rysunku poni¿ej.
Przy wykonywaniu prób wytrzyma³oœci elektrycznej powoli zwiêkszaæ przy³o¿one napiêcie, 
po czym zmniejszaæ je do 0V.

�Usun¹æ po³¹czenie ZNR miêdzy zaciskami G(PE) i T(L3) przed wykonaniem pomiaru
      rezystancji izolacji. Po dokonaniu pomiaru po³¹czyæ ZNR na nowo.

Megaomierz

Czas Czas

0,1s lub wiêcej

W³aœciwy kszta³t 
przyk³adanego napiêcia

Z³y kszta³t 
przyk³adanego napiêcia

(RB)
RB

(L1)
R

(L2)
S

(L3)
T

(+1)
PD

(+)
P

(-)
N

(T1)
U

(T2)
V

(T3)
W

RB
(L1)
R

(L2)
S

(L3)
T

(+1)
PD

(+)
P

(-)
N

(T1)
U

(T2)
V

(T3)
W

(PE)
G

ZNR
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10. Specyfikacje standarowe

Model

Napiêcie wejœciowe 3 x 380+415V±10%   50Hz 
3 x 400+460V±10%   60Hz

Typ obudowy IP20 IP00

Napiêcie wyjœciowe 3 x 380+460V (odpowiednio do poziomu napiêcia wejœciowego)

Czêstotliwoœæ wyjœciowa od 0.1 do 400Hz

Dok³adnoœæ nastawy 
czêstotliwoœci

cyfrowa ±0.01%,  analogowa ±0.1%

Rozdzielczoœæ nastawy 
czêstotliwoœci

cyfrowa 0.01Hz/60Hz, analogowa fmax/1000

Charakterystyki U/f
Wszelkie mo¿liwe typy, du¿y moment rozruchowy.

(charakterystyki sta³omomontowe i zmiennomomentowe)

Czas przyspieszania/zwalniania od 0.01 do 3000sek. ustawiane indywidualnie

Moment rozruchowy 150% lub wiêkszy

Moment
hamuj¹cy

Hamowanie
z odzyskiem
na kondensator
Hamowanie
z odzyskiem  na 
opornik zewnêtrzny

Hamowanie pr¹dem 
sta³ym

oko³o 20% oko³o 10 do 15%

Rezystor
hamuj¹cy

Zewnêtrzna jednostka BRD

Ustawiane z pulpitu sterowania

Sygna³y
wejœciowe

N
a

st
a

w
ia

n
ie

cz
ê
st

o
tli

w
o
œc

i Pulpit
cyfrowy

Sygna³
zewnêtrzny

Pulpit
cyfrowy

Sygna³
zewnêtrzny

B
ie

g
„w

p
rz

ó
d

"
w

ty
³,

st
a
rt

,
st

o
p

Klawiszami

RUNSTOPKlawiszami

Potencjometr 2W 50O+2kÙ. 0+5V DC. 0+10V DC( impedancja
 wejœciowa 30kÙ ), 4+20mA (impedancja wejœciowa 250Ù )

Po³¹czenie punktów PV24 i FW

Wejœcia uniwersalne REV: "bieg w ty³". FRS: wybieg silnika. CF1 do CF3: druga nastawa
prêdkoœci, USP: praca falownika po zaniku napiêcia. JG: test uk³adu
napêdowego, CHI: drugie czasy przyspieszania zwalniania, DB:
hamowanie. RS: reset STN: inicjalizacja. SFT: blokada nastaw. AT: wybór
wejœcia pr¹dowego, CS: tryb zasilania, SET: drugi zestaw parametrów,
EXT: wyzwalanie zewnêtrzne. UP: motopotencjometr  “do góry",  DOWN: 
motopotencjometr, “w dó³”.

Sygna³y
wyjœciowe

Wyjœcia uniwersalne

Monitorowanie
czêstotliwoœci

FA1: sygna³ osi¹gniêcia czêstotliwoœci, RUN: sygna³ ruchu.
OTQ: sygna³ przeci¹¿enia momentem.

Sygna³   analogowy   od   0   do    10V   1mA.   sygna³  cyfrowy,
monitorowanie pr¹du wyjœciowego, czêstotliwoœci, momentu.

1100
HF

900
HF

750
HF

550
HF

450
HF

370
HF

300
HF

220
HF

150
HF

110
HF

075
HF

055
HF



68

10.  Specyfikacje standarowe

 Dane techniczne falowników:
serii J300

Model

Maksymalna moc
współpracującego
silnika [kW]

Obciążenie
stałomomentowe

Napięcie zasilania

Znamionowe napięcie wyjściowe

Sygnały wejściowe

Sygnały wyjściowe 

132

160

160

220

220

260

Działa poniżej częstotliwości minimalnej przy starcie lub 
zwalnianiu oraz w odpowiedzi na sygnał

zewnętrzny (częstotliwość minimalna, częstotliwość pracy, czas i 
siła hamowania są nastawiane)

3x380 415V 10%, 50Hz %~
3x400 460V 10%, 60Hz %~

± ± 5
± ± 5

3x380 460V (odpowiednio do poziomu napięcia wyjściowego)~

Znamionowy prąd
wyjściowy [A]

Stopień ochrony

Moment
hamujący

Odzyskiwanie
krótkookresowe

Opornikiem

2600
HFPE

2200
HFPE

1600
HFPE

Obciążenie
zmiennomoment.

Obciążenie
stałomomentowe

Obciążenie
zmiennomoment.

260

300

325

380

440

480

IP00

Około 10 - 20% przy kondensatorze zwrotnym.
Dodatkowe wykorzystanie urządzenia hamowania z odzyskiem.

Częstotliwość wyjściowa

Charakterystyki sterowania U/f

Czasy przyspieszania
i zwalniania

0,1 ÷ 400Hz (opcja do 1000Hz)

Stało momentowe zredukowane o wykładnikach 1.5, 1.7, i 2.0
sterowanie wektorem SLV, czujnikowe i bezczujnikowe.

0,01 3000s ÷ 

Cyfrowe nastawianie częstotliwości, 2W 500 
 do 2 kΩ potencjometr regulacyjny, wejście napięciowe 0-5 VDC, 

0-10 VDC (rezystancja wejściowa 30 kΩ), 
wejście prądowe 4 do 20 mA (rezystancja wejściowa 250 Ω), 

programowalne zaciski na listwie.

Programowalne zaciski na listwie, analogowe wyjście 
monitorujące częstotliwość wyjściową 0-10 VDC, 1 mA, 

cyfrowy sygnał zdalnego sterowania, analogowy sygnał prądowy.



69

Uwagi:: 

1: Stopień ochrony wg JEM 1030-1977.
2: Stosowanym silnikiem jest silnik czterobiegunowy firmy HITACHI.
3: Napięcie wyjściowe zmniejsza się gdy zmniejsza się napięcie wejściowe.
4: Gdy silnik pracuje przy częstotliwości większej od 50/60Hz, należy 

sprawdzić u producenta maksymalna, prędkość obrotową.
5: Przy stosowaniu standardowego czterobiegunowego silnika firmy 

HITACHI pracującego przy częstotliwości większej od S0/60Hz.
6: Gdy częstotliwość podstawowa przekracza 50/60Hz moment jest 

SilnikS

T

U

V

W

(L1)

(L2)

(L3)

(T1)

(T2)

(T3)

R

Sposób pomiaru napięcia wyjściowego

VDC

1000V 0,1A min.
(400vV class)

220
2W

kΩ

Sterowanie wektorowe

Sterowanie standardowe
bez podbicia momentu

Sterowanie wektorowe

Sterowanie standardowe
z podbiciem momentu

150

125

100

75

50

25

0
10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 110 120

25 1007550




