





























































































































































































































































































































































































































































































	Inhalt
	0 Vorbemerkungen
	1 Einführung Drehstrom-Vorschubantriebe
	1.1 Anwendungsbereich
	1.2 Aufbau
	1.3 Arbeitsweise
	1.3.1 Drehfeldbildung
	1.3.2 Drehmomentbildung
	1.3.3 Strom-lstwertbildung
	1.3.4 Drehzahl-lstwertbildung


	2 Drehstrom-Servomotoren
	2.1 Drehstrom-Servomotoren 1 FT5
	2.1.1 Anwendungsbereich
	2.1.2 Aufbau
	2.1.2.1 Tachosystem
	2.1.2.2 Temperaturwächter
	2.1.2.3 Lager und Motorwelle

	2.1.3 Arbeitweise
	2.1.3.1 Drehmoment-Charakteristik
	2.1.3.2 Ankerkurzschlußbremsung

	2.1.4 Technische Daten
	2.1.4.1 Allgemeines
	2.1.4.2 Standardmotoren
	2.1.4.3 Kurzmotoren


	2.2 Drehstrom-Servomotoren 1 FT4
	2.2.1 Anwendungsbereich
	2.2.2 Aufbau
	2.2.2.1 Tachosystem
	2.2.2.2 Temperaturwächter
	2.2.2.3 Lager und Motorwelle

	2.2.3 Arbeitsweise der Drehstrom-Servomotoren 1 FT4
	2.2.4 Technische Daten
	2.2.4.1 Allgemeines


	2.3 Technische Daten Tachosystem
	2.4 Technische Daten Temperaturwächter
	2.5 Optionen
	2.5.1 Haltebremse
	2.5.2 Impulsgeber 6FC9320
	2.5.3 Impulsgeber ROD 320
	2.5.4 Drehmeldermeßgetriebe
	2.5.5 Absolutwertgeber
	2.5.6 Steckeranschluß

	2.6 Fabrikatebezeichnung
	2.6.1 Fabrikatebezeichnung Drehstrom-Servomotoren 1 FT5
	2.6.2 Fabrikatebezeichnung Drehstrom-Servomotoren 1 FT4


	3 Transistor-Pulsumrichter SlMODRlVE 611
	3.1 Beschreibung des Antriebssystems
	3.1.1 Anwendungsbereich
	3.1.2 Aufbau
	3.1.3 Drehstrom-Vorschubantriebe mit SlMODRlVE 611
	3.1.4 Kombinierter Drehstrom-Hauptspindelantrieb im System SlMODRlVE 611 mit Drehstrom-Servomotor 1 FT4
	3.1.5 Kombinationslösung Drehstrom-Hauptspindelantrieb und Drehstrom- Vorschubantriebe mit SlMODRlVE 611
	3.1.6 Fabrikatebezeichnung

	3.2 Vorschubmodule
	3.2.1 Systemeingliederung
	3.2.2 Aufbau
	3.2.3 Arbeitsweise
	3.2.3.1 Allgemeines
	3.2.3.2 Leistungsteil Wechselrichter
	3.2.3.3 Regelung
	3.2.3.4 Freigabeschaltung
	3.2.3.5 Achsspezifische Überwachung und Diagnose

	3.2.4
	3.2.4.1 Klemmenbeschreibung
	3.2.4.2 Meßpunkte für die Inbetriebnahme

	3.2.5 Technische Daten
	3.2.6 Fabrikatebezeichnung

	3.3 Einstellbaugruppe
	3.3.1 Systemeingliederung
	3.3.2 Aufbau der Einstellbaugruppe
	3.3.2 Einstellungen und Funktionen der Betriebsmodi
	3.3.3 Einstellungen und Funktionen - Betriebsmodi
	3.3.4 Einstellungen des Drehzahlreglers
	3.3.5 Einstellungen des Stromreglers
	3.3.6 Fabrikatebezeichnung

	3.4 Ein-/Rückspeisemodule
	3.4.1 Systemeingliederung der E/R-Module
	3.4.2 Aufbau
	3.4.2.1 Standardausführung Master
	3.4.2.2 Erweiterungsmodul (Slave)

	3.4.3 Arbeitsweise des Mastermoduls (Standardausführung)
	3.4.3.1 Zuordnung Kommutierungsdrossel und Sicherungen
	3.4.3.2 Leistungsteil für Gleichrichter und Stromrichter
	3.4.3.3 Freigaben
	3.4.3.4 Arbeitsweise der zentralen Überwachung
	3.4.3.5 Klemmenbeschreibung

	3.4.4 Projektierungshinweise Zwischenkreisauslegung
	3.4.5 Technische Daten
	3.4.6 Fabrikatebezeichnung

	3.5 Überwachungsmodul
	3.5.1 Systemeingliederung des Überwachungsmoduls
	3.5.2 Aufbau
	3.5.3 Arbeitsweise
	3.5.4 Klemmenbeschreibung
	3.5.5 Technische Daten
	3.5.6 Fabrikatebezeichnung

	3.6 Pulswiderstandsmodul
	3.6.1 Systemeingliederung des Pulswiderstandsmoduls
	3.6.2 Aufbau
	3.6.3 Arbeitsweise
	3.6.4 Klemmenbeschreibung
	3.6.5 Fabrikatebezeichnung

	3.7 Optionen
	3.7.1 Hauptspindeloptionsbaugruppe
	3.7.1.1 Systemeingliederung und Aufbau
	3.7.1.2 Arbeitsweise
	3.7.1.3 Fabrikatebezeichnung



	4 Kommutierungsdrosseln
	4.1 Anwendungsbereich
	4.2 Aufbau
	4.3 Technische Daten

	5 Montagehinweise
	5.1 Servomotoren 1FT4und 1FT5
	5.1.1 Anbau Servomotoren
	5.1.2 Anschluß Servomotoren

	5.2 Transistor-Pulsumrichter SIMODRIVE 61 1
	5.2.1 Einbau Pulsumrichter
	5.2.2 Anschluß Pulsumrichter
	5.2.3 Handhabung der Baugruppen


	6 Anhang
	6.1 Begriffserklärungen
	6.1.1 Drehstrom-Servomotoren
	6.1.2 Transistor-Pulsumrichter SIMODRIVE 61 1

	6.2 Drehmoment-Drehzahl-Diagramme
	6.2.1 Drehstrom-Servomotoren 1 FT5 in Standardbauweise
	6.2.2 Drehstrom-Servomotoren 1 FT5 in Kurzbauweise
	6.2.3 Drehmoment- und Leistungs-Drehzahl-Diagramme für Drehstrom- Servomotoren 1 FT4

	6.3 Querkraft-Diagramme
	6.3.1 Drehstrom-Servomotoren 1 FT5 in Standardbauweise
	6.3.2 Drehstrom-Servomotoren 1 FT5 in Kurzbauweise
	6.3.3 Drehstrom-Servomotoren 1 FT4

	6.4 Maßblätter
	6.4.1 Drehstrom-Servomotoren 1 FT5 in Standardbauweise
	6.4.1.1 Grundausführung
	6.4.1.2 Optionen

	6.4.2 Drehstrom-Servomotoren 1 FT5 in Kurzbauweise
	6.4.2.1 Grundausführung mit Klemmenkasten
	6.4.2.2 Option Impulsgeberanbau
	6.4.2.3 Option Steckerausführung

	6.4.3 Drehstrom-Servomotoren 1 FT4
	6.4.3.1 Grundausführung
	6.4.3.2 Optionen

	6.4.4 Transistor-Pulsumrichter SlMODRlVE 61 1
	6.4.4.1 Ein-/Rückspeisemodule
	6.4.4.2 Vorschubmodule
	6.4.4.3 Überwachungsmodul
	6.4.4.3 Pulswiderstandsmodul

	6.4.5 Kommutierungsdrosseln





