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Przemienniki czestotliwosci

do silnikdw asynchronicznych
Altivar 11

Zastosowania

Altivar 11 jest przemiennikiem czestotliwosci do tréjfazowych asynchronicznych
silnikdw klatkowych o mocach od 0,18 kW do 2, 2 kW.

Ma trzy rodzaje napie¢ zasilajgcych:

m 100 V do 120 V jednofazowe.

m 200 V do 240 V jednofazowe.

m 200 V do 230 V tréjfazowe.

Altivar 11 posiada funkcje specyficzne dla rynkéw lokalnych (gama europejska,
gama amerykanska, gama azjatycka) i sg one odpowiednie dla wiekszo$ci
powszechnych zastosowan, takich jak:

m Poziomy transport materiatéw (mate tasmociagi, itd.).

m Wentylatory, pompy, drzwi automatyczne.

m Maszyny specjalne (miksery, pralki, wirdwki, itd.).

Funkcje

Podstawowe funkcje realizowane przez przemiennik Altivar 11:

m Rozruch i sterowanie predkoscia.

m Zmiana kierunku wirowania.

m Przyspieszanie, zwalnianie, zatrzymanie.

m Zabezpieczanie silnika i przemiennika.

m Sterowanie 2-przewodowe / 3-przewodowe.

m 4 predkosci zadane.

m Zapamigtanie konfiguracji w przemienniku.

m Hamowanie pragdem statym.

m Przetgczanie ramp.

m Chwytanie wirujgcego obcigzenia.

m Sterowanie lokalne (tylko gama azjatycka).

Do jednego wejscia cyfrowego moze by¢ przyporzadkowanych wiele funkciji.
Wersje standardowe

Altivar 11 oferuje zharmonizowanie 3 gam przeznaczonych dla 3 réznych rynkéw:
m Gama Europa: ATV 11eUeeM2E (punkty | |, )

O zasilanie: 240 V jednofazowe,

o dodatnia logika dziatania,

o zintegrowany filtr EMC klasy B.

m Gama Ameryka: ATV 11eUeeeeU (punkty |1, [, )

O zasilanie: 120 V jednofazowe, 240 V jednofazowe Iub 230 V tréjfazowe,
O dodatnia logika dziatania,

O prady zgodne z wymaganiami normy NEC 1999 208 V.

m Gama Azja: ATV 11eUeeeeA (punkty |-/, :)

O zasilanie: 120 V jednofazowe, 240 V jednofazowe lub 230 V tréjfazowe,
0 dodatnia lub ujemna logika dziatania,

o sterowanie lokalne: przyciski RUN i STOP oraz potencjometr.

Przemienniki Altivar 11 sg dostarczane albo z radiatorem (punkty | ", “", ") dla normalnego
$rodowiska i obudéw wentylowanych, albo z ptyta bazowa do montazu na konstrukcji
maszyny, kiedy wielko$¢ konstrukcji umozliwia rozproszenie ciepta.

Kompatybilno$é elektromagnetyczna

Filtry EMC w przemiennikach ATV 11eUeeM2E upraszczajg instalacje maszyny i
dostarczajg ekonomicznego sposobu spetnienia wymagan na znak CE.
Przemienniki ATV 11eUeeeeU i ATV 11eUeeeeA nic sg wyposazone w filtr EMC.
Filtry te dostarczane sa jako opcja do zamontowania przez klienta, jesli
wymagana jest zgodnosé z normami EMC.

Opcje

Przemiennik komunikuje sie, w trybie punkt - punkt, z ponizszymi narzedziami i
oprogramowaniem:
m Zaawansowanie rozwigzanie dialogu Power Suite:
O oprogramowanie Power Suite do konfigurowania przemiennika (punkt [:2),
o Power Suite na Pocket PC (punkt | :),
O konwerter do pod]Jaczenia PC lub Pocket PC.

Ponizsze wyposazenie opcjonalne moze byé uzyte z przemiennikiem Altivar 11:
m Modut hamowania podtgczony do szyny DC przemiennika.

m Rezystory hamowania do rozproszenia energii zwracanej do przemiennika,
gdy silnik pracuje jako pradnica.

m Wejsciowe filiry EMC do ttumienia interferencji radiowych.

m Ptyty do montazu na szynie symetrycznej.

m Adapter umozliwiajgcy zastgpienie przemiennika Altivar 08.

m Piyta do montazu i uziemianie ekranéw kabli zgodnie z EMC.

Schneider Electric
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Przemienniki czestotliwosci

do silnikbw asynchronicznych

Altivar 11
ATV 11eeeeeeE gama Europa

Przemienniki z radiatorem (zakres czestotliwosci od 0 do 200 Hz)

Silnik Zasilanie Altivar 11
liniowe (7)
Moc Maks. prad Ciagly Maks. Moc Referencja Masa
znamio- liniowy dla prad prad rozpra- 4)
nowa spodzie- wyjsciowy chwilowy szana przy
silnika wanego t2 nt current obcigzeniu
. Isc =1 kA 3) znamio-
3 nowym
© kW A A A w kg
Jednofazowe napigcie zasilania: 200...240 V 50/60 Hz
0.18 2.9 1.1 1.6 12 ATV 11HUO5M2E 0.900
0.37 5.3 2.1 3.1 20.5 ATV 11HUO09M2E 1.000
ATV 11 HU18M2E 0.55 6.3 3 4.5 29 ATV 11HU12M2E 1.100
0.75 8.6 3.6 5.4 37 ATV 11HU18M2E 1.100
g 15 14.8 6.8 10.2 72 ATV 11HU29M2E 1.800
° (5)
2.2 20.8 9.6 14.4 96 ATV 11HU41M2E 1.800
(5)

Przemienniki na ptycie bazowej (zakres czestotliwosci od 0 do 200 Hz)

Silnik Zasilanie Altivar 11
liniowe (7)
ATV 11 PU18M2E Moc Maks. prad Ciagty Maks. Moc Referencja Masa
znamiono liniowy dla prad prad rozpra- 4)
wa silnika spodzie- wyjsciowy chwilowy szana przy
wanego Isc (2) 3) obcigzeniu
=1kA znamio-
nowym
kW A A A w kg
Jednofazowe napigcie zasilania: 200...240 V 50/60 Hz
0.37 53 2.1 3.1 20.5 ATV 11PU0SM2E 0.900
& 0.55 6.3 3 4.5 29 ATV 11PU12M2E 0.900
0.75 8.6 3.6 5.4 37 ATV 11PU18M2E 0.900

(1) Napigcie liniowe 230 V.
(2) Wartosc pradu podana dla czestotliwosci przetaczania 4 kHz. Jesli potrzeba ciagtej
pracy przy czestotliwosciach powyzej 4 kHz, naleZzy zmniejszyc¢ znamionowy prad
ATV 11 HU41MZ2E przemiennika o 10% dla 8 kHz, 20% dla 12 kHz i 30% dla 16 kHz.
(3) Przez 60 s.
(4) Przemiennik dostarczany z integralnym filtrem EMC, ktdry nie moze by¢ odfgczony.
(5) integralnym wentylatorem.
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Przemienniki czestotliwosci

do silnikdw asynchronicznych

Altivar 11
ATV 11eeeeeeU gama Ameryka

550484

ATV 11HU18M2U

550486

ATV 11PU18M2U

550490

ATV 11HU41M2U

550491

ATV 11HU41M3U

Przemienniki z radiatorem (zakres czestotliwosci od 0 do 200 Hz)

Silnik Zasilanie Altivar 11
liniowe
Moc Maks. prad Ciagty Maks. Moc Referencja Masa
znamio-  liniowy (7) prad prad rozpraszana (4)
nowa wyjsciowy chwilowy P2V =
Pris obcigzeniu
silnika @) 3) e [
wym
kW/HP A A A w kg
Jednofazowe napigcie zasilania: 100...120 V 50/60 Hz
0.18/0.25 6 1.6 (6) 2.4 14.5 ATV 11HUO5F1U 0.900
0.37/0.5 9 2.4 (6) 3.6 23 ATV 11HUO09F1U 1.000
0.75/1 18 4.6 (6) 6.3 43 ATV 11HU18F1U 1.800
(5)
Jednofazowe napigcie zasilania: 200...240 V 50/60 Hz
0.18/0.25 3.3 1.6 2.4 14.5 ATV 11HUO5M2U 0.900
0.37/0.5 6 2.4 3.6 23 ATV 11HUO09M2U 1.000
0.75/1 9.9 4.6 6.3 43 ATV 11HU18M2U 1.100
(5)
1.5/2 171 7.5 11.2 77 ATV 11HU29M2U 1.800
(5)
2.2/3 241 10.6 15 101 ATV 11HU41M2U 1.800
(5)
Tréjfazowe napigcie zasilania: 200...230 V 50/60 Hz
0.18/0.25 1.8 1.6 2.4 13.5 ATV 11HUO5M3U 0.900
0.37/0.5 3.6 2.4 3.6 24 ATV 11HUO9M3U 1.000
0.75/1 6.3 4.6 6.3 38 ATV 11HU18M3U 1.100
(5)
1.5/2 11 7.5 11.2 75 ATV 11HU29M3U 1.800
(5)
2.2/3 15.2 10.6 15 94 ATV 11HU41M3U 1.800
(5)

Przemienniki na ptycie bazowej (zakres czestotliwosci od 0 do 200 Hz)
Silnik Zasilanie Altivar 11

liniowe

Moc Maks. prad Ciagly Maks. prad Moc Referencja Masa
znamio- liniowy (7) prad chwilowy rozpraszana (4)

nowa wyjsciowy g:ﬂaieniu

silnika @ znamiono-

wym

kW/HP A A A w kg
Jednofazowe napiecie zasilania: 100...120 V 50/60 Hz
0.37/0.5 9 2.4 3.6 23 ATV 11PUO9F1U 0.900

Jednofazowe napigcie zasilania: 200...240 V 50/60 Hz
0.37/0.5 6 2.4 3.6 23 ATV 11PU09M2U 0.900

0.75/1 9.9 4.6 6.3 43 ATV 11PU18M2U 0.900

Trojfazowe napiecie zasilania: 200...230 V 50/60 Hz
0.37/0.5 3.6 2.4 3.6 24 ATV 11PU09M3U 0.900

0.75/1 6.3 4.6 6.3 38 ATV 11PU18M3U 0.900

(1) Wartos¢ pradu podana dla ponizszych warunkéw pomiaru.

Przemiennik Oczekiwany Isc Napiecie liniowe
ATV 11eUF1U 1 kA 100 V
ATV 11eUM2U 1 kA 208 V
ATV 11eUM3U 5 kA 208 V

(2) Wartos¢ pradu podana dla czestotliwosci przetaczania 4 kHz. Jesli potrzeba ciagtej pracy przy
czestotliwosciach powyzej 4 kHz, nalezy zmniejszyc¢ znamionowy prad przemiennika o 10% dla 8 kHz,
20% dla 12 kHz i 30% dla 16 kHz.

(3) Przez 60 s.

(4) Przemiennik nie wyposazony w filtr EMC. Aby zamowic odadzielny filtr EMC, patrz strona 7.

(5) Z integralnym wentylatorem.

(6) Wartos¢ pradu podana przy zasilaniu silnika tréjfazowego 230 V.

Schneider Electric
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Przemienniki czestotliwosci

do silnikbw asynchronicznych

Altivar 11
ATV 11eee000A gama Azja

550488

ATV 11HU18M2A

550487

ATV 11PU18M2A

550492

ATV 11HU41M2A

550493

ATV 11HU41M3A

Przemienniki z radiatorem (zakres czestotliwosci od 0 do 200 Hz)

Silnik Zasilanie Altivar 11
liniowe
Moc Maks. prad Ciagty Maks. prad Moc Referencja Masa
znamio- liniowy (7) prad chwilowy rozpraszana (1)
nowa wyjsciowy © grbﬁaieniu
silnika @ znamiono-
wym
kW A A A w kg
Jednofazowe napigcie zasilania: 100...120 V 50/60 Hz
0.18 6 1.4 (6) 21 14 ATV 11HUO5F1A 0.900
0.37 9 2.4 (6) 3.6 25 ATV 11HUO9F1A 1.000
0.75 18 4 (6) 6 40 ATV 11HU18F1A 1.800
(5)
Jednofazowe napigcie zasilania: 200...240 V 50/60 Hz
0.18 3.3 1.4 2.1 14 ATV 11HUO5M2A 0.900
0.37 6 2.4 3.6 25 ATV 11HUO09M2A 1.000
0.75 9.9 4 6 40 ATV 11HU18M2A 1.100
1.5 17.1 7.5 11.2 78 ATV 11HU29M2A 1.800
(5)
22 24.1 10 15 97 ATV 11HU41M2A 1.800
(5)
Tréjfazowe napiecie zasilania: 200...230 V 50/60 Hz
0.18 1.8 1.4 2.1 13.5 ATV 11HUO5M3A 0.900
0.37 3.6 2.4 3.6 24 ATV 11HUO09M3A 1.000
0.75 6.3 4 6 38 ATV 11HU18M3A 1.100
15 11 7.5 11.2 75 ATV 11HU29M3A 1.800
(5)
2.2 15.2 10 15 94 ATV 11HU41M3A 1.800
(5)
Przemienniki na ptycie bazowej (zakres czestotliwosci od 0 do 200 Hz)
Silnik Zasilanie Altivar 11
liniowe
Moc Maks. prad Ciagty Maks. prad Moc Referencja Masa
znamio- liniowy (7) prad chwilowy rozpraszana (4)
nowa wyjsciowy © przy
silnika 2 Bhciazelil
Znamiono-
wym
kW A A A w kg
Jednofazowe napigcie zasilania: 100...120 V 50/60 Hz
0.37 9 24 3.6 25 ATV 11PUO9SF1A 0.900

Jednofazowe napiecie zasilania: 200...240 V 50/60 Hz
0.37 6 2.4 3.6 25 ATV 11PU09M2A 0.900

0.75 9.9 4 6 40 ATV 11PU18M2A 0.900

Tréjfazowe napicie zasilania: 200...230 V 50/60 Hz
0.37 3.6 2.4 3.6 24 ATV 11PU09M3A 0.900

0.75 6.3 4 6 38 ATV 11PU18M3A 0.900

(1) Wartosc pradu podana dla ponizszych warunkdw pomiaru.

Przemiennik Oczekiwany Isc Napiecie liniowe
ATV 11eUF1A 1 kA 100 V
ATV 11eUM2A 1 kA 200V
ATV 11eUM3A 5 kA 200 V

(2) Wartos¢ pradu podana dla czestotliwosci przetaczania 4 kHz. Jesli potrzeba ciggtej pracy przy
czestotliwosciach powyzej 4 kHz, nalezy zmniejszyc¢ znamionowy prad przemiennika o 10% dla 8 kHz,
20% dla 12 kHz i 30% dla 16 kHz.

(3) Przez 60 s.

(4) Przemiennik nie wyposazony w filtr EMC. Aby zamdwic¢ oddzielny filtr EMC, patrz strona 7.

(5) Z integralnym wentylatorem.

(6) Wartosc pradu podana przy zasilaniu silnika tréjfazowego 230 V.
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550496

550497

560494

Przemienniki czestotliwosc
do silnikow asynchronicznych

Altivar 11
Opcje
Opis Do przemiennikéw Referencja Masa
kg
Zaawansowanie rozwigzanie Caly zakres Patrz strona 17 -
dialogu Power Suite
Konwerter, dostarczany bez Caly zakres VW3 A11301 0.070
kabla lub CD-ROM, do
komunikaciji z
oprogramowaniem Power
Suite
(patrz strona 17)
Wejsciowe filtry EMC ATV 11HUO5M2E, HUOSM2E VW3 A11401 0.650
ATV 11HU12M2E, HU18M2E
ATV 11HUO5F1U/A, HUO9F1U/A
ATV 11HUO5M2U/A, U0OSM2U/A
ATV 11HU18M2U/A
ATV 11HU29M2E, HU41M2E VW3 A11402 0.850
ATV 11HU18F1U/A, HU29M2U/A
VW3 A5870e ATV 11HU41M2U/A
ATV 11HUO5M3U/A, HUOSM3U/A VW3 A11403 0.650
ATV 11HU18M3U/A
ATV 11HU29M3U/A, HU41M3U/A VW3 A11404 0.850
Modut hamowania dotgczany Caty zakres VW3 A11701 0.250
do szyny DC
Opis Wartos¢ Moc Do przemiennikéw Referencja Masa
rezystancji W kg
Rezystory 100 Q 32 ATV 11HUO5eee (7) VW3 A58702 0.600
hamowania ATV 11eU09eee (1)
Nie chronione ATV 11eU12M2E (1)
(IP 00) (4) ATV 11eU18eee (1)
ATV 11HU29eee (2)
68 Q 32 ATV 11HU41eee (2) VW3 A58704 0.600
Rezystory 100 Q 32 ATV 11HUO5eee (7) VW3 A58732 2.000
hamowania ATV 11eU0%eee (1)
Chronione(IP 30) ATV 11eU12M2E (1)
4) ATV 11eU18eee (1)
ATV 11HU29eee (2)
68 Q 32 ATV 11HU41eee (2) VW3 A58733 2.000
Akcesoria
Opis Do przemiennikéw Referencja Masa
kg
Ptyta do montazu na szynie 11 ATV 11HUO5eee VW3 A11851 0.220
(szeroko$¢ 35 mm) ATV 11HUO09eee
ATV 11HU12M2E
ATV 11HU18Mee
ATV 11HU18F1le VW3 A11852 0.300
ATV 11HU29eee
ATV 11HU41e0e
Adapter umozliwiajgcy zastapienie ATV 11HUO5M2e VW3 A11811 0.220
Altivara 08 ATV 11eU09M2e
ATV 11eU12M2E
VW3 A5673e ATV 11eU18M2e
Ptyta uziemiajaca do montazu EMC Caly zakres VW3 A11831 0.100
Zestaw wentylatora (3) ATV 11HU18F1e VW3 A11821 0.070
ATV 11HU18MeU
ATV 11HU29eee
ATV 11HU41e00
(1) Minimalna wartos¢ dofgczone rezystancji: 75 Ohm.
(2) Minimalna wartosc dotaczone rezystancji: 51 Ohm.
(3) "Wentylator "niskoszumowy".
(4) Jesli rezystor jest inny niz wymienione, nalezy dodac zabezpieczenie termiczne.
VW3 A11852

Schneider Electric
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Przemienniki czestotliwosci

do silnikbw asynchronicznych
Altivar 11

Srodowisko
Zgodnos$¢ z normami

Przemienniki Altivar 11 zostaty zaprojektowane zgodnie z najsurowszymi
miedzynarodowymi standardami i zaleceniami dotyczgcymi elektrycznych
urzadzen sterowania przemystowego (IEC, EN), a w szczegdlnosci:

EN 50178, odpornosci na zaktécenia EMC i emisji zaburzerh EMC przewodzonych
i promieniowanych.

Odporno$¢ EMC

m |[EC/EN 61000-4-2 poziom 3

m |[EC/EN 61000-4-3 poziom 3

m |[EC/EN 61000-4-4 poziom 4

m |EC/EN 61000-4-5 poziom 3 (dostarczenie mocy)
m |[EC/EN 61800-3, Erodowisko 1i2

Emisje EMC przez przemiennik

Emisje  Wszystkie m |IEC/EN 61800-3, Srodowisko: 2 (sieci przemystowe) i 1 (sieci publiczne)
przewodzonei ograniczony rozdziat energii
Do MO ATV 11eU05M2E m EN 55011, EN 55022 klasa B, 2 do 12 kHz dla kabli silnikowych diugosc < 5 m
do i klasa A (grupa 1), 2 do 16 kHz dla dtugosci< 10 m
ATV 11eU18M2E
ATV 11eU29M2E m EN 55011, EN 55022 klasa B, 4 do 16 kHz dla kabli silnikowych dfugo$ci< 5m
do i klasa A (grupa 1), 2 do 16 kHz dla dtugosci< 10 m
ATV 11eU41M2E
Emisje ATV 11HUO5M2E m Z dodatkowym filtrem EMC: EN 55011, klasa B, 2 do 16 kHz dla kabli
przewodzone do silnikowych dfugo$ci < 20 m i klasa A (grupa 1), 2 do 16 kHz dla dfugo$ci <50 m

ATV 11HU41M2E

ATV 11HUO5e0U
do

ATV 11HU41eeU i
ATV 11HUO5e0A
do

ATV 11HU41e0A

m Z dodatkowym filtrem EMC: EN 55011, klasa B, 2 do 16 kHz dla kabli
silnikowych dtugosci < 5 m i klasa A (grupa 1), 2 do 16 kHz dla diugo$ci <50 m

C€ Znakowanie

Przemienniki noszace znak CE sa zgodne z Dyrektywa europejska "Niskie
napiecie" (73/23/EEC i 93/68/EEC) i "EMC" (89/336/EEC)

Certyfikacje produktu

UL, CSA, NOM 117 and C-TICK

Stopien ochrony

IP 20

Odpornosé na
drgania

Przemiennik bez opcji szyny 11

Zgodnie z IEC/EN 60068-2-6:
- amplituda 1,5 mm od 3 do 13 Hz
- 1gn od13 do 200 Hz

Odporno$¢ na udary mechaniczne

15 gn dla 11 ms zgodnie z IEC/EN 60068-2-27

Wilgotno$¢ wzgledna

%

5...93 bez kondensac;ji i $ciekania wody, zgodnie z IEC 60068-2-3

Temperatura Przechowywanie ‘C -25...+ 65
otoczenia
Praca ‘c -10...+ 40
- 10...+ 50: po zdjeciu ostony ochronnej ze $cianki gérnej
Do +60 przy pradzie zmniejszanym o 2,2% na °C powyzej 50 °C
Maksymalna wysokos$¢ pracy m 1000 bez zmniejszania pradu (powyzej nalezy zmniejszy¢ prad o 1% na kazde
dodatkowe 100 m)
Pozycja pracy
i 102 10°
Maksymalny staty kat w stosunku do pionu /,\4}7_\
\\\I,
Charakterystyki przemiennika
Zakres czestotliwosci wyjsciowych Hz 0...200
Czestotliwos¢ przetgczania kHz 2...16 (1)
Zakres predkosci 1...20

Chwilowe przecigzenie momentem

150...170% znamionowego momentu silnika

Moment hamowania

- 20% znamionowego momentu silnika bez rezystora hamowania

przy braku obcigzenia i zatagczong funkcja "adaptacji rampy zwalniania"

- 80% znamionowego momentu silnika z rezystorem hamowania (dostepnym jako
opcja) przy braku obcigzenia

- Do 150% znamionowego momentu silnika z rezystorem hamowania (dostepnym
jako opcja) z wysoka bezwtadnoscia

Maximum transient current

- 150 % of the nominal drive current for 60 seconds for range E and A drives
- 137...150 % for range U drives

Wspétczynnik napigcie / czestotliwosé

Bezczujnikowe sterowanie wektorem strumienia z modulacjg PWM (2)
Ustawienia fabryczne dla wigkszos$ci zastosowan o statym momencie

Wzmochnienie petli
czestotliwosciowej

Ustawienia fabryczne ze stabilizacjg i wzmocnieniem petli predkosci
Mozliwa korekcja dla maszyn dla maszyn z wysokim momentem oporowym lub
wysoka bezwfadnos$ciag lub dla maszyn z szybkimi cyklami

Kompensacja poslizgu

Ustawienia fabryczne, odpowiednie do wielkosci napedu (mozliwe nastawianie)

(1) (Jesli jest potrzeba cigglej pracy przy czestotliwosciach powyzej 4 kHz, naleZy zmniejszy¢ znamionowy
prad przemiennika o 10% dla 8 kHz, 20% dla 12 kHz i 30% dla 16 kHz.
(2) Modulacja szerokosci impulséw.

str8-11ver1.FM/2
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Przemienniki czestotliwosci

do silnikdw asynchronicznych
Altivar 11

Charakterystyki elektryczne

Zasilanie Napigcie

\' 200 - 15 % do 240 + 10 % jednofazowe dla ATV 11eUeeM2e
200 - 15 % do 230 + 15 % tréjfazowe dla ATV 11eUeeM3e
100 - 15 % do 120 + 10 % jednofazowe dla ATV 11eUeeF1e

Czestotliwos$¢

Hz 50 £5 % lub 60 +5 %

Isc

A < 1000 (spodziewany prad zwarcia w punkcie przytaczenia) dla zasilania
jednofazowego
< 5000 (spodziewany prad zwarcia w punkcie przytaczenia) dla zasilania
tréjfazowego

Napiecie wyjsciowe

Najwieksze napiecie tréjfazowe réwne:
- liniowemu napigciu zasilania dla ATV 11eUeeMee
- podwdéjnemu liniowemu napigciu zasilania dla ATV 11eUeeF1e

Maksymalna pojemnos$¢ Drive ATV 11eU05eee, UOSeee,
zaciskow zasilania, silnikai U12Mee, U18Mee

1.5 mm2 (AWG 14)

modutu hamowania Drive ATV 11e, U18F1e,
U29eee, U41000

4 mm2 (AWG 10)

Maksymalna dtugos$¢ kabli
silnikowych

m 50, kabel ekranowany
100, kabel nie ekranowany

Izolacja elektryczna

Izolacja elektryczna pomiedzy obwodami mocy i sterowania (wejscia, wyjscia, zasilania)

Dostepne zasilania
wewnetrzne

Zabezpieczone zwarciowo i przecigzeniowo:

- jedno zasilanie +5V (0/+5%) dla potencjometru zadajacego (2.2 do 10 kQ),
maksymalny prad 10 mA

- jedno zasilanie + 15 V (+ 15 %) dla wej$¢ sterujacych, maksymalny prad 100 mA

Wejscie analogowe Al1

1 konfigurowane wejécie analogowe

Maks. czas prébkowania: 20 ms, rozdzielczo$é 0,4%, liniowos¢ + 5 %:

- napigcie 0 - 5 V (tylko zasilanie wewngtrzne) lub 0 - 10 V, impedancja 40 kQ

- prad 0 - 20 mA lub 4 - 20 mA (bez dodatkowego rezystora), impedancja 250 Q

Wejscia cyfrowe L

4 przyporzadkowywane wejscia cyfrowe, impedancja 5 kQ

+15 V wewnetrzne lub 24 V zewngtrzne zasilanie (min. 11V, maks. 30V).
Ustawienia fabryczne ze sterowaniem 2-przewodowym w trybie "transition" dla
bezpieczenstwa maszyny, dla gam Europa i Ameryka:

- LI1: naprzéd

- LI2: wstecz

- LI3/LI4: 4 predkosci zadane

- sterowanie lokalne w gamie Azja

Jest mozliwe wielokrotne przypisanie, czyli zmieszanie kilku funkcji na jednym
wejéciu (np. L1 przypisane do funkcji naprzéd i do predkosci zadanej 2, LI3
przypisane do funkcji wstecz i do predkosci zadanej 3)

Logika pozytywna
Gamy E/U/A

Stan 0 jesli<5 V, stan 1 jesli> 11V
Maksymalny czas prébkowania: 20 ms

Logika negatywna
Gama A

Dostepne tylko przy programowaniu gamy Azja
Stan 0 jesli > 11 V lub wejscie cyfrowe nie podiaczone, stan 1 jesli<5 V
Maksymalny czas prébkowania: 20 ms

Wyjscie DO

Ustawienia fabryczne:

- 2 kHz PWM (1) otwarty kolektor. Moze by¢ podfaczone do galwanometru
elektromagnetycznego

- maks. prad 10 mA

- mpedancja wyjsciowal kQ, liniowos¢ + 1 %, maks. czas prébkowania 20 ms
Przypisane jako wyjscie cyfrowe:

- wyj$cie cyfrowe otwarty kolektor, impedancja wyjsciowa 100 Q, 50mA maks
- napigcie wewnetrzne (patrz wyzej, dostepne zasilania wewnetrzne)

- napigcie zewnegtrzne 30 V, 50 mA maks.

Wyjscia przekaznikowe
(RA-RC)

1 zabezpieczone cyfrowe wyjscie przekaznikowe (zestyk otwarty przy bfedzie)
Minimalna zdolno$¢ taczenia: 10 mA dla — 24 V

Maksymalna zdolnos$¢ taczenie:

m Przy obcigzeniu rezystancyjnym (cos g = 1iL/R=0ms):5 Adla~ 250 V lub =30V
m Przy obcigzeniu indukcyjnym (cos ¢ =0.4iL/R =7 ms):2 Adla~ 250 V lub == 30 V

Maksymalna pojemnos¢ ztacza /O

1.5 mm? (AWG 14)

Rampy przyspieszania i zwalniania

Profile ramp: liniowa od 0,1 do 99,9 s

Automatyczna adaptacja czasu rampy zwalniania, jesli jest przekroczona
zdolno$¢ hamowania. Mozliwe zatrzymanie tej adaptacji (z uzyciem modutu
hamowania)

Dohamowanie do petnego
zatrzymania

Za pomoca prady statego: automatycznie, gdy tylko czestotliwos¢ wyjsciowa spadnie
do < 0,2 Hz, okres nastawiany od 0,1 do 30 s lub ciggle, prad nastawiany
od0do1,2In

Podstawowe zabezpieczenia i wyposazenie
bezpieczenstwa przemiennika

m Zabezpieczenie termiczne przeciw przegrzaniu

m Zabezpieczenie przed skutkami zwar¢ miedzy fazami wyjsciowymi

m Zabezpieczenie nadpragdowe miedzy fazami wyjéciowymi a ziemig, tylko przy zatgczeniu
m Obwdd bezpieczenstwa podnapigciowy i nadnapieciowy zasilania liniowego
B Funkcja wykrywania zaniku fazy w zasilaniu liniowym, tylko przy zasilaniu tréjfazowym

Zabezpieczenia silnika
(patrz strona 22)

Zabezpieczenie termiczne zintegrowanie w przemienniku ciagle zliczajace Pt.
Pamie¢ termiczna resetuje sie po wytgczeniu zasilania

Rezystancja izolacji do ziemi

MQ > 500 (izolacja elektryczna)

Rozdzielczos¢ czestotliwosci

Wyswietlacz: 0,1 Hz
Wejscie analogowe: konwerter A/C 10-bitowy

Stata czasowa dla zmian wartosci zadanej

ms 5

(1) )Modulacja szerokosci impulsow

Schneider Electric
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Przemienniki czestotliwosci

do silnikbw asynchronicznych
Altivar 11

Charakterystyki momentu (typowe krzywe)

Ponizsze krzywe przedstawiajg moment ciagty i chwilowe przeciazenie
momentem dla silnikéw wymuszonym i chtodzeniem wtasnym. Jedyna réznica
polega na zdolnosci silnika do dostarczenia wysokiego ciagtego momentu dla
predkosci mniejszych niz pofowa predkosci znamionowe;j.

T/Tn
2
1,9
/ 4
1,7 /-
1,6 Vi N\
1,5 I
| 3 \
1,3 +—
]
2
1
0.8
AT 1
L1
05
0,25
0 N (Hz)
0/255 10 20 25 30 40 50 60 75 Zasilanie 50 Hz
0/3 6 12 24 30 36 48 60 72 90 Zasilanie 60 Hz

Silnik z chtodzeniem wiasnym: ciggly moment uzyteczny

Silnik z chtodzeniem wymuszonym: cigglty moment uzyteczny
Chwilowe przecigzenie przy nastawach fabrycznych (UFR = 50), z
charakterystyka silnika

Chwilowe przecigzenie przy UFR = 100 i charakterystyka silnika

Zastosowania specjalne

Zastosowanie z silnikiem o mocy innej niz znamionowa moc przemiennika
Urzadzenie moze zasila¢ kazdy silnik, ktéry ma moc znamionowa mniejsza niz
ta do, ktdrej jest przeznaczone.

Dla silnikdw o mocach nieznacznie wigkszych niz moc przemiennika, nalezy
sprawdzi¢ czy prad pobierany nie przewyzsza ciggtego prady wyjsciowego
przemiennika.

Potaczenie réownolegte silnikow

Prad znamionowy przemiennika powinien by¢ wigkszy lub réwny sumarycznego
pradowy wszystkich dotgczonych silnikéw. W tym przypadku nalezy obwod
kazdego silnika wyposazy¢ w zabezpieczenie termiczne wykorzystujace
przekazniki termistorowe lub nadpragdowe przecigzeniowe.
Jesli liczba réwnolegle dotgczonych silnikdw jest wigksza lub réwna 3, celowym
jest zastosowanie tréjfazowego dtawika pomiedzy przemiennikiem a silnikami.

Uwaga: prosze skonsultowac sie z Regionalnym Biurem Sprzedazy po referencje odpowiedniego dfawika.

taczenie silnika na wyj$ciu przemiennika

kaczenie jest mozliwe przy zablokowanym przemienniku. Funkcja "tap w locie"
(automatyczne chwytanie wirujgcego silnika) musi by¢ skonfigurowana do tego
typu zastosowan.
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Przemienniki czestotliwosci
do silnikow asynchronicznych

Altivar 11

Potaczenia do montazu przez klienta
Funkcja: do zabezpieczenia osdéb i wyposazenia przed skutkami wszystkich

spotykanych przetezen (przecigzen lub zwarg).

Typ 1 koordynaciji.

Standardowa  Przemiennik = Wytacznik

Stycznik

moc silnikéw 3- Referencja (1) Telemecanique Zakres Graniczny Referencja
fazowych 4- nastaw  zwarciow
biegunowych y prad
50/60 Hz wytacza-
Merlin Gerin Prad Iny Icu
znamionowy
kW A kA
M1 Al Q1 KMA1
Jednofazowe napigcie zasilania: 100...120 V 50/60 Hz
0.18 ATV 11HUO5F1e GV2 ME14 6..10 >50 LC1 K09
DT40 10 6 LC1 K09
0.37 ATV 116U09F1e GV2 ME14 6...10 > 50 LC1 K09
DT40 16 6 LC1 K09
0.75 ATV 11HU18F1e GV2 ME21 17...23 >15 LC1 D25
DT40 20 6 LC1 D25
Jednofazowe napiecie zasilania: 200...240 V 50/60 Hz
0.18 ATV 11HUO5M2e GV2 MEO8 25..4 >50 LC1 K09
DT40 6 6 LC1 K09
0.37 ATV 116U09M2e GV2 ME14 6...10 >50 LC1 K09
DT40 10 6 LC1 K09
0.55 ATV 116U12M2E GV2 ME14 6...10 > 50 LC1 K09
DT40 10 6 LC1 K09
0.75 ATV 11eU18M2e GV2 ME16 9..14 >15 LC1 K12
DT40 16 6 LC1 K12
1.5 ATV 11HU29M2E GV2 ME20 13...18 >15 LC1 D18
DT40 20 6 LC1D18
1.5 ATV 11HU29M2U GV2 ME21 17...23 >15 LC1 D25
ATV 11HU29M2A pT149 20 6 LC1 D25
2.2 ATV 11HU41M2e GV2 ME32 24..32 >10 LC1 D32
DT40 32 6 LC1 D32
Trojfazowe napiecie zasilania: 200...230 V 50/60 Hz
0.18 ATV 11HUO5M3e GV2 MEO07 16..25  >50 LC1 K06
DT40 6 6 LC1 K06
0.37 ATV 116U09M3e GV2 MEO8 25..4 >50 LC1 K06
DT40 6 6 LC1 K06
0.75 ATV 11eU18M3e GV2 ME14 6..10 > 50 LC1 K09
DT40 10 6 LC1 K09
1.5 ATV 11HU29M3e GV2 ME16 9..14 >15 LC1 K12
DT40 16 6 LC1 K12
2.2 ATV 11HU41M3e GV2 ME20 13...18 >15 LC1 D18
DT40 20 6 LC1 D18

Potaczenia wytacznikéw i modutéw dodatkowych

DT40 Vigi TG40

Prad znamionowy Prad znamionowy Typ (3) Czufosé

(A) (A)
6 25 A'si" 30 mA
10 25 A'si" 30 mA
16 25 A'si" 30 mA
20 25 A'si" 30 mA
32 40 A'si" 30 mA

Zalecenia do zastosowan specjalnych

m Przekazniki réznicowopradowe RH10/RH21/RH99/RHU z oddzielnymi przekiadnikami
Ferrantiego sa kompatybilne tak dfugo jak ich typ i czuto$¢ odpowiada wartoéciom podanym

w powyzszej tabli.

m Zaleca sig stosowanie jednego wytacznika réznicowopradowego na przemiennik. W tym
przypadku wytgcznik typu B nie moze by¢ umieszczony na odptywie wytgcznika typu A lub AC.

(1) Kropki w referencji nalezy zamieni¢ odpowiednio do typu wymaganego przemiennika, patrz

strony 4 do 6.

(2) W symbolu wytacznika z napedem przyciskowym mozna zamienic litery ME na litere P, by

uzyskac referencje wytacznik z napedem obrotowym.

Typ 2 koordynacji jest mozliwy taczac wylacznik GV2 ze stycznikiem LC1 Dee
(3) Dla dodatkowego zabezpieczenia przy dotyku bezposrednim, przy zasilaniu tréjfazowym i
dostepie do zaciskow szyny DC (PA+/PC-), dodatkowy modut powinien by¢ typu B i miec czutos¢

30 mA.

Schneider Electric
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Przemienniki czestotliwosci
do silnikow asynchronicznych

Altivar 11

ATV 11HUO5eeE/U/A, ATV 11PUeseeeE/U/A

1 2x3 —]
I = .
0
O+ o ——
c ‘ = ‘ G =1
a
ATV 11 a b c
HUO5eeE/U, 72 142 101
PUeeeeE/U
HUO5eeA, 72 142 108
PUeseseA
ATV 11HUO09eeU/A
Il
] 2x9 —
|:| « T
]
|
o v f—
[ ‘ = ‘ G ‘ —
a
ATV 11 a b c
HUO9eeU 72 142 125
HUO09eeA 72 142 132
ATV 11HU18MeU/A
1}
] 2xJ

ATV 11HUO09M2E

142

s

120

@ n
125u_' = |60 A

ATV 11HU12M2E, ATV 11HU18M2E

16,5

s

120

16,5

ATV 11HU18F1U/A, ATV 11HU29MeE/U/A, ATV 11HU41MeE/U/A

0 4xQ

1~F.

O H—— I i il 4 p—
c ‘ = ‘ G =1 c = \ G \ =l
a a
ATV 11 a b c ATV 11 a b c
HU18MeU 72 147 138 HU18F1U, HU29MeE/U, HU41MeE/U 117 142 156
HU18MeA 72 142 145 HU18F1A, HU29MeA, HU41MeA 117 142 163
Wejsciowe filtry EMC VW3 A11401 do VW3 Zabezpieczone rezystory hamowania Niezabezpieczone rezystory hamowania
A11404 VW3 A58732 and VW3 A58733 VW3 A58702 i VW3 A58704
(wyjécie 2-przewodowe, dtugo$¢ 0,5 m)
I I 'y
2xD10 iﬁgﬁ — /W: ]
D Y Py Y '
° L0 0l M~
p = =
4xD5
Ke) I o - —
N - 30 = 40 =
Q ™
® 60
4xD4,5 o -
EE— o Modut hamowania VW3 A11701
= L © oy (do montazu na szynie AM1-ED)
‘ _ ‘ G ‘ _ 2xD5
c = = — looooq
i i WL,
a
1 ¥ 8
Vw3 a b c — 1 fiy — R
A11401 75 194 30 61 | == ooood v
A11402 117 184 40 85 73 ‘ 45
A11403 75 194 40
A11404 117 190 40
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Przemienniki czestotliwosci

do silnikdw asynchronicznych
Altivar 11

Plyta adaptera ATV 08 VW3 A11811 Ptyty do montazu na szynie T rail VW3 A11851 i A11852
° = 1 1 o
U U
g © (<) = l < ) )
- < =
. - = DE O
i T 1
] A ) ‘ TaLS
32,9‘ 77,5 37.9 77,5 39,9 122,8
Ptyta uziemienia EMC VW3 A118321 Zestaw wentylatora VW3 A11821
y Q y
- [}
© 0
"1 s ‘ 233

Zalecenia montazowe

m Instaluj urzadzenie pionowo, z dokiadnoscia + 10°.

m Nie umieszczaj go blisko grzejnikow.

m Zostaw dostateczng wolng przestrzen, by zapewnic, ze powietrze chtodzacego moze cyrkulowaé przez konwekcje naturalng lub
wentylacje wymuszong, od dotu do gory urzadzenia.

m Wolna przestrzen od strony czofowej: min. 10 mm.

-10 °C to 40 °C
d = 50 mm: bez specjalnych srodkéw ostroznosci.
d = 0 (montaz bok do boku): zdejmij ostone ochronna na gérnej $ciance

3
\ N / przemiennika.
40 °C to 50 °C
° ° d = 50 mm: zdejmij ostone ochronna na gérnej $ciance przemiennika
50 °C to 60 °C

d = 50 mm: zdejmij ostone ochronng na gdrnej $ciance przemiennika i zmniejsz
prad znamionowy przemiennika o 2,2% na kazdy °C powyzej 50 °C.

Zalecenia do montazu na ramie maszyny (charakterystyczne dla przemiennikéw ATV 11PUeesee)

Przemienniki ATV 11PUeeeee® moga by¢ montowane na (lub w) stalowej lub
M aluminiowej ramie maszyny, przestrzegajac ponizsze warunki:

m maksymalna temperatura otoczenia: 40 °C,

m montaz pionowy = 10°,

m przemiennik powinien by¢ mocowany na $rodku podtoza (ramy), ktére ma
minimalng grubo$¢ 10 mm i minimalng powierzchnie chfodzaca 0.12 m2dla stali
i 0.09 m2 dla aluminium, wystawiong na otwarte powietrze,

@ . m powierzchnia podfoza pod przemiennikiem (142 x 72 mm) jest obrobiona z
maksymalng gtadkoscig 100Km i nierdwnosciami maksymalnie of 3.2 um,

m wywiercone otwory sg obrobione, by usung¢ opitki,

m cafy obszar podfoza jest pokryty smarem przewodzgcym termicznie (lub
odpowiednikiem).

131

z 142

Kiedy warunki pracy sa bliskie granicznym (moc, cykl, temperatura), ten
parametr musi byé wykryty wczesniej poprzez kontrole stanu termicznego
przemiennika.

(2) Minimalna powierzchnia maszyny

Schneider Electric str12-13ver1.FM/3



Przemienniki czestotliwosci

do silnikbw asynchronicznych
Altivar 11

Schematy ze stycznikiem
Zasilanie tréjfazowe ATV 11eeeeM3e Zasilanie jednofazowe ATV 11eeeeF1e i ATV 11eeeelll20

200...240 V 50/60 Hz 100...120 V 50/60 Hz i 200...240 V 50/60 Hz

-
T

o ‘ Hr
(1) 213 (1) 2|3
—0 - O =-0==0==0-="0-=0 000 - O~ 0==0==0-=-0--O~
9 o - & & ¥ > O] — 5 (6 <[ o - & o ¥ > 0|
'<_‘ | o© J 3 3 3J wv A = E' (6) c|l J 3 3 dJ v A
< i i~ I
+ ; + ;
| |
| |
- a © + U > | - o @ + > |
l= 53 0 = > | = 3 0w - > |
+ 55 3 g8 - | + 55 3 g9 Y % 3 !
————— O-—-Q-—0-——0 - o-—-0——0 ! i O S b o St o Sht o) -0 0——-0 !
l [ t’j;rll- t ball t Do U b T t Hr
5603503 ——0— 503502 0
= + 0 e = e
} 1 (5) Potencjometr I 1(5) Potencjometr
P o zadawania a2 zadawania
b ! predkosci 0-20 mA L—o—--0-! predkosci 0-20 mA
t=—1 lub \ — lub
4-20 mA A 4-20 mA
Rezystor Rezystor
hamowania hamowania
le—1 0-10 V le—1 0-10V
(zasilanie zewnetrzne) (zasilanie zewnetrzne)
Sterowanie 2-przewodowe Sterowanie 3-przewodowe Napieciowe wejscie analogowe Pradowe wejscie analogowe
Zewnetrzne 10 V 0-20 mA lub 4-20 mA

ATV11 zaciski sterowania

5
<<

Al
dov

Potencjometr

LI1: Naprzéd LI1: Stop zadawania
LIx: Wstecz LI2: Naprzéd predkosci 2,2
LIx: Wstecz do 10 kQ

Potgczenia KM1, Qf1, itp. elementéw patrz tabela na stronie 11.

(1) Zestyk przekaznika bfedu: do zdalnej sygnalizacji stanu przemiennika.

(2) IWewnetrzne +15 V. Jesli uzywane jest zasilanie zewnetrzne +24 V, nalezy potaczyc 0 V zasilacza zewnetrznego z zaciskiem 0 V przemiennika. Wtedy
nie wolno uzywac zacisku +15 V przemiennika, a zacisk wspdlny wejsc LI nalezy podfaczy¢ do zacisku +24 V zasilacza zewnetrznego.

(3) Wyjscie DO: moze byc skonfigurowane jako analogowe lub cyfrowe. Napiecie wewnetrzne +15 V lub zewnetrzne +24 V.

(4) Galwanometr lub przekaznik o matym poborze mocy.

(5) Modut hamowania VW3 A11701, jesli uzywany jest rezystor hamowania VW3 A587ee

(6) N dlaA TV 11eeeef1,
S/L2 dla ATV 11eeeeMM2e.

Uwaga: zastosuj filtry przeciwzaktéceniowe we wszystkich obwodach blisko przemiennika lub podfaczonych do tego samego obwodu, takich jak
przekazniki, styczniki, elektrozawory, lampy fluorescencyjne, itp.
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Przemienniki czestotliwosci

do silnikdw asynchronicznych

Altivar 11
Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna

Podtaczenie zgodnie z wymaganiami standardow EMC
Zasady

m Masa pomigdzy przemiennikiem, silnikiem i kablami ekranowanymi musi byé ekwipotencjalna dla wysokich czestotliwosci

m Nalezy uzywaé kabli z ekranami uziemionymi na 360Z na obu koricach do podtgczenia silnika, a takze je$li potrzeba modutu
hamowania, rezystora hamowania i obwoddw sterujgco - sygnalizacyjnych. Rurki lub metalowe korytka moga by¢ uzywane jako cze$¢
ekranowania pod warunkiem, ze nie majg przerwy w ciggfosci.

m Nalezy zapewni¢ maksymalne oddzielenie kabli zasilajgcych (zasilanie liniowe) i kabli silnikowych.

Schemat instalacyjny dla ATV 11eUeseeeE/U/A

Ptyta uziemiajgca VW3 A11831 umieszczona pod przemiennikiem.
Altivar 11.
Nieekranowany kabel zasilajgcy

J @eoe 0 Nieekranowany kable od stykowego wyjécia przekaznika btedu.
Mocowanie i uziemienie ekranéw kabli 6 i 7, tak blisko przemiennika jak to

\: mozliwe:

@~

- odston ekran,

- uzyj klamry kablowe odpowiedniego rozmiaru na odstonietej czesci ekranu
i przymocuj je od plyty uziemiajacej,

— - doci$nij ekran odpowiednio mocno do ptyty uziemiajgcej, by zapewnic¢ dobry

styk,
- typ klamry: nieutleniajgcy sie metal.
|:| Kabel ekranowany (7) do podtaczenia silnika.
® Kabel ekranowany (1) do podtgczenia systemu sterowania / sygnalizacji. Do
é‘&ﬁ— zastosowan wymagajacych duzej iloéci przewoddw, powinien by¢ uzyty

mniejszy przekrdj zyt (0.5 mm3).
Kabel PE.

~ (1) Ekrany kabli (6, 7 i 8 ) muszg by¢ uziemione na obu koricach. Ekranowanie musi byc
’<'> ciagle, a jesli przechodzi przez zaciski posredniczace, musza byc¢ umieszczone w
metalowych obudowach EMC.

T

Uwaga: jesli stosuje sie dodatkowy filtr wejsciowy, powinien by¢ zamontowany nad przemiennikiem i podfaczony bezposrednio do linii zasilajacej kablem
nieekranowanym. Wtedy podfaczenie 3 do przemiennika jest przez kable wyjsciowe filtra.

Chociaz istnieje ekwipotencjalna masa dla w. cz. pomiedzy przemiennikiem, silnikiem i kablami ekranowanymi, naleZy koniecznie podifaczy¢ przewdd
ochronny PE do odpowiednich zaciskéw na kazdym urzadzeniu.
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Spis tresci funkciji

Zakres predkosci strona 19
Czasy ramp przyspieszania i zwalniania strona 19
Druga rampa strona 19
Adaptacja rampy zwalniania strona 19
Predkosci zadane strona 20
Konfiguracja wejscia analogowego Al1 strona 20
Wyijécie analogowe i cyfrowe DO strona 20
Praca naprzéd / wstecz strona 20
Sterowanie 2-przewodowe strona 21
Sterowanie 3-przewodowe strona 21
Automatyczne hamowanie d.c. strona 21
Czestotliwos¢ przetagczania, redukcja szumu strona 21
Przekaznik bfedu, odblokowanie strona 21
Kasowanie bfedu strona 22
Automatyczny restart strona 22
Automatyczne chwytanie wirujgcego obciazenia z wykryciem predkosci strona 22
Zatrzymanie kontrolowane po zaniku zasilania strona 22
Zabezpieczenie termiczne przemiennika strona 22
Zabezpieczenie termiczne silnika strona 22
Monitoring strona 23
Funkcje niekompatybilnestrona strona 23
Funkcje specyficzne dla gamy Azja strona 23

Ustawienia fabryczne przemiennika
Aby ufatwi¢ uruchomienie przemiennika posiada on funkcje wstepnie zaprogramowane
zgodne wymaganiami wigkszo$ci typowych zastosowan.

Funkcje wejs¢ / wyjsé przemiennika

Sterowanie 2-przewodowe:

wejécie cyfrowe LI1: naprzdd,

wejécie cyfrowe LI2: wstecz.

Predkosci ustalone:

wejscie cyfrowe LI3: predkosci ustalone,

wejécie cyfrowe LI4: predkosci ustalone.

Wejscie analogowe Al1: 0 - 5 V predkos¢ zadana..

Wyijécie cyfrowe analogowe DO: czestotliwosé silnika (analogowo).
Adaptacja rampy zwalniania.

Automatyczne hamowanie prgdem statym przez 0,5 s do zatrzymania.

EEEREROOEOON

Funkcje wyswietlacza i przyciskow

Telemecanique
Altivar 11

Informacja jest wyswietlana w formie kodéw lub wartosci na trzech
wyswietlaczach 7-segmentowych

Przyciski do przewijania menu lub modyfikowania wartosci

"ESC": przycisk do opuszczenia menu (bez potwierdzenia)

"ENT": przycisk zatwierdzenia wejécia do menu lub potwierdzenia nowej
wybranej wartosci

m Tylko dla gamy Azja:
"RUN": sterowanie lokalne uruchomieniem silnika.
"STOP": sterowanie lokalne zatrzymaniem silnika.
Potencjometr zadawania predkosci.
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m Zakres predkosci
Stuzy do okreslenia 2 czestotliwosci granicznych, ktére definiujg zakres predkosci
dopuszczony przez maszyne przy obowigzujgcych warunkach pracy.

f (Hz)
LSP: niska predkosé, od 0 do HSP, nastawa fabryczna 0
HSP HSP: wysoka predkos$¢, od LSP do 200 Hz, nastawa fabryczna
50/60 Hz
LSP 1 Warto$é
zadana
oV 5V
oV 10 V (zasilanie zewnetrzne)
0mA 20 mA
4 mA 20 mA

m Czasy ramp przyspieszania i zwalniania
Stuzy do zdefiniowania czaséw ramp przyspieszania i zwalniania odpowiednie do aplikacji
i dynamiki maszyny.

f(Hz) f (Hz)
50/60 50/60
0 t 0 t
— . -2
Liniowa rampa przyspieszania Liniowa rampa zwalniania
Nastawy t1: 0,1 do 99,99 s, Nastawy t2: 0,1 do 99,99 s,
nastawa fabryczna 3 s. nastawa fabryczna 3 s.

m Druga rampa

Stuzy do przetaczenia 2 czaséw ramp przyspieszania i zwalniania. Moga by¢ one
ustawiane oddzielnie. Realizuje sig to przez przypisanie funkcji do 1 wejscia cyfrowego.
Jest to odpowiednie dla maszyn z szybkimi ciagtymi korektami predkosci i tokarek
wysokoobrotowych z przyspieszaniem i zwalnianiem powyzej okreslonych predkosci.

f(Hz)
HSP Przyspieszanie 1 (Accl) i
Acc 2 Dec 2 zwalnianie 1 (Dec1):
- nastawy 0,1 do 99,9 s
- nastawa fabryczna 3 s
Acc 1 Dec 1 Przyspieszanie 2 (Acc2) i
t zwalnianie 2 (Dec2):
- nastawy 0,1 do 99,9 s
- nastawa fabryczna 5 s
Naprzod, | HSP: predkos$¢ wysoka
b 1
Ustawienia drugiej rampy z wstecz 0 t
PowerSuite na palmtopie.
']
LI4 0 t

Przyktad przetaczania z uzyciem wejscia cyfrowego LI4

m Adaptacja rampy zwalniania

Stuzy do automatycznego zwiekszenia czasu rampy zwalniania, jesli ustawienia
poczatkowe byty zbyt niskie, by uwzgledni¢ bezwtadno$¢ obcigzenia. Funkcja ta zapobiega
zablokowaniu przemiennika pod wptywem btedu przepiecie przy zwalnianiu.

Jesli ta funkcja jest wytgczona moze by¢ zastosowany odpowiedni modut i rezystor
hamowania.
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Adjusting the preset speeds with the PowerSuite

software workshop for PC

m Predkosci ustalone

Stuzy do przetgczania ustalonych predkosci zadanych.

Wybor jest miedzy 2 lub 4 predkosciami ustalonymi.

Realizuje sie na 1 lub 2 wejsciach cyfrowych.

Predkosci ustalone moga by¢ nastawione co 0,1 Hz od 0 Hz do 200 Hz.

Maja one pierwszenstwo nad warto$cig zadang z wejscia analogowego lub, dla gamy Azja,
wartoécig zadang z potencjometru.

f (Hz)

Gdy na wejéciach LIx i Lly jest
stan 0, obowigzujaca
— predkoscia jest LSP lub
predkos¢ zadana z wejscia
analogowego Al1.

LSP Nastawy fabryczne:

1 predko$c¢: LSP (predkosé
niska lub zadana)

2 predkos$é: 10 Hz

L1 o t

3 predkos$é: 25 Hz

4 predko$é: 50 Hz

LIx 0 t

1

Lly 0
Przyktad dziatania z 4 predkosciami ustalonymi

m Konfiguracja wej$cia analogowego Al1

Stuzy do modyfikacji wejécia analogowego Al1 albo napieciowego, albo pradowego.
Nastawy fabryczne: 0 - 5 V (tylko zasilanie wewnetrzne).

Inne warto$ci sg mozliwe przy zasilaniu zewnetrznym: 0 - 10 V, 0 - 20 mA, 4 - 20 mA.

Napieciowe wejscie analogowe Pradowe wejscie analogowe
Uzyte z zewnetrznym 10 V 0-20mA lub 4 - 20 mA
Altivar 11 zaciski sterowania i Altivar 11 zaciski sterowania |
ol > } - > }
< o < o |
,,,,,,,,,,,,,,,,, o——4 [ PR —_

Potencjometr ea(l)SI. gg|
zadawania 02,

predkosci 2,2

do 10 kQ -20mA

m Analogowe lub cyfrowe wyjscie DO

Wyjscie DO moze byé zaprogramowane jako wyjscie cyfrowe lub analogowe. Zezwala na
zdalng sygnalizacje ponizszych informacji:

O osiagniecie progu czestotliwosci (wyjscie cyfrowe),

O osiagniecie wartosci zadanej (wyjscie cyfrowe),,
O osiggniecie progu pradu (wyjscie cyfrowe),

o prad silnika (wyjscie analogowe),

o czestotliwo$é silnika (wyjécie analogowe).

Schemat z zasilaniem wewnetrznym Schemat z zasilaniem zewnetrznym

Altivar 11 zaciski sterowania

oV
o DO

Zasilanie

Jesli jest to wyjscie cyfrowe: Z jest przekaznikiem lub wej$ciem niskosygnatowym.
Jesli jest to wyjscie analogowe: Z moze byé np. galwanometrem.
Dla galwanometru o rezystancji R, maksymalne napigcie zasilania wynosi:

R(Q)
UXEray+ 1000(9)

m Kierunek pracy: naprzéd / wstecz

IPrzy sterowaniu 2-przewodowym dziatania naprzdd nie mozna przypisa¢ do innego
wejscia cyfrowego niz LI1 .Przy sterowaniu 3-przewodowym zatrzymania nie mozna
przypisa¢ do innego wejscia cyfrowego niz LI1, a dziatania naprzéd nie mozna przypisaé
do innego wejscia cyfrowego niz LI2. Praca ze zmiang kierunku wirowania moze by¢
wytgczona dla zastosowan z jednym kierunkiem wirowania silnika, przez nieprzypisanie
zadnego wejscia cyfrowego do dziatania wstecz.
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Przemienniki czestotliwosci

do silnikdw asynchronicznych
Altivar 11

m Sterowanie 2-przewodowe

Stuzy do sterowania kierunkiem pracy za pomoca zestykéw stabilnych.

Uruchomienie (naprzéd lub wstecz) i zatrzymanie jest kontrolowane przez jedno wejscie
cyfrowe.Realizuje sig na 1 lub 2 wejéciach cyfrowych (jeden lub dwa kierunki).

Funkcja jest odpowiednia dla wszystkich nierewersyjnych i rewersyjnych zastosowan.

3 mozliwe tryby pracy:

o wykrywanie stanu wej$¢ cyfrowych

o wykrywanie zmiany stanu wej$é cyfrowych

o wykrywanie zmiany stanu wejsé cyfrowych z dziataniem naprzéd majgcym zawsze
priorytet na dziataniem wstecz.

Altivar 11 zaciski sterowania LI1: naprzéd
15V L Lix LIx: wstecz

I

Schemat podtaczen dla sterowania 2-przewodowego

Przypisanie wejsc¢ cyfrowych z
PowerSuite na palmtopie

m Sterowanie 3-przewodowe

Stuzy do sterowania kierunkiem pracy i zatrzymaniem za pomocg zestykéw impulsowych.
Uruchomienie (naprzdéd lub wstecz) i zatrzymanie jest kontrolowane przez 2 rézne wejscia
cyfrowe. Realizuje sie na 2 lub 3 wejsciach cyfrowych (jeden lub dwa kierunki).

Funkcja jest odpowiednia dla wszystkich nierewersyjnych i rewersyjnych zastosowan

f (Hz)

Stop 1

0 t

Naprzéd 1

0 t

Wstecz 1
0 t

Przyktad dziatania sterowania 3-przewodowego

Altivar 11 zaciski sterowania LI1: zatrzymanie
LI2: naprzéd
BY s LIx: wstecz

Ly ¢ p

Schemat podtaczen dla sterowania 3-przewodowego

m Automatyczne hamowanie prgdem statym
Umozliwia hamowanie pradem statym o warto$ci od 0 do 1,2 warto$ci pragdu znamionowego
przemiennika (nastawa wstepna 0,7 In), az do zakoriczenia sterowania i osiagniecia przez
silnik predkosci zerowej:
O przez czas nastawiany od 0,1 do 30 s (wstgpnie 0,5 s)
o lub ciggle.
Nastawa fabryczna: aktywna funkcja hamowania pradem statym przez 0,5 s.
IPrzy sterowaniu 3-przewodowym jest aktywne tylko wtedy, gdy wejscie cyfrowe LI1 jest
aktywne (zatrzymanie).
m Czestotliwo$é przetaczania, redukcja szumu
Wysoka czestotliwos$¢ przetgczania posredniego napiecia stalego moze by¢ zastosowana
do zasilania silnika falg pradu z niskimi znieksztatceniami harmonicznymi.
Sa 3 zakresy czestotliwosci przetaczania:
O losowa czestotliwo$é przetaczania okofo 2 lub 4 kHz (uniknigcie rezonansu),
O stata niska czestotliwo$é nastawiana na 2 lub 4 kHz,
O stata wysoka czestotliwo$¢ przetgczania nastawiana na 8, 12 lub 16 kHz.
Nastawa fabryczna: niska czestotliwo$é ustawiona na 4 kHz.
Funkcja ta jest odpowiednia dla wszystkich zastosowan cichej pracy silnika.
Nastawianie funkcji "hamowania pradem d.c" z m Przekaznik bfedu, odblokowanie
oprogramowania PowerSuite na komputerze Przekaznik btedu jest wzbudzony, gdy przemiennik jest zasilony i nie ma btedu.
Otwiera si¢ w wyniku bfedu lub wytgczenia zasilania przemiennika..
Przemiennik moze by¢ odblokowany po btedzie na jeden z ponizszych sposobdw:
o wytaczenie zasilania przemiennika, az do catkowitego zgasnigcia wyswietlacza, a
nastgpnie zatgczenie zasilania,
o aktywacja wejscia cyfrowego z przyporzadkowang funkcja "kasowania btedu", jesli ta
funkcja jest mozliwa,
o skonfigurowanie funkcji "automatycznego restartu".
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Nastawianie zachowania sie przy
bledzie z PowerSuite na palmtopie.

m Kasowanie btedu

Stuzy do skasowania btedu zapamigtanego i restartu przemiennika w przypadku, gdy btad
zaniknaf. Bfad jest kasowany przez zmiane stanu wejscia cyfrowego LI, do ktérego
przyporzadkowana jest ta funkcja.

Nastawa fabryczna: funkcja nieaktywna.

Stan przemiennika po skasowaniu btedu jest taki sam jak po normalnym zataczeniu
zasilania.

Nastepujace btedy moga by¢ kasowane: przecigzenie termiczne przemiennika,
przeciazenie termiczne silnika, zbyt duze napiecie zasilania, zbyt duze napigcie przy
zwalnianiu, przekroczenie predkosci, zanik fazy napiecia zasilania (7), zbyt niskie napiecie
zasilania (2).

m Automatyczny restart

Umozliwia przemiennikowi automatyczny restart po zablokowaniu btedem, jesli bfad
zaniknat lub inne warunki pozwalajg na wznowienie pracy.

Taki restart jest wykonywany przez seri¢ automatycznych préb rozdzielonych przez coraz
diuzsze okresy czasu: 1s,5 s, 10 s, a nastgpnie 1 min. dla nastgpnych okreséw.

Jezeli przemiennik nie moze wznowi¢ pracy przez 6 min., wtedy blokuje sig i procedura
restartu zostaje wstrzymana, az do wyfgczenia i ponownego zatgczenia zasilania.

Restart jest autoryzowany z ponizszymi btedami: przeciazenie termiczne przemiennika,
przeciazenie termiczne silnika, zbyt duze napiecie zasilania, zbyt duze napigcie przy
zwalnianiu, zanik fazy napiecia zasilania (7), zbyt niskie napigcie zasilania (2). Je$li funkcja
jest skonfigurowana, przekaznik bezpieczenstwa przemiennika pozostaje wzbudzony, gdy
pojawi sie jeden z tych btedéw. Funkcja wymaga zadawania predkosci i kierunku pracy w
sposoéb ciagly, wiec jest kompatybilna tylko ze sterowaniem 2-przewodowym.

Funkcja ta jest odpowiednia dla maszyn lub instalacji o pracy ciggtej lub bez monitorowania,
gdy restart w zaden spos6b nie narazi wyposazenia i obstugi..

m Automatyczne chwytanie wirujgcego obciazenia z wykryciem predkosci
("catch-on-the-fly")

Stuzy do tagodnego restartu przemiennika po jednym z nastgpujacych przypadkéw:

O zanik napiecia zasilania lub wytgczenie,

o skasowanie btedu lub automatyczny restart,

O zatrzymanie ze swobodnym wybiegiem ("freewheel stop") wywotane przez btad.

Przy restarcie, wykrywana jest rzeczywista predko$¢ silnika, by wznowié jg na rampie i
powrdci¢ do predkosci zadanej. Czas wykrywania predkos$ci moze siegaé 1 s i zalezy od
warto$ci odchylenia poczatkowego.

Nastawy fabryczne: funkcja nieaktywna.

Funkcja ta wymaga uaktywnienia sterowania 2-przewodowego i jest niekompatybilna z
funkcja ciagtego hamowania pradem statym.

Funkcja ta jest odpowiednia dla maszyn, w ktérych zmniejszanie sie predkosci silnika po
zaniku zasilania jest nieznaczne (maszyny z wysoka bezwtadnosciag).

m Zatrzymanie kontrolowane po zaniku zasilania

Stuzy do zdefiniowania trybdw zatrzymania silnika przy btedzie "zanik zasilania".
Mozliwe jest wybranie jednego z trzech trybéw zatrzymania:

O zatrzymanie ze swobodnym wybiegiem ("freewheel stop"): przemiennik blokuje sig i
silnik zatrzymuje sie zgodnie z bezwtadnos$cig i momentem oporowym,

O zatrzymanie normalne: zatrzymanie ze skonfigurowanym czasem rampy zwalniania
(zwalnianie 1 lub 2)

O zatrzymanie szybkie: czas zatrzymania zalezny od bezwtadno$ci i mozliwosci
hamowania przemiennika.

Nastawa fabryczna: zatrzymanie ze swobodnym wybiegiem ("freewheel stop")

f (Hz)
Zatrzymanie szybkie
Zatrzymanie normalne z rampg

zwalniania
Zatrzymanie ze swobodnym

t

(1) Btad zaniku fazy zasilania jest dostepny tylko dla przemiennikdw z zasilaniem 3-
fazowym, jesli jest skonfigurowane wykrywanie tego bfedu (nastawa fabryczna:
skonfigurowane).

(2) Przemiennik bedzie restartowat, gdy tylko zaniknie bfad zbyt niskiego napiecia zasilania,
a takze gdy funkcja nie bedzie aktywna.
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m Zabezpieczenie termiczne przemiennika

Bezposrednie zabezpieczenie termiczne, zintegrowane w module mocy przemiennika.
Zabezpiecza komponenty nawet w przypadku ztej wentylacji i nadmiernej temperatury
otoczenia.

Wykrycie btedu blokuje przemiennik.

B Zabezpieczenie termiczne silnika

Zabezpieczenie termiczne silnika jest realizowane przez ciggte wyliczanie teoretycznego
przyrosty temperatury.

Przemiennik blokuje sig, jesli przyrost temperatury przekroczy 118% znamionowego
przyrostu temperatury.

Funkcja ta jest odpowiednia dla silnikéw z chfodzeniem wtasnym i wyznaczeniem ciepta na
podstawie czestotliwosci wirnika.

Uwaga: stan termiczny silnika nie jest pamigtany po wylgczeniu zasilania przemiennika.

Wspédiczynnik K do zastosowania z wstepnym lth (rzeczywisty Ith = K x wstepny Ith)
1

Adjusting the thermal protection with the PowerSuite
software workshop for PC

172

| ‘ | Czestotliwos$¢ wirnika (Frs)
2 125 20 25 50 Hz
Nastawa Frs = 50

m Monitoring

Wyswietlacz pokazuje stan przemiennika lub, jesli jest wybrana, jedng z nastgpujacych
wartosci:

czestotliwo$¢ zadana,

czestotliwos¢ wyjsciowa zasilania silnika,

prad silnika,

napiecie zasilania,

stan termiczny silnika

stan termiczny przemiennika.

oooooao

Funkcje niekompatybilne

Ostateczny wybdr funkcji skonfigurowanych jest zalezny od skonfigurowania funkciji
poprzednich.

Zastosowane funkcje moga by¢ przypisane do tego samego wejécia cyfrowego, w
przypadku gdy wejscie to umozliwia pewng liczbe funkcji (np. kierunek pracy i druga
rampa)

Nalezy koniecznie sprawdzi¢, czy wybrane funkcje sa kompatybilne.

m Kierunek pracy i sterowanie 2-przewodowe: dziatanie naprzéd mozna przypisa¢
tylko do LI1.

m Kierunek pracy i sterowanie 3-przewodowe: dziatanie naprzéd mozna przypisac
tylko do LI2.

m Automatyczny restart: wymaga skonfigurowania sterowania 2-przewodowego. Zmiana
konfiguraciji typu sterowania wytacza automatyczny restart.

m Automatyczne chwytanie wirujgcego obcigzenia z wykryciem predkosci:

o wymaga skonfigurowania sterowania 2-przewodowego. . Zmiana konfiguracji typu
sterowania wytgcza automatyczne chwytanie wirujgcego obcigzenia.

O niekompatybilne z ciggtym hamowaniem pradem statym. Skonfigurowanie tej funkc;ji
wytgcza automatyczne chwytanie wirujgcego obcigzenia.

Funkcje specyficzne dla gamy Azja
m Sterowanie lokalne:
Klawiatura gamy Azja ma dwa dodatkowe przyciski (RUN i STOP) oraz potencjometr
(zadawanie predkosci).
o Przyciski i potencjometr sg aktywne, jesli sterowanie lokalne jest skonfigurowane.
Wejécia cyfrowe i analogowe sa nieaktywne, jesli sterowanie lokalne jest skonfigurowane.
o Nawr6t: jesli sterowanie lokalne jest aktywne, funkcja nawrotu jest niewidoczna.
Nastawa fabryczna: funkcja aktywna.
m Wejscia cyfrowe:
Jest mozliwy wybdér poziomu dziatanie wejsé cyfrowych.
Logika pozytywna: wejscia sa aktywne jesli sygnat jest = 11 V.
Logika negatywna: wej$cia sg aktywne jesli sygnat jest <5 V.
Nastawa fabryczna: logika pozytywna.
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