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Rexroth IndraDrive i IndraDyn
powoduja ruch na rynku systemow
napedowych

Systemy Rexroth rozwigza w prosty, ekonomiczny

i bezposredni sposob Paristwa zadania z zakresu
automatyzacji.

IndraDrive ustala nowe standardy w technice napedowej
dzieki kombinacji trzech zalet:

» skalowalnosci mocy oraz zakresu funkcjonalnego,

» uniwersalnosci technologii, projektowania i obstugi,
» otwartej platformy komunikacji.

Dzieki temu IndraDrive posiada wiele zalet

uzytkowych, takich jak:

» prosta realizacja poczawszy od falownikdéw, az po
najwyzszej jakosci aplikacje serwonapedow dzieki
wspolnej platformie sterowania z otwartg petlg
sprzezenia zwrotnego (OPEN LOOP) i z zamknieta petla
sprzezenia zwrotnego (CLOSED LOOP),

» skalowalna moc i zakres funkcji dzieki dowolnej
kombinacji modutéw sterujgcych i modutow mocy,

» szerokie spektrum mocy od 100 W do 630 kW,

» interfejsy zgodne z miedzynarodowymi standardami
od wejs¢ analogowych po Multi-Ethernet Interface,

» zintegrowana technika bezpieczenstwa zgodna z norma
EN 13849-1, kategorig 3 PL d i EN 62061 SIL 2,
zapewniajaca bezpieczne zatrzymywanie sie
i bezpieczny ruch,

» inteligentna logika sterowania ruchem Motion-Logic —
z uzyciem sterownika PLC wedtug IEC 61131-3

» jednolita filozofia obstugi,

» uniwersalne narzedzia do inzynierii,

» bezposrednie podtaczenie do ztgcza napiecia
sieciowego,

» wspdlny obwdd pradu statego do wymiany energii
w aplikacjach wieloosiowych,

» zwrot energii do sieci zapewniajacy oszczednosé,

» wydajne silniki o wysokim stopniu sprawnosci.
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IndraDrive maja moc przekonywania!

Bez wzgledu na wymagania jakie uzytkownik stawia swoim
systemom napedowym, rozwigzania IndraDrive oferuja
imponujacy wachlarz korzysci:

» uniwersalna platforma sprzetowa,

» skalowalna funkcjonalnos¢,

» unikalna koncepcja bezpieczenstwa.

Safety on Board

Certyfikowana zgodnie z normag EN 13849-1,

w kategorii 3 PL d i EN 62061 SIL 2 technika
bezpieczenstwa zapewnia ochrone oséb rowniez podczas
przemieszczania sie osi. W poréwnaniu z konwencjonalnymi
koncepcjami bezpieczenstwa zbedne sg styczniki silnikowe,
dodatkowe czujniki predkosci oraz czeste wytaczanie
zasilania przez bezpieczniki sieciowe.

Zintegrowana logika sterowania ruchem Motion-Logic

z PLC zgodnym z norma IEC 61131-3

Logika sterowania ruchem Motion-Logic, ktéra moze

byc¢ zintegrowana z PLC zgodnie z norma IEC 61131-3,
stawia konsekwentnie na otwarte standardy. To utatwia
przyblizenie klientom nowoczesnych technologii i pozwala
zaoszczedzi¢ na stosowaniu nadrzednych systemow
sterowania oraz kursach szkoleniowych dla personelu.

Zintegrowane funkcje technologiczne

Parametryzowane funkcje technologiczne oparte na logice
sterowania ruchem Motion-Logic pozwalajg uzytkownikom
i na realizacje petnego zakresu rozmaitych zadan
zorientowanych na procesy technologiczne.

Taki sposdéb postepowania nie wymaga zadnych
umiejetnosci w zakresie programowania.

Otwarte interfejsy

Do komunikacji z nadrzednymi systemami sterowania
maszynami i urzadzeniami stosowane sg powszechne

na catym swiecie interfejsy, takie jak: SERCOS, PROFIBUS,
Multi-Ethernet (sercos, PROFINET IO, EtherNet/IP,
EtherCat), CANopen, DeviceNet oraz interfejsy analogowe
i rownolegte.

Narzedzie inzynierskie do wszystkich zadan

Inzynierski zestaw narzedzi programowych IndraWorks,
przeprowadza uzytkownika przez wszystkie etapy
projektowania, planowania, programowania, parametryzacji,
obstugi i diagnostyki.

Unikalna platforma

W celu sprostania indywidualnym wymaganiom klientéw
opracowalismy dwie wersje IndraDrive:

» kompaktowy system przetwornikow,

» modutowy system przeksztattnikow.

Szczegdlnie oszczedne rozwigzania uktadéw napedowych
mozna uzyskaé poprzez zastosowanie wspolnych modutow
sterujgcych oraz kombinacji rozmaitych wers;ji.

Kompletny zakres silnikow
Opracowana ostatnio nowa generacja silnikdéw IndraDyn
spetnia dzieki rozmaitosci konstrukcji oraz unikalnosci
parametrow eksploatacyjnych wszystkie wymagania
stawiane przed nowoczesnymi systemami automatyki:
» synchroniczne i asynchroniczne serwomotory
o mniejszych gabarytach i wiekszej mocy,
» serwomotory zaprojektowane dla obszaréw
o potencjalnym zagrozeniu wybuchem - zgodne
z normami ATEX oraz UL/CSA,
» synchroniczne i asynchroniczne serwomotory
szybkoobrotowe takie jak np. silniki wrzecionowe.

Automatyzacja

Maszyny drukarskie i produkcyjne

Systemy transportu i magazynowania

Maszyny do obrobki szkta

Systemy manipulacyjne i montazowe

Maszyny do obroébki drewna

Maszyny do przetwarzania tworzyw sztucznych
Technika potprzewodnikowa

Maszyny pakujace i dla przemystu spozywczego
Maszyny tekstylne

Maszyny do obrobki skrawaniem

Obrabiarki

vV V V V VvV vV VvV VY VY
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Rexroth IndraDrive -
kompletny, inteligentny | bezpieczny

Bosch Rexroth AG, 71 511 PL/2012-11
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IndraDrive oznacza innowacje na catej linii. Tak wiec wybor
nowej generacji systemow napedowych oferowanych przez
firme Bosch Rexroth oznacza, ze kazde zyczenie klienta
zostanie spetnione.

Gtowne zalety systemu IndraDrive:

» kompaktowe przetworniki i modutowe przeksztattniki na
wspdlnej platformie,

» ethernetowa komunikacja sprzetowa na bazie réznych
protokotdw,

» wyjatkowo kompaktowa jednostka napedowa sktadajgca
sie z regulatora i serwomotoru,

» zintegrowana logika sterowania ruchem Motion-Logic
z PLC zgodnym z normg IEC,

» technika bezpieczenstwa zintegrowana z napedem,

> inteligentne funkcje technologiczne,

» uniwersalna narzedziowa platforma programowa do
projektowania, programowania, obstugi i diagnostyki,

» petny asortyment silnikow synchronicznych
i asynchronicznych.

Bosch Rexroth AG, 71511 PL/2012-11
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Rexroth IndraDrive —

caty system

Silniki i przektadnie

Synchroniczne
serwomotory
IndraDyn S, MSK, MKE,
MSM

Strony 74 - 81

Asynchroniczne
serwomotory
IndraDyn A, MAD, MAF
Strony 82 - 89

Synchroniczne silniki
liniowe

IndraDyn L, MLF, MCL
Strony 90/91

Synchroniczne silniki
momentowe
IndraDyn T, MBT
Strony 94/95

Silniki synchroniczne
wysokoobrotowe
IndraDyn H, MBS
Strony 96/97

Silniki asynchroniczne
wysokoobrotowe

1 MB

Strony 98/99

Przektadnie planetarne
GTE, GTM
Strony 100 - 103

Silniki standardowe
i motoreduktory
Strony 104 - 107

=

Bosch Rexroth AG, 71 511 PL/2012-11

Moduty mocy

Moduty sterujace

i;‘ | Napedy kompaktowe z komunikacja bazujaca na ethernecie
i " Przetwornica HCSO1 w wykonaniu ECONOMY i BASIC UNIVERSAL

Strony 48 - 51

Przetwornice
HCS02
Strony 16/17

HCS03
Strony 18/19 L i I

HCS04
Strony 20 - 23

Mozna stosowa¢ kombinacje
przetwornic i falownikéw

Falowniki
HMS (jednostka jednoosiowa)
Strony 24/25

HMD

(jednostka dwuosiowa)
Strony 26/27

| D

b e 54D

3
i e

Mozna stosowaé kombinacje
zasilaczy i falownikow

Zasilacze
HMV
Strony 28 - 31

_—

Do przetwornic i falownikow

Zdecentralizowane systemy napedu wbudowane w silniku

KSM, KMS, KCU, strony 52 — 59

Kompletne rozwiazania dla
standardowych aplikacji
BASIC OPEN LOOP

E CSB...FC
Strona 38
2
i BASIC ANALOG
W csB.AN
é Strona 39
1 BASIC PROFIBUS
W cse.rB
l_'% Strona 40
i BASIC SERCOS
% csB.sE
': Strona 41
=

Indywidualnie konfigurowalne
dla aplikacji standardowych
oraz aplikacji wyzszej jakosci
BASIC UNIVERSAL

CSB (jednoosiowy
modut sterujacy)

-

g Strona 42

ii BASIC UNIVERSAL
i CDB (dwuosiowy
?l modut sterujacy)
g Strona 43

- ADVANCED

M csH

|}

i Strona 44

#m
H B

ik



Perfekcyjnie skoordynowane

Uniwersalny system

Skalowalna moc

Elastyczne bloki funkcjonalne
Otwarte standardy komunikacyjne

vVvYVvyyvVvyy

Oprogramowanie whudowane

Pakiet podstawowy

OPEN LOOP/
CLOSED LOOP

Pakiet podstawowy zawiera wszystkie
funkcje dla standardowych aplikacji.

Pakiety rozszerzen

SERWO

Kompensacja momentu tarcia i kompensacja
luzu przy zmianie kierunku ruchu, korekcja
btedu osiowego oraz btedu enkodera,

sondy pomiarowe itd.

SYNCHRONIZACJA

Przektadnie elektroniczne, elektroniczne
funkcje krzywkowe itd.

WRZECIONO GLOWNE

Pozycjonowanie wrzeciona,
zmiana przektadni itp.

IndraMotion MLD

Logika sterowania ruchem Motion-Logic
zgodna z norma IEC 61131-3

Pakiety technologiczne na
bazie IndraMotion MLD

Productivity agent (predykcja koniecznosci
obstugi serwisowej), bloki funkcjonalne,
obrébka jednoczesna, specjalne grupy
sterowania krzywkowego, rozszerzone
funkcje napeddw, otwarta biblioteka
PLCopen, itp.

Strony 60/61

Maksymalne zapewnienie ciggtosci funkcjonalnej

Projektowanie inz. i obstuga

Przeglad systemu | System napedowy Rexroth IndraDrive 9

Panele operatorskie
VCP, VCH, VEP
Strona 45

Karta multimedialna
PFM
Strona 45

IndraWorks
Oprogramowane ramowe
do zadan inzynierskich
takich jak uruchamianie,
programowanie itp.
Strony 68/69

Technika taczeniowa

Kable zasilajace
RKL
Strony 130/131

Kable enkoderowe
RKG
Strony 130/131

Swiattowody, taczniki
magistrali
itp.

Przewody hybrydowe,
wtyczki koncowe

RKH

Strona 59

Elementy dodatkowe

@E.

i

A

B

L.

A

[0 I ] -

ek =

L]

Filtr sieciowy
HNF, HNS, NFD
Strona 110

Filtry sieciowe ze
zintegrowanymi
dtawikami sieciowymi
HNK

Strona 111

Dtawiki sieciowe

HNL

Strona 112/113
Dtawiki pradu statego
HLL

Strona 114

Filtry silnikowe
HMF
Strona 115

Rezystory hamowania
HLR
Strony 117 - 119

Tranzystory hamowania
HLT

Strona 116

Moduty hamowania
HLB

Strona 120

Kondensatory
dodatkowe
HLC

Strona 121

Wentylatory dodatkowe
HAB
Strona 122

Bosch Rexroth AG, 71511 PL/2012-11
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PieC krokow do rozwigzania
zagadnienia uktadu napedowego

Bosch Rexroth AG, 71 511 PL/2012-11



Krok
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Przyktad

Pomoc

11

Okreslenie wymagan dla

systemu napedowego

» Moment obrotowy,
predkos$¢ obrotowa, moc

» Wydajnosc¢
(jakos¢ sterowania...)

» Interfejsy, funkcje

» Naped jedno- lub
wieloosiowy

b 4

Serwonaped do osi manipulatora

» Wartos$¢ skuteczna momentu 4,5 Nm
Moment maksymalny 8 Nm
Predkos¢ obrotowa 2 500 obr./min
Interfejs PROFIBUS

tatwa funkcja serwosterowania

vvyyvyy

b 4

Program do okreslania
wielkosci napedu
IndraSize

Strony 70/71

b 4

Wybor kombinacji zasilacz/
silnik

v

IndraDrive C z IndraDyn S
HCS02.1E-W0028-A-03-NNNN
MSK050C-0300-NN-S1-UGO-NNNN

» Ciagty moment rozruchowy 5 Nm
» Moment maksymalny 15 Nm

» Maksymalna predkos¢ obrotowa 4 700 obr./min

v

Moduty mocy
Strony 12 - 33

Silniki
Strony 72 - 105

h 4

Ustalenie parametrow

roboczych modutu sterujacego

i interfejsow

» Sterowanie nadrzedne

» Enkoder

» Wejscia i wyjscia

» Technika bezpieczenstwa

b 4

Modut sterujacy BASIC PROFIBUS
CSBO01.1N-PB-ENS-NNN-NN-S-NN-FW
» Wydajnos¢ standardowa
PROFIBUS

Standardowy nadajnik IndraDyn
Pulpit sterowniczy

Brak dalszych opcji

b 4

vvyyvyy

Moduty sterujace
Strony 34 - 47

b 4

Zdefiniowanie funkcji
oprogramowania sprzetowego
(firmware)
» Pakiet podstawowy
OPEN LOOP lub
CLOSED LOOP
» Pakiety rozszerzen
» Logika sterowania ruchem
Motion-Logic
» Funkcje technologiczne

b 4

Pakiet podstawowy CLOSED LOOP
FWA-INDRV*-MPB-xxVRS-D5-1-NNN-NN
» brak pakietéw rozszerzen

v

Oprogramowanie sprzetowe
(firmware)
Strony 60/61

h 4

Wybér akcesoriow

» Filtry sieciowe i dtawiki

» Rezystory hamowania,
moduty hamowania

» Kondensatory dodatkowe

Technika taczeniowa

» Oprogramowanie

v

Filtr sieciowy NFD03.1-480-016

Kabel zasilajacy RKL4302/005,0

Kable enkoderowe RKG4200/005,0
Podstawowe akcesoria HAS01.1-065-NNN-CN
Blacha ekranowa HAS02.1-002-NNN-NN

Oprogramowanie SWA-IWORKS-D**-xxVRS-DO-DVD**-COPY

Elementy dodatkowe
Strony 106 — 129

Narzedzie do inzynierii
IndraWorks
Strony 68/69

Bosch Rexroth AG, 71511 PL/2012-11
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Rexroth IndraDrive —
moduty mocy

L)
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Liczba osi i klasa zasilania dostosowane
do potrzeb

>
>

Szeroki zakres mocy — dla wszystkich aplikacji
Mozliwos$¢ stosowania kombinacji przetwornic i
falownikéw — idealne dla matych grup osi ruchu
Mozliwos¢ stosowania kombinacji zasilaczy i
falownikéw — idealne dla duzych grup osi ruchu

IndraDrive C - kompaktowe przetwornice

>

Zakres mocy od 1,5 kW do 630 kW przy maksymalnym
pradzie od 12 Ado 1 535 A

Duza przecigzalnos¢

Kompaktowa konstrukcja dla zastosowan jednoosiowych
Mozliwo$¢ potaczenia z falownikami w celu uzyskania
oszczednych i wydajnych rozwigzan

Bezposrednie zasilanie poprzez ztacze napiecia
sieciowego od 200 V do 500 V

IndraDrive M - modutowe falowniki

Falownik jednoosiowy o pradzie maksymalnym od

20 A do 350 A

Falownik dwuosiowy o pradzie maksymalnym od
12Ado36A

Budowa nie wymagajaca duzo miejsca do aplikacji
wieloosiowych

Moga one by¢ zasilane z zasilacza lub przetwornicy
Wymiana energii przez wspodlny obwdd posredni

W celu osiagniecia oszczednych i wydajnych rozwigzan
mozliwe jest podtaczenie przetwornic

IndraDrive M - modutowe zasilacze

Zakres mocy od 15 W do 120 kW

Bezposrednie podtaczenie do ztgcza napiecia
sieciowego od 400 V do 480 V

Zwrot energii do sieci zapewniajacy oszczednosc¢
Zintegrowany stycznik zasilania

Zintegrowany rezystor hamowania

Rexroth

1

WAR—| = -

E“ 2 e =

|

B
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IndraDrive —

iInteligentne zestawienie modutow mocy

Rozwiazanie jednoosiowe 3AC200V...500V
z przetwornica

Typoszereg przetwornic
IndraDrive C taczy w jednym
urzadzeniu falownik i zasilacz.
Zwarta, kompaktowa konstrukcja
zawiera réwniez dodatkowe
elementy do podtaczenia do
sieci energetycznej, dzieki czemu
to rozwiazanie jest szczegdlnie
przydatne do aplikacji
jednoosiowych.

Rozwigzania wieloosiowe z zasilaczem
i falownikami

Wieloosiowe aplikacje sag domeng systemu
modutowego IndraDrive M. Zasilacze zasilaja

w odpowiednie napiecie obwodu pradu statego
falowniki. Kompaktowe falowniki jedno- i dwuosiowe
oraz zasilacze ze zintergrowanymi elementami
podtaczenia do sieci zasilajacej pozwalaja na
uzyskanie zwartej konstrukcji dla ogromnej liczby osi

Najwyzsza sprawnosc¢ energetyczng uzyskuje sie

w przypadku zastosowania zasilaczy zdolnych do
zwrotu energii do sieci. Oprécz odzysku energii
uzyskiwanej w czasie dziatania napedéw w trybie
regeneracyjnym, wyrézniajaca cecha tych napedow
sa sinusoidalne prady sieciowe, o wspotczynniku
mocy 0,99 i regulowany obwodd pradu statego.

Bosch Rexroth AG, 71 511 PL/2012-11

Rozwiazania wieloosiowe 3AC400V...500V

Z przetwornicami
i falownikami

Kombinacja przetwornic
IndraDrive C oraz modutowych
falownikow IndraDrive M jest
szczegodlnie wydajnym

i oszczednym rozwiazaniem dla
niewielkich grup osi.

Przetwornica dla pierwszej osi
zasila jednoczesnie falowniki dla
pozostatych osi. W takim
przypadku nalezy wybrac¢
przetwornice z wystarczajagcym
zapasem mocy tak, aby zapewnié
zasilanie rowniez dla mniejszych
falownikow.

3AC400V...480V
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IndraDrive C IndraDrive M
Moduty mocy Przetwornica Falowniki Zasilacze bez Zasilacze
zwrotu ze zwrotem
energii do sieci energii do sieci
HCS02 HCS03 HCS04 HMS01/HMS02 HMVO1.1E HMVO01.1R
HMDO1 HMV02.1R
Napiecie sieci zasilajacej [Vl 1 AC 200 ... 250 3 AC 400 ... 500 3 AC 380 ... 480 - 3 AC 400 ... 480 (+10 %/-15 %)
3 AC 200 ... 500 (+10 %/-15%) (+10 %/-15 %)
(+10 %)
Czestotliwos$¢ sieci [Hz] 48 ... 62 - 48 ... 62
Moc ciagta obwodu posr. [kW] 2,1..14 13...85 - - 18 ...120
Mechaniczna moc ciagtal) [kW] 1,5...11 11...75 110 ... 630 1,5...132 -
Przecigzalnos$¢ 2,5 x 1,5...2x 1,2...1,65x 1,5...2,5% 1,5 x 1,5...2,5%
., . 4/400 4/400 _
Czestotliwosc¢ .prz?’{qczanla/ 8/800 8/800 —
ma.k's.. czestotliwos¢ [kHz/Hz] 12/1 200 — 12/1 2002 —
et 16/1 600 - 16/1 6007 -
Napiecie wyj$ciowe [V] 0 ... 335 (przy napieciu obwodu pradu statego DC 475 V) -
0 ... 400 (przy napieciu obwodu pradu statego DC 570 V)
0 ... 530 (przy napieciu obwodu pradu statego DC 750 V)
Mozliwo$¢ montazu [mm] 300 400 600 HMx01: 400/HMx02: 300
w szafce o gtebokosci do:
Stycznik zasilania zewnetrzny - wewnetrzny3)
Tranzystory hamowania wewnetrzny wewnetrzny lub zewnetrzny - wewnetrzny3)
Rezystor hamowania wewnetrzny zewnetrzny - wewnetrzny3)
(opcjonalnie
zewnetrzny)
Mozliwos$¢ taczenia tak tak tak tak -
przeksztattnika i falownika
Napiecie sterujagce DC 24 V zewnetrzny wewnetrzny lub zewnetrzny zewn.
(opcjonalnie
wewnetrzny)
Stopien ochrony IP20
Wysokos$¢ n.p.m. miejsca [m] 1 000 powyzej punktu zerowego normalnego, z przekroczeniem parametrow nominalnych do 4 0004
instalacji osi
Temperatura otoczenia [°C] 0 ... +40, z przekroczeniem parametrow do +55
Wilgotnos$é wzgledna [%] 5 ... 95 (zgodnie z norma EN 61800-5-1), kondensacja pary niedozwolona

powietrza

Stopien zanieczyszczenia

2 (wg normy EN 61800-5-1)

System chtodzenia

Chtodzenie powietrzne

Oznaczenie CE

spetnia wymagania dyrektywy niskonapieciowej 73/23/EWG i dyrektywy w
sprawie kompatybilnosci elektromagnetycznej EMV 89/336/EWG

Certyfikaty

EN 61800-5-1, EN 61800-3, UL 508C, C22.2 No. 14-05

EMC

C3 (zgodnie z norm g EN 61800-3)

Wszystkie dane dla parametréw nominalnych przy napieciu sieci zasilajgcej 3 AC 400 Vi przy czestotliwosci przetagczania 4 kHz

1)
2)
3)
4)

Nie dotyczy HMVO1.1R-W0120
HCS04 tylko do 3000 m

Dotyczy pracy S1 4-biegunowych silnikow standardowych przy 3 AC 400 V/50 Hz przy czestotliwosci przetaczania 4 kHz i czestotliwosci obrotowej > 4 Hz
HMDO1 i HMS02.1N-W0028 tylko do 8 kHz/800 Hz

Bosch Rexroth AG, 71511 PL/2012-11
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IndraDrive C -

kompaktowe przetwornice HCS02

Przetwornica

Typ HCS02.1E-W0012 HCS02.1E-W0028 HCS02.1E-W0054 HCS02.1E-W0070

- ze zintegrowanym zasilaniem czesci sterujacej -A-03-NNNV -A-03-NNNV -A-03-NNNV -A-03-NNNV

- ze zintegrowanym sterowaniem wentylatora zaleznym -A-03-LNNN -A-03-LNNN -A-03-LNNN -A-03-LNNN
od temperatury

- bez dalszych opcji 07-NNNN 07-NNNN 07-NNNN 07-NNNN

Parametry zasilania

Prad ciagty!) [A] 4.5 11,3 20,6 28,3

Prad maksymalny [A] 11,5 28,3 54 70,8

Moc ciagta obwodu posredniego bez/z dtawikiem [kW] 2,1/2,1 5,1/5,1 7/10 9/14

Maksymalna moc wyjsciowa bez/z dtawikiem [kW] 5/5 8/10 12/16 14/19

Napiecie sieci zasilajacej [V] 3 AC 200 ... 500, 1 AC 200 ... 250 (+10 %)

Ciagty prad wejsciowy pobierany z sieci zasilajacej [A] 6 13 19 30

Zaleznosc¢ wyjscia od fluktuaciji sieci zasilajacej

przy U , <400 V: spadek mocy o 1 % na kazde 4 V
przy U, > 400 V: przyrost mocy o 1 % na kazde 5V

Przytacze do magistrali statopragdowej?) - (] ° o
Pojemnos¢ elektryczna magistrali statopradowe;j [uF] 135 270 405 675
Rezystory hamowania

Rezystory hamowania wewnetrzny wewnetrzny wewn./zewn. wewn./zewn.
Maksymalny pobdr energii przy hamowaniu [kWs] 1 5 9 13
Ciagta moc hamowania [kwW1] 0,05 0,15 0,35/3,8 0,5/5,5
Maksymalna moc hamowania [kw] 4 10 18 25
Parametry napiecia sterujacego

Napiecie sterujace wewnetrzne [V] DC 24 (nie jest przeznaczony do zasilania hamulca silnika)
Napiecie sterujace zewnetrzne [V] DC 24 + 20 % (DC 24 + 5 % w przypadku zasilania hamulca silnika)
Pobdér mocy bez modutu sterujgcego i hamulca silnika [W] 12 14 23 23
Prad ciggty bez modutu sterujacego i hamulca silnika [A] 0,5 0,6 1 1
Dane mechaniczne

Szerokos$¢ SZ. [mm] 65 65 105 105
Wysoko$¢ WYS. [mm] 290 352

Gtebokosc Gt. [mm] 252

Masa [kel 2,9 3,8 6,7 6,8

Wszystkie dane dla parametrow nominalnych przy napieciu sieci zasilajgcej 3 AC 400 Vi przy czestotliwosci przetgczania 4 kHz
1) Przy czestotliwosciach wyjsciowych < 4 Hz prady wyjsciowe sg ograniczane 2) Do podtaczenia dalszych urzadzen takich jak HMS, HCS, HLB, HLC

Bosch Rexroth AG, 71 511 PL/2012-11
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HCS02

1 AC 200 ... 250V
3 AC 200 ... 500 V

L1 L2 L3
Dtawik sieciowy
HNF, NFD -
L1.112113.1
Dawik Ul vi wi
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Zewnetrzny o=t %] | |
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11 o ¢ o HLB
=/ Bt =
- c O
=] 5¢
| % 5 g .
24V | O 0|24V
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Filtr silnikowy HMF
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O

I:I Opcjonalne elementy dodatkowe

Przytacze X9 nie jest konieczne

w przypadku HCS02.1E-W0012 i -W0028
Brak przytacza do magistrali statopradowej
w przypadku HCS02.1E-W0012

W przypadku uzycia filtréw sieciowych HNF i NFD
maksymalne napiecie zasilajgce wynosi 3 AC 480 V.
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IndraDrive C -

System napedowy Rexroth IndraDrive | Moduty mocy IndraDrive C i M

kompaktowe przetwornice HCS03

Przetwornica

Typ HCS03.1E-W0070 HCSO03.1E-W0100 HCS03.1E-W0150 HCSO03.1E-W0210

- ze zintegrowanym zasilaniem czesci sterujacej -A-05-NNNV -A-05-NNNV -A-05-NNNV -A-05-NNNV

- ze zintegrowanym zasilaniem czesci sterujacej -A-05-NNBV -A-05-NNBV -A-05-NNBV -A-05-NNBV
i tranzystorem hamowania

- ze zintegrowanym zasilaniem czesci sterujacej, -A-05-LNBV -A-05-LNBV -A-05-LNBV -A-05-LNBV
tranzystorem hamowania i sterowaniem wentylatora

Parametry zasilania

Prad ciggtyl) [A] 45 73 95 145

Prad maksymalny [A] 70 100 150 210

Moc ciggta obwodu posredniego bez/z dtawikiem [kW] 13/25 24/42 34/56 42/85

Maksymalna moc wyjsciowa bez/z dtawikiem [kW] 20/40 33/59 54/89 68/124

Napiecie sieci zasilajacej [V] 3 AC 400 ... 500 (+10 %/-15 %)

Ciagty prad wejsciowy pobierany z sieci zasilajacej [A] 50 80 106 146

Zaleznos$¢ wyjscia od fluktuacji sieci zasilajacej przy U, <400 V: spadek mocy o 1 % na kazde 4 V zmiany napigcia sieci

Przytacze do magistrali statopradowej2) ° ° ° °

Pojemnos¢ elektryczna magistrali statopradowe;j [uF] 940 1440 1880 4 700

Tranzystory hamowania

Ciggta moc hamowania [kW] 13,2 18,9 25,2 42,6

Maksymalna moc hamowania [kW] 42 63 97 137

Parametry napiecia sterujacego

Napiecie sterujace wewnetrzne [V] DC 24 (nie jest przeznaczony do zasilania hamulca silnika)

Napiecie sterujace zewnetrzne [V] DC 24 +20 % (DC 24 + 5 % w przypadku zasilania hamulca silnika)

Pobor mocy bez modutu sterujacego i hamulca silnika [W] 22,5 25 25 30

Prad ciagty bez modutu sterujacego i hamulca silnika [A] 0,9 1 1 1,3

Dane mechaniczne

Szeroko$¢ SZ. [mm] 125 225 225 350

Wysokos¢ WYS. [mm] 440

Gtebokosc Gt. [mm] 315

Masa [kgl 13 20 20 38

Wszystkie dane dla parametréw nominalnych przy napieciu sieci zasilajgcej 3 AC 400 Vi przy czestotliwosci przetagczania 4 kHz
1) Przy czestotliwosciach wyjsciowych < 4 Hz prady wyj$ciowe sg ograniczane; 2 Do podtaczenia dalszych urzadzen takich jak HMS, HCS, HLB, HLC
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HCSO03
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IndraDrive C -
wydajne przetwornice HCS04

Przetwornica

Typ HCS04.2E- HCS04.2E- HCSO04.2E- HCS04.2E- HCS04.2E- HCSO04.2E- HCS04.2E- HCSO04.2E-
WO0350-N- WO0420-N- WO0520-N- WO0640-N- WO0790-N- W1010-N- W1240-N- W1540-N-
04-NNBN 04-NNBN 04-NNBN 04-NNNN 04-NNNN 04-NNNN 04-NNNN 04-NNNN

Parametry zasilania wysokie obciazenie statel)/Wysokie przeciazenie?

Typowa moc silnika [kw] 132/110 160/132 200/160 250/200 315/250 400/315 500/400 630/500

[hp] 200/150 250/200 300/250 400/300 500/400 600/400 700/600 900/700

Prad ciagty [A] 259/215 300/257 366/313 459/387 586/477 720/614 894/749 1126/930

Prad maksymalny 60 s [A] 311/323 360/386 439/470 551/581 703/716 864/921 1073/1124 1 351/1 395

Prad maksymalny 2 s [A] 350/355 405/424 494/516 620/639 791/787 972/1 013 1 207/1 236 1520/1535

Ciagty prad wejsciowy [A] 226/194 271/229 338/277 418/340 527/424 660/529 834/675 1 037/834

pobierany z sieci zasilajgcej?®

Napiecie sieci zasilajacej [Vl 3 AC 380 ... 480 (+10 %/-15 %)

Przytacz do magistrali statopr. ° ° ° ° ° ° ° °

Pojemnos¢ elektryczna [mF] 7,8 7,8 10,4 10,8 15,6 16,2 23,4 31,2

magistrali statopradowe;j

Tranzystory hamowania

Tranzystory hamowania wewnetrzny wewnetrzny wewnetrzny zewnetrzny zewnetrzny zewnetrzny zewn. zewn.

Ciggta moc hamowania [kW] 85 100 120 200 200 400 400 400

Maks. moc hamowania 10 s [kwW1] 165 200 240 300 375 475 600 750

Parametry napiecia sterujacego

Napiecie sterujagce wewnetrzne [V] DC 24 (nie jest przeznaczony do zasilania hamulca silnika)

Napiecie sterujagce zewnetrzne [V] DC 24 (+20 %)

Dane mechaniczne

Szerokos$¢ SZ. [mm] 350 330 430 585 585 880 880 1110

Wysokos¢ WYS. [mm] 782 950 950 950 950 1150 1150 1150

Gtebokosc Gt. [mm] 380 380 380 380 380 380 380 380

Masa ok. [kel 74 80 110 140 140 215 225 300

Wszystkie dane dla parametréw nominalnych przy napieciu sieci 3 AC 400 Vi przy czestotliwosci przetaczania 4 kHz z dtawikiem sieciowym lub pradu statego

1) Przeciazenie 20 % dla60's, 35 % dla 2 s; 2) Przecigzenie 50 % dla60 s, 65 % dla 2 s; 3) Z dtawikiem pradu statego HLL

WYS.

HU

Gt.

SZ.
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HCS04
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HCS04
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HCS04
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IndraDrive M -
modutowy, jednoosiowy falownik
HMSO01 i HMSO02

Jednoosiowe falowniki

Typ HMSO01.1N-HMS01.1N-HMSO01.1N-HMS01.1N-HMS01.1N-HMSO01.1N-HMSO01.1N- HMSO01.1N- HMS02.1N- HMS02.1N-
W0020-A- WO0036-A- WO0054-A- WO0070-A- WO0110-A- WO0150-A- W0210-A- WO0350-A- W0028-A- WO0054-A-
07-NNNN O07-NNNN O07-NNNN O07-NNNN O07-NNNN O07-NNNN O07-NNNN O07-NNNN O07-NNNN O07-NNNN

Parametry zasilania

Prad ciggty?) [A] 12,1 21,3 35 42,4 68,5 100 150 250 13,8 25

Prad maksymalny [A] 20 36 54 70 110 150 210 350 28 54

Pojemnosc¢ [mF] - 0,14 0,27

elektryczna

magistrali

statopradowej

Parametry napiecia sterujacego

Napiecie sterujace, [V] DC 24 + 20 % (DC 24 + 5 % w przypadku zasilania hamulca silnika)

zewnetrzne

Pobdr mocy bez  [W]

modutu 10 15 10 16 34 23 75 2182 13 17

sterujacego

i hamulca silnika

Prad ciggty bez [A]

modufu 0,4 0,7 0,4 0,7 1,4 1 3.1 9,12 0,5 0,7

sterujacego

i hamulca silnika

Dane mechaniczne

Szerokos$¢ SZ. [mm] 50 50 75 100 125 150 200 350 50 75

Wysokos¢ WYS. [mm] 4409 352

Gtebokosc Gt. [mm] 309 252

Masa [kgl 5,3 5,8 6,7 7,9 11 12,7 18,4 31,7 3,5 5

Wszystkie dane dla parametréw nominalnych przy napieciu sieci zasilajacej 3 AC 400 Vi przy czestotliwosci przetagczania 4 kHz

1) Przy czestotliwosciach wyjsciowych < 4 Hz prady wyjsciowe sg ograniczane

2) Wiacznie z wentylatorem dodatkowym HAB

3) Wysokos$¢ catkowita HSMO1.1N-W0350 z dodatkowym wentylatorem HAB: 748 mm
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IndraDrive M -
modutowe falowniki dwuosiowe HMDO1

Dwuosiowe falowniki

Typ HMDO1.1N- HMDO1.1N- HMDO1.1N-
W0012-A- W0020-A- WO0036-A-
07-NNNN 07-NNNN 07-NNNN

Parametry zasilania

Prad ciagty na falownik (0$)?) [A] 7 10 20

Prad maksymalny na falownik (0$) [A] 12 20 36

Parametry napiecia sterujacego

Napiecie sterujace zewnetrzne [V] DC24+20%(DC 24 +5 % w przypadku zasilania hamulca silnika)

Pobdr mocy bez modutu sterujagcego i hamulca silnika [W] 17 17 11

Prad ciagty bez modutu sterujacego i hamulca silnika [A] 0,7 0,7 0,5

Dane mechaniczne

Szerokos¢ SZ. [mm] 50 50 75

Wysokos¢ WYS. [mm] 440

Gtebokosc Gt. [mm] 309

Masa [kg] 5,5 5,7 7,5

Wszystkie dane dla parametréw nominalnych przy napieciu sieci zasilajacej 3 AC 400 Vi przy czestotliwosci przetaczania 4 kHz
1) Przy czestotliwosciach wyjsciowych < 4 Hz prady wyjsciowe sg ograniczane
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IndraDrive M -
modutowe zasilacze HMVO1 i HMV02

Zasilacz bez zwrotu energii do sieci Zasilacz ze zwrotem energii do sieci

Typ HMVO01.1E- HMVO1.1E- HMVO1.1E- HMVO01.1R- HMVO1.1R- HMVO01.1R- HMVO01.1R- HMVO02.1R-

WO0030-A-07 W0075-A-07 W0120-A-07 W0018-A-07 W0045-A-07 W0065-A-07 W0120-A-07 W0015-A-07

-NNNN -NNNN -NNNN -NNNN -NNNN -NNNN -NNNN -NNNN

Parametry zasilania
Moc ciagta obwodu [kW] 18/30 45/75 72/120 -/18 —-/45 —-/65 -/120 -/15
posredniego bez/z dtawikiem
Maksymalna moc wyjsciowa [kW] 45 112 180 45 112 162 180 29
Napiecie sieci zasilajacej [V] 3 AC 400 ... 480 (+10/-15 %)
Ciagty prad wejsciowy [A] 51 125 200 26 65 94 181 23

pobierany z sieci zasilajacej

przy U, <400 V: spadek mocy o 1 % na kazde 4 V zmiany napiecia sieci

Zaleznos¢ wyjscia od fluktuacji

T przy U, > 400 V: spadek mocy o 1 %
sieci zasilajacej

U 400 V: brak ieni
na kazde 4 V zmiany napiecia sieci przy Yy > rak wzmocnienia mocy

Pojemnos¢ elektryczna [uF] 1410 3760 5 640 705 1880 2 820 4 950 700
magistrali statopradowej
Zakres napie¢ dla magistrali [Vl DC 435 ... 710 DC 750 (regulowane)

statopradowej (DC)
Rezystory hamowania

Rezystory hamowania wewnetrzny zewnetrzny wewnetrzny
Maksymalny pobdr energii [kWs] 100 250 500 80 100 150 - 40
przy hamowaniu

Ciggta moc hamowania [kW] 1,5 2 2,5 0,4 0,4 0,4 - 0,3
Maksymalna moc hamowania  [kW] 36 90 130 36 90 130 - 33
Parametry napiecia sterujacego

Napiecie sterujace, zewnetrzne [V] DC 24 +5 %

Poziom poboru mocy [W] 25 30 55 31 41 108 2241 27
Prad ciagty [A] 1 1,3 2,3 1,3 1,9 4,5 131 1,1
Dane mechaniczne

Szerokosc¢ SZ. [mm] 150 250 350 175 250 350 350 150
Wysokos¢ WYS. [mm] 4402 352
Gtebokosc Gt. [mm] 309 252
Masa [kgl 13,5 22 32 185 20 31 34,5 9,5

W przypadku HMVO1.1R dane dotyczace ciagtej dotyczace ciagtej oraz maksymalnej mocy wyjsciowej odnosza sie do trybu sprezenia zwrotnego ze zwrotem
energii do sieci.

Wszystkie dane dla parametrow nominalnych przy napieciu sieci zasilajgcej 3 AC 400 V. Opcja podtaczenia dodatkowych elementdw, takich jak HLB, HLC.

1) wigcznie z wentylatorem dodatkowym HAB; 2) Wysokos¢ catkowita HMV01.1R-W0120 z dodatkowym wentylatorem HAB: 748 mm
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HMVO1

HMVO01.1E-W0030
HMVO1.1E-W0075
HMVO1.1E-W0120
HMVO01.1R-W0018
HMV01.1R-W0045
HMV01.1R-WO0065

X33
Potwierdzenia
zasilania

X31
Komunikaty

X32

Sterowanie stycznikiem
sieciowym uktadu
zwarciowego

magistrali statopradowej

Napiecie sterujace

Przytacze do magistrali
statopradowej

Magistrala
modutu X1

|:| Opcjonalne elementy dodatkowe

24V

i

& 68 88 &

o LU
£ &

Filtr sieciowy

Dtawik sieciowy

g
]

L

Stycznik
zasilania

j Bb1

3 AC 400 ... 480 V

£

L1 L2 L3

-

=5
111121131

HNF

H

Ul Vi Wi
HNL 2 2 2 Ztacze napiecia
.. sieciowego X3
o] |
@ L1|L2|L3
[ F§ A
3~

X14

X2
RS232

- Synchronizacja
napiecia sieciowego

-

24V

oV

oV

>0 O]

L+

L+

)

Magistrala
modutu X1

Dtawik sieciowy HNL jest konieczny zawsze w przypadku HMVO1.1R
Przytacze X14 wytacznie w przypadku HMVO1.1R

Kondensatory
magistrali
statopradowej HLC

Modut
hamowania
HLB
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HMVO1

HMV01.1R-W0120

Filtr sieciowy
HNF

Dtawik sieciowy
HNL

£

L1 L2 L3
-
-

L1.112.1L3.1

=

Ul vi wi

U2 v2 w2

3 AC 400 ... 480V

Ztacze napiecia
sieciowego X3

|

I:I Opcjonalne elementy dodatkowe

XL5

—aa L1(L2(L3
X33 @ _ X14
Potwierdzenia T - Synchronizacja
zasilania T N napiecia sieciowego
_.m_
T _
& -
| \Bb1 ] X2
e ] RS232
x31 ¥ b 3~ N
Komunikaty _GJ = 4
— — X34
j WARN L Cewka zewnetrznego
1 s stycznika zasilania
Kondensatory
o —I I]— magistrali
X32 L ._|:|I_. | | statopradowej HLC
Sterowanie stycznikiem B Modut
sieciowym uktadu K —:ﬁ— hamowania
zwarciowego L HLB
magistrali statopradowej -
24v [0 [o]24v
Napigcie sterujace
oV |O O| 0V
1
L+ |O
Przytgcze do magistrali L+
statopradowej Lo s L-
Magistrala Magistrala
modutu X1 modutu X1

Przytacze zewnetrznego wentylatora
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HMVO2

HMV02.1R-W0015

X33
Potwierdzenia
zasilania

X31
Komunikaty

X32

Sterowanie stycznikiem
sieciowym uktadu
zwarciowego

magistrali statopradowe;j

Napiecie sterujace

Przytacze do magistrali
statopragdowej

Magistrala
modutu X1

& 64 o6 6

o LU
: S

24V

Dtawik sieciowy
HNL

Stycznik
zasilania

j Bb1

[/ %A

3 AC 400 ...480V

Ztacze napiecia
sieciowego X3

[] X41.1 D-Sub 9-pinowy

[] X41.2 Przeksztattnik
na zacisku

@Ll L2|L3

ov

L+

X14

X2
RS232

Synchronizacja
napiecia sieciowego

-

I:I Opcjonalne elementy dodatkowe

Magistrala
modutu X1

Kondensatory
magistrali
statopradowej HLC

Modut
hamowania
HLB
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Przekroczenie parametrow nominalnych
w roznych warunkach pracy

Jesli warunki w miegjscu

instalacji réznig sie od

parametrow nominalnych,

to parametry modutéw mocy

zmniejszajg sie zgodnie

z wartoscig wspotczynnika

wykorzystania.

Zmiana dotyczy:

» pradu ciggtego,

» mocy ciagtej obwodu
posredniego,

1,0

0,9

0,8

0,7

0,6

Wspotczynnik wykorzystania

35 40 45 50 55

Temperatura [°C]

Wspotczynnik wykorzystania

1,0

0,9

0,8

0,7

I~

0,6

0 1.000 2.000 3.000 4.000

Wysokos$¢ n.p.m. miejsca
instalacji osi [m]

» ciagtej mocy hamowania.

W poréwnaniu do pracy

z czestotliwoscig przeta-
czania 4 kHz, prady wyjsciowe
modutow mocy zmniejszaja
sie przy wyzszych
czestotliwosciach przeta-
czania. Wspodtczynniki
wykorzystania typowe dla
konkretnych aplikacji mozna
odczytac z wykresdw obok.

1,0

0,8

0,6

0,4

0,2

Wspotczynnik wykorzystania

0,0

— W0012
— W0028
— W0054
— W0070

1,0

0,8

0,6

0,4

0,2

Wspotczynnik wykorzystania

0,0

HCSO02

~

\\

0 4 8 12 16

Czestotliwosc¢ przetaczania [kHz]

HMS

4 8 12 16
Czestotliwosc¢ przetaczania [kHz]

Wspotczynnik wykorzystania

Wspotczynnik wykorzystania

HCS03

1,0

0,8 \

0,6 ™
0,4

0,2

0,0

0 4 8 12 16

Czestotliwos¢ przetaczania [kHz]

HMD
1,0

0,8

0,6

0,4

0,2

0,0

4 5 6 7 8

Czestotliwosc¢ przetaczania [kHz]
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Rexroth IndraDrive —
moduty sterujace
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Wydajnos¢ i funkcje na miare

» Indywidualne rozwigzania od aplikacji standardowych
do tych wymagajacych najwyzszej jakosci

» Zintegrowana logika sterowania ruchem
z innowacyjnymi funkcjami technologicznymi

» Otwarte interfejsy do miedzynarodowego uzycia

» Certyfikowana technika bezpieczeristwa

Dostarczamy moduty sterujace optymalnie dostosowane do
standardowych jak i bardziej zaawansowanych aplikacji.
Zintegrowana logika sterowania ruchem Motion-Logic, funkcje
technologiczne, certyfikowana technika bezpieczenstwa oraz
standardowe interfejsy dajg szerokie mozliwosci.

Podstawowe moduty sterujace BASIC -
standardowa wydajnos¢ i funkcjonalnosé

Te moduty sterujace zapewniajg oszczedne rozwigzania dla
wszelkich standardowych aplikacji, gdzie stawiane sg
umiarkowane wymagania w zakresie jakosci regulacji

i elastycznosci interfejsu. Standardowy interfejs nadajnika
dla silnikéw IndraDyn jest umieszczony wprost na ptytce
modutu sterujagcego BASIC. Moduty BASIC UNIVERSAL
posiadajg jedno dodatkowe gniazdo krawedziowe
umozliwiajgce rozbudowe systemu.

Mozliwy jest wybdr sposrod nastepujacych modutow
sterujgcych BASIC:

BASIC OPEN LOOP,

BASIC ANALOG,

BASIC PROFIBUS,

BASIC SERCOS,

BASIC UNIVERSAL - jednoosiowy,

BASIC UNIVERSAL - dwuosiowy.

vVvyVvyVvyyVwyespy

Zaawansowane moduty sterujgce ADVANCED -
maksymalna elastycznos¢ i wydajnosé

Te moduty sterujace spetniajg najwyzsze wymagania

w zakresie jakosci regulacji. Praktycznie kazde zadanie
mozna rozwigzac przy zastosowaniu szerokiego wachlarza
interfejséw komunikacyjnych i enkoderéw, a takze
cyfrowych i analogowych wejs¢ i wyjsé.

i
’n
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IndraDrive -
skalowalne parametry robocze i zakres funkcji

Wszystkie moduty sterujgce IndraDrive — poczawszy od
prostych przetwornic czestotliwosci, az do ztozonych
serwonapedow z wbudowang logika Motion Control — sg
kompatybilne ze wszystkimi przetwornicami IndraDrive C
oraz falownikami IndraDrive M.

Modut mocy

Moduty sterujgce réznia sie pod wzgledem wydajnosci,
realizowanych funkcji oraz konfiguracji. W potaczeniu Modut sterujacy
z rozmaitymi wersjami wbudowanego oprogramowania
(firmware) oraz panelami operatorskimi, spetniaja
wymagania kazdego wymyslnego rozwigzania. Elastyczna
koncepcja systemu umozliwia korzystanie z catego szeregu
opcji w przypadku koniecznosci dostosowania sterowania

do konkretnych aplikacji, zapewniajac za kazdym razem

rozwigzania optymalne pod wzgledem technicznym
i ekonomicznym.

Przeglad Jednoosiowy Jednoosiowy Jednoosiowy Jednoosiowy Jednoosiowy Dwuosiowy Jednoosiowy
BASIC BASIC BASIC BASIC BASIC BASIC®) ADVANCED
OPEN LOOP  ANALOG PROFIBUS SERCOS UNIVERSAL UNIVERSAL

Komunikacja z modutami sterujacymi

Analogowa/cyfrowa dla otwartej petli
(OPEN LOOP)

Interfejs analogowy - ° - = - — ol
Interfejs rownolegty - - - - ¢} - o
PROFIBUS - = ° = o o
sercos |l - = - ° o o
sercos Il - = - - o o
Multi-Ethernet - = - = o 03) o
CANopen - = - - o - o
DeviceNet - = - - o - o
Konfiguracje

Opcja 1 - o2)| 02) o2) o2 o/e .
Opcja 2 - - - - ° o/e °
Opcja 3 - - - = - _ °
Opcja bezpieczenstwa - ° ° ° ° o/e °
Gniazdo do karty multimedialnej - - - - ° ° °
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Opcje Jedno- Jedno- Jedno- Jedno- Jedno- Dwuosiowy Jedno-
osiowy osiowy osiowy osiowy osiowy BASIC®) osiowy
BASIC BASIC BASIC BASIC BASIC UNIVERSAL ADVANCED

OPEN LOOP ANALOG PROFIBUS SERCOS UNIVERSAL

Interfejsy enkodera

Silniki IndraDyn MSK, MKE, MAD i MAF,
Hiperface®, 1V i 5V TTLY

Silniki MHD i MKD - = - -

EnDat 2.1,1V_ i5V TTLS) - - - =
Opcje bezpieczenstwa zgodne z normami EN 13849-1 i EN 62061
Safe Torque Off (kategoria 3 PL e/SIL 3) - o ¢} o ¢}

Safe Motion (kategoria 3 PL d/SIL 2) - - - - -

Rozszerzenia

Emulacja enkodera - ° - -

Analogowe rozszerzenie wej$¢/wyjsé - - - -

Cyfrowe rozszerzenie wejsé/wyjsc - = - - _ _

Cyfrowe wejscia/wyjscia

z interfejsem enkodera SSI - N N N N - ©
Komunikacja skrosna (CCD) - - - - - - o
Modut programowy

Karta multimedialna - = - - ¢} o o
Panel operatorski

Standard ° ° ° ° ° ° °
Komfort o o o (¢ o o o
Czasy cyklu

Regulacja pradu [us] 125 62,5
Regulacja predkosci [us] 250 125
Regulacja potozenia [us] 500 250
Czestotliwos¢ modulacji szerokoscia impulsu (PWM)

4/8 kHz o/e o/e o/e o/e o/e o/e o/e
12/16 kHz -/- -/- -/- -/- -/- -/- o/e
Wejscia/wyjscia

(mosiuwoté dowolnago ustawisnis) - : ; : ; : 4
Wejscia analogowe 2 2 - = - 1 1
Wyjscia analogowe 2 = - = - 2 2
Wyjscia przekaznikowe 3 1 1 1 1 1 1
Interfejsy

RS232 ° ° ° ° . . °
Parametry napiecia sterujacego

Napiecie sterujace [Vl DC 24

Poziom poboru mocy bez opcji [W] 7,5 8 7,5 7,5 6,5 7,5 6
Prad ciagty bez opcji [A] 0,31 0,33 0,31 0,31 0,27 0,31 0,25
e Wyposazenie podstawowe

o Opcja

1) W powigzaniu z dalszymi opcjami

2) Interfejs enkodera dla silnikow IndraDyn

3) Tylko sercos IIl i EtherCAT

4 Napiecie zasilajagce 12 V

5) Napiecie zasilajagce 5V

6) Tylko w powigzaniu z modutem mocy HMD
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BASIC OPEN LOOP -
dla wszystkich aplikacji bez enkodera

Ten modut sterujgcy zostat zaprojektowany specjalnie dla zastosowania do aplikacji
falownikéw bez enkoderdw.

Predkos¢ zadana moze by¢ ustawiona w zaleznos$ci od wyboru za pomoca wejs¢
analogowych lub cyfrowych. Sygnaty statusu oraz komunikaty diagnostyczne sa
wyprowadzane za pomocg wyj$¢ analogowych lub izolowanych wyjs¢ przekaznikowych.

Do szczegodlnie tatwego uruchomienia mozna wykorzysta¢ standardowy pulpit sterowniczy
VCP 01 albo komputer PC z oprogramowaniem narzedzi inzynierskich IndraWorks produkcji

= Rexroth.
\
1 Interfejsy 3 Interfejsy 5 Panel operatorski
Cyfrowe wejscia i wyjscia Analogowe wejscia i wyjscia Pulpit sterowniczy
Analogowe wejscia i wyjscia
2 Interfejsy 4 Interfejs szeregowy
Wyjscia przekaznikowe RS232

A w ten oto prosty sposéb mozna zamoéwic
modut sterujacy BASIC OPEN LOOP:

CSB01.1N-FC-NNN-NNN-NN-S-NN-FWW

BASIC jednoosiowy | Panel operatorski

Komunikacja z modutami sterujacymi S = standard
FC = interfejs falownika
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BASIC ANALOG - ekonomicznie
efektywna i sprawdzona technologia

B

Ten modut sterujacy pozwala wykorzystac wiele zalet cyfrowej technologii napedowej do
sterowania za pomoca tradycyjnego interfejsu analogowego +10 V. Co wiecej, stwarza to
mozliwos$¢ rozbudowania w dowolnym czasie catego systemu sterowania o inne interfejsy
komunikacyjne przez wymiane modutu sterujgcego przy zachowaniu niezmiennego rozktadu
i ustawien catej szafy sterownicze;j.

Predkos$¢ zadana jest ustawiana za posrednictwem wejsécia analogowego. Wymiana
sygnatow, takich, jak ,,control enable” (,,Zezwolenie na sterowanie”) czy ,,Drive stop”
(,Zatrzymanie napedu”) przesytanych pomiedzy sterowaniem nadrzednym i modutem
sterujacym, realizowana jest za pomoca cyfrowych wejs¢ i wyjs¢. Emulacja enkodera
wewnatrz napedu zapewnia przekazanie do sterowania informacji o rzeczywistym
potozeniu elementu wykonawczego. Mozliwy jest wybor enkodera przyrostowego lub
absolutnego (format SSI).

Zintegrowany jest interfejs, umozliwiajagcy podtaczenie silnikdw IndraDyn lub innych,

ze standardowym enkoderem, takich jak np. Hiperface®.

1 Interfejs enkodera 3 Emulacja enkodera 5 Panel operatorski

Silniki IndraDyn, Hiperface®, Pulpit sterowniczy

1V isVTTL 4 Interfejs szeregowy 6 Opcja bezpieczenstwa SAFETY
2 Interfejsy RS232 Safe Torque Off ON

Cyfrowe wejscia i wyjscia BOARD
Wejscia analogowe
Wyjscia przekaznikowe

A w ten oto prosty sposéb mozna zamoéwicé

modut sterujacy BASIC ANALOG:

BASIC jednoosiowy

CSB01.1N-AN-ENS-NNN-L2-S-NN-FW

Komunikacja z modutami sterujacymi

‘ Panel operatorski

AN = interfejs analogowy

Interfejs enkodera

S = standard

Technika bezpieczenstwa

ENS = silniki IndraDyn, Hiperface® itd. L2 = Safe Torque Off

NN = bez techniki bezpieczenstwa
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BASIC PROFIBUS - idealny do automatyzacji
zaktadow przemystowych

PN

Interfejs magistrali PROFIBUS jest od wielu lat z powodzeniem stosowany

w zautomatyzowanych systemach produkcyjnych oraz w automatyce procesow
technologicznych.

Magistrala systemowa jest medium, za pomoca ktérego sterowanie realizuje cyklicznag
wymiane wszystkich wartosci zadanych i mierzonych, tgcznie z komunikatami statusu

i diagnostycznymi, z uczestnikami magistrali.

Wbudowane odpowiednie interfejsy takie jak np. Hiperface®, umozilwiajg podtaczenie
silnikéw ze standardowymi enkoderami.

Uruchomienie instalacji za pomoca narzedzi inzynierskich IndraWorks jest wygodna opcja
w przypadku stosowania magistrali PROFIBUS.

1 Interfejs enkodera 3 Komunikacja 5 Panel operatorski
Silniki IndraDyn, Hiperface®, z modutami sterujacymi Pulpit sterowniczy
1V i5VTTL PROFIBUS

2 Interfejsy 4 Interfejs szeregowy 6 Opcja bezpieczenstwa SAFETY
Cyfrowe wejscia i wyjscia RS232 Safe Torque Off ON
Wyjscia przekaznikowe BOARD

A w ten oto prosty sposéb mozna zamowicé
modut sterujacy BASIC PROFIBUS:

BASIC jednoosiowy

CSB01.1N-PB-ENS-NNN-L2-S-NN-FW

Panel operatorski

S = standard

Komunikacja z modutami sterujacymi Technika bezpieczenstwa

PB = PROFIBUS

Interfejs enkodera

L2 = Safe Torque Off
NN = bez techniki bezpieczenstwa

ENS = silniki IndraDyn, Hiperface® itd.
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BASIC SERCOS -
precyzyjny | efektywny

: Sercos

the automation bus

Dopiero dzieki interfejsowi sercos|1t) mozna skorzystac¢ ze wszystkich zalet inteligentne;j
cyfrowej technologii sterowania napedami. Jedng z wyrdzniajacych cech interfejsu sercos |l
jest skrajnie krotki czas cyklu komunikacyjnego, w czasie ktorego wszystkie wartosci
zadane i mierzone sg przesytane pomiedzy sterowaniem a regulatorami. W potaczeniu

z precyzyjng synchronizacja pracy wszystkich napedéw ten interfejs gwarantuje
maksymalng dynamike i precyzje. Transmisja sygnatéw za pomocg $wiattowoddw
gwarantuje bezpieczng wymiane danych przy minimalizacji okablowania.

Wbudowane odpowiednie interfejsy, takie jak np. Hiperface®, umozliwiajg podtaczenie
silnikéw IndraDyn lub innych, ze standardowymi enkoderami.

Jedna z wygodnych opcji uruchamiania instalacji przy uzycie narzedzi inzynierskich
IndraWorks jest wykorzystanie kanatu serwisowego magistrali sercos lub uzycie seryjnego
interfejsu RS232.

1 Interfejs sercos Il jest miedzynarodowym, znormalizowanym interfejsem napedow (IEC 61491/EN 61491) i
zapewnia maksymalng kompatybilno$c cyfrowych napedow oraz sterowan wytwarzanych przez rozmaitych
producentow przy jednoczesnym maksymalnym wykorzystaniu odpowiednich wtasciwosci wyrobdw.

1 Interfejs enkodera 3 Komunikacja 5 Panel operatorski
Silniki IndraDyn, Hiperface®, z modutami sterujacymi Pulpit sterowniczy
1V_ i5VTTL sercos |l

2 Interfejsy 4 Interfejs szeregowy 6 Opcja bezpieczenstwa SAFETY
Cyfrowe wejscia i wyjscia RS232 Safe Torque Off ON
Wyjscia przekaznikowe BOARD

A w ten oto prosty sposéb mozna zamowicé

modut sterujacy BASIC SERCOS:

BASIC jednoosiowy

CSB01.1N-SE-ENS-NNN-L2-S-NN-FW

Panel operatorski

S = standard

Komunikacja z modutami sterujacymi

SE = sercosll|

Interfejs enkodera

Technika bezpieczenstwa

ENS = silniki IndraDyn, Hiperface® itd. L2 = Safe Torque Off

NN = bez techniki bezpieczenstwa
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BASIC UNIVERSAL jednoosiowy — elastyczny dla
rozwigzan dostosowanych do potrzeb klienta

Bez wzgledu na rodzaj preferowanej komunikacji z modutami sterujacymi, BASIC UNIVERSAL
oferuje szeroki zakres interfejsow odpowiadajacych standardom przemystowym. W rezultacie
ten modut sterujacy doskonale nadaje sie do catego szeregu zastosowan i dla wszystkich branz.
Wbudowane, odpowiednie interfejsy ,on Board“ umozliwiajg podtaczenie silnikéw IndraDyn
lub innych ze znormalizowanymi enkoderami, np. Hiperface®. Co wiecej, ten modut sterujacy
posiada dodatkowe gniazdo wtykowe do podtaczenia innego enkodera, podtaczenia
rozszerzenia wejs¢/wyjs¢ analogowych lub do wysytania generowanych sygnatéw emulowanego
enkodera.

Dodatkowa, wsuwana karta multimedialna (MultiMediaCard) pozwala na realizacje opcji
prostej transmisji lub tez powielania parametréw napedoéw zwigzanych z osiami. Ta sama karta
moze by¢ rowniez uzyta do rozbudowania pamieci dla zintegrowanej z napedem logiki
sterowania ruchem Motion-Logic (opcja oprogramowania wbudowanego).

Do wyjatkowo tatwego uruchamiania mozna uzywa¢ komputera PC z zainstalowanym
oprogramowaniem narzedzi inzynierskich IndraWorks Rexroth.

1 Interfejs enkodera 3 Gniazdo
Silniki IndraDyn, Karta
Hiperface®, 1 Vssi5V TTL multimedialna

6 Opcja
Interfejsy enkodera
analogowe rozszerzenie wejsé/wyjsc
Emulacja enkodera

2 Interfejsy 4 Interfejs szeregowy 7 Opcja bezpieczenstwa SAFETY
Cyfrowe wejscia i wyjscia RS232 Safe Torque Off ON
Wyjscia przekaznikowe BOARD

5 Panel operatorski 8 Komunikacja z modutami sterujagcymi
Pulpit sterowniczy sercos Il
PROFIBUS itd.

A w ten oto prosty sposéb mozna zamowicé
jednoosiowy modut sterujacy BASIC UNIVERSAL:
CSB01.1C-SE-ENS-NNN-L2-S-NN-FW

BASIC UNIVERSAL jednoosiowy Panel operatorski

S = standard

Komunikacja z modutami sterujacymi Technika bezpieczenstwa

SE = sercosl| L2 = Safe Torque Off

PB = PROFIBUS NN = bez techniki bezpieczenstwa
PL = Interfejs rownolegty )

. Opcja

CO = CANopen, Device Net ENS = silniki IndraDyn, Hiperface® itd.

oS eEees ENA1 = silniki MHD, MKD

U = bl s EN2 = EnDat 2.1, 1V_, 5V TTL

Ss?
NN = brak . cnn s
MA1 = analogowe rozszerzenie wejs¢/wyjsé

MEM = emulacja enkodera
Interfejs enkodera NNN = brak

ENS = silniki IndraDyn, Hiperface® itd.
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BASIC UNIVERSAL dwuosiowy -
elastyczny, niezawodny | zajmujacy mato miejsca

Wiele napeddw i ograniczona przestrzen — to typowe wymagania, ktére mozna rozwigzac
przy uzyciu dwuosiowego modutu sterujgcego BASIC UNIVERSAL w sposdb niezalezny

i ekonomiczny. W jednym module sterujgcym sa zaimplementowane na wyjgtkowo matej
przestrzeni funkcje cyfrowego sterowania dwiema osiami. Dzieki certyfikowanej technice
bezpieczenstwa zgodnej z EN 13849-1 i EN 62061 zapewniona jest skuteczna ochrona ludzi
i maszyn. W tym celu wbudowali$my do napedu rézne funkcje. Zwieksza to niezawodnos$¢
przy jednoczesnej oszczednosci na elementach monitorujgcych oraz minimalizuje koszty
instalacji.

W zakresie komunikacji z modutami sterujgcymi mozna wybra¢ sercos I, PROFIBUS,
sercos Il i Multi-Ethernet. W celu spetnienia potrzeb indywidualnych aplikacji, IndraDrive
oferuje dodatkowe opcje umozliwiajgce podtaczenie réoznych enkoderdéw, rozszerzen wejsé/
wyjs¢ analogowych lub wysytanie emulowanych sygnatéw enkodera.

Dwuosiowe moduty sterujace dajg mozliwos¢ przechowywania parametréw napedu
zwigzanych z obiema osiami na opcjonalnej karcie multimedialnej MultiMediaCard.

1 Gniazdo » 3 Interfejs szeregowy 6 Opcjali2
Karta RS232 Interfejsy enkodera
multimedialna
8 = 4 Panel operatorski 7 Opcja bezpieczenstwa SAFETY
Pulpit sterowniczy Safe Torque Off ON
Safe Motion BOARD
2 Interfejsy 5 Opcja3i4d 8 Komunikacja
Cyfrowe wejscia i wyjscia Interfejsy enkodera z modutami sterujacymi
Analogowe wejscia i wyjscia  Analogowe rozszerzenie wejs¢/wyj$¢  sercos Il
Wyjécia przekaznikowe Emulacja enkodera PROFIBUS itd.

A w ten oto prosty sposéb mozna zamoéwié
BASIC UNIVERSAL dwuosiowy modut sterujacy:
CDB01.1C-SE-ENS-EN2-NNN-MA1-S2-S-NN-FW

BASIC UNIVERSAL dwuosiowy | | | | | Panel operatorski
S = standard
Komunikacja z modutami sterujacymi Technika bezpieczenstwa
SE = sercosl| L2 = Safe Torque Off
PB = PROFIBUS S2 = Safe Motion
S3 = sercos |l NN = bez techniki bezpieczenstwa
ET = Multi-Ethernet
NN = brak Opcja3id
ENS = silniki IndraDyn, Hiperface® itd.
L. EN1 = silniki MHD, MKD
Opcjali2 EN2 = EnDat 2.1,1V_,5V TTL
ENS = silniki IndraDyn, Hiperface® itd. TS T
EN1 = silniki MHD, MKD MA1 = analogowe rozszerzenie wejs¢/wyjs$c

EN2 = EnDat 2.1, 1V, 5V TTL MEM = emulacja enkodera NNN = brak

NNN = brak

5S2
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ADVANCED -
pewnosc maksymalne] wydajnosci i elastycznosci

A w ten oto prosty sposéb mozna

Te moduty sterujgce ADVANCED spetniajg najwyzsze wymagania stawiane jakosci

sterowania i dynamiki. Oprécz maksymalnej wydajnosci, urzadzenia te obstuguja szeroki
wachlarz interfejséw do komunikacji z urzadzeniami sterujgcymi oraz enkoderéw.
Wbudowane cyfrowe i analogowe wejscia i wyjscia zapewniajg komunikacje z systemami

sterowania nadrzednego. Liczba tych wyj$¢ moze by¢ zwiekszana przez zastosowanie

modutéw cyfrowych, analogowych rozszerzen wejs¢/wyjsé lub dzieki wyjéciom emulacji
enkodera. Ten wysokowydajny modut sterujgcy moze by¢ opcjonalnie wyposazony

w technike bezpieczenstwa, certyfikowang na zgodno$¢ z normami EN 13849-1 i EN 62061.
Modut sterujgcy ADVANCE jest idealng platforma dla sterownikéw PLC zintegrowanych

z napedami, czyli IndraMotion MLD.

Do uruchomienia urzadzen konieczny jest tylko PC i narzedzie inzynieryjne.

1 Gniazdo
Karta
multimedialna

5 Opcja 1l
Interfejsy enkodera

2 Interfejsy
Cyfrowe wejscia i wyjscia
Analogowe wejscia i wyjscia
Wyjsécia przekaznikowe

6 Opcja 2
Interfejsy enkodera
Rozszerzenie wej$c¢/wyjsé
Emulacja enkodera

3 Interfejs szeregowy
RS232

7 Opcja bezpieczenstwa SAFETY 9
Safe Torque Off ON

Safe Motion BOARD

4 Panel operatorski
Pulpit sterowniczy

8 Opcja3

Interfejsy enkodera

Analogowe rozszerzenie wejs$¢/
wyjs$¢ analogowych

Emulacja enkodera

Cyfrowe rozszerzenie wejs$c¢/wyjsé
analogowych

Komunikacja skrosna

Komunikacja z modutami
sterujacymi

sercos |l

PROFIBUS itd.

zaméwi¢ modut sterujacy ADVANCED:

Jednoosiowy ADVANCED

CSHO01.1C-SE-ENS-EN2-NNN-52-S-NN-FW

Panel operatorski

Komunikacja z modutami sterujacymi

SE = sercosl|

PB = PROFIBUS

PL = interfejs réwnolegty
CO = CANopen, DeviceNet
S3 = sercos |l

ET = Multi-Ethernet

NN = brak

Opcja 1 (interfejs enkodera)

S = standard
Technika bezpieczenstwa

L2 = Safe Torque Off
S2 = Safe Motion

NN = bez techniki bezpieczenstwa

Opcja 3

Opcja 2

ENS = silniki IndraDyn,
Hiperface® itd.

EN1 = silniki MHD, MKD
EN2 = EnDat 2.1,1 V., 5V TTL

ENS = silniki IndraDyn, Hiperface® itd.

EN1 = silniki MHD, MKD
EN2 =EnDat2.1,1V_,5VTTL
NNN = brak

ss?

MA1 = analogowe rozszerzenie
wejsc¢/wyjs¢ analogowych
MEM = emulacja enkodera
NNN = brak
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ENS = silniki IndraDyn, Hiperface® itd.

EN1 = silniki MHD, MKD

EN2 = EnDat 2.1, 1V, 5V TTL
MA1 = analogowe rozszerzenie
wej$é/wyjs¢ analogowych
MEM = emulacja enkodera

MD1 = cyfrowe rozszerzenie wejs¢/wyjsé

MD2 = cyfrowe wejscia/wyjscia
z interfejsem enkodera SSI
CCD = komunikacja skrosna
NNN = brak
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Akcesoria -
elementy uzupetniajgce do modutu sterujacego

Ponizsze elementy dodatkowe pozwalajg doprowadzic¢
naped do doskonatosci — podczas uruchomienia, obstugi
lub diagnostyki.

Panel operatorski

Wszystkie moduty sterujgce sg wyposazone w standardowy
pulpit sterowniczy podtaczany przez gniazdo wtykowe.
Wyswietlana informacja szybko i pewnie prowadzi operatora
przez wszystkie etapy uruchomienia — nie jest wymagany PC.

Osobne panele operatorskie

Dla skomplikowanych aplikacji, szczegdlnie w potaczeniu ze
zintegrowanga z napedem logika sterowania ruchem Motion-
Logic, zalecamy skorzystanie z naszych kompaktowych

paneli sterujacych IndraControl V. Panele sg podtgczane
przez interfejs szeregowy napedu.
Poczawszy od prostych wyswietlaczy tekstowych, az po

graficzne ekrany dotykowe, urzadzenia te zawsze zapewniaja
wyjatkowo efektywne i ekonomiczne rozwigzania do obstugi
urzadzen i wizualizacji ich pracy. Szczegdtowe informacje
mozna znalez¢ w katalogu produktow ,,Systemy
automatyzacji i komponenty sterowania” (R911318853).

Modut programowy

Opcjonalna karta multimedialna MultiMediaCard pozwala

on tatwa i szybka transmisje lub powielanie parametrow

napedow osi ruchu bez koniecznosci uzycia PC. Ten modut

programowy mozna otrzymac¢ w dwoch wariantach:

» PFMO02.1-016-NN-FW z wbudowanym oprogramowaniem
sprzetowym napedu,

» PFMO02.1-016-NN-NW wstepnie formatowany dla prostej
transmisji parametrow.

Kabel interfejsowy

W czasie prac uruchomieniowych lub obstugi pozwala on

podtaczenie komputera PC lub oddzielnego panelu

sterujacego bezposrednio do interfejsu szeregowego

RS-232 modutu sterujacego.

» Kabel IKBO041 do potaczenia do PC-ta mozna otrzymac
w gotowych odcinkach o dtugosci 2, 5, 10 lub 15 m

» Kabel RKBO004 do podtaczenia pulpitu obstugi jest
dostepny w dtugosciach 2,510 m
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Przeglad interfejsow

X31 X32

©ONDUIR WA
[
©ONOOIRWN—

X11 X12
1k 1
2= 2
3|+ 3
4| +—s— 4
5 =5

X35 X36
1|H—=— 1
2| r=s=ft—s—12
3| h—s=|—s=3
4 L1

X31 X32
1 1
2 2
g 3
4|0 4
50 5
6 6
7 7
8 8
9 ==H 9

15

19
37

20

Komunikacja z modutami sterujagcymi

Analogowa/cyfrowa dla otwartej petli
(OPEN LOOP)

Zaciski wtykowe 2 x 9-pinowe
» 8 cyfrowych wejsc

Zaciski wtykowe 2 x 5-pinowe
» 3 wyjscia przekaznikowe
(24 vDC i 230 VAC)

Zaciski wtykowe 2 x 4-pinowe
» 2 wejscia analogowe
» 2 wyjscia analogowe

Interfejs analogowy

Zaciski wtykowe 2 x 9-pinowe
» wejscia analogowe +10 V

» cyfrowe wejscia i wyjscia

» wyjscie przekaznikowe

D-SUB, 15-pinowy, ztacze meskie

» emulacja enkodera, inkrementalna lub
absolutna (format SSI)

» czestotliwos$¢ wyjsciowa maks. 1 MHz

Interfejs rownolegty

D-SUB, 37-pinowy, ztagcze meskie

» 16 wejsc¢, zabezpieczenie przed odwrotng
polaryzacja

» 16 wyjsc¢, zabezpieczone przed zwarciem

» separowanie galwaniczne

(Przydatne rowniez do rozszerzen wejs$¢/wyjsc
w kombinacji z IndraMotion MLD)
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sercos Il

2 ztacza Swiattowodowe
» predkos¢ transmisji do wyboru 2, 4, 8 lub
16 Mbodow

PROFIBUS

D-SUB, 9-pinowe,
Ztacze zenskie

CANopen/DeviceNet

Ztacze Open-Style, 5-pinowe
> przetacznik do wyboru CANopen lub
DeviceNet

sercos Il

2 x gniazda wtykowe RJ45

Multi-Ethernet

2 x gniazda wtykowe RJ45

» sercos |l

» PROFINET IO
» EtherNet/IP
» EtherCAT
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Interfejsy enkodera

Interfejs enkodera ENS

do silnikdw IndraDyn, Hiperface®,
1V_,5VTTL

D-SUB, 15-pinowy, ztacze zerskie

» zasilanie enkodera: 11,6 V/300 mA

Interfejs enkodera EN1
dla silnikéow MHD, MKD

D-SUB, 15-pinowy, ztacze zerskie
» zasilanie enkodera 12C: 8 V/250 mA lub
selsyn: 18,2 V/70 mA

g °] Interfejs enkodera EN2

15 do EnDat 2.1, 1 Vss, 5V TTL

9 D-SUB, 15-pinowy, ztagcze meskie
15 » zasilanie enkodera: 5 V/300 mA

Emulacja enkodera

o Emulacja enkodera MEM

15
D-SUB, 15-pinowy, ztagcze meskie
» wewnetrzne zasilanie w napiecie
sygnaty enkodera separ. galwaniczne
kodowanie inkrementalne lub
kodowanie potoz. bezwzgl. (format SSI)
czestotliwos$¢ wyjsciowa maks. 1 MHz

vVvyvyy

Komunikacja skrosna

Komunikacja skrosna CCD

O )
10000000

3 x gniazda wtykowe RJ45
» modut nadrzedny (master) do

O— podtaczenia
g do 9 modutow zaleznych (slave)
B E (sercos III)

» ethernetowy interfejs komunikacyjny

O )
10000000

13

15

o\(zss)jo

25

14

44

31

Rozszerzenia wejs¢/wyjsé
Rozszerzenie wej$¢/wyjs¢ analogowych MA1

D-SUB, 15-pinowy, ztacze zenskie

» 2 analogowe porty wejécia +10 V

» powielanie probkowania 14 bit 8 x
(oversampling)

» 2 dwunastobitowe analogowe porty wyjsciowe

Cyfrowe rozszerzenie wej$é/wyjs¢ MD1

D-SUB, 25-pinowy, ztagcze meskie

a7

» zewnetrzne zasilanie w napiecie od 19 V do 30 V

> 12 wejs$¢, zabezpieczenie przed odwrotng
polaryzacja
> 8 wyjsc, zabezpieczone przed zwarciem

Cyfrowe wejscia/wyjscia z inferfejsem SSI MD2

D-SUB, 44-pinowy, ztacze meskie

» zewnetrzne zasilanie w napiecie od 19 V do 30 V

> 16 wejs$¢, zabezpieczenie przed odwrotnag
polaryzacja
> 16 wyjs¢, zabezpieczone przed zwarciem

Gniazdo wtykowe RJ11 dla podtgczenia interfejsu
pomiarowego enkodera

Bezpieczenstwo

Safe Torque Off L2

D-SUB, 9-pinowy, ztagcze meskie

> napiecie zasilajgce 24 VDC

> sygnaty napedu A, B sygnaty inwersyjne
» sygnat potwierdzenia

» sygnat potwierdzenia w inwers;ji

Safe Motion S2

D-SUB, 9-pinowy, ztacze meskie

» napiecie zasilajace 24 VDC

> wejscia wyboru trybu pracy

» potwierdzenia, wymuszona detekcja btedu
uspionego i diagnoza/kontrola zamkniecia
drzwiczek bezpieczenstwa
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ndraDrive Cs -
Kompaktowy system napedowy
Kompatybilny z wieloma protokotami
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Wszechstronne i kompaktowe napedy

» Zakres mocy od 100 W do 9 kW

» Komunikacja bazujaca na ethernecie kompatybilna
z wieloma protokotami

» Innowacyjny, uniwersalny interfejs enkodera

» Wyjatkowo kompaktowa obudowa

IndraDrive Cs - napedy kompaktowe
z komunikacja bazujaca na ethernecie

Dzieki na nowo opracowanemu oprzyrzgdowaniu

z mozliwos$cig komunikacji sprzetowej kompatybilnej

z wieloma protokotami IndraDrive Cs spetnia podwyzszone
wymagania pod wzgledem otwartosci i uniwersalnosci.

Do wyboru sg SERCOS Ill, PROFINET 10, EtherNet/IP

i EtherCat. Podtaczenie tych interfejsow bazujgcych na
ethernecie jest realizowane za pomoca uniwersalnego
oprzyrzagdowania komunikacyjnego, konfigurowanego
poprzez oprogramowanie. Dodatkowo IndraDrive Cs moze
takze by¢ wyposazony w tradycyjny interfejs komunikacyjny
jak np. PROFIBUS. Rozwigzanie firmy Bosch Rexroth
umozliwia maksymalng elastyczno$¢ w komunikacji przy
minimalnym naktadzie inzynieryjnym.

IndraDrive Cs w potgczeniu z uniwersalnym interfejsem
enkodera do analizy sygnatow ze wszystkich stosowanych
typdéw enkoderow oraz dodatkowym, opcjonalnym
gniazdem wtykowym umozliwia bezpiecznie wykonywane
réowniez bardzo specyficzne zadania napedowe. Logika
sterowania ruchem Motion-Logic zgodna z IEC i specyficzne
dla branz elementy technologiczne predestynujg IndraDrive
Cs do réznorodnych zastosowan.
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IndraDrive Cs -

uniwersalny, inteligentny i ekonomiczny

ke § —5‘ ethernecie.
i i “.

Oprocz konstrukcji nie wymagajacej duzo miejsca i doskonatych parametréow zasilania
H“ IndraDrive Cs wyrdznia sie szerokg oferta interfejséw komunikacyjnych bazujgcymi na

Ten nowy interfejs komunikacyjny kompatybilny z wieloma protokotami zapewnia
uniwersalng eksploatacje IndraDrive Cs z najréznorodniejszymi protokotami
komunikacyjnymi bazujacymi na ethernecie bez koniecznoéci zmiany oprzyrzadowania.
IndraDrive Cs wspotpracuje standardowo ze wszystkimi popularnymi typami enkoderéw
— co oznacza petng swobode w wyborze enkodera i systemu silnika.

1 Zintegrowany rezystor
hamowania

2 Opcja bezpieczenstwa
Safe Tourque Off SAFETY
Safe Motion ON
BOARD
oo s o 3 Uniwersalny interfejs enkodera

a

Interfejsy 6 Komunikacja
Cyfrowe wejscia i wyjscia z modutami sterujacymi
Wejscie analogowe sercos |

Multi-Ethernet

Opcja 7 Panel operatorski
Interfejs enkodera z funkcjg modutu
PROFIBUS programowalnego
CANopen

Emulacja enkodera

| w ten oto prosty sposéb mozna zamowic
naped kompaktowy — IndraDrive Cs:

Prad maksymalny
np. 0013 =13 A

Stopien ochrony
A =1P20

Napiecie sieci zasilajacej
02 =3 xAC 110...230 V
03 = 3 x AC 200...500 V

Modut sterujacy/komunikacja z modutami sterujacymi

E-S3 = ECONOMY z sercos lll
B-ET = BASIC UNIVERSAL z Multi-Ethernet
(sercos Ill, PROFINET 10, EtherNet/IP, EtherCAT)
A-CC = ADVANCED z sercos IlI-Master
1) Nie dotyczy wersjidaje ECONOMY
2) Wytacznie w przypadku wersji ADVANCED
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Technika bezpieczenstwa
L3 = Safe Torque Off
S4 = Safe Motion (w przygotowaniu)?®)

NN = bez techniki bezpieczenstwa
L4 = Safe Torque Off z Safe Brake Control

Opcjal)

EC = uniwersalny interfejs nadajnika
PB = PROFIBUS

NN = brak

EM = emulacja enkodera

CN = CANopen

ET = Multi-Ethernet 2)

Uniwersalny interfejs enkodera
EC = silniki IndraDyn-Motoren, Hiperface®, 1 Vsss
5V TTL, EnDat 2.1, selsyn
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Parametry zasilania Napiecie sieci zasilajacej Wielkosé Prad ciagty Prad Moc ciagta obwodu posredniego
montazowa maksymalny bez/z dtawikiem sieciowym
vl [Aef] [A,] [kw]
HCSO01.1E-W0003-A-02 3AC 110...230 V1) 1 1,4 &3 0,15/~
HCS01.1E-W0006-A-02 1 2,4 6,0 0,25/~
HCSO01.1E-W0009-A-02 1 3,0 9,0 0,46/-
HCS01.1E-W0013-A-02 1 4,4 13,0 0,80/-
HCS01.1E-W0018-A-02 2 7,6 18,0 1,80/-
HCS01.1E-W0005-A-03 3 AC 200 ... 500 V 1 2,0 5,0 0,46/-
HCSO01.1E-WO0008-A-03 1 2,7 8,0 0,86/-
HCS01.1E-W0018-A-03 2 7,6 18,0 1,70/-
HCS01.1E-W0028-A-03 2 11,5 28,0 2,60/4,00
HCS01.1E-W0054-A-03 8 21,0 54,0 9,00/14,00

1) Mozliwa jest praca jednofazowa, obnizenie parametréw nominalnych w przypadku HCS01.1E-W0013 i -W0018

Wymiary wielkosci montazowej 1

Wymiary wielkosci montazowej 2

) 196 )
196 ) - | Q
O
g il
160 215 E@ 2 8 @D
ul)
= —
220 | |50, ] 220 | 70
Wymiary wielkosci montazowej 3 196
[<9) | —
£ i
213 268 @G‘Q
()
—
(<0)
220 130 — |

Witasnosci techniczne:

>

2 typoszeregi do bezposredniego podtgczenia do sieci
zasilajacej: 110-230 VAC badz 200-500 VAC,
dostosowany do silnikow od 0,05 kW do 9 kW mocy
ciagtej,

petny zakres skalowanych napedow,

wyposazony we wszystkie funkcje napeddéw rodziny
IndraDrive,

wbudowane cyfrowe wejscia/wyjscia i wejscie
analogowe,

inteligentny panel operatorski z funkcjg modutu
programowanego umozliwia wymiane urzadzenia bez
PC,

zgodna z |IEC logika sterowania ruchem IndraMotion
MLD (opcja),

zintegrowana technika bezpieczenstwa (opcja) STO
(Safe Torque Off — bezpiecznie odtgczany moment)
zgodna z EN 13849-1 kat. 4 PL e i EN 62061 SIL 3,
zintegrowany rezystor hamowania, alternatywnie jest
takze mozliwe podtaczenie zewnetrznego rezystora
hamowania.
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IndraDrive Mi -
zdecentralizowany system napedowy
wbudowany w silniku

Bosch Rexroth AG, 71 511 PL/2012-11
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Kompaktowy i wydajny

Maksymalne momenty obrotowe do 35 Nm
Elastyczna mozliwos$¢ rozbudowy

tatwe projektowanie

Zredukowane okablowanie

Zredukowana objetos¢ szafy sterujacej

vVvyVvyyvVvyywy

Zdecentralizowany serwonaped KSM

Oferujac zdecentralizowane serwonapedy KSM z rodziny
IndraDrive Mi firma Bosch Rexroth prezentuje kolejny
kamien milowy w technice napedowej — elektronike
sterujaca i serwomotor potagczone w jednej wyjatkowo
kompaktowej jednostce. Dzieki temu IndraDrive Mi stanowi
idealne rozwiazanie we wszystkich aplikacjach, w ktérych
na najmniejszej przestrzeni musi by¢ uzyskana maksymalna
elastycznos¢ i ekonomiczne rozwigzanie.

Oprécz swojej kompaktowej budowy KSM zapewnia
kombinacje najlepszych wtasciwosci, z ktérych sa znane
napedy IndraDrive i serwosilniki MSK — od zintegrowanego
z napedem PLC zgodnego z normg IEC 61131-3, poprzez
technike bezpieczenstwa, az po stopien ochrony IP65.

Zdecentralizowany sterownik napedu KMS

Zdecentralizowane sterowniki napedu KMS o stopniu
ochrony IP65 pozwalajgcej na bezstykowe podtaczenie
serwomotorow IndraDyn i silnikéw innych producentow do
uktadu napedowego IndraDrive Mi.

Elektroniczne uktady sterujace KCU

Elektroniczne uktady sterujgce KCU zapewniajg wszystkie
wymagane potaczenia dla uktadu napedowego taczace do
20 elementow IndraDrive Mi — co redukuje do minimum
naktady instalacyjne.

Akcesoria

Przewdd hybrydowy do komunikacji i zasilania
Wtyczka koricowa do zakonczenia szyny napedu
Kabel interfejsowy do podtaczenia komputera PC
Kabel interfejsowy do podtaczenia cyfrowych
wejsé/wyjsé

» Kabel interfejsowy do ztagcza Multi-Ethernet

vV VvyYvyy

Bl o ¥

140
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IndraDrive Mi -
zdecentralizowany serwonaped KSM

Kompaktowa elektronika sterujgca zdecentralizowanym
serwonapedem KSM wykorzystuje powierzchnie ostony
serwomotoru jako element chtodzacy. To redukuje
catkowite gabaryty o ponad 50% w porownaniu

z klasycznymi rozwigzaniami serwonapedow i do 30%
w poroéwnaniu z innymi rozwigzaniami zintegrowanymi.

Kolejng zaletg IndraDrive Mi sg znacznie zmniejszone
naktady instalacyjne — jeden jedyny przewdd wystarcza do
zasilania i komunikacji poprzez Multi-Ethernet.

1 Wyswietlacz 4 Interfejsy
Dioda diagnostyczna LED 4 cyfrowe wejscia i wyjscia,
z tego dwa mozna wykorzystywacé
jako szybkie pomiarowe

2 Technika bezpieczennstwa 5 Opcjonalne ztacze Multi-Ethernet

3 Gniazda ztacza 6 Modut programowania
Przewod hybrydowy

A w ten oto prosty sposéb mozna zamoéwié
zdecentralizowany serwonaped KSM:

KSM02.1B-061C-35 N-M1-HP 0-ET-NN-D7-NN-FW

Modut sterujacy Pozostate wersje
B = BASIC TO = ztacze Multi-Ethernet
Silnik podstawowy L] SIS
» wielko$¢ montazowa (np. ,061%) Napiecie zasilajace
» dtugos¢ montazowa (np. ,C*) D7 =DC 750 V

» uzwojenie (np. ,35%)

Technika bezpieczenstwa

System chtodzenia NN = bez techniki bezpieczenstwa
A = naturalna konwekcja L3 = Safe Torque Off (STO)
Enkoder Komunikacja z modutami sterujacymi
S1 = enkoder jednoobrotowy (Hiperface®), 128 inkrementow ET = Multi-Ethernet
M1 = enkoder wieloobrotowy (Hiperface®), 128 inkrementow

0 4 096 obrotach absolutnych Hamulec
S3 = enkoder pojemnosciowy, jednoobrotowy (Hiperface®), 0 = bez hamulca

16 inkrementow

. . . . 2 = z hamulcem zwalnianym elektrycznie (DC 24 V)
M3 = enkoder pojemnosciowy, wieloobrotowy (Hiperface®),

16 inkrementéw o 4 096 obrotach absolutnych Wat
Ztacze elektryczne G = wat gtadki z pierscieniem uszczelniajacym
H = wtyczka hybrydowa P = rowek wpustu zgodny z norma DIN 6885-1

z pierscieniem uszczelniajgcym
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Zdecentralizowany  Maksymalna Ciagly Maksymalny Ciagly Prad Moment Wymiary Masa2)
serwonaped predkos¢ moment moment prad maksy- bezwtadnosci

obrotowa?!) rozruchowy obrotowy rozruchowy malny
Nyoks M, cox M, I, Lynake Ja A B (o4 gD OE OF @G H m
[min] [Nm] [Nm] [A] [A] [kgm?2]  [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm]  [kgl

KSM02.1B-041 C-42 5 500 2,2 9,4 il 6,8 0,00017 82 252 30 14 50 95 6,6 194 5,6/5,9
KSM02.1B-061 C-35 4 300 6 25 3,3 14,9 0,00087 115 271 40 19 95 130 9 219 9,6/10,1

C-61 6 000 5,8 18 5,2 17,7 0,00087 115 271 40 19 95 130 9 219 9,6/10,1
KSM02.1B-071 C-24 3 400 10,5 35 4,6 17,7 0,00173 140 307 58 32 130 165 11 247 14,1/15,2

C-35 4700 10 28 6 17,7 0,00173 140 307 58 32 130 165 11 247 14,1/15,2
KSM02.1B-076 C-35 4 700 8,7 29 5,2 17,7 0,0043 140 290 50 24 110 165 11 247 14,6/15,7
Wszystkie dane odnoszg sie do wykonania podstawowego silnika z enkoderem S1 i bez hamulca
1) Przy napieciu obwodu pradu statego 750 V; 2) Wartosci bez/z hamulcem

MMax O : -
[
M, S y 3 T
. 14730
‘ 1H 1 &%
nMax
\&
&
C B ®

Wszystkie zalety w skrocie:
> zmniejszenie objetosci szafy sterujgcej, nawet do 70%,
» zmniejszenie naktadu na okablowanie, do 85%,

'
]
i Ethernet

= Sterowanie i
_— wizualizacja
Multi- sercos
Ethernet: the automation bus

Zasilacz i elektroniczne uktady
f sterujace w szafie sterowniczej
fi

Przewdd hybrydowy

maszyn i instalacji.

| mocy i do komunikacji

B B B

Zdecentralizowane serwonapedy KSM

FiEes EterneyipY EtherCAT~

Bosch Rexroth AG

» znaczne zwiekszenie elastycznosci i modutowosci
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IndraDrive Mi —

zdecentralizowany sterownik napedu KMS

4567

1 Interfejs silnika 5 Interfejsy
Przytacze enkodera i 4 cyfrowe wejscia i wyjscia,
zasilania z tego dwa mozna

wykorzystywac jako szybkie

2 Wyswietlacz pomiarowe

Dioda diagnostyczna LED

3 Technika bezpieczennstwa 6 Opcjonalne ztagcze Multi-

Ethernet

4 Gniazda ztacza 7
Przewod hybrydowy

Modut programowania

A w ten oto prosty sposéb mozna zamowicé
zdecentralizowany sterownik napedu KMS:

Zdecentralizowany sterownik napedu KMS pozwala na
bezprzewodowe podtgczenie najrozniejszych silnikow do
uktadu napedowego IndraDrive Mi.

Jest przeznaczony do zastosowan, gdy:

>

serwomotory MSKO030, ktére ze wzgledu na rozmiar nie
sg dostepne jako IndraDrive Mi, muszg by¢ zintegrowane
z uktadem napedowym,

muszg by¢ podtgczone serwomotory MSK, poniewaz
brak miejsca nie pozwala na zastosowanie falownikow
KSM zintegrowanych z silnikiem,

nalezy podtaczy¢ silniki od innych dostawcow pracujace
w trybie otwartej petli (OPEN LOOP) lub z enkoderami
Hiperface®.

Podtaczenie jest realizowane tak, ja w przypadku
zdecentralizowanych serwonapedow KSM tylko jednym
przewodem hybrydowym do komunikacji i zasilania.

KMS02.1B-A 018-P-D7-ET-ENH-NN-NN-FW

System chtodzenia
A = naturalna konwekcja

Prad maksymalny

018 = 18 A

Stopien ochrony

P = IP65

Napiecie znamionowe obwodu pradu statego

D7 =DC 750 V

Bosch Rexroth AG, 71 511 PL/2012-11

Pozostate wersje
TO = ztacze Multi-Ethernet
NN = brak

Technika bezpieczenstwa
NN = bez techniki bezpieczenstwa
L3 = Safe Torque Off (STO)

Interfejs enkodera

ENH = Enkoder Hiperface®
NNN = bezl)

1) bez sterowania hamulcem

Komunikacja z modutami sterujacymi

ET = Multi-Ethernet
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Zdecentralizowany Prad ciagty Prad maksymalny Wymiary Masa
sterownik napedu I, [ A B (o3 D m
[A] [A] [mm] [mm] [mm] [mm] [kel
KMS02.1B 6 18 316 25 147 87 2,5

Wszystkie dane dotycza pracy przy zasilaniu w napiecie obwodu pradu statego 750 V

(]

I:l |
1 31

Wszystkie zalety w skrocie:

» bezposrednie podtgczenie serwomotorow IndraDyn do
uktadu napedowego — tzn. korzystna koncepcja,
IndraDrive Mi jest zachowywana rowniez w przypadku
niewielkiej ilosci miejsca,

]
]
i Ethernet

Multi-
Ethernet:

Sercos

the automation bus

» tatwa integracja silnikdéw od innych producentow,
» znaczne zwiekszenie elastycznosci i modutowosci
maszyn i instalacji.

Sterowanie i
wizualizacja

ESaas EmeeriY EthercAT™

Il Zasilacz i elektroniczne uktady

Przewdd hybrydowy
mocy i do komunikacji

sterujace w szafie sterowniczej

|| u
%

EE

Silniki przy
zdecentralizowanych
sterownikach napedu KMS

E
Zdecentralizowane
serwonapedy KSM

&m
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IndraDrive Mi -
elektroniczne uktady sterujace KCU

Obok funkcji przetwarzania sygnatu dla sercos Il kompaktowe elektroniczne uktady

sterujgce KCU zapewniajg wszystkie niezbedne potaczenia do elementéw IndraDrive Mi

w jednym wspdlnym punkcie podtgczenia:

» przekierowywanie komunikacji Multi-Ethernet,

» dalsze prowadzenie zasilania z obwodu posredniego przetwornicy lub zasilacza
IndraDrive,

» wymiana komunikatéw stanu i diagnostycznych pomiedzy IndraDrive Mi i zasilaczem,

» zasilanie IndraDrive Mi napieciem sterujgcym,

» zabezpieczenie potaczenia z obwodem posrednim poprzez wbudowane bezpieczniki.

W uktadzie napedowym o maksymalnej dtugosci kabla 200 m moze by¢ podtgczone
w elastyczny sposdéb i jeden po drugim maksymalnie 20 elementéw IndraDrive Mi - i to bez
zadnych zmian w szafie sterownicze;.

W razie potrzeby moze by¢ podtaczonych rowniez kilka elektronicznych uktaddéw
sterujgcych KCU do jednego zasilacza, aby mozna byto eksploatowac réwnolegle kilka
uktadéw napedowych IndraDrive Mi.

1 Bezpiecznik
Wyjscie DC L+

2 Wskaznnik diagnostyczny
Technika bezpieczenstwa

3 Technika bezpieczenstwa

4 Wejscie E-Stopp

Bezpiecznik
Wyjscie DC L-

Wskazniki stanu

i diagnostyczne
Wejscie
Magistrala modutu
Wejscie

Napiecie sterujace

9 Wejscie DC
Obwdéd pradu statego

10 Wejscie Multi-Ethernet

11 Ziacze przewodu
hybrydowego
Multi-Ethernet
Napiecie sterujace
Obwdéd posredni DC
Komunikaty statusu

Elektroniczne uktady sterujace Napiecie Prad Wymiary Masa
znamionowe Znamionowy
Wejscie Wejscie
A B C
[vl [A] [mm] [mm] [mm] [kgl
KCUO02.1N-ET-ET*-025-NN-N-NN-NW DC 540 ... 750 25 50 352 252 3,8

©l ‘ °l
44@ EB_) P /A
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IndraDrive Mi -
akcesoria

Przewody hybrydowe i wtyczki koncowe

Istotng zaletg IndraDrive Mi sg znacznie zmniejszone
naktady instalacyjne — jeden jedyny przewdd wystarcza do
zasilania i komunikacji poprzez Multi-Ethernet.

Przewdd hybrydowy RKH jest dostepny w formie
konfekcjonowanej ze ztgczkami wtykowymi. Kodowane
wtyczki zapewniajg poprawne podtaczenie przewodu
hybrydowego. Przewdd jest dostepny w réznych wersjach
— odpowiednio do wybranego kierunku wyprowadzenia.

Kazda wigzka kabli z jednym lub wieloma elementami
IndraDrive Mi jest zakoriczona wtyczka koncowa RHS0014.

Kabel interfejsowy

W celu podtaczenia czujnikdw do cyfrowych wejsé/wyjsé
IndraDrive Mi nalezy uzy¢ gotowego, konfekcjonowanego
przewodu RKS0010.

Do podtaczenia dodatkowych komponentdéw poprzez ztagcze
Multi-Ethernet stuza kable RKB0043 (M12-M12) oraz
RKB0044 (M12-RJ45).

Podtaczenie techniki bezpieczenstwa odbywa sie poprzez
kabel RKBO033 umieszczony na poczatku strefy techniki
bezpieczenstwa. Kolejne napedy wystarczy wyposazy¢ we
wtyczke RBS0023.

&>’
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Rexroth IndraDrive -
oprogramowanie wbudowane
(firmware)

Funkcje

Wrzeciono
gtowne
OPEN LOOP

Synchronizacja
OPEN LOOP

OPEN LOOP

BASIC
Wersje jednoosiowe i dwuosiowe

Funkcje

technologiczne | technologiczne

Logika sterowania ruchem
Motion-Logicl)

Wrzeciono
gtéwne
BASIC

Synchronizacja
BASIC

Rozszerzenie
serwosterowania
BASIC

Pakiety rozszerzen

CLOSED LOOP

Pakiet podstawowy

1) Nie dotyczy wersji dwuosiowej

ADVANCED
Wersje jednoosiowe

Logika Motion-

Logika Motion-

Control Funkcje [ Control Funkcje
technologiczne | technologiczne

Logika sterowania ruchem

Motion-Logic
Wrzeciono Wrzeciono
gtéwne gtéwne
OPEN LOOP ADVANCED
Synchronizacja | Synchronizacja
OPEN LOOP ADVANCED

Rozszerzenie
serwosterowania
ADVANCED

Pakiety rozszerzen

OPEN LOOP

CLOSED LOOP

Pakiet podstawowy

A w ten oto prosty sposéb mozna zamoéwié
oprogramowanie wbudowane (firmware) IndraDrive:

Oprogramowanie wbudowane moze by¢ dostosowane do

konkretnych aplikacji i uzyte w wielu konfiguracjach:

» podstawowy pakiet OPEN LOOP (zastosowanie do
przetwornic czestotliwosci),

» podstawowy pakiet CLOSED LOOP (zastosowanie do
serwosterowan i przetwornic czestotliwosci),

» pakiet rozszerzen (opcja),

» logika sterowania ruchem.

Pakiet podstawowy jest z reguty wystarczajacy do realizacji
wiekszosci standardowych funkcji napeddéw — od zwyktego
sterowania napieciem/czestotliwo$¢ (U/f) az do trybu
pozycjonowania.

Rozne pakiety rozszerzen dajg uzytkownikom wiele opcji
elektronicznej synchronizacji, dodatkowe funkcje
serwosterowania oraz tryb wrzeciona gtéwnego.

Dowolnie programowalna logika sterowania ruchem Motion-
Logic ze zintegrowanymi sterownikami PLC odpowiada
normie IEC 61131-3 oraz gotowe do uzycia funkcje
technologiczne pozwalaja na tatwa i prosta realizacje
skomplikowanych proceséw maszynowych.

FWA-INDRV*-MPH-07VRS-D5-1-SNC-ML

Oprogramowanie wbudowane (firmware) IndraDrive

Wersja oprogramowania wbudowanego (firmware)

PLC napedu
MA = |ogika sterowania ruchem Motion-
Logic ADVANCED dla kompleksowych

MPH = ADVANCED
MPB = BASIC jednoosiowe
MPD = BASIC dwuosiowe

Wersja

funkcji technologicznych

ML = ze zintegrowana logika sterowania
ruchem i funkcjami technologicznymi
TF = nadaje sie do realizacji funkcji
technologicznych

NN = bez logiki sterowania

ruchem Motion-Logic

Pakiet rozszerzen

Wersja 07, aktualne wydanie

Jezyki

SRV = rozszerzenie serwosterowania
SNC = synchronizacja elektroniczna

niemiecki, angielski, francuski, wtoski, hiszpanski

Regulacja

MSP = rozszerzenie dla wrzeciona gtdwnego
ALL = wszystkie rozszerzenia

0 = OPEN LOOP
1= CLOSED LOOP

Bosch Rexroth AG, 71 511 PL/2012-11

NNN = brak rozszerzen
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Funkcje dostosowywane do potrzeb klienta

» Wszystkie standardowe funkcje wtgczone do pakietu
podstawowego

» Indywidualne poszerzanie funkcjonalnosci

» Funkcje technologiczne specyficzne dla danej branzy

» Zintegrowana logika sterowania ruchem Motion-Logic
zgodna z normami IEC

Pakiety podstawowe BASIC ADVANCED

OPEN CLOSED OPEN CLOSED
LOOP LOOP LOOP LOOP

Pakiety rozszerzen BASIC ADVANCED

OPEN CLOSED OPEN CLOSED
LOOP LOOP LOOP LOOP

Podstawowe funkcje/informacje ogélne

Rozszerzenie serwosterowania

Elektroniczna tabliczka znamionowa

Automatyczna nastawa obwodu
regulacji

Generator wartosci zadanej do
optymalizacji regulatora ° ° ° °

Przemieszczenie do ustalonej pozycji

Programowalna reakcja na btedy

Sterowanie hamowaniem

Funkcja oscyloskopu

tatwa kompensacja luzu przy zmianie
kierunku ruchu

Korekcja btedu osi - = —

Korekcja btedu osiowego - = -

Kompensacja momentu tarcia - o -

Sonda pomiarowa z funkcja szybkiego

Podstawowe funkcje OPEN LOOP

Sterowanie silnikiem

z zastosowaniem charakterystyki
napiecia/czestotliwosci U/f, wtacznie
z kompensacja poslizgu, kompensacja
IXR oraz ochrona przed wtykiem wirnika

Bezczujnikowa regulacja wektorowa

Nadajnik predkosci obrotowej
narastajacej liniowo

Funkcja potencjometru
regulowanego silnikiem

zatrzymania 1 N 2
Dynamiczna grupa ster. krzywkowego - o - o
Wrzeciono giéwne

Przetaczanie zestawu parametrow ol) ° °

Tryb pozycjonowania wrzeciona - o -
Zmiana przektadni ster. przez naped - = - o
Synchronizacja

Synchronizacja predkosci ° ° ° °
Synchronizacja kata - ° - °
Tryb kétka pomiarowego - o - °
Rzeczywista i wirtualna o$ wiodaca ° ° ° °
Krzywka (wartosci stabelaryzowane) - ° - °
Krzywka (wartosci wyl. analitycznie) - - - °

Sonda pomiarowa z pomiarem czasu 1 = 1

Podstawowe funkcje CLOSED LOOP

Regulacja potozenia, predkosci
i momentu

Ustawienie w potozeniu
poczatkowym sterowane przez naped

Pozycjonowanie sterowane przez
naped

Interpolacja wewnatrz napedu

Tryb pozycjonowania

Ograniczenie potozenia, predkosci - . - .
i momentu

Automatyczne ustawienie komutacji

Punkt przetaczania na drodze
przemieszczenia z progowymi
wartos$ciami wtaczania i wytaczania

Emulacja enkodera inkrementalna lub
absolutna (format SSI)

Automatyczne okreslenie obcigzenia

Sonda pomiarowa z funkcja

o - 1 - 2
synchronizacji
Dynamiczna grupa ster. krzywkowego - ° - °
Logika sterowania ruchem BASIC ADVANCED
Motion-Logic OPEN CLOSED OPEN CLOSED

LOOP LOOP LOOP LOOP

IndraMotion MLD

Dowolne programowanie zgodnie
z [EC 61131-3

System programowania dla IL, ST,
FBD, LD, SFC, CFC

4 rodzaje programowanych zadan
(periodyczne, aperiodyczne, sterowane

. . 02) o2) ° °
zdarzeniami)

Biblioteki: specyficzne dla systemu,
specyficzne dla napedu, PLCopen

Wspieranie bibliotek uzytkownika

Pakiety technologiczne zorientowane
na procesy

1) Nie dotyczy dwuosiowego modutu sterujacego
2) Moduty sterujace BASIC majg ograniczong wydajnosc

Bosch Rexroth AG, 71511 PL/2012-11
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Rexroth IndraMotion MLD -
zintegrowana logika Motion-Logic

Pierwszy na swiecie otwarty system napedow

IndraMotion MLD taczy funkcje napedu, sterowanie
przemieszczen i logike przetwarzania informacji tworzac
nowoczesng, otwartg platforme automatyzacji realizujaca
modutowg koncepcje sterowania maszynami i urzadzeniami
przemystowymi. Zintegrowana logika Motion-Logic zmniejsza
lub nawet catkowicie eliminuje konieczno$¢ stosowania
sterowania nadrzednego.

Otwarte standardy

Standaryzowane jezyki programowania oraz zintegorwane
inzynierskie opragramowanie ramowe IndraWorks
uproszczaja projektowanie, programowanie, obstuge
urzadzen i diagnostyke. Uzytkownik bezposrednio wnosi do
projektu napeddéw swojg wiedze technologiczng

i zabezpiecza poziom konkurencyjnosci wtasnych rozwigzan.
Programowanie jest zgodne z norma IEC 61131-3 i moze by¢
realizowane w nastepujacych jezykach:

lista instrukcji (IL),

tekst strukturyzowany (ST),

schemat blokéw funkcjonalnych (FBU),

schemat drabinkowy (LD),

sekwencyjny schemat funkcjonalny (SFC),

jezyk graficzny programowania funkcyjnego (CFC).

vVvVvyVvyyvyvyvypy

Dostepnos¢ standaryzowanych modutéw w bibliotekach
predefiniowanych funkcji zgodnych ze standardem PLCopen
umozliwia uzytkownikowi korzystanie z catego bogactwa
funkcji sterowania ruchem.

Elastyczne programowanie
Dzieki technice programowania definiowanej przez
uzytkownika zapewniona jest swoboda i elastycznosc¢

Naped

Motion-Logic

Program uzytkownika

Biblioteka Pakiety Biblioteki
predefiniowa- technologiczne uzytkownika
nych funkgcji

A

Oprogramowanie w!udowane (firmware)

Bosch Rexroth AG, 71 511 PL/2012-11

postepowania w procesie konfigurowania aplikacji
uzytkownika i dostosowywania ich do wtasnych wymagan.
Uzytkownik ma catkowitg swobode taczenia innowacyjnych
funkcji napedu, obszernych bibliotek predefiniowanych
funkcji, a takze pakietow zorientowanych na konkretne
procesy technologiczne i tworzenia z tych wszystkich
elementéw jednego, perfekcyjnego rozwigzania automatyki.

Szybciej osiagnac swoj cel

Nawet rozlegte i skomplikowane aplikacje mogga by¢
obstugiwane i zarzadzane z duza tatwoscia dzieki gotowym
do uzycia blokom funkcjonalnym i pakietom
technologicznym. Elementy te mozna ze sobg tgczy¢
tworzac wtasny program uzytkownika lub po prostu
wykorzystywac je jako parametryzowane funkcje.
Przyktady elementéw sktadowych:

» moduty PLCopen,

» programowalne krancowki,

» kontrola znacznikdéw drukarskich,

» regulacja rejestrow,

» regulacja naprezenia rozciagajacego,

» regulacja obiegowa,

» nawijarka,

» obrobka jednoczesna,

» poszerzona funkcja napedu:

< zmienny ruch powrotny,

» adaptacyjne sterowania pred. podawania materiatow,
« analogowe sterowanie sitg oraz wiele innych.

Wybrane bloki funkcjonalne i biblioteki dla IndraDrive MLD sg
umieszczone na DVD wraz z Indra Works MLD - prostym
narzedziem inzynieryjnym z intuicyjng obstuga dla IndraDrive.
» Numer do zamdwienia:
SWA-IWORK-MLD-xxVRS-DO-DVD**-COPY

Innowacyjne moduty dla dowolnych aplikacji

» Biblioteki predefiniowanych funkcji: kolekcja blokéw
funkcjonalnych zgodnych z IEC oraz PLCopen

» Biblioteki uzytkownika: kolekcja blokéw funkcjonalnych
opracowanych przez uzytkownika

» Pakiety technologiczne: bloki funkcjonalne zorientowane
na procesy technologiczne, np. kontrola naprezen

» Programy uzytkownika: kombinacja rozmaitych blokow
funkcjonalnych i pakietéw technologicznych specyficzna
dla konkretnej aplikacji
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Naped i sterowanie w jednym

» Ekonomiczne rozwigzania dla jedno- i wieloosiowych
aplikacji bez koniecznosci uzycia dodatkowego sprzetu

» Minimalizacja prac inzynierskich dzieki konfiguracji
zgodnej z IEC oraz PLCopen

» Predefiniowane pakiety technologiczne dla szybszej

implementacji rozwigzan systemowych

Rozwiazanie jednoosiowe

HMI

IndraMotion MLD-S
Zintegrowana logika sterowania
ruchem Motion-Logic

Rozwiazanie wieloosiowe

IndraDyn

IndraMotion MLD-M
Zintegrowana logika sterowania
Motion-Logic ruchem

z komunikacja skrosna

IndraMotion MLD MLD-S MLD-S MLD-M
BASIC ADVANCED ADVANCED
1lo$¢ osi 1 1 do 10

Wymagania sprzetowe
(Master)

Modut sterujacy BASIC Modut sterujacy ADVANCED Modut sterujacy ADVANCED
CSB CSH CSH z opcja CCD

Opcja oprogramowania

wbudowanego (firmware)

TF ML/MA ML/MA

Wydajnos¢

Czas przetwarzania

100 ps na 1000 instrukcji dla listy instrukcji (IL) i przy
wykorzystaniu przetwarzania bitowego i tekstowego

Zalezy od stopnia
wykorzystania napedu BASIC

Zadania

Liczba zadan

4

Typy zadan

Periodyczne, aperiodyczne, sterowane zdarzeniami

Czas cyklu

[ms] 2 1 1

Pamieé¢ programu

Od oprogramowania
wbudowanego (firmware)
04VRS z opcjg CCD

[kB] ok. 350

Od oprogramowania
wbudowanego (firmware)
06VRS z opcja CCD

[kB]
- 4 000

Pamie¢ dla przechowywania danych

Na module sterujacym

bajt 248 248 248

Z opcja MD1, MD2
lub CCD

[kB]

Programowanie

System programowania

Rexroth IndraWorks MLD

Jezyki programowania

Lista instrukcji (IL), tekst strukturalny (ST), schemat blokéw funkcjonalnych (FBD),
schemat drabinkowy (LD), sekwencyjny schemat funkcjonalny (SFC),
jezyk graficzny programowania funkcyjnego (CFC)

Funkcje uruchamiania

oprogramowania (debugging)

Punkty kontrolne (breakpoint), praca krokowa, praca cykliczna, zapis/wymuszenie,
monitoring, $ledzenie probkowania, symulacja, zmiany na biezaco (online)

Dostarczane biblioteki

Specyficzne dla systemu, specyficzne dla napedu i PLCopen.

Komunikacja z modutami sterujacymi

Interfejsy

sercos |l, sercos Ill, PROFIBUS, MultiEthernet, DeviceNet, CANopen, interfejs réwnolegty,
interfejs analogowy, analogowo/cyfrowy dla trybu OPENLOOP, IndraMotion MLD

Cyfrowe wejscia i wyjscia

Wejscia 51) 7 W zaleznosci od liczby i
Wejscia i wyjécia - 4 typu modutow sterujqcycf]
(mozliwos$¢ dowolnego ustawienia) oraz zastosowanych opcji
Opcja MD1 _ 12 E/8 A

i - 16 E/16 A

Interfejs rownolegty 16 E/16 A 16 E/16 A

Analogowe wejscia i wyjscia

Na module sterujacym - 1E/2A W zaleznosci od liczby i
Z opcja MA1 2E/2 A 2E/2 A typu modutow sterujacych

oraz zastosowanych opcji

1) W przypadku modutu sterujacego CSB01.1C

Bosch Rexroth AG, 71511 PL/2012-11
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Safety on Board - zintegrowana
technika bezpieczenstwa

Czy to w przypadku obrabiarek, czy tez w procesie
drukowania, pakowania, montazu czy aplikacji z dziedziny
robotyki — ochrona ludzi przed niekontrolowanymi ruchami
maszyny jest zawsze najwyzszym priorytetem.

Czytelne wytyczne wydane przez Unie Europejska
Wszyscy producenci maszyn sg zobowigzani do
przeprowadzenia oceny zagrozenia i analizy ryzyka przed
zbudowaniem jakiejkolwiek konstrukcji. Takie postepowanie
jest narzucone przez Europejska Dyrektywe Maszynowga
2006/42/EG. Ponadto nalezy prowadzi¢ dziatania
zmierzajgce do stopniowej eliminacji potencjalnego
zagrozenia. Bezpieczenstwo powinno by¢ zintegrowane

z maszynami i urzgdzeniami oraz powinno odpowiadac
aktualnemu ,,stanowi techniki”.

Bezpieczniej nie mozna!

IndraDrive przewyzsza biezace standardy technologiczne,
gdyz zapewnia integracje zabezpieczen bezposrednio

w uktadzie napedowym, co skutkuje niezwykle krotkim
czasem reakcji systemu. Tak wiec IndraDrive nie tylko
spetnia biezace wymagania w zakresie technologii
bezpieczenstwa, lecz jest nawet szybsze, gdyz ruch jest
monitorowany bezposrednio w miejscu powstawania. Jest
to decydujaca zaleta, w szczegdlnosci, gdy trzeba
przyktadowo w bezposredni sposéb monitorowaé napedy
bezposrednie lub inne uktady napedowe o wysokiej
dynamice.

Najkrotszy czas reakcji dla uktadéw napedowych

0 najwyzszej dynamice

W ramach nowej generacji napedow IndraDrive firmy
Bosch Rexroth, caty wachlarz funkcji zabezpieczajacych jest
wbudowany bezposrednio w uktad napedowy — bez
zadnych obej$¢ przez obwody sterujace. Takie rozwigzanie
zwieksza niezawodnos$¢, pozwala zaoszczedzi¢ na
dodatkowych elementach monitorujacych i obniza koszty
catej instalacji i zawigzany z tym naktad pracy.

To wszystko stato sie mozliwe dzieki redundantnemu
oprogramowaniu i nadmiarowym uktadom sprzetowym

w napedzie. Bezstykowe monitorowanie wszystkich
ustawionych wartos$ci granicznych pozwala na reakcje
systemu w niezmiernie krétkim czasie, mniejszym od 2 ms.

Bosch Rexroth AG, 71 511 PL/2012-11

Ruchy osi s3 minimalizowane dzieki ultrakréotkiemu czasowi reakcji
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Ruch osi w przypadku btedu w mm

Zanim uzytkownik zdazy przy sygnale potwierdzenia
podtaczonego do zaciskow elektrycznych zaregowac
poprzez sygnat, liniowa o$ ze $rubg kulowg przesunie sie
od 100 do 200 mm, a silnik liniowy przemieszcza sie od
400 do 800 mm. Technika bezpieczeristwa IndraDrive
wykrywa btad w czasie 2 ms, a 0$ w tym czasie zdazy sie

przesung¢ zaledwie o 2 mm.

Gdy tylko btad zostanie wykryty, wszystkie napedy zostaja
automatycznie zatrzymane w zaleznosci od wybranej
kategorii wytaczenia (0, 1 lub 2).

Zintegrowane z napedem funkcje bezpieczenstwa

skutecznie chronia cztowieka i maszyne

» Wysokie bezpieczenstwo dzieki zintegrowanym
i certyfikowanym funkcjom

» Bardzo krotkie czasy reakcji (< 2 ms) wykrywania
btedow przez wewnetrzny monitoring

» Oszczedno$¢ dodatkowych systemdw lub urzadzen
pomiarowych

» Dynamizacja online wejsc¢ i sciezek odtaczenia w trakcie
biezacej obrobki danych

» Interfejs PROFIsafe ze zmniejszonym SAFETY

naktadem projektowania i instalacji
i pewnych zdecentralizowanych ON
wejsc/wyjsc

» Zminimalizowane naktady na BOARD
certyfikacje i szybkie wdrozenie serii
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Inteligentne i bezpieczne
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Kategoria bezpieczenstwa 3, PL d, SIL 2
Rozbudowane funkcje zabezpieczajace
Krotkie czasy reakcji

Niezalezno$¢ od sterowania

Bezposdrednia integracja wewnatrz maszyny

Bezpiecznie odtagczany moment (STO)

Safe Torque Off

Kategoria zatrzymania O zgodna z norma

EN 60204-1: bezpieczne odtaczenie momentu
obrotowego napedu

Bezpieczne zatrzymanie 1 (SS1)

Safe Stop 1

Kategoria zatrzymania 1 zgodna z norma
EN 60204-1: monitorowanie zatrzymania
sterowane przez sterownik lub naped

z bezpiecznym odtaczeniem momentu
obrotowego napedu.

Bezpieczne zatrzymanie 2 (SS2, SOS)

Safe Stop 2, Safe Operating Stop

Kategoria zatrzymania 2 zgodna z norma

EN 60204-1: monitorowane unieruchomienie
z bezpiecznie nadzorowanym zatrzymaniem
przy regulowanym momencie obrotowym

Bezpieczne zmniejszenie predkosci (SLS)
Safely Limited Speed

W przypadku zgody, w trybie specjalnym
pracy monitorowane jest bezpieczne
zmniejszenie predkosci

Bezpieczny kierunek obrotéw (SDI)
Safe Direction

Oproécz bezpiecznego przemieszczania
monitorowany jest bezpieczny kierunek
obrotéw (lewy, prawy)

Bezpiecznie monitorowany zakres potozenia
(SMP)

Safely Monitored Position

Oproécz bezpiecznego przemieszczania jest
monitorowany zakres potozenia
bezwzglednego

Bezpieczne wejscia/wyjscia (SI10)

Safe I/O

Do kanatu mozna dwukanatowo podtaczyé
peryferyjne urzadzenia bezpieczerstwa

i udostepnic jest za posrednictwem
magistrali bezpieczenistwa

|
IIIIIIIIIIIIIIIIIS
0p

Communicaton

Mmoo

Bezpieczne ograniczenie predkosci maksy-
malnej (SMS)

Safe Maximum Speed

Niezaleznie od trybu pracy predkos$¢
maksymalna jest nadzorowana w bezpieczny
sposob

Bezpieczny system hamulcowy

i zatrzymujacy (SBS)

Safe Braking and Holding System
Bezpieczny system hamulcowy

i zatrzymujacy steruje i nadzoruje dwa
niezalezne hamulce

Bezpieczna kontrola zamkniecia drzwiczek
bezpieczenstwa (SDL)

Safe Door Locking

Jezeli wszystkie napedy strefy ochronnej sa
w bezpiecznym stanie, odryglowana zostaje
kontrola zamkniecia drzwiczek bezpieczen-
stwa

Bezpiecznie ograniczony skok (SLI)
Safely Limited Increment

W przypadku zgody, w trybie specjalnym
pracy monitorowany jest bezpieczne
ograniczony skok

Bezpieczne monitorowanie hamowania
(SMD)

Safely Monitored Deceleration
Bezpieczne monitorowanie hamowania
podczas zatrzymania w okreslony sposob

Bezpiecznie ograniczone potozenie (SLP)
Safely Limited Position

Monitorowanie bezpiecznego softwarowego
wytaczania krancowego

Bezpieczna komunikacja (SCO)
Wybdr/anulowanie funkcji bezpieczenstwa
funkcji bezpieczenstwa oraz transmisja
bezpiecznych danych procesu (np. wartosci
rzeczywistych potozenia) za posrednictwem
magistrali bezpieczenistwa

Wszystkie funkcje bezpieczenstwa sg certyfikowane przez Stowarzyszenie Nadzoru Technicznego Nadrenii (TUV Rheinland) i Stowarzyszenie Nadzoru
Technicznego Nadrenii Pétnocna Ameryka (TUV Rheinland North America Inc.) zgodnie ze standardami norm EN ISO 13849-1:2006, EN 61800-5-2:2007,
IEC 61508:1998-2000, EN 62061, ISO 13849-1:1999, EN 954-1:1996, EN I1SO 13849-2:2003, EN 60204-1:1997, EN 50178-1:1997, EN 61800-3:2004,

UL 508C R7.03, C22.2 No. 0.8-M86 (R2003), CAN/CSA C22.2 No. 14-95, NFPA 79:2007 ER1.
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Safety on Board -
Zawsze po bezpiecznej stronie

Safe Torque Off (STO)

W celu zapobiegania niezamierzonemu uruchomieniu
napedu, opcja STO jest najkorzystniejszym cenowo [: pp——
rozwigzaniem. Napiecie zasilajgce jest elektronicznie PR(i)tEI.BUS
odcinane w dwdch kanatach. Funkcja STO jest aktywowana

za pomoca dwoch redundantnych sygnatow 24 V. Ta

funkcja jest dostepna we wszystkich modutach sterujgcych

z wyjatkiem BASIC OPEN LOOP. Sprzezenie +—————

zwrotne ¢———

Sterowanie Naped

Sterowanie

dwukanatowe roztgczenie

T
1
1

24V—| I

Wybor poprzez zestyki zwierne/rozwierne

Sterowanie Naped

< B
sercos,

PROFIBUS
itp.

Modut sterujacy

Sprzezenie +———|
zwrotne «——

dwukanatowe roztaczenie

Wybor poprzez dwa zestyki rozwierne

Bosch Rexroth AG, 71 511 PL/2012-11
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Safe Motion

Dwuosiowe moduty sterujgce ADVANCED i BASIC
UNIVERSAL oferujg wszystkie funkcje bezpieczenstwa —
tacznie z funkcjg bezpiecznego ruchu oraz bezpiecznego
potozenia bezwzglednego. Ten rodzaj bezpieczenstwa jest
gwarantowany przez dwa redundantne odrebne systemy
procesorowe, ktore niezaleznie od siebie wykonuja
wszystkie obliczenia i monitoruja sie nawzajem.
Dwukanatowy wybor wymaganej funkcji bezpieczenstwa
moze by¢ dokonany na rézne sposoby.

Sterowanie Naped
I: sercos, PROFIBUS itp. :l Modut
sterujacy
T T T T I =
e 5 2
[ s f b}
T 1 1 1 3 £
. = 8
Sprzezenie ] — 2 M
zwrotne o - S
LI B R g
} } } ; o
‘L'.I [ ES =
24V — L 3| [Kanat 2 .g
~FT 3
= H
Opcja
bezpieczenstwa

Wybor i sprzez. zwrotne za pomoca syghatéw 24 V — najprostszy sposob

Sterowanie Naped
T 7T T T
_ 1 ] Modut
1 T S sterujacy
=1 .
o z 2 8
=1 = e <
S I N & | sercos | & 2
I I =
[ = [}
I I N
I 1 _— 3]
[T | I &
I I N
<+ L =
Sprzezenie : [ : g M
zwrotne T — £
[ =]
T 3 &
“th [ z g
24 V_—Lhihl = 3
] £
41‘ |~ |
Opcja
bezpieczenstwa

Wybor i sygnat sprzez. zwrotn. poprzez komunikacje z modut. steruj.
(kanat 1) oraz sygnaty 24 V (kanat 2) — dla uproszczenia okablowania

Sterowanie Naped
g Modut
= % PROFIBUS/PROFIsafe .% sterujacy
2L
= i @
ER] [¢) o °
Sg £ & =
23 ~ 8
ha I3
_ _ PROFIsafe &
T T T S
A : @
T & M
— A ©
o S
! " | PROFlsaf 2
. . L 1 I
Sprzezenie R E/Asae 2
zwrotne 1 : 1 °
[ N
~ 1 I 1
24V — SET
~—
—"F_' bezpieczenstwa

Wybor i sygnat sprz. zwr. interf. PROFIsafe — rozw. przyjazne dla uzytkownika
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Rexroth IndraWorks — narzedzie dla
wszystkich zadan inzynierskich

Proste i przyjazne dla uzytkownika narzedzie Rexroth
IndraWorks jest idealnym srodowiskiem dla wszystkich
systemoéw sterowania i napeddéw oferowanych przez firme
Bosch Rexroth. To inzynierskie oprogramowanie ramowe
taczy w jednym zintegrowanym interfejsie wszystkie narzedzia
wymagane dla:

projektowania,

programowania,

parametryzacji,

obstugi,

wizualizacji,

diagnozy.

vV vVvyVvyyVwyywy

Zalety

» Zintegrowane oprogramowanie ramowe dla wszystkich
zadan z zakresu automatyzacji

» Narzedzia zorientowane na aplikacje

Inteligentny system wskazéwek i podpowiedzi dla

v

uzytkownika

Wygodna, przyjazna dla uzytkownika obstuga
Programowanie zgodne z norma IEC 61131-3

Biblioteka modutéw programowych zgodnych z PLCopen
Otwarta architektura z wykorzystaniem zintegrowanej
technologii FDT/DTM

vvyVvwvyysy

S!SOUQEIO
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» Wytyczajaca przysztosciowy kierunek technologia
Microsoft .NET

Otrzymuja Panstwo IndraWorks dla IndraDrive na DVD:

» IndraWorks D — dla techniki napedow
SWA-IWORKS-D**-xxVRS-DO-DVD**-COPY,

» IndraWorks MLD - dodatkowe wsparcie dla
IndraMotion MLD
SWA-IWORKS-MLD-xxVRS-DO-DVD**- COPY.

Dzieki IndraWorks D i IndraWorks MLD zapewnia sie

proste, zorientowane na integracje narzedzie serwisowe:

» IndraWorks Ds. — do serwisu i uruchomienia pojedynczych
napedow (element IndraWorksD — i IndraWorks MLD,
dostepny do pobrania z Internetu, ale tez na oddzielnym
DVD) SWA-IWORKS-DS*-xxVRS-D0O-DVD**-COPY.

IndraWorks D i IndraWorks MLD moga by¢ potaczone
z edytorem funkcji krzywkowych CamBuilder:
» CamBuilder SWS-IWORKS-CAM-xxVRS-DO.

Rexroth IndraWorks — powszechna platforma narzedziowa do
projektowania, programowania, parametryzacji, obstugi
i nadzoru.

Efficient
Engineering



Prace inzynierskie i

IndraWorks - uniwersalna platforma

narzedziowa

» Jedno narzedzie do wszystkich zadan z zakresu

automatyzacji

» Uruchomienie pod kontrolg systemu wskazéwek
zapewnia szybkie osiggniecie pozadanych wynikéw

» Konfiguracja projektu w trybie off-line

» Srodowisko programowe przyjazne dla uzytkownika

Kreator uruchomien

IndraWorks w interaktywny sposéb prowadzi
uzytkownika przez wszystkie etapy uruchomienia,
wymagajac tylko wpisu odpowiednich danych.
Wszystkie wartosci konieczne dla wpisow przy
uruchomieniu odnosza sie bezposrednio do
mech. wtasciwosci danej maszyny. Upraszcza to
wpis danych, pozwalajac jednoczesénie w dowolny
sposéb wybierac jednostki miary.

Uzytkownik indywidualny organizuje cata
sekwencje ruchow urzadzenia wybierajac je
sposrdd szerokiego zestawu trybow
pozycjonowania przedstawianych w formie
graficznej. Po skompilowaniu, wybrany zestaw
parametréw przechowywany jest w postaci pliku
i moze by¢ tatwo przestany do innej maszyny
poprzez rozproszong magistrale fieldbus lub
interfejs szeregowy RS232.

Tryb offline

Tryby pracy odnoszace sie do danej maszyny
oraz zwigzanie z nimi parametry moga by¢
zaprogramowane zawczasu w trybie offline,
a nastepnie przetransmitowane do maszyny.
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Dla programowania zintegrowanych

z napedami sterownikéw PLC dostepne sa
wszystkie funkcje i tryby programowania
zgodnie z norma IEC 61131-3.

Dzieki blokom funkcjonalnym PLCopen
mozna szybko i przejrzy$cie wbudowaé
funkcje realizowane przez naped do
wtasnego programu sterownika PLC.

Zintegrowane funkcje technologiczne
Parametryzowane funkcje technologiczne
oparte na logice sterowania ruchem Motion-
Logic pozwalaja uzytkownikowi na realizacje
petnego zakresu rozmaitych zadan
zorientowanych na procesy techniczne - nie
wymaga to zadnych umiejetnosci w zakresie
programowania.

Oscyloskop czterokanatowy
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Wszystkie wewnetrzne funkcje
zwigzane ze sterowaniem sa
automatycznie parametryzowane
w momencie podtaczania silnikow
IndraDyn.

Te ustawienia sa idealne dla wigkszosci
aplikacji. Jesli wymagania sa bardziej
skomplikowane, dostepna jest funkcja
automatycznego strojenia (auto-tuning)
pomagajaca uzytkownikowi
zmodyfikowac ustawienia do
sterowania konkretng maszyna.

CamBuilder (opcjonalnie)

e
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Zintegrowane oprogramowanie
czterokanatowego oscyloskopu optymalizuje
prace napedu, usuwa uszkodzenia i stanowi
prewencyjna konserwacje. W celach
dokumentacyjnych wszystkie pomiary oraz
zwigzane z nimi ustawienia moga by¢
wydrukowane lub przechow. jaki pliki.

Rexroth CamBulider to narzedzie
programowe do tworzenia klasycznych
elektronicznych funkcji krzywkowych.
Dzieki niemu mozna zaimplementowac
rozmaite aplikacje. Odwzorowane funkcje
moga by¢ transmitowane bezposrednio
do napedow i sterownikdw Rexroth.
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Rexroth IndraSize -
szybki I bezpieczny dobor napedu

IndraSize — przyjazny dla uzytkownika program do doboru
napedu — jest najszybszym sposobem wyszukania
optymalnego uktadu napedowego dla konkretnej maszyny.
Bez wzgledu na to, czy stosowane jest klasyczne sterowanie
za pomoca osi serwomechanizmu, czy naped bezposredni,
IndraSize pozwala na zdefiniowanie w kilku krokach
idealnej kombinacji silnika i sterownika napedu.

Mechanika
Oprogramowanie IndraSize jest kompatybilne ze wszystkimi
standardowymi mechanizmami napedowymi, takimi jak:

» Sruba z nakretka kulkowa z obracajaca sie $rubag,
» Sruba z nakretka kulkowa z obracajaca sie nakretka,
» naped z listwa zebata,
» naped z pasem zebatym,
» bezposredni naped liniowy, Co wiecej, IndraSize pozwala na bardzo tatwe
» stot obrotowy, zdefiniowanie typowych aplikacji przez wprowadzenie
» mechanizm walcow, odpowiednich parametréow. Jest mozliwe bardzo szybkie
» mechanizm ciecia poprzecznego, zaprojektowanie takich aplikacji jak na przyktad:
» nawijarka, » posuwy walca,
» posuw walca. » obrobka jednoczesna,
» nawijarka,
Za pomoca symulacji graficznej mozna zilustrowac¢ > obracajace sie noze.
kinematyke maszyny, sktadajgcej sie z silnika
i wspotpracujacych wybranych elementéw mechanicznych Pobranie

oraz wykorzystujacej rozne mechanizmy przekazania
napedu:

» sprzegto,

» naped pasowy,

» przektadnia.

Oprogramowanie IndraSize mozna pobra¢ bezposrednio ze
strony internetowej: www.boschrexroth.com/indrasize

Dowolna liczba powyzszych mechanizmdw moze by¢ Systemy mechaniczne

taczona ze soba w dowolnej kolejnoéci. Sruba z nakretka Sruba z nakretka
kulkowa kulkowa z obracajaca
z obracajacym sie sie nakretka

Profil ruchu

Za pomoca IndraSize mozna w dowolny sposob
komponowac petne programy (profile) ruchow

i przemieszczen wykorzystujgc do tego celu pojedyncze
sekwencje ruchéw roboczych. W razie potrzeby dostepne
sg prawidta ruchu wyzszego stopnia jak np. wielomiany lub
sinusoidy. Mozna tez zaimportowac gotowe funkcje
krzywkowe, wczesniej utworzone w programie CamBuilder.

wrzecionem

Naped z pasem
zebatym

Naped z listwa zebatg

Bezposredni naped
liniowy

Stét obrotowy

| fo

Mechanizm walcow

00| I ||

i wiele wiecej

Bosch Rexroth AG, 71 511 PL/2012-11



Prace inzynierskie i obstuga urzadzen | System napedowy Rexroth IndraDrive 71

PieC krokow do wybrania wtasciwego napedu

Bez wzgledu na to, czy trzeba rozwigza¢ proste, czy
skomplikowane zadanie zwigzane z mechan. napedowym,

w kazdym przypadku oprogramowanie IndraSize przeprowadzi
bezbtednie uzytkownika przez 5 krokdéw procesu wyboru az do
pomysinego zakonczenia. Nalezy pozwoli¢ prowadzi¢ sie przez

1 krok:
Wybor systemu mechanicznego i profilu ruchu

= &BEF =

= al= =

E Af— = b=
= e

= EEes

kolejne etapy - od wyboru rodzaju systemu oraz zwigzanego
z tym profilu przemystowego - do punktu, w ktorym
uzytkownikowi przedstawiany jest optymalny naped wraz

z parametrami zasilania przedstawionymi jako tabela lub
wykres charakterystyk roboczych.

Wybor napedu z wyliczonej listy propozycji

2 krok:

Wprowadzenie informacji o elementach mechanicznych

i potaczeniowych

Sprawdzenie i zapisanie szczegétowych danych napedu

I
I

It A
i

“'Ii
I
i
1

3 krok:
Zdefiniowanie cyklu ruchu urzadzenia
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Rexroth IndraDyn -
silniki i przektadnie
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Potezna rodzina

» Szeroki typoszereg silnikéw obejmuje wysokosprawne
silniki w obudowie i silniki do zabudowy

Pokrycie catego zakresu wartosci mocy

Bardzo precyzyjne enkodery

Bardzo dynamiczne synchroniczne silniki liniowe

vvyyvyy

IndraDyn S

» Synchroniczne serwomotory MSK o maksymalnym
momencie obrotowym do 495 Nm

» Synchroniczne serwomotory MKE w obudowie
przeciwwybuchowej do pracy w warunkach zagrozenia
wybuchem do 187 Nm

> Wyjatkowo kompaktowe synchroniczne serwomotory
MSM do 7,1 Nm do podtaczenia do IndaDrive Cs

IndraDyn A

» Chtodzone powietrzem asynchroniczne serwomotory
MAD o mocy znamionowej do 93 kW

» Chtodzone ciecza asynchroniczne serwomotory
MAF o mocy znamionowej do 120 kW

IndraDyn L

» Synchroniczne silniki liniowe MLF z rdzeniem stalowym
o sile przesuwu do 21 500 N

» Synchroniczne silniki liniowe bez rdzenia stalowego MCL
o maksymalnej predkosci do 1.400 m/min

IndraDyn T

» Wysokoobrotowe silniki asynchroniczne do predkosci
obrotowej do 20 000 obr./min i maksymalnym momencie
obrotowym do 4 500 Nm

IndraDyn H

» Wysokoobrotowe silniki synchroniczne MBS
o maksymalnej predkosci obrotowej 22 500 obr./min
i maksymalnych momentach obrotowych 4 500 Nm

imMB

» Asynchroniczne silniki wysokoobrotowe o predkosci
obrotowej do 20 000 obr./min i znamionowym
momencie obrotowym do 875 Nm

Przektadnie planetarne

» Przektadnie planetarne GTE do aplikacji standardowych

» Przektadnie planetarne GTM spetniajgce najwyzsze
wymagania

Silniki standardowe i motoreduktory

» Szeroki zakres silnikow znanych producentéw do
wspotpracy z IndraDrive

Specjalne wersje do obsz. zagr. wybuchem ATEX lub UL/CSA

TR
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IndraDyn S -
serwomotory MSK

spetniajgce wszystkie wymagania

Cecha szczegodlnie wyrdzniajgca typoszereg serwomotordw
MSK jest szerokie spektrum dostepnych mocy i waski
przedziat parametrow pomiedzy poszczegolnymi modelami.
Wysoka gesto$¢ momentu obrotowego tych synchronicznych
serwomotorow pozwala na ich wyjgtkowo zwartg budowe
przy maksymalnym momencie obrotowym wynoszacym
nawet 495 Nm.

W zaleznosci od wymaganej doktadnosci mozemy dostarczy¢
silniki z uktadem sprzezenia zwrotnego (endekoderami)
spetniajgcym wymagania standardowe albo wymagania
wysokiej doktadnosci. Obydwie wersje sprzezenia zwrotnego
dostepne sg zarowno w wersji jednoobrotowej jak tez

w wersji wieloobrotowej.

Roznorodnos¢ kolejnych opcji, takich jak rowek wpustowy,
hamulec lub podwyzszona doktadnos$¢ ruchu obrotowego
oraz wysoki stopien ochrony IP65 umozliwiajg zastosowanie
prawie we wszystkich mozliwych przypadkach.

Do zastosowan o zwiekszonej mocy ciggtej dostepne

sg wentylatory do montazu osiowego lub radialnego.
Samobezpieczne silniki wentylatorow

(UL thermally protected F) o stopniu ochrony IP65
zapewniajg bezpieczenstwo podtaczanych jednofazowo
wentylatorow — tzn. mozna zrezygnowac z zewnetrznego
zabezpieczenia za pomocga bezpiecznika. Najwyzsze
wymagania wzgledem mocy zabezpieczane sg za pomoca
opcjonalnie dostepnego chtodzenia ciecza.
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Wydajnos¢ i tatwos¢ obstugi

» Maksymalny moment obrotowy do 495 Nm
Stopniowane predkosci maksymalne do 9 000 obr./min
» Systemy sprzezenia zwrotnego (enkoderéw)

dla wielorakich i réznorodnych aplikacji
» Wysoki stopien ochrony IP65
» Rozne rodzaje chtodzenia

v

A w ten oto prosty sposéb mozna
zamowic¢ serwomotor MSK:
MSK060C-0600-NN-S1-UGO0-NN NN

Silnik Pozostate wersje
» Wielko$¢ montazowa (np. ,060%) N = standard
» Dtugosé montazowa (np. ,,C“) S1) = wykonanie przeciwwybuchowe grupa urzadzen I,
» Uzwojenie (z. B. ,,0600“) Kategoria 3, G i D
System chtodzenia Jakos¢ ruchu obrotowego
NN = naturalna konwekcja N = standard, wytacznie w powiazaniu z enkoderem
S1/M1 lub S3/M3
Chtodzenie wymuszone lub chtodzenie ciecza mozliwe dla R = podwyzszona jako$¢ obrotu watu,
okreslonych wielko$ci montazowych ruch doktadnie w ptaszczyznie wg DIN 42955,
tylko w potaczeniu z enkoderem S2 lub M2
Enkoder Hamulec
S1 = enkoder jednoobrotowy (Hiperface®), 0 = bez hamulca
128 inkrementow 1 = z hamulcem zwalnianym elektrycznie
M1 = enkoder wieloobrotowy (Hiperface®), 21) = ze wzmocnionym hamulcem
128 inkrementow o 4 096 obrotach absolutnych 31) = z dodatkowo wzmocnionym hamulcem

S22 = enkoder jednoobrotowy (EnDat)
2 048 inkrementow 1) Mozliwosc¢ zastosowania tylko w przypadku niektorych
M22) = enkoder jednoobrotowy (EnDat) wielkosci montazowych

2 048 inkrementow

S3 = enkoder jednoobrotowy (Hiperface®),
16 inkrementéw

M3 = enkoder wieloobrotowy (Hiperface®),
16 inkrementow z 4 096 obrotami absolutnymi

2) Od wielkosci montazowej MSK040...

Wat
G = wat gtadki z pierscieniem uszczelniajacym
P = rowek wpustu zgodny z norma DIN 6885-1 oraz pierécien uszczelniajacy
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IndraDyn S -
dane techniczne

Typ Maksy- Ciagly Maksymalny Ciagly Prad Moment Wymiary Masa

malna moment moment prad maksy- bezwtadnosci

predkos¢ rozruchowy obrotowy rozruchowy malny
obrotowa
Ny M, oo M, 1 6ok Lok J A B (o oD ©OE OF OG H

[1/min] [Nm] [Nm] [A] [A] [kgm?] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [kg]
MSKO030B-0900 9 000 0,4 1,8 1,5 6,8 0,000013 54 152,5 20 9 40 63 45 98,5 1,3
MSKO030C-0900 9 000 0,8 4 1,5 6,8 0,00003 54 188 20 9 40 63 45 98,5 1,9
MSKO040B-0450 6 000 1,7 51 1,5 6 0,0001 82 1555 30 14 50 95 6,6 1245 2,8
MSK040B-0600 7 500 1,7 51 2 8 0,0001 82 1555 30 14 50 95 6,6 1245 2,8
MSK040C-0450 6 000 2,7 8,1 2,4 9,6 0,00014 82 1855 30 14 50 95 6,6 1245 3,6
MSK040C-0600 7 500 2,7 8,1 3,1 12,4 0,00014 82 1855 30 14 50 95 6,6 1245 3,6
MSK043C-0600 7 500 2,7 12,5 3,6 18,5 0,000083 82 1855 30 14 50 95 6,6 1245 3,6
MSKO050B-0300 4 300 S 9 1,8 7,2 0,00028 98 173 40 19 95 115 9 1345 4
MSKO050B-0450 6 000 3 9 2,8 11,2 0,00028 98 173 40 19 95 115 9 1345 4
MSKO050B-0600 6 000 3 9 3,7 14,8 0,00028 98 173 40 19 95 115 9 1345 4
MSKO050C-0300 4700 5) 15 3,1 12,4 0,00033 98 203 40 19 95 115 9 1345 54
MSKO050C-0450 6 000 5) 15 4,7 18,8 0,00033 98 203 40 19 95 115 9 1345 54
MSKO050C-0600 6 000 5] 15 6,2 24,8 0,00033 98 203 40 19 95 115 9 1345 54
MSKO060B-0300 4 800 5) 15 8 12 0,00048 116 181 50 24 95 130 9 156 5,7
MSKO060B-0600 6 000 5) 15 6,1 24,4 0,00048 116 181 50 24 95 130 9 156 5,7
MSKO060C-0300 4900 8 24 4,8 19,2 0,0008 116 226 50 24 95 130 9 156 8,4
MSK060C-0600 6 000 8 24 9,5 38 0,0008 116 226 50 24 95 130 9 156 8,4
MSK061B-0300 4 200 885 14 1,9 8,6 0,00044 116 223 40 19 95 130 9 156 5,7
MSK061C-0200 3100 8 32 3,2 14,4 0,000752 116 264 40 19 95 130 9 156 8,3
MSK061C-0300 4 200 8 32 4,3 19,4 0,000752 116 264 40 19 95 130 9 156 8,3
MSK061C-0600 6 000 8 32 7,7 34,7 0,000752 116 264 40 19 95 130 9 156 8,3
MSK070C-0150 2500 13 33 4,1 16,4 0,00291 140 238 58 32 130 165 11 202 11,7
MSKO070C-0300 5500 13 33 8,2 32,8 0,00291 140 238 58 32 130 165 11 202 11,7
MSKO070C-0450 6 000 13 33 12,3 36,9 0,00291 140 238 58 32 130 165 11 202 11,7
MSKO070D-0150 2700 17,5 52,5 6,2 24,8 0,00375 140 268 58 32 130 165 11 202 14
MSKO070D-0300 4900 17,5 52,5 11 33 0,00375 140 268 58 32 130 165 11 202 14
MSKO070D-0450 6 000 17,5 52,5 16,6 49,8 0,00375 140 268 58 32 130 165 11 202 14
MSKO70E-0150 2200 23 70 6,4 25,6 0,00458 140 298 58 32 130 165 11 202 16,2
MSKO70E-0300 5 300 23 65 15,4 49,3 0,00458 140 298 58 32 130 165 11 202 16,2
MSKO70E-0450 6 000 23 60 19,3 57,9 0,00458 140 298 58 32 130 165 11 202 16,2
MSKO071C-0200 3500 12 44 5,2 23,4 0,00173 140 272 58 32 130 165 11 202 13,9
MSKO071C-0300 5 000 12 44 7,3 32,9 0,00173 140 272 58 32 130 165 11 202 13,9
MSKO071C-0450 5 800 12 44 8,9 40,1 0,00173 140 272 58 32 130 165 11 202 13,9
MSKO071D-0200 3200 17,5 66 7,3 32,8 0,00255 140 312 58 32 130 165 11 202 18
MSKO071D-0300 3800 17,5 66 9,1 40,5 0,00255 140 312 58 32 130 165 11 202 18
MSKO071D-0450 6 000 17,5 66 15,4 69,3 0,00255 140 312 58 32 130 165 11 202 18
MSKO71E-0200 3400 23 84 10,1 45,5 0,0029 140 352 58 32 130 165 11 202 23,5
MSKO71E-0300 4 200 23 84 12,5 56,3 0,0029 140 352 58 32 130 165 11 202 23,55
MSKO71E-0450 6 000 23 84 20 90,1 0,0029 140 352 58 32 130 165 11 202 23,5
MSKO075C-0200 4100 12 44 6,3 28,4 0,00352 140 307 58 32 130 165 11 202 14,8
MSKO075C-0300 5 000 12 44 8,4 37,8 0,00352 140 307 58 32 130 165 11 202 14,8
MSKO075C-0450 6 000 12 44 12,6 56,7 0,00352 140 307 58 32 130 165 11 202 14,8
MSKO075D-0200 3800 17 64 8,3 37,4 0,0049 140 347 58 32 130 165 11 202 19
MSKO075D-0300 4 800 17 66 11,7 52,7 0,0049 140 347 58 32 130 165 11 202 19
MSKO075D-0450 6 000 17 64 16,5 74,3 0,0049 140 347 58 32 130 165 11 202 19
MSKO75E-0200 3850 21 88 10,2 45,9 0,00613 140 387 58 32 130 165 11 202 22,55
MSKO75E-0300 5200 21 88 14,2 63,9 0,00613 140 387 58 32 130 165 11 202 225
MSKO75E-0450 6 000 21 86 18,6 86 0,00613 140 387 58 32 130 165 11 202 225
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Typ Maksy- Ciagly Maksymalny Ciagly Prad Moment Wymiary Masa
malna moment moment prad maksy- bezwtadnosci
predkos¢ rozruchowy obrotowy rozruchowy malny
obrotowa
l“Maks MD 60K MMaks IO 60K IMaks J A B C ﬂ D ﬂ E g F g G H

[1/min] [Nm] [Nm] [A] [A] [kgm?] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [kgl
MSKO076C-0300 4700 12 43,5 7,2 32,4 0,0043 140 292,5 50 24 110 165 11 180 13,8
MSKO076C-0450 5000 12 43,5 12,2 54,9 0,0043 140 292,5 50 24 110 165 11 180 13,8
MSK100A-0200 4 400 15 54 9,2 41,4 0,011 192 302 60 32 130 215 14 2115 23
MSK100A-0300 5200 15 54 10,2 45,9 0,011 192 302 60 32 130 215 14 2115 23
MSK100A-0450 6 000 15 54 12 54 0,011 192 302 60 32 130 215 14 2115 23
MSK100B-0200 4100 28 102 14,7 66,2 0,0192 192 368 60 32 130 215 14 2115 34
MSK100B-0300 4 500 28 102 17,4 78,3 0,0192 192 368 60 32 130 215 14 2115 34
MSK100B-0400 4 500 28 102 24,5 106,7 0,0192 192 368 60 32 130 215 14 2115 34
MSK100B-0450 4 500 28 102 28,5 110,7 0,0192 192 368 60 32 130 215 14 2115 34
MSK100C-0200 3500 38 148 17,7 79,7 0,0273 192 434 60 32 130 215 14 2115 451
MSK100C-0300 4 500 38 148 21,6 97,2 0,0273 192 434 60 32 130 215 14 2115 45,1
MSK100C-0450 4 000 38 148 35,4 159,3 0,0273 192 434 60 32 130 215 14 2115 451
MSK100D-0200 2 000 48 187 13 58,5 0,035 192 502 60 32 130 215 14 2115 56
MSK100D-0300 3000 48 187 20,7 93,2 0,035 192 502 60 32 130 215 14 2115 56
MSK100D-0350 3 000 48 185 29,9 135 0,035 192 502 60 32 130 215 14 2115 56
MSK101C-0200 3300 32 110 14,9 67,1 0,0065 192 350 80 38 180 215 14 262 28,3
MSK101C-0300 4 500 32 110 18,7 84,2 0,0065 192 350 80 38 180 215 14 262 28,3
MSK101C-0450 5800 32 110 25,1 113 0,0065 192 350 80 38 180 215 14 262 28,3
MSK101D-0200 3 400 50 160 22,2 99,9 0,00932 192 410 80 38 180 215 14 262 40
MSK101D-0300 4 600 50 160 30,6 137,7 0,00932 192 410 80 38 180 215 14 262 40
MSK101D-0450 6 000 50 160 41,7 187,7 0,00932 192 410 80 38 180 215 14 262 40
MSK101E-0200 3500 70 231 32,1 144.,5 0,0138 192 501 80 38 180 215 14 262 53,5
MSK101E-0300 4 600 70 231 41,6 187,4 0,0138 192 501 80 38 180 215 14 262 53,5
MSK101E-0450 6 000 70 231 58,3 262,4 0,0138 192 501 80 38 180 215 14 262 53,5
MSK103A-0300 5200 21 54 12,5 40 0,00442 192 186 80 38 180 215 14 255 18
MSK103B-0300 4700 28 85 17 63 0,00594 192 211 80 38 180 215 14 255 22,5
MSK103D-0300 4 600 46 138 26,3 94,7 0,00894 192 265 80 38 180 215 14 255 31,6
MSK131B-0200 3200 85 250 36,7 165 0,0232 260 470 110 48 250 300 18 337 84
MSK131D-0200 3000 160 495 65,2 293,4 0,0382 260 610 110 48 250 300 18 337 116
Wszystkie dane odnoszg sie do wykonania podstawowego silnika z enkoderem S1 i bez hamulca
1) Przy napieciu obwodu pradu statego 750 V
2) Wartosci bez/z uwzglednieniem hamulca

M, " © =
lQD
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Max
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IndraDyn S -
serwomotory MKE

do pracy w obszarach zagrozonych wybuchem

Typoszereg silnikdéw MKE zostat zaprojektowany specjalnie
do stosowania w zaktadach produkcyjnych, w ktérym moga
wystepowaé mieszanki wybuchowe powietrza i tatwopalnych
gazow, oparow, mgiet czy pytu:

przemyst chemiczny,

gornictwo,

drukarnie,

obrébka drewna,

urzadzenia lakiernicze,

mtyny,

przetworstwo zywnosci,

rafinerie,

duze instalacje zbiornikowe i wiele innych.

Dzieki szerokiemu zakresowi momentéw obrotowych,

az do maksymalnej wielkosci 87 Nm, istnieje mozliwos¢
wyboru rozmaitych wielkosci silnika w obudowie
przeciwwybuchowej. Wszystkie silniki posiadajg certyfikat
ATEX i/lub sg zgodne z wymaganiami UL/CSA. Te silniki moga
by¢ dostarczane z catym szeregiem opcji — hamulcem,
wpustem oraz z jednoobrotowym lub wieloobrotowym
uktadem sprzezenia zwrotnego (enkodera).

vV VvV VvV Vv VVvVvVYvYyyYy

Certyfikaty uznawane na catym swiecie

Silniki MKE byty certyfikowane przez Niemiecki Instytut
Metrologiczny $wiadczacy ustugi badawcze i techniczne
(PTB) jako srodki eksploatacyjne zabezpieczone przed
wybuchem zgodnie z dyrektywa 94/9/EG.

Dzieki obudowie przeciwwybuchowej silniki MKE mozna
stosowac w obszarach z palnymi gazami i oparami zgodnie z
norma EN 60079-0/-1 (oznaczenie & Il 2 G Ex d 1IB T4 Gb X)
oraz palnymi pytami wg normy EN 60079-31 (oznaczenie

& 11 2D Ex tc I1IC T135°C Dc IP6X X).

Silnik MKE zgodny z ATEX -
Skrzynka zaciskowa

ze ztagczami kablowymi

typu Exd
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Certyfikaty sg uznawane przez wszystkie kraje cztonkowskie
Unii Europejskiej oraz pozaeuropejskich cztonkéw CENELEC.
Silniki MKE oparte odpowiadajgce amerykanskim
standardom (UL/CSA) zostaty certyfikowane bezposrednio
przez Underwriters Laboratories Inc. (UL) w USA dla ich
uzycia w obszarach z palnymi gazami, oparami i pytami
zgodnie z normg UL674

(oznaczenie®- Class | Division 1 Groups C, D).

W stosunku do MKE098 i MKE118 obowigzuje dodatkowo
oznaczenie®- Class Il Division 1 Groups F, G.

Silnik MKE zgodny

z normami UL/CSA -
skrzynka zaciskowa

z przewodami
przytaczeniowymi do
montazu w ostonie kablowej
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Wyjatkowo bezpieczny

» Maksymalne momenty obrotowe do 190 Nm
» Stopniowane predkosci maksymalne do 9 000 obr./min
» Rozne enkodery
» Obudowa przeciwwybuchowa
» Zgodnos$¢ z wymaganiami ATEX oraz UL/CSA
Silnik Maksymalna Ciagly  Maksymalny Ciagtly prad Prad mak- Moment Wymiary Masa?)
predkos¢ moment moment rozruchowy symalny bezwiladnosci
obrotowa!) rozruchowy obrotowy
nMaks MD 60K MMaks IO 60K IMaks JR A B c g D g E ﬂ F ﬂ G H m
[min-] [Nm] [Nm] [A] [A] [kgm?] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [kg]
MKEO37 B-144 9 000 0,9 4 3,3 15 0,00003 60 283 20 9 40 70 45 123 25/2,8
MKEO047 B-144 7 000 2,7 11,3 5 22,6 0,00017 88 287 30 14 50 100 6,6 146 5,5/58
MKEogg B 047 4500 12 43,5 9,8 44,3 0,0043 144 383 50 24 110 165 11 202 18/19,1
B-058 5000 12 43,5 12,4 55,9 0,0043 144 383 50 24 110 165 11 202 18/19,1
B-024 4000 28 102 15,3 69,1 0,0194 194 492 60 32 130 215 14 205 45/46
B-058 4500 28 102 28,4 127,6 0,0194 194 492 60 32 130 215 14 205 45/46
MKE118 D-012 2 000 48 187 13 58,5 0,0362 194 664 60 32 130 215 14 205 65/69,1
D-027 3000 48 187 22,1 99,6 0,0362 194 664 60 32 130 215 14 205 65/69,1
D-035 3000 48 187 29,8 134,3 0,0362 194 664 60 32 130 215 14 205 65/69,1

Wszystkie dane odnosza sie do wykonania podstawowego silnika z enkoderem A i bez hamulca.
1) Przy napieciu obwodu pradu statego 750 V; 2) Wartosci bez/z hamulcem

@D O H

=

oE

:
oG

My [0 °
C B OA
A w ten oto prosty sposéb mozna
zamoéwic¢ serwomotor MKE:
MKEQ037B-144-AGO0-BENN
Silnik Wiot kabla zasilania
» Wielko$¢ montazowa (np. ,037%) 4=013-16 mm
» Dtugosé montazowa (np. ,B“) 6=017-19,5 mm
» Uzwojenie (z. B. ,,144) N = odpowiada standardowi amerykarnskiemu (UL)
Enkoder Konstrukcja obudowy
A = enkoder jednoobrotowy (Hiperface®), E2 = odpowiada standardowi europejskiemu (ATEX)
128 inkrementéw U =od iada standardowi kanski UL
Bl = enkoder jednoobrotowy (EnDat), O_ RO S 0\_NI L Iem_u (, )
2 048 inkrementéw 2) wersja E dostepna wytacznie z przytaczem zasilania B
C = enkoder wieloobrotowy (Hiperface®),
128 inkrementéw o 4 096 obrotach absolutnych Przylacze zasilania
DV = enkoder wieloobrotowy (EnDat), A = strona A
2 048 inkrementow z 4 096 obrotami absolutnymi B = strona B

L = lewa strona

U nie jest przeznaczony do MKEO37 i MKE047 R = prawa stronaposiadaja

Wat Hamulec
G = wat gtadki z pierécieniem uszczelniajacym 0 = bez hamulca
P = rowek wpustu zgodny z norma DIN 6885-1 oraz pierécien uszczelniajacy 1 = z hamulcem zwalnianym elektrycznie

Bosch Rexroth AG, 71511 PL/2012-11



80  System napedowy Rexroth IndraDrive | Silniki i przektadnie

IndraDyn S -
serwomotory MSM
dla napedow kompaktowych IndraDrive Cs

Bezobstugowe silniki MSM sg dostepne w pieciu rozmiarach
do maksymalnej, mechanicznej mocy ciggtej 750 W.

Wysoka gesto$¢ mocy przy jednoczesnie krétkiej budowie

i zminimalizowanym rozmiarze kotnierza umozliwiajg ich
zastosowania w roznorodnych aplikacjach.

Silniki wykonane w stopniu ochrony IP54 sg wyposazone

w enkoder absolutny i mogg by¢ dostarczane z hamulcem
lub bez hamulca.

S3 one predestynowane do pracy w regulatorach Cs
IndraDrive ze ztaczem napiecia sieci 3 AC 230 V.

Bateria buforowa do funkcji enkodera absolutnego

W celu trwatego zapisu potozenia osi przy wytagczonym
zasilaniu sterowania wymagane jest uzycie baterii buforowej.
Jako akcesoria do tego celu dostepna jest tatwa w montazu
puszka do baterii.

Numer do zamoéwienia: SUP-E01-MSM-BATTERYBOX

Alternatywnie napiecie buforowe moze by¢ zasilane takze

z regulatora za posrednictwem specjalnej wtyczki enkodera
z dodatkowymi przytagczami zaciskowymi.

Jako zrédto napiecia — np. do pakietu sktadajacego sie

z kilku napedoéw — mozna tym samym stosowac centralng
baterie lub zasilacz podtrzymujacy (UPS).

Numer do zaméwienia DSub — wtyczka enkodera

z przytagczem napiecia podtrzymujacego: RGS0001/K01
Numer do zamowienia konfekcjonowanego kabla
enkoderowego z wtyczkg RGS001: RKG0041

Bosch Rexroth AG, 71 511 PL/2012-11



81

Silniki i przektadnie | System napedowy Rexroth IndraDrive

Dynamiczny i kompaktowy

» Maksymalne momenty obrotowe do 7,1 Nm
» Maksymalna predkos$¢ obrotowa do 5 000 obr./min
» Jednoobrotowy enkoder absolutny
» Duza dynamika
» Wysoka gesto$¢ mocy
Silnik Moc ciagta Ciagtly Maksymalny Maksymalna Moment Wymiary Masa?)
moment moment predkosé bezwiladnosci
rozruchowy obrotowy obrotowa
P, M, ox M, . n . Jq A BY C ©D OE OF OG H
[w] [Nm] [Nm] [min-] [kgm?] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [kgl]
MSMO19A 50 0,16 0,48 5 000 0,0000025 38 72/102 25 8 30 45 3,4 51 0,32/0,53
MSMO019B 100 0,32 0,95 5 000 0,0000051 38 92/122 25 8 30 45 3,4 51 0,47/0,68
MSMO031B 200 0,64 1,91 5 000 0,0000140 60 79/115,5 30 11 50 70 4,5 73 0,82/1,3
MSMO031C 400 1,3 3,8 5000 0,0000260 60 98,5/135 30 14 50 70 4,5 73 1,2/1,7
MSM041B 750 2,4 7,1 4 500 0,0000870 80 112/149 85 19 70 90 6 93 2,3/3,1
1 Wartosci z/bez hamulca
M, I 0 0 P
{ @D M
oE
nMax $ GG
[:“ % T OJ
C B \ oA
A w ten oto prosty sposéb mozna
zamoéwic¢ serwomotor MSM:
MSM 019 B-0300-NN-MO-CH 1
Wielkos¢ montazowa Hamulec

019 = kotnierz 38 mm
031 = kotnierz 60 mm
041 = kotnierz 80 mm

Dtugos$é montazowa (np. ,,B%)

Uzwojenie
0300 = znamionowa predkos¢ obrotowa 3000 min-1

System chtodzenia

0 = bez hamulca
1 = z hamulcem zwalnianym elektrycznie

Wat

H2) = wat gtadki, bez pierscienia uszczelniajacego

2) mozliwos¢ dodatkowego wyposazenia w pierscien uszczelniajacy

Ztacze elektryczne

NN = naturalna konwekcja

Enkoder

MO = cyfrowy enkoder obrotowy absolutny o rozdzielczosci
17 bitéw na obrét, 65 536 rozréznialnych obrotow

1) funkcja enkodera absolutnego z baterig buforowa

C = przewod 220 mm ze ztagczem
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IndraDyn A -
chtodzone powietrzem,

asynchroniczne serwomotory MAD

Dzieki duzej gestosci mocy typoszereg silnikow MAD jest
predestynowany do napedzania serwomechanizmoéw oraz
wrzecion gtéwnych (watéw) maszyn i urzadzen, takich jak:
obrabiarki, prasy drukarskie czy urzadzenia technologiczne
do formowania metali.

Enkodery o duzej rozdzielczosci w wersji jednoobrotowe;j

i wieloobrotowej oraz doskonata jako$¢ ruchu obrotowego
gwarantuja najwyzszg precyzje obrébki. Oprécz opcji takich
jak wpust na wale oraz hamulec, silniki te moga by¢
dostarczane ze specjalnym podzespotem tozysk dla

aplikacji wysokoobrotowych lub dla aplikacji,
gdzie wystepuja zwiekszone obcigzenia promieniowe.

Stopien ochrony IP65 obejmuje nawet silniki wentylatorow,
co skutkuje tym, ze sg one przydatne do pracy
w najbardziej wymagajacych warunkach przemystowych.

Konstrukcja silnikow jest tatwa w obstudze co oznacza,
ze istnieje nawet mozliwo$¢ wymiany wentylatora w czasie
normalnej pracy silnika — jest to szczegdlng zaletg w branzy

drukarskiej
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Odporne na obcigzenia i tatwe w obstudze

v

Znamionowa moc wyjsciowa do 93 kW

Stopniowane predkosci maksymalne do 11 000 obr./min
Systemy sprzezenia zwrotnego (nadajnikow) dla
wielorakich i réznorodnych aplikacji

Wysokie stopien ochrony IP65, z silnikiem wentylatora
tatwosc¢ obstugi i serwisowania silnikéw

A w ten oto prosty sposéb mozna zamdwié
asynchroniczny serwomotor MAD:

Silnik

» Wielko$¢ montazowa (np. ,,100“)
» Dtugosé montazowa (np. ,,C“)
» Uzwojenie (np.,0100“)

System chtodzenia

SA = wentylator osiowy
SL = wspornik wentylatora

Enkoder

S2 = enkoder jednoobrotowy (EnDat)
2 048 inkrementow

M2 = enkoder wieloobrotowy (EnDat)
2 048 inkrementow z 4 096 obrotami absolutnymi

S62) = enkoder jednoobrotowy (EnDat) do obszarow zagrozonych
wybuchem 2 048 inkrementow

M62) = enkoder wieloobrotowy (EnDat) do obszarow zagrozonych
wybuchem 2 048 inkrementéw o 4 096 obrotach absolutnych

CO0 = enkoder inkrementéow, 2 048 inkrementow

2) Grupa urzadzen |1 2G, zabezpieczenie przed zaptonem EEx p d 1B T3
wytacznie w powigzaniu z opcjg rodzaju chtodzenia wspornika wen-
tylatora SL

Przytacze zasilania

Klasa odpornosci na drgania

1=A
30-8
av-c

tozysko

N = standard

A1) = podpora stata strona A
HY) = duza predkos¢

V1) = wzmocniony

Budowa

05 = montaz z kotnierzem

35 = montaz z kotnierzem lub ze stopami

Hamulec

Wtyczkal)

A = strona A

B = strona B

L = lewa strona
R = prawa strona

Gniazdo zaciskow obrotowe

E = strona A

H = strona B

G =lewa strona
D = prawa strona

1) Mozliwos¢ zastosowania tylko w przypadku niektérych wielkosci
montazowych

0 = bez hamulca

1 = z hamulcem zwalnianym elektrycznie

31) = z hamulcem zwalnianym elektrycznie, wzmacniany
51) = z elektr. blokowanym hamulcem

Wykonanie watu np.

wat gtadki

H = bez pierscienia uszczelniajacego

G = z pierscieniem uszczelniajgcym (IP65)
F = z uszczelka labiryntowa z wpustem
wat z wpustem

Q = bez pierscienia uszczelniajagcego

P = z pierscieniem uszczelniajacym (IP65)
R = z uszczelka labiryntowa

83
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IndraDyn A -
dane techniczne

Silnik Znamiono- Maksy- Nominalny Maksy- Znamiono- Prad Moment Wymiary Masa
wa malna moment  malny wa moc znamio- bezwtadnosci
predkos¢ predkosé obrotowy moment wyjsciowa nowy
obrotowa obrotowa obrotowy
n, Ny M, M,... P, I Ja A B C ©OD GE OF ©G HY m
[min?t]  [min?] [Nm] [Nm] [kw] [A] [kgm?2]  [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [kg]
B-0050 500 3000 34 75,1 1,8 5,3 0,019 19220 462 60 32 130 215 14 287 43
B-0100 1 000 6 000 31 74,7 3,2 8,9 0,019 1922 462 60 32 130 215 14 287 43
B-0150 1500 9 000 30 68 4,7 12,9 0,019 1922) 462 60 32 130 215 14 287 43
B-0200 2 000 11 000 28 66,2 5,9 14,6 0,019 1922) 462 60 32 130 215 14 287 43
B-0250 2 500 11 000 25 61,5 6,5 16,2 0,019 1922 462 60 32 130 215 14 287 43
C-0050 500 3 000 51 112,3 2,7 8,2 0,0284 19220 537 60 32 130 215 14 287 59
C-0100 1000 6 000 50 118,8 5,2 13,2 0,0284 1922 537 60 32 130 215 14 287 59
MAD100 C-0150 1500 9 000 48 110,4 7,5 19,7 0,0284 19220 537 60 32 130 215 14 287 59
C-0200 2 000 11 000 45 105,5 9,4 25,7 0,0284 1922) 537 60 32 130 215 14 287 59
C-0250 2 500 11 000 40 91 10,5 27,8 0,0284 1922 537 60 32 130 215 14 287 59
D-0050 500 3000 70 153,6 3,7 10,1 0,0392 1922 612 60 32 130 215 14 287 72
D-0100 1000 6 000 64 146,5 6,7 19,3 0,0392 1922 612 60 32 130 215 14 287 72
D-0150 1500 9 000 59 140,8 9,3 25,6 0,0392 1922) 612 60 32 130 215 14 287 72
D-0200 2 000 11 000 54 129,8 11,3 27,2 0,0392 1922 612 60 32 130 215 14 287 72
D-0250 2 500 11 000 50 118,7 13,1 32,4 0,0392 1922 612 60 32 130 215 14 287 72
B-0050 500 3 000 95 208,8 5 12,8 0,084 26020 570 110 42 250 300 18 368 100
B-0100 1000 6 000 100 230 10,5 26,9 0,084 2602 570 110 42 250 300 18 368 100
B-0150 1500 9 000 85 200 13,4 34,9 0,084 2602 570 110 42 250 300 18 368 100
B-0200 2 000 10 000 80 187,2 16,8 43 0,084 2602 570 110 42 250 300 18 368 100
B-0250 2 500 10 000 75 176,5 19,6 47,2 0,084 2602 570 110 42 250 300 18 368 100
C-0050 500 3 000 140 307,9 7,3 19,7 0,108 26020 640 110 42 250 300 18 368 122
C-0100 1000 6 000 125 305 13,1 36,2 0,108 2602 640 110 42 250 300 18 368 122
MAD130 C-0150 1500 9 000 117 275,2 18,4 48,9 0,108 2602 640 110 42 250 300 18 368 122
C-0200 2 000 10 000 110 252,9 23 57 0,108 2602 640 110 42 250 300 18 368 122
C-0250 2 500 10 000 100 250 26,2 62 0,108 2602 640 110 42 250 300 18 368 122
D-0050 500 3 000 180 395,6 9,4 24,2 0,164 2602 770 110 42 250 300 18 368 165
D-0100 1000 6 000 170 417,8 17,8 43,7 0,164 2602 770 110 42 250 300 18 368 165
D-0150 1500 9 000 155 374,6 24,3 61,5 0,164 2602 770 110 42 250 300 18 368 165
D-0200 2 000 10 000 150 340,7 31,4 71,3 0,164 2602 770 110 42 250 300 18 368 165
D-0250 2 500 10 000 120 310 31,4 72 0,164 2602 770 110 42 250 300 18 368 165
B-0050 500 3 000 220 483,9 11,5 26,1 0,25 316 748 110 55 300 350 18 420 201
B-0100 1000 6 000 200 520 20,9 43,5 0,25 316 748 110 55 300 350 18 420 201
B-0150 1500 6 000 190 440,1 29,9 61,6 0,25 316 748 110 55 300 350 18 420 201
MAD160 B-0200 2 000 6 000 160 375,3 33,5 75,8 0,25 316 748 110 55 300 350 18 420 201
C-0050 500 3000 240 528,2 12,6 27,6 0,311 316 838 110 55 300 350 18 420 238
C-0100 1000 6 000 225 530 23,6 52,9 0,311 316 838 110 55 300 350 18 420 238
C-0150 1500 6 000 215 496 33,8 75,3 0,311 316 838 110 55 300 350 18 420 238
C-0200 2 000 6 000 210 494,2 44 93,9 0,311 316 838 110 55 300 350 18 420 238
C-0050 500 3000 325 715,5 17 38,2 0,458 3202 979 140 60 300 350 18 469 334
C-0100 1000 6 000 300 620 31,4 69 0,458 3202 979 140 60 300 350 18 447 334
C-0150 1500 6 000 270 681 42,4 88,6 0,458 3202 979 140 60 300 350 18 447 334
MAD1E0 C-0200 2 000 6 000 250 594,4 52,4 104,6 0,458 3202 979 140 60 300 350 18 447 334
D-0050 500 3 000 390 857,8 20,4 39,7 0,594 3202 1089 140 60 300 350 18 447 403
D-0100 1000 6 000 370 901,5 38,7 82,4 0,594 3202 1089 140 60 300 350 18 447 403
D-0150 1500 6 000 340 794 53,4 107,4 0,594 3202 1089 140 60 300 350 18 447 403
D-0200 2 000 6 000 300 768,2 62,8 117,4 0,594 3202 1089 140 60 300 350 18 447 403
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Silnik Znamio- Maksy- Znamio- Maksy- Znamio- Prad Moment Wymiary Masa
nowa malna nowy malny nowamoc znamio- bezwladnosci
predkos¢ predkos¢é moment moment wyjsciowa nowy
obrotowa obrotowa obrotowy obrotowy
n, My M, M, P, Iy Ja A B C ©OD OGE OF ©G HY
[min]  [mint] [Nm] [Nm] [kw] [A] [kgm?]  [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [kg]
C-0050 500 3000 660 1450 34,6 72 1,65 4342 1240 140 75 350 400 18 572 610
MAD225 C-0100 1000 3750 640 1450 67 121 1,65 4342 1240 140 75 350 400 18 572 610
C-0150 1500 3750 593 1450 93,1 174 1,65 4342) 1240 140 75 350 400 18 572 610

Wszystkie dane odnosza sie do wersji podstawowej silnika bez hamulca. Maksymalna predkos¢ obrotowa jest zalezna od wersji tozyska.
1) Wysokos¢ silnika H dla wersji ze skrzynka zaciskowa, wartosci dla przytacza zasilania z wtyczka moga odbiegac od podanych i sg to nastepujgce wartosci:

MAD100 =260 mm, MAD130 = 338 mm, MAD160 = 393 mm
2) Wymiary obudowy > rozmiar A kotnierza

@ N

@D

OE

[1]

.

OA
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IndraDyn A -

serwomotory asynchroniczne chtodzone cieczg

MAF

Chtodzone cieczg silniki typoszeregu MAF sg szczegodlnie
przydatne do zastosowan, gdy wymagany jest najwyzszy
moment obrotowy na bardzo ograniczonej przestrzeni
instalacji. Jednoczes$nie wyjatkowy system chtodzenia
zapewnia izolacje termiczna silnikdw oraz maszyn, a tym
samym, najwyzszg jakos$¢ obrébki. Zastosowane sprzegta
szybkoroztgczne ze zintegrowang szczelnoscig upraszczaja
prace obstugowe i serwisowanie.

Rexroth

Rozmaite opcje, takie jak hamulce, réznego rodzaju
enkodery, kilka klas odpornosci na drgania oraz mozliwos$é
wyboru réznych wykonan watéw pozwalajg na dopasowanie
wtasciwego silnika MAF do potrzeb konkretnej aplikacji.

Indralyn A
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Wydajnos¢ i tatwos¢ obstugi

v

Znamionowa moc wyjsciowa do 120 kW

Stopniowane predkosci maksymalne do 11 000 obr./min
Systemy sprzezenia zwrotnego (nadajnikow) dla
wielorakich i réznorodnych aplikacji

Wysoki stopient ochrony IP65

Chtodzenie ciecza ze sprzegtem szybkoztacznym

A w ten oto prosty sposéb mozna zamdwicé
asynchroniczny serwomotor MAF:

P Rexroth

MAF 100C-0100-FQ-S2-AH 0-05-N 1

Silnik
» Wielko$¢ montazowa (np. ,100%)

» Dtugosé montazowa (np. ,,C“)
» Uzwojenie (np.,0100“)

Podtaczenie chtodzenia
FQ = ztacze gwintowe

FR = sprzegto szybkoztaczne jest dotgczone

Enkoder

S2 = enkoder jednoobrotowy (EnDat)
2 048 inkrementow

M2 = enkoder wieloobrotowy (EnDat)
2 048 inkrementow o 4 096 obrotach absolutnych

S62) = enkoder jednoobrotowy (EnDat) do obszarow zagrozonych
wybuchem 2 048 inkrementow

M62) = enkoder wieloobrotowy (EnDat) do obszarow zagrozonych
wybuchem 2 048 inkrementow o 4 096 obrotach
absolutnych

CO0 = enkoder inkrementéw, 2 048 inkrementow

2) Grupa urzadzen Il 2G, zabezpieczenie przed zaptonem EEx p d 1B T3
wytacznie w powigzaniu z opcja rodzaju chtodzenia wspornik
wentylatora SL

Przytacze zasilania

Klasa odpornosci na drgania

1:=A
30=B
4y =C

tozysko

N = standard

AY = podpora stata strona A
HY) = duza predkos¢

V1) = wzmocnione

Budowa

Wtyczkal)

A = strona A

B = strona B

L = lewa strona

R = prawa strona

Gniazdo zaciskdw obrotowe

E = strona A

H = strona B

G = lewa strona

D = prawa strona

1) Mozliwos¢ zastosowania tylko w przypadku niektorych wielkosci
montazowych

05 = montaz z kotnierzem
35 = montaz z kotnierzem lub montaz ze stopami

Hamulec

0 = bez hamulca

1 = z hamulcem zwalnianym elektrycznie

31) = z hamulcem zwalnianym elektrycznie, wzmocniony
51) = z elektr. blokowanym hamulcem

Wykonanie watu np.

wat gtadki

H = bez pierscienia uszczelniajacego

G = z pierscieniem uszczelniajgcym (IP65)

F = z uszczelka labiryntowa z wpustem

wat z wpustem Q = bez pierscienia uszczelniajagcego
P = z pierscieniem uszczelniajgcym (IP65)

R = z uszczelka labiryntowa

87
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IndraDyn A -
dane techniczne

Silnik Znamio- Maksy- Znamio- Maksy- Znamio- Prad Moment Wymiary Masa
nowa malna nowy malny nowa moc znamio- bezwtadnosci
predkos¢ predkos¢é moment moment wyjsciowa nowy
obrotowa obrotowa obrotowy obrotowy
n, e M, M, P, Iy Jq A B C ©OD OE OF @G HY m
[min-i] [min-i] [Nm] [Nm] [kW] [A] [kgm?]  [mm][mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm][mm] [kg]
B-0050 500 3 000 50 109,7 2,6 8,5 0,019 192 382 60 38 130 215 14 287 38
B-0100 1000 6 000 46 110 4,8 15,2 0,019 192 382 60 38 130 215 14 287 38
B-0150 1500 9 000 42 101,4 6,6 18,1 0,019 192 382 60 38 130 215 14 287 38
B-0200 2 000 11 000 38 92,4 8 23,9 0,019 192 382 60 38 130 215 14 287 38
B-0250 2 500 11 000 33 83,6 8,6 26 0,019 192 382 60 38 130 215 14 287 38
C-0050 500 3 000 70 153,7 3,9 12,1 0,0284 192 457 60 38 130 215 14 287 52
C-0100 1000 6 000 68 154 7,5 19 0,0284 192 457 60 38 130 215 14 287 52
MAF100 C-0150 1500 9 000 66 149,5 10,4 27,9 0,0284 192 457 60 38 130 215 14 287 52
C-0200 2 000 11 000 64 145,2 13,4 36,7 0,0284 192 457 60 38 130 215 14 287 52
C-0250 2 500 11 000 62 138,1 16,2 40,2 0,0284 192 457 60 38 130 215 14 287 52
D-0050 500 3000 88 193,3 4,6 14,5 0,032 192 532 60 38 130 215 14 287 64
D-0100 1000 6 000 84 190 8,8 27,1 0,032 192 532 60 38 130 215 14 287 64
D-0150 1500 9 000 79 185,3 12,4 32,7 0,032 192 532 60 38 130 215 14 287 64
D-0200 2 000 11 000 80 182,3 16,8 43,1 0,032 192 532 60 38 130 215 14 287 64
D-0250 2 500 11 000 75 177,5 19,6 45,8 0,032 192 532 60 38 130 215 14 287 64
B-0050 500 3000 116 254,7 6,1 14,7 0,079 260 408 110 42 250 300 18 338 81
B-0100 1000 6 000 112 254,7 11,7 28,4 0,079 260 408 110 42 250 300 18 338 81
B-0150 1500 9 000 115 264 18,1 43,7 0,079 260 408 110 42 250 300 18 338 81
B-0200 2 000 10 000 100 220 20,9 52,7 0,079 260 408 110 42 250 300 18 338 81
B-0250 2 500 10 000 90 210 23,6 555 0,079 260 408 110 42 250 300 18 338 81
C-0050 500 3 000 155 340 8,1 21 0,101 260 478 110 42 250 300 18 338 106
C-0100 1000 6 000 150 330 15,7 38 0,101 260 478 110 42 250 300 18 338 106
MAF130 C-0150 1500 9 000 145 329,8 22,8 53,2 0,101 260 478 110 42 250 300 18 338 106
C-0200 2 000 10 000 135 314,7 28,3 69,8 0,101 260 478 110 42 250 300 18 338 106
C-0250 2 500 10 000 125 298,4 32,7 75,5 0,101 260 478 110 42 250 300 18 338 106
D-0050 500 3000 230 506,3 12 32,3 0,151 260 608 110 42 250 300 18 338 147
D-0100 1000 6 000 220 500 23 50,7 0,151 260 608 110 42 250 300 18 338 147
D-0150 1500 9 000 200 484,4 31,4 72,6 0,151 260 608 110 42 250 300 18 338 147
D-0200 2 000 10 000 200 461,4 41,9 93,9 0,151 260 608 110 42 250 300 18 338 147
D-0250 2 500 10 000 190 432,1 49,7 113 0,151 260 608 110 42 250 300 18 338 147
B-0050 500 3000 270 594,5 14,1 34,3 0,23 316 618 110 60 300 350 18 393 197
B-0100 1000 6 000 260 592,7 27,2 73,7 0,23 316 618 110 60 300 350 18 393 197
B-0150 1500 6 000 250 570,8 39,3 89,5 0,23 316 618 110 60 300 350 18 393 197
MAF160 B-0200 2 000 6 000 240 550,1 50,3 108,5 0,23 316 618 110 60 300 350 18 393 197
C-0050 500 3 000 340 747,8 17,8 47,4 0,26 316 708 110 60 300 350 18 393 227
C-0100 1000 6 000 325 746,4 34 91,2 0,26 316 708 110 60 300 350 18 393 227
C-0150 1500 6 000 300 681,4 47,1 109,5 0,26 316 708 110 60 300 350 18 393 227
C-0200 2 000 6 000 285 677,4 59,7 136 0,26 316 708 110 60 300 350 18 393 227
C-0050 500 3 000 435 986,2 22,8 50 0,49 3202 792 140 60 300 350 18 449 322
C-0100 1000 6 000 400 957 41,9 93,9 0,49 3202 792 140 60 300 350 18 449 322
C-0150 1500 6 000 365 858,1 57,3 128,8 0,49 3202 792 140 60 300 350 18 449 322
MAF180 C-0200 2 000 6 000 318 739,2 66,6 154 0,49 3202 792 140 60 300 350 18 449 322
D-0050 500 3000 500 1100,2 26,2 60,4 0,61 3202 902 140 60 300 350 18 449 382
D-0100 1 000 6 000 460 1094,5 48,2 94,8 0,61 32020 902 140 60 300 350 18 449 382
D-0150 1500 6 000 435 1013 68,3 146,1 0,61 3202 902 140 60 300 350 18 449 382
D-0200 2 000 6 000 400 1008 83,8 168,5 0,61 3202 902 140 60 300 350 18 449 382
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Silnik Znamio- Maksy- Znamio- Maksy- Znamio- Prad Moment Wymiary Masa
nowa malna nowy malny nowa moc znamio- bezwtadnosci
predkos¢ predkos¢ moment moment wyjSciowa nowy
obrotowa obrotowa obrotowy obrotowy
n, Ny M, M, P, I, Jq C ©D GE OF @G HY
[min] [min-] [Nm] [Nm] [kw] [A] [kgm2]  [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [kg]
C-0050 500 3000 860 1750 45 98 1,65 4342) 932 140 75 350 400 18 572 587
MAF225 C-0100 1000 3750 820 1750 85,9 170 1,65 4342) 932 140 75 350 400 18 572 587
C-0150 1500 3750 764 1750 120 215 1,65 4342 932 140 75 350 400 18 572 587

Wszystkie dane odnosza sie do wykonania podstawowego silnika bez hamulca. Maksymalna predkos$¢ obrotowa jest zalezna od wersji tozyska.
1) Wysokos¢ silnika H dla wersji z gniazdem zaciskow, wartosci do przytacza zasilania z wyczka moga byc¢ inne i brzmia nastepujaco:
MAF100 = 260 mm, MAF130 = 338 mm, MAF160 =393 mm

2) Wymiar obudowy > wymiar kotnierza A

fe——

@D

OE
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IndraDyn L -

synchroniczne silniki liniowe MLF

z rdzeniem stalowym

Zwartosc¢ budowy, wysoki stopient ochrony oraz sity
maksymalne o wartosciach az do 21 500 N - to wtasnosci,
dzieki ktorym synchroniczne silniki liniowe IndraDyn s3

w stanie sprosta¢ wyzwaniom stawianym przez obrabiarki.

Wzigwszy pod uwage wyjatkowo niska pulsacje dziatajacej
sity, silniki te sg szczegodlnie przydatne w aplikacjach,

w ktoérych stawiane sg maksymalne wymagania w zakresie
przyspieszen duzych mas. Dzieki petnej obudowie

w postaci kapsuty, wykonanej ze stopu tytanowego stali
nierdzewnej, silniki te nadajg sie szczegdlnie dobrze do
zastosowan w bezposredniej strefie obrabiarek.

y - - - an

!
Rexroth ‘ )
= ) )/ . . —f

Dostepne sg standardowe wielko$ci montazowe

w obudowach standardowych lub z powtokami termicznymi,
umozliwiajgcymi minimalne przekazywanie ciepta do
maszyny. Kombinacja kilku silnikéw liniowych — zaréwno

w uktadzie szeregowym, jak i rownolegtym — prowadzi do
catkowicie nowych koncepcji maszyn pozwalajgcych na
znaczne zwiekszenie sity wymaganej do obrdbki.

VFMax VN
. . o Czesé podstawowa
A w ten oto prosty sposéb mozna zamowicé
synchroniczne silniki liniowe IndraDyn L:
MLP140C-0170-F S-NOCN-NNNN ® @ ® ®
B
Silnik | | Klasa odpornosci na drgania e @ © ©

A w ten oto prosty sposéb mozna zamowicé
synchroniczne silniki liniowe IndraDyn L:

Silnik | |

S = standardowa obudowa

T = powtoka termiczna o

Czes¢ wtorna

Wielko$é montazowa (np. ,140%)

MLS 140S-3A-150-NNNN I I
Dtugos¢ segmentu D
0150 = 150 mm - e ——
0450 = 450 mm 5
0600 = 600 mm
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Wysoka dynamika i doktadnos¢

» Sita maksymalna do 21 500 N S = =
> Stopniowe predko$ci nominalne do 500 m/min . -
» Kompaktowe wymiary F:m“' ‘ L
» Petna ostona ze stali nierdzewnej IP65 = /
» Minimalna emisja ciepta dzieki chtodzeniu ciecza
Silnik Standardowa obudowa Powtoka termiczna
Stata Sita Predkos¢ Predkos¢ Prad Prad Masa Masa
sita no- maksy- no- maksymalna znamio- maksy- czesci po- czesci po-
minalna malna minalna przy F Max nowy malny dstawowej dstawowej
FN FMaks vN vF Maks IN IMaks A B c mP A B C mP
[N] [N]  [m/min] [m/min] [A] [A] [mm] [mm] [mm] [kgl [mm] [mm] [mm] [kgl
A-0300 250 800 500 300 3,8 18 61,4 100 210 4,7 739 108 235 6,1
B-0150 370 1150 300 150 3,9 18,7 61,4 100 285 6,1 73,9 108 310 8,1
MLPO40 555750 370 1150 400 250 5,6 28,3 61,4 100 285 6,1 73,9 108 310 8,1
B-0300 370 1150 500 300 6,3 36,9 61,4 100 285 6,1 73,9 108 310 8,1
A-0150 550 2000 200 150 4,5 296 61,4 130 285 8,4 73,9 138 310 10,9
A-0220 550 2000 360 220 6,1 40,5 61,4 130 285 8,4 739 138 310 10,9
A-0300 550 2000 450 300 8 42 61,4 130 285 8,4 739 138 310 10,9
B-0100 820 2600 200 100 4,6 236 61,4 130 360 10,4 739 138 385 13,4
B-0120 820 2600 220 120 5,9 42,8 61,4 130 360 10,4 73,9 138 385 13,4
VI B-0150 820 2600 260 150 7,3 56,8 61,4 130 360 10,4 73,9 138 385 13,4
B-0250 820 2600 400 250 10,4 57,1 61,4 130 360 10,4 73,9 138 385 13,4
B-0300 820 2600 450 300 11,6 67,7 61,4 130 360 10,4 73,9 138 385 13,4
C-0120 1200 3800 180 120 9,2 56,9 61,4 130 510 14,5 73,9 138 535 18,4
C-0150 1200 3800 250 150 11 659 61,4 130 510 14,5 73,9 138 535 18,4
C-0240 1200 3800 350 240 156 1079 61,4 130 510 14,5 73,9 138 535 18,4
C-0300 1200 3800 450 300 18,4 106,7 61,4 130 510 14,5 73,9 138 535 18,4
A-0090 1180 3750 150 90 5,9 342 61,4 160 360 13,5 73,9 168 385 17
A0120 1180 3750 190 120 7,4 40,5 61,4 160 360 13,5 739 168 385 17
A0150 1180 3750 220 150 9,2 50,8 61,4 160 360 13,5 73,9 168 385 17
A0190 1180 3750 290 190 11,9 69,2 61,4 160 360 13,5 73,9 168 385 17
MLP100 B-0120 1785 5600 190 120 12,2 71,2 61,4 160 510 18,7 73,9 168 535 23,3
B-0250 1785 5600 350 250 241 1426 61,4 160 510 18,7 73,9 168 535 23,3
C-0090 2310 7150 170 90 12,1 83,6 61,4 160 660 24 739 168 685 29,7
C-0120 2310 7150 190 120 15 84,9 61,4 160 660 24 73,9 168 685 29,7
C-0190 2310 7150 290 190 242 1471 61,4 160 660 24 73,9 168 685 29,7
A-0120 1680 5200 190 120 12,1 708 61,4 200 360 17 73,9 208 385 21,2
B-0090 2415 7650 160 90 14 793 61,4 200 510 24,5 73,9 208 535 30,1
B-0120 2415 7650 190 120 17,8 103,8 61,4 200 510 24,5 73,9 208 535 30,1
MLP140 C-0050 3150 10000 110 50 14,6 78,6 61,4 200 660 32 73,9 208 685 38,9
C-0120 3150 10000 190 120 20,7 1229 61,4 200 660 32 73,9 208 685 38,9
C-0170 3150 10000 250 170 28,5 137,8 61,4 200 660 32 73,9 208 685 38,9
C-0350 3150 10000 400 350 47,1 2311 61,4 200 660 32 73,9 208 685 38,9
A-0090 2415 7450 170 90 12,9 69,6 61,4 260 360 23 73,9 268 385 28,3
A-0120 2415 7450 190 120 14,8 81,3 61,4 260 360 23 73,9 268 385 28,3
B-0040 3465 10900 100 40 13,8 742 61,4 260 510 33 73,9 268 535 40
B-0120 3465 10900 190 120 21,8 1286 61,4 260 510 33 73,9 268 535 40
MLP200 C-0090 4460 14250 170 90 22,9  117,9 61,4 260 660 42 73,9 268 685 50,7
C-0120 4460 14250 190 120 284 1656 61,4 260 660 42 73,9 268 685 50,7
C-0170 4460 14250 220 170 356 1626 61,4 260 660 42 73,9 268 685 50,7
D-0060 5560 17750 140 60 252 1262 61,4 260 810 51 73,9 268 835 61,3
D-0100 5560 17750 180 100 44,8 2044 61,4 260 810 51 73,9 268 835 61,3
D-0120 5560 17750 190 120 475 2015 61,4 260 810 51 73,9 268 835 61,3
A-0090 3350 11000 160 90 17,2 99,3 - - - - 87 368 385 40,8
A-0120 3350 11000 190 120 21,6 1299 - - - - 87 368 385 40,8
B-0070 5150 16300 140 70 28,4  141,9 - - - - 87 368 535 58,3
MLP300 55150 5150 16300 190 120 38,2 2235 - - - - 87 368 535 58,3
C-0060 6720 21500 110 60 29,6 143,11 - - - - 87 368 685 74,9
C-0090 6720 21500 150 90 35,8 205 - - - - 87 368 685 74,9

Wszystkie dane dotycza pracy przy chtodzeniu ciecza i przy zasilaniu w napiecie obwodu pradu statego 540 V
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IndraDyn L = synchroniczne silniki liniowe
nie zawierajace rdzenia stalowego MCL

Silniki liniowe bez rdzenia stalowego MCL pozycjonujg mate
masy wyjatkowo precyzyjnie i z maksymalng synchronizacja.
Roéznice pomiedzy wariantem czesci podstawowej
zawierajgcym rdzen stalowy stanowi konstrukcja maszyny
typu pick-and-place nie zawierajgca stali z catkowicie
odlanym, tréjfazowym uzwojeniem miedzianym. Czes$¢
wtdrna o ksztatcie litery U zawiera magnesy state i obejmuje
czes¢ podstawowa. Dzieki tej budowie pomiedzy czescia
pierwotng a czesécig wtdérna nie wystepuja ani sity
przyciaggania, ani tez sity ryglowania, a stata sitowa jest
liniowa. Te aspekty w kombinacji ze wzglednie mata
poruszang masg czesci podstawowej pozwalajg na bardzo
duza dynamike przy rownoczesnej duzej precyzji.
Kompaktowa konstrukcja umozliwia rézne poziomy
mocowania czesci podstawowej i czesci wtornej i daje
konstrukcji maksymalnie mozliwg wolng przestrzen.
Opcjonalnie silniki liniowe sg wyposazone w jednostke Halla
stuzaca do wykrywania pozycji dla pierwszej komutacji.

g5

A w ten oto prosty sposéb mozna zamdwic
synchroniczne silniki liniowe IndraDyn L:

Typowe mozliwosci zastosowania silnikow liniowych bez
rdzenia stalowego to aplikacje, w ktérych mate masy musza
by¢ bardzo doktadnie poruszane z maksymalnie mozliwymi
szybkosciami taktowania. Do tego zaliczaja sie miedzy innymi
automaty do produkcji ptytek drukowanych w technice
potprzewodnikowej. Bardzo wysoka jako$¢ synchronizacji
silnikdow sprawia, ze sa one réwniez predestynowane do
uzycia w maszynach pomiarowych i maszynach kontrolnych.

©~© @) O
Og =
A
C
B

C JC JC JC JC 1T JC  J T T T
B

A Y S Y I I I I Y A Y A Y

D

MCP 040C-VO70-NI-NOCN-NNNN

Silnik (cze$¢ podstawowa)

» Wielko$¢ montazowa (np. ,040%)
» Dtugos$¢ montazowa (np. ,,C“)

» Uzwojenie (np. ,070“)

Jednostka Halla

NO = bez jednostki Halla

LO = cyfrowa jednostka Hallal)
L1 = analogowa jednostka Halla®)

1) Mozliwo$¢ zastosowania tylko w przypadku wielkosci
montazowych MCP020-MCP070

MCS 040-3S-0120-NNNN

Silnik (czes¢ wtorna)
Wielko$¢é montazowa (np. ,,040%)
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Dtugos¢ segmentu D

przy MCS015: 0120 = 120 mm
0066 = 66 mm 0180 = 180 mm
0099 = 99 mm 0300 = 300 mm



Silnik liniowy bez rdzenia stalowego
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» Sita maksymalna do 3 320 N
» Predkos$¢ maksymalna do 1 400 m/min
» Doskonata wspoétbieznosé, bez sit ryglowania
» Znikomy ciezar wtasny, duze przyspieszenie i dynamika
» tatwa integracja dzieki roznym poziomom mocowania -
@O UEBEUEWEMOWMENE O
Typ Stata sita Sita Predkos¢ Predkos¢ Prad Prad Wymiary Masa
nominalna maksymalna nominalna maksymalna znamionowy maksym- czesci
przy F Maks alny podstawo-
wej
FN FMax VN VFMax IN IMax A B c m
[N] [N] [m/min] [m/min] [A] [A] [mm] [mm] [mm] [kel
A-L040 6 24 600 90 1,3 5,2 51 14,8 34 0,04
MCPO015
B-L040 12 48 560 170 2,4 9,6 51 14,8 67 0,06
B-V180 26 104 560 200 0,8 3,2 52 20,8 127 0,18
B-V720 26 104 1100 690 1,4 5,6 52 20,8 127 0,18
C-V180 40 160 590 150 1,3 5,2 52 20,8 187 0,28
MCP020
C-V720 40 160 1110 680 2,2 8,8 52 20,8 187 0,28
D-V180 56 224 620 190 1,9 7,6 52 20,8 247 0,38
D-V720 56 224 1220 760 3,5 14 52 20,8 247 0,38
B-V180 48 192 510 180 1,3 5,2 67 25 127 0,34
B-V390 48 192 680 400 1,6 6,4 67 25 127 0,34
C-V180 74 296 460 170 1,8 7,2 67 25 187 0,52
MCP030
C-V390 74 296 630 370 2,4 9,6 67 25 187 0,52
D-V180 105 420 440 180 2,5 10 67 25 247 0,7
D-V390 105 420 660 380 3,5 14 67 25 247 0,7
B-V070 73 292 290 80 1,2 4,8 86,4 343 127 0,56
B-V300 73 292 530 290 1,9 7,6 86,4 343 127 0,56
C-V070 108 432 290 60 1,7 6,8 86,4 343 187 0,81
C-V300 108 432 530 310 2,9 11,6 86,4 343 187 0,81
MCP040
E-V070 183 732 280 60 2,9 11,6 86,4 343 307 1,26
E-V300 183 732 510 260 4,7 18,8 86,4 343 307 1,26
G-V070 258 1032 260 50 3,9 15,6 86,4 343 427 1,71
G-V300 258 1032 500 290 6,6 26,4 86,4 34,3 427 1,71
C-V050 215 860 180 50 2,2 8,8 124 49,5 187 1,5
C-V300 215 860 490 340 5,1 20,4 124 49,5 187 1,5
D-V050 286 1144 180 50 2,8 11,2 124 49,5 247 1,95
D-V300 286 1144 460 280 6,4 25,6 124 49,5 247 1,95
MCPO070
F-V050 428 1712 210 70 4,6 18,4 124 49,5 367 2,85
F-V300 428 1712 460 290 9,2 36,8 124 49,5 367 2,85
M-V050 830 3320 200 60 9 36 124 49,5 727 5,9
M-V230 830 3320 370 230 15,7 62,8 124 49,5 727 5,9

Wszystkie dane dotycza eksploatacji z napieciem obwodu pradu statego 300 V (dla MCLO15 obowiazuje 48 V) i optymalnym podtaczeniem termicznym.
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IndraDyn T -

synchroniczne silniki momentowe MBT

Silniki momentowe IndraDyn T sg silnikami do zabudowy,
chtodzonymi cieczg i zostaty zoptymalizowane do osiggania
najwyzszych momentéw obrotowych, az do 13 800 Nm.
Sktadaja sie one ze stojana z tréjfazowym uzwojeniem oraz
wirnika z magnesami statymi.

Typowe dziedziny zastosowania tych silnikdéw obejmujg uktady
bezposredniego napedu stotéw obrotowych lub osi wahliwych
w osrodkach obrobki materiatéw. Stanowig one takze
innowacyjne podejscie do rozwigzan w zakresie inzynierskich
aplikacji w mechanice i robotyce, maszynach do przerébki
tworzyw sztucznych, maszynach od obrébki drewna, budowy
tokarek i maszyn specjalnych. Opcja ,,ptaszcza chtodzacego”
stojanow MST zawiera ptaszcz chtodzacy z zamknietym
obiegiem chtodzacym, kotnierzem montazowym i ztagczem
elektrycznym w postaci gniazda zaciskow lub wtyczki. Tylna
$ciana ptaszcza jest otwarta, wirnik jest potgczony za pomoca
watu i tozysk od strony maszyny. To zapewnia uzytkownikowi
optymalne potaczenie rozwigzan standardardowych i swobode
podczas taczenia bezposredniej techniki napedowej oraz
korzysci ekonomiczne dzieki mniejszym naktadom
konstrukcyjnym i koncepcji montazowej przyjaznej dla obstugi.

A tak tatwo mozna zamoéwic
silnik momentowy IndraDyn T:

MST 530B-0070-FT-NO CN-NNNN

Silnik (stojan)
» Wielkos¢ montazowa (np. ,530%)

Stojan ‘

» Dtugos¢ montazowa (np. ,B“)
» Uzwojenie (np.,0070“)

System chtodzenia ciecza
FT = otwarty ptaszcz chtodzacy

FH = zamkniety ptaszcz chtodzacy do montazu z kotnierzem

A tak tatwo mozna zamdwic
silnik momentowy IndraDyn T:

MRT530B-3A-0410-NNNN

Wirnik
Silnik (wirnik)

Wyprowadzenie przytacza zasilania

CN = osiowe, po stronie o wiekszej $rednicy &

SN = osiowe, po stronie o mniejszej $Srednicy &

RNY) = promieniowe, po stronie o wiekszej srednicy &
KRY) = skrzynka zaciskowa

PUY) = wtyczka obrotowa

1) zaleznie od wielosci montazowe;]

Wewnetrzna srednica wirnika

» Wielko$¢ montazowa (np. ,530%)
» Dtugos¢ montazowa (np. ,B“)

Bosch Rexroth AG, 71 511 PL/2012-11

Mozliwe jest dostarczenie wirnikow o réznych srednicach.
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Silne i bezposrednie

» Maksymalne momenty obrotowe do 13 800 Nm

» Petny moment obrotowy nawet w stanie zatrzymania

» Wyjatkowo wysoka przecigzalnosc

» Opcjonalnie z obudowg kotnierzowa

» tatwos¢ montazu

Silnik Znamionowy Maksymalny Predkos¢ Znamionowa Prad Prad maksy- Moment Wymiary Masa?)

moment moment obrotowaz predkosé znamionowy malny bezwtadnosci
obrotowy  obrotowy M, obrotowa (wirnik)®)
M, M, [ n, I, - J, A B ©OC ©D E m
[Nm] [Nm] [min-i] [min-i] [A] [kgm?] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm]  [kgl

A-0200 9 15 900 2 000 7,5 16 0,0008 150 63 60 - - 2,4/0,65

msT1go £0050 25 40 225 500 7,5 12 0,0018 150 103 60 - -  51/15
C-0200 25 40 900 2 000 15,2 38 0,0018 150 103 60 - - 51/15
E-0020 42 65 90 200 7,5 12 0,0029 150 143 60 - - 7,7/22
A-0050 35 90 180 500 6,5 20 0,0059 180 95 80 - - 56/24

MST160 C-0050 70 180 180 500 13 40 0,0108 180 145 80 - - 9,6/43
E-0050 105 270 180 500 19,5 60 0,0158 180 195 80 - - 13,9/6,2
A-0027 50 100 100 270 7 25 0,012 230 75 120 260 140 7,2/3
C-0027 120 250 100 270 13 50 0,023 230 120 120 260 185 11,5/4,8

MST210 C-0050 120 250 200 500 25 100 0,023 230 120 120 260 185 11,5/4,8
D-0070 150 300 270 700 32 120 0,027 230 150 120 260 215 13,8/5,8
E-0027 240 500 100 270 24 90 0,042 230 195 120 260 260 18,8/7,8
B-0018 220 460 70 180 14,8 60 0,08 310 105 200 385 172 13,5/6,2
D-0002 350 700 10 25 6,3 25 0,11 310 135 200 385 202 20/9

MsT2g0 D-0004 350 700 17 45 10,4 30 0,11 310 135 200 385 202 20/9
D-0018 350 700 70 180 26 100 0,11 310 135 200 385 202 20/9
E-0004 575 1150 16 40 12,5 50 0,17 310 195 200 385 262 25,1/11,6
E-0018 575 1150 70 180 35 125 0,17 310 195 200 385 262 25,1/11,6
B-0006 375 760 145 60 8,8 20 0,19 385 120 260 450 195 23/9,8
B-0018 375 900 70 180 20 70 0,19 385 120 260 450 195 23/9,8

MsTaso -2:0009 525 1150 180 90 12 31 0,27 385 150 260 450 225 28,8/13,5
D-0012 525 1150 45 120 16,5 60 0,27 385 150 260 450 225 28,8/13,5
D-0018 525 1150 70 180 28 100 0,27 385 150 260 450 225 28,8/13,5
E-0018 875 1 900 70 180 42 141 0,44 385 210 260 450 285 40,3/20,9
B-0012 540 1200 45 120 22 70 0,45 480 120 350 570 200  31/13
D-0006 810 1 800 25 60 18,8 50 0,64 480 150 350 570 230 38,7/17,9

MST450 D-0012 810 1 800 45 120 33 100 0,64 480 150 350 570 230 38,7/17,9
E-0006 1400 3.250 25 60 32 88 1,01 480 210 350 570 290 54,2/27,7
E-0012 1400 3250 45 120 46 125 1,01 480 210 350 570 290 54,2/27,7
B-0010 800 1800 45 100 28,6 71 0,92 565 120 410 645 200  36/22
C-0010 1200 2 700 40 100 31,2 88 1,25 565 150 410 645 230 45/27,5
E-0010 2 100 4700 40 100 64 212 1,92 565 210 410 645 290 63/38,5
G-0006 4 200 9 200 25 60 76 240 3,84 565 370 410 645 455  144/77

MST530 G-0007 4200 9 200 28 70 96 305 3,84 565 370 410 645 455 144/77
G-0010 4200 9 200 130 100 117 350 3,84 565 370 410 645 455  144/77
1-:0003 6 300 11 000 68 30 57,8 120 5,76 565 520 410 645 605 205/115
1-:0006 6 300 13 800 25 60 120 380 5,76 565 520 410 645 605 205/115
1-:0007 6 300 13 800 28 70 133 420 5,76 565 520 410 645 605 205/115

Wszystkie dane dotycza pracy przy chtodzeniu ciecza i przy zasilaniu w napiecie obwodu pradu statego 540 V
1) W zaleznosci od wersji wirnika; 2 Stojan/wirnik w wykonaniu z otwartym ptaszczem chtodzgcym

—onnns

. [ ]

MMax I
aC | OA
MN
» T
Mymax My Myax | ‘ ‘
E B
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IndraDyn H -

wysokoobrotowe silniki synchroniczne MBS

Wysokoobrotowe silniki bez obudowy IndraDyn H chtodzone

ciecza osiggaja maksymalne momenty obrotowe do

4 500 Nm przy predkosciach az do 30 000 obr./min.
Dzigki szerokiemu zakresowi statych i stabilnych mocy
wyjsciowych, krotkiemu czasowi rozruchu oraz niskiej
temperaturze wirnika, silniki te sa preferowane do
zastosowania jako silniki wrzecionowe oraz w innych,
podobnych obszarach zastosowan.

Nowy wbudowany system chtodzenia utatwia integracje

silnika i napedzanej maszyny oraz zwieksza wydajnos¢
uktadu chtodzacego.

W celu zapewnienia szczegolnie tatwego montazu

i demontazu silnika mozemy dostarczy¢ na zyczenie

zmontowany wirnik silnika zawierajgcy stopniowe potaczenia

wttaczane z odpowiednimi potgczeniami hydraulicznymi.

A w ten oto prosty sposéb mozna zamoéwic
wysokoobrotowy silnik IndraDyn H:

MSS 182A-0100-FA-NOCN-NNNN

Stojan

Silnik (stojana)

» Wielko$¢ montazowa (np. ,182%)
» Dtugos¢ montazowa (np. ,A%)

» Uzwojenie (np. ,0100%)

A w ten oto prosty sposéb mozna zamoéwic
wysokoobrotowy silnik IndraDyn H:

MRS 182A-1

Wirnik

Silnik (wirnik)

» Wielko$¢ montazowa (np. ,182%)
» Dtugos$¢ montazowa (np. ,A“)

-0075-NNNN

Wewnetrzna srednica wirnika

Kazdemu wymiarowi typoszeregu wirnikéw odpowiada wtasciwa
$rednica wewnetrzna.
Dodatkowe szczegoty sg zamieszczone w instrukcji konfiguracji.

Wersja wirnika

Bosch Rexroth AG, 71 511 PL/2012-11

1N = z gtadkim otworem
2N = stopniowe potaczenia wttaczane z potaczeniem hydraulicznym
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Wysoka dynamika i doktadnos¢

» Maksymalny moment obrotowy do 4 500 Nm

» Maksymalna predkos$¢ obrotowa do 22 500 obr./min

» Szeroki zakres warto$ci mocy

» Zintegrowany uktad chtodzenia

» Prosty sposdéb zamontowania w maszynie

Typ Predkos¢ Predkos¢ Moment Moment Moc Prad Prad Moment @A B ©C Masa?

znamionowa maksymalna znamionowy maksymalny znamionowa znamionowy maks. bezw-
fadnoscit)
nN nMaks M, MMaks P, Iy Linaie J
[min-] [min-] [Nm] [Nm] [kw] [A] [A] [kgm?] [mm] [mm] [mm]  [kgl

B-0800 8 000 22 500 10,7 36,7 8,96 16,9 52 0,003 120 156 46 5,8/2,1

Mss102 20800 8 000 22 500 20 45 16,8 24 69 0,004 120 206 46  7,2/3,1
F-0300 3000 18 000 32 75 10,1 15,3 35 0,006 120 306 46 11,2/51
F-0800 8 000 22 500 26 68 21,8 43 100 0,006 120 306 46 11,2/51
B-0700 7 000 19 000 27,5 67 20,2 45 100 0,011 160 181 58 9,6/4,2

MSS142 D-0700 7 000 19 000 40,5 90 29,7 65 140 0,014 160 231 58  16/6,5
F-0700 7 000 19 000 53 113 38,9 84 180 0,017 160 281 58 21/83
B-0400 4 000 16 500 50 115 20,9 42 110 0,014 180 206 68  22/6,9

Mss162 20400 4 000 16 500 70 160 29,3 64 170 0,018 180 256 68 28,1/8,8
F-0310 3100 15 500 90 200 29,2 64 170 0,022 180 306 68 28,2/10,6
J-0200 2 000 10 000 120 275 25,1 50 130 0,028 180 381 68 46,1/13,4
A-0100 1000 6 000 12 30 1,25 3,7 11 0,009 200 82 85 6,9/2,7
A-0250 2 500 12 000 12 30 3,1 5 15 0,009 200 82 85 6,9/2,7

MSS182 B-0280 2 800 12 000 100 230 29,3 64 170 0,031 200 232 85 32,1/9,6
D-0260 2 600 12 000 140 320 38,1 71 200 0,039 200 282 85 389/11,8
F-0200 2 000 12 000 200 450 41,9 71 200 0,063 200 382 85 435/16,3
A-0200 2 000 11 000 105 270 22 45 130 0,056 220 215 96 25/12,8
B-0150 1 500 8 200 141 353 22,2 46 128 0,064 220 265 96 40,7/16,2

MSs200 B:0210 2100 11 500 128 320 28,1 52 144 0,064 220 265 96 40,7/16,2
D-0170 1700 9 300 163 407 29 53 147 0,077 220 315 96 37,6/19,6
D-0360 3600 12 500 136 333 51,3 102 197 0,077 - 315 - 37,6/19,6
F-0120 1200 6 600 194 484 24,3 45 125 0,104 220 415 96 63,7/26,9
B-0100 1 000 6 000 250 575 26,2 68 180 0,119 270 275 110 66,7/22,5

MSS242 D-0070 700 4 200 375 860 27,5 49,5 180 0,167 270 375 110 92,3/31,7
F-0060 600 3600 425 970 26,7 68 180 0,193 270 425 110 105,1/36,5
B-0065 650 3000 400 900 27,2 71 200 0,268 300 330 135 90,4/355

Mss272 80080 800 3200 400 900 33,5 82 250 0,268 300 330 135 90,4/35,5
D-0050 500 2 200 525 1200 27,5 71 200 0,335 300 405 135 112,3/44,5
F-0040 400 1800 650 1 500 27,2 71 200 0,403 300 465 135 134,2/53,5
B-0035 350 1500 650 1 550 23,8 62,5 170 0,617 340 380 170 128,7/55,0
D-0028 280 1200 820 1950 24 59,5 160 0,751 340 455 170 154,1/67,4

Mss310 20060 600 2 400 820 1 950 51,5 93,2 250 0,751 340 455 170 154,1/67,4
F-0028 280 1200 975 2275 28,6 62 180 0,885 340 530 170 179,5/79,5
H-0025 250 1100 1125 2 750 29,5 62 180 1,064 340 630 170 215/95,6
H-0085 850 3400 1100 2 750 97,9 197 570 1,064 340 630 170 215/95,6
B-0025 250 1000 1375 2875 36 85 250 1,525 405 430 240 1785/77,6

MSS382 D-0020 200 800 1775 3700 37,2 101 250 1,911 405 530 240 242,7/97,2
F-0018 180 720 2170 4 500 40,9 83,6 250 2,296 405 630 240 262/116,8

MSS482 A-0200 2 000 4 000 120 275 25,1 40 210 0,604 510 115 345 59/16,2

Wszystkie dane dotycza pracy przy chtodzeniu ciecza i przy zasilaniu z napieciem obwodu pradu statego 540 V DC. Podana maks. predkos$¢ obrotowa jest
osiagana przy napieciu obwodu pradu statego 750 V. 1) W zalezno$ci od wykonania wirnika; 2 Stojan/wirnik o maks. mozliwej srednicy wewnetrznej wirnika

\ N oc |oA
nN nMix 5 5

Bosch Rexroth AG, 71511 PL/2012-11
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1MB -

wysokoobrotowe silniki asynchroniczne

Chtodzone cieczg silniki do zabudowy 1MB sa
bezobstugowymi silnikami o wysokiej gestosci mocy.
Do réznych wymagan co do mocy i warunkéw
montazowych dostepnych jest 9 rozmiaréw silnika

o roznych dtugosciach i $rednicach.

Obszarami zastosowania tych silnikow sg przede wszystkim
wrzeciona gtéwne obrabiarek CNC i kompleksowe centra
obrébki. Te silniki wyrdzniajg sie doskonatg
rownomiernoscia pracy i perfekcyjna jakoscia serwo

w zastosowaniach osi C, nacinaniu gwintu i pozycjonowniu
wrzeciona.

A w ten oto prosty sposéb mozna zamoéwié
asynchroniczny silnik do zabudowy 1 MB:

1MS 310B-6B-A2/S010

Stojan

Silnik (stojana)
» Wielko$¢ montazowa (np. ,310%)

» Dtugos¢ montazowa (np. ,B“)
» Uzwojenie (np. ,6B*)

Wersja specjalna

S010 = zintegrowanych jest kilka
czujnikow temperatury
(termistor, termistor PTC,
przetacznik temperaturowy)

Ztacze elektryczne

A w ten oto prosty sposéb mozna zamoéwic¢
asynchroniczny serwomotor 1 MB:
1iMR 310B-A094

Wirnik
Silnik (wirnik)

1 = Przewody po stronie stojana z
wiekszg Srednica zewnetrzna

2 = Przewody po stronie stojana z
mniejsza $rednica zewnetrzna

Wewnetrzna srednica wirnika

» Wielko$¢ montazowa (np. ,310%)
» Dtugos$c¢ montazowa (np. ,,B“)

Kazdemu wymiarowi typoszeregu wirnikéw odpowiada
wtasciwa $rednica wewnetrzna.
Dodatkowe szczegoty sa zamieszczone w instrukcji konfiguracji.

Wersja wirnika

Bosch Rexroth AG, 71 511 PL/2012-11

Np. stopniowe potaczenia wttaczane z potagczeniem hydraulicznym
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» Znamionowe momenty obrotowe do 875 Nm

» Maksymalna predkos$¢ obrotowa do 20 000 obr./min

» Duza przepustowos¢ wrzeciona

» Doskonata réwnomiernosc¢ pracy

» Prosta integracja z maszyna

Silnik Znamionowa Maksymalna Znamionowy Znamionowa Prad Moment Wymiary Masa?)

predkos¢ predkos¢ moment moc Znamionowy bezwtadnosci3)
obrotowa obrotowa obrotowy wyjsciowa
n, Ny M, P, I Jq oA B o cY m
[min] [min] [Nm] [kw] [A] [kgm?] [mm] [mm] [mm] [kgl

N-4A 4500 15 000 15 7 29 0,0033 120 350 40,5 11,2/2,8

1MS105 75 2 400 12 000 22 5,5 16,4 0,0033 120 350 40,5 11,2/2,8
B-4A 7 500 20 000 7 5,5 18 0,0044 160 150 45 5,3/3,3
B-4B 5 000 20 000 7 3,7 25 0,0044 160 150 45 5,3/3,3

1MS140 D-4B 4,000 16 000 14 6 43 0,0061 160 190 45 8,2/4,5
F-4A 3000 15 000 24 7,5 43 0,0082 160 240 45  11,8/6,1
H-4B 3000 15 000 34 10,5 58 0,0103 160 290 45  15,5/7,3
B-4A 3000 12 000 16 5 36 0,0084 180 160 60 6,8/5,3
D-4A 3000 12 000 32 10 48 0,0121 180 205 60  11,1/7,3
D-4B 2 000 8 000 32 6,7 23,8 0,0121 180 205 60  11,1/7,3
E-4B 1000 4000 33 3,5 19 0,0149 180 240 60  14,4/9,4
F-4A 3000 12 000 48 15 74 0,0161 180 255 60  15,8/10,2

1MS160 F-4B 3000 12 000 48 15 45 0,0161 180 255 60  15,8/10,2
F-4D 2 500 10 000 48 12,5 23,2 0,0161 180 255 60  15,8/10,2
H-4A 3000 12 000 64 20 58 0,0201 180 310 60 21/9,8
N-4A 3000 12 000 89 28 75 0,0267 180 385 60  28,1/12,7
N-4B 2 000 8 000 89 18,6 60 0,0267 180 385 60  28,1/12,7
N-4C 1500 6 000 89 14 26 0,0267 180 385 60  28,1/12,7
C-4A 1500 6 000 57 9 50 0,041 220 240 66 21/15
D-4B 1500 6 000 85 13,5 48 0,037 220 295 66 29/19
D-4C 5 000 20 000 59 31 75 0,037 220 295 66 29/19
D-4D 2 500 10 000 85 22 59 0,037 220 295 66 29/19
D-4E 1500 6 000 85 13,5 84 0,037 220 295 66 29/19

CME2008 e 6 000 18 000 49 31 82 0,037 220 295 66  29/19
E-4B 1800 7 200 85 16 41,4 0,059 220 330 66 34/22
E-AC 3900 15 600 74 30,2 65 0,059 220 330 66 34/22
H-4B 1500 6 000 124 19,5 68 0,069 220 380 66 41/26
H-4D 1500 6 000 124 19,5 52,6 0,069 220 380 66 41/26
B-4A 1000 4000 62 6,5 46 0,078 270 270 72 29/19

1MS240 F-4A 1000 4000 123 13 74 0,12 270 360 72 48/29
H-4B 1 000 4000 169 18 56 0,153 270 430 72 62/37
D-6A 1000 4000 112 12 62 0,135 270 290 111 38/24
D-6C 1000 4000 112 12 27 0,135 270 290 111 38/24

1MS241 H-6C 1800 7 200 202 32 75,5 0,227 270 410 111 63/39
H-6D 850 3400 202 18 66,4 0,227 270 410 111 63/39
H-6G 800 3200 202 16,9 39,7 0,227 270 410 111 63/39

1MS242 N-4B 1700 6 800 185 33 98 0,135 270 440 71 81/37

1MS270 C-4B 1 500 6 000 190 30 96 0,258 300 400 120 82/52
B-6B 1000 4 000 260 27 75 0,477 340 385 125 84/65
B-6D 700 2 800 260 19 81 0,477 340 385 125 84/65
B-6E 440 1760 260 12 58 0,477 340 385 125 84/65

Weesilt Toree 800 3200 340 28,5 81 0,492 340 450 125  108/80
F-6A 400 1 600 480 20 61 0,723 340 520 125  133/97
F-6B 900 3600 480 35 111 0,723 340 520 125  133/97
B-6B 600 2 400 636 40 120 1,39 405 520 170  162/106

1MS375 D-6B 600 2 400 875 55 150 1,73 405 620 170  205/132
D-6D 300 1200 875 27,5 94 1,73 405 620 170  205/132

Wszystkie dane dotycza pracy przy chtodzeniu ciecza i przy zasilaniu z napieciem obwodu pradu statego 540 V;
1) dostarczane $rednice sa zalezne od wykonania wirnika; 2 stojan/wirnik; A; 3 W zaleznosci od wersji wirnika

Bosch Rexroth AG, 71511 PL/2012-11
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GTE -
przektadnie planetarne
dla zastosowan standardowych

W potaczeniu z naszymi dynamicznymi silnikami MSK,
typoszereg kompaktowych przektadni planetarnych typu
GTE gwarantuje wysokie momenty obrotowe we wszystkich

standardowych aplikacjach.
. . . |
Typowe obszary zastosowan obejmuja proste systemy
przerdbcze i uktady automatyki z napedami zebatkowymi |
lub synchronicznymi napedami pasowymi.
Przektadnie planetarne GTE moga sprosta¢ dostownie _
wszystkim wymaganiom w zakresie wydajnosci {
i parametréw roboczych dzieki tagodnemu stopniowaniu
wielkosci przektadni oraz wysokiej gestosci mocy.
Jednostopniowe lub dwustopniowe przektadnie planetarne |
moga by¢ dostarczane z gtadkim watem lub wpustem.
A w ten oto prosty sposéb mozna
zamowic przektadnie planetarng GTE:
GTE060-NN 1-004 A-NNO3
Przektadnia Kombinacja silnikow i przektadni
» Wielko$¢ montazowa (np. ,,040%) Silnik GTEO40 GTE060 GTE080 GTE120 GTE160
Liczba stopni przektadni 030 B NNO2 NNO2 - -
1 = jednostopniowa 040 - - NNO3 NNO3 -
2-4 . 043 = = NNO3 NNO3 =
= dwustopniowa 050 - - - NN20  NN20
Wat wyjsciowy i luz zwrotny a2 060 = = = NN211) NN21
A = z wpustem g 061 = = = NNO52) NNO5
B = wat gtadki oI - - - - R
071 = = = = NN16
075 = = = = NN16
076 = = = = NNO6
100 = = = = NNO091)
041 = = NNO3 NNO3 =
= 061 = = = NNO521) NNO5
e ont - - - - NN16
076 = = = = NNO6
019A NN45 = = = =
s 019B NN45 = = = =
g 031B = NN42 = = =
031C = = NN43 = =
041B = = NN44 NN44 =
1) Mozliwa jest jedynie kombinacja z jednostopniowymi przektadniami

Bosch Rexroth AG, 71 511 PL/2012-11
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Oszczednos$¢ przy matych wymiarach :
Idealne dla aplikacji standardowych
Maty luz zwrotny
Mozliwos¢ wyboru dowolnej pozycji montazu
Cicha praca
Nie wymagaja smarowania przez caty okres
eksploatacji

vV vYVvyyvVvyy

Typ Przetozenie Maks., Srednia wejsc. Maks. Maks. Nominalny Nominalny Maks. Maks. Luz Sztywno$¢ Sprawnosés Mom. Masa
prze- kinematyczne predkosc¢ obrotowa wejsc. pred. moment moment moment moment zwrotny  skretna bezwt.
ktadni pred. obrot. obrot. obrot. obrot. obrot. masy
obrot.®) wyjsc.6) wejsc.)3)  wyjsc. wejsc.  wyjsc.
przy 50 % przy 100% AR BRI
POZi- M OUT NG) M OUT NG) I“IN MAKS nOUT MAKS MIN N MOUTN MIN MAKS MOUT MAKS - D rl J m
om i [min-1] [min1] [min1] [min1] [Nm] [Nm] [Nm] [Nm] [arcmin] [Nm/arcmin] [%] [kgem?] [kgl
3 5 000 5000 18000 6000 3,7 11 5,9 17,6 <15 1 98 0,031 0,35
jedno- 4 5000 5000 18000 4500 3,8 15 6 24 <15 1 98 0,022 0,35
stop- 5 5 000 5000 18000 3600 2,8 14 4.4 22 <15 1 98 0,019 0,35
niowe 8 5 000 5000 18000 2 250 0,8 6 1,25 10 <15 1 9 0,017 0,35
GTE040 10 5000 5000 18000 1800 0,5 5 0,8 8 <15 1 95 0,016 0,35
dwu- 12 5 000 5000 18000 1500 1,7 20 2,7 32 <19 1,1 9 0,029 0,45
stop- 20 5000 5000 18000 900 1 20 1,6 32 <19 1,1 9 0,019 0,45
niowe 40 5000 5000 18000 450 0,5 18 0,73 29 <19 1,1 94 0,016 0,45
3 4500 4500 13000 4333 9,3 28 15 45 <10 2,3 98 0,135 0,9
jedno- 4 4500 4500 13000 3250 9,5 38 15,25 61 <10 2,3 98 0,093 0,9
stop- 5 4500 4500 13000 2600 8 40 12,8 64 <10 2,3 98 0,078 0,9
niowe 8 4500 4500 13000 1625 2,3 18 3,63 29 <10 2,3 97 0,065 0,9
GTE060 10 4500 4500 13000 1300 15 15 2,4 24 <10 2,3 96 0,064 009
dwu- 12 4500 4500 13000 1083 3,7 44 5,83 70 <12 2,5 96 0127 11
stop- 20 4500 4500 13000 650 2,2 44 3,5 70 <12 2,5 96 0,075 1,1
niowe 40 4500 4500 13000 325 1 40 1,6 64 <12 25 94 0,064 11
3 4000 2700 7000 2333 283 85 453 136 <7 6 98 0,77 21
jedno- 4 3850 2500 7000 1750 288 115 46 184 <7 6 98 052 21
stop- 5 4000 3000 7000 1400 22 110 35,2 176 <7 6 98 045 21
niowe 8 4000 4000 7000 875 6,3 50 10 80 <7 6 97 039 21
GTEO080 10 4000 4000 7000 700 3,8 38 6,1 61 <7 6 9 039 21
dwu- 12 4000 3750 7000 583 10 120 16 192 <9 6,5 97 072 26
stop- 20 4000 4000 7000 350 6 120 9,6 192 <9 6,5 96 044 26
niowe 40 4000 4000 7000 175 2,8 110 44 176 <9 6,5 94 039 26
3 3350 2550 6500 2167 383 115 61,3 184 <7 12 98 263 6
jedno- 4 3400 2500 6500 1625 38,8 155 62 248 <7 12 98 1,79 6
stop- 5 3500 2500 6500 1300 39 195 62,4 312 <7 12 98 153 6
niowe 8 3500 3500 6500 813 15 120 24 192 <7 12 97 1,32 6
GTE120 10 3500 3500 6500 650 9,5 95 15,2 152 <7 12 97 1,3 6
dwu- 12 3500 2650 6500 542 21,7 260 34,7 416 <9 13 9 256 8
stop- 20 3500 3500 6500 325 13 260 20,8 416 <9 13 9% 15 8
niowe 40 3500 3500 6500 163 5,8 230 9,2 368 <9 13 94 1,3 8
iedno- 3 1 350 900 6500 2167 1333 400 213,3 640 <6 38 98 12,14 18
4 1 450 1000 6500 1625 1125 450 180 720 <6 38 98 7,78 18
StoP- 51850 1150 6500 1300 90 450 144 720 <6 38 98 6,07 18
GTE160 "OV¢ 8 2 150 1550 6500 813 56,3 450 20 720 <6 38 97 463 18
dwu- 12 1 550 1000 6500 542 66,7 800 106,7 1280 <10 41 9% 12,37 22
stop- 20 2050 1400 6500 325 40 800 64 1280 <10 41 9% 6,65 22
niowe 40 2950 2300 6500 163 17,5 700 28 1120 <10 41 94 5,28 22

-

dane dotycza predkosci obrotowej watka 100 obr./min i wspotczynnika zastosowania KA = 1 oraz trybu pracy S1 dla maszyn elektrycznych T = 30°C

)

zaleznie od danej $rednicy watka silnika
z wpustem: w przypadku zwiekszajacego sie obcigzenia
dopuszczalne dla 30 000 obrotéw watka napedowego

& W

o o s e r 2

zaleznie od przetozenia, przy predkosci obrotowej watu napedowego = 100 obr./min

)

dopuszczalny zakres temperatur roboczych nie moze byc¢ przekroczony (zaleznie od danej $rednicy watka silnika)
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GTM -
przektadnie planetarne
dla maksymalne] wydajnosci

Typoszereg precyzyjnych planetarnych przektadni GTM,
charakteryzujacych sie wyjagtkowo wysoka gestoscig mocy
oraz matg wartoscia luzu zwrotnego, zostat zaprojektowany
w celu montazu bezposrednio na silnikach.

Wysoki wspotczynnik sprawnosci przektadni powoduje,

iz sg one przydatne do pracy ciggtej w trybie S1, a wiec
idealne do zastosowania na przyktad w maszynach
drukarskich.

W kombinacji z dynamicznymi silnikami IndraDyn
projektowane uktady osiagajg najwyzsze predkosci,
przyspieszenia oraz optymalng doktadnos$¢ pozycjonowania.
Na zadanie moga by¢ dostarczane przektadnie
jednostopniowe i dwustopniowe, z gtadkim watem lub

z wpustem, a takze ze zmniejszonym luzem zwrotnym.

A w ten oto prosty sposéb mozna
zamoéwic przektadnie planetarng GTM:
GTM 075-NN 1-004 A-NNO3

Przektadnia Kombinacja silnikow i przektadni
> Wielko$¢ montazowa (np. ,075%) Silnik GTM060 GTM075 GTM100 GTM140 GTM180 GTM240
Liczba stopni przektadni 030 NNO2 - - - = =
1 = jednostopniowa 040 NNO3 NNO3 - - - -
2 = dwustopniowa 043 NNO3 NNO3 N N - h
050 - NN20 NN20 NN20 = =
Wat wyjsciowy i luz zwrotny 060 - NN21 NN21 NN21 = =
A =z wpustem 061 - NNO5 NNO5 NNO5 - -
B = wat gtadki 5) 070 - = NN16 NN16 NN16 =
= 071 - - NN16 NN16 NN16 =
C = z wpustem, zredukowany luz zwrotny 075 - _ NN16 NN16 NN16 _
D = wat gtadki, zredukowany luz zwrotny 076 - = NNO6 NNO6 = =
100 - = = NNO9 NNO9 =
101 - = = NN19 NN19 =
103 - = = NN19 NN19 =
131 - = = = NN151)  NN15D
041 NNO3 NNO3 NNO3 = = =
> 061 - NNO5 NNO5 NNO5 = =
Q 071 - = NN16 NN16 NN16 =
076 - = NNO6 NNO6 = =
a 100 - = = NNO9 NNO9 =
<§f 130 - = = = NN11D  NN11v
160 - - - - - NN121)
I?qL: 100 - = = = NNO8 =
= 130 - - - - NN111  NN11Y
1) Mozliwa jest jedynie kombinacja z jednostopniowymi przekfadniami
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Najwyzsza doktadnos¢ i elastycznosé -__--

» Wysoka doktadnos$¢ przekazywania napedu dla najwyzszej
precyzji pozycjonowania

» Minimalne straty mocy podczas pracy ciagtej
» Optymalny ksztat zebdw przektadni zapewnia cicha prace
» Hermetyczna obudowa
» Duza przecigzalnos¢ dzieki przen. sity za pomoca ztacza ksztatt.
Typ Przetozenie Nom. Maks. Maks. Nominalny Nominalny Maks. Maks. Luz Sztywnos¢ Sprawnosé Moment Masa
prze- kinematyczne predk. wejsc. predk. moment moment moment moment zwr. skretna bezwtadnosci
ktadni obrot. pred. obrot. obrotowy obrotowy obrot. obrot. stand./
wejsc. obrot.  wyjsc. wejsc. wyjsc. wejsc.  wyjsc. zreduk.
I-‘IN N I"IN Maks r.lOUT Maks MIN N MOUT N MIN Maks MOUT Maks - D n J m
[min1] [min1] [min1] [min] [Nm] [Nm] [Nm] [arcmin] [Nm/arcmin] [%] [kgem?] [kgl
jedno- 4 3000 5000 1250 6,25 25 12,5 50 <6/<3 85 > 97 0,16 1,6
stop- 5 4000 6300 1260 5 25 10 50 <6/<3 85 > 97 0,16 1,6
GTMO60 niowe 7 5000 8000 1143 3,6 5 7,1 50 <6/<3 85 > 97 0,15 1,6
10 6000 10000 1000 2 20 4 40 <6/<3 85 > 97 0,14 1,6
dwustop- 20 4000 6 300 JilB 1,25 25 2,5 50 <8/<6 85 > 94 0,12 2,2
niowe 50 6000 10000 200 0,5 25 1 50 <8/<6 8.5 > 94 0,1 2,2
jedno- 4 3000 5000 1250 21,3 85 42,5 170 <6/<3 8,2 > 97 0,55 2,9
stop- 5 4000 6300 1260 20 100 40 200 <6/<3 8,2 > 97 0,47 2,9
GTMO75 niowe 7 5000 8000 1143 12,1 85 24,3 170 <6/<3 8,2 > 97 0,41 2,9
10 6000 10000 1000 6 60 11 110 <6/<3 8,2 > 97 0,38 2,9
dwustop- 20 4000 6 300 il 4,25 85 8,5 170 <8/<6 8,2 > 94 0,47 3,8
niowe 50 6000 10000 200 2 100 4 200 <8/<6 8,2 > 94 0,47 3,8
3 2300 4000 1333 40 120 73,3 220 <4/<2 24 > 97 2,8 5,7
jedno- 4 2500 4000 1000 42,5 170 85 340 <4/<2 24 > 97 2 5,7
stop- 5 3000 5000 1000 40 200 80 400 <4/<2 24 > 97 1,64 5,7
GTM100 niowe 7 4000 6300 900 24,3 170 48,6 340 <4/<2 24 > 97 1,36 5,7
10 5000 8000 800 12 120 22 220 <4/<2 24 > 97 1,22 5,7
dwustop- 20 3000 5 000 250 8,5 170 17 340 <6/<4 24 > 94 1,56 7,5
niowe 50 5000 8000 160 4 200 8 400 <6/<4 24 > 94 1,44 7,5
3 1800 3200 1067 93,3 280 186,7 560 <4/<2 48 > 97 8,2 11,5
jedno- 4 2000 3200 800 105 420 210 840 <4/<2 48 > 97 6,75 11,5
stop- 5 2500 4000 800 100 500 200 1000 <4/<2 48 > 97 5,54 11,5
GTM140 niowe 7 3000 5000 714 60 420 120 840 <4/<2 48 > 97 4,59 11,5
10 4000 6300 630 28 280 56 560 <4/<2 48 > 97 4,1 11,5
dwustop- 20 2500 4 000 200 21 420 42 840 <6/<4 48 > 94 5,29 15
niowe 50 4000 6300 126 10 500 20 1000 <6/<4 48 > 94 4,96 15
3 1300 2500 833 240 720 480 1440 <4/<2 148 > 97 36 27
jedno- 4 1500 2500 625 255 1020 510 2040 <4/<2 148 > 97 24,5 27
stop- 5 2000 3200 640 240 1200 480 2400 <4/<2 148 > 97 18,8 27
GTM180 niowe 7 2500 4000 571 145,7 1020 291,4 2040 <4/<2 148 > 97 14,5 27
10 3000 5000 500 72 720 144 1440 <4/<2 148 > 97 12,3 27
dwustop- 20 2000 3200 160 51 1020 102 2040 <6/<4 148 > 94 6,95 35
niowe 50 3000 5000 100 24 1200 48 2400 <6/<4 148 > 94 5,45 35
3 800 2 000 667 600 1800 1000 3000 <4/<2 340 > 97 128 62
jedno- 4 1000 2000 500 625 2 500 1250 5000 <4/<2 340 > 97 97,6 62
GTM240 stop- 5 1200 2500 500 600 3000 1200 6000 <4/<2 340 > 97 76,4 62
niowe 7 1500 3000 429 357,1 2 500 714,3 5000 <4/<2 340 > 97 59,9 62
10 2000 3500 350 180 1800 300 3000 <4/<2 340 > 97 51,1 62
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Silniki standardowe i motoreduktory —

dla prostych aplikacji

Do stosowania z przetwornicami czestotliwosci zalecamy
uzywanie napedoéw IndraDrive z motoreduktorami lub

z trojfazowymi silnikami asynchronicznymi produkowanymi
przez firmy NORD Drive Systems lub VEM Motos.

Na zamowienie mozemy dostarczy¢ kompleksowe
rozwiazania, sktadajace sie z modutéw sterujacych oraz
z silnikdw pochodzacych réwniez z firmy Bosch Rexroth.

Nasz zakres motoreduktorow obejmuje rozmaite typy

przektadni zaliczanych do réznych kategorii wydajnosci:

» silniki z przektadnig zebatych czotowg o znamionowej mocy
wyjsciowej do 160 kW i momencie obr. do 26 000 Nm,

» motoreduktory walcowe o znamionowej mocy wyjsciowej
do 200 kW oraz momencie obrotowym do 200 000 Nm,

» motoreduktory katowe o znamionowej mocy wyjsciowej
do 160 kW oraz momencie obrotowym do 32 000 Nm,

» motoreduktory slimakowe o znamionowej mocy wyjsciowe;j
do 15 kW oraz momentach obrotowych do 3 000 Nm.

Nasz typoszereg tréjfazowy silnikdw asynchroniczny
obejmuje:

» standardowe silniki o mocy wyjsciowej do 500 kW,

» energooszczedne silniki o mocy wyjsciowej do 335 kW.

Te silniki sg szczegdlnie przydatne do pracy

z przemiennikami czestotliwosci i wyrdzniaja sie

nastepujacymi wtasciwosciami:

» konstrukcja silnika spetnia wymagania normy
DIN EN 60034 (IEC 72),

» wymiary montazowe oraz korelacja wyj$ciowa jest zgodna
z normami DIN 42673, 42677,

» wykonanie w wersji wzmocnionej, z szarego zeliwa,

» stopien ochrony IP55, opcjonalnie wyzszy stopien
ochrony az do IP65,

» klasa izolacji F z rezerwa termiczng, opcjonalnie klasa
izolacji H,

» dodatkowe opcje, obejmujace hamulce, enkodery,
potozenie skrzynki zaciskowej itp.
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Przewodnik doboru silnikow wykonanych wedtug
normy NEMA

Mechaniczna Lyom cos ¢ n Praca ciagta Przecigzenie Przeciazenie Przeciazenie
moc silnika lyom (>10 min) 1,1 x1,,. (1 min) 1,5 x 1, (1 min) 2x |y, (25)
Prom Lo (9 min) lyon (4 min) Lo (18'5)
HCS02.1E-W0012 HCS02.1E-W0012 HCS02.1E-W0012 HCS02.1E-W0012
1,1 kW 2,6 A 0,79 76,6 % HMS01.1N-W0020 HMS01.1N-W0020 HMS01.1N-W0020 HMS01.1N-W0020
HMDO1.1N-W0012 HMDO1.1N-W0012 HMDO1.1N-W0012 HMDO1.1N-W0012
HCS02.1E-W0012 HCS02.1E-W0012 HCS02.1E-W0028 HCS02.1E-W0028
1,5 kW 3,4 A 0,81 78,8 % HMS01.1N-W0020 HMS01.1N-W0020 HMS01.1N-W0020 HMS01.1N-W0020
HMDO01.1N-W0012 HMDO01.1N-W0012 HMDO01.1N-W0012 HMDO01.1N-W0012
HCS02.1E-W0028 HCS02.1E-W0028 HCS02.1E-W0028 HCS02.1E-W0028
2,2 kW 5,2A 0,76 81 % HMSO01.1N-W0020 HMSO01.1N-W0020 HMSO01.1N-W0020 HMS01.1N-W0020
HMDO01.1N-W0012 HMDO01.1N-W0012 HMDO01.1N-W0012 HMDO01.1N-W0012
HCS02.1E-W0028 HCS02.1E-W0028 HCS02.1E-W0028 HCS02.1E-W0028
3 kw 6,7 A 0,79 82 % HMS01.1N-W0020 HMS01.1N-W0020 HMS01.1N-W0020 HMS01.1N-W0020
HMDO1.1N-W0012 HMDO1.1N-W0020 HMDO01.1N-W0020 HMDO01.1N-W0020
HCS02.1E-W0028 HCS02.1E-W0028 HCS02.1E-W0028 HCS02.1E-W00541)
4 kW 8,8 A 0,78 84,2 % HMS01.1N-W0020 HMS01.1N-W0020 HMS01.1N-W0036 HMS01.1N-W0036
HMDO1.1N-W0020 HMDO1.1N-W0020 HMDO1.1N-W0036 HMDO1.1N-W0036
HCS02.1E-W00541) HCS02.1E-W00541) HCS02.1E-W00541) HCS02.1E-W00541)
5,5 kW 11,8 A 0,77 85,7 % HMSO01.1N-W0020 HMS01.1N-W0036 HMSO01.1N-WO0036 HMS01.1N-W0036
HMDO01.1N-W0036 HMDO01.1N-W0036 HMDO01.1N-W0036 HMDO01.1N-W0036
HCS02.1E-W00541) HCS02.1E-W00541) HCS02.1E-W00701) HCS02.1E-W00701)
7,5 kW 15A 0,84 87 % HMS01.1N-W0036 HMS01.1N-W0036 HMS01.1N-W0036 HMSO01.1N-W0036
HMDO01.1N-W0036 HMDO01.1N-W0036 HMDO01.1N-W0036 HMDO01.1N-W0036
HCS02.1E-W00701) HCS02.1E-W00701) HCS02.1E-W00701) HCS03.1E-W00701)
11 kW 21 A 0,85 88,4 %
HMS01.1N-W0036 HMS01.1N-W0054 HMS01.1N-W0054 HMS01.1N-W0054
HCS03.1E-W00701) HCS03.1E-W00701) HCS03.1E-W00701) HCS03.1E-W00701)
15 kW 28 A 0,86 89,4 %
HMSO01.1N-W0054 HMS01.1N-W0054 HMSO01.1N-W0070 HMS01.1N-W0070
HCS03.1E-W00701) HCS03.1E-W00701) HCS03.1E-W01001) HCS03.1E-W01001)
18,5 kW 34,5A 0,86 90 %
HMS01.1N-W0054 HMS01.1N-W0070 HMSO01.1N-W0110 HMSO01.1N-W0110
HCS03.1E-W00701) HCS03.1E-W01001) HCS03.1E-W01001) HCS03.1E-W01001)
22 kW 42 A 0,84 90,5 %
HMSO01.1N-WO0070 HMS01.1N-W0110 HMSO01.1N-W0110 HMSO01.1N-W0110
HCS03.1E-W01001) HCS03.1E-W01001) HCS03.1E-W01501) HCS03.1E-W01501)
30 kW 55,5 A 0,85 91,5 %
HMS01.1N-W0110 HMS01.1N-W0110 HMS01.1N-WO0150 HMS01.1N-WO0150
HCS03.1E-W01001) HCS03.1E-W01501) HCS03.1E-W01501) HCS03.1E-W01501)
37 kW 67 A 0,86 92,5 %
HMSO01.1N-W0110 HMS01.1N-W0150 HMSO01.1N-W0150 HMS01.1N-W0150
HCS03.1E-W01501) HCS03.1E-W01501) HCS03.1E-W02101) HCS03.1E-W02101)
45 kW 81A 0,86 93 %
HMS01.1N-W0150 HMS01.1N-W0150 HMS01.1N-W0210 HMS01.1N-W0210
HCS03.1E-W02101) HCS03.1E-W02101) HCS03.1E-W02101) HCS03.1E-W02101)
55 kW 98,5 A 0,86 93,5 %
HMSO01.1N-W0150 HMS01.1N-W0210 HMSO01.1N-W0210 HMS01.1N-W0210
HCS03.1E-W02101) HCS03.1E-W02101)
75 kW 134 A 0,86 94,1 % HMS01.1N-W0350 HMSO01.1N-W0350
HMSO01.1N-W0210 HMS01.1N-W0210
90 kW 160 A 0,86 94,6 % HMS01.1N-W0350 HMS01.1N-W0350 HMS01.1N-W0350 HMS01.1N-W0350
110 kW 194 A 0,86 95,1 % HMSO01.1N-W0350 HMSO01.1N-W0350 = -
132 kW 233 A 0,86 95,1 % HMSO01.1N-W0350 HMSO01.1N-W0350 = -

Przyktady wyboru dotycza uzytkowania 4-stykowych, normowanych silnikéw standardowych przy zasilaniu 3 AC 400 V/50 Hz i przy czestotliwosci przetaczania
4 kHz oraz czestotliwosci obrotowej > 4 Hz. Zaleznie od aplikacji moze by¢ wymagana instalacja dodatkowego wentylatora.

1) z dtawikiem sieciowym HNL
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Przewodnik doboru silnikow wykonanych wedtug
normy NEMA

Mechaniczna
moc silnika
P

Nom

Nom

cos ¢

Praca ciagta
I, (>10 min)

Nom

Przecigzenie
1,1 x 1, (1 min)
.. (9 min)

Nom

Przeciazenie
1,5 x 1. (1 min)
1. (4 min)

Nom

Przeciazenie
2x1,,,(25)
1, (18s)

Nom

1,5 hp

2,3A

0,72

82,5 %

HCS02.1E-W0012
HMSO01.1N-W0020
HMDO1.1N-W0012

HCS02.1E-W0012
HMSO01.1N-W0020
HMDO1.1N-W0012

HCS02.1E-W0012
HMSO01.1N-W0020
HMDO1.1N-W0012

HCS02.1E-W0012
HMSO01.1N-W0020
HMDO1.1N-W0012

2 hp

3,0A

0,78

85,5 %

HCS02.1E-W0012
HMSO01.1N-W0020
HMDO1.1N-W0012

HCS02.1E-W0012
HMSO01.1N-W0020
HMDO1.1N-W0012

HCS02.1E-W0012
HMSO01.1N-W0020
HMDO1.1N-W0012

HCS02.1E-W0012
HMSO01.1N-W0020
HMDO1.1N-W0012

3 hp

4A

0,8

90,2 %

HCS02.1E-W0028
HMS01.1N-W0020
HMDO1.1N-W0012

HCS02.1E-W0028
HMS01.1N-W0020
HMDO1.1N-W0012

HCS02.1E-W0028
HMS01.1N-W0020
HMDO1.1N-W0012

HCS02.1E-W0028
HMS01.1N-W0020
HMDO1.1N-W0012

5 hp

0,79

88,5 %

HCS02.1E-W0028
HMS01.1N-W0020
HMDO1.1N-W0012

HCS02.1E-W0028
HMS01.1N-W0020
HMDO01.1N-W0020

HCS02.1E-W0028
HMS01.1N-W0020
HMDO1.1N-W0020

HCS02.1E-W0028
HMSO01.1N-W0020
HMDO1.1N-W0020

7,5 hp

0,81

88,5 %

HCS02.1E-W00541)
HMSO01.1N-W0020
HMDO1.1N-W0020

HCS02.1E-W00541)
HMSO01.1N-W0020
HMDO1.1N-W0036

HCS02.1E-W00541)
HMSO01.1N-W0036
HMDO1.1N-W0036

HCS02.1E-W00541)
HMSO01.1N-W0036
HMDO1.1N-W0036

10 hp

12,7 A

0,81

90,2 %

HCS02.1E-W00541)
HMSO01.1N-W0036
HMDO1.1N-WO0036

HCS02.1E-W00541)
HMSO01.1N-W0036
HMDO1.1N-WO0036

HCS02.1E-W00541)
HMS01.1N-W0036
HMDO01.1N-WO0036

HCS02.1E-W00541)
HMSO01.1N-W0036
HMDO01.1N-W0036

15 hp

18,5 A

0,84

90,2 %

HCS02.1E-W00701)
HMS01.1N-W0036
HMDO01.1N-WO0036

HCS02.1E-W00701)
HMS01.1N-W0036
HMDO01.1N-W0036

HCS02.1E-W00701)
HMS01.1N-W0054

HCS02.1E-W00701)
HMS01.1N-W0054

20 hp

26 A

0,78

91 %

HCS03.1E-W00701)
HMS01.1N-W0054

HCS03.1E-W00701)
HMS01.1N-W0054

HCS03.1E-W00701)
HMS01.1N-W0054

HCS03.1E-W00701)
HMS01.1N-W0054

25 hp

315A

0,82

91,7 %

HCS03.1E-W00701)
HMS01.1N-W0054

HCS03.1E-W00701)
HMS01.1N-W0054

HCS03.1E-W01001)
HMS01.1N-W0110

HCS03.1E-W00701)
HMS01.1N-W0110

30 hp

38,5 A

0,79

93 %

HCS03.1E-W00701)
HMS01.1N-W0070

HCS03.1E-W00701)
HMS01.1N-W0070

HCS03.1E-W01001)
HMS01.1N-W0110

HCS03.1E-W01001)
HMS01.1N-W0110

40 hp

50 A

0,82

91,7 %

HCS03.1E-W01001)
HMS01.1N-W0110

HCS03.1E-W0100)
HMS01.1N-W0110

HCS03.1E-W01001)
HMS01.1N-W0150

HCS03.1E-W01501)
HMS01.1N-W0150

50 hp

60,5 A

0,81

92,4 %

HCS03.1E-W01001)
HMS01.1N-W0110

HCS03.1E-W0100)
HMS01.1N-W0110

HCS03.1E-W01501)
HMS01.1N-W0150

HCS03.1E-W01501)
HMS01.1N-W0150

60 hp

73,5 A

0,83

91,7 %

HCS03.1E-W01501)
HMS01.1N-W0150

HCS03.1E-W01501)
HMS01.1N-W0150

HCS03.1E-W02101)
HMS01.1N-W0210

HCS03.1E-W02101)
HMS01.1N-W0210

75 hp

92A

0,82

94,1 %

HCS03.1E-W01501)
HMS01.1N-W0150

HCS03.1E-W02101)
HMS01.1N-W0150

HCS03.1E-W02101)
HMS01.1N-W0210

HCS03.1E-W02101)
HMS01.1N-W0210

100 hp

115A

0,87

94,5 %

HCS03.1E-W02101)
HMS01.1N-W0210

HCS03.1E-W02101)
HMS01.1N-W0210

HMS01.1N-W0350

HMSO01.1N-W0350

125 hp

143 A

0,87

94,5 %

HMS01.1N-W0210

HMSO01.1N-W0350

HMS01.1N-W0350

HMSO01.1N-W0350

150 hp

170 A

0,87

95,4 %

HMS01.1N-W0350

HMSO01.1N-W0350

HMS01.1N-W0350

HMSO01.1N-W0350

200 hp

230 A

0,86

95 %

HMS01.1N-W0350

HMSO01.1N-W0350

Przyktady wyboru dotycza uzytkowania 4-stykowych, normowanych silnikow standardowych przy zasilaniu 3 AC 460 V/60 Hz i przy czestotliwosci przetaczania

4 kHz oraz czestotliwos$ci obrotowej > 4 Hz. Zaleznie od aplikacji moze by¢ wymagana instalacja dodatkowego wentylatora.
1) z dtawikiem sieciowym HNL
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Przewodnik doboru silnikow zamontowanych
przy przetwornicy HCS04

Mechaniczna lyom cos ¢ n Przeciazenie Przeciazenie Przeciazenie Przeciazenie
moc silnika 1,2 x 1, (1 min) 1,35x 1, (25s) 1,5 x I, (1 min) 1,651, (25s)
Prom lyon (9 min) lyom(28 5) lyom (9 min) lyon(28 5)
110 kW

150 hp 204 A 0,85 95 % HCS04.2E-W0350 HCS04.2E-W0350 HCS04.2E-W0350 HCS04.2E-W0350
132 kW

200 hp 246 A 0,85 95 % HCS04.2E-W0350 HCS04.2E-W0350 HCS04.2E-W0420 HCS04.2E-W0420
160 kW

250 hp 300 A 0,86 96 % HCS04.2E-W0420 HCS04.2E-W0420 HCS04.2E-W0520 HCS04.2E-W0520
200 kW

300 hp 366 A 0,87 96 % HCS04.2E-W0520 HCS04.2E-W0520 HCS04.2E-W0640 HCS04.2E-W0640
250 kW

400 hp 459 A 0,87 96 % HCS04.2E-W0640 HCS04.2E-W0640 HCS04.2E-W0790 HCS04.2E-W0790
315 kW

500 hp 586 A 0,87 96 % HCS04.2E-W0790 HCS04.2E-W0790 HCS04.2E-W1010 HCS04.2E-W1010
400 kW

600 hp 720 A 0,87 96 % HCS04.2E-W1010 HCS04.2E-W1010 HCS04.2E-W1240 HCS04.2E-W1240
500 kW

700 hp 894 A 0,88 97 % HCS04.2E-W1240 HCS04.2E-W1240 HCS04.2E-W1540 HCS04.2E-W1540
630 kW

900 hp 1126 A 0,88 97 % HCS04.2E-W1540 HCS04.2E-W1540

Przyktady wyboru dotycza uzytkowania 4-stykowych znormalizowanych silnikéw przy czestotliwos$ci przetaczania 4 kHz i czestotliwosci obrotowej > 4 Hz.
Dane dotyczace mocy w kW dotycza napigecia 3 AC 400 V / 50 Hz, a dane dotyczace mocy w hp napiecia 3 AC 460 V / 60 Hz. W przypadku eksploatacji

przetwornicy HCS04 nalezy stosowac dtawik sieciowy lub dtawik pradu statego.
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Elementy dodatkowe
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Akcesoria do wszystkich zastosowan

» Filtry i dtawiki zapewniajace kompatybilno$é
elektromagnetyczna podczas pracy

» Elementy zapewniajagce wydajne hamowanie

» Kondensatory magazynujace energie dla realizacji
sekwencji dynamicznych

» Akcesoria dla uproszczonego montazu i instalacji

Filtr sieciowy

Filtr sieciowy ze zintegrowanym dfawikiem sieciowym

Dtawiki sieciowe

Dtawiki pradu statego

Filtr silnikowy

Tranzystor hamowania

Rezystory hamowania

Moduty hamowania

Kondensatory dodatkowe

Wentylatory dodatkowe

Inne akcesoria
» Podstawowe akcesoria do montazu i instalacji

» Blachy ekranowe do przytaczenia kabli silnikowych do

modutéw mocy z zachowaniem kompatybilnosci
elektromagnetycznej (EMC)
» Adapter do szafy sterowniczej stuzacy do tworzenia
kombinacji regulatoréw o réznej gtebokosci
Kondensator dodatkowy
Elektryczne akcesoria do podtgczania
Zestaw do montazu z kotnierzem
Zestaw do zabudowy szafy sterowniczej
Modutowe przedtuzacze magistrali do mostkowania

vVvYVvyyvyy

odcinkow dtuzszych niz érednie odlegtosci pomiedzy
grupami napedow
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Filtry sieciowe dla zasilaczy HMV | przetwornic

HCS

Filtry sieciowe zapewniajg zachowanie dopuszczalnych granic
przewidzianych dla kompatybilnosci elektromagnetycznej
(EMC) oraz ttumienie pradu ucieczkowego generowanego
przez kondensatory liniowe. Optymalnie dostosowane do

i

[ 1
modutéw mocy, skalowalne pod wzgledem wartosci pradu,
liczby napeddéw oraz dtugosci kabla prowadzacego do silnika.
W celu zapewnienia bezawaryjnej pracy, filtry sg
zintegrowane z kablami silnika, zapewniajac zgodnosc
z normami EN 61800-3, klasa A, grupa 2, do dtugosci 75 m. e
(44 ]
e
L] I
|;-‘- Gt. SZ.
— HEE
Filtry sieciowe dla zasilaczy HMV Prad ciagly Straty mocy Szerokosé SZ. Wysokos¢ WYS. Giebokosé Gt. Masa
i przetwornic HCS [A] Wi [mm] [mm] [mm] [kgl
HNF01.1A-F240-E0051-A-480-NNNN 51 <89 100 440 262 15
HNF01.1A-M900-E0051-A-480-NNNN 51 <91 100 440 262 15
HNFO1.1A-F240-E0125-A-480-NNNN 125 <127 150 440 262 18
HNF01.1A-M900-E0125-A-480-NNNN 125 <174 150 440 262 30
HNF01.1A-F240-E0202-A-480-NNNN 202 <238 150 440 262 29
HNF01.1A-M900-E0202-A-480-NNNN 202 <373 250 440 262 37
HNF01.1A-F240-R0026-A-480-NNNN 26 <73 100 440 262 14
HNF01.1A-M900-R0026-A-480-NNNN 26 <77 150 440 262 17
HNF01.1A-F240-R0065-A-480-NNNN 65 <163 150 440 262 25
HNF01.1A-M900-R0065-A-480-NNNN 65 <157 150 440 262 26
HNFO01.1A-F240-R0094-A-480-NNNN 94 <135 150 440 262 28
HNF01.1A-M900-R0094-A-480-NNNN 94 <146 150 440 262 29
HNF01.1A-H350-R0180-A-480-NNNN 180 <305 250 440 262 45
HNS02.1A-Q200-R0023-A-480-NNNN 23 <75 80 352 265 15
HNF01.1B-A100-E0300-N-480-NNNN 300 60 260 306 135 13
HNF01.1B-A100-E0580-N-480-NNNN 580 125 260 306 135 15
HNF01.1B-A100-E0740-N-480-NNNN 740 210 280 356 170 25
dla przetwornic HCS
NFDO03.1-480-007 7 3,9 50 160 90 0,7
NFDO03.1-480-016 16 6,4 55 220 90 1
NFDO03.1-480-030 30 11,9 60 270 100 1,4
NFDO03.1-480-055 55 25,9 90 220 105 2
NFDO03.1-480-075 75 30,4 90 240 145 3,5
NFDO03.1-480-130 130 38 100 240 160 4,7
NFDO03.1-480-180 180 61 130 350 180 10

Wszystkie dane odnosza sie do wartosci nominalnych przy zasilaniu z sieci trojfazowej 3 AC 400 V. Odpowiedni modut mocy nalezy dobra¢ wedtug tabeli na koncu rozdziatu.
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Filtry sieciowe ze zintegrowanymi dtawikami
sieciowymi — dla przetwornicy HCS03

Kombinacja filtréw sieciowych i dtawikéw w jednym
urzadzeniu upraszcza montaz i instalacje. Zespot jest
zamocowany pod spodem przetwornicy tworzac z nig jeden
zespot, co oszczedza miejsce. Jest to rowniez wyjatkowo
tatwa droga zapewnienia zgodnosci z wymaganiami normy

EN 61800-3, klasy A, grupy 2. A

@
=
Lo

Lo

) -

WYS.

Gk.

SZ.

o L1
H Przyktad montazu

Filtr sieciowy ze zintegrowanym Prad ciagty Straty Indukcyjno$é Pojemnosé Szerokosé  Wysokosé  Gilebokosé Masa
dtawikiem sieciowym mocy znamionowa SZ. WYS. Gt.

[A] [wil [uH] [uF] [mm] [mm] [mm] [kgl
HNKO01.1A-A075-E0050-A-500-NNNN 50 55) 3x571 3x1,1 125 322,5 2515 15
HNKO1.1A-A075-E0080-A-500-NNNN 80 80 3x362 3x2,2 225 310 270 20
HNKO1.1A-A075-E0106-A-500-NNNN 106 110 3 x 240 3x2,2 225 310 270 20
HNKO01.1A-A075-E0146-A-500-NNNN 146 130 3x170 3x2,2 350 380 270 28

Wszystkie dane odnosza sie do wartosci nominalnych przy zasilaniu z sieci trojfazowej 3 AC 400 V. Odpowiedni modut mocy nalezy dobraé¢ wedtug tabeli na
korcu rozdziatu.
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Dtawiki sieciowe -
dla zasilaczy HMV i przetwornic HCS

Przetwornice i zasilacze w potaczeniu z dtawikami Typ A

sieciowymi zapewniajg wyzszg moc ciggta obwodu |
posredniego.

Redukujg wyzsze harmoniczne w pradzie sieciowym

i zapobiegajg tym samym zaktdceniom powstajacym w sieci.

Przy stosowaniu zasilaczy ze zwrotem energii te dtawiki sg

zawsze wymagane.
W tej kombinacji sg przestrzegane wartosci EMV
dopuszczalne dla sieci przemystowych zgodnie z norma

SZ. Gt.

EN 61000-2-4.

Typ B

WYS.

SZ. Gt.

Typ C

WYS.

B T
= =

o
X 1 =

SZ. Gt.

WYS.
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WYS.

Gt.

Typ F

SZ.

WYS.

Gt.

Dtawik sieciowy Prad ciagly Strata mocy Indukcyjnosé¢ Pojemnos¢ Typ Szerokosé¢ Wysokos¢ Giebokosé Masa
znamionowa SZ. WYS. Gt.

[A] [wil [uH] [wF] [mm] [mm] [mm] [kel
HNLO1.1E-1000-N0012-A-500-NNNN 12 40 3 x 1000 - A 120 164 61 2,7
HNLO1.1E-1000-N0020-A-500-NNNN 20 60 3x 1000 - A 150 184 66,5 3,8
HNLO1.1E-0600-N0032-A-500-NNNN 32 75 3x 600 = A 150 184 66,5 4,5
HNLO1.1E-0400-N0O051-A-480-NNNN 51 165 3 x400 = A 180 225 112 13,5
HNLO1.1E-0200-N0125-A-480-NNNN 125 170 3 x 200 - A 230 295 148 24
HNLO1.1E-0100-N0202-A-480-NNNN 202 200 3x100 = A 265 350 152 33
HNLO1.1R-0980-C0026-A-480-NNNN 26 225 3 x 980 3x10 B 210 245 172 16
HNLO1.1R-0590-C0065-A-480-NNNN 65 310 3 x590 3x20 B 300 360 205 45
HNLO1.1R-0540-C0094-A-480-NNNN 94 420 3 x 540 3x20 B 340 385 229 65
HNLO1.1R-0300-C0180-A-480-NNNN 180 800 3x 300 3x30 B 340 400 261 73
HNL02.1R-0980-C0023-A-480-NNNN1) 23 95 3 x 980 3x10 C 165 352 115 14
HNLO1.1E-0571-NO050-A-500-NNNN 50 50 3x571 - D 183 238 100 13
HNLO1.1E-0362-N0080-A-500-NNNN 80 80 3 x 362 = E 205 175 180 17
HNLO1.1E-0240-N0106-A-500-NNNN 106 100 3 x 240 - E 205 193 210 17
HNLO1.1E-0170-N0146-A-500-NNNN 146 130 3x170 - E 250 205 230 23
HNLO1.1E-0098-N0280-N-690-NNNN 280 260 3x98 = F 320 210 380 40
HNLO1.1E-0085-N0315-N-690-NNNN 315 280 3x85 = F 320 210 380 46
HNLO1.1E-0066-N0365-N-690-NNNN 365 280 3 x 66 - F 320 250 380 43
HNLO1.1E-0060-N0475-N-690-NNNN 475 320 3x60 = F 320 250 380 70
HNLO1.1E-0038-N0650-N-690-NNNN 650 320 3x55 = F 360 250 440 55
HNLO1.1E-0032-NO760-N-690-NNNN 760 450 3 x60 - F 385 275 440 60
HNLO1.1E-0038-N0540-N-690-NNNN 540 320 3x55 = F 320 250 380 55
HNLO1.1E-0026-N0620-N-690-NNNN 620 320 3x60 = F 320 250 380 60

Wszystkie dane odnosza sie do parametrow nominalnych przy zasilaniu z sieci trojfazowej 3 AC 400 V. Odpowiedni modut zasilajacy nalezy dobrac¢ wedtug tabeli na

koncu rozdziatu.

1) Ze zintegrowanym wentylatorem (DC 24 V)
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Dtawiki pradu statego -
dla przetwornic HCS04

Przetwornice HCS04 w potaczeniu z dtawikami pradu
statego HLL zapewniajg wieksza moc ciagta obwodu oL sz
posredniego.
Redukujg one wyzsze harmoniczne pradu zasilania
i zapobiegaja zaktéceniom powstajagcym w sieci zasilajace;.
W przypadku stosowania przetwornic HCS04 w obszarach WYS.
zamieszkatych te dtawiki sg zawsze wymagane. o B
) ln n|
Filtr silnikowy Prad ciagty Strata mocy Indukcyjnos¢ Szerokosé Wysokos¢ Giebokos¢ Masa
zZnamionowa SZ. WYS. Gt.

[A] [w] [uH] [mm] [mm] [mm] [kgl
HLLO1.1A-150U-N0290-C-008-0471-NNNN 290 210 150 360 240 377 32
HLLO1.1A-138U-N0558-C-008-0558-NNNN 351 270 138 340 240 377 36
HLLO1.1A-105U-N0486-C-008-0760-NNNN 574 345 105 440 240 377 53
HLLO1.1A-095U-N0574-C-008-0840-NNNN 702 390 95 595 240 377 67
HLLO1.1A-069U-N0702-C-008-1116-NNNN 702 495 69 595 240 377 67
HLLO1.1A-063U-N0861-C-008-1260-NNNN 861 625 63 890 240 377 105
HLLO1.1A-037U-N1160-C-008-1884-NNNN 1160 700 37,5 890 240 377 115
HLLO1.1A-034U-N1404-C-008-2232-NNNN 1404 920 34,5 1120 240 377 135

Wszystkie dane odnosza sie do parametréw nominalnych przy zasilaniu z sieci tréjfazowej 3 AC 400 V.

Odpowiedni modut mocy nalezy dobra¢ wedtug tabeli na koncu rozdziatu.
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Filtry silnikowe —
dla przetwornic HCS

Kombinacja stromych charakterystyk przetgczania typowych

dla nowoczesnych przetwornic z dtugimi kablami = ;\6
1

silnikowymi moze czesto powodowacé przejsciowe
przepiecia na zaciskach silnika. Takie zjawisko, wraz

z pradami uptywowymi kabli silnikowych, moze by¢

zmniejszone przez zastosowanie filtra silnikowego na

wyjséciu przetwornicy.

Rozwiagzanie to ma nastepujace zalety:

» wzrost napiecia ogranicza do wartosci ponizej 1 kV/ys,

» izolacja uzwojenia jest chroniona przez ograniczenie
pikowych wartosci napiecia do co najwyzej 1 000V,

» mozliwa jest praca kilku silnikdw podtgczonych
réwnolegle do 1 przetwornicy czestotliwosci dtugimi
liniami zasilajacymi, [ 1

kompatybilnosci elektromagnetycznej (EMC) dzieki
zmniejszeniu napie¢ zaktdcajacych. WYS.

» zgodnos$¢ z roshacymi wymaganiami w zakresie J O g é

Gt. Ol

SZ.

T I Przyktad montazu dla
) HMF...D0045 do ...D0145

Filtr silnikowy Prad ciagty Strata mocy Indukcyjnos¢ Szerokos¢ Wysokosé Giebokos¢ Masa
SZ. WYS. Gt.

[A] [wi] [uH] [mm] [mm] [mm] [kgl
HMFO01.1N-NOK2-M0012-A-500-NNNN 12 25 3 x 900 155 162 92 5
HMFO01.1N-NOK2-M0028-A-500-NNNN 28 50 3 x 450 210 182 130 11
HMF01.1A-NOK2-D0045-A-500-NNNN 45 120 3x160 125 330 270 15
HMFO01.1A-NOK2-D0073-A-500-NNNN 72 160 3x 100 225 315 270 15
HMFO01.1A-NOK2-D0095-A-500-NNNN 95 190 3x78 225 315 270 20
HMF01.1A-NOK2-D0145-A-500-NNNN 145 220 3 x50 350 400 260 20
HMFO1.1N-NOK1-M0320-N-690-NNNN 314 475 wz 110 210 250 32
HMFO1.1N-NOK1-M0480-N-690-NNNN 530 530 wz 200 245 250 58
HMFO01.1N-NOK1-M0760-N-690-NNNN 759 600 wz 210 315 250 93
HMFO1.1N-NOK1-M1190-N-690-NNNN 1188 680 wz 230 370 250 120

Wszystkie dane odnosza sie do parametrow nominalnych przy napieciu sieciowym 3 AC 400 V i czestotliwosci 4 kHz. Maksymalna czestotliwo$¢ wyjsciowa
wynosi 200 Hz. Odpowiedni modut mocy nalezy dobra¢ wedtug tabeli na koricu rozdziatu.
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Tranzystory hamowania -
dla przetwornic HCS04

Tranzystory hamowania w potaczeniu z zewnetrznym
rezystorem hamowania stuzg do zwiekszenia mocy

hamowania.

Tranzystor hamowania HLT jest sterowany i kontrolowany

przez przetwornice HCS04.

WYS.

Gt.

SZ.

Tranzystor hamowania

Moc hamowania

Straty mocy Szerokos¢ Wysokos¢ Giebokosé Masa

Czas SZ. WYS. Gt.
trwania Maks' tWO tcyklu zmiany obcigzenia
[kw] [kw] [s] [s] [W] [mm] [mm] [mm] [kgl
HLTO1.1A-200K-N-007-NNNN 200 420 12 240 550 70 950 377 30
HLTO1.1A-400K-N-007-NNNN 400 750 12 240 1050 310 1150 377 70

Odpowiedni modut mocy nalezy dobra¢ wedtug tabeli na koncu rozdziatu.
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Rezystory hamowania -
dla przetwornic HCS

Jesli przetwornice HCS03 sg stosowane w trybie pracy

generatorowej, to dostepny jest szeroki wybdr wyjgtkowo Gt. s7.
matogabarytowych rezystorow hamowania dla rozmaitych
poziomdéw poboru mocy.
Rezystor hamowania jest montowany bezposrednio ponad
przetwornica. Taki zwarty rozktad urzadzen upraszcza
rowniez prace instalacyjne. Jednoczesnie przeptyw WYS.
powietrza odprowadzanego z przetwornicy zapewnia <
skuteczng wentylacje.
Trwata konstrukcja i wysoka wytrzymatos¢ dielektryczna
elementow rezystorowych pozwala na stosowanie pracy
z wysokg mocg obcigzajaca oraz przy obcigzeniu &)
impulsowym. Elementy rezystoréw sg ognioodporne oraz I o
zabezpieczone przed dziataniem szkodliwych czynnikow
$srodowiskowych przez catkowite pokrycie powtoka
ochronna.
5--!-_.-:;-_,5
\
A= -
~o s e
2 ]
Rezystor hamowania Maks. Moc hamowania Opor Szerokos¢ Wysokos¢ Gtebokos¢é Masa
ep:et:-cg’:l czas trwania Maks. two cyklu zmiany obciazenia sz wYs. G
[kWs] [kw] [kwl [s] [s] Q [mm] [mm] [mm] [kgl
HLRO1.1N-0300-N17R5-A-007-NNNN 37 0,3 37 1 120 20,5 123 300 196 3
HLRO1.1N-0470-N11R7-A-007-NNNN 56 0,47 56 1 120 13,7 223 300 210 4,5
HLRO1.1N-0780-NO7R0-A-007-NNNN 93 0,78 93 1 120 8,2 223 300 210 5,5
HLRO1.1N-1K08-NO5R0-A-007-NNNN 130 1,08 130 1 120 5,8 350 300 220 8
HLRO1.1N-22k0-NO3R5-B-007-NNNN 1400 22 176 8 120 3,5 995 520 490 61
HLRO1.1N-44k0-NO3R3-B-007-NNNN 3550 44 187 19 120 3,3 995 770 490 101
HLRO1.1N-66k0-NO2R1-B-007-NNNN 5250 66 293 18 120 2,1 995 1100 490 138

Odpowiedni modut mocy nalezy dobra¢ wedtug tabeli na koncu rozdziatu.

Bosch Rexroth AG, 71511 PL/2012-11
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Rezystory hamowania - dla przetwornic HCS
we wzmocnionym wykonaniu

Rezystory hamowania we wzmocnionym wykonaniu zawsze
sa stosowane, gdy wystepuje silne zjawisko odzyskiwania
energii w ciggu wzglednie dtugiego okresu czasu. Taka
sytuacja ma na przyktad miejsce w czasie opuszczania
ciezkich tadunkéw lub podczas hamowania duzych mas
posiadajacych znaczny moment bezwtadnosci.

W zaleznosci od wymaganej mocy hamowania, istnieje duzy
wybaor rezystoréw hamowania o matych gabarytach,
dajacych rozmaite poziomy mocy i ksztatty konstrukcyjne.

Bosch Rexroth AG, 71 511 PL/2012-11
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Typ C a -
WYS.
SZ.
T =490 mm

Rezystor hamowania Maks. Moc hamowania Opor Typ Szerokos¢ Wysokos¢ Gtebokos¢ Masa

(:’:el:-g?i Czas trwania Maks. I e Sz. WYS. GE.

[kWs] [kw] [kW] [s] [s] Q [mm] [mm] [mm] [kgl
HLRO1.1N-01K8-N40R0O-A-007-NNNN 72 1,8 18 4 120 40 A 275 549 120 6,6
HLRO1.1N-03K8-N40R3-A-007-NNNN 300 3,8 18 16,7 120 40,3 B 490 270 300 85
HLRO1.1N-02K4-N28R0O-A-007-NNNN 100 2,4 26 3,9 120 28 A 275 649 120 7,9
HLRO1.1N-05K5-N28R2-A-007-NNNN 420 5.5 26 16,2 120 28,2 B 490 270 400 13
HLRO1.1N-01K6-N18R0O-A-007-NNNU 109 1,6 34 3,3 120 20 A 185 649 120 5,2
HLRO1.1N-03K5-N19R0-A-007-NNNN 252 85 31 8 120 21,3 B 300 270 490 9,5
HLRO1.1N-04K5-N18R0O-A-007-NNNN 432 4,5 33 13 120 20,2 B 400 270 490 13
HLR0O1.1N-06K5-N18R0O-A-007-NNNN 686 6,5 & 21 120 20,2 B 400 270 490 13
HLRO1.1N-10K0-N18R0-A-007-NNNN 1080 10 33 32 120 20,2 B 600 270 490 22
HLRO1.1N-02K0-N15R0-A-007-NNNU 137 2 40 3,4 120 16,7 A 185 749 120 6,2
HLRO1.1N-05K0-N15R0-A-007-NNNN 360 5) 40 9 120 16,9 B 400 270 490 13
HLRO1.1N-07K0-N14R0-A-007-NNNN 672 7 43 16 120 15,7 B 600 270 490 22
HLRO1.1N-09K5-N13R0-A-007-NNNN 1003 9,5 46 22 120 14,6 B 600 270 490 22
HLRO1.1N-14K5-N13R0O-A-007-NNNN 1566 14,5 46 34 120 14,6 B 800 270 490 88
HLRO1.1N-04K5-NO7R4-A-007-NNNN 246 4,5 81 S 120 8,3 B 300 270 490 95
HLRO1.1N-08K5-NO8RO-A-007-NNNN 612 8,5 75 8,2 120 9 B 600 270 490 22
HLRO1.1N-11K0-NO7R3-A-007-NNNN 1056 11 82 13 120 8,2 B 600 270 490 22
HLRO1.1N-15K0-NO8R1-A-007-NNNN 1584 15 74 21 120 9,1 B 800 270 490 &3
HLRO1.1N-24K0-NO7R2-A-007-NNNN 2592 24 83 31 120 8,1 © 795 710 490 80
HLRO1.1N-06K5-NO6R1-A-007-NNNN 356 6,5 98 3,6 120 6,9 B 400 270 490 13
HLRO1.1N-12K5-NO5R5-A-007-NNNN 900 12,5 109 8,3 120 6,2 B 800 270 490 &3
HLRO1.1N-17KO0-NO5R1-A-007-NNNN 1632 17 117 14 120 5,7 B 1000 270 490 43
HLRO1.1N-23K0-NO5R5-A-007-NNNN 2429 23 109 22 120 6,2 © 595 710 490 56
HLRO1.1N-36K0-NO5R4-A-007-NNNN 3888 36 111 85 120 6,1 © 995 710 490 93

Odpowiedni modut mocy nalezy dobra¢ wedtug tabeli na koricu rozdziatu.

Bosch Rexroth AG, 71511 PL/2012-11
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Moduty hamowania -
dla zasilaczy HMV
| przetwornic HCS

Podtgczenie modutdéw hamowania pozwala na zwiekszenie
zaréwno mocy ciagtej, jak i mocy szczytowej pracy
generatorowej.

Modut hamowania umozliwia réwniez wykorzystanie

w uktadzie zwarciowym magistrali statoprgdowej (DC).

Ta funkcja umozliwia rowniez wyhamowanie silnikow

synchronicznych nawet w przypadku awarii zasilania. M ]
WYS.
@
! I
1 |
=
i
P L ndJ ]
LI
sz. Gt.
e
=7
Modut hamowania Maksymalny Moc hamowania Szerokos¢ Wysokos¢ Giebokosé¢ Masa
pobor energii SZ. WYS. Gt.
przy hamowaniu Czas trwania Maks. t,, t_ ... .. o
[kWs] [kw] [kw] [s] [s] [mm] [mm] [mm] [kgl
HLBO01.1C-01KO-NOB6R0O-A-007-NNNN 100 1 100 5 100 65 352 251,5 5,8
HLBO01.1D-02K0-NO3R4-A-007-NNNN 500 2 100 1 250 100 440 309 12,2

Odpowiedni modut mocy nalezy dobra¢ wedtug tabeli na koncu rozdziatu.

Bosch Rexroth AG, 71 511 PL/2012-11
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Kondensatory dodatkowe —
dla zasilaczy HMV
| przetwornic HCS

Kondensatory dodatkowe poprawiajg bilans mocy
w aplikacjach, w ktérych cykle pracy maszyn nastepujg
szybko jedne po drugich, np. w przy posuwach walca lub
w maszynach do ciecia w locie.
Po podtaczeniu do obwodu posredniego kondensator
dodatkowy dziata jako tymczasowy magazyn energii
i zmniejsza wydzielanie sie ciepta w szafkach sterowniczych
przez odcigzenie rezystora hamowania. A -
W przypadku awarii zasilania sieciowego zmagazynowana
energia pozwala na wykonanie kontrolowanego ruchu
powrotnego urzadzenia. Zabezpiecza to przed
uszkodzeniem zaréwno obrabiany element, jak i narzedzie,
np. w maszynach do wycinania kot zebatych
(dtutownicach). WYS.

m 1]

> O
L]/ .
SZ. Gt.
Tr
P
frn
®
Kondensatory dodatkowe Pojemnos¢ Szerokos¢ SZ. Wysokosé WYS. Gtiebokosc¢ Gt. Masa
[mF] [mm] [mm] [mm] [kgl

HLC01.1C-01MO-A-007-NNNN 1 50 352 251,5 3,2
HLC01.1C-02M4-A-007-NNNN 2,4 50 352 251,5 4,3
HLCO01.1D-05MO0-A-007-NNNN 5 75 440 309 8,6

Odpowiedni modut mocy nalezy dobrac¢ wedtug tabeli na koncu rozdziatu.

Bosch Rexroth AG, 71511 PL/2012-11
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Wentylator dodatkowy —
dla zasilaczy HMV
| falownikow HMS

Wentylator dodatkowy HABO1 jest wymagany do pracy
zasilacza HMV01.1R-W0120 i falownika HMS01.1NWO0350.
Jest kompaktowo montowany bezposrednio pod
urzadzeniem. Ztacze elektryczne jest wyposazone w proste
ztacze wtykowe.
/ —
(A ] LY A
N
WYS.
8 a i B ) ©
SZ. Gt.
Wentylator dodatkowy Szerokos¢ SZ. Wysokos¢é WYS. Gtebokosc¢ Gt. Masa
[mm] [mm] [mm] [kgl
HABO01.1-0350-1640-NN 350 308 152 7,5

Bosch Rexroth AG, 71 511 PL/2012-11
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Inne akcesoria

Podstawowe akcesoria HASO1

Zestaw podstawowych akcesoriow zawiera wszystkie
elementy do zamocowania urzadzenia. W zaleznosci od
zastosowan, dostarczamy te akcesoria wraz ze wszystkimi
listwami (szynoprzewodami) tgczagcymi dla napiecia
sterujgcego oraz dla magistrali statopradowe;j.

Blacha ekranowa HAS02

Blacha ekranowa zapewnia podtaczenie kabli silnikowych
do zastosowanego regulatora zgodne z wymaganiami
kompatybilnosci elektromagnetycznej. Dodatkowo stuzy
rowniez do odcigzenia kabla.

Adapter do szafy sterowniczej HAS03

Adaptery szafki sterowniczej stuzg do utworzenia
kombinacji przetwornic HSC02 i dotgczanych do nich
elementéw dodatkowych z modutami serii IndraDrive M.
Do wyréwnania gtebokosci instalacji dolnego modutu
uzywa sie $rub dystansowych, co pozwala na utworzenie
rownej ptaszczyzny czotowej z jednorodng wysokoscia
instalacji wszystkich modutéw.

Kondensator dodatkowy HAS04

Dzieki zastosowaniu dodatkowych kondensatorow HAS04
mozna stosowac przetwornice HCS02 i HCS03 z filtrem
sieciowym HNF, bez konieczno$ci osiggniecia zatozonej
minimalnej liczby podtgczonych regulatoréw.

Zestaw do montazu z kotnierzem HASO7

Przy montazu przetwornicy HCS04 za pomocg ramy do
zabudowy szafy sterowniczej HASOQ7 tatwiej jest zapewnicé
chtodzenie przestrzeni wewnetrznej szafy sterowniczej,
poniewaz chtodnica przetwornicy znajduje sie na
zewnatrz.

Zestaw do zabudowy szafy sterowniczej HAS08
Ten zestaw do zabudowy umozliwia prosta zabudowe
przetwornicy HCS04 w szafie sterowniczej Rittal-TS8.

Modutowy przedtuzacz magistrali RKB0001

Wszystkie regulatory wyposazone sg w kabel magistralowy
dla sygnatow sterujacych. W przypadku duzych odlegtosci
miedzy regulatorami dostarczamy modutowe przedtuzacze
magistrali w odcinkach o réznej dtugosci w przedziale od
0,5 m do 40 m.

Elektryczne akcesoria do podtaczenia HAS05

HAS05.1-001 Za pomocg adaptera HAS05.1-001 mozna
podtaczyc¢ filtr sieciowy HNK lub filtr silnikowy
HMF do przetwornicy HCS03.1E-W0070.

HAS05.1-002 W przypadku kombinaciji filtra sieciowego
z silnikowym nalezy dodatkowo zastosowac
adapter HAS05.1-002-NNN-N.

HASO05.1-003 Przetwornik poziomu sygnatu HAS05.1-003
pozwala na dopasowanie wysokosci sygnatow
napiecia emulacji enkodera (5-30 V) do
potrzeb aplikacji. Przetwornik poziomu
sygnatu jest wtykany bezposrednio w ztacze
Sub-D modutu sterujacego.

HAS05.1-004 Za pomocga adaptera napiecia obwodu
posredniego HAS05.1-004 mozliwe jest
zasilanie pakietéw przeksztattnikow bez
zastosowania standardowych szyn
pradowych. Mozna podtaczy¢ przewody
o przekroju do 2 x 50 mm2 na jedng faze.

HASO05.1-005 Dzieki przeksztattnikowi interfejséw
HAS05.1-005 mozna zrealizowaé w prosty
sposdb potaczenie magistralowe zgodnie ze
standardem RS485 pomiedzy urzadzeniami
IndraDrive.

Do podtaczenia przeksztattnikdw do
interfejséw RS232 taczonych elementdw sa
stosowane konfekcjonowane kable.
Przeksztattnik mocuje sie do szyny
zaciskowej lub bezposrednio na ptycie
montazowej.

Bosch Rexroth AG, 71511 PL/2012-11
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Elementy dodatkowe -
przewodnik do doboru elementow

Elementy

HMVO01.1E-W0030
HMVO01.1E-W0075
HMVO01.1E-W0120
HMVO01.1R-W0018
HMVO01.1R-W0045
HMVO01.1R-W0065
HMVO01.1R-W0120
HMV02.1R-W0015
HCS02.1E-W0012
HCS02.1E-W0028
HCS02.1E-W0054
HCS02.1E-W0070
HCS03.1E-W0070
HCS03.1E-W0100
HCS03.1E-W0150
HCS03.1E-W0210
HCS04.2E-W0350
HCS04.2E-W0420
HCS04.2E-W0520
HCS04.2E-W0640
HCS04.2E-W0790
HCS04.2E-W1010
HCS04.2E-W1240
HCS04.2E-W1540

Filtr sieciowy HNF

HNFO1.1A-F240-E0051-A-480-NNNN

HNFO01.1A-M900-E0051-A-480-NNNN

HNFO01.1A-F240-E0125-A-480-NNNN ® ®2 2

HNFO01.1A-M900-E0125-A-480-NNNN @ @2 @2

HNFO1.1A-F240-E0202-A-480-NNNN ® ©2)

HNFO01.1A-M900-E0202-A-480-NNNN @ ®@2)

HNFO01.1A-F240-R0026-A-480-NNNN 0] 1 6 62

HNFO01.1A-M900-R0026-A-480-NNNN @ @) @) @2

HNFO01.1A-F240-R0065-A-480-NNNN 0]

HNFO01.1A-M900-R0065-A-480-NNNN @

HNFO01.1A-F240-R0094-A-480-NNNN 0]

HNFO01.1A-M900-R0094-A-480-NNNN @

HNFO01.1A-H350-R0180-A-480-NNNN ©)

HNFO01.1A-H350-R0180-A-480-NNNN

HNF01.1B-A100-E0300-N-480-NNNN

HNFO01.1B-A100-E0580-N-480-NNNN ®3) ®3)

HNFO01.1B-A100-E0740-N-480-NNNN

Filtr sieciowy HNS

HNS02.1A-Q200-R0023-A-480-NNNN @1)

Filtr sieciowy NFDO3

NFDO03.1-480-007 @1

NFD03.1-480-016 @1 @b

NFDO03.1-480-030 @) @) @2 @2

NFD03.1-480-055 @) @) @2 @2 ©

NFD03.1-480-075 @ @) @2 ©2 ©)

NFD03.1-480-130 o

NFDO03.1-480-180 ®

®18/280; @40/1050; ®8/350; @12/200; ® 6/240; ®12/200; @6/120; ®1/75; ®1/5

Objasnienie: 18/280 = Filtr sieciowy dla maksymalnie 18 mozliwych do podtaczenia napedow o catkowitej dtugosci przewodow do 280 m. Ta wartos$c

orientacyjna jest zalezna od aplikacji, w niektorych warunkach sg niezbedne dodatkowe elementy. Niezaleznie od ilosci osi skuteczny prad catkowity nie

moze przekraczac¢ wartosci obciazenia pragdowego filtra sieciowego.

Przy zastosowaniu przewodu bez ekranu lub pracy w trybie otwartej petli Open Loop moga wynikac inne dopuszczalne dtugosci maksymalne.

1) Wartosci orientacyjne dla zasilania zbiorczego bez potaczenia z obwodem posrednim, dopuszczalna dtugosé przewodu dla pojedynczych napedow
wynosi 75 m.

2)  Wartosci orientacyjne dla zasilania centralnego: przetwornica jako zasilacz dalszych przetwornic i falownikow, dopuszczalna dtugos$c przewodu silnika
dla pojedynczych napeddw wynosi 75 m.

3 Do pracy bedg wymagane 2 filtry sieciowe HNF.

g
Q

ole
®
®
2
2
2

El t =] 0 <] ] v 2 I 10 ~ ) < <) <) o o o
e S 8 £ 8 £ &§ £ 8 8 &8 8 58 5 g £ &

S =] o S S S =) S S S S S S = = =
= = = 2 3 2 2 32 2 =2 3 2 32 32 3 3
= 4 = & 5 0§ 5 5 4 4w o4 4 o4 o4 a4
= = = = = = = N o o o o 0 ] ] I}
=) =) =] =) =] =) =] =] a S a S 8 8 8 S
> > > > > > > >
S £ 5 &8 £ 5 5§ 8 &6 8 &6 & & & & 8
I I I I I T I I I I I I I I I I

Filtr sieciowy ze zintegrowanym dtawikiem sieciowym HNK

HNKO01.1A-A075-E0050-A-500-NNNN 1/75

HNKO1.1A-A075-E0080-A-500-NNNN 1/75

HNKO1.1A-A075-E0106-A-500-NNNN 1/75

HNKO1.1A-A075-E0146-A-500-NNNN 1/75

Komentarz: 1/75 = filtr sieciowy dla jednego napedu z dtugoscia przewodu do 75 m. Ta warto$¢ orientacyjna jest zalezna od aplikacji, w niektorych warunkach sa
niezbedne dodatkowe elementy. Skuteczny prad catkowity nie moze przekraczac¢ wartosci obciazenia pradowego filtra sieciowego. Przy zastosowaniu przewodu bez
ekranu lub pracy w trybie otwartej petli OPEN LOOP moga wynika¢ inne dopuszczalne dtugosci maksymalne.

Bosch Rexroth AG, 71 511 PL/2012-11
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Filtr silnikowy HMF

HMFO01.1N-NOK2-M0012-A-500-NNNN e o

HMFO1.1N-NOK2-M0028-A-500-NNNN e o

HMFO01.1A-NOK2-D0045-A-500-NNNN .

HMFO01.1A-NOK2-D0073-A-500-NNNN [

HMFO01.1A-NOK2-D0095-A-500-NNNN [

HMFO01.1A-NOK2-D0145-A-500-NNNN [

HMFO01.1N-NOK1-M0320-N-690-NNNN o o

HMFO1.1N-NOK1-M0480-N-690-NNNN o o

HMFO01.1N-NOK1-M0O760-N-690-NNNN o o

HMFO1.1N-NOK1-M1190-N-690-NNNN o

Elementy 2822882838328 883¢822¢3¢s
© O W 9 9 9 "W 9 0 0 0 © 0 O "W "W N M T 1B O N O & 19
© © © © © ©9 ©9 ©9 O © © © © © © © © © © © © © H =H =
2 2222222222222 =22=2222:22:2 23
W w w o o0 o o0 o0 owowowowow oW oW oW oW oW oW oW oW oW oW oW ow
A T T T T T B S B B B N By By By By SR R R R R R B B
2529859835839 88838888333333 33
2 2 2 =2 2 2 2 >0 0N N N N un n n unnnunnnononoun
S 2 2 2 2 2 2 2 O 0O 0O 0 0O 000 L0V VU0 OO0 L0 O O
T T XTI XTI XTI T I XTI I T r © I I I I I I I I I XTI I T T

Dtawik sieciowy HNL

HNLO1.1E-0400-NO051-A-480-NNNN

HNLO1.1E-0200-N0125-A-480-NNNN

HNLO1.1E-0100-N0202-A-480-NNNN

HNLO1.1R-0980-C0026-A-480-NNNN

HNLO1.1R-0590-C0065-A-480-NNNN

HNLO1.1R-0540-C0094-A-480-NNNN

HNL01.1R-0300-C0180-A-480-NNNN

HNLO1.1E-1000-NO012-A-500-NNNN

HNLO1.1E-1000-N0020-A-500-NNNN

HNLO1.1E-0600-NO032-A-500-NNNN

HNLO1.1E-0571-NO050-A-500-NNNN

HNLO1.1E-0362-N0O080-A-500-NNNN

HNLO1.1E-0240-N0106-A-500-NNNN

HNLO1.1E-0170-N0146-A-500-NNNN

HNL02.1R-0980-C0023-A-480-NNNN

HNLO1.1E-0098-N0280-N-690-NNNN

HNLO1.1E-0085-N0315-N-690-NNNN

HNLO1.1E-0066-N0365-N-690-NNNN

HNLO1.1E-0060-N0475-N-690-NNNN

HNLO1.1E-0038-N0650-N-690-NNNN

HNLO1.1E-0032-NO760-N-690-NNNN

HNLO1.1E-0038-N0540-N-690-NNNN

ol)

HNLO1.1E-0026-N0620-N-690-NNNN

ol)

Skuteczny prad ustalony dla aplikacji nie moze przekracza¢ dopuszczalnego obciazenia pradowego dtawika sieciowego.
e Wykonanie standardowe 1) Do eksploatacji wymagane sg 2 dtawiki sieciowe HNL.

Bosch Rexroth AG, 71511 PL/2012-11
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Elementy dodatkowe -
przewodnik do doboru elementow

Elementy

HMVO01.1E-W0030

HMVO1.1E-W0075

HMVO01.1E-W0120

HMV01.1R-W0018

HMVO01.1R-W0045

HMVO01.1R-W0065

HMVO01.1R-W0120

HMV02.1R-W0015

HCS01.1E-W0028

HCS02.1E-W0012

HCS02.1E-W0028

HCS02.1E-W0054

HCS02.1E-W0070

HCS03.1E-W0070

HCS03.1E-W0100

HCS03.1E-W0150

HCS03.1E-W0210

HCS04.2E-W0350

HCS04.2E-W0420

HCS04.2E-W0520

HCS04.2E-W0640

HCS04.2E-W0790

HCS04.2E-W1010

HCS04.2E-W1240

HCS04.2E-W1540

Dtawik pradu statego HLL

HLLO1.1A-150U-N0290-C-008-0471-NNNN

HLLO01.1A-138U-N0558-C-008-0558-NNNN

HLLO1.1A-105U-N0486-C-008-0760-NNNN

HLLO01.1A-095U-N0574-C-008-0840-NNNN

HLLO01.1A-069U-N0702-C-008-1116-NNNN

HLLO1.1A-063U-N0861-C-008-1260-NNNN

HLL01.1A-037U-N1160-C-008-1884-NNNN

HLLO1.1A-034U-N1404-C-008-2232-NNNN

Elementy

HCS02.1E-W0054

HCS02.1E-W0070

HCS03.1E-W0070

HCS03.1E-W0100

HCS03.1E-W0150

HCS03.1E-W0210

HCS04.2E-W0350

HCS04.2E-W0420

HCS04.2E-W0520

HCS04.2E-W0640

HCS04.2E-W0790

HCS04.2E-W1010

HCS04.2E-W1240

HCS04.2E-W1540

Rezystory hamowania HLR

HLRO1.1N-01K8-N40RO-A-007-NNNN

HLRO1.1N-03K8-N40R3-A-007-NNNN

o0

HLRO1.1N-02K4-N28R0O-A-007-NNNN

HLRO1.1N-05K5-N28R2-A-007-NNNN

HLR01.1N-0300-N17R5-A-007-NNNN

HLRO1.1N-01K6-N18R0O-A-007-NNNU

HLRO1.1N-03K5-N19R0-A-007-NNNN

HLRO1.1N-04K5-N18R0-A-007-NNNN

HLRO1.1N-06K5-N18R0O-A-007-NNNN

HLRO1.1N-10KO-N18RO-A-007-NNNN

O(O|O|O|O|e

HLRO1.1N-0470-N11R7-A-007-NNNN

HLR01.1N-02K0-N15R0-A-007-NNNU

HLRO1.1N-05K0-N15R0-A-007-NNNN

HLRO1.1N-07K0-N14R0-A-007-NNNN

HLRO1.1N-09K5-N13R0-A-007-NNNN

HLRO1.1N-14K5-N13R0-A-007-NNNN

O|O|O|O|O|e

HLRO1.1N-0780-NO7R0-A-007-NNNN

HLRO1.1N-04K5-NO7R4-A-007-NNNN

HLRO1.1N-08K5-NO8RO-A-007-NNNN

HLR01.1N-11K0-NO7R3-A-007-NNNN

HLRO1.1N-15K0-NO8R1-A-007-NNNN

HLRO1.1N-24K0-NO7R2-A-007-NNNN

O|O0|(O|O|O|e

HLRO1.1N-1K08-NO5R0-A-007-NNNN

HLRO1.1N-06K5-NO6R1-A-007-NNNN

HLRO1.1N-12K5-NO5R5-A-007-NNNN

HLRO1.1N-17K0-NO5R1-A-007-NNNN

HLRO1.1N-23K0-NO5R5-A-007-NNNN

HLRO1.1N-36K0-NO5R4-A-007-NNNN

O(O|O|O(O|e

e Wykonanie standardowe 0 Wykonanie wzmocnione
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Elementy

HCS02.1E-W0054
HCS02.1E-W0070
HCS03.1E-W0070
HCS03.1E-W0100
HCS03.1E-W0150
HCS03.1E-W0210
HCS04.2E-W0350
HCS04.2E-W0420
HCS04.2E-W0520
HCS04.2E-W0640
HCS04.2E-W0790

HCS04.2E-W1010

HCS04.2E-W1240
HCS04.2E-W1540

Rezystory hamowania HLR dla modutéw podnoszenia

°
=]

HLRO1.1N-44k0-NO3R3-B-007-NNNN

HLR0O1.1N-66k0-NO2R1-B-007-NNNN

()
=

Rezystory hamowania HLR dla modutéw przemieszczania

HLR01.1N-22k0-NO3R5-B-007-NNNN . ol) ol) ol) 02

e2)

e3)

1) Do eksploatacji sg wymagane 2 rezystory hamowania HLR.
4) Do eksploatacji wymaganych jest 5 rezystorow hamowania HLR.

e Wersja standardowa
3) Do eksploatacji sa wymagane 4 rezystory hamowania HLR.

2) Do eksploatacji sa wymagane 3 rezystory hamowania HLR.

Elementy

HMVO01.1E-W0030
HMVO01.1E-W0075
HMVO01.1E-W0120
HMV01.1R-W0018
HMVO01.1R-W0045
HMVO01.1R-W0065
HMVO01.1R-W0120
HMV02.1R-W0015
HMS01.1N-W0020
HMSO01.1N-W0036
HMS01.1N-W0054
HMS01.1N-W0070
HMS01.1N-W0110
HMSO01.1N-W0150
HMS01.1N-W0210
HMS01.1N-W0350
HMS02.1N-W0028
HMS02.1N-W0054
HMDO01.1N-W0012
HMDO01.1N-W0020
HMDO01.1N-W0036
HCS02.1E-W0012
HCS02.1E-W0028
HCS02.1E-W0054
HCS02.1E-W0070
HCS03.1E-W0070
HCS03.1E-W0100
HCS03.1E-W0150
HCS03.1E-W0210
HCS04.2E-W0350
HCS04.2E-W0420
HCS04.2E-W0520
HCS04.2E-W0640
HCS04.2E-W0790
HCS04.2E-W1010
HCS04.2E-W1240
HCS04.2E-W1540

Modut hamowania HLB

o
(e]
(o]
°
°

HLB01.1C-01K0-NO6R0-A-007-NNNN

°
e |0
e |O
® |0
°

O|e
o

Ol|e

HLBO01.1D-02K0-NO3R4-A-007-NNNN

Tranzystor hamowania HLT

HLT01.1A-200K-N-007-NNNN

HLTO1.1A-400K-N-007-NNNN

Kondensator dodatkowy HLC

HLC01.1C-01M0-A-007-NNNN

o
o
(¢]
o
o
o
o
[ ]
o

HLC01.1C-02M4-A-007-NNNN

Ofe
Ofe

HLC01.1D-05M0-A-007-NNNN

Podstawowe akcesoria HAS01

HAS01.1-050-072-MN

HAS01.1-065-072-CN

HAS01.1-065-NNN-CN

HAS01.1-075-072-MN

HAS01.1-100-072-MN

HAS01.1-105-072-CN

HAS01.1-105-NNN-CN

HAS01.1-125-072-CN

HAS01.1-125-072-MN

HAS01.1-125-NNN-CN

HAS01.1-150-072-MN

HAS01.1-150-NNN-MN

HAS01.1-150-NNN-M2

HAS01.1-175-072-MN

HAS01.1-175-NNN-MN

HAS01.1-200-072-MN

HAS01.1-225-072-CN

HAS01.1-225-NNN-CN

HAS01.1-250-072-MN

HAS01.1-250-NNN-MN

HAS01.1-350-072-MN

HAS01.1-350-NNN-CN

HAS01.1-350-NNN-MN ° o o

e Wykonanie standardowe o Z adapterem do szafy sterowniczej HAS03 do wyréwnania réznej gtebokosci obuddéw
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Elementy dodatkowe -
przewodnik do doboru elementow

o © v ©

Elementy S 8323823883888y 3eesggc88¢g3
© © 9 © d d o4 M 9 9 8 8 9 5 5 8 6 6 A uw N 2 e e o
€ 2 2 2 2 2 2 28 28 28 £ S8 £ 635 5 S 5 5 o W W uwuwu
3332232233333 22232323222 : ::1°:
B H o EHCH -EH A EHCECEHCEEEE R
H H d d d d d d o a d "9 "9 §q aa o & 0 o0 0 0 @ o H =W o+«=5 o
© © 0 0O 0 0 0O 0 0 0 Q@ Q@ Q@ 5 o0 6 0 6 © 06 6 © ©6 © © o
n v u v nu nu nu nu u uw o o o ¥ ¥ ¥ X
S S=:ssss5:s=5:s=5:33:s5:s688838888z2 22 23
I r r r r r X r ¥ T r X r T T X T T T T T I I I I ¥

Blacha ekranowa HAS02

HAS02.1-001-NNN-NN e o o o

HAS02.1-002-NNN-NN e © o o o o o

HAS02.1-003-NNN-NN e o o

HAS02.1-004-NNN-NN °

HAS02.1-005-NNN-NN o o

HAS02.1-006-NNN-NN °

HAS02.1-007-NNN-NN e o

HAS02.1-008-NNN-NN °

HAS02.1-009-NNN-NN °

HAS02.1-010-NNN-NN °

HAS02.1-011-NNN-NN o

HAS02.1-014-NNN-NN °

HAS02.1-015-NNN-NN °

Elementy HCSO02.1E- HCSO02.1E- HCSO02.1E- HCSO02.1E- HLBO1.1C HLCO1.1C

Wo0012 w0028 W0054 W0070

Adapter do szafy sterowniczej HAS03

HAS03.1-002-NNN-NN ° ° ° °

HAS03.1-004-NNN-NN ° o

Elementy HCS02.1E- HCS02.1E- HCS02.1E- HCS02.1E- HCS03.1E- HCSO03.1E- HCS03.1E- HCSO03.1E-
w0012 W0028 Wo0054 WO0070 Wo0070 w0100 W0150 w0210

Kondensator dodatkowy HAS04

HAS04.1-001-NNN-NN ° ° °

HAS04.1-002-NNN-NN ° ° ° °

Wymagany wytacznie w potaczeniu z filtrem sieciowym HNF lub przy zasilaniu kolejnych falownikow HMS01

Elementy 8 2 8 ¥ 2 8 8 8 8 8 I R 2 8 2 3 %8 &% o 8§ 8
© ©6 W © © © "W © © © © © W HWH o ®m o o 9O 9o 9
& 6 © © 6 ©6 © ©6 © © © ©6 © © © © © o © o 9o
$ 2255555 %3333 3333535 35 35 3
w oW o w o x £ &£ &€ Z2 2 2 2 2 2 2 2 z2 z 2 =z z
- - ] - - - - ] - - - ] L - - - ] - - Ay -
- D T T T R Y SR S IR S S S B S SR SR I - B |
© © © © © © © © © © © © © © © © o o 9 o 9o
> > > > > > > > (7] (2] (7] (2] n (7] (7] n n (2] [=] [a] [a]
2 2 2 2 2 2 2 2 2 2 2 2 2 2 2 2 =2 =2 = = =
r r r r ¥ T X T I T I T I T TIT T T I T I T

Adapter HASO5 - przytacze do magistrali statopradowej

HAS05.1-004-NNL-NN ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° °

HAS05.1-004-NNR-NN [ ° [ ° ° ° ° . ° ° °

Elementy BASIC BASIC BASIC BASIC BASIC BASIC ADVANCED
OPEN LOOP ANALOG PROFIBUS SERCOS UNIVERSAL UNIVERSAL

jednoosiowy dwuosiowy

CSBO1.1N-FC CSBO1.IN-AN CSBO1.1N-PB CSBO1.IN-SE  CSB01.1C CDBO01.1C CSHo1.1C

Adapter HASO05 - przetwornik poziomu sygnatu

HAS05.1-003-NNN-NN o ol) ol) ol)

Adapter HAS05 - konwerter R$232/485

HAS05.1-005-NNN-NN ° [} ° ° ° ° °

e Wykonanie standardowe 1) Tylko dla modutdw sterujacych z opcjg MEM emulacji enkodera
2) Dla modutoéw sterujacych z opcjg techniki bezpieczenstwa (L1, S1)
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Elementy BASIC BASIC BASIC BASIC BASIC BASIC ADVANCED
OPEN LOOP ANALOG PROFIBUS SERCOS UNIVERSAL UNIVERSAL
jednoosiowy dwuosiowy
CSB01.1N-FC CSBO01.1N-AN CSBO01.1N-PB CSBO1.1N-SE CSBo1.1C CDBO1.1C CSHo01.1C
Adapter HASO05 - ztacze wtykowe D-Sub 9-stykowe (X41) na zacisku wtykowym
HAS05.1-007-NNN-NN o2 e2) o2 e2) o2 02

e Wykonanie standardowe 1) Tylko dla sterownikdéw z opcja MEM emulacji enkodera 2 Dla sterownikéw z opcjg bezpieczeristwa (L2, S2)

Elementy HCS03.1E-W0070 HCS03.1E-W0070 HCS03.1E-W0070 z filtrem silnikowym
z filtrem silnikowym HMF z filtrem sieciowym HNK HMF i filtrem sieciowym HNK

Adapter HASO5 - wyposazenie potaczeniowe
HAS05.1-001-NNN-NN . .
HAS05.1-002-NNN-NN

Elementy HCS04.2E- HCS04.2E- HCSO04.2E- HCSO04.2E- HCS04.2E- HCSO04.2E- HCS04.2E- HCSO04.2E-
Wo0350 Wo0420 W0520 W0640 Wo0790 w1010 w1240 W1540

Rama montazowa do zabudowy szafy sterowniczej

HASO07.1-350-NNN-NN °

HAS07.1-330-NNN-NN .

HAS07.1-430-NNN-NN °

HAS07.1-585-NNN-NN ol) ol)

e Wykonanie standardowe 1) Do eksploatacji z zewnetrznym tranzystorem hamowania HLT wymagana jest dodatkowo rama montazowa HAS07.1-660-NNN-NN

Elementy HCS04.2E- HCS04.2E- HCS04.2E- HCS04.2E- HCS04.2E- HCS04.2E- HCS04.2E- HCSO04.2E-
W0350 Wo0420 W0520 W0640 WO0790 W1010 W1240 W1540

Zestaw do zabudowy szafy sterowniczej dla Rittal TS8, stopien ochrony IP 231)

HAS08.1-002-P23-NN °

HAS08.1-003-P23-NN °

HAS08.1-004-P23-NN °

HAS08.1-005-P23-NN [} °

HAS08.1-006-P23-NN ° °
HAS08.1-007-P23-NN °
Zestaw do zabudowy szafy sterowniczej dla Rittal TS8, stopien ochrony IP 54 z wentylatorem filtra2)

HAS08.1-002-P54-FL °

HAS08.1-003-P54-FL o

HAS08.1-004-P54-FL °

HAS08.1-005-P54-FL ° °

HAS08.1-006-P54-FL ° °
HAS08.1-007-P54-FL °
Zestaw do zabudowy szafy sterowniczej do Rittal TS8, stopien ochrony IP 54 z osobnym doprowadzaniem powietrza3)

HAS08.1-002-P54-GL °

HAS08.1-003-P54-GL °

HAS08.1-004-P54-GL °

HAS08.1-005-P54-GL ° °

HAS08.1-006-P54-GL ° °

HAS08.1-007-P54-GL °

e Wykonanie standardowe 1) przygotowany pod dfawik sieciowy HNL lub dtawik pradu statego HLL
2)tylko z dtawikiem sieciowym HNL  3) tylko z dtawikiem pradu statego HLL
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Elementy dodatkowe — przewodnik doboru kabli

potgczeniowych

Silnik Regulator Kabel Przedtuzacz Silnik Regulator Kabel Przedtuzacz
zasilajacy zasilajacy
MSKO030B-0900 HCSO01.1E-W0003 MSKO070D-0450 HCSOL.1EW0018 o\ oo o
MSK030C-0900 HCSO1.1E-W0005  RKLOO14 MSKO70E-0450 HCS01.1E-W0028
MSKO040B-0450, -0600 HCS01.1E-W0008 MSKO071E-0450 HCSO1.1E-W0054  RKL0O052
MSK040C-0450, -0600 HCS01.1E-W0018 MSK075D-0450 HCS02.1E-W0012
MSK043C-0600 HCS01.1E-w0028  "KL0019 MSK075E-0450 HCS02.1E-W0028
MSK050B-0300, -0450, -0600 'HCS01.1E-W0054  RKLOO053 MSK103A-0300 HMDO1.1N-W0012
MSK050C-0300, -0450, -0600 "45502 1E-WOOL2 MSK103B-0300 HMDOLIN-WO020 oy
MSKO060B-0300, -0600 HGS02.1E-W0028 HMDO1.1N-W0036
MSKO060C-0300, -0600 HMDO1. 1N-W0012 HMSO01.1N-W0020
MSK061B-0300 HMDO1. 1N-W0020 HMSO01.1N-W0036
MSK061C-0200, -0300, -0600 1001 1n-woosg RKL4302  RKLA4305 HMS02.1N-W0028
MSK076C-0300, -0450 HMSO01.1N-W0020 HCS02.1E-W0054 RKL4312
HMS01.1N-W0036 HCS02.1E-W0070
HMS02.1N-W0028 HCS03.1EW0070 Ly 1o0 o
1CS02 1E-WO0054 HMSO01.1N-W0054
HOS02. 1E-W0070 HMS01.1N-W0070
HOS03. 1E-W0070 HMS02.1N-W0054
HMS01.1N-Wo054 ~ RKLA4303 HCS03.1E-W0100
HMS01.1N-W0070 HCS03.1E-W0150
HMS02.1N-W0054 HMSO1.IN-WO0110 RKL4310
MSK070C-0150, -0300, -0450 HCSO01.1E-W0003 HMSO01.1N-W0150
MSKO070D-0150, -0300 HCSO1.1E-W0005  RKLOO16 HMSO01.1N-W0210
MSK070E-0150, -0300 HCS01.1E-W0008 MSK103D-0300 HCSO01.1E-W0054  RKL0058
MSK071C-0200, -0300, -0450 ‘HCSOL1E-WO018 o o~ HCS02 1E-WO0L2
MSKO071D-0200, -0300, -0450 HCSO01.1E-W0028 HCS02 1E-W0028
MSK071E-0200, -0300 HCS01.1E-W0054  RKLOO50 HMDO1.1N-W0012
MSK075C-0200, -0300, -0450 =507 1E-W0012 HMDO1.1N-W0020
MSKO075D-0200, -0300 HCS02.1E-W0028 HMDO1.1N-W0036 KL4313
MSKO75E-0200, -0300 HMDO1.1N-W0012 HMSO01.1N-W0020
HMDOLAN-W0020 Ly pyi 4311 HMS01.1N-W0036
HMDO1.1N-W0036 HMS02.1N-W0028
HMSO01.1N-W0020 .1E-W0054
HMS01.1N-W0036 ﬂgigﬁjgwooyo RKL4316
HMS02.1N-W0028 HCS03.1E-W0070
HCS02.1E-W0054 HMS01.1N-woos4 RKLA314
HCS02.1E-W0070 HMSO01.1N-W0070
HCS03.1E-W0070 HMS02.1N-W0054
HMSO01.1N-W0054 L2 HCS03.1E-W0100
HMS01.1N-W0070 HCS03.1E-W0150
HMS02.1N-W0054 HMS01.1N-W0110 RKL4315
HMS01.1N-W0150
HMSO01.1N-W0210
MSK100A-0200, -0300, -0450 HCSO1.1E-W0054 RKL0054
MSK100B-0200 HCS02.1E-W0012
MSK100D-0200 HCS02.1E-W0028
MSK101C-0200 HMDO1.1N-W0012
HMDO1.1N-W0020
HMDO1.1N-W0036 KL4325
HMSO01.1N-W0020
HMSO01.1N-W0036 RKL4335
HMS02.1N-W0028
HCS02.1E-W0054
HCS02.1E-W0070
HCS03.1EW0070 oy yano
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Silnik Regulator Kabel Przedtuzacz Silnik Regulator Kabel Przedtuzacz
zasilajacy zasilajacy
MSK100B-0300 HCS01.1E-W0054 RKLO051 MSK101D-0450 HCS02.1E-W0054
MSK100C-0200, -0300 HCS02.1E-W0012 MSK101E-0300 HCS02.1E-W0070
MSK100D-0300 HCS02.1E-W0028 HCS03.1E-W0070 RKL4324
MSK101D-0200 HMDO1.1N-W0012 HMS01.1N-W0054
HMDO01.1N-W0020 HMS01.1N-W0070
HMDO1.1N-W0036 Al HMS02.1N-W0054 RKL4339
HMS01.1N-W0020 HCS03.1E-W0100
HMS01.1N-W0036 HCS03.1E-W0150
HMS02.1N-W0028 HMS01.1N-W0110 RKL4329
HCS02.1E-W0054 HMS01.1N-W0150
HCS02.1E-W0070 RKL4336 HMS01.1N-W0210
HCS03.1E-W0070 RKL4321 MSK101E-0450 HCS02.1E-W0054
HMSO01.1N-WO0054 MSK131D-0200 HCS02.1E-W0070
HMSO01.1N-WO0070 HCS03.1E-W0070 RKL4344
HMS02.1N-W0054 HMSO01.1N-W0054
HCS03.1E-W0100 HMS01.1N-W0070
HCS03.1E-W0150 HMS02.1N-W0054
HMSOL.1N-W0110 RKL4343 HCS03.1E-W0100 RKL4340
HMSO01.1N-W0150 HCS03.1E-W0150
HMS01.1N-W0210 HMS01.1N-W0110 RKL4330
MSK100B-0400 HCSO01.1E-W0054  RKL0056 HMS01.1N-W0150
MSK100B-0450 HCS02.1E-W0012 HMS01.1N-W0210
MSK101C-0300, -0450 HCS02.1E-W0028 HCS03.1E-W0210 RKL4349
HMDO1.1N-W0012 HMS01.1N-W0350 RKL4783%1) RKL43421)
HMDO1.1N-W0020 RKL4327
HMDO1.1N-W0036 Powyzsze tabele zawierajg jedynie wybrane elementy z naszej szerokiej oferty
HMSO01.1N-W0020 kabli potaczeniowych. Kable dla innych silnikdw sg opisane w dokumentacji
HMSO01.1N-W0036 RKL4337 zatytutowanej ,Kable potaczeniowe — wybrane parametry*®.
HMS02.1N-W0028 Wszystkie powyzsze dane odnosza sie do silnikdw z naturalnych chtodzeniem
HCS02.1E-W0054 konwekcyjnym przy 60K. Jednolity kabel enkoderowy RKG4200 dla
:ggggigwgggg wszystkich silnikow
AE- h - )
HMSO01.1N-W0054 RKL4322 ) Dla silnikow z chtodzeniem wentylatorowym
HMS01.1N-W0070
HMS02.1N-W0054
MSK100C-0450 HCS01.1E-W0054  RKL0O055
MSK100D-0350 HCS02.1E-W0054
MSK101D-0300 HCS02.1E-W0070
MSK101E-0200 HCS03.1E-W0070
MSK131B-0200 HMSO1.1N-W0054 KL4323
HMSO01.1N-WO0070
HMS02.1N-W0054 RKL4338
HCS03.1E-W0100
HCS03.1E-W0150
HMS01.1N-W0110 RKL4328

HMSO01.1N-W0150
HMSO01.1N-W0210
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Stownik

> A

Adapter do szafy sterowniczej
Sruby dystansowe stosowane do wyréwnania gtebokosci réznych
modutow

ADVANCED
Moduty sterujace o najwyzszej jakosci sterowania i dynamice oraz
posiadajace wiele opcji konfiguracyjnych

>» B

BASIC
Moduty sterujace dla zastosowan standardowych

Biblioteka predefiniowanych funkcji
Zestaw blokow funkcjonalnych zgodnie z wymaganiami IEC lub
PLCopen

Biblioteka uzytkownika
Zbiér blokéw funkcjonalnych opracowanych przez uzytkownika

Blacha ekranowa

Panel potaczeniowy dla zapewniania kompatybilnosci
elektromagnetycznej potaczen kabli silnikowych do sterownikéw
napedu

» C

CLOSED LOOP

Zamkniety obwod regulacji (tryb regulowany), w ktorej wielkos$¢
regulowana jest mierzona za pomoca sytemu pomiarowego, a wyniki
pomiarow sa przekazywane do napedu

Czestotliwos¢ przetaczania
Czestotliwos$¢ zegara dla modulacji szerokosciag przetaczania impulsu
(PWM)

» D

Dtawik sieciowy
Stosowany w celu zwiekszenia mocy ciggtej magistral
statopradowych oraz do ttumienia wyzszych harmonicznych.

» E

EMC
Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna

» F

Falownik
Z napiecia statego obwodu posredniego wytwarza trojfazowe
napiecie przemienne o zmiennej amplitudzie i czestotliwosci

Filtr sieciowy

Filtry zapewniajace kompatybilno$¢ elektromagnetyczng (EMC) dla
zasilaczy i przetwornic stosowane do zmniejszenia zaktécen
powstajacych w sieci

Filtr silnikowy
Stosowany do zabezpieczenia uzwojenia silnika przed nadmiernymi
wzrostami napiecia
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> |

IndraDrive C
Seria kompaktowych napedoéw, przetwornic

IndraDrive Cs
Seria ultrakompaktowych napedéw kompatybilnych z wieloma
protokotami

IndraDrive M
Seria napedéw modutowych, falownikéw i zasilaczy

IndraDrive Mi
Zdecentralizowany system napedu wbudowany w silniku — falownik,
modut sterujacy i synchroniczny serwomotor w jednym urzadzeniu

IndraDyn A
Asynchroniczne serwomotory chtodzone powietrzem lub ciecza

IndraDyn H
Wysokoobrotowe silniki do zabudowy

IndraDyn L
Synchroniczne silniki liniowe

IndraDyn S
Synchroniczne serwomotory, réwniez do pracy w obszarach
zagrozonych wybuchem

IndraDyn T
Synchroniczne silniki momentowe

IndraMotion MLD
Zintegrowane rozwigzanie automatyki, realizujace funkcje napeddw,
sterowania ruchem oraz logiki przetwarzania informacji

IndraSize
Narzedzie programowe stosowane do doboru wielkos$ci urzadzen
oraz do wyboru napedéw w oparciu o dane maszyn

IndraWorks
Zestaw inzynierskich narzedzi programowych stuzacych do
projektowania, parametryzacji, uruchomienia, diagnozy itd.

> K

Kabel enkoderowy
Kabel stuzacy do potaczenia enkodera silnika z interfejsem enkodera
w module sterujacym

Kabel zasilajacy
Kabel dla przytacza zasilania silnika z modutem mocy

Kondensatory dodatkowe
Element dodatkowe stosowane do zwiekszenia ilosci energii, ktora
moze by¢ zmagazynowana na potrzeby magistrali statopradowej

> M
Magistrala modutu

tacznik magistrali pomiedzy modutami mocy stuzacy do wymiany
wewnetrznych sygnatow sterujacych

Moc hamowania
Moc, ktora jest odzyskiwana w generatorowym trybie pracy silnikow



Modutowy przedtuzacz magistrali
Opcjonalny tacznik magistrali stuzacy do mostkowania odcinkéw
dtuzszych odlegtosci pomiedzy poszczegdlnymi sterownikami napedu

Modut hamowania
Uniwersalny modut zawierajacy rezystor hamowania z tranzystorem
hamowania do zwiekszenia mocy hamowania

Modut mocy
Czes$¢ napedu z uktadem elektronicznym mocy do wysterowania
silnikéw, mocuje sie w nim modut sterujacy

Modut programowy

Karta multimedialna MultiMediaCard dla utatwienia transmisji
parametrow napedu odnoszacych sie do osi bez koniecznosci uzycia
komputera PC

Modut sterujacy
Czes¢ sterownika napedu z wszystkimi funkcjami sterowania oraz
interfejsami do zainstalowania w module mocy

Motion-Logic
Zintegrowane rozwiazanie automatyki, realizujgce funkcje napedow,
sterowania ruchem oraz logiki przetwarzania informacji

Multi-Ethernet

Pojecie nadrzedne dla réznych protokotéw komunikacyjnych opartych
na Ethernecie (sercos Ill, PROFINET 10, EtherNet/IP, EtherCAT),
ktore moga byc¢ realizowane przy zastosowaniu jednego jedynego
osprzetu komputerowego dostosowanego do multiprotokotéw

» N

Napiecie obwodu pradu statego
Napiecie state generowane na podstawie napiecia przemiennego
sieci zasilajacej i podawane dalej na moduty mocy

» O

OPEN LOOP
Otwarty obwdd regulacji (praca sterowana), gdzie sterowana
wielkos$¢ nie jest mierzona

Oprogramowanie wbudowane (firmware)
Oprogramowanie specyficzne dla urzadzenia realizujace funkcje
napedu

> P

Pakiet technologiczny
Blok funkcjonalny zorientowany na proces technologiczny, np.
regulator naprezen

Podstawowe akcesoria
Wszystkie czesci do mocowania urzadzen, a takze listwy
potaczeniowe dla napie¢ sterujacych oraz magistrali statopradowej

Program uzytkownika
Kombinacja réznych blokéw funkcjonalnych/pakietéw
technologicznych specyficzna dla danej aplikacji

Przekroczenie parametréw nominalnych
Obnizenie podanych wartosci parametréw na skutek zmian
warunkow pracy urzadzenia
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Przetwornica

Z napiecia sieciowego o statej amplitudzie i czestotliwosci wytwarza
trojfazowe napiecie przemienne o zmiennej amplitudzie

i czestotliwosci

» R

Rezystor hamowania

Rezystor do odbioru mocy w generatorowym trybie pracy (zamiana
na ciepto)

> S

Safety on Board
Technika bezpieczenstwa zintegrowana z napedem, certyfikowana na
zgodnos$¢ z normami EN 13849-1 i EN 62061

sercos Il

Serial Realtime Communications Standard Interface, otwarty

i seryjny standard komunikacji w czasie rzeczywistym do bardzo
precyzyjnych aplikacji MotionControl, zaprojektowany przez
czotowych producentéw napeddw sterowanych numerycznie

Sterownik napedu

Przetwornica lub falownik, sktadajacy sie z modutu mocy i modutu
sterujacego, stuzacy do sterowania serwomotoréw lub silnikéw
standardowych

> T

Tranzystor hamowania

Tranzystor, ktéry wtacza i wytacza rezystor hamowania
> Z

Zasilacz

Z napiecia sieciowego o statej amplitudzie i czestotliwosci wytwarza
napiecie state obwodu posredniego

Zwrot energii do sieci
Odwrotny przeptyw energii do sieci zasilajacej wystepujacy podczas
generatorowego trybu pracy napedu
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/DbIor wzorow

M t
Predkos¢ obrotowa Moment obrotowy Moc ome:n.
bezwtadnosci masy
Naped poprzez walec, koto,
watek zebaty
\% F-v
RV~ n= M=F-r pP= — J=m-r2
| m | 2-r-m 60
M, n <®
Naped srubowy
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Naped z kotem pasowym
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Predkos¢ obrotowa

Moment obrotowy

Przetozenie
kinematyczne

Moment
bezwtadnosci masy

Przeliczenie dla przektadni

Jl Jsy n, = n,- i
ny
=
Ny
My M,

Bosch Rexroth AG, 71511 PL/2012-11



Zbiér wzordw | System napedowy Rexroth IndraDrive

135

Inne
Czestotliwos¢ obrot 2-M-n Moc elekt
zestotliwos$c obrotowa W = p~ oc elektryczna czynna P=U-1|-cosd -3
. 2
Energia kinetyczna ruchu obrotowego W = Jow Moc elektryczna pozorna S=U-1-v3
2 =
Energia kinet hu post m ( v Moc elekt bi
nergia kinetyczna ruchu postepowego W = . WTRE oc elektryczna bierna Q=U-1-sin®d V3
. x f-60 .
Synchroniczna predkos$¢ obrotowa n= Napiecie obwodu pradu statego _
p U=Uge V2
Predkos¢ synchroniczna v=2-f-Tp-60 Sita Fem-a
Przeliczenie jednostek
Wielkos¢ fizyczna Nazwa jednostki Przelicznik Nazwa jednostki
Sita funt sity 1 Ibf = 4,4482 N niuton
Moc kon mechaniczny 1 hp=7457W wat
Dtugosc cal 1in=254mm milimetr
Dtugosc¢ stopa 1 ft =0,3048 m metr
Masa funt 11b =0,4536 kg kilogram
Legenda

a — Przyspieszenie [ms2]

J — Moment bezwtadnosci masy [kgm?]

r — Promien [m]

F - Sita [N]

M — Moment obrotowy [Nm]

S — Moc pozorna [VA]

f — Czestotliwos¢ [s1]

m — Masa [kg]

U - Napiecie [V]

g — Przyspieszenie ziemskie [9,81 ms2]

n — Predko$¢ obrotowa [min-]

v — Predkos$¢ [m/min]

h — Skok wrzeciona [mm]

P — Moc [W]

W - Energia [Ws]

| = Prad [A]

p - Liczba par biegunow

Tp — podziatka biegunowa [m]

i — Przetozenie kinematyczne

Q - Moc bierna [var]

w — Czestotliwos$¢ obrotowa [s1]
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Dokumentacja i

informacje dodatkowe

System napedow
IndraDrive
Projektowanie
R911309635/PL
R911309636/EN

Zasilacze i moduty
mocy IndraDrive
Projektowanie
R911318789/PL
R911318790/EN

IndraDrive HCS04
Instrukcja
projektowania
R911327333/PL
R911327334/EN

Elementy dodatkowe

IndraDrive
Projektowanie
R911306139/PL
R911306140/EN

IndraDrive Cs
Instrukcja
projektowania
R911322209/PL
R911322210/EN
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IndraDrive Mi
Projektowanie
R911320925/PL
R911320924/EN

Moduty zasilajgce
IndraDrive
Projektowanie
R911295011/PL
R911295012/EN

Oprogramowanie

sprzetowe (firmware)

Opis dziatania
R911315484/PL
R911315485/EN
Opis parametrow
R911297316/PL
R911297317/EN

Technika
bezpieczenstwa
Instrukcja obstugi
R911297837/PL
R911297838/EN

IndraDrive Cs
Instrukcja obstugi
R911326484/PL
R911326767/EN
Opis parametrow
R911328650/PL
R911328651/EN

IndraMotion MLD
Instrukcja obstugi
R911306071/PL
R911306084/EN

IndraMotion MLD
Pierwsze kroki,
krétki opis
R911319304/PL
R911319306/EN

IndraMotion MLD
Biblioteki,

opis bibliotek
R911308317/PL
R911309224/EN

IndraLogic
Instrukcja
projektowania
R911305035/PL
R911305036/EN

Instrukcja
usuwania btedow
R911297318/PL
R911297319/EN




IndraDyn S (MSK)
Projektowanie
R911296288/PL
R911296289/EN
Strefy zagrozone
wybuchem
Projektowanie
R911312708/PL
R911312709/EN

IndraDyn S (MKE)
dla stref zagrozonych
wybuchem zgodnie

z ATEX

i UL/CSA
R911297662/PL
R911297663/EN

IndraDyn S (MSM)
Arkusz danych
R911329337/PL
R911329338/EN

IndraDyn A
Projektowanie
R911295054/PL
R911295781/EN

IndraDyn L (MLF)
Projektowanie
R911293634/PL
R911293635/EN

IndraDyn L (MCL)
Projektowanie
R911330591 PL
R911330592 EN
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IndraDyn T
Projektowanie
R911291224/PL
R911298798/EN

IndraDyn H
Projektowanie
R911297894/PL
R911297895/EN

1 MB Silniki
wrzecionowe
do zabudowy
Projektowanie
R911263704/PL
R911264277/EN

Przektadnie GTE
Projektowanie

R911308841/PL
R911308842/EN
Przektadnie GTM
Projektowanie

R911297320/PL
R911297321/EN

IndraDrive i IndraDyn
Kable potaczeniowe,
przewodnik dla
wyboru elementéw
R911322948/PL
R911322949/EN

Produkty online

Aktualne informacje dla IndraDrive

i IndraDyn mozna znalez¢ rowniez

pod adresem www.boschrexroth.com/
electrics-catalog

Dokumentacja online

Wszystkie aktualne informacje mozna
znalez¢ rowniez pod adresem
www.boschrexroth.com/mediadirectory

Pobieranie danych CAD
Aktualne pliki CAD sa dostepne na stronie
www.boschrexroth.com/electrics-catalog

IndraSize do pobrania

IndraSize — program do okreslania wielkosci
napeddéw mozna pobraé ze strony
www.boschrexroth.com/indrasize

Bosch Rexroth online

Informacje o firmie Bosch Rexroth oraz

o produktach i rozwigzaniach systemowych
znajduja sie na stronie www.boschrexroth.pl
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Bosch Rexroth Sp. z o.0.

Biuro Regionalne Rzeszow

ul. Hoffmanowej 19

35-016 Rzeszow

tel.: +48 17 865 86 07

fax: +48 17 865 87 70

e-mail: rzeszow@boschrexroth.pl

Bosch Rexroth Sp. z o.0.

Biuro Regionalne Szczecin

ul. Cukrowa 12

71-004 Szczecin

tel.: +48 91 483 67 82

fax: +48 91 43589 77

e-mail: szczecin@boschrexroth.pl

Rexroth
Bosch Group

Bosch Rexroth Sp. z o.0.

Biuro Regionalne Wroctaw

ul. J. Wymystowskiego 3

55-080 Nowa Wie$ Wroctawska
tel.: +48 71 364 73 20

fax: +48 71 364 73 24

e-mail: wroclaw@boschrexroth.pl

Zawarte dane stanowig wytacznie opis produktu.

W zwiazku ze statym doskonaleniem naszych produktéw nie moga by¢
wyciggane wnioski odno$nie okreslonych cech czy tez zastosowania w
okreslonej aplikacji na podstawie podanych przez nas danych. Dane
te nie zwalniaja uzytkownika z wtasnych ocen i badan.

Nalezy wzig¢ pod uwage, iz nasze produkty ulegajg naturalnemu
procesowi zuzycia i starzenia.



