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Zasady bezpiecze nstwa

AOstrze zenie! Tylko wykwalifikowany elektryk moze instalowaé ACS
140.

AOstrze zenie! Podczas podiaczenia sieci zasilajacej wystepuja
niebezpieczne napigcia. Po odiaczeniu zasilania nalezy odczekaé co
najmniej 5 minut zanim przystgpi si¢ do zdejmowania ostony. Zanim
rozpocznie sie obstuge techniczng urzadzenia, nalezy zmierzyé napiecie na
zaciskach DC (U4, U..) (patrz G).

AOstrze zenie! Nawet w sytuacji gdy silnik nie pracuje, na zaciskach
obwodu zasilania U1, V1, W1 (L,N) oraz U2, V2, W2 i U,, U._ nadal

wystepujg niebezpieczne napiecia .

AOstrze zenie! Nawet kiedy ACS 140 jest wylgczony, moga wystapi¢
niebezpieczne napiecia na zaciskach przekaznika DO1A, DO1B, DO2A,
DO2B.

AOstrze zenie! ACS 140 jest urzadzeniem, ktére nie moze byé
naprawiane w miejscu jego zainstalowania. Nigdy nie nalezy naprawia¢
uszkodzonego urzadzenia samodzielnie; w takim wypadku nalezy
skontaktowa¢ sie z dostawcg w celu jego wymiany.

AOstrze zenie! ACS 140 zacznie dziata¢ automatycznie po chwilowym
zaniku i powrocie napiecia wejsciowego jesli obecne jest zewnetrzne
polecenie startu.

AOstrze zenie! Jesli listwy zaciskow sterowania dwu lub wiecej
jednostek ACS 100 / 140 / 400 potgczone sg réwnolegle, napiecie
pomocnicze dla tych potgczen sterowania musi by¢ pobierane albo z
pojedynczego zrédta, ktérym moze by¢ jedna z tych jednostek albo poprzez
zasilanie zewnetrzne.

AOstrze zenie! Zmiana ustawien parametréw lub konfiguraciji
urzgdzenia bedzie mie¢ wptyw na funkcje i dziatanie ACS 140. Nalezy
sprawdzié czy zmiany te nie spowodujg zagrozenia dla ludzi lub sprzetu.

AOstrze zenie! ACS 140 posiada kilka funkcji automatycznego
resetowania. Jesli funkcje te zostang wybrane, resetujg one urzadzenie i
przywracajg jego dziatanie po awarii. Funkcje te nie powinny byé wybierane
jesli inny sprzet nie jest kompatybilny z tego rodzaju dziataniem, lub kiedy
istnieje prawdopodobienstwo wystapienia zagrozenia personelu.

&Ostrze zenie! Radiator moze osiggngé wysoka temperature (patrz R).
i



Uwaga! Aby uzyska¢ wigcej informacji technicznych, nalezy skontaktowa¢
sie z dostawca.
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Instalacja

Przed podjeciem jakichkolwiek dziatan nalezy uwaznie przeczyta¢ niniejsza
instrukcje. Nie przestrzeganie podanych uwag i zalecerh moze spowodowa¢
niewtasciwe dziatanie urzadzenia badz zagrozenie dla personelu.

@ C Sprawdzi¢ otoczenie. > Patrz A

@ < Zainstalowa¢ ACS 100.

@ C Zdja¢ ostone.

@ C Umiesci¢ nalepke ostrzegawcza
w odpowiednim jezyku.

@ COkreéIié przytacza zasilania i sterow.

@ ( Spr. napiecie zasilania.

@ ( Sprawdzi¢ silnik.

( Sprawdzi¢ ustawienie zworki S1.

@ ( Przylaczyé zasilanie.

( Przylgcz. p. sterowania.

@ ( Zatozy¢ ostone.
@ < Zalaczy¢ zasilanie.
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Rozdzialy referencyjne

A Graniczne parametry otoczenia

»  Temperatura otoczenia 0 - 40 °C (0 - 30 °C jesli fg,, = 16 kHz)

* Maksymalna temperatura otoczenia 50 °C jesli Py i |, obnizone do 80 %
i fow =4 kHz

*  Wysokos$¢ instalacji 0 - 1000 m nad poziomem morza (npm) jeslif Py,
oraz I, wynoszg 100 %.

*  Wysoko$¢ instalacji 0 - 2000 m npm jesli Py oraz |, sg obnizone o0 1% na
kazde 100 m powyzej poziomu 1000 m npm.

*  Wilgotno$¢ wzgledna nizsza od 95 % (nie wystepuje kondensacja)

» Temperatura sktadowania -40 °C - 70 °C

e Temperatura transportu -40 °C - 70 °C

ACS 140 powinien by¢ instalowany w otoczeniu gdzie jest czyste i suche
powietrze, w ktérym nie wystepuje kondensacja wody, materialy o dziataniu
korozyjnym oraz pyt przewodzacy prad elektryczny (stopien
zanieczyszczenia 2). Pomieszczenie, w ktdrym urzadzenie zostato
zainstalowane, musi by¢ zamkniete lub umozliwia¢ dostep tylko
upowaznionym osobom.

B Wymiary (mm)

Wym. |Szereg 200 V Ciezar (kg)

obud.

IP 20 hl h2 h3 di (d2) di+d2 1~ &=
A 126 136 146 117 32 149 0.9 0.8
B 126 136 146 117 69 186 1.2 11
C 198 208 218 117 52 169 1.6 15
D 225 235 245 124 52 176 1.9 18
H 126 136 146 119 0 119 0.8 -

Szereg 400 V

A 126 136 146 117 32 149 - 0.8
B 126 136 146 117 69 186 - 11
C 198 208 218 117 52 169 - 15
D 225 235 245 124 52 176 - 138
H 126 136 146 119 0 119 - 0.7




C Instalacja ACS 140

AOstrze zenie! Przed zainstalowaniem ACS 140 nalezy upewni¢ sie,
ze sie¢ zasilajgca jest wylaczona.

Szereg standardowy (wymiary obudowy wersji A, B, C oraz D)

ACS 140 nalezy instalowaé w pozycji pionowej. Nad urzadzeniem oraz pod
nim nalezy zostawi¢ 25 mm wolnej przestrzeni. Nalezy réwniez upewnic¢ sie,
Ze jest wystarczajaca ilos¢ chtodnego powietrza w szafie dla kompensaciji
strat mocy (obwody zasilania i sterowania) wymienionych w kofncowej czesci
rozdziatu R, “Dane Techniczne”.

Monta z naécienny

Nalezy stosowaé sruby M4.

Szyna DIN (35 mm)

Podczas instalacji / demontazu z szyny DIN, nalezy nacisnaé dzwignie w
goérnej czesci urzadzenia.




Monta z kotnierzowy

ACS 140 moze by¢ instalowany w taki sposéb, aby radiator znajdowat sie w
kanale powietrznym. Straty w obwodzie zasilania beda wtedy rozpraszane
na zewnatrz, tak, ze wewnatrz urzadzenia bedg rozpraszane tylko straty w
obwodzie sterowania (patrz rozdziat R).

Szereg urz adzen bez radiatora (wymiar obudowy H)

AUwaga! Wymiar obudowy H nie zawiera radiatora . ACS 140 bez
radiatora przeznaczony jest do zastosowan gdzie dostepny jest radiator
zewnetrzny. Nalezy upewni¢ sie, ze obszar instalacji spetnia wymogi
rozpraszania ciepta.

Wymagania dotycz ace powierzchni monta zu

ACS 140 bez radiatora nalezy instalowa¢ na niepokrytej, czystej powierzchni
metalicznej, ktéra spetnia nastepujgce wymagania:

*  Minimalna grubo$¢ 3 mm.
»  Powierzchnia musi by¢ sztywna i ptaska (maksymalny btad ptaskosci 0.1
oraz maksymalna chropowato$é R, 3.2 mm)

3 mm

RV
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=
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| 05 lub M4

/4 otwory
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Wymogi w zakresie rozpraszania ciepta

Nalezy upewni¢ sie, ze powierzchnia na ktérej jest montowane urzadzenie
jest w stanie odprowadza¢ do srodowiska ilosci ciepta wynikajace ze strat
mocy tego urzadzenia. Maksymalna temperatura ptyty na ktorej jest ono
zainstalowane nie moze w zadnym wypadku przekroczyé 80 stopni
Celsjusza.

W tabeli ponizej podano straty mocy i wymagane minimalne pole
powierzchni kiedy ptyta stalowa o gubosci 3 mm, zdolna do rozproszenia
ciepta z obydwu stron, wykorzystywana jest jako radiator (maksymalna
temperatura otoczenia 40 stopni Celsjusza). Stalowa ptyta o grubo$ci 3 mm
jest tylko jednym z przyktadéw, ze moze by¢ zastosowany dowolny rodzaj
radiatora zewnetrznego, jesli spetnia on wymagania w zakresie powierzchni
montowania i rozpraszania ciepta.

Minimalna dopuszczalna
Typ przemiennika Strata mocy (W) powierzchnia
H x W (mm x mm)
ACS 141-H18-1 7 150 x 150
ACS 141-H25-1 10 180 x 180
ACS 141-H37-1 12 200 x 200
ACS 141-H75-1 13 210 x 210
ACS 141-1H1-1 19 250 x 250
ACS 141-1H6-1 27 300 x 300
ACS 143-H75-3 14 220 x 220
ACS 143-1H1-3 20 260 x 260
ACS 143-1H6-3 27 300 x 300
ACS 143-2H1-3 39 500 x 500

Instalacja mechaniczna

*  Oczysci¢ powierzchnie na ktérej bedzie zamontowany.

»  Zastosowaé smar termiczny pomiedzy ACS 140 a powierzchnig
montazowa.

»  Stosowaé sruby M4, moment dokrecajgcy 1-1.5 Nm.

Cztery
Sruby M4

- Smar
termiczny

Ay




Po instalacji, nalezy zweryfikowa¢ projekt termiczny poprzez monitorowanie
temperatury ACS 140 (parametr 0110) . Projekt termiczny jest prawidtowy
jesli temperatura ACS 140 nie przekracza 85 stopni Celsjusza przy petnym
obcigzeniu i maksymalnej dopuszczalnej temperaturze otoczenia.

D Zdejmowanie ostony

1 Jednocze$nie nacisna¢ cztery przyciski zatrzaskowe w gérnych i
dolnaych naroznikach urzadzenia.
2 Zdja¢ ostone.

E Umieszczenie nalepki ostrzegawczej

Skrzynka stanowigca opakowanie przemiennika zawiera nalepki
ostrzegawcze w r6znych jezykach. Nalezy umiesci¢ nalepke ostrzegawcza
w wybranym jezyku na przeznaczonym do tego miejscu po wewnetrznej
stronie szkieletu z tworzywa sztucznego jak to pokazano w rozdziale G
“Interfejs zaciskowy”



F Przytaczenia kabli

Zacisk Opis Uwagi
L, N (1~) - wejécie zasilania Na rysunku ponizej (patrz rozdziat G), pokazano
1-fazowego urzadzenie 3-fazowe.
U1, Vi, wi (3~) wejscie zasilania Nie wykorzystywa¢ w przypadku zasilania
3-fazowego 1-fazowego !
PE Uziemienie ochronne Przew6d miedziany o przekroju co najmniej 4 mm?.
U2, v2, w2 Wyjécie zasilania do silnika Maksymalna dopuszczalna dtugos¢ kabla zalezy od
typu urzadzenia (patrz rozdziat R).
Uc+,Uc- Napiecie szyny DC Dla opcjonalnych ACS wyposazonych w zesp6t
hamowania/czoper.
L Ekran kabla silnika

Jezeli chodzi o przekroje kabli nalezy stosowa¢ sie do odpowiednich
obowiazujacych lokalnie przepiséw. Nalezy stosowaé ekranowany kabel
silnika. Kabel silnika powinien by¢ poprowadzony z daleka od kabli
sterowania oraz kabla zasilania aby unikng¢ zaki6cen
elektromagnetycznych.

AUwaga! Patrz “ Instrukcja EMC dla ACS 140" .




G Przylaczai listwy zaciskowe

Wejécie zasilania
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H Tabliczka typu i klucz kodu

Zasilanie: Numer seryjny:
ACS141=1~ ABB SIN 042A0001
ACS 143 =3~ ABB Industry Oy 0 = Rok 2000

42 = Tydzien 42

ACS 141-xxx-1 =200 V A0001 = numer we-

ACS143-4K1-1 Ce

ACS 141-xxx-3 =400 V  [U1]3"200..240V [UZ2 [3°0..UL wnetrzny
1 [50/60 iz [f2 [0..300 Hz

Zasilanie: 1 [120A 2 [9.0A

4K1 = 4.1 kVA seria stan- |S/N 042A0001
dardowa (moduly A, B, C

oraz D)

4H1 = 4.1 kVA seria bez

radiatora (modut H)

| Sieé zizolowanym punktem zerowym

Jezeli sie€ zasilajaca jest siecia z izolowanym punktem zerowym (sie¢
typu IT) nalezy usunaé wkret uziemienia (GND). Jezeli sie tego nie
zrobi, mozna spowodowa¢ narazenie na niebezpieczenstwo personelu
lub doprowadzié do uszkodzenia urzadzenia.

| GND

2 2 2 @ 2%

&3
t@ Ul o ©

W sieci typu IT nie stosuje sie filtra zaktécen o czestotliwosci radiowej RFI
bo w takim przypadku sie¢ zasilajgca zostataby przytaczona do potencjatu
ziemi poprzez kondensatory filtra co mogtoby prowadzi¢ do narazenia na

niebezpieczenstwo personelu lub do uszkodzenia urzadzenia.

Nalezy upewnié sie ze nie nastepuje nadmierna propagacja i emisja
zaktdcen do sasiednich sieci niskonapieciowych. W niektérych przypadkach
wystarczajgce jest ttumienie w transformatorach i kablach. Jezeli s w tym
wzgledzie jakie$ watpliwosci, nalezy zastosowaé transformator zasilajacy z
ekranem statycznym pomiedzy uzwojeniem pierwotnym i wtornym.

J Silnik

Sprawdzi¢ czy silnik jest dopasowany do przemiennika. Silnik musi byé
silnikiem indukcyjnym 3-fazowym o napieciu znamionowym Uy od 200 V do
240 V lub od 380 do 480 V oraz o czegstotliwosci znamionowej fy 50 Hz lub
60 Hz. Jezeli parametry silnika rézniag sie od tych podanych powyzej,



konieczna jest zmiana nastawéw parametrow przemiennika w grupie 99.

Znamionowy prad silnika Iy musi wynosi¢ mniej niz znamionowy prad
wyjsciowy |, dla przemiennika ACS 140 (patrz rozdzialy H oraz R).

K Przytacza sterowania

Typ sygnatéw dla wej$¢ analogowych All oraz Al2 wybiera sig przy pomocy
mikroprzetgcznikéw zwiernych typu DIP S1:1 oraz S1:2;
S1 OFF (otwarty) = sygnat napieciowy, S1 ON (zamkniety) = sygnat

prgdowy.
Oznaczenie .

XD identyfikac. ©fis

1 SCR Przytacze dla ekranu kabla sterowania (przytaczone wewnetrznie do
uziemienia ramy wsporczej).

2 All Kanat wejscia analogowego 1, programowalny.

Nastawy fabryczne : 0 - 10 V (R; = 190 kQ) (S1:1:U) <=> czestotliwo$¢
wyjéciowa 0 - 50 Hz

0- 20 mA (R; = 500 Q) (S1:1:l) <=> czestotliwos¢ wyjsciowa 0 - 50 Hz

Rozdzielczo$¢ 0.1 % doktadnosé +1 %.

3 AGND Masa dla obwodu wejscia analogowego (przytaczona wewnetrznie do
uziemienia ramy wsporczej poprzez rezystancje 1 MQ..)

4 10V Wyjscie napiecia zadawania 10 V/10 mA dla potencjometru wejécia
analogowego, doktadnos¢é +2 %.

5 Al 2 Kanat wejscia analogowego 2, programowalny.

Nastawy fabryczne: 0 - 10 V (R; = 190 kQ) (S1:2:U)
0-20 mA (R; = 500 Q) (S1:2:I)
Rozdzielczo$¢ 0.1 % doktadnosé +1 %.

6 AGND Masa dla obwodu wejscia analogowego (przytaczona wewnetrznie do
uziemienia ramy wsporczej poprzez rezystancje 1 MQ..)

7 AO Wyjscie analogowe, programowalne.

Nastawy fabryczne: 0-20 mA (obcigzenie < 500 Q) <=>0-50 Hz
Doktadnosé¢: zwykle + 3% .

8 AGND Masa dla sygnatéw powrotnych DI.

9 12V Wyjscie napiecia pomocniczego 12 V DC / 100 mA (zadawanie do AGND).
Zabezpieczone od zwaré.

10 | DCOM Masa wejscia cyfrowego. Aby uaktywni¢ wejécie cyfrowe, musi by¢ +12 V
(lub -12 V) pomiedzy tym wejéciem a DCOM. Napiecie 12 V moze by¢
zapewniane przez przemiennik ACS 140 (X1:9) tak jak to ma miejsce na
przedstawionych przyktadowych potaczeniach (patrz rozdziat L) albo przez
Zrodto zewngtrzne 12-24 V (maks. 28 V) o dowolnej polaryzacji.

Konfiguracja DI Makro “Fabryczne” (0) Makro “Fabryczne” (1)

11 |DI1 Start. Uaktywni¢ aby rozpocza¢ Start. Jezeli jest uaktywnione DI 2
prace. Silnik rozpedzi sie do chwilowa aktywacja DI 1 spowoduje
czestotliwosci zadawania. Rozlaczy¢ | rozpoczecie pracy przemiennika
aby zatrzymaé. Silnik zatrzyma sie po | ACS 140.
wybiegu.

12 |DI2 Do tytu. Uaktywni¢ aby zmieni¢ Stop. Chwilowa de-aktywacja
kierunek obrotéw na “do tytu”. zawsze powoduje zatrzymanie pracy

przemiennika ACS 140.

13 |DI3 Praca krokowa. Uaktywni¢ aby Do tytu . Uaktywni¢ aby zmieni¢
ustawi¢ czestotliwos¢ wyjsciowa kierunek obrotéw na “do tytu”.
réwna czestotliwosci krokowej
(fabrycznie: 5 Hz).

14 | DI 4 Musi by¢ de-aktywowane. Musi by¢ aktywowane.

15 | DI5 Wyb6r czasu rampy przyspieszania / hamowania (w zakresie 5 s/ 60 s).
uaktywni¢ aby ustawi¢ czasy ramp 60 s .

16 | DO 1A Wyjscie przekaznikowe 1, programowalne (fabrycznie przekaznik btedu).

7 |Do1B Btad: DO 1A oraz DO 1B nie przytaczone.

12-250VAC/30VDC,10mA-2 A

18 | DO 2A Wyjscie przekaznikowe 2, programowalne (fabrycznie: bieg).

Bieg: DO 1A oraz DO 1B przytaczone.
19 | DO2B 12- 250 V AC/30 V DC, 10 mA - 2 A
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Impedancja wejscia cyfrowego:1.5 kQ.
Stosowaé przew6d wielodrutowy 0.5-1.5 mm? .
Uwaga! Stan wejcia cyfrowe%q DI 4 jest odczytywany tylko przy zatgczaniu
zasilania (Makro “Fabryczne” 0 1).

Uwaga! Dla celéw zabezpieczenia od awarii przekaznik bledu sygnalizuje
“btad” kiedy wylaczy sie zasilanie przemiennika ACS 140 .

Uwaga! Przylgcza 3, 6 oraz 8 majg ten sam potencjat.

L Przykitady potaczen

Konfiguracja DI
M. “Fabryczne” (0)
Przylaczone NPN

Konfiguracja DI
M. “Fabryczne” (1)
Przylaczone PNP

Do tylu

ACS 140

SCR

Al'l

AGND

0V

El 2

Al 2

AGND

AO

Ol N[O|O|R|W [N~

AGND

start/ ) [ |

Krok.

DCOM

11

DI 1

Do tylu | Stop

12

DI 2

13

DI 3

14

DI 4

DI 5

16

DO 1A

17

DO 1B

18

DO 2A

19

DO 2B

BN

ACS 140

1-10 kQ

SCR

S1:1:U

Al 1l

AGND

S1:2:

i
i

0V

Al 2

AGND

AO

AGND

-

o|o[N[o] g s[wN]-

12V

)

10

DCOM

Stop E LStarf #\;L

11

DI 1

12

DI 2

13

DI 3

14

Dl 4

15

DI 5

16

DO 1A

17

DO 1B

18

DO 2A

BEN

19

DO 2B
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Zadawanie czestotliwosci ze zrédta pradowego

ACS 140

SCR =
AT sual |
AGND -9- o |
AGN S TS

0.20mA [ T

SCR

Al2
AGND

OB WINfF

M Zaktadanie ostony

Nie zatgczaé zasilania zanim nie zatozy sie na powrét ostony przemiennika.

N Zalaczenie zasilania

Kiedy przemiennik ACS 140 jest zasilany, zapala si¢ zielona dioda
sygnalizacyjna LED..

O Funcje zabezpieczeniowe

Przemiennik ACS 140 posiada nastepujace funkcje zabezpieczeniowe:

« Zabezpieczenie nadpradowe « Zabezpieczenie od zwaré¢ zaciskow

« Zabezpieczenie przepigciowe We / Wy.

« Zabezpieczenie podnapigciowe « Zabezpieczenie od diugotrwatego

« Zabezpieczenie temperaturowe (od przeciazenia pradowego 110 %
przegrzania). « Zabezpieczenie od krétkotrwatego

« Zabezpieczenie od zwarcia przeciazenia pradowego (prad
doziemnego na wyjsciu. graniczny) 150 %

« Zabezpieczenie od zwarcia na wyjéciu. * Zabezpieczenie od przecigzenia

« Zabezpieczenie od zaniku fazy na silnika (patrz rozdziat P)
wejsciu (3~) « Zabezpieczenie od utyku.

« Zabezpieczenie od krétkotrwalych
przerw w zasilaniu (do (500 ms)

Przemiennik ACS 140 posiada nastepujace wskazniki alarmu i bledu LED
(lokalizacja wskaznikéw LED alarmowych i btedu patrz rozdziat G).

Jezeli jest przytaczony panel sterowania ACS 100 -PAN , patrz rozdziat
“Diagnostyka”. .

Czerwona LED: zgaszona . .
9 Warunki pracy nienormalne

Zielona LED: migajaca
Nienormalne warunki pracy: Mozliwe przyczyny:
¢ Przemiennik ACS 140 nie moze w « Rampa przyspieszania lub hamowania
petni realizowaé polecen sterowania. jest zbyt krotka w stosunku do
« Dioda miga przez 15 sekund. wymagan jezeli chodzi o moment
obciazenia.
* Woystagpita krétka przerwa w zasilaniu.
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Czerwona LED: zapalona

Zielona LED: zapalona s
Dziatania: Mozliwe przyczyny:
« Poda¢ sygnat stop w celu resetowania |+ Przej$ciowe przetezenie.
bledu. * Przepigcie lub zbyt niskie napigcie.

« Poda¢ sygnat start w celu resetowania
napedu.

Uwaga:

Jezeli naped nie zastartuje, nalezy
sprawdzi¢ czy napiecie wejsciowe jest w
wymaganym zakresie.

« Zbyt wysoka temperatura.

Sprawdzi¢:

« Zasilanie pod katem zaniku fazy lub
zakiocen.

« Naped pod katem mechanicznych

przyczyn powodujacych przetezenie.

* Czysto$¢ radiatora

Czerwona LED: miga
Zielona LED: zapalona

Btad

Dziatania:

* Wylaczyé¢ zasilanie.

« Zaczeka¢ az diody LED zgasng.

« Ponownie zatgczy¢ zasilanie.
Ostroznie! Powyzsze dziatania moga
spowodowaé natychmiastowy

start napedu.

Mozliwa przyczyna:
« Zwarcie doziemne na wyjsciu.
« Zwarcie.

Sprawdzi¢:
« lIzolacje w obwodzie silnika.

Uwaga! Zawsze gdy przemiennik ACS 140 wykryje warunki zwarciowe,
zostaje uaktywniony przekaznik btedu. Silnik zatrzymuje sie i ACS 140
bedzie czekat na zresetowanie. Jezeli blad nie ustepuje i nie zostata
zidentyfikowana zadna zewnetrzna przyczyna tego btedu, nalezy
skontaktowac sie z dostawcg przemiennika ACS 140.

P Zabezpieczenie przecigzeniowe silnika

Jezeli prad silnika |,,; przekracza przez diuzszy czas znamionowy prad
silnika I,o, (parametr 9906) , ACS 140 automatycznie chroni silnik od
przegrzania przez wyzwolenie odpowiedniego zabezpieczenia.

Czas wyzwolenia zalezy od wielkosci wystepujgcego przecigzenia (stosunek
lout/ Inom): 0d czestotliwosci wyjéciowej oraz od czestotliwosci znamionowe;j

fnom- Podane czasy odnosza sie do “startu zimnego”.

Przemiennik ACS 140 zapewnia ochrone przeciazeniowg zgodnie z
przepisami National Electric Code (USA). Fabryczne ustawienie

termicznego zabezpieczenia silnika jest ON (wlgczone). Wiecej informaciji

patrz Grupa 30, “Funkcje bledu’ na stronie 64.
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| | .
out/ Inom Czas wyzwolenia zabezp.

180s 300 s

15

_— 600's

(o]

1.0
0.5
0 ' » Czestotliwosé wyj.

0 35 Hz

Q Obciagzalno$é przemiennika ACS 140

W przypadku przecigzenia na wyjsciu, nastapi wyzwolenie zabezpieczenia
przemienika ACS 140..

IOUI

Cykl pracy=t/T

T< 10 min

Czas

Temp. otoczenia,

— O,mp jest maks. 40 °C.
14 Temp. 50 °C jest
dopuszczalna,

jezeli |, jest obnizone
1.2 do 80 % wartosci
znamionowe;.

15

1.3

1.1

1.0

01 02 03 04 05 Cykl pracy
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R Szeregi typu i dane techniczne

Standardowy szereg 200 V
Moc znam. silnika Py kw 0.12 0.18 0.25 0.37 0.55
Wejscie 1-fazowe ACS141- K18-1 K25-1 K37-1 K75-1 1K1-1
Wejscie 3-fazowe ACS143- - - - K75-1 | 1K1-1
Rozmiar obudowy A
Dane znamionowe
(patrz H, P) Jednostka
Napiecie wejscioweU; \ 200 V-240 V +10 % 50/60 Hz
(ACS 141: 1~, ACS 143: 3~)
Prad wyjsciowy ciagly I, (4 kHz) A 1.0 1.4 1.7 2.2 3.0
Prad wyjsciowy ciagly I, (8 kHz) A 0.9 1.3 15 2.0 2.7
Prad wyjéciowy ciagly I, (16 kHz) A 0.8 1.1 1.3 1.7 2.3
Prad wyjsciowy maksymalny Iy nax | A 15 2.1 2.6 3.3 4.5
(4 kHz)
Prad wyjsciowy maksymalny Iy nax | A 1.4 2.0 2.3 3.0 4.1
(8 kHz)
Prad wyjsciowy maksymalny Iy nax | A 1.1 15 1.9 2.4 3.3
(16 kHz)
Napiecie wyjsciowe U, \ 0-U; 3~
Prad wejsciowy |; 1-fazowy A 2.7 4.4 5.4 6.9 9.0
Prad wejsciowy |; 3-fazowy A - - - 3.2 4.2
Czestotliwosé przelaczania kHz 4 (Standardowa)
8 (Dla niskiego poziomu hatasu*)
16 (Dla pracy cichej**)
Graniczne parametry (Patrz P)
zabezpieczeh
Przetezenie (w. szczytowa) A 3.2 | 4.5 | 5.5 | 7.1 | 9.7
Przepiecie:
W. graniczna wyzwolenia zab. vDC 420 (odpowiada wejsciu 295 V')
Zbyt niskie napiecie:
W. graniczna wyzwolenia zab. vDC 200 (odpowiada wejsciu 142 V')
Zbyt wysoka temperatura °C 90 (radiator)
Maks. rozmiary przewodéw
Maks. dop. dtugos¢ kabla silnika m 50 | 50 | 50 | 75 | 75
Przytacza zasilania mm? 4 x rdzen pojedynczy / moment obr. 0.8 Nm
Przytacza sterowania mm? 0.5- 1.5 (AWG22...AWG16) / moment obr.
0.4 Nm
Bezp. sieciowy 1-fazowy *** A 6 6 10 10 10
ACS141-
Bezp. sieciowy 3-fazowy *** A - - - 6 6
ACS143-
Straty mocy
Obwod zasilania w 7 10 12 13 19
Obwod sterowania w 8 10 12 14 16

* Nalezy obnizy¢ dopuszczalng temperaturg otoczenia do 30 °C lub obnizyé moc
znamionowa Py, i prad I, do 90 % (patrz |, (8 kHz)).
** Nalezy obnizy¢ dopuszczalng temperature otoczenia do 30 °C i obnizyé moc
znamionowa Py oraz prad |, do 75 % (patrz |, (16 kHz)).
** Typ bezpiecznika: UL klasa CC lub T. Dla instalacji innych niz UL :IEC269 gG.

Nalezy zastosowa¢ kabel zasilania o dopuszczalnej temperaturze pracy 60 °C (75 °C
jezeli temperatura otoczenia Ty, jest 45 °C).
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Standardowy szereg 200 V

Moc znam. silnika Py kw 0.75 11 15 2.2
Wejscie 1-fazowe ACS141- 1K6-1 2K1-1 2K7-1 4K1-1
Wejscie 3-fazowe ACS143- 1K6-1 2K1-1 2K7-1 4K1-1
Rozmiar obudowy B C D
Dane znamionowe
(patrz H, P) Jednostka
Napiecie wejsciowe Uy \ 200 V-240 V +10 % 50/60 Hz

(ACS 141: 1~, ACS 143: 3~)
Prad wyjsciowy ciagly I, A 4.3 5.9 7.0 9.0
(4 kHz)
Prad wyjsciowy ciagly I, A 3.9 53 6.3 8.1
(8 kHz)
Prad wyjsciowy ciagly I, A 3.2 4.4 53 6.8
(16 kHz)
Prad wyjsciowy maksymalny A 6.5 8.9 10.5 13.5
Iy max (4 kHz)
Prad wyj$ciowy maksymalny A 59 8.0 9.5 12.2
I max (8 kHz)
Prad wyjsciowy maksymalny A 4.7 6.5 7.7 9.9
15 max (16 kHz)
Napiecie wyjsciowe U, \ 0-U; 3~
Prad wejsciowy | 1~ A 10.8 14.8 18.2 22.0
Prad wejsciowy |; 3~ A 53 7.2 8.9 12.0
Czestotliwosé przelaczania kHz 4 (Standardowa)

8 (Dla niskiego poziomu hatasu*)
16 (Dla pracy cichej**)

Graniczne parametry (Patrz P)
zabezpieczeh
Przetezenie A 13.8 19.0 23.5 34.5
(wartos¢ szczytowa
Przepiecie:
W. graniczna wyzwolenia zab. |V DC 420 (odpowiada wejsciu 295 V)
Zbyt niskie napiecie:
W. graniczna wyzwolenia zab. |V DC 200 (odpowiada wejsciu 142 V)
Zbyt wysoka temperatura °C 90 95
(radiator) (radiator)

Maks. rozmiary przewodéw

Maksymalna dopuszczalna m 75 75 75 75
dtugos¢ kabla silnika

Przytacza zasilania mm 4 x rdzen pojedynczy / moment obr. 0.8 Nm
Przytacza sterowania mm? 0.5- 1.5 (AWG22...AWG16) / moment obr. 0.4 Nm
Bezp. sieciowy 1-fazowy ***, A 16 16 20 25
ACS141-

Bezp. sieciowy 3-fazowy ***, A 6 10 10 16
ACS143-

Straty mocy

Obwod zasilania w 27 39 48 70

Obwod sterowania w 17 18 19 20

* Nalezy obnizy¢ dopuszczalng temperaturg otoczenia do 30 °C lub obnizyé moc
znamionowg Py i prad I, do 90 % (patrz I, (8 kHz)).

** Nalezy obnizy¢ dopuszczalng temperature otoczenia do 30 °C i obnizyé moc
znamionowg Py oraz prad |, do 75 % (patrz I, (16 kHz)).

** Typ bezpiecznika: UL klasa CC lub T. Dla instalacji innych niz UL :IEC269 gG.
Nalezy zastosowa¢ kabel zasilania o dopuszczalnej temperaturze pracy 60 °C (75 °C
jezeli temperatura otoczenia Ty, jest 45 °C).
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Standardowy szereg 400 V
Moc znam. silnika Py | kKW 037 [055 |0.75 11 15 2.2
Wejscie 3-fazowet ACS143- K75-3 1K1-3 | 1K6-3 [ 2K1-3 2K7-3 4K1-3
Rozmiar obudowy A B C D
Dane znamionowe
(patrz H, P) Jednostka
Napiecie wejsciowe U; | V 380V - 480V +10 % 50/60 Hz

(ACS 143: 3~)
Prad wyj$ciowy ciagly A 1.2 1.7 20 2.8 3.6 4.9
I, (4 kHz)
Prad wyj$ciowy ciagly A 11 15 1.8 25 3.2 4.4
I, (8 kHz)
Prad wyj$ciowy ciagly A 0.9 0.9 1.5 15 2.7 3.7
I, (16 kHz)
Prad wyj$ciowy maksy- | A 1.8 2.6 3.0 4.2 5.4 7.4
malny I, nax (4 kHz)
Prad wyj$ciowy maksy- | A 1.7 2.3 2.7 3.8 4.8 6.6
malny I nax (8 kHz)
Prad wyj$ciowy maksy- | A 1.3 1.9 2.2 3.1 4.0 5.4
malny I, nax (16 kHz)
Napiecie wyjsciowe U, | V 0-U;
Prad wejsciowy I 3~ | A 2.0 | 2.8 | 36 | 4.8 | 5.8 | 7.9
Czestotliwosé kHz 4 (Standardowa)
przelaczania 8 (Dla niskiego poziomu hatasu*)

16 (Dla pracy cichej**)
Graniczne parametry | (Patrz P)
zabezpieczeh
Przetezenie A 4.2 5.6 6.6 9.2 11.9 16.3
(warto$¢ szczytowa)
Przepiecie:
W. graniczna wyzwole- |V DC 842 (odpowiada wejsciu 595 V')
nia zabezpieczenia
Zbyt niskie napiecie:
W. graniczna wyzwole- |V DC 333 (odpowiada wejsciu 247 V')
nia zabezpieczenia
Zbyt wysoka °C 920 95
temperatura (radiator) (radiator)
Maks. rozmiary prze-
wodow
Maksymalna dop. m 30 50 75 75 75 75
dtugos¢ kabla silnika
Przytacza zasilania mm? 4 x rdzen pojedynczy / moment obr. 0.8 Nm
Przytacza sterowania mm? 0.5- 1.5 (AWG22...AWG16) / moment obr. 0.4 Nm
Bezpiecznik sieciowy 3- | A 6 6 6 6 10 10
fazowy *** ACS143-
Straty mocy
Obwaéd zasilania w 14 20 27 39 48 70
Obwod sterowania w 14 16 17 18 19 20

* Nalezy obnizy¢ dopuszczalng temperaturg otoczenia do 30 °C lub obnizyé moc
znamionowg Py i prad I, do 90 % (patrz I, (8 kHz)).
** Nalezy obnizy¢ dopuszczalng temperature otoczenia do 30 °C i obnizyé moc
znamionowa Py oraz prad |, do 75 % (patrz I, (16 kHz)).
** Typ bezpiecznika: UL klasa CC lub T. Dla instalacji innych niz UL :IEC269 gG.

Nalezy zastosowa¢ kabel zasilania o dopuszczalnej temperaturze pracy 60 °C (75 °C
jezeli temperatura otoczenia Ty, jest 45 °C).
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Szereg 200 V bez radiatora

Moc znam. silnika Py | KW 012 |018 [025 |0.37 0.55 0.75
Wejscie 1-fazowe ACS141- | 181 |H25-1 [H37-1 |H75-1 |1H1-1 |1H6-1
Rozmiar obudowy H
Dane znamionowe
(patrz H, P) Jednostka
Napiecie wejsciowe U; |V 200 V-240 V +10 % 50/60 Hz

(ACS 141: 1~)
Prad wyjsciowy ciagty I, [ A 1.0 1.4 1.7 2.2 3.0 4.3
(4 kHz)
Prad wyjsciowy ciagty I, [ A 0.9 13 1.5 2.0 2.7 3.9
(8 kHz)
Prad wyjsciowy ciagty I, | A 0.8 1.1 1.3 1.7 2.3 3.2
(16 kHz)
Prad wyj$ciowy maksy- | A 15 2.1 2.6 3.3 4.5 6.5
malny I, nax (4 kHz)
Prad wyj$ciowy maksy- | A 1.4 2.0 23 3.0 4.1 5.9
malny I, nax (8 kHz)
Prad wyj$ciowy maksy- | A 1.1 15 19 2.4 3.3 4.7
malny I, nax(16 kHz)
Napiecie wyjsciowe U, |V 0-U;3~
Prad wejéciowy 1; 1~ | A 2.7 | 4.4 | 5.4 | 6.9 | 9.0 | 108
Czestotliwosé kHz 4 (Standardowa)
przelaczania 8 (Dla niskiego poziomu hatasu*)

16 (Dla pracy cichej**)

Graniczne parametry | (Patrz P)
zabezpieczeh

Przetezenie (w. szczy- | A 3.2 4.5 55 7.1 9.7 13.8
towa)

Przepiecie:

Warto$¢ graniczna wyz- | V DC 420 (odpowiada wejéciu 295 V')

wolenia zabezpieczenia

Zbyt niskie napiecie:
Warto$¢ graniczna wyz- | V DC 200 (odpowiada wejsciu 142 V')
wolenia zabezpieczenia

Zbyt wysoka °C 90 (radiator)

temperatura

Maks. rozmiary prze-

wodow

Maksymalna dop. m 50 50 50 75 75 75

dtugos¢ kabla silnika

Przytacza zasilania mm 4 x rdzen pojedynczy / moment obr. 0.8 N
Przytacza sterowania mm? 0.5- 1.5 (AWG22...AWG16) / moment obr. 0.4 Nm
Bezpiecznik sieciowy A 6 6 10 10 10 16

1-fazowy ***, ACS141-

Straty mocy

Obwod zasilania w 7 10 12 13 19 27

Obwod sterowania w 8 10 12 14 16 17

*Nalezy obnizy¢ dopuszczalng temperature otoczenia do 30 °C lub obnizyé moc
znamionowg Py i prad I, do 90 % (patrz I, (8 kHz)).

** Nalezy obnizy¢ dopuszczalng temperature otoczenia do 30 °C i obnizyé moc
znamionowg Py oraz prad |, do 75 % (patrz I, (16 kHz)).

** Typ bezpiecznika: UL klasa CC lub T. Dla instalacji innych niz UL :IEC269 gG.
Nalezy zastosowaé kabel zasilania o dopuszczalnej temperaturze pracy 60 °C (75 °C
jezeli temperatura otoczenia Ty, jest 45 °C).
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Szereg 400 V bez radiatora

Moc znam. silnika Py | kKW 0.37 0.55 0.75 11
Wejscie 3-fazowe ACS143- H75-3 1H1-3 1H6-3 2H1-3
Rozmiar obudowy H
Dane znamionowe
(patrz H, P) Jednostki
Napiecie wejsciowe U; |V 380V - 480V +10 % 50/60 Hz

(ACS 143: 3~)
Prad wyjsciowy ciagty I, [ A 1.2 1.7 2.0 2.8
(4 kHz)
Prad wyjsciowy ciagty I, [ A 1.1 15 1.8 25
(8 kHz)
Prad wyjsciowy ciagty I, | A 0.9 0.9 15 15
(16 kHz)
Prad wyj$ciowy maksy- | A 1.8 2.6 3.0 4.2
malny I, nax (4 kHz)
Prad wyj$ciowy maksy- | A 1.7 2.3 2.7 3.8
malny I, nax (8 kHz)
Prad wyj$ciowy maksy- | A 1.3 1.9 2.2 3.1
malny I, nax(16 kHz)
Napiecie wyjsciowe U, |V 0-U;
Prad wejsciowy |; 3~ A 2.0 2.8 3.6 4.8
Czestotliwosé kHz 4 (Standardowa)
przelaczania 8 (Dla niskiego poziomu hatasu*)

16 (Dla pracy cichej**)

Graniczne parametry | (See P)
zabezpieczeh

Przetezenie (w. szczy- | A 4.2 5.6 6.6 9.2
towa)

Przepiecie:

Warto$¢ graniczna wyz- | V DC 842 (odpowiada wejsciu 595 V')

wolenia zabezpieczenia

Zbyt niskie napiecie:

Warto$¢ graniczna wyz- | V DC 333 (odpowiada wejsciu 247 V')

wolenia zabezpieczenia

Zbyt wysoka °C 920 95
temperatura (radiator) (radiator)
Maks. rozmiary prze-

wodow

Maksymalna dop. m 30 50 75 75

dtugos¢ kabla silnika

Przytacza zasilania mm 4 x rdzen pojedynczy / moment obr. 0.8 Nm
Przytacza sterowania mm? 0.5- 1.5 (AWG22...AWG16) / moment obr. 0.4 Nm
Bezpiecznik sieciowy A 6 6 6 6

1-fazowy ***, ACS141-

Straty mocy

Obwod zasilania w 14 20 27 39

Obwod sterowania w 14 16 17 18

*Nalezy obnizy¢ dopuszczalng temperature otoczenia do 30 °C lub obnizyé moc
znamionowg Py i prad I, do 90 % (patrz I, (8 kHz)).

** Nalezy obnizy¢ dopuszczalng temperature otoczenia do 30 °C i obnizyé moc
znamionowg Py oraz prad |, do 75 % (patrz I, (16 kHz)).

** Typ bezpiecznika: UL klasa CC lub T. Dla instalacji innych niz UL :IEC269 gG.
Nalezy zastosowaé kabel zasilania o dopuszczalnej temperaturze pracy 60 °C (75 °C
jezeli temperatura otoczenia Ty, jest 45 °C).
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S Zgodno$é produktu z normami

Oznaczenie “CE”

Przemiennik czestotliwosci ACS 140 spetnia wymagania nastgpujacych
dyrektyw europejskich :

» Dyrektywa dotyczaca urzgdzen niskonapigciowych (Low Voltage
Directive) 73/23/EEC ze zmianami i uzupetieniami.

» Dyrektywa o kompatybilnosci elektromagnetycznej (EMC Directive)
89/336/EEC ze zmianami i uzupetnieniami.

Deklaracje zwigzane z powyzszymi dyrektywami oraz lista gtéwnych norm
sg dostepne na zyczenie.

AUwaga! Patrz rozdziat “Instrukcje EMC dla ACS 140".

Przemiennik czestotliwo$ci oraz dopasowany do niego modut napedu
(Complete Drive Module = CDM) albo podstawowy modut napedu (Basic
Drive Module = BDM), jak zdefiniowane w normie IEC 61800-2, nie sg
uznawane za “urzadzenia zabezpieczeniowe”, w sensie w jakim urzgdzenia
te sg zdefiniowane w dyrektywie dotyczacej maszyn (Machinery Directive)
oraz powigzanych z nig zharmonizowanych normach.

CDM/BDM/przemiennik czestotliwo$ci moze byé uznawany za urzadzenie
zabezpieczeniowe jezeli pewne funkcje CDM/BDM/przemiennika
czestotliwosci spetniajg wymagania okreslonych norm bezpieczenstwa.
Okreslone funkcje CDM/BDM/przemiennika czestotliwosci i odpowiadajace
im normy bezpieczenstwa sg wymienione w dokumentacji urzadzenia.

Oznaczenia “UL", “ULc” oraz “C-Tick”

Rozmiar ramy UL ULc C-Tick

ACS 140 A oczekuje na oczekuje na oczekuje na
zatwierdzenie | zatwierdzenie | zatwierdzenie

ACS 140 B oczekuje na oczekuje na oczekuje na
zatwierdzenie | zatwierdzenie | zatwierdzenie

ACS 140 C oczekuje na oczekuje na oczekuje na
zatwierdzenie | zatwierdzenie | zatwierdzenie

ACS 140 D oczekuje na oczekuje na oczekuje na
zatwierdzenie | zatwierdzenie | zatwierdzenie

ACS 140 H oczekuje na oczekuje na oczekuje na
zatwierdzenie | zatwierdzenie | zatwierdzenie

Przemiennik czestotliwo$ci ACS 140 jest zaprojektowany dla stosowania w
obwodach zdolnych do zasilania pradem nie wyzszym niz 65 KA.

T Informacje n/t utylizacji i ochrony $rodowiska

Przemiennik czestotliwo$ci ACS 140 zawiera warto$ciowe surowce ktére w
przypadku jego wytaczenia z eksploatacji powinny podlegaé¢ recyklingowi,
pozwalajgc w ten sposéb na zaoszczedzenie / odzysk energii i surowcow
naturalnych. Bardziej szczeg6towe instrukcje co do utylizacji przemiennika
po zakonczeniu jego uzytkowania mozna uzyskaé w firmach ABB
zajmujgcych sie sprzedazg i serwisowaniem tych przemiennikéw.

20



U Akcesoriai wyposazenie dodatkowe

PEC-98-0008
Zestaw przedtuzenia kabla do stosowania z przemiennikiem
ACS 100/ ACS 140 / ACS 400.

ACS 100/140-IFxx-, ACS 100-FLT-, ACS 140-FLT-
Filtry wejéciowe zaktécen czestotliwosci radiowej (Radio Frequency
Interference = RFI).

ACS-CHK-
Dtawiki wejéciowe / wyjéciowe.

ACS-BRK-
Zespoty hamowania.

ACS-BRC-
Czopery hamowania.

RS485/232 Adapter

Przemiennik ACS 140 jest obstugiwany przez oprogramowanie
DriveWare.
Nalezy skontaktowaé sie z dostawca.
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Programowanie

Panel sterowania

Panel sterowania moze by¢ podiaczony i odtgczony od przemiennika
czestotliwosci w dowolnej chwili. Panel moze by¢ stosowany do kopiowania
parametréw do innych ACS 140 z tym samym oprogramowaniem (parametr
3301).

Tryb sterowania Jednostki
miary

Wskaznik

aktywnego biedu

o _ Kierunek

Tryby wyswietlania obrotéw watu
Klawisz

START/STOP MENU

Klawisz “Do tytu” — Klawisz
ENTER

Klawisze przewijania

Tryby sterowania

Za pierwszym razem gdy naped jest zasilany, jest on sterowany poprzez
zacisk X1 (sterowanie zdalne, REM). Przemiennik ACS 100 jest sterowany z
panela sterowania jezeli naped jest w trybie sterowania lokalnego (LOC).

Dokona¢ przetgczenia do trybu sterowania lokalnego (LOC) jednocze$nie
wciskajgc i przytrzymujac wcisniete klawisze MENU oraz ENTER, az na
wys$wietlaczu pojawi sie najpierw komunikat Loc a potem komunikat LCr:

o Jesli przyciski zostang zwolnione w momencie kiedy wyswietla sie Loc,
czestotliwo$¢ zadawana z panela przyjmowana jest jako biezace
zadawanie zewnetrzne i naped zostaje zatrzymany.

* Kiedy wyswietla sie LCr, biezacy stan bieg/stop oraz zadawanie
czestotliwosci kopiowane sg z wejsé/wyjs¢ uzytkownika.

Uruchomienie i zatrzymanie napedu wykonuje sie poprzez nacisniecie
przycisku START/STOP.

Zmiana kierunku watu wykonywana jest poprzez nacisnigcie przycisku
REVERSE.

Powr6t do zdalnego sterowania (REM) nastepuje po jednoczesnym
nacisnieciu i przytrzymaniu przyciskéw MENU i ENTER do momentu kiedy
wys$wietli sie rE.
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Kierunek obrotéw watu

Podswietlony przycisk FWD / REV (Do
przodu/Do tytu)

Kierunek obrotu watu jest (Do przodu/Do
tytu)

Naped pracuje i jest w punkcie ustalonym.

Przycisk FWD / REV (Do przodu/Do tytu)
miga szybko.

Naped przyspiesza / zwalnia..

Przycisk FWD / REV (Do przodu/Do tytu)

Naped jest zatrzymany.

miga powoli,

Wys$wietlacz

Kiedy panel sterowania jest zasilany, na jego wyswietlaczu jest pokazywana
aktualna warto$¢ czestotliwosci wyjsciowej przemiennika. Kiedy zostanie
wcisniety i przytrzymany przycisk MENU, wyswietlacz panela sterowania
wraca do strony OUTPUT.

Do przefaczania pomiedzy wyswietlaniem czestotliwosci wyjsciowej a
wys$wietlaniem pradu wyjsciowego stuzg przyciski UP oraz DOWN.

Aby przestawi¢ czestotliwosé wyjsciowa na sterowanie lokalne (LOC),
nacisnij ENTER. Poprzez nacisnigcie przyciskébw UP/DOWN nastepuje
natychmiastowa zmiana wartosci czestotliwosci. Wcisngé powtérnie ENTER

aby powrécié do strony OUTPUT..
37,0
=] Hz

e =0
@)

Loc

-
11 Hz

:
@
oy

OUTPUT

OUTPUT =

Struktura Menu

ACS 140 posiada duza ilo$é parametréw. Sposrdd nich, tylko tak zwane
parametry podstawowe sg poczatkowo widoczne. Funkcja menu “-LG-"
stuzy do podgladu petnego zbioru parametréw..

Wy$wietlacz -wyjécie Grupy parametrow Parametry
-o¢ [ e Il ez
OUTPUT _‘ iy @ - ':

Lo Ly

g e ] i Y o | '

Ustawienie warto $ci parametréw

Nacisngé ENTER aby wejs¢ w tryb podgladu wartosci danego parametru.
Aby ustawi¢ nowg warto$¢ parametru wcisnaé i przytrzymaé ENTER az na

24



wyswietlaczu pojawi si¢ komunikat SET (ustawione).. .

I ‘| ENTER } ¢
ccld o
PAR B=i

Resetowanie
/

Zachowanie

ENTER

Uwaga! Komunikat SET miga, jezeli warto$¢ parametru jest w trakcie
zmieniania. Komunikat SET nie jest wyswietlany jezeli wartos¢ danego
parametru nie moze by¢ zmieniana.

Uwaga! Aby zobaczyé wartos¢ fabryczng danego parametru nalezy wcisnaé
jednoczesnie przyciski UP oraz DOWN.

Funkcje Menu

Nalezy przewijaé grupy parametréw w celu znalezienia poszukiwanej funkcji
menu. Po znalezieniu szukanej funkcji wcisna¢ i przytrzymaé ENTER az
wys$wietlacz “mrugnie” i uruchomi dang funkcje.

Uwaga! Kopiowanie parametréw nie wpltywa na wszystkie parametry.
Parametrami wytaczonymi (tzn. takimi ktére nie podlegajg kopiowaniu) sa:
9905 MOTOR NOMINAL VOLTAGE, 9906 MOTOR NOMINAL CURRENT, 9907 MOTOR
NOMINAL FREQUENCY, 9908 MOTOR NOMINAL SPEED, 5201 STATION IDENT. Patrz
“Kompletna Lista Parametréw ACS 140" , gdzie przedstawiono opis tych
parametrow.

Kopiowanie parametréw z panela do nap edu (przesytanie)

Naci$nij & trzymaj

-diL -

MENU

Uwaga! Naped musi by¢ zatrzymany i znajdowaé sie w trybie sterowania
lokalnego. Parametr 1602 PARAMETER LOCK musi by¢ ustawiony na 1
(OTWARTY).

Kopiowanie parametréw z nap edu do panela (nagrywanie)

Naci$nij & trzymaj

Ll -

MENU

Uwaga! Naped musi by¢ zatrzymany i znajdowaé sie w trybie sterowania
lokalnego. Parametr 1602 PARAMETER LOCK musi by¢ ustawiony na 1
(OTWARTY).
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Wybér pomi edzy podstawowym a petnym menu

“Luz

MENY

Widoczne jesli
cate menu jest aktywne

Uwaga! Wybor petnego menu pozostaje po wytgczeniu zasilania.

Strony diagnostyczne

Kiedy czerwona dioda LED ACS 140 swieci sie w spos6b ciagty lub miga,
oznacza to ze jest aktywny btad. Na wyswietlaczu panela sterowania miga
odpowiedni komunikat btedu.

Kiedy miga zielona dioda LED ACS 140, oznacza to ze jest aktywny alarm.
Na wyswietlaczu panela sterowania miga odpowiedni komunikat alarmu.
Alarmy 1-7 sg spowodowane nieprawidtowym uzyciem przyciskéw panela
sterowania i sygnalizacyjna zielona dioda LED nie sygnalizuje ich miganiem.

Komunikaty alarmu i btedu znikajg z wyswietlacza panela sterowania kiedy
zostanie wcisniety przycisk MENU, ENTER albo jeden z przyciskéw strzatek
UP lub DOWN . Komunikat ten pojawi sie ponownie po kilku sekundach jezeli
w tym czasie zaden przycisk klawiatury nie zostanie wcisniety i alarm lub btad
sg nadal aktywne.

-
(|
o
I- —
o

Kod bedu Kod alarmu

Pelna liste alarméw i bledéw podano w rozdziale “Diagnostyka”.

Resetowanie nap edu z panela sterowania

Kiedy czerwona dioda LED przemiennika ACS 140 swieci w sposéb ciggty
lub miga, oznacza to ze jest aktywny biad.
Aby zresetowaé btad nalezy wcisna¢ przycisk START/STOP .

Ostrze zenie! Zresetowanie bledu moze spowodowaé uruchomienie napedu,
jezeli jest on w zdalnym trybie sterowania .

Aby zresetowaé btad gdy czerwona dioda LED miga, nalezy na chwile
odtgczy¢ zasilanie.

Ostrze zenie! Ponowne zalgczenie zasilania moze spowodowaé
natychmiastowe uruchomienie napedu.

Na wyswietlaczu panela sterowania miga odpowiedni kod btedu (patrz
rozdziat “Diagnostyka”) az do momentu gdy btad ten zostanie zresetowany
albo gdy wyswietlacz zostanie “wyczyszczony”.

Mozna wyczysci¢ wyswietlacz bez resetowania btedu przez wcisniecie
dowolnego klawisza panela sterowania. Na wyswietlaczu ciggle jednak
bedzie widoczne stowo FAULT (biad).

Uwaga! Jezeli po “wyczyszczeniu” wyswietlacza w ciggu 15 sekund nie
zostanie wcisniety Zaden klawisz a btgd jest nadal aktywny, na wyswietlaczu
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ponownie pojawi sie kod aktywnego btedu.

Po chwilowym zaniku zasilania i jego przywr6ceniu naped bedzie w tym
samym trybie sterowania (LOC lub REM) w jakim byt przed chwilowym
zanikiem zasilania.
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Parametry podstawowe ACS 140

ACS 140 posiada duzg ilo$é parametrow. Sposrod nich, tylko tak zwane
parametry podstawowe sg poczgtkowo widoczne.

Ustawienie tylko kilku podstawowych parametréw jest wystarczajace w
zastosowaniach, gdzie wstepnie zaprogramowane makroaplikacje ACS 140
moga zapewni¢ wszystkie pozadane funkcje. Aby uzyska¢ petny opis
programowalnych parametréw dostepnych w ACS 140, patrz rozdziat “Petny
wykaz parametrow ACS 140"

Ponizsza tabela przedstawia parametry podstawowe.

S = Parametry moga by¢ zmieniane tylko wtedy, gdy naped jest zatrzymany.

Kod

Nazwa

Uzyt
kownik

S

Grup

a 99

DANE DO ROZRUCHU

9902

APPLIC MACRO / MAKROAPLIKACJE

Wybor makroaplikacji. Ustawi¢ wartosci parametréw na ich wartosci
fabryczne. Dla uzyskania szczeg6towych opiséw kazdej
makroaplikacji, patrz rozdziat “Makroaplikacje”..

0 = FABRYCZNA 4 = POTENCJOMETR ELEKTRON.
1 = STANDARD ABB 5 = RECZNE-AUTOMATYCZNE
2 = 3-PRZEWODOWA 6 = REGULACJA PID

3 = ALTERNATYWNA 7 = MAGNESOWANIE WSTEPNE

Ustawienie fabryczne: O ( FABRYCZNA)

9905

MOTOR NOM VOLT / NAPIECIE ZNAMIONOWE SILNIKA

Napiecie znamionowe silnika z jego tabliczki znamionowej. Zakres
parametrow zalezy od typu ACS 140 (urzadzenie szeregu 200 V lub
400 V).

Opcje dla szeregu 200 V:200,  Opcje dla szeregu 400V:
208, 220, 230, 240 V 380, 400, 415, 440, 460, 480 V

Ustawienie fabryczne dla urzadzen szeregu 200 V: 230 V

Ustawienie fabryczne dla urzadzen szeregu 400 V: 400 V

9906

MOTOR NOM CURR / PRAD ZNAMIONOWY SILNIKA

Prad znamionowy silnika z jego tabliczki znamionowej. Warto$¢ tego
parametru nalezy do zakresu od 0.5* Iy do1.5* Iy, gdzie Iy to prad
znamionowy ACS 140.

Ustawienie fabryczne: Iy

9907

MOTOR NOM FREQ / CZESTOTLIWOS$C ZNAMIONOWA SILNIKA
Czestotliwo$¢é znamionowa silnika z jego tabliczki znamionowe;j.

Zakres: 0 - 300 Hz

Domyslnie: 50 Hz

9908

MOTOR NOM SPEED / PREDKOSC ZNAMIONOWA SILNIKA
Predko$¢é znamionowa silnika z jego tabliczki znamionowej.

Zakres O - 3600 obrotow / minute.

Domyslnie: 1440 obrotéw / minute.

Cigg dalszy tabeli na nastepnej stronie.
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Kod

Nazwa

Uzyt
kownik

Grup

a0l

DANE EKSPLOATACYJNE

0128

LAST FAULT / OSTATNI BtAD
Ostatni zapisany bfad (0 = brak bedu). Patrz rozdziat “Diagnostyka”

Moze byé wyczyszczony z panelu sterowania poprzez jednoczesne
nacisniecie przyciskéw UP i DOWN kiedy panel znajduje si¢ w trybie
ustawiania wartosci parametréw SET.

Grup

alo

POLECENIA WEJSC

1003

DIRECTION / KIERUNEK
Ustalenie kierunku obrotéw.

1 = FORWARD / W PRZOD

2 = REVERSE / W TRYL

3 = REQUEST / ZADANY

Jesli wybierzesz REQUEST, kierunek jest ustawiony zgodnie z
podanym poleceniem.

Ustawienie fabryczne: 3 (ZADANY)

Grou

p 11

WYBOR ZADAWANIA

1105

EXT REF1 MAX / MAKSYMALNE ZADAWANIE CZESTOTLIWOSCI 1
Maksymalna warto$é zadawania zewnetrznego w Hz.

Zakres: 0 -300 Hz
Ustawienie fabryczne: 50 Hz

Grup

alz

PREDKOSCI STALE

1202

CONST SPEED 1/ PREDKOSC STAtA 1
Zakres dla wszystkich predkosci statych: 0 - 300 Hz
Ustawienie fabryczne: 5 Hz

1203

CONST SPEED 2 / PREDKOSC STAtA 2
Ustawienie fabryczne: 10 Hz

1204

CONST SPEED 3 / PREDKOSC STAtA 3
Ustawienie fabryczne: 15 Hz
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Kod [Nazwa Uzyt | S
kownik

Grupg 13
WEJSCIA ANALOGOWE

1301 [mMINIMUM Al

Minimalna warto$é sygnatu Al 1 w procentach. Definiuje wzgledng
warto$¢ sygnatu wejécia analogowego, dla ktérej zadawana
czestotliwo$¢ osigga warto$é minimalna.

Zakres: 0 - 100 %
Ustawienie fabryczne: 0 %

Grupg 15
WYJSCIE ANALOGOWE

1503 [AO CONTENT MAX / MAKSYMALNA ZAWARTOSC WYJSCIA ANALOGOWEGO
Okres$la czestotliwo$¢ wyjsciowa, dla ktérej sygnat wyjscia
analogowego osigga 20 mA.

Zakres: 0 -300 Hz.

Ustawienie fabryczne: 50 Hz

Uwaga! Sygnaty wyj$¢ analogowych moga by¢ programowalne.
Wartosci podane tutaj sg obowiazujgce tylko w sytuacji kiedy inne
parametry konfiguracji wyj$¢ analogowych nie zostaty
zmodyfikowane. Opis wszystkich parametréw przedstawiono w
rozdziale “Peilny wykaz parametréw ACS 140".

Grupa 20
OGRANICZENIA

2003 [MAX CURRENT / PRAD MAKSYMALNY
Maksymalny prad wyjsciowy.
Zakres: 0.5* Iy - 1.5* Iy, gdzie Iy to prad znamionowy ACS 140.

Ustawienie fabryczne: 1.5 * Iy

2008 |MAXIMUM FREQ / CZESTOTLIWOSE MAKSYMALNA v
Maksymalna czestotliwos$é wyjsciowa.

Zakres: 0 - 300 Hz
Ustawienie fabryczne: 50 Hz

Cigg dalszy tabeli na nastepnej stronie.
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Kod |Nazwa Uzyt | S
kownik

Grupa 21
START/STOP

2102 [STOP FUNCTION / FUNKCJA HAMOWANIA
Spos6b hamowania silnika.

1 =CoAsT
Silnik hamuje wybiegiem.
2 = RAMP

Hamowanie definiowane przez czas aktywnego hamowania 2203
DECELER TIME 1 lub 2205 DECELER TIME 2.

Ustawienie fabryczne: 1 (COAST)

Group 22
PRZYSPIESZENIE /| HAMOWANIE

2202 |ACCELER TIME / CZAS PRZYSPIESZENIA 1

Nachylenie 1: czas od 0 do czestotliwosci maksymalnej (0 - MAXIMUM
FREQ).

Zakres parametrow wszystkich czaséw narastania wynosi 0.1-1800 s.

Ustawienie fabryczne: 5.0 s

2203 |DECELER TIME 1/ CZAS HAMOWANIA 1
Nachylenie 1: czas od czestotliwosci maksymalnej do zera (MAXIMUM
FREQ - 0).

Ustawienie fabryczne: 5.0 s

2204 |ACCELER TIME 2/ CZAS PRZYSPIESZENIA 2
Nachylenie 2: czas od zera do czestotliwosci maksymalnej (O -
MAXIMUM FREQ).

Ustawienie fabryczne: 60.0 s

2205 |DECELER TIME 2 / CZAS HAMOWANIA 2
Nachylenie 2: czas od czestotliwosci maksymalnej do zera (MAXIMUM
FREQ - 0).

Ustawienie fabryczne: 60.0 s

Grupa 26
STEROWANIE SILNIKA

2606 |U/f RATIO / STOSUNEK U/f v
Wspotczynnik U/f ponizej punktu ostabienia pola. Krzywa:

1 = LINEAR / LINIOWA

2 = SQUARE / KWADRATOWA

Przebieg liniowy wsp. U/f jest lepszy dla zastosowan gdzie potrzebny
jest staly moment obrotowy a przebieg kwadratowy jest lepszy dla
napedow pomp odsrodkowych i wentylatoréw dla zwigkszenia
wydajnosci silnika i ograniczenia jego hatasu.

Ustawienie fabryczne: 1 (LINIOWA)

Grupa 33
INFORMACJA

3301 |SW VERSION / WERSJA OPROGRAMOWANIA
Kod wersji oprogramowania.

S = Parametry moga by¢ zmieniane tylko wtedy, gdy naped jest zatrzymany.
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Makroaplikacje

Makroaplikacje to zaprogramowane fabrycznie zestawy nastawow
parametréw. Ograniczajg one do minimum liczbe parametréw ktére nalezy
ustawi¢ w trakcie rozruchu. Makroaplikacja “Fabryczna” jest fabryczng
makroaplikacjg domysing.

Uwaga! Makroaplikacja Fabryczne” przeznaczona jest dla zastosowan, w
ktérych brak jest panela sterowania. Jesli Makroaplikacja “Fabryczna”
stosowana jest z panelem sterowania, nalezy wzia¢ pod uwage, ze
parametry, ktérych warto$¢ zalezy od sygnatow wej$é cyfrowych DI4
nie moga byé modyfikowane z panela.

Wartoséci parametréw

Wybor makroaplikacji z parametrem 9902 APPLIC MACRO spowoduje
nastawienie wszystkich innych parametrow (oprécz parametréw grupy 99,
start-up data, parameter lock 1602 oraz parametry grupy 52 serial
communication) na ich wartosci fabryczne.

Wartosci fabryczne niektérych parametréw uzaleznione sg od wybranej
makroaplikacji. Zostaly one przedstawione wraz z opisem kazdej
makroaplikacji. Wartosci fabryczne dla innych parametréw zostaty
przedstawione w “Peinym wykazie parametréw ACS 140".

Przyktady potaczen
W ponizszych przyktadach potaczen, nalezy zwréci¢ uwage na to ze:

e Wszystkie wejscia cyfrowe potgczone sg z wykorzystaniem logiki negaty-
wnej.

*  Typy sygnatéw wejs¢ analogowych All i Al2 wybierane sa przy pomocy
mikroprzetacznika zwiernego DIP S1:1i S1:2.

Zadawanie czestotliwosci Status mikroprzetacznika zwiernego
poprzez DIP S1:1 lub S1:2
Sygnat napieciowy (0 - 10 V) OFF —
o)
P |
Sygnat pradowy (0 - 20 mA ON -
ygnat pradowy ( ) Top
N
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Makroaplikacja “ Fabryczna (0)”

Ta makroaplikacja przeznaczona jest dla aplikacji, w ktérych brak jest panela
sterowania. Zapewnia ona dwuprzewodowa konfiguracje wejscie/wyjscie (I/
0) og6lnego przeznaczenia.

Warto$¢ parametru 9902 wynosi 0. DI4 nie jest podtaczone.

Sygnaty wejsciowe Sygnaty wyjsciowe Status DIP S1
« Start, stop i kierunek (DI1,2) * Wyj. analogowe AO: S1:1:U [gp )
czestotliwosé z !
|
« Zadawanie analogowe (Al1) * Wyjsécie przekaznikowe 1: 2> I
Blad
« Predkos$é stata 1 (DI3) * Wyjsécie przekaznikowe 2:
Bieg

« Wybdr nachylenia pary 1/2 (DI5)

Zaciski
sterowania
SCR
Al 1 Zadawanie zewnetrzne 1; 0...10 V <=> 0...50 Hz
AGND
10V  |Napigcie zadane 10 VDC
Al 2 Nie uzywany

AGND
AO Czestotliwosé wyjsciowa 0...20 mA <=> 0...50 Hz
AGND
+12 V [+12VDC
10 |DCOM
11 [DI1 Start/Stop. Aktywacja startuje ACS 140

12 |DI 2 Fwd/Rev. Aktywacja zmienia kierunek obrotow.
13 |DI 3 Predko$¢ stata 1. Btad: 5Hz

14 [DI4 |Pozostawi¢ bez podtaczenial*

15 |DI5  |Wybér pary nachylenia. Aktywacja wybiera 2.
Domyslnie: 5 s (nachylenie 1), 60 s (nachylenie 2)

Funkcja

:(»a

©| O N| o0 A w| N

16 |DO 1A — Wyijscie przekaznikowe 1
17 DO 1B |— Btad: otwarty
18 |DO 2A — Wyijscie przekaznikowe 2
19 PO 2B | Bieg: zamkniety

*Uwaga! Wejscie DI 4 stuzy do skonfigurowania ACS 140. Jest ono
odczytywany tylko raz przy zalgczaniu zasilania. Wszystkie parametry
oznaczone gwiazdka (*) okresalne sg przez sygnat wejscia DI4.

Wartosci makroaplikacji “Fabryczna (0)™:

*1001 ZEWN 1 POLECENIA 2 (DI1,2) 1106 WYBOR ZADAW ZEWN 2 0 (KLAWIAT)
1002 ZEWN 2 POLECENIA 0 (NIE WYBR) *1201 WYBOR PREDK STAEJ 3 (D13)

1003 KIERUNEK 3 (ZADANY) 1601 ZEZWOLENIE NA BIEG 0 (NIE WYBR)
1102 wWYBOR ZEWN 1/ZEWN 2 6 (zEWN1) 2105 WYBOR MAGNES WST 0 (NIE WYBR)
1103 WYBOR ZADAW ZEWN 1 1 (A1) 2201 WYBOR PRZYSP/HAM 1/2 5 (DI5)
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Makroaplikacja “Fabryczna (1)”

Ta makroaplikacja przeznaczona jest dla zastosowan gdzie brak jest panela
sterowania. Zapewnia ona tréjprzewodowa konfiguracje wejscie / wyjcie

(I/0) ogodlnego przeznaczenia.

Wartosé parametru 9902 wynosi 0. Wejscie cyfrowe DI 4 jest podfaczone.

Sygnaty wejsciowe Sygnaty wyjsciowe Status DIP S1
« Start, stop i kierunek (DI1,2,3 « Wyijscie analogowe AO: -
P ( ) czgjstotliwoéé ’ SL1U | &> |
« Zadawanie analogowe (Al1) * Wyjsécie przekaznikowe 1: 1 4 :
Blad
« Wybor nachylenia pary 1/2 (DI5) + Wyjscie przekaznikowe 2:
Bieg
il . |Funkcja
sterowania
— 1 |SCR
L 2 A1 Zadawanie zewnetrzne 1; 0...10 V <=> 0...50 Hz
’_5;'_‘1 3 |[AGND
| /.| 4 [10V_|Naplecie zadane 10 VDC
5 |AlI2 Nie uzywany
6 |AGND
_@_ 7 |AO Czestotliwosé wyjsciowa 0...20 mA <=> 0...50 Hz
8 |AGND
9 [+12V [+12VDC
|: 10 |DCOM
" |11 DI1 Chwilowa aktywacja przy wigczonym DI2: Start
|-t  [12|DI2 |Chwilowa de-aktywacja: Stop
——"— [ 13 |DI3 Fwd/Rev; Aktywacja zmienia kierunek obrotow
14 DI 4 Musi byé podtaczone!*
L~ 15 DI5 \Wybor nachylenia. Aktywacja powoduje wybor 2.
Domyslnie: 5 s (nachylenie 1), 60 s (nachylenie 2)
16 |DO 1A _k Wejscie przekaznikowe 1
17 DO 1B |— Btad: otwarty|
18 DO 2A _k Wyijscie przekaznikowe 2
19 |DO 2B |— Bieg: zamkniety

*Uwaga! Wejscie DI 4 stuzy do skonfigurowania ACS 140. Jest ono
odczytywany tylko raz przy zataczaniu zasilania. Wszystkie parametry
oznaczone gwiazdka (*) okreslane sag przez wejscie DI4.

Uwaga! Sygnat stop (D12) wytgczony: przycisk START/STOP na panelu

zablokowany.

Wartosci parametréw makroaplikacji “Fabryczna (1)™:

*1001 ZEWN 1 POLECENIA 4 (D11P,2P,P) 1106 WYBOR ZADAW ZEWN 2 0 (KLAWIAT)
1002 ZEWN 2 POLECENIA 0 (NIE WYBR) *1201 WYBOR PREDKOSCI STAEEJ O (NIE WYBR)
1003 KIERUNEK 3 (ZADANY) 1601 ZEZWOLENIE NA BIEG 0 (NIE WYBR)
1102 WYBOR ZEWN 1/ ZEWN 2 6 (ZEWN 1) 2105 WYBOR MAGNES WSTEPN 0 (NIE WYBR)
1103 WYBOR ZADAW ZEWN 1 1 (A1) 2201 WYBOR PRZYSP /HAM 1/2 5 (DI5)
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Makroaplikacja “ Standard ABB”

Ta makroaplikacja zapewnia typowa 2-przewodowg konfiguracje
wejscie / wyjscie (1/0). W poréwnaniu z makroaplikacjg Fabryka (0) daje ona
mozliwos¢ zadawania dwu predkosci wigce;j.

Warto$¢ parametru 9902 wynosi 1.

Sygnaty wejsciowe Sygnaty wyjsciowe Status DIP S1
« Start, stop i kierunek (DI1,2) « Wyjscie analogowe AO: .. om b1
czestotliwosé SLLU | 2k)
« Zadawanie analogowe (Al1) * Wyjscie przekaznikowe 1: 2» }
Blad
* Wybér zadawania predkosci * Wyjscie przekaznikowe 2:
(D13,4) Bieg
* Wyb6ér pary nachylenia 1/2
(DI5)
ZEIesld . Funkcje
sterowania
SCR
Al 1 Zadawanie zewnetrznel; 0...10 V <=>0...50
Hz
AGND

0V Napiecie zadane 10 VDC
Al 2 Nie uzywany

AGND
AO Czestotliwos¢ wyj. 0...20 mA <=>0...50 Hz
AGND
+12V [+12 VDC
DCOM
DI1 Start/Stop: Aktywacja powoduje start

DI 2 Fwd/Rev: Aktywacja zmienia kierunek obrotow
DI 3 Wybor predkosci statej*

Dl 4 Wybor predkosci statej*

DI 5 Wybor pary nachylenia. Aktywacja powoduje
2tﬁr 2. Domyslnie: 5 s/ 60 s (nachylenie 1/2)

16 [DO1A | | Wyijscie przekaznikowe 1
17 DO 1B Btad: otwarty
18 |DO 2A 3 Wyjécie przekaznikowe 2
19 |DO 2B Bieg: zamkniety

*Wybor predkosci statej: 0O = otwarte, 1 = zatgczone

DI3 DI4 |Wyjscie

Zadawanie poprzez All
Predkos$¢ stata 1 (1202)
Predko$¢ stata 2 (1203)
Predkos$¢ stata 3 (1204)

K=l k=]
=l E=lK=]

Wartosci parametréw makroaplikacji “Standard ABB”:

1001 ZEWN 1 POLECENIA 2 (p11,2) 1106 WYBOR ZADAW ZEWN 2 0 (KLAWIAT)
1002 ZEWN 2 POLECENIA 0 (NIE WYBR) 1201 WYBOR PREDK STAtEJ 7 (D13,4)
1003 KIERUNEK 3 (ZADANY) 1601 ZEZWOLENIE NA BIEG 0 (NIE WYBR)
1102 WYBOR ZEWN 1/ ZEWN 2 6 (ZEWN1) 2105 WYBOR MAGNES WSTEP 0 (NIE WYBR)
1103 WYBOR ZADAW ZEWN 1 1 (A1) 2201 WYBOR PRZYSP / HAM 1/2 5 (DI5)
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Makroaplikacja “3-przewodowa”

Ta makroaplikacja przeznaczona jest dla tych aplikacji, w ktérych naped
sterowany jest przy pomocy przyciskdw chwilowych. W poréwnaniu z
makroaplikacjg Fabryka (1), daje ona mozliwo$¢ zadawania dwu predkosci
wiecej poprzez uzycie wejs¢ DI4 i DI5.

Wartosé parametru 9902 wynosi 2.

Sygnaty wejsciowe Sygnaty wyjsciowe Status DIP S1
 Start,stop i kierunek (DI1,2,3) * Wyijscie analogowe AO: > on |
Czestotliwosé stuu | 2P
« Zadawanie analogowe (Al1) * Wyjécie przekaznikowe 1: 2
Btad
* Wybor zadawania predkosci * Wyjécie przekaznikowe 2:
(Dl4,5) Bieg
Zaciski }
sterowania Al
—r—| 1 [5CR
L\l "2 JAIT |Zadawanie zewnetrzneL; 0...10 V <=> 0...50 Hz
', ! 3 [AGND
4 |10V |[Napiecie zadane 10 VDC
5 |AI 2 Nie uzywany
6 |AGND
7 |AO Czestotliwos$é wyj. 0...20 mA <=>0...50 Hz
8 |AGND
9 [+12V |+12VDC
10 |DCOM

11 DI1 Chwilowa aktywacja przy wiaczonym DI2: Start
12 DI 2 Chwilowa de-aktywacja: Stop

13 [DI3 Aktywacja zmienia kierunek obrotow: Fwd/Rev
14 DI 4 Wybor predkosci statej *

15 [DI5 Wybor predkosci statej *

16 [DO 1A Wyjscie przekaznikowe 1
17 [bO 1B | Biad: otwarty|
18 [DO 2A _k Wyjscie przekaznikowe 2
19 |DO 2B |— Bieg: zamkniety

*Wybor predkosci statej: 0 = otwarte, 1 = zalgczone

DI4 | DI5 |Wyjscie

Zadawanie poprzez All
Predkos$¢ stata 1 (1202)
Predkos¢ stata 2 (1203)
Predkos¢ stata 3 (1204)

ROl | O
(il i=lNe]

Uwaga! Sygnat stop (DI2) wytgczony: przycisk START/STOP na panelu
zablokowany.

Wartosci parametréw makroaplikacji “3-przewodowa”:
1001 ZEWN 1 POLECENIA 4 (p11p,2P,3) 1106 WYBOR ZADAW ZEWN 2 0 (KLAWIAT)
1002 ZEWN 2 POLECENIA 0 (NIE WYBR) 1201 WYBOR PREDK STAEJ 8 (DI4,5)
1003 KIERUNEK 3 (ZADANY) 1601 ZEZWOLENIE NA BIEG 0 (NIE WYBR)
1102 WYBOR ZEWN 1/ ZEWN 2 6 (zEwN 1) 2105 WYBOR MAGNES WST 0 (NIE WYBR)
1103 WYBOR ZEWN1 1 (A1) 2201 wWYBOR PRZYSP/ HAM 1/2 O (NIE WYBR)
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Makroaplikacja “ Alternatywna”

Ta makroaplikacja zapewnia konfiguracje wejs¢ / wyjs¢ (1/0), ktora jest
przystosowana do kolejnosci sygnatéw kierowania wejs¢ cyfrowych (DI)
uzywanej przy zmianach kierunku obrotéw napedu.

Warto$¢ parametru 9902 wynosi 3.

Sygnaty wejsciowe Sygnaty wyjsciowe Status DIP S1
« Start, stop i kierunek (DI1,2 * Wyjscie analogowe AO: 7
P O Cz)gstotliwoéé)? SERIELSN
« Zadawanie analogowe (Al1) * Wyjscie przekaznikowe 1: 2» }
Blad
* Wybor predkosci zadanej * Wyjscie przekaznikowe 2:
(DI3,4) Bieg
* Wybér nachylenia 1/2 (DI5)
eIl . Funkcja
sterowania
—r—| 1 |SCR
L\ "2 |AIiT  |Zadawanie zewn. 1, 0...10 V <=> 0...50 Hz
[+ 3 |AGND
g 4 |10V Napiecie zadawania 10 VDC
5 |AI2 Nie uzywany
6 [AGND
7 |AO Czestotliwo$¢ wyjs. 0...20 mA <=> 0...50 Hz
8 |AGND
9 [+12V [+12VDC
10 |DCOM
11 [DI1 Start do przodu; Jesli DI2 jest w tym samym stanie,

naped jest zatrzymany.

12 DI 2 Start do tytu

13 [DI3 Wybor predkosci statej*

14 DI 4 Wybor predkosci statej*

15 [DI5 Wybor nachylenia. Aktywacja powoduje wybor
narhylenia 2. Domy$l: 5s/60 s (nachylenie 1/2)

16 |IDO1A | | Wyijscie przekaznikowe 1
17 |DO 1B Btad: otwarty
18 |DO 2A 3 Wyijscie przekaznikowe 2
19 |DO 2B Bieg: zamkniete

*Wybor predkosci statej: 0 = otwarte, 1 = zatgczone

DI3 DI4 |Wyjscie

Zadawanie poprzez All
Predkos$¢ stata 1 (1202)
Predko$¢ stata 2 (1203)
Predko$¢ stata 3 (1204)

ROk o
i alE=lK=]

Wartosci parametréw makroaplikacji “Alternatywna”:

1001 zEw 1 POLECENIA 9 (DI1F,2R) 1106 WYBOR ZADAWANIA 0 (KLAWIAT)
ZEWNETRZNEGO 2

1002 zEw 2 POLECENIA 0 (NIE WYBR) | 1201 wYBOR PREDKOSCI 7 (DI3,4)
STAIEJ

1003 KIERUNEK 3 (ZADANY) 1601 ZEZWOLENIE NA BIEG O (NIE WYBR)

1102 wYBOR zEW1/zEW2 6 (zEw1) 2105 wYBOR MAGNESOW. O (NIE WYBR)
WSTEPNEGO

1103 WYBOR ZADAW ZEWN 1 1 (AIl) 2201 PRZYSP/HAM 1/2 5 (DI5)
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Makroaplikacja “Potencjometr silnika”

Ta makroaplikacja zapewnia optacalny ekonomicznie interfejs dla PLC do
zmian predkos$ci napedu z wykorzystaniem wytacznie sygnatéw cyfrowych.

Wartosé parametru 9902 wynosi 4.

Sygnaty wejsciowe

« Zadawanie w gore (DI3)

Sygnaty wyjsciowe
« Start, stop i kierunek (DI1,2) .

Wyjscie analogowe AO:
Czestotliwoscy
Wyijscie przekaznikowe 1:

Btad
« Zadawanie w dét (DI4) * Wyjécie przekaznikowe 2:
Bieg
* Wybor predkosci zadanej (DI5)
Zaciski }
sterowania Al
1 |SCR
2 |AlIl Nie uzywany
3 |AGND
4 |10V Napiecie zadawania 10 VDC
5 |AlI2 Nie uzywany
,7 6 |AGND
7 A0 |Czestoliwodé wyj. 0..20 mA <=> 0...50 Fiz
| 8 |AGND
|: 9 [+12V [+12VDC
10 [DCOM
— 11 DI1 Start/Stop: Aktywacja startuje ACS 140
e 12 DI 2 Do przodu / do tytu: Aktywacja powoduje
zmiane kierunku obrotéw
— 13 [DI3 Zadawanie w gore: Aktywacja zwieksza
~ obroty*
14 DI 4 Zadawanie w dot: Aktywacja zmniejsza
L obroty*
15 |DI5 Euidkoéé stata 1
16 [DO1A | |, Wyijscie przekaznikowe 1
17 |DO 1B Btad: otwarty|
18 [DO 2A 3 Wyijscie przekaznikowe 2
19 |DO 2B Bieg: zamkniety
*Uwaga!

e Jesli oba wejscia DI 3i DI 4 sg aktywne lub nieaktywne, warto$¢ zada-
wana nie ulega zmianie.
e Warto$¢ zadawana jest zapamietywana w warunkach zatrzymania badz

braku zasilania.

« Zadawanie analogowe nie jest przyjmowane kiedy wybrana jest ta

makroaplikacja.

Wartosci parametréw makroaplikacji “Potencjometr silnika™:

1001 zew 1 POLECENIA 2 (p11,2) 1106 WYBOR ZADAWANIA 0 (KLAWIAT)
ZEWNETRZNEGO 2

1002 zEW 2 POLECENIA 0 (NIE WYBR) 1201 wyBOR PREDKOSCI 5 (DI5)
STAIEJ

1003 KIERUNEK 3 (ZADANY) 1601 zZEZWOLENIE NA BIEG O (NIE WYBR)

1102 wYBOR ZEW1/zZEW2 6 (zEwW1) 2105 WYBOR MAGNESOW O (NIE WYBR)
WSTEPNEGO

1103 WYBOR zADAW ZEW1 6 (DI3U,4D) 2201 wWYBOR PRZYSP/HAM O (NIE WYBR)
1/2
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Makroaplikacja “Reczna - Automatyczna”

Ta makroaplikacja udostgpnia konfiguracje wejsé/wyjs¢, ktéra jest zwykle
stosowana w aplikacjach HVAC.

Warto$¢ parametru 9902 wynosi 5.

Sygnaty wejsciowe

« Start/stop(DI1,5) i nawr6t(DI12,4)

« Dwa zadawania analogowe

(AILAI2)

* Wybdr miejsca sterowania (DI3)

Sygnaty wyjsciowe Status DIP S1

Wyjscie analogowe AO: .
Czestotliwosé si:1u
Wyjscie przekaznikowe 1:  S1:2:1 | | g
i ]
Wyijscie przekaznikowe 2:

Bieg
ZeEEliEld . Funkcja
sterowania
~—r— 1 [SCR
o 2 |AIT  |Zadawanie zewn. 1. 0...10 V <=> 0...50 Hz
] (sterowanie reczne)
ymgy R 2
4 |10V Napiecie odniesienia 10 VDC
5 |AlI2 Zadawanie zewnetrzne 2: 0...20 mA <=>
( § 0...50 Hz (sterowanie automatyczne)
6 |AGND
@ 7 |AO Czestotliwos¢ wyj. 0...20 mA <=>0...50 Hz
| 8 |AGND
I: 9 [+12V [+12VDC
10 [DCOM
— 11 DI1 Start/Stop: Aktywacja startuje ACS 140
. (recznie)
12 |DI 2 Do przodu / do tytu: Aktywacja powoduje zmi-
. ane kierunku obrotéw (reczne)
13 [DI3 Wybor ZEW1/ZEW2: Aktywacja powoduje
wybor sterowania Auto
14 DI 4 Do przodu / do tytu: Aktywacja powoduje zmi-
L ane kierunku obrotéw (Auto)
15 [DI5 c+~-+IStop: Aktywacja to start ACS 140 (Auto)
16 |DO 1A 3 Wyjscie przekaznikowe 1
17 |DO 1B Btad: otwarty|
18 |DO2A 3 Wyjécie przekaznikowe 2
19 DO 2B Bieg: zamkniety

Uwaga! Parametr 2107 START INHIBIT powinien wynosi¢ O (OFF).

Wartosci parametréw makroaplikacji “Reczne-Automatyczne™

1001 zEw 1 POLECENIA

2 (p11,2)

1106 WYBOR ZADAW ZEW2 2 (AI2)

1002 zZEW 2 POLECENIA

7 (D15,4)

1201 wYBOR PREDKOSCI 0 (NIE WYBR)
STAIEJ

1003 KIERUNEK

3 (ZADANY) 1601 zEZWOLENIE NABIEG O (NIE WYBR)

1102 EWYBOR ZEW1/zEW2 3 (DI13) 2105 wWYBOR MAGNESOW O (NIE WYBR)
WSTEPNEGI
1103 EWYBOR zADAW ZEW1 1 (All) 2201 wYBOR PRzYSP/HAM O (NIE WYBR)

1/2
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Makroaplikacja “Regulator PID”

Ta makroaplikacja przeznaczona jest do wykorzystania w réznych
zamknigtych obwodach systemoéw regulacii takich jak regulacja ci$nienia,
przeptywu, itp.

Wartosé parametru 9902 wynosi 6.

Sygnaty wejsciowe Sygnaty wyjsciowe Status DIP S1
« Start/stop (DI1,5) « Wyjscie analogowe AO: . -
Czestotliwose si1u ' |
« Zadawanie analogowe (AI1) « Wyjécie przekaznikowe 1:  S1:2:1 |
Blad -
« Warto$¢ aktualna (Al2) * Wyjscie przekaznikowe 2:
Bieg

« Wybor miejsca sterowania (DI2)
« Predkos$é stata (DI3)
« Zezwolenie na bieg (DI4)

Zaciski . Funkcja
sterowania
~—r— 1 [SCR
L 2 JAIl ZEW1 (Recznie) lub ZEW2 (PID) zadaw; 0...10 V
',! "3 [AGND
4 |10V Napiecie zadawania 10 VDC
5 |AI2 Sygnat aktualny; 0...20 mA (PID)
6 |AGND
7 |AO Czestotliwosé wyjsciowa 0...20 mA <=> 0...50 Hz
8 |AGND
9 [+12V [+12VDC
10 [DCOM

11 DI1 Start/Stop: Aktywacja to start ACS 140 (Recznie)
12 DI 2 Wybor ZEW1/ZEW?2: Aktywacja powoduje wybor
regulacji PID*

13 |DI3 Predkosé stata 1; nie uzywana przy regulaciji

PID**
14 DI 4 7e7wolenie na bieg: de-aktywacja zatrzymuje
140

15 [DI5 Start/Stop: Aktywacja to start ACS 140 (PID)

16 [DO 1A gk Wyijscie przekaznikowe 1
17 |DO 1B Btad: otwarte|
18 [DO 2A Wyijscie przekaznikowe 2
19 |DO 2B Bieg: zamkniete|

Uwaga!

* Czestotliwosci krytyczne (grupa 25) sg ignorowane w regulacji PID (PID).
** Predko$¢ stata nie jest dostepna w regulacji PID (PID).

Uwaga! Parametr 2107 START INHIBIT powinien wynosi¢ O (OFF).

Parametry regulacji PID (grupa 40) nie nalezg do grupy Parametréw
POdstawowych.

Wartosci parametréw makroaplikacji “Regulacja PID™:

1001 zew 1 POLECENIA 1 (p11) 1106 WYBOR ZADAW ZEW 2 1 (AIl)

1002 zEW 2 POLECENIA 6 (DI5) 1201 wYBOR PREDK STAL 3 (DI3)

1003 KIERUNEK 1 (NAPRZOD) | 1601 ZEZWOLENIE NA BIEG 4 (Dl4)

1102 wWYBOR ZEW1/zEW2 2 (D12) 2105 WYBOR MAGNES WST O (NIE WYBR)

1103 WYBOR ZADAW ZEWN 1 1 (AIl) 2201 WYBOR PRZYSP/HAM O (NIE WYBR)
1/2
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Makroaplikacja “Magnesowanie wstepne”

Ta makroaplikacja przeznaczona jest dla zastosowan, w ktérych naped musi
bardzo szybko startowaé. Wytworzenie strumienia w silniku zawsze wymaga
czasu. Przy zastosowaniu tej makroaplikacji, op6znienie to moze byé
wyeliminowane.

Warto$¢ parametru 9902 wynosi 7.

Sygnaty wejsciowe Sygnaty wyjsciowe Status DIP S1
« Start, stop i kierunek (DI1,2) * Wyijécie analogowe AO: on |
Czestotliwosé s11U | 2P))
« Zadawanie analogowe (Al1) « Wyjécie przekaznikowe 1: 2 :
Btad
* Wybdr predk. zadanej (DI3,4) « Wyjécie przekaznikowe 2:
Bieg

« Magnesowanie wstepne (DI5)

Zaciski !
! Funkcja
sterowania
—r— 1 |SCR
L\ 72 |AIT [|Zadawanie zewn. 1: 0...10 V <=> 0...50 Hz
"3 |AGND
— 4 |10V Napiecie zadawania 10 VDC
5 |Al2 Nie uzywane
6 |AGND
7 |AO Czestotliwo$é wyj. 0...20 mA <=>0...50 Hz
8 |AGND
9 [+12V [+12VDC
10 [DCOM
11 DI1 Start/Stop: Aktywacja powoduje start
ACS 140
12 DI 2 Do przodu/do tytu: Aktywacja zmienia kier.
13 [DI3 Wybor predkosci statej*
14 DI 4 Wybor predkosci statej*
15 [DI5 M~~nes wst: Aktywacja to start magnesowania
16 [DO 1A |_ | Wyijscie przekaznikowe 1
17 |DO 1B Btad: otwarte
18 |DO 2A 3 Wyijscie przekaznikowe 2
19 |DO 2B Bieg: zamknigte|

*Wybor predkosci statej: 0 = otwarte, 1 = zatgczone
DI3 DI4 |Wyjscie

Zadawanie poprzez All

Predko$¢ stata 1 (1202)

Predkos$¢ stata 2 (1203)

Predko$¢ stata 3 (1204)

ROl | O
(il il K]

Wartosci parametréw makroaplikacji “Magnesowanie wstepne”:

1001 zEw 1 POLECENIA 2 (p11,2) 1106 WYBOR ZADAW ZEW2 0 (KLAWIAT)
1002 zEwW 2 POLECENIA 0 (NIE WYBR) | 1201 wYBOR PREDKOSCI 7 (DI3,4)
STAIEJ
1003 KIERUNEK 3 (ZADANY) 1601 ZEZW NA BIEG 0 (NIE WYBR)
1102 EWYBOR ZEW1/zEW2 6 (zEw1) 2105 WYBOR MAGNES 5 (DI5)
wsT
1103 EWYBOR ZADAW ZEW 1 1 (KLAWIAT) | 2201 WYBOR PRZYSP/HAM O (NIE WYBR)
1/2
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Pelny wykaz parametréw ACS 140

Poczatkowo widoczne sg tylko tak zwane parametry podstawowe (komorki
przyciemnione na szaro w Tabeli 1). Funkcja menu -LG- wykorzystywana jest
do podgladu wszystkich parametrow.

S = Parametry moga by¢ zmieniane tylko jesli naped jest zatrzymany.
M = Wartos¢ fabryczna uzalezniona jest od wybranej makroaplikacji (*).

Tablela 1 Nastawienia wszystkich parametrow.

Kod [Nazwa Zakres |Rozdzielcz. Domys$lnie | Uzytk | S | M
Grupa 99
DANE DO ROZRUCHU
9902 |MAKROAPLIKACJA 0-7 1 0 (FABRYKA) v
9905 [NAPIECIEZNAMIONOWE (200, 208,220, (1 V 230/400 V v
SILNIKA 230, 240,380,
400, 415,440,
460, 480 V
9906 |PRAD ZNAMION SILNIKA|0.5%Iy - 1.5*Iy |0.1 A In v
9907 [CZEST ZNAM SILNIKA  [0-300 Hz 1Hz 50 Hz v
9908 |PREDK ZNAM SILNIKA [0-3600 rpm |1 rpm 1440 rpm v
Grupa 01
DANE EKSPLOATACYJNE
0102 |PREDKOSC 0-9999 rpm (1 rpm -
0103 |CZESTOTL WYJSCIOWA (0-300 Hz 0.1 Hz -
0104 [PRAD - 0.1A N
0105 [MOMENT OBROTOWY [-100 - 100 % (0.1 % -
0106 |MocC - 0.1 kW -
0107 |NAPIECIE SZYNY DC  [0-679 V 0.1V -
0109 |NAPIECIE WYJSCIOWE (0-480 V 0.1V -
0110 [TEMP ACS 140 0-150 xC 0.1 xC -
0111 [zADAW ZEWN 1 0-300 Hz 0.1 Hz -
0112 [zADAW ZEWN 2 0-100 % 0.1 % -
0113 [ZRODO STEROWANIA (0-2 1 -
0114 |CzAS BIEGU 0-99.99 kh 0.01 kh -
0115 |LiczNIKI KWh 0-9999 kWh (1 kWh -
0116 |WYJSCIE BLK APLIK  [0-100 % 0.1 % -
0117 |[STAN DI1-DI4 0000-1111 1 -
(0-15 decimal)
0118 (Al 0-100 % 0.1 % -
0119 |[AI2 0-100 % 0.1 % -
0121 |DI5 & PRZEKAZNIKI 0000-0111 1 -
(0-7 decimal)
0122 |A0 0-20 mA 0.1 mA -
0124 [WARTOSC BIEZACA 1 |0-100 % 0.1 % -
0125 [WARTOSC BIEZACA 2 |0-100 % 0.1 % -
0126 |[URZADZ STERUJACE [-100-100% (0.1 % -
0127 [WARTOSC BIEZACA -100-100% |0.1 % -
0128 |OSTATNI BtAD 0-22 1 0
0129 |POPRZEDNI BtAD 0-22 1 0
0130 |NAJSTARSZY BtAD 0-22 1 0
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Kod [Nazwa Zakres Rozdzielcz. |Domys$lnie |U2ytk| S
Grupa 10 .
POLECENIA WEJSC
1001 [POLECENIA ZEW 1 0-10 1 2/4
1002 |[POLECENIA ZEW 2 0-10 1 0 (NIE WYBR)
1003 |KIERUNEK 1-3 1 3 (ZADANY)
Grupa 11
WYBOR ZADAWANIA
1101 |WYBOR ZADAW Z KLAW (1-2 1 1 (RerF1(H2z))
1102 |wYBOR ZEW1/zEW2 (1-8 1 6 (ExT1)
1103 |wYBOR zADAW zEW 1 (0-11 1 1 (Al1)
1104 |ZADAW ZEWN 1 MIN 0-300 Hz 1Hz 0 Hz
1105 |zADAW ZEWN 1 MAX  [0-300 Hz 1Hz 50 Hz
1106 |wYBOR ZADAW ZEWN 2(0-11 1 0 (KEYPAD)
1107 |ZADAW ZEWN 2 MIN 0-100 % 1% 0 %
1108 |zADAW ZEWN 2 MAX  [0-500 % 1% 100 %
Grupa 12
PREDKOSCI STALE
1201 |wYBOR PREDK STAtE) [0-10 1 3/0
1202 |PREDKOSC STAA 1 0-300 Hz 0.1 Hz 5 Hz
1203 |PREDKOSC STAA 2 0-300 Hz 0.1 Hz 10 Hz
1204 |PREDKOSC STAA 3 0-300 Hz 0.1 Hz 15 Hz
1205 |PREDKOSC STAA 4 0-300 Hz 0.1 Hz 20 Hz
1206 |PREDKOSC STAA 5 0-300 Hz 0.1 Hz 25 Hz
1207 |PREDKOSC STAA 6 0-300 Hz 0.1 Hz 40 Hz
1208 |PREDKOSC STAA 7 0-300 Hz 0.1 Hz 50 Hz
Grupa 13
WEJSCIA ANALOGOWE
1301 [MINIMUM AIL 0-100 % 1% 0 %
1302 |MAXIMUM AIl 0-100 % 1% 100 %
1303 |FILTR AIL 0-10 s 0.1s 0.1s
1304 [MINIMUM AI2 0-100 % 1% 0 %
1305 |MAXIMUM AI2 0-100 % 1% 100 %
1306 |FILTR AI2 0-10 s 0.1s 0.1s
Grupa 14
WYJSCIA PRZEKANIKOWE
1401 |wYJSCIE PRZEKAZN 1 |0-11 1 3

(FAULT (-1))
1402 |WYJSCIE PRZEKAZN 2 |0-11 1 2 (RUN)
Grupa 15
WYJSCIE ANALOGOWE
1501 [SYGNALWYJ ANAL 102-130 1 103
1502 [SYGNALWYJ ANAL MIN [* * 0.0 Hz
1503 [SYGNALWYJ AN MAX  [* * 50 Hz
1504 [MINIMUM WYJ ANAL  [0.0-20.0 mA |0.1 mA 0 mA
1505 [MAXIMUM WYJANAL  [0.0-20.0 mA |0.1 mA 20 mA
1506 |[FILTR WYJ ANAL 0-10 s 0.1s 0.1s
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Kod [Nazwa Zakres Rozdzielcz. |Domys$inie | Uzytk | S| M
Grupa 16
STEROWANIE SYSTEMEM
1601 (ZEZWOLENIE NA BIEG |0-6 1 0 (NIE WYBR) s
1602 (BLOKADA PARAMETRU [0-2 1 1 (OTWARTY)
1604 |WYBOR RESETU BIEDU |0-7 1 6 (START/
STOP)
1608 [ALARMY 0-1 1 0 (NO)
Grupa 20
OGRANICZENIA
2003 |PRAD MAX 0.5*ly - 1.5*%Iy (0.1 A 1.5%Iy
2005 [NADZOR PRZEPIEC 0-1 1 1 (DOSTEP.)
2006 [NADZOR 0-2 1 1 (DOSTEP.
PODNAPIECIOWY CczAS)
2007 |CZESTOTLIWOSC MINIM|0-300 Hz 1Hz 0 Hz
2008 |[CzZESTOTLIWOSC MAX |0-300 Hz 1Hz 50 Hz
Grupa 21
START/STOP
2101 [FUNKCJA STARTU 1-4 1 1 (RAMP)
2102 [FUNKCJA STOP 1-2 1 1 (CoAsT)
2103 [PRAD ZWIEKSZ MOM (0.5 - 2.0*l |0.1 A 1.2%1
2104 |STOP DC INJ TIME 0-250 s 0.1s 0s
2105 |WYBOR MAGNES WST [0-6 1 0 (NIE WYBR) s
2106 [MAX CZAS MAGN WST |0-25.0 s 0.1s 20s
2107 |START INHIBIT 0-1 1 1 (oN)
Grupa 22
PRZYSPIESZENIE/HAMOWANIE
2201 |wyB PRZYSP/HAM 1/2 |0-5 1 5 (DI5) s
2202 |[czAs PRzYSPIESz1 |0.1-1800 s 0.1;1s 5s
2203 [CczAS HAMOWANIA1 |0.1-1800 s 0.1;1s 5s
2204 |czas PRzYsPIESZ2 |0.1-1800 s 0.1;1s 60 s
2205 |CzAS HAMOWANIA 2 |0.1-1800 s 0.1;1s 60s
2206 [KRZYWA NACHYLENIA |0-3 1 0 (LINIOWY)
Grupa 25 ]
CZESTOTLIWOSCI KRYTYCZNE
2501 |WYBOR CZEST KRYT  [0-1 1 0 (OFF)
2502 |DOLNA CZEST KRYT 1 |0-300 Hz 1Hz 0 Hz
2503 |GORNA CZEST KRYT 1 |0-300 Hz 1Hz 0 Hz
2504 |DOLNA CZEST KRYT 2 |0-300 Hz 1Hz 0 Hz
2505 |GORNA CZEST KRYT 2 |0-300 Hz 1Hz 0 Hz
Grupa 26
STEROWANIE SILNIKIEM
2603 [KOMPENSACJA IR 0-30 VFOrR |1 0V
200 V UNITS;
0-60 V FOR
400 V UNITS
2604 |ZAKRES KOMPENS IR |0-300 Hz 1Hz 50 Hz
2605 [OBNIZONY HAAS 0-2 1 0
(STANDARD)
2606 |[STOSUNEK U/f 1-2 1 1 (LINIOWY)
2607 |SLIP COMP RATIO 0-250 % 1% 0 %
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Kod [Nazwa Zakres Rozdzielcz. |Domys$lnie | Uzytk | S | M

Grupa 30

FUNKCJE BLEDU

3001 |FUNKCJA AIKMIN 0-3 1 1 (FAULT)

3002 [BRAK KOMUN Z PANEL. [1-3 1 1 (FAULT)

3003 [BHAD ZEWNETRZNY 0-5 1 0 (NOT SEL)

3004 |REAKCJA NA PRZEGRZ |0-2 1 1 (FAULT)

3005 [TERM STAtA CZASOWA (256-9999 s 1s 500 s

3006 [KRZYWA OBC SILNIKA [50-150 % 1% 100 %

3007 [oBC PRZY PREDK =0 [25-150 % 1% 70 %

3008 |PUNKT ZAtAM KRZ OBC [1-300 Hz 1Hz 35 Hz

3009 |REAKCJA NA UTYK 0-2 1 0 (NOT SEL)

3010 [PRAD UTYKOWY 0.5*1 - 1.5*y (0.1 A 1.2*% Iy

3011 [GRAN CZEST UTYKU  [0.5-50 Hz 0.1 Hz 20 Hz

3012 |CZAS UTYKU 10-400 s 1s 20s

3013 |ALIMIT BEEDU AIl 0-100 % 1% 0 %

3014 |ALIMIT BEEDU AI2 0-100 % 1% 0 %

Grupa 31

RESETOWANIE AUTOMATYCZNE

3101 |iL. PROB 0-5 1 0
RESETOWANIA

3102 |CzAS AKTYWN FUNKCJI|1.0-180.0s [0.1s 30 s

3103 |CzAS OCZEKIWANIA  [0.0-3.0s 0.1s 0s

3104 |AUT KAS BLPRZEKR PR [0-1 1 0 (DISABLE)

3105 |AU KAS BLPRZEKR NAP|0-1 1 0 (DISABLE)

3106 |AUT KAS BENISK NAP  [0-1 1 0 (DISABLE)

3107 |AUT KAS BtEDU AIKMIN [0-1 1 0 (DISABLE)

Grupa 32

NADZOR

3201 |1 NADZOROW PARAM (102 -130 1 103

3202 |NADZ DOLNEOGR 1  [* * 0

3203 |NADZ GORNEOGR1 [* * 0

3204 |2 NADZOROW PARAM (102 - 130 1 103

3205 |NADZ DOLNEOGR2  [* * 0

3206 |NADZ GORNE OGR2  [* * 0

Grupa 33

INFORMACJE

3301 |WERSJA PROGRAMU [0.0.0.0-f.fff |- -

3302 |DATA TESTU rok.tydzien - -

Grupa 40

REGULATOR PID

4001 |wWzMOCN REGUL PID  |0.1-100 0.1 1.0

4002 |CzZAS CAKKOWANIA PID [0.1-320 s 0.1s 60 s

4003 |czAs ROZNICZKOW  [0-10's 0.1s 0s

4004 |STCzASFILTRCZ.D. [0-10s 0.1s 1s

4005 |INWERSJA UCHYBU 0-1 1 0 (NO)

4006 [WYBOR WART AKTUAL [1-9 1 1 (AcTl) v

4007 |[WYBOR WART AKT 1 [1-2 1 2 (A12) v

4008 [WYBOR WART AKT 2 [1-2 1 2 (A12) v
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KOMUNIKACJA SZEREGOWA

Kod [Nazwa Zakres Rozdzielcz. |Domy$lnie |Uzytk M

4009 [MINIM WART AKT 1 0-1000 % 1% 0 %

4010 [MAKSYM WART AKT 1 |0-1000 % 1% 100 %

4011 |MINIM WARTOSC AKT 2 |0-1000 % 1% 0 %

4012 [MAKSYM WART AKT 2 |0-1000 % 1% 100 %

4013 |oPOZN FUNKCJI USP  |0.0-3600 s 0.1;1s 60 s

4014 |POZ ZADZ FUNK USP  (0.0-120 Hz 0.1 Hz 0 Hz

4015 |POzIOM PRZEBUDZENIA(0.0-100 % 0.1 % 0 %

4019 |SET POINT SEL 1-2 1 2
(EXTERNAL)

4020 |[INTERNAL SETPNT1 0.0-100.0% 0.1 % 40 %

4021 |[INTERNAL SETPNT2 0.0-100.0% 0.1 % 80 %

4022 |INTERNAL SETPNT SEL (1-7 1 6 (SETPNT1)

Grupa 52

Opis parametrow tej grupy zawarty zostat w publikacji “ACS 140 - podrecznik instalacji
adaptera RS485 | RS232 oraz uruchamiania”.

|:| Parametry podstawowe.
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Grupa 99: Dane do rozruchu

Parametry tej grupy to specjalny zestaw parametrow stuzgcy do ustawienia
ACS 140 i wprowadzania informacji o silniku.

Kod |[Opis

9902 |APPLIC MACRO / MAKROAPLIKACJA

Wybor makroaplikacji. Parametr ten wykorzystywany jest do wyboru
makroaplikacji konfigurujgcej ACS 140 do okreslonych zastosowan. Wykaz i
opis dostepnych makroaplikacji przedstawiono w rozdziale “Makroaplikacje”.

9905 |MOTOR NOM VOLT / NAPIECIE ZNAMIONOWE SILNIKA

Napiecie znamionowe silnika z tabliczki znamionowej silnika. Parametr ten
ustawia maksymalne napiecie wyj$ciowe podawane do silnika przez ACS 140.
Czestotliwo$¢ znamionowa silnika (MOTOR NOM FREQ) ustawia czestotliwosé,
dla ktdrej napigcie wyjsciowe rowne jest napieciu znamionowemu silnika
(MOTOR NOM VOLT). ACS 140 nie moze zasilaé silnika napieciem wyzszym od
napigcia sieci zasilajacej.

Patrz Rys. 1.

9906 |[MOTOR NOM CURR / PRAD ZNAMIONOWY SILNIKA
Prad znamionowy silnika z tabliczki znamionowej. Dopuszczalny zakres wynosi
0.5 Iy ... 1.5 - Iy ACS 140.

9907 [MOTOR NOM FREQ / CZESTOTLIWOSC ZNAMIONOWA SILNIKA
Czestotliwo$¢ znamionowa silnika z tabliczki znamionowej (punkt stabniecia
pola).

Patrz Rys. 1.

9908 [MOTOR NOM SPEED / PREDKOSC ZNAMIONOWA SILNIKA
Predko$¢ znamionowa silnika z tabliczki znamionowe;j.

Napiecie wyjsciowe

A
NAP ZNAM SILNIKA b——————— — — — —
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
| [
>
CZEST ZNAM SILNIKA Czest. wyjéciowa
Rys. 1 Napiecie wyjsciowe w funkcji czestotliwosci wyjsciowe;.
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Grupa 01: Dane eksploatacyjne

Parametry obrazujace eksploatacyjne wartosci biezace ACS 140. Nie majg
one wptywu na osiagi ACS 140. Wartosci eksploatacyjne biezace mierzone
sg lub obliczane przez naped i nie moga by¢ ustawiane przez uzytkownika.

Kod

Opis

0102

SPEED / PREDKOSC
\Wys$wietla obliczong predkosé silnika (obroty / minute).

0103

OUTPUT FREQ / CZESTOTLIWOSE WYJSCIOWA
Wyswietla czestotliwosé (Hz) wystepujaca na silniku. (Przedstawiana réwniez
ljiako OUTPUT).

0104

CURRENT / PRAD
Wyswietla prad silnika zmierzony przez ACS 140.
(Ta sama warto$c przedstawiana jest na wyswietlaczu w trybie OUTPUT).

0105

TORQUE / MOMENT OBROTOWY
Wyjsciowy moment obrotowy. Obliczona wartoéé momentu na wale silnika
\wyrazona w procentach znamionowego momentu obrotowego silnika.

0106

POWER / MOC
Wys$wietla zmierzong moc silnika w kW.
Uwaga! ACS100-PAN nie bedzie wyswietlat jednostki (“kW").

0107

DC BUS VOLTAGE / NAPIECIE NA SZYNIE DC
Wys$wietla napigcie na szynie DC jakie zostato zmierzone przez ACS 140.
Napiecie wy$wietlane jest w voltach napigcia statego.

0109

OUTPUT VOLTAGE / NAPIECIE WYJSCIOWE
Wys$wietla napiecie wystepujace na silniku.

0110

ACS 140 TEMP / TEMPERATURA ACS 140
Wyswietla temperature radiatora ACS 140 w stopniach Celsjusza.

0111

EXT REF 1/ ZADAWANIE ZEWN ETRZNE 1
Wy $wietla wybrane zadawanie w Hz, ktére blok wyboru zadawania
przekazuje do generatora krzywej przyspieszania / hamowania (rampy).

0112

EXT REF 2 / ZADAWANIE ZEWN ETRZNE 2

Tak jak parametr 0111 wyskalowany w (%), z wyjatkiem sytuacji gd
sterownik PID jest zat gczony - w takim przypadku jest pokazywany punkt
ustalony sterownika PID.

0113

CTRL LOCATION / ZRODIO STEROWANIA

Wyswietla biezgce zrodito sterowania. Istniejg nastepujgce mozliwosci:
0 = LOCAL / LOKALNE

1 =EXT1/ZEWNETRZNE 1

2 = EXT2 | ZEWNETRZNE 2

Opis r6znych miejsc sterowania przedstawiono w ZALACZNIKU.

0114

RUN TIME / CZAS PRACY
Pokazuje taczny czas pracy ACS 140 w kh.

0115

kWh COUNTER / LICZNIK kWh
Oblicza kWh pracy ACS 140.

0116

APPL BLK OUTPUT / WYJ$CIE BLOKU APLIKACYIJNEGO

Warto$¢ zadawana w procentach odbierana z bloku aplikacyjnego (blok
regulatora PID). Ta warto$¢ ma znaczenie tylko wtedy gdy uzywana jest
makroaplikacja “Regulator PID".

0117

DI1-DI4 STATUS / STAN DI1-DI4
Stan czterech wej$¢ cyfrowych. Jezeli wejscie jest aktywne, wyswietlacz bedzie
pokazywat 1. Jezeli wejécie jest nieaktywne, wyswietlacz pokaze 0..

IOt
IR
\

\
DI4 DI3 DI2 DI1

0118

All

\Wzgledna warto$¢ wejécia analogowego 1 wyswietlana w %.
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Kod

Opis

0119

Al2
\Wzgledna wartos$é wejécia analogowego 2 wyswietlana w %.

0121

DI5 & RELAYS/ DI5 & PRZEKAZNIKI
Stan wejscia cyfrowego 5 i przekaznikdw wyjsciowych. 1 wskazuje, ze

przekaznik jest wzbudzony, a o wskazuje, Zze przekaznik nie jest wzbudzony.
1
.' l_ll I

DI SQJ

Stan przek. 2
Stan przek. 1

0122

AO / WYJSCIE ANALOGOWE
Warto$¢ sygnatu wyjscia analogowego w miliamperach.

0124

ACTUAL VALUE 1/WARTOSC BIEZACA 1
\Warto$¢ biezaca 1 regulatora PID (AcT1), wy$wietlana w procentach.

0125

ACTUAL VALUE 2/ WARTOSC BIEZACA 2
\Warto$¢ biezaca 2 regulatora PID (ACT2), wy$wietlana w procentach.

0126

CONTROL DEV / ROZNICA WARTOSCI STERUJACYCH
Wyswietla roznice pomigedzy warto$cig zadang a wartos$cig biezaca regulatora
procesu PID, wyswietlana w procentach (%).

0127

ACTUAL VALUE / WARTOSC biezacA
Sygnat (warto$¢ biezaca ) dla regulatora PID, wys$wietlana w procentach (%).

0128

LAST FAULT / OSTATNI BLAD

Ostatni zapamigtany biad (O=brak btedu) - patrz rozdziat “Diagnostyka” . Moze
byé wyczyszczony z panela sterowania poprzez réwnoczene nacisnigcie
przyciskéw UP i DOWN, znajdujac sie w trybie ustawiania parametrow.

0129

PREVIOUS FAULT / POPRZEDNI BLAD

Poprzedni zapamigtany biad - patrz rozdziat “Diagnostyka” .

Moze byé wyczyszczony z panela sterowania poprzez jednoczesne nacisnigcie
przyciskéw UP i DOWN, znajdujac sie w trybie ustawiania parametrow.

0130

OLDEST FAULT / NAJSTARSZY BtAD
Najstarszy zapamietany btad - patrz rozdziat “Diagnostyka” .
Moze byé wyczyszczony z panela sterowania poprzez jednoczesne nacisnigcie

przyciskéw UP i DOWN, znajdujac sie w trybie ustawiania parametrow.
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Grupa 10: Polecenia wejsé

Polecenia Start, Stop and Kierunek moga by¢ podawane z panela sterowania
lub z dwéch zewnetrznych zrédet sterowania (ExT1, EXT2). Wybér pomigdzy
tymi dwoma zrédtami dokonywany jest przez parametr 1102 EXT1/EXT2 SEL.
Wiecej informacji o zrédtach sterowania w “ZALACZNIKU"..

Kod

Opis

1001

EXT1 COMMANDS / POLECENIA ZEW 1
Definiuje potaczenia i Zrédio polecen Start/Stop/Kierunek zewnetrznego Zrédta
sterowania 1 (zew1l).

0 = NIE WYBRANE
Nie zostato wybrane zrodto polecen Start/Stop/Kierunek z zew1.

1=DI1

2-przewodowy Start/Stop podtaczony do wejscia cyfrowego DI1.
DI1 nieaktywny = Stop;

DI1 aktywny = Start. *

2=DI1,2

2-przewodowy Start/Stop, Direction. Start/Stop podtaczony jest do wejscia
cyfrowego DI1 jak powyzej. Kierunek jest podiaczony do wejcia cyfrowego DI2.
DI2 nieaktywne = Do przodu; DI2 aktywny = Do tytu. Aby méc zmieniaé
kierunek, warto$¢ parametru 1003 KIERUNEK powinna byé ustawiona na ZADANY.

3 =DI1P2P

3-przewodowy Start/Stop. Komendy Start/Stop podawane sg za pomoca
przyciskéw chwilowych (P oznacza “puls”). Przycisk Start jest zwykle otwarty i
podtaczony do wejécia cyfrowego DI1. Przycisk Stop jest zykle zamkniety i
podtaczony do wejécia cyfrowego DI2. Kilka przyciskéw Startu potaczonych jest
rénolegle; kilka przyciskdw Stopu potaczonych jest szeregowo.*,**

4 =DI1P2P3

3-przewodowy Start/Stop, Direction. Start/Stop poditgczony jest jak w DI1P,2P.
Kierunek podiaczony jest do wejscia cyfrowego DI3. DI3 nieaktywne = do
przodu; DI3 aktywne = do tytlu. Aby moéc zmienié kierunek, warto$é parametru
1003 KIERUNEK powinna by¢ ustawiona na zgdany. **

5=DI1P,2P,3P

Start Do przodu, Start Do tytu, oraz Stop. Polecenia Startu i Kierunku podawane
sg jednoczesnie z dwdch oddzielnych przyciskéw chwilowych (P oznacza
“puls”™). Przycisk Stop jest normalnie zamkniety i podtaczony do wejscia
cyfrowego DI3. Przyciski Start Do przodu i Start Do tytu sg zwykle otwarte i
podtaczone do wejéé cyfrowych DI1 i DI2, odpoweidnio. Kilka przyciskéw Staru
potaczonych jest rownolegle i kilka przyciskdw przyciskéw Stop jest
potaczonych szeregowo. Aby mdc zmieniaé kierunek, warto$é parametru 1003
KIERUNEK powinna by¢ ustawiona na ZADANY. **

6 = DI5

2-przewodowy Start/Stop, podfaczony jest do wejscia cyfrowego DI5. DI5
niekatywny = Stop i DI5 aktywny = Start. *

7=DI54

2-przewodowy Start/Stop/Kierunek. Start/Stop podtgczony jest do wejscia
cyfrowego DI5. Kierunek podiaczony jest do wejscia cyfrowego DI4. DI4
niekatywne = Do przodu i DI4 aktywny = Do tytu. Aby méc zmieniaé kierunek,
warto$¢ parametru 1003 KIERUNEK powinna by¢ ustawiona na ZADANY.

8 = KLAWIATURA

Polecenia Start/Stop i Kierunek sg podawane z panela sterowania kiedy
aktywne jest Zewnetrzne zrédio sterowania 1. Aby méc zmienia¢ kierunek,
warto$¢ parametru 1003 KIERUNEK powinna by¢ ustawiona na ZADANY.

9 = DI1F,2R

Polecenie startu do przodu podawane jest kiedy DI1 jest aktywne i DI2
nieaktywne. Polecenie startu do tylu podawane jest kiedy DI1 jest nieaktywne i
DI2 aktywne. W innym wypadku, podawane jest polecenie Stop.

10 = comm

Polecenia Start/Stop i Kierunek podawane sg poprzez komunikacje szeregowa.
*Uwaga! W przypadkach 1,3,6 kierunek ustawiany jest parametrem 1003
KIERUNEK. Wybierajac warto$¢ 3 (ZADANY) ustala sie kierunek na “Do przodu”.

**Uwaga! Sygnat Stopu musi by¢ aktywny zanim moze zostaé¢ podane
polecenie Start.
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1002

EXT2 COMMANDS / POLECENIA ZEW 2

Definiuje potaczenia i zrédto polecen Start, Stop i Kierunek dla zewnetrznego
zrodla sterowania 2 (EXT2).

Patrz parametr 1001 zEwT1 POLECENIA przedstawiony powyzej.

1003

DIRECTION / KIERUNEK

1 = FORWARD / DO PRZODU

2 = REVERSE / DO TYJ

3 = REQUEST / ZADANY

Blokada kierunku obrotéw. Parametr ten umozliwia ustalenie i zablokowanie

kierunku obrotéw silnika do przodu lub do tytu. Jesli wybieramy 3 (ZADANY),
kierunek ustawiany jest zgodnie z podanym poleceniem kierunku.

\Grupa 11: Wybdr zadawania

Polecenia zadawania moga by¢ podawane z panela sterowania lub dwéch
zrédet zewnetrznych. Wybér pomiedzy dwoma zrédtami zewnetrznymi
dokonywany jest poprzez parametr 1102 zew1/zew2 wyBOR. Aby uzyskaé
wiecej informacji na temat zrédet sterowania, patrz “ZALACZNIK”..

Kod

Opis

1101

KEYPAD REF SEL / WYBOR ZADAWANIA Z PANELA

Wybor zadawania z panela sterowania w trybie sterowania lokalnego.
1 =zAD1 (Hz)

Zadawanie z panela podawane jest w Hz.

2 = zAD2 (%)

Zadawanie z panela podawane jest w procentach (%).

1102

EXT1/EXT2 SEL / WYBOR ZEW1/ZEW2

Ustawia wejécie uzywane do wyboru zewnetrznego miejsca sterowania, lub
ustala je na zewT1 lub zEw2. Zewnetrzne zrédto sterowania zaréwno dla
polecen Start/Stop/Kierunek oraz zadawanie uzaleznione jest od tego
parametru.

1..5=DI1...DI5
Zewnetrzne zrodio sterowania 1 lub 2 wybierane jest zgodnie ze stanem
\wybranego wejscia cyfrowego (DI1 ... DI5), gdzie nieaktywne = zEw1, a
aktywne = ZEw2.

6 = zewl

\Wybrane jest zewnetrzne zrodio sterowania 1 (zew1). zrodta sygnatu
sterowania dla zew1 sa definiowane poprzez parametr 1001 (polecenia Start/
Stop/Kierunek) i parametr 1103 (zadawanie).

7 = ZEW2

\Wybrane jest zewnetrzne zrodio sterowania 2 (zew2). zrodta sygnatu
sterowania dla zew2 definiowane sa poprzez parametr 1002 (polecenia Start/
Stop/Kierunek) oraz parametr 1106 (zadawanie).

8 = Comm
Zewnetrzne zrodio sterowania 1 lub 2 wybierane jest poprzez komunikacje

szeregowa.
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1103

EXT REF1 SELECT / WYBOR ZEW ZAD1
Parametr ten wybiera zrodto sygnatu zadawania zewnetrznego 1.

0 = KLAWIATURA

Zadawanie jest podawane z panela sterowania.

1=Al1

Zadawanie jest podawane poprzez wejscie analogowe 1.

2=Al2

Zadawanie jest podawane poprzez wejsce analogowe 2.

3 = Al1/JoYST; 4 = Al2/J0YST

Zadawanie podawane jset poprzez wejscie analogowe 1 (lub 2 odpowiednio)
skonfigurowane jak joystick. Minimalny sygnat wej$ciowy odpowiada
maksymalnej predkosci zadawania w kierunku Do tytu. Maksymalny sygnat
wejsciowy odpowiada maksymalnej predosci zadawania w kierunku Do przodu
(Patrz Rys. 2). Patrz réwniez parametr 1003 KIERUNEK.

Ostrzezenie: Minimalna warto$¢ z joysticka powinna wynosié 0.3 V (0.6 mA)
lub wigcej. Jezeli uzywany jest sygnat 0 ... 10 V, ACS 140 osiagnie maksymalng
predko$¢ w kierunku wstecznym w przypadku zaniku sygnatu. Ustaw parametr
3013 AIl FAULT LIMIT or 3014 AI2 FAULT LIMIT na warto$¢ 3 % lub wigcej, oraz
parametr 3001 AIKMIN FUNCTION to 1 (FAULT), aby ACS 140 zatzrymywat sie w
przypadku zaniku sygnatu sterujacego.

ZAD ZEW1 MAX

ZAD ZEW1 MIN

- ZAD ZEW1 MIN

Histereza 4%
catej skali

ZAD ZEW
1 MIN -2% +2%
10V /20mA

- ZAD ZEW1 MAX

2V /4mA -ZAD ZEW
0V /0mA 1 MIN

Rys. 2 Sterowanie joystickiem. Maksimum dla zadawania zewn. 1
ustawiane jest parametrem 1105 a minimum parametrem 1104.

5 = DI3U,4D(R)
Predko$¢ zadawana jest poprzez wejécia cyfrowe w trybie potencjometru
elektronicznego. Wejscie cyfrowe DI3 zwigksza predkosé (U oznacza “w gore”),
a wejscie cyfrowe D14 obniza predkos$¢ (D oznacza “w dof’). (R) oznacza, ze po
podaniu komendy Stop, zadawanie zostanie zresetowane do zera. Predkosé
zmian sygnatu zadajacego kontrolowana jest parametrem 2204 czAs
PRZYSPIESZANIA 2.
6 = DI3U,4D
Tak jak powyzej z wyjatkiem tego, ze predko$¢ zadana nie jest resetowana do
zera po komendzie stop. Kiedy ACS 140 rusza, obroty silnika rosna po
wybranym nachyleniu do zapamietanej wartosci zadanej.
7 =DI4U,5D
Tak jak powyzej z wyjgtkiem tego, ze uzywane sa wejs¢ cyfrowe DI4 i DI5.
8= comMM
Zadawanie jest podawane poprzez komunikacje szeregows.
9 = DI3U,4D(R,NC); 10 = DI3U,4D(NC); 11 = DI4U,5D(NC)
Wybor 9,10,11 jest taki sam jak wybér 5,6,7 odpowiednio, z wyjatkiem tego, ze
wartos§¢ zadawana nie jest kopiowana kiedy:

* przesuwa sie z ZEW1 do ZEW 2, lub

* przesuwa sie z ZEW2 do ZEW1, lub

* przesuwa sie z trybu lokalnego do zdalnego.

1104

EXT REF1 MIN / ZADAW ZEWN 1 MIN

Ustawia minimalng czestotliwo$¢ zadawang dla zadawania zewnetrznego 1 w
Hz. Kiedy sygnat wej$cia analogowego wynosi minimum, zadawanie
zewnetrzne 1 réwne jest EXT REF1 MIN - patrz Rys. 3 .
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1105 |EXT REF1 MAX/ZADAW ZEWN 1 MAX

Ustawia maksymalng czestotliwo$¢ zadawang dla zadawania zewnetrznego 1
w Hz. Kiedy sygnat wej$cia analogowego wynosi maksimum, zadawanie
zewnetrzne 1 jest rbwne ZEw zAD1 MAX- patrz Rys. 3.

1106 |EXT REF2 SELECT /WYBOR ZAD ZEW 2
Ten parametr wybiera zrodio zadawania 2. Mozliwosci sa takie same jak dla
zadawania zewnetrznego 1, patrz parametr 1103 wyBOR ZADAW ZEWN1.

1107 |EXT REF2 MIN/MIN ZAD ZEW2
Ustawia maximum zadawania w %. Kiedy sygnat wejscia analogowego wynosi
minimum, zadawanie zewnetrzne 2 réwne jest ZEw ZAD 2 MIN - patrz Rys. 3.
« Jezeli wybrana jest makroaplikacja “Regulacja PID”, parametr te ustawia
minimum zadawania dla procesu.
« Jezeli wybrana jest makroaplikacja inna niz “Regulacja PID”, parametr ten
ustawia minimalna czestotliwo$é zadawania. Warto$¢ jest podawana w
procentach czestotliwosci maksymalnej.

1108 |[EXT REF2 MAX/ MAX ZAD ZEW2
Ustawia maximum zadawania w %. Kiedy sygnat wejscia analogowego wynosi
maksimum, zadawanie zewnetrzne 2 rowne jest ZAD ZEW2 MAX - patrz Rys. 3 .

« Jezeli wybrana jest makroaplikacja “Regulacja PID”, parametr ten ustawia
maximum zadawania dla procesu.

« Jezeli wybrana jest makroaplikacja inna niz “Regulacja PID”, parametr ten
ustawia maksymalng czestotliwo$é zadawania. Warto$é jest podawana w
procentach czestotliwosci maksymalnej.

ZAD ZEW
ZAD ZEW?.-----------------------
MAX !
1
1
1
1
1
1
1
i
ZAD ZEW H
MIN [ 1
: : >
Al min Al max Sygnat
wejécia analog.
ZAD ZEW
ZAD ZEV\?
MIN
ZAD ZEW
MAX
Al min Al max Sygnat
wejécia analog.
Rys. 3 Ustawienie EXT REF MINIMUM i EXT REF MAXIMUM. Zakres sygnatu wejscia

analogowego jest ustawiany parametrami 1301 i 1302 lub parametrami 1304 i 1305, w
zaleznosci od uzytego wejscia analogowego.

54



Grupa 12: Predkosci state

ACS 140 posiada 7 programowalnych predkosci statych, w zakresie od 0 do
300 Hz. Dla predkosci statych, nie moga by¢ zadawane ujemne wartosci
predkosci. Wybierane predkosci state sg ignorowane jesli zachodzi
zadawanie w procesie regulacji PID (patrz makroaplikacja “Regulacja PID”).

Uwaga! Parametr 1208 CONST SPEED 7 dziata rowniez jako tzw. predko$¢
awaryjna, ktéra moze byé uaktywniona w przypadku zaniku sygnatu
sterujgcego. Wigcej informacji w opisie parametru 3001 AIKMIN FUNCTION i
parametru 3002 PANEL LOSS.

Kod

Opis

1201

CONST SPEED SEL / WYBOR PREDKOSCI STAEJ

Parametr ten okres$la, ktére wejscia cyfrowe uzywane sg do wyboru predkosci
statych.

0 = NIE WYBRANE

Predkosci state nie uzywane.

1..5=DI1..DI5

Predkos$¢ stata 1 wybierana jest wejsciami cyforwymi DI1-DI5. Wejscie cyfrowe
aktywne = Predko$¢ stata 1 aktywna.

6=DI1,2

Trzy predkosci state (1 ... 3) wybierane sa dwoma wejéciami cyfrowymi. Wybér
predkosci statej wejsciami cyfrowymi DI1,2.

Tablela 2 Wybor predkosci statej wejsciami cyfrowymi DI1,2.

DIl DI2 Funkcja

0
1

Brak predkosci statej.
Predkos$¢ stata 1 (1202)
0 Predkos$¢ stata 2 (1203)
1 Predkos$¢ stata 3 (1204)
0 = DI nieaktywne, 1 = DI aktywne

il k=1k=]

7=DI3,4

Trzy predkosci state (1 ... 3) wybierane sa dwoma wejéciami cyfrowymi tak jak
wejsciami DI1,2.

8=Dl4,5

Trzy predkosci state (1 ... 3) wybierane sa dwoma wejéciami cyfrowymi tak jak
DI1,2.

9=DI1,2,3

Siedem predkosci statych (1 ... 7) wybieranych jest trzema wej$ciami
cyfrowymi.

Tablela 3 Wybor predkosci statej wejsciami cyfrowymi DI1,2,3.

9
=
9
~
)
»

Funkcja

Brak predkosci statej.
Predkos$¢ stata 1 (1202)
Predkos¢ stata 2 (1203)
Predkos¢ stata 3 (1204)
Predkos¢ stata 4 (1205)
Predkos¢ stata 5 (1206)
Predkos¢ stata 6 (1207)
Predkos¢ stata 7 (1208)
0 = DI niekatywne, 1 = DI aktywne

O|r|Ofr|Oo|r|O
[ E=lk=l k=l k=]
il i K=l k=l k=l k=]

10 =DI3,4,5
Siedem predkosci statych (1 ... 7) wybieranych jest trzema wejéciami cyfrowymi
tak jak DI1,2,3.

1202
-1208

CONST SPEED 1... CONST SPEED 7/ PRED. STAtA 1 ... PRED. STALA 7
Predkosci state 1-7.
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Grupa 13: Wejscia analogowe

Kod

Opis

1301

MINIMUM All1

Wzgledna warto$¢ minimalna sygnatu wejécia cyfrowego All (%). Warto$é
sygnatu odpowiada minimum zadawania nastawianemu parametrem 1104 zew
zAD1 MIN lub 1107 zAD zEW2 MIN. Patrz Rys. 3.

1302

MAXIMUM Al1

Warto$¢ maksymalna sygnatu wejscia cyfrowego All (%). Warto$é sygnatu
odpowiadajaca maksimum zadawania ustawianym parametrem 1105 zAD zew1l
MAX lub 1108 zAD zEW2 MAX. Patrz Rys. 3.

1303

FILTER AI1/ FILTR All

Stata czasowa filtrowania sygnatu wej$cia analogowego Al1.Gdy zmienia sig
warto$¢ sygnatu wejécia analogowego, 63 % zmiany zachodzi w czasie
okreslonym tym parametrem.

Uwaga! Nawet jesli wybierze sig 0 s jako statg czasows filtrowania, sygnat
bedzie filtrowany ze stala czasowa 25 ms stosownie do sygnatu interfejsu
sprzetowego. Nie moze ona byé zmieniana innym parametrem. .

1304

[%] I
Sygnat bez filtracji
100+
63
Sygnat po filtracji
-
Stata czasowa t
Rys. 4 Stata czasowa filtrowania sygnatu z wejscia analogowego All.
MINIMUM AI2

Warto$¢ minimalna sygnatu wejécia cyfrowego Al2 (%). Warto$¢ sygnatu
odpowiada minimum zadawania ustawianym parametrem 1104 EXT REF1 MIN
lub 1107 EXT REF2 MIN.

1305

MAXIMUM AI2

Warto$¢ maksymalna sygnatu wejscia cyfrowego Al2 (%). Warto$é sygnatu
odpowiada maksimum zadawania ustawianym parametrem 1105 EXT REF1 MAX
lub 1108 EXT REF2 MAX.

1306

FILTER AI2 / FILTR AI2
Stata czasowa filtrowania sygnatu z wejscia analogowego Al2. Patrz parametr
1303 FILTER All.
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Przyktad: Aby ustawi¢ minimalna dopuszczalng wartos¢ wejscia
analogowego na 4 mA, warto$¢ parametru 1301 miNIMUM AIl (1304
MINIMUM AI2) obliczana jest w nastepujgcy sposob:

Wartosé (%) = Wymagana wartos¢ minimalna / Petny zakre wejscia
analogowego
*100%
=4 mA /20 mA * 100%
= 20%.

Uwaga! Oprécz ustawienia tego parametru, wejscie analogowe musi

byé skonfigurowane dla sygnatu biezgcego 0-20 mA. Patrz rozdziat L,
Przyktady potaczen “Zadawanie czestotliwosci ze zrodta biezacego”.

Grupa 14: Wyjsécia przekaznikowe

Kod [Opis

1401 |RELAY OUTPUT / WYJSCIE PRZEKAZNIKOWE 1

Sygnat wyjécia przekaznikowego 1.

Parametr ten umozliwia wybor zdarzenia sygnalizowanego na wyjsciu
przekaxnikowym 1.

0 = NIE WYBRANY

Przekaznik nie jest uzywany i pozostaje niewzbudzony.

1=GoTowW

ACS 140 gotowy do pracy. Przekaznik jest wzbudzony, chyba ze zostanie
dorpowadzony sygnat nie zezwalajacy na prace lub wyztsepuje btad.

2 = BIEG

Przekaznik wzbudzony gdy ACS 140 pracuje.

3 =B®AD (-1)

Przekaznik jest wzbudzony kiedy dostarczane jest zasilanie, a odwzbudzony po
wystapieniu btedu.

4 = BAD

Przekaznik wzbudzony kiedy wystepuje btad.

5 = ALARM

Przekaznik wzbudzony kiedy wystepuje alarm (AL10-22).

6 = PRZECIWNY KIERUNEK

Przekaznik wzbudzony kiedy silnik ma wsteczny kierunek obrotéw.

7 = NADZ.1 PARAMETR PRZEKROCZONY

Przekaznik wzbudzony kiedy pierwszy nadzorowany parametr (3201)
przekroczyt ograniczenie (3203) - patrz “Grupa 32: Nadzor”.

8 = NADZ1 PARAMETR PRZEKROCZONY DO DOWJ

Przekaznik wzbudzony kiedy pierwszy nadzorowany parametr (3201) spada
ponizej dolnej granicy (3202) - patrz “Grupa 32: Nadzor”.

9 = NADZ.2 PARAMETR PRZEKROCZONY

Przekaznik wzbudzony kiedy drugi nadzorowany parametr (3204) przekroczyt
ograniczenie (3206) - patrz “Grupa 32: Nadzor”.

10 = NADZ.2 PARAMETR PRZEKROCZONY DO DOW

Przekaznik wzbudzony kiedy drugi nadzorowany parametr (3204) spada ponizej
dolnej granicy (3205) - patrz “Grupa 32: Nadz6r”.

11 = PUNKT WYROWNANIA CZESTOTLIWOSCI

Przekaznik wzbudzony gdy czestotliwo$¢ wyjsciowa jest rowna czestotliwosci
zadanej.

1402 |RELAY OUTPUT 2/ WYJSCIE PRZEKAZNIKOWE 2

Parametr ten umozliwia wybor zdarzenie sygnalizowanego na wyjsciu
przekaznikowym 2. Patrz parametr 1401 RELAY OUTPUT 1.
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Grupa 15: Wyjscie analogowe

Wyjscie analogowe uzywane jest do wyprowadzania wartosci ktéregokolweik
z parametrow grupy z danymi eksploatacyjnymi 1 (Grupa 1) w postaci
sygnatu pradowego. Wyjsciowe wartosci minimalne i maksymalne moga by¢
konfigurowane, podobnie jak dopuszczalne warto$ci minimalne i
maksymalne obserwowanego parametru.

Jezeli warto$¢ maksymalna pradu wyjsciowego (parametr 1503) ustawiona
jest ponizej wartosci minimalnej (parametr 1502), prad wyjsciowy jest
odwrotnie proporcjonalny do wartosci obserwowanego parametru.

Kod |Opis

1501 |AO CONTENT / SYGNAL WYJSCIA ANALOGOWEGO
Sygnat wyjécia analogowego. Numer kazdego z parametréw grupy 1 - Dane
Eksploatacyjne.

1502 |AO CONTENT MIN / MIN SYGNAL WYJSCIA ANALOGOWEGO

Minimalny sygnat wyj$cia analogowego. Wys$wietlacz oraz warto$¢ domysina
uzaleznione sg od parametru 1501.

1503 |AO CONTENT MAX / MAX SYGNAL WYJSCIA ANALOGOWEGO
Maksymalny sygnat wyjécia analogowego. Wys$wietlacz oraz warto$¢ domysina
uzaleznione sg od parametru 1501.

1504 |MINIMUM AO / MIN WYJSCIE ANALOGOWE

Minimalny prad wyjsciowy.

1505 [MAXIMUM AO / MAX WYJSCIE ANALOGOWE

Maksymalny prad wyjsciowy.

1506 |AO FILTER/FILTR WYJSCIA ANALOGOWEGO
Stata czasowa filtrowania AO.

AO (MmA)
A
1505

1504
»
1502 1503 -
Sygnat AO
AO (mA)
A
1505
1504
.
Ll
1503 1502 Sygnat AO
Rys. 5 Skalowanie wyj$cia analogowego.
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Grupa 16: Sterowanie systemem

Kod

Opis

1601

RUN ENABLE / ZEZWOLENIE NA BIEG
Wybiera zrédto sygnatu zezwolenia na bieg.

0 = NIE WYBR

ACS 140 jest gotowy do pracy bez zewnetrznego sygnatu zezwolenia na bieg.

1..5=DI1 .. DI5

Aby uaktywni¢ sygnat zezwolenia na bieg, nalezy uaktywnié¢ wybrane wejscie
cyfrowe. Jezeli napiecie spadnie powodujgc dezaktywacje wejscia, ACS 140
bedzie hamowat wybiegiem i nie wystartuje dopoki nie pojawi si¢ na nowo
sygnat zezwolenia na bieg.

6 = KOMUNIK. SZEREGOWA

Sygnat zezwolenia na bieg jest podawany przez komunikacje szeregowa.

1602

PARAMETER LOCK / BLOKADA PARAMETRU

0 = ZABLOKOWANE
Przyciski panela sterowania START/STOP i REVERSE oraz zmiana
parametrow - zablokowane. Mozliwy jest podglad wartosci parametréw.

1= OTWARTE
Dopuszczalne jest sterowanie panelem.

2 = NIE ZAPAMIETANE
Zmodyfikowane wartosci nie zachowane w pamigci statej.

Uwaga! Opcja 0 (ZABLOKOWANE) moze by¢ wybrana tylko w trybie zdalnym.
Uwaga! Ten parametr nie jest uzalezniony od wyboru makroaplikacji.

1604

FAULT RESET SEL / WYBOR RESETOWANIA BEDU
zrodto resetowania biedu.

Uwaga! Resetowanie bledu jest zawsze mozliwe z panela sterowania.
0 = TYLKO Z KLAWIATURY
Resetowanie btedu wykonywane jest z klawiatury panela sterowania.

1..5=DI1 .. DI5

Resetowanie btedu wykonywane jest z wejécia cyfrowego. Resetowanie jest
uaktywniane poprzez dezaktywacje wejscia.

6 = START/STOP

Resetowanie btedu jest aktywowane komenda Stop.

7 = KOMUNIKACJA SZEREGOWA
Resetowanie btedu jest wykonywane poprzez komunikacje szeregowa.

1608

DISPLAY ALARMS / WYSWIETLACZ ALARMOW

Parametr ten steruje wy$wietlaniem niektérych alarméw, patrz rozdziat “Diag-
nostyka”.

0 = BRAK

Niektore alarmy sg $ciesniane.

1=TAK

Wszystkie alarmy sg uaktywnione.

59



Grupa 20: Ograniczenia

Kod

Opis

2003

MAX CURRENT / PRAD MAKSYMALNY

Maksymalny prad wyjsciowy.

Maksymalny prad wyjsciowy, ktorym ACS 140 bedzie zasilat silnik. Warto$é
domysina wynosi 1.5 * .

2005

OVERVOLT CTRL / NADZOR PRZEPIEC
Nadzér przepigcia w obwodzie DC.

Szybkie hamowanie silnika z obcigzeniem o duzej bezwtadnos$ci powoduje

wzrost napigcia na szynie DC, a$ do wartosci granicznej. Aby zabezpieczyé
przemiennik przed przekroczeniem tej granicy, zabezpieczenie od przepieé
automatycznie zmniejsza moment hamowania.

Ostrzezenie! Jezeli czoper hamowania i rezystor hamowania sg podtaczone do
IACS 140, warto$¢ tego parametru musi by¢ ustawiona na 0 dla zapewnienia
wiasciwego dziatania choppera.

0 = NIE UZYWANY
1 = UZYWANY

2006

UNDERVOLT CTRL / NADZOR PODNAPIECIOWY
Nadzér zbyt niskiego napiecia w obwodzie DC.

Jezeli napiecie na szynie DC spada z powodu utraty zasilania, zabezpieczenie
od zaniku napigcia bedzie zmniejszaé predkos¢ silnika aby utrzymaé napigcie
na szynie DC powyzej wartosci minimalnej. Poprzez zmniejszenie predkosci
silnika, bezwtadno$¢ obcigzenia bedzie powodowata generowanie energii
elektrycznej i jej zwrot do do ACS 140, utrzymujgc w ten sposéb zasilanie linii
DC i zabezpieczajac przed wytgczeniem. Zwigksza to mozliwos¢ przetrwania
przez naped zaniku zasilania zwtaszcza przy duzej bezwtadnosci obcigzenia, tj.
wiréwki lub wentylatory.

0 = NIE UZYWANY

1 = UZYWANY (CZAS)

Uzywany z granicg czasu dziatania = 500 ms.
2 = UZYWANY

Uzywany bez ograniczenia czasowego.

2007

MINIMUM FREQ / CZESTOTLIWOSE MINIMALNA
Minimalna czestotliwo$¢ pracy.

Uwaga Nalezy utrzymywaé MINIMUM FREQ < MAXIMUM FREQ.

2008

MAXIMUM FREQ / CZESTOTLIWOS$E MAKSYMALNA
Maksymalna czestotliwosé pracy.

60




Grupa 21: Start/Stop

ACS 140 udostepnia kilka trybéw startu / stopu, obejmujacych lotny start i
dodatkowg kompensacje momentu przy starcie. Prad DC moz by¢
“wstrzykiwany” albo przed komendg startu (magnesowanie wstepne) lub
automatycznie zaraz po komendzie startu (start z trzymaniem pradem
statym).

Trzymanie DC moze by¢ uzywane kiedy naped hamuje po zadanym
nachyleniu. Jezeli naped hamuje wybiegiem, moze by¢ uzywane hamowanie
prgdem statym DC.

uwaga! Zbyt dtugi czas wstrzykiwania DC lub maksymalny czas
magnesowania wstepnego powoduje rozgrzanie silnika.

Kod |Opis

2101 [START FUNCTION / FUNKCJA STARTU
Warunki podczas przyspieszenia silnika.

1 = NACHYLENIE
Przyspieszanie po nastawionym nachyleniu.

2 = LOTNY

Lotny start. Uzywac tego ustawienia jeseli silnik jest w ruchu, a naped
wystartuje tagodnie przy biezacej warto$ci czestotliwosci.

3 = ZWIEKSZONY MOMENT

Automatyczne zwigkszenie momentu moze by¢ niezbedne w napedach
wymagajacych wysokiego momentu rozruchowego. Zwigkszenie momentu
wystepuje tylko przy starcie. Zwigkszenie momentu jest zatrzymywane gdy
czestotliwo$¢ wyjsciowa przekracza 20 Hz lub gdy czestotliwo$¢ wyjsciowa jest
réwna zadanej. Patrz rowniez parametr 2103 TORQ BOOST CURR.

4 = LOTNY + ZWIEKSZENIE MOMENTU

Aktywny zaréwno lotny start jak i zwigkszony obro6t.
2102 [STOP FUNCTION / FUNKCJA STOPU

Warunki podczas hamowania silnika.

1= WYBIEG
Silnik hamuje wybiegiem az do zatrzymania.

2 = NACHYLENIE
Hamowanie po nachyleniu zdefiniowanym czasem aktywengo hamowania 2203
DECELER TIME 1 lub 2205 DECELER TIME 2.

2103 [TORQ BOOST CURR / PRAD PRZY ZWIEKSZONYM MOMENCIE
Maksymalny dostarczany prad podczas pracy przy zwigkszonym momencie.
Patrz réwniez parametr 2101 START FUNCTION.

2104 [STOP DC INJ TIME / CZAS WSTRZYKIWANIA PRADU DC

Czas ‘wstrzykiwania’ pradu DC po zatrzymaniu modulacji. Jezeli parametr 2102
STOP FUNCTION jest ustawiony na 1 (WYBIEG), ACS 140 uzywa hamowania DC.
Jezeli parametr 2102 STOP FUNCTION jest ustawiony na 2 (NACHYLENIE),

IACS 140 uzywa trzymania prgdem statym po nachyleniu.

2105 [PREMAGN SEL / WYBOR MAGNESOWANIA WSTEPNEGO
Opcje 1- 5 wybieraja Zrédto polecenia magnesowania wstepnego. Opcja 6
wybiera start z trzymaniem DC.

0 = NIE WYBRANE

Magnesowanie wstepne nie uzywane.

1..5=DI1..DI5

Polecenie magnesowania wstepnego odbierane jest przez wejscie cyfrowe.

6 = STAtY

Staly czas magnesowania wstepnego po komendzie startu. Czas jest okreslony
parametrem 2106 PREMAGN MAX TIME.

2106 |PREMAGN MAX TIME / MAKS. CZAS MAGNESOWANIA WSTEPNEGO
Maksymalny czas magnesowania wstepnego.
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Kod

Opis

2107

START INHIBIT / START ZAKAZANY
Parametr sterowania zakazem startu. Zakaz startu oznacza, ze oczekujace na
wykonanie polecenie START jest ignorowane kiedy:

« Jest resetowany btlad;

« Ma miejsce zmiana trybu sterowania z lokalnego na zdalny.

* Ma miejsce zmiana trybu sterowania ze zdalnego na lokalny.

« Ma miejsce zmiana zrodla sterowania zewnetrznego z EXT1 na EXT2.

« Ma miejsce zmiana zrodla sterowania zewnetrznego z EXT2 na EXT1.
0 = OFF (wylaczone)
Sterowanie zakazem startu wytaczone. Naped zastartuje zaraz po zresetowaniu
btedu lub po dokonaniu zmiany trybu sterowania lub zrédta sterowania jezeli
jest obecne oczekujace na wykonanie polecenie START.
1 = ON (wigczone)
Sterowanie zakazem startu wigczone. Naped nie zastartuje zaraz po
zresetowaniu biedu lub po dokonaniu zmiany trybu sterowania lub zrédta
sterowania. Aby nastapit ponowny start napedu, polecenie START musi byé
podane na nowo

Grupa 22: Przyspieszanie / Hamowanie

Moga by¢ uzywane dwie pary czaséw przyspieszania / hamowania. Jezeli
uzywane sa obie pary nachylenia, wybér pomiedzy nimi moze byé dokonany
w czasie pracy poprzez wejscie cyfrowe. Mozliwe jest stosowanie krzywej
nachylenia S.

Kody

Opis

2201

ACC/DEC 1/2 SEL / WYBOR PRZYSP/HAM 1/2
\Wybiera zrédto sygnatu wyboru pary nachylenia.

0 = NIE WYBRANE
Uzywana jest pierwsza para nachylenia (ACCELER TIME 1/DECELER TIME 1).

1..5=DI1..DI5

Wybor pary nachylenia jest dokonywany wejsciem cyfrowym (DI1 do DI5).
\Wejscie cyfrowe nieaktywne = uzywana jest para nachylenia 1 (ACCELER TIME 1/
DECELER TIME 1).

Wejscie cyfrowe aktywne = uzywana jest para nachylenia 2 (ACCELER TIME 2/
DECELER TIME 2).

Uwaga! Wybér pary nachylenia nie odbywa si¢ w ramach sterowania
seryjnego.

2202

ACCELER TIME 1/ CZAS PRZYSPIESZANIA 1
Nachylenie 1: czas od zera do czestotliwo$ci maksymalnej (0 - MAXIMUM FREQ).

2203

DECELER TIME 1/ CZAS HAMOWANIA 1
Nachylenie 1: czas od czestotliwo$ci maksymalnej do zera (MAXIMUM FREQ - 0).

2204

ACCELER TIME 2/ CZAS PRZYSPIESZANIA 2
Nachylenie 2: czas od zera do czestotliwo$ci maksymalnej (0 - MAXIMUM FREQ).

2205

DECELER TIME 2/ CZAS HAMOWANIA 2
Nachylenie 2: czas od czestotliwo$ci maksymalnej do zera (MAXIMUM FREQ - 0).

2206

RAMP SHAPE / KRZYWA NACHYLENIA
'Wybor ksztattu nachylenia przyspieszania / hamowania.

0 = LINIOWY

1 = SILNIE WYGIETE S

2 = $REDNIO WYGIETE S
3 = StABO WYGIETE S
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Czestotliwo$¢ wyjsciowa

A
CZESTOTL. MAX | — — — — — — — — —

- !

Liniowa |

|

Krzywa S :

|
: >
Czas nachylenia Czas

Rys. 6 Definicja czasu przyspieszania / hamowania.

Grupa 25: Czestotliwosci krytyczne

W niektérych systemach mechanicznych pewne zakresy predko$ci moga
powodowaé problemy zwigzane z rezonansem. Dzieki parametrom tej grupy,
mozliwe jest ustawienie do dwu réznych zakreséw predkosci, ktére ACS 140
bedzie pomijat.

Uwaga! Kiedy uzywana jest makroaplikacja “Regulacja PID", czestotliwosci
krytyczne sa ignorowane.

Kod |Opis

2501 |CRIT FREQ SEL / WYBOR CZESTOTLIWOSCI KRYTYCZNEJ
Aktywacja czestotliwosci krytycznych.

0 = WYACZONE

1 = WIACZONE

2502 |CRIT FREQ 1 LO/DOLNA CZESTOTLIWOSC KRYTYCZNA 1
Dolny zakres 1 czestotliwosci krytycznej.

Uwaga! Jezeli predko$é dolna zostanie nastawiona jako wyzsza niz gorna
(LOW > HI), czestotliwosci krytyczne nie beda blokowane.

2503 |CRIT FREQ 1 HI/ GORNA CZESTOTLIWOSC KRYTYCZNA 1
Gorny zakres 1 czestotliwosci krytycznej.

2504 |CRIT FREQ 2 LO / DOLNA CZESTOTLIWOSC KRYTYCZNA 2
Dolny zakres 2 czestotliwosci krytycznej.

2505 |CRIT FREQ 2 HI/ GORNA CZESTOTLIWOSC KRYTYCZNA 2
Gorny zakres 2 czestotliwosci krytycznej.

Uwaga! Jeseli predko$é dolna zostanie nastawiona jako wyzsza niz gorna
(LOW > HI), czestotliwosci krytyczne nie beda blokowane.

Przyktad: W systemie wentylatorow wystepujg szkodliwe wibracje od 18 Hz
do 23 Hz oraz od 46 Hz do 52 Hz. Parametry nalezy ustawi¢ w nastepujacy
spos6b:

CRITFREQ 1LO =18 HZ i CRIT FREQ 1 HI = 23 Hz
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CRIT FREQ 2 LO =46 Hz i CRIT FREQ 2 HI =52 Hz

fwyjécie A

[Hz]
52 1 — —
46 1 — — —
I
23 4 — | |
18 T —
|1 | fzapaw
-
L fIH f2L f2H [Hz]
18 23 46 52
Rys. 7 Przyktadowe nastawy czestotliwos$ci krytycznych w systemie wentylatorow z

wystepujgcymi wibracjami w zakresach 18 Hz do 23 Hz i 46 Hz do 52 Hz.

Grupa 26: Sterowanie silnikiem

Kod |Opis

2603 |IR COMPENSATION / Tablela 4 Typowe wartoceci kompensacii.
KOMPENSACJA IR
Napiecie dodatkowe przy
czestotliwosci 0 Hz.

Jednostki 200 V

Pn kW 0.1210.180.25(0.37(0.55
Uwaga! Kompensacja IR iicqmn iR 7y 30 | 27 | 25 | 23 | 21
powinna byé ustawiona tak
nisko jak to mozliwe, aby
zapobiec przegrzaniu. :
Patrz Tabela 4. Jednostki 200 V
Pn kW 075|111 | 15|22
Komp. IR/V 18 | 16 | 14 | 13

Jednostki 400 V
PN/ kW 0.37(055|0.75| 1.1 | 15| 2.2
Komp.IR/V| 37 | 33 | 30 | 27 | 25 | 23

2604 [IR COMP RANGE / ZAKRES KOMPENSACJI IR

Zakres kompensacji IR. Definiuje czestotliwo$é, po ktérej kompensacja IR
wynosi 0 V.

2605 |LOW NOISE / OBNIZONY HAIAS

Opcje gto$nosci pracy silnika.

0 = STANDARD (czestotliwo$¢ przetgczania 4 kHz)
1 = OBNIZONY HAAS (czestotliwo$é przefaczania 8 kHz)
2 = CICHY (czestotliwosé przelaczania 16 kHz)

Uwaga! Kiedy uzywane jest ustawienie obnizonego hatasu (8 kHz),
maksymalna obciazalno$é ACS 140 wynosi |, przy temperaturze otoczenia 30
xC lub 0.9 * I, przy temperaturze 40 °C. kiedy uzywane jest ustawienie ciche
(16 kHz), maksymalna obciazalno$é wynosi 0.75 * |, przy temperaturze
otoczenia 30 °C. (Poza ACS 143-1K1-3, ACS 143-2K1-3, ACS 143-1H1-3 i
ACS 143-2H1-3, wtedy maksymalna obcigzalno$¢ wynosi 0.55 * I, at 30 °C.)
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Kod |Opis

2606 |U/F RATIO/ STOSUNEK U/F
Wspotczynnik U/f ponizej punktu stabnigcia pola. Krzywe:

1 = LINIOWA
2 = KWADRATOWA
Kwadrat.(krzywe B i D)

Przebieg liniowy wsp. U/f jest lepszy dla zastosowan gdzie potrzebny jest staty
moment obrotowy a przebieg kwadratowy jest lepszy dla napedéw pomp
odsrodkowych i wentylatoréw (bardziej cicha praca dla wigkszosci
czestotliwosci).

2607 [SLIP COMP RATIO/

\Wspotczynnik kompensaciji poslizgu.

W przypadku silnika klatkowego pracujacego pod obcigzeniem wystepuje
poslizg. Poslizg ten moze zostaé¢ skompensowany poprzez zwigkszenie czesto-
tliwosci wraz ze wzrostem momentu obciazenia silnika. Parametr ten definiuje
stopien kompensacji poslizgu. Jego warto$é wynoszaca 100% oznacza ze posl-
izg jest kompensowany w catosci; warto$¢ 0 oznacza ze nie ma kompensacji

poslizgu.
u (%l
uy |KempensagalR _
I
|
“a— Zakiks kompensacji IR
Brak kompeLsacji
| >
Punkt ostabienia f (Hz)
pola
Rys. 8
Rys. 9 Dziatanie kompensacji IR.

Grupa 30: Funkcje btedow

ACS 140 moze by¢ skonfigurowany w taki sposéb, aby reagowat w
przypadku wystgpienia pewnych nienormalnych warunkéw zewnetrznych:
btedu wejscia analogowego, sygnatu btedu zewnetrznego i braku panela.

W takich przypadkach, naped moze pracowa¢ z predko$cig biezaca (tj. taka
jaka byta w momencie wystgpienia btedu) lub z ustawiong predkoscia statg
dla stanu btedu, moze ignorowa¢ stan btedu, lub wigczyé sygnalizacje btedu i
zatrzymac sie.

Zabezpieczenie termiczne silnika parametrami 3004 - 3008 jest realizowane
przy pomocy ustawienia krzywej obciazenia silnika. Na przykiad,
ograniczenie obcigzenia w poblizu predkosci zerowej moze by¢ niezbedne
jezeli silnik nie posiada wentylatora.

Zabezpieczenie przed utykiem (parametry 3009 - 3012) obejmuje parametry
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czestotliwosci utyku, czasu utyku i pradu utyku.

Kod

Opis

3001

AI<MIN FUNCTION / REAKCJA NA SYTUACJE GDY AI<MIN
Reakcja na sytuacje w przypadku gdy sygnat Al spadnie ponizej granicy btedu
3013 AIL FAULT LIMIT lub 3014 AI2 FAULT LIMT.

0 = NIE WYBR
Brak reakcji.
1=BIAD

Wyswietlany jest komunikat btedu i silnik hamuje wybiegiem.

2 = PREDKOSC STAWA 7

Wyswietlane jest ostrzezenie a predkos$é jest ustawiana zgodnie z parametrem
1208 CONST SPEED7Y.

3 = OSTATNIA PREDKOSC

Wys$wietlane jest ostrzezenie i nastawiana jest ostatnia predkosé, z jaka
pracowat ACS 140. Ta warto$¢ wyznaczana jest jako $rednia z ostatnich 10
sekund przed wystgpieniem bledu.

Ostrzezenie: W przypadku wybrania CONST SPEED 7 lub LAST SPEED, nalezy
upewnié sie, ze kontynuowanie dziatania jest bezpieczne w sytuacji gdy nastapit
zanik sygnalu wejécia analaogowego.

3002 |PANEL LOSS/BRAK KOMUNIKACJI Z PANELEM
Definiuje reakcje na btad spowodowany utratg komunikacji z panelem sterow-
ania.
1 =BIAD
Wyséwietlany jest komunikat btedu, a ACS 140 hamuje wybiegiem.
2 = PREDKOSC STAA7
Wys$wietlane jest ostrzezenie i ustawiana jest predko$¢ stata zgodnie z
parametrem 1208 CONST SPEED7.
3 = OSTATNIA PREDKOSC
Wys$wietlane jest ostrzezenie i nastawiana jest ostatnia predko$¢ z jaka
pracowat ACS 140. Ta warto$¢ jest wyznaczana jako $rednia z ostatnich 10
sekund.
Ostrzezenie: W przypadku wybrania CONST SPEED 7 lub LAST SPEED, nalezy
upewnié sie, ze kontynuowanie pracy napedu jest bezpieczne w przypadku gdy
nastepit zanik komunikacji z panelem.

3003 |EXTERNAL FAULT / BtAD ZEWNETRZNY
\Wybor wejscia btedu zewnetrznego.
0 = NIE WYBRANY
Nie jest uzywany sygnat btedu zewnetrznego.
1..5=Dpil...0I15
Definiowane jest tu wejécie cyfrowe, na ktére podawany jest sygnat o bledzie
zewnetrznym. Jesli wystgpit btad zewnetrzny, np. wejscie cyfrowe jest de-
aktywowane, ACS 140 zatrzymuje sig, silnik hamuje wybiegiem i wyswietlany
jest komunikat o bledzie.

3004 |MOTOR THERM PROT / REAKCJA NA PRZEGRZANIE

Funkcja wskazujgca na przekroczenie temperatury silnika. Parametr ten
definiuje spos6b dziatania zabezpieczenia termicznego chroniacego silnik przed
przegrzaniem.

0 = NIE WYBRANY
1=BIAD
Wys$wietla ostrzezenie po osignieciu poziomu ostrzegania (97.5 % wartosci

znamionowej). Pokazuje informacjg o btedzie kiedy temperatura silnika osiagnie
poziom 100 %. ACS 140 hamuje wybiegiem.

2 = OSTRZEZENIE
Informacja ostrzegajaca pojawia si¢ kiedy temperatura silnika osigga poziom

ostrzegawczy (95 % wartosci znamionowej).
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Kod

Opis

3005

MOT THERM TIME / TERM STAtA CZASOWA

Czas, po ktorym temperatura wzro$nie 63%. Jest to czas, po ktérym
temperatura silnika osiggnie 63 % temperatury kofncowej. Rysunek 9
przedstawia spos6b definicji termicznej statej czasowe;j silnika.

Jezeli wymagana jest ochrona termiczna zgodna z wymaganiami UL dla
silnikdw klasy NEMA, mozna przyjaé, ze termiczna stata czasowa - MOTOR
THERM TIME réwna jest 35-krotnoéci t6 (t6 w sekundach jest czasem, przez ktory
silnik moze bezpiecznie dziata¢ przy szesciokrotnym pradzie znamionowym,
podawanym przez producenta silnika). Stata czasowa dla klasy 10 krzywej
wytaczania to wynosi 350 s, dla klasy 30 krzywej wytgczania 1050 s.

Obciazenie
silnika

Wzrost t
temp.

100 %
63 %

L
Termiczna stata czasowa
Rys. 10 Termiczna stata czasowa.

3006

MOT LOAD CURVE / KRZYWA OBCIAZENIA SILNIKA
Ograniczenie maksymalnego pradu silnika. Krzywa obcigzenia silnika /MOTOR
LOAD CURVE/ nastawia maksymalne dopuszczalne obcigzenie operacyjne
silnika. Przy nastawieniu na 100 %, maksymalne dopuszczalne obcigzenie
réwne jest wartosci parametru 9906 MOTOR NOM CURRENT z Danych
Wejsciowych. Poziom krzywej obcigzenia powinien by¢ dostrojony jezeli
temperatura otoczenia rézni si¢ od znamionowe;j.

Prad wyjsciowy (%) w stosunku

do 9906 PRADU ZNAM. SILNIKA

150 +

3006 krzYwA OBC. SILNIKALOO

3007 oBC. PRZY PREDK. ZERGWEJ

3008 PUNKT ZAtAMANIA Czestotliwos(
Rys. 11 Krzywa obcigZenia silnika.

3007

ZERO SPEED LOAD / OBCIAZENIE PRZY PREDKOSCI ZEROWEJ
Parametr ten okres$la maksymalny dopuszczalny prad przy zerowej predkosci w
stosunku do znamionowego pradu okreslonego przez 9906 MOTOR NOM CURR.
Patrz Rysunek 10.

3008

BREAK POINT / PUNKT ZAIAMANIA KRZYWEJ OBCIAZENIA
Punkt zatamania krzywej obcigzenia silnika. Rysunek 10 przedstawia
przyktadowa krzywa obcigzenia silnika. Patrz Rysunek 12.
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Kod

Opis

3009

STALL FUNCTION / REAKCJA NA UTYK

Parametr ten definiuje dziatanie zabezpieczenia przed utykiem. Ochrona jest
uaktywniona gdy prad wyjsciowy jest zbyt duzy w stosunku do czestotliwosci
wyjsciowej, patrz Rysunek 11.

0 = NIE WYBRANY

Zabezpieczenie przed utykiem nie jest stosowane.

1=BIAD

Kiedy zabezpieczenie zadziata, ACS 140 hamuje wybiegiem. Wys$wietlany jest
komunikat o btedach.

2 = OSTRZEZENIE
Wys$wietlane jest ostrzezenie. Ostrzezenie znika po potowie czasu
nastawionego parametrem 3012 STALL TIME.

IWYJ

3010 PRAD UTYKU +

3011 GORNA CZESTOTL. UTYKU

Rys. 12 Zabezpieczenie silnika przed utykiem

3010

STALL CURRENT / PRAD UTYKU
Prad graniczny dla zabezpieczenia przed utykiem. Patrz Rysunek 11.

3011

STALL FREQ HI / GRANICZNA CZESTOTLIWOSE UTYKU
Parametr ten ustala czestotliwo$é ograniczajaca obszar utyku. Patrz Rysunek
11.

3012

STALL TIME / CZAS UTYKU
Parametr ten ustala czas dla funkcji zabezpieczenia od utyku.

3013

Al1 FAULT LIMIT / LIMIT BLEDU All
Poziom btedu dla monitoringu wejécia analogowego 1.
Patrz parametr 3001 AIL<MIN FUNCTION.

3014

Al2 FAULT LIMIT / LIMIT BLEDU Al2
Poziom btedu dla monitoringu wejécia analogowego 2.

Patrz parametr 3002 AI2<MIN FUNCTION.
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lo/In Czas wylgczenia

3.5

3.0 60's
2.5 74 90's
20 74 180

15 300 s
600 s
1.0 f: 00

0.5

0 02 04 06 08 10 12
lo = prad wyjsciowy
Iy = prad znamionowy silnika
fo = czestotliwos¢ wyjsciowa
fark = punkt zatamania czestotliwosci (parametr 3008 BREAK POINT)

Rys. 13 Czasy wytgczenia spowodowanego przez zabezpieczenie termiczne dla
warto$ci domys$inych parametréw 3005 MOT THERM TIME, 3006 MOT LOAD CURVE and
3007 ZERO SPEED LOAD.

Grupa 31: Resetowanie automatyczne

System automatycznego resetowania moze by¢ uzywany do
automatycznego resetowania bledéw przecigzenia, przepiecia, spadku
napiecia i utraty sygnatu wejscia analogowego. Moze by¢ wybrana liczba
dozwolonych operacji automatycznego resetowania w okreslonym czasie.

&Ostrzeienie! Jezeli parametr 3107 AR AI<MIN jest uaktywniony, po
przywréceniu sygnatu wejscia analogowego naped moze wystartowaé
ponownie nawet po dtugiej przerwie. Nalezy upewni¢ sie, ze zastosowanie tej
funkcji nie spowoduje obrazen fizycznych personelu i/lub uszkodzenia
urzadzen.

Kod

Opis

3101

NR OF TRIALS / LICZBA PROB RESETOWANIA

Ustawia liczbe dozwolonych operacji automatycznego resetowania w jednostce
czasu. Czas jest okreslony parametrem 3102 TRIAL TIME. ACS 140 zapobiega
dodatkowym prébom automatycznego resetowania i pozostaje zatrzymany
dopoki nie nastapi skuteczne zresetowanie btedu z panela sterowania lub z
miejsca wybranego parametrem 1604 FAULT RESET SEL.

3102

TRIAL TIME / CZAS AKTYWNOSCI FUNKCJI

Czas w ciggu ktérego dozwolona jest ograniczona ilo$¢ operacji
automatycznego resetowania bledéw. Dozwolona liczba btedéw w tym czasie
jest zadwana parametrem 3101 NR OF TRIALS.

3103

DELAY TIME / CZAS OCZEKIWANIA

Parametr ten nastawia czas od chwili wystgpienia btedu ACS 140 do préby jego
zresetowania. Jezeli jest nastawiony na zero, ACS 140 bedzie resetowat btad
natychmiast po jego wystgpieniu.
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Kod |Opis

3104 |AR OVERCURRENT / AUTOMATYCZNE RESETOWANIE BLEDU
PRZEKROCZENIA PRADU

0 = NIE UZYWANY

1 = UZYWANY

Jezeli wybrano 1, btad (przekroczenie napigcia na szynie DC) jest resetowany
automatycznie po zwloce ustawionej parametrem 3103, i ACS 140 powraca do
normalnej pracy.

3105 |AR OVERVOLTAGE / AUTOMATYCZNE RESETOWANIE BLEDU
PRZEKROCZENIA NAPIECIA

0 = NIE UZYWANY

1 = UZYWANY

Jezeli wybrano 1, btad (przekroczenie napigcia na szynie DC) jest resetowany
automatycznie po zwloce ustawionej parametrem 3103, i ACS 140 powraca do
normalnej pracy.

3106 |AR UNDERVOLTAGE / AUTOMATYCZNE RESETOWANIE BLEDU NISK-
IEGO NAPIECIA

0 = NIE UZYWANY

1 = UZYWANY

Jezeli wybrano 1, btad (zbyt niskie napiecie na szynie DC) jest resetowany
automatycznie po zwloce ustawionej parametrem 3103, i ACS 140 powraca do
normalnej pracy.

3107 |AR AI<MIN / AUTOMATYCZNE RESETOWANIE BLEDU AI<MIN

0 = NIE UZYWANY

1 = UZYWANY

Jezeli wybrano 1, bfad (sygnat wejscia analogowego ponizej poziomu minimum)
jest resetowany automatycznie po zwtoce ustawionej parametrem 3103 DELAY
TIME.

Czas aktywnosci funkciji

™
i » Czas

. Chwila obecna
X = Automatyczne resetowanie

Rys. 14 Dziatanie funkcji automatycznego resetowania. W tym wypadku, jeZeli bigd
wystepuje w tym momencie “w chwili obecnej”, jest on resetowany automatycznie jeZeli
warto$¢ parametru 3101 NR OF TRIALS jest wieksza lub réwna 4.

Grupa 32: Nadzé6r

Parametry tej grupy sa uzywane razem z parametrami wyj$¢
przekaznikowych 1401 RELAY oUTPUT 1 i 1402 RELAY OUTPUT 2. Moga by¢
nadzorowane dowolne dwa parametry grupy Danych Eksploatacyjnych
(Grupa 1) . Przekazniki moga by¢ skonfigurowane by wzbudzaé sie, gdy
wartosci nadzorowanych parametréw sa albo zbyt duze albo zbyt mate.

Kod |Opis

3201 |SUPERV 1 PARAM /1 NADZOROWANY PARAMETR

Numer pierwszego nadzorowanego parametru z grupy Danych Eksploata-
cyjnych (Grupa 01).

3202 |SUPERV 1LIM LO /DOLNE OGRANICZENIE 1 NADZ. PARAM.

Dolne ograniczenie pierwszej nadzorowanej wielkosci. Wys$wietlanie tego para-
metru uzaleznione jest od wybranego nadzorowanego parametru (3201).

3203 |SUPERV 1 LIM HI/ GORNE OGRANICZENIE 1 NADZ. PARAM.

Gorne ograniczenie pierwszej nadzorowanej wielkosci. Wyswietlanie tego para-
metru uzaleznione jest od wybranego nadzorowanego parametru (3201).

3204 |SUPERV 2 PARAM /2 NADZOROWANY PARAMETR

Numer drugiego nadzorowanego parametru z grupy Danych Eksploatacyjnych
(Grupa 01).
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Kod

Opis

3205

SUPERV 2 LIM LO / DOLNE OGRANICZENIE 2 NADZ. PARAM.
Dolne ograniczenie drugiej nadzorowanej wielkosci. Wys$wietlanie tego para-
metru zalezy od wybranego nadzorowanego parametru (3204).

3206

SUPERV 2 LIM HI / GORNE OGRANICZENIE 2 NADZ. PARAM.
Gorne ograniczenie drugiej nadzorowanej wielkosci. Wyswietlanie tego para-
metru zalezy od wybranego nadzorowanego parametru (3204).

Rys. 15

Warto$¢ nadzorowanego parametru

HI (3203)
LOW (3202)

\4

wzbudzony =1
odwzbudzony = 0

v

wzbudzony =1
odwzbudzony =0

v

A = Warto$cig parametru 1401 RELAY OUTPUT 1 (1402 RELAY OUTPUT 2) jest
OVER Of SUPRV2 OVER

B = Warto$cig parametru 1401 RELAY OUTPUT 1 (1402 RELAY OUTPUT 2) jest
SUPRV1 UNDER OF SUPRV2 UNDER

Uwaga! Przypadek LOW < HIGH przedstawia normalna histereze.

Przypadek A: Dla monitoringu kiedy/jesli nadzorowany sygnat
przekracza podany limit.

Przypadek B: Dla monitoringu kiedy/jesli nadzorowany sygnat spada
ponizej podanego limitu.

LOW < HIGH.

Nadzér danych eksploatacyjnych przy uzZyciu wyj$¢ przekaZnikowych kiedy
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Warto$¢ nadzorowanego parametru

LOW (3202) #‘ <H 4‘ ﬂ

HI (3203) ‘ T

Uwaga! Przypadek LOW>HIGH przedstawia histereze specjalng z dwoma
oddzielnymi limitami nadzoru. W zaleznosci od tego czy nadzorowany
sygnat znajduje sie ponizej warto$ci HIGH (3203) lub powyzej wartosci LOW
(3202), okresla ktory limit jest wykorzystywany. Poczatkowo stosuje sig
HIGH, do momentu kiedy signat znajduje si¢ powyzej wartosci LOW.
Nastepnie wykorzystywana jest wartoéé LOW, dopdki sygnat nie powr6ci do
wartosci ponizej HIGH.

Rys. 16 Nadzér danych eksploatacyjnych kiedy LOW>HIGH.

Grupa 33: Informacje

Kod

Opis

3301

SW VERSION / WERSJA OPROGRAMOWANIA
Wersja oprogramowania.

3302

TEST DATE / DATA TESTU
Wyswietla date testu ACS 140 (rok.tydzien).
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Grupa 40: Regulator PID

Makroaplikacja “Regulator PID” umozliwia ACS 140 pomiar sygnatu
zadanego i wartosci biezacej, oraz automatyczne dostrojenie predkosci
napedu w taki sposéb, aby sygnat zadany i warto$¢ biezaca réwnaty sie
sobie. Rysunek 26 (ZALACZNIK) przedstawia potaczenia sygnatow
wewnetrznych gdy wybrana jest makroaplikacja Regulacja PID.

Kod |[Opis
4001 |PID GAIN / WZMOCNIENIE REGULATORA PID
Parametr ten definiuje wzmocnienie regulatora PID. Zakres nastaw wynosi
0.1... 100. Jezeli wybrano 1, 10 % zmiana uchybu powoduje 10% zmiane
sygnatu wyjsciowego regulatora PID.
Tablela 5 Dziatanie wzmocnienia gdy MAXIMUM FREQ wynosi 50 Hz.
Wzmocnienie Zmiana czestotliwos$ci dla Zmiana czestotliwos$ci dla
PID 10 % zmiany uchybu 50 % zmiany uchybu
0.5 25Hz 12.5Hz
1.0 5 Hz 25 Hz
3.0 15 Hz 50 Hz *
* Ograniczona parametrem 2008 MAXIMUM FREQ.
4002 |PID INTEG TIME / CZAS CAtKOWANIA REGULATORA PID
Czas calkowania regulatora PID. Definiowany jako czas, po ktérym osiggnieta
zostanie maksymalna warto$¢ wyjsciowa przy statej wartosci uchybu i
wzmocnieniu rownym 1. Czas calkowania 1 s oznacza, ze 100% zmiana
zostanie osiagnietaza 1s. .
Uchyb
Wzmocnienie { Sygnat wyjéciowy regulatora PID
Wzmocnienie {
e — t
Czas catkowania regulatora PID
4003 [PID DERIV TIME / CZAS ROZNICZKOWANIA REGULATORA PID
Czas rozniczkowania regulatora PID. Jezeli uchyb zmienia sie liniowo, rozdziat
D dodaje statg warto$¢ do wyjscia regulatora PID. Pochodna jest filtrowana
przez 1-stopniowy filtr. Stata czasowa filtru jest okreslana parametrem 4004 PiD
DERIV FILTER.
A
Uchyb
100 %
Wzmocnienie
> t
- 0
Czas r6zniczkowania PID
4004 |PID DERIV FILTER / STAtA CZASOWA FILTRA CZ.D
Stata czasowa filtra czesci D. Poprzez zwigkszenie stalgj czasowej mozliwe jest
wygtadzenie efektu dziatania czesci D i ttumienie hatasu.
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Kod

Opis

4005

ERROR VALUE INV / INWERSJA UCHYBU

Parametrem tym dokonuje sie inwersji uchybu. Normalnie sprzezenie sygnatu
ze sprzezenia zwrotnego powoduje wzrost predkosci napedu. Jezeli
zmniejszenie sygnatu sprzgzenia zwrotnego powinno powodowaé spadek
predkosci, nalezy ustawi¢ parametr ERROR VALUE INV na 1 (TAK).

0= NE

1=TAK

4006

ACTUAL VAL SEL / WYBOR SYGNAHU BIEZACEGO

Parametrem tym wybierane jest zrédto sygnatu sprzezenia zwrotnego
(biezacego) dla regulatora PID. Sygnat sprzezenia zwrotnego jest kombinacja
dwu wartosci biezacych ACT1 i ACT2; zrodto wartosci biezacej 1 jest wybierane
parametrem 4007, a zrédto wartosci biezgcej 2 parametrem 4008.

1=AcTl

Jako sygnat sprzezenia zwrotnego uzywana jest warto$é biezaca 1 .

2 = ACT1-ACT2

Jako sygnat sprzezenia zwrotnego uzywana jest réznica wartosci biezacych 1 i
2.

3 = ACT1+ACT2

Jako sygnat sprzezenia zwrotnego uzywana jest suma wartosci biezacych 1 2.
4 = ACT1*ACT2

Jako sygnat sprzezenia zwrotnego uzywany jest iloczyn wartosci biezgcych 1 i
2.

5 = ACT1/ACT2

Jako sygnat sprzezenia zwrotnego uzywany jest ilorazwartosci biezacych 1i 2.
6 = MIN (A1, A2)

Jako sygnat sprzezenia zwrotnego uzywana jest mniejsza z wartosci biezacych
liz2.

7 = MAX (AL, A2)

Jako sygnat sprzezenia zwrotnego uzywana jest wigksza z wartosci biezacych 1
i2.

8 = sq (A1-A2)

Jako sygnat sprzezenia zwrotnego uzywany jest pierwiastek kwadratowy z
réznicy wartosci biezacych 1 2.

9 = sqAl + sqA2

Jako sygnat sprzezenia zwrotnego uzywana jest suma pierwiastkéw
kwadratowych z wartosci biezacych 1i 2.

4007

ACT1 INPUT SEL / WYBOR WARTOSCI BIEZACEJ 1
zrodto wartosci biezacej 1 (ACT1).

1=Al1
Wejscie analogowe 1 uzywane jest jako warto$é biezaca 1.
2=Al2

Wejscie analogowe 2 uzywane jest jako warto$é biezaca 1.

4008

ACT2 INPUT SEL / WYBOR WARTOSCI BIEZACEJ 2
zrodto wartosci biezagcej 2 (ACT2).

1=Al1
Wejscie analogowe 1 uzywane jest jako warto$é biezaca 2.
2=Al2

Wejscie analogowe 2 uzywane jest jako warto$é biezaca 2.
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Kod |[Opis
4009 [ACT1 MINIMUM / MINIMALNA WARTOSC BIEZACA 1
Minimalna warto$é biezgca 1 (AcT1). Zakres nastawu -1000 do +1000 %. Patrz
Rysunek 16 oraz parametry Grupy 13 dla minimalnych i maksymalnych
nastawdéw wejscia analogowego.
4010 [ACT1 MAXIMUM / MAKSYMALNA WARTOSC BIEZACA 1
Maksymalna warto$¢ biezaca 1 (ACT1). Zakres nastawu -1000 do +1000 %.
Patrz Rysunek 16 oraz parametry Grupy 13 dla minimalnych i maksymalnych
nastawdéw wejscia analogowego.
4011 |[ACT2 MINIMUM / MINIMALNA WARTOSC BIEZACA 2
Minimalna warto$é biezaca 2 (AcT2). Patrz paramter 4009.
4012 [ACT2 MAXIMUM / MAKSYMALNA WARTOSC BIEZACA 2
Maksymalna warto$¢ biezgca 2 (ACT2). Patrz parametr 4010.
ACT1 (%)
ACT1 t-----------------------
MAXIMUM '
1
1
1
1
1
1
1
1
1
ACT1 !
MINIMUM ! 1
' H >
Al min Al max Sygnat
wej. analog.
ACT1 (%)
ACT1
MINIMUM
ACT1
MAXIMUM
Al min Al max Sygnat
wej. analog.

Rys. 17 Skalowanie warto$ci bieZgcej. Zakres sygnatu wejscia analogowego
ustawiany jest parametrami 1301 i 1302 lub parametrami 1304 i 1305, w zaleZno$ci od
stosowanego wejscia analogowego.
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Kod

Opis

4013

PID SLEEP DELAY / OPOZNIENIE FUNKCJI USPIENIA

Czas opo6znienia dla funkcji uspienia, patrz Rysunek 17. Jezeli czgstotliwosé
wyjsciowa ACS 140 znajduje sie ponizej ustalonego poziomu (parametr 4014
SLEEP LEVEL) diuzej niz PID SLEEP DELAY, ACS 140 zatrzymuije sig.

4014

PID SLEEP LEVEL / POZIOM ZADZIAL ANIA FUNKCJI USPIENIA

Poziom uaktywnienia funkcji uspienia, patrz Rysunek 17. Kiedy czestotliwosé
wyjsciowa ACS 140 spada ponizej poziomu usépienia, uruchamiany jest licznik
zwioki funkcji uspienia. Kiedy czestotliwosé wyjsciowa ACS 140 wzrasta
powyzej poziomu uspienia, licznik zwtoki funkcji uspienia jest resetowany.
Uwaga! Poréwnanie poziomu u$pienia ulega odwrdceniu kiedy odwracany jest
uchyb przy uzyciu parametru 4005 ERROR VALUE INV.

4015

WAKE-UP LEVEL / POZIOM PRZEBUDZENIA
Poziom de-aktywacji funkcji uspienia. Ten parametr ustawia ograniczenie
wartosci biezgcej dla funkcji uspienia (patrz Rysunek 16).

Uchyb nieodwrécony
Stosowany poziom przebudzenia zgodny jest z nastepujaca formuta:

Ograniczenie = parametr 1107 +

parametr 4015 * (punkt ustawienia - parametr 1107) /

(parametr 1108 - parametr 1107)
Kiedy warto$¢ biezgca jest mniejsza lub réwna tej wartosci, funkcja uépienia jest
de-aktywowana. Patrz Rysunek 18.

Uchyb odwrécony
Stosowny poziom przebudzenia zgodny jest z nastepujaca formuta:

Ograniczenie = parametr 1108 +

parametr 4015 * (parametr 1108 - punkt ustawienia) /

(parametr 1108 - parametr 1107)
Kiedy warto$¢ biezgca jest wyzsza lub réwna tej wartosci, funkcja uspienia jest
de-aktywowana. Patrz Rysunek 19.

Wartos¢ biezaca

WAKE-UP LEVEL |
Parametr 4015

Czestotliwosé |

ty = SLEEP DELAY, Parametr 4013

\ Czas

SLEEP LEVEL STOP START
Parametr 4014

Rys. 18 Dziatanie funkcji uspienia.
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4015

UCHYB NIEODWROCONY

WAKE-UP LEVEL

100 %

1108 EXT REF2 MAX

% |

0%

SETPOINT
- - - STOSOWANY POZIOM PRZEBUDZ.

1107 EXT REF2 MIN

Rys. 19 Przyktad pokazujgcy jak zmienia si¢ stosowany poziom przebudzenia wraz z
punktem ustawienia, w tym przypadku parametr 4015 WAKE-UP LEVEL rowny jest 75 %, w
przypadku nieodwrdconej regulacji PID.

4015

UCHYB ODWROCONY

WAKE-UP LEVEL

0% 1108 EXT REF2 MAX
60% —|{— —+ —— —— —— — STOSOWANY POZIOM PRZEBUDZ.
100 % SETPOINT

1107 EXT REF 2 MIN

Rys. 20 Przyktad pokazujgcy jak zmienia si¢ stosowany poziom przebudzenia wraz z
punktem ustawienia, w tym przypadku parametr 4015 WAKE-UP LEVEL rowny jest 60 %, w
przypadku odwréconej regulacji PID.
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Kod

Opis

4019

SET POINT SEL / WYBOR PUNKTU USTAWIENIA
Wybor punktu nastawienia. Definiuje Zzrodto sygnatu zadanego dla regulatora
PID.

Uwaga! Kiedy regulator PID jest pomijany (parametr 8121 REG BYPASS CTRL),
parametr ten nie ma znaczenia.

1 = INTERNAL / WEWNETRZNY
Zadawanie procesowe jest wartoscig statg ustawiang przy pomocy parametrow
4020 INTERNAL SETPNTL, 4021 INTERNAL STPNT2, 4022 INTERNAL SETPNT SEL.

2 = EXTERNAL / ZEWNETRZNY

Zadawanie procesowe odczytywane jest ze zrédia definiowanego parametrem
1106 EXT REF2 SELECT. ACS 400 musi znajdowac¢ sie w trybie sterowania
zdalnego (na wyswietlaczu panela sterowania wy$wietlane jest REM).*

* Zadawanie procesowe do regulatora PID moze byé przekazywane z panela
sterowania w trybie sterowania lokalnego (na wy$wietlaczu panela sterowania
pokazywane jest LOC) jezeli zadawanie z panela podawane jest jako procent,
tj. warto$é parametru 1101 KEYPAD REF SEL = 2 (REF2 (%)).

4020,
2021

INTERNAL SETPNT1, INTERNAL SETPNT2

Ustawia state zadawanie procesowe (%) dla regulatora PID. Regulator PID
zgodny jest z jednym z tych parametréw jezeli parametr 4019 SET POINT SEL
ustawiony jest na 1 (INTERNAL), patrz rowniez parametr 4022 INTERNAL SETPNT
SEL.

4022

INTERNAL SETPNT SEL / WYBOR WEWNETRZNEGO PUNKTU
USTAWIENIA

\Wybiera wewnetrzny punkt ustawienia.

1.5=DI1..5

Wybor wewnetrznego punktu ustawienia dokonywany jest poprzez wejécie
cyfrowe (DI1 to DI5). Jezeli wejécie cyfrowe jest de-aktywowane,
wykorzystywany jest parametr 4020 INTERNAL SETPNTL. Jezeli wejécie cyfrowe
jest uaktywnione, wykorzystywany jest parametr 4021 INTERNAL SETPNT2.
6 = SETPNTL

4020 INTERNAL SETPNT1 uzywany jest jako wewnetrzny punkt ustawienia.

7 = SETPNT2

4021 INTERNAL SETPNT2 uzywany jest jako wewnetrzny punkt ustawienia.

Grupa 52: Komunikacja szeregowa

W komunikacji szeregowej ACS 140 uzywa protokotu Modicon Modbus. Opis
mozliwosci komunikacji szeregowej ACS 140, jak réwniez opis parametréw
tej funkcji przedstawiony zostat w publikacji “ACS 140 - podrecznik instalaciji
adaptera RS485 oraz RS232 i uruchamiania”.
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Diagnostyka

Informacje ogélne

W rozdziale tym opisano r6zne strony diagnostyczne i wyliczono najbardziej
powszechne przyczyny dla pojawienia sie okreslonej strony diagnostycznej
na wyswietlaczu panela sterowania. Jezeli podane tu instrukcje nie
wystarczajg aby upora¢ sig¢ z danym btedem nalezy skontaktowa¢ sig z
serwisem firmy ABB.

Ostrzezenie! Nie nalezy wykonywaé zadnych pomiaréw, wymiany czesci czy
innych procedur serwisowych ktére nie sg opisane w niniejszym podreczniku.
Dziatania takie spowodujg uniewaznienie gwarancji na urzadzenie, zwigksza
ryzyko jego nieprawidtowej pracy i prowadzg czesto do przedtuzenia czasu
jego niezdolnosci do pracy oraz zwigkszenia kosztow.

Wys$wietlanie alarméw i btedow

7-segmentowy wys$wietlacz panela sterowania sygnalizuje alarmy i bfedy
uzywajac do tego celu kodéw w formacie “ALxx” lub “FLxx", gdzie xx jest
kodem odpowiedniego alarmu lub bledu.

Alarmy 1-7 sg spowodowane nieprawidtowym uzyciem przyciskéw. Alarmy
AL10-21 sg sygnalizowane miganiem zielonej diody LED co oznacza ze gdy
sg one aktywne, ACS 140 nie moze w petni wykonywaé polecen systemu
sterowania. Bledy sa sygnalizowane przez czerwong diode LED.

Komunikat alarmu czy btedu znika z wy$wietlacza jezeli wcisnie sie klawisz
MENU, ENTER lub klawisze strzatek panela sterowania. Komunikat ten
pojawi sie jednakze po kilku sekundach jezeli w tym czasie nie uzyje sie
Zzadnego innego klawisza a dany alarm czy bigd bedacy powodem
komunikatu jest nadal aktywny (tzn. nie ustgpit ani nie zostat usuniety - pt.).

Kody trzech ostatnio wyswietlanych komunikatéw btedu sag przechowywane
jako parametry 0128-0130. Ta pamieé bledéw moze byé wyczyszczona z
panelu sterowania przez jednoczesne wcisniecie przyciskéw UP i DOWN gdy
urzadzenie jest w trybie ustawiania parametrow.

Resetowanie btedéw

Bledy ktére sg sygnalizowane przez czerwong migajgca diode LED sg
resetowane przez chwilowe wytaczenie a nastepnie ponowne zalgczenie
zasilania. Inne btedy (sygnalizowane przez czerwong diode LED $wiecgca w
sposéb ciggly) moga by¢ resetowane z panela sterowania, poprzez wejscie
cyfrowe, poprzez komunikacje szeregowa lub przez chwilowe wytgczenie a
nastepnie ponowne zataczenie zasilania. Kiedy btad zostanie usuniety,
mozna uruchomi¢ silnik.

ACS 140 moze zostaé skonfigurowany w taki sposéb, aby pewne btedy byty
resetowane automatycznie - patrz grupa parametréw 31 AUTOMATIC
RESET.

Ostrzezenie! Jezeli jest wybrane zrédto zewnetrzne polecenia START i jest
ono caly czas aktywne, ACS 140 moze zacza¢ dziata¢ natychmiast po
zresetowaniu bledu.

Ostrzezenie! Wszystkie czynnosci zwigzane z instalacjg elektryczna i
czynnosciami obstugowymi opisane w niniejszym rozdziale powinny by¢
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wykonywane tylko przez wykwalifikowanego elektryka i nalezy przy tym
przestrzega¢ Instrukcji Bezpieczenstwa podanych na poczatku niniejszego
Podrecznika.

Tabela 6: Alarmy.

Kod Opis

AL 1 Nieudane nagrywanie / przestanie parametrow.

AL 2 Operacja niedozwolona gdy jest aktywne polecenie START.

AL 3 Operacja niedozwolona w aktualnym trybie sterowania (lokalne badz
zdalne).

AL5 Rozkaz Start/Stop/Direction lub zadawanie z panela sterowania nie jest
wykonywane. Mozliwe przyczyny:

« Tryb zdalny: parametrycznie zablokowane przyciski (Patrz ZALACZNIK.)
« Tryb lokalny: przycisk START/STOP zablokowany z wyjéé cyfrowych.

AL 6 Operacja niedozwolona. Aktywny parametr 1602 PARAMETER LOCK .

AL7 Zastosowanie makroaplikacji “Fabryczna” uniemozliwia wykonanie operaciji.

AL10* Aktywne zabezpieczenie od przecigzenia.

AL11* Aktywne zabezpieczenie od przepigcia.

AL12* Aktywne zabezpieczenie od zbyt niskiego napigcia.

AL13 Blokada kierunku. Patrz parametr 1003 DIRECTION.

AL14 Alarm przerwania komunikacji szeregowej, patrz “ACS 140 - podrecznik
instalacji adaptera RS485 oraz RS232 i uruchamiania”.

AL15* Poprzez komunikacje szeregowa wysytana jest odpowiedz na zastrzezenia
Modbus-a.

AL16 Zanik sygnatu wejécia analogowego 1. Warto$¢ sygnatu na wejsciu
analogowym 1 jest mniejsza niz MINIMUM Al1 (1301). Patrz réwniez
parametr 3001 AI<MIN FUNCTION.

AL17 Zanik sygnalu wejécia analogowego 2. Warto$¢ sygnatu na wejsciu
analogowym 2 jest mniejsza niz MINIMUM Al2 (1306). Patrz réwniez
parametr 3001 AI<MIN FUNCTION.

AL18* Przerwanie pofaczenia z panelem. Panel zostat odtgczony jesli polecenie
Start/Stop/Dir lub zadawanie przchodza z panela. Patrz parametr 3002
PANEL LOSS oraz ZALACZNIK.

AL19* Przekroczenie temperatury urzadzenia (przy 95% granicy wytaczenia).

AL20* Przekroczenie temperatury silnika (przy 95% granicy wytaczenia), patrz
3004 MOTOR THERM PROT.

AL21 Alarm utyku silnika. Patrz parametr 3009 STALL FUNCTION.

Uwaga! Alarmy (*) beda przedstawiane tylko jesli parametr 1608 DISPLAY
ALARMS ustawiony jest na 1(YES).
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Tabela 7 : Btedy.

Kod Opis
FL1 Przecigzenie:
« Mozliwy problem mechaniczny.
« Czas przyspieszenia i/lub hamowania moze byé zbyt krétki.
« Zakldcenia zasilania.
FL2 Przepigcie w obwodzie DC:
« Zbyt wysokie napigcie wejsciowe.
« Czas hamowania moze by¢ zbyt krotki.
FL3 Przekroczenie temperatury przez ACS 140:
« Zbyt wysoka temperatura otoczenia.
* Znaczne przecigzenie.

FL4* Btad pradu:

« Blad doziemienia na wyjsciu (jednostki 200 V).
* Zwarcie.
« Zakldcenia zasilania.

FL5 Przecigzenie wyjscia.

FL6 Zbyt niskie napiecie DC.

FL7 Btad wejscia analogowego 1. Warto$é sygnatu na wejsciu
analogowym 1 jest mniejsza niz MINIMUM Al1 (1301). Patrz rowniez
parametr 3001 AI<MIN FUNCTION.

FL8 Btad wejscia analogowego 2. Warto$é sygnatu na wejsciu
analogowym 2 jest mniejsza niz MINIMUM Al2 (1304). Patrz rowniez
parametr 3001 AI<MIN FUNCTION.

FL9 Przekroczenie temeperatury przez silnik. Patrz parametry 3004-3008.

FL10 Przerwanie pofaczenia z panelem. Panel zostat odtgczony kiedy
polecenie Start/Stop/Dir lub zadawanie przychodza z panela. Patrz
parametr 3002 PANEL LOSS oraz ZALCZNIK.

Uwaga Jesli FL10 jest aktywny po wytaczeniu zasilania, ACS 140
wystartuje w trybie zdalnego sterowania (REM) po ponownym
wilaczeniu zasilania.

FL11 Sprzeczne parametry. Mozliwe przyczyny btedu:
¢ MINIMUM All > MAXIMUM All (parametry 1301 oraz 1302)
¢ MINIMUM Al2 > MAXIMUM Al2 (parametry 1304 oraz 1305)

* MINIMUM FREQ > MAXIMUM FREQ (parametry 2007 oraz 2008)

FL12 Utyk silnika. Patrz parametr 3009 STALL FUNCTION.

FL13 Przerwanie komunikacji szeregowe;.

FL14 Blad zewnetrzny. Patrz parametr 3003 EXTERNAL FAULT.

FL15 Btad doziemienia zewnetrznego (jednostki 400 V).

FL16 * Zbyt duze falowanie pradu na szynie DC . Sprawdziz zasilanie.

FL17 Wartos$é sygnatu na wejéciu analogowym poza dopuszczinym
zakresem. Nalezy sprawdzi¢ napiecie wejsciowe.

FL18 - FL22 * | Btad sprzetu. Nalezy skontaktowa¢ sie z dostawca.

Miga caly Uszkodzenie facza szeregowego.

wys$wietlacz |+ Zle potgczenie pomiedzy panelem sterowania a ACS 140.

« Parametry komunikacji szeregowej (grupa 52) zostaty zmienione.
Nalezy utrzymywa¢ podiaczony panel oraz wylaczyé i ponownie
zalaczyé zasilanie.

Uwaga! Bledy (*), ktére sygnalizowane sg czerwong migajgca dioda LED,
resetowane sg poprzez wylgczenie i ponowne wigczenie zasilania. Inne
btedy resetowane sa poprzez nacisniecie przycisku START/STOP - patrz
réwniez parametr 1604.

83




84



Instrukcje EMC dla ACS 140

Obowigzujace instrukcje instalacyjne zgodne z Dyrektywa
Kompatybilnosci Elektromagnetycznej (EMC) dla przemiennikéw
czestotliwosci ACS 140

Nalezy przestrzega¢ instrukcji podanej w Podreczniku Uzytkowania ACS 140 oraz
instrukcji dostarczanych wraz z innymi akcesoriami.

Oznaczenie CE

Oznaczenie “CE” jest umieszczane na przemiennikach czestotliwosci ACS 140 jako
potwierdzenie, ze dane urzgdzenie spetnia wymagania dyrektyw europejskich
odnoszacych sie do urzadzen niskonapigciowych oraz dyrektyw dotyczacych EMC (
European Low Voltage and EMC Directives) - dyrektywa nr 73/23/EEC, ze zmianami
wprowadzonymi przez 93/68/EEC oraz dyrektywa 89/336/EEC, ze zmianami
wprowadzonymi przez 93/68/EEC).

Dyrektywa EMC definiuje wymagania co do odpornosci na zaktocenia i co do emisji
zaktécen przez urzadzenia elektryczne uzytkowane na obszarze Unii Europejskiej.
Norma produktowa dotyczgca EMC o numerze EN-61800-3 obejmuje wymagania
podane dla przemiennikéw czestotliwosci. Przemienniki ACS 100 spetniajg wymagania
podane w normie EN-61800-3 dla $rodowiska typu drugiego i $rodowiska typu
pierwszego.

Norma produktowa EN 61800-3 (Systemy napeddw elektrycznych o regulowanej
predkosci - Cze$¢ 3: norma produktowa EMC zawierajaca okreslone metody
testowania) definiuje srodowisko typu pierwszego jako $rodowisko, ktére obejmuje
réwniez pomieszczenia mieszkalne. Obejmuje ono réwniez wszelkie pomieszczenia, w
ktérych urzadzenia elektryczne sa przytaczone bezposrednio do sieci zasilajgcej
niskiego napiecia (bez transformatoréw posredniczacych) z ktérej sa rowniez zasilane
budynki mieszkalne.

Srodowisko typu drugiego obejmuje pomieszczenia inne niz te, w ktorych urzadzenia
elektryczne sg przytaczone bezposrednio do sieci zasilajgcej niskiego napigcia ktéra
zasila budynki mieszkalne. Dla przemiennika ACS 100 zainstalowanego w $rodowisku
typu drugiego nie ma potrzeby stosowania filtrow RFI.

Oznaczenie “C-Tick”

Oznaczenie “C-tick” jest wymagane na rynku australijskim i nowozelandzkim.
Oznaczenie to jest umieszczane na 3-fazowych przemiennikach czestotliwosci ACS 140
380 V-480V (typy ACS 143-xKx-3) W celu potwierdzenia ze urzadzenia te spetiajg
wymagania nastepujacych norm i przepisow:

«  Australijskie Przepisy Statutowe nr 294, 1996 (Australian Statutory Rules No 294,
1996).

« Radiokomunikacja (kompatybilno$¢ elektromagnetyczna), norma z 1998 [Radio-
communications (Electromagnetic Compatibililty) Standard 1998]

. Ustawa o Radiokomunikacji i Zawiadomienie Radiokomunikacyjne (Etykiety
oznaczeniowe zgodnosci - emisje przypadkowe), 1989
(Radiocommunication Notice (Compliance Labelling - Incidental Emissions) and
the Radiocommunication Act, 1989).
[Radiocommunications (Compliance Labelling - Incidental Emissions) Notice 1998}

*  Przepisy radiokomunikacyjne dla Nowej Zelandii, 1993
(Radiocommunication Regulations of New Zealand, 1993).

Przepisy statutowe definiujg zasadnicze wymagania co do emisji zaktdcen dla urzadzen
elektrycznych uzytkowanych w Australii i Nowej Zelandii. Szczeg6towe wymagania w
tym zakresie dla 3-fazowych przemiennikéw czestotliwosci zawiera norma AS/NZS
2064, 1997, “Wartosci graniczne oraz metody pomiaru charakterystyk zaktécen
elektronicznych urzadzen przemystowych, naukowych i medycznych (ISM) emitujacych
zaktécenia o czestotliwosciach radiowych”.

Przemiennik czestotliwo$ci ACS 143-xKx-3 spetnia wymagania normy

AS/NZS 2064, 1997, w tym wartosci graniczne dla urzadzen klasy A. Urzadzenia klasy
A sag odpowiednie do uzytkowania we wszystkich instalacjach innych niz te, ktére sg
bezposrednio przylaczone do sieci niskiego napiecia zasilajgcej budynki mieszkalne.
Zgodnos¢ z tg normg ma miejsce przy zachowaniu nastepujacych warunkéw:

*  Przemiennik czestotliwo$ci wyposazony jest w filtr RFI.
«  Silnik i kable sterowania zostaly dobrane zgodnie ze specyfikacjg podang w ninie-
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jszym podreczniku do uzytkowania w publicznych
sieciach niskiego napiecia.
*  Byly przestrzeganme zasady instalacji przemiennika podane w tym podreczniku.

Instrukcje dotyczace okablowania

Nalezy dgzy¢ aby poszczegolne nieekranowane przewody pomigdzy zaciskami
kablowymi oraz zaciskami $rubowymi byly tak krétkie jak to tylko mozliwe. Nalezy
prowadzi¢ kable obwodéw sterowania z dala od kabli obwodéw zasilania.

Kabel sieciowy

Jako kabel sieciowy zaleca sig¢ zastosowaé kabel 3--zytowy (jedna zyta fazowa i jedna
Zyfa neutralna oraz zyta ochronna o potencjale ziemi) lub kabel 4-zytowy (trzy zyly
fazowe plus zyta ochronna o potencjale ziemi). Nie jest konieczne ekranowanie kabla.
Nalezy dobra¢ przekroje zyt kabla oraz bezpieczniki wedtug przewidywanego pradu
wejsciowego. Podczas dobierania przekrojow zyt kabla sieciowego oraz bezpiecznikéw
zawsze nalezy zwracaé uwage na przepisy lokalne obowiazujgce w tym zakresie.
Potaczenie wejsciowe sieci zasilajacej znajduje si¢ w gérnej czesci przemiennika.
Prowadzenie kabli sieci zasilajacej musi byé wykonywane w taki sposéb, aby
odlegto$é od bokéw przemiennika wynosita co najmniej 20 cm dla unikniecia
nadmiernego promieniowania zaktécen od kabla sieciowego. W przypadku kabla
ekranowanego, nalezy skreci¢ druty ekranu razem w jedna wiazke nie dtuzsza niz
pieciokrotno$¢ jej szerokosci i podtaczyé do zacisku PE przemiennika (lub do
zacisku PE filtra wejsciowego, jesli jest zainstalowany).

Kabel silnika

Kabel silnika musi byé symetrycznym kablem 3-zytowym z koncentrycznym przewodem
ochronnym uziemionym PE albo kablem 4-zylowym z koncentrycznym ekranem,
jednakze bardziej zalecany jest konstrukcyjnie symetryczny przewéd ochronny
uziemiony. Minimalne wymagania jezeli chodzi o ekran kabla silnika sg pokazane na
Rys. 20 ..

Ekran miedzian:
v Spirala tasémy miedzianej

Ostlona izolacyjna 1zolator wewnetrzny

PE, opcjonalnie

Rys. 20 Minimalne wymagania dla ekranu kabla silnikowego (np. kable MCMK, NK).

Ogodlnie obowigzujaca zasada dla efektywnosci ekrandw kablowych jest : im lepszy i
ciasniej dopasowany ekran kabla, tym nizszy poziom emisji zakt6cen promieniowanych
z kabla. Przyktad efektywnej konstrukcji kabla jest pokazany na Rys. 21 .

Opleciony ekran metaliczny Izolator wewnetrzny
L2
L1
PE, opcjonalnie

Ostona izolacyjna

L3

Rys. 21 Efektywny ekran kabla silnika (np. kable Olflex-Servo-FD 780 CP,
Lappkabel lub MCCMK, NK).

Skreci¢ druty ekranu kabla w wiazke nie dtuzsza niz 5-krotnos$é jej szerokosci i
przylaczyé te wiazke do zacisku oznaczonego -L |, znajdujacego sie w lewym dolnym
narozniku radiatora przemiennika. Na Silnikowym koncu przemiennika ACS 160 ekran
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kabla musi by¢ uziemiony na calym obwodzie (360 stopni) przy pomocy przepustu
kablowego spetniajgcego wymagania EMC (np. ekranowane przepusty kablowe
ZEMREX SCG ) albo druty ekranu kabla musza by¢ skrecone razem w wigzke nie
dhuzszag niz 5-krotnos¢ jej szerokosci i nalezy przylaczyé te wiazke do zacisku PE
silnika.

Kable sterowania

Kable sterowania musza by¢ kablami wielozytowymi z ekranem wykonanym w postaci
plecionki z drutéw miedzianych.

Na zakonczeniu kabla druty ekranu musza by¢ skrecone razem w wigzke nie dluzszg
niz 5-krotnos¢ jej szerokosci i nalezy przylaczyé te wigzke do zacisku X1:1

Nalezy poprowadzi¢ kable sterowania tak daleko, jak to tylko mozliwe od kabli zasilania
sieciowych i kabli silnika (w odlegtosci co najmniej 20 cm). W miejscach, gdzie kable
sterowania musza przecina¢ sig¢ z kablami zasilania nalezy upewnié sie, Ze przecinaja
sie one pod katem tak bliskim 90 stopni jak to tylko mozliwe. Ponadto kable powinny
byé poprowadzone w taki sposéb, aby odlegtosé kabli od $cian bocznych przemiennika
wynosita co najmniej 20 cm, tak aby unikngé nadmiernej radiacji zaktécen do kabli.
Dla sygnatéw analogowych zalecane jest zastosowanie podwdjnie ekranowanej skretki
dwuzytowej (dla kazdego sygnatu analogowego nalezy wykorzystaé jedna oddzielnie
ekranowana pare zyl). Nie uzywaé wspoélnego przewodu powrotnego dla réznych
sygnatéw analogowych.

Dla niskonapieciowych sygnatéw cyfrowych najlepsza alternatywa jest kabel podwajnie
ekranowany, ale dopuszczalne jest réwniez zastosowanie pojedynczo ekranowanej
skretki wielozytowej (patrz Rys. 22)..
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Rys. 22 Podwajny ostoniety skrecony przewod 2-zytowy po lewej stronie oraz
pojedynczy ostoniety skrecony przewod wieloZylowy po prawej stronie.

Analogowe i cyfrowe sygnaly wejsciowe powinny byé prowadzone w oddzielnych
ekranowanych kablach.

Sygnaly 0 napieciu sterowanym przy pomocy przekaznikéw pod warunkiem, ze
napigcie tych sygnatéw nie przekracza 48 V, moga byé prowadzone tymi samymi
kablami co sygnaly wejé¢ cyfrowych. Zaleca sie aby sygnaly sterowane przekaznikami
byly prowadzone w kablach w postaci skretek dwuzytowych.

Nigdy nie mieszaé sygnatéw 24 VDC oraz 115/230 VAC w tym samym kablu.

Uwaga! Kiedy nadrzedne urzadzenia sterowania oraz ACS 160 sg zainstalowane w tej
samej szafie, podane powyzej zalecenia moga byé nadmiernie ostrozne. Jezeli klient
planuje przetestowanie catej instalacji, jest to dobra okazja aby poczyni¢ pewne
oszczednosci poprzez “poluzowanie” niektérych wymagan, np. uzycie kabli
nieekranowanych dla wejsé cyfrowych. Jednakze wszystkie te przypadki musza byé
zatwierdzone przez klienta.

Kabel panela sterowania

Jezeli panel sterowania jest potaczony z przemiennikiem przy pomocy kabla, nalezy
wykorzystywaé w tym celu jedynie kabel dostarczony w ramach opcjonalnego pakietu
ACS100-EXT lub PEC-98-0008. Nalezy postepowaé zgodnie z instrukcjami
dotaczonymi do pakietu.

Nalezy poprowadzi¢ kabel panela sterowania w mozliwie najwigkszej odlegtosci od
kabli sieciowych i kabla silnika (odlegto$¢ ta powinna wynosié co najmniej 20 cm).
Ponadto kable powinny byé¢ poprowadzone w taki sposéb, aby odlegtosé¢ kabli od $cian
bocznych przemiennika wynosita co najmniej 20 cm, tak aby uniknaé nadmiernej
radiacji zaktécen do kabli.

Dodatkowe instrukcje majace na celu uzyskanie
zgodnosci znorma EN61800-3 : “Srodowisko typu pierwszego,
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dystrybucja ograniczona” oraz z normg AS/NZS 2064, 1997,
klasa A

Nalezy zawsze stosowaé opcjonalny filtr RFI (filtr zaktécen o czestotliwosciach
radiowych) jak podano w Tabeli 4 i 5 oraz postepowa¢ wedtug instrukcji zatgczonych do
pakietu zawierajacego filtr RFI jezeli chodzi o wszystkie przylaczenia ekranu kabla.

W Tabeli 4 sg podane dopuszczalne normalne dtugosci kabla silnika i czgstotliwosci
przetaczania przy zastosowaniu filtra wejsciowego

CS100/140-IFAB-1 lub -IFCD-1 a w Tabeli 5 podano dopuszczalne przediuzone
dhugosci kabla silnika i czgstotliwosci przetgczania przy zastosowaniu filtra
wejsciowego ACS100-FLT-C lub ACS 140- FLT-C.

Dlugosci kabli silnika muszg by¢ ograniczone tak, jak zostato to podane w Tabeli 1i 2 .
Na koncu przemiennika od strony silnika ekran kaba silnika musi by¢ ekranowany na
calym obwodzie (360 stopni) przy wykorzystaniu przepustu kablowego EMC (np.

ekranowane przepusty kablowe Zemrex SCG ).

Tabela 8 : Maksymalne dopuszczalne dtugosci kabla silnikowego przy zastosowaniu
filtra wej$ciowego ACS100/140-IFAB-1, -IFCD-1, lub ACS140-IFAB-3, -IFCD-3 i
czestotliwos$ci przelgczania 4 kHz, 8 kHz lub 16 kHz.

ACS100/140-IFAB-1
Typ przemiennika
4 kHz 8 kHz 16 kHz

ACS141-K18-1, -H18-1 30m 20m 10 m
ACS141-K25-1, -H25-1 30m 20m 10 m
ACS141-K37-1, -H37-1 30m 20m 10 m
ACS141-K75-1, -H75-1 30m 20m 10m
ACS141-1K1-1, -1H1-1 30m 20m 10 m
ACS141-1K6-1, -1H6-1 30m 20m 10 m

Typ przemiennika ACS100/140-IFCD-1
ACS 141-2K1-1 30m 20m 10 m
ACS 141-2K7-1 30m 20m 10m
ACS 141-4K1-1 30m 20m 10m

Typ przemiennika ACS140-IFAB-3
ACS 143-K75-3, -H75-3 30m 20m 10 m
ACS 143-1K1-3, -1H1-3 30m 20m 10 m
ACS 143-1K6-3, -1H6-3 30m 20m 10 m
ACS 143-2K1-3, -2H1-3 30m 20m 10 m

Typ przemiennika ACS140-IFCD-3
ACS 143-2K7-3 30m 20m 10 m
ACS 143-4K1-3 30m 20m 10 m

Tabela 9 : Maksymalne dopuszczalne dtugosci kabla silnikowego przy zastosowaniu
filtra wej$ciowego ACS100-FLT-C lub ACS140-FLT-C oraz czéstotliwosci przetgczania
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4 kHz lub 8 kHz.

ACS100-FLT-C
Typ przemiennika

4 kHz 8 kHz*
ACS 141-K75-1 100 m 100 m
ACS 141-1K1-1 100 m 100 m
ACS 141-1K6-1 100 m 100 m
ACS 141-2K-1 100 m 100 m
ACS 141-2K7-1 100 m 100 m
ACS 141-4K1-1 100 m 100 m

Typ przemiennika ACS140-FLT-C
ACS 143-xKx-1** 100 m 100 m
ACS 143-xKx-3 100 m 100 m

* Wymagany jest ekran kabla silnikowego, zgodnie z Rysunkiem 21.
* ACS 143-4K1-1: maksymalne trwate obciazenie 70 % warto$ci znamionowej.
Dla ACS 141-4K1-1 oraz ACS 143-4K1-1, wymagany jest kabel przedstawiony na Rysunku 21.

Jezeli filtr wejsciowy ACS100-FLT-C lub ACS140-FLT-C stosowany jest z urzadzeniami
szeregu 200 V, nalezy stosowaé wyjsciowa cewke dlawikowa

ACS-CHK-B kiedy dtugos$é kabla silnikowego przekracza 50 m. Réwniez dla jednostek
szeregu 200 V nalezy stosowa¢ wyjéciowe cewki dtawikowe ACS-CHK-A z filtrami
ACS100-FLT-C oraz ACS140-FLT-C.

Jezeli filtr wejsciowy ACS140-FLT-C stosowany jest z jednostkami 400 V, nalezy
stosowac wyjsciowg cewke dtawikowa ACS-CHK-B kiedy diugo$é kabla silnikowego
wynosi 30...50 m i trzy wyjéciowe cewki dtawikowe SALC22 jezeli dlugo$é kabla
silnikowego przekracza 50 m.

Cewki dlawikowe ACS-CHK-A oraz ACS-CHK-B sa dostarczane w tym samym pakiecie
z filtrem wejsciowym ACS100-FLT-C oraz ACS140-FLT-C.

Przy zastosowaniu filtrow wejsciowych ACS100-FLT-C lub ACS140-FLT-C
przewodzona emisja zaktdcen miesci sie w granicach ustalonych dla klasy dystrybucji
nieograniczonej w srodowisku typu pierwszego przez norme¢ EN 61800-3 (EN 50081-1)
pod warunkiem, ze kabel silnika ma efektywny ekran (patrz Rysunek 21) i jego
maksymalna diugos$¢ nie przekracza 30 m.
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Dodatkowe instrukcje majace na celu uzyskanie zgod-
nosci z norma EN61800-3, srodowisko typu pierwszego,
dystrybucja nieograniczona

Nalezy zawsze stosowaé opcjonalny filtr RFI typ ACS100-FLT-D lub ACS100-FLT-E
oraz postepowaé wedtug instrukcji zatgczonych do pakietu zawierajgcego filtr RFI jezeli
chodzi o wszystkie przytgczenia ekranu kabla.

Dlugosci kabli silnika muszg by¢ ograniczone tak, jak zostato to podane w Tabeli 3 i
kabel musi by¢ efektywnie ekranowany zgodnie z Rys. 2. Na koricu przemiennika od
strony silnika ekran kaba silnika musi byé ekranowany na catym obwodzie (360 stopni)
przy wykorzystaniu przepustu kablowego EMC (np. ekranowane przepusty kablowe
Zemrex SCG ).

Tabela 10 : Maksymalne dopuszczalne dtugosci kabla silnikowego przy zastosowaniu
filtra wej$ciowego ACS100-FLT-D, -E lub ACS140-FLT-D i czestotliwo$ci przetgczania
4 kHz.

ACS100-FLT-D ACS100-FLT-E
Typ przemiennika
4 kHz 4 kHz
ACS 141-K75-1 5m -
ACS 141-1K1-1 5m -
ACS 141-1K6-1 5m -
ACS 141-2K1-1 - 5m
ACS 141-2K7-1 - 5m
ACS 141-4K1-1 - 5m
ACS140-FLT-D
Typ przemiennika
4 kHz
ACS 143-xKx-3 5m

Dla jednofazowych przemiennikéw ACS 141-xKx-1 dwie cewki dfawikowe ACS-CHK-A
lub ACS-CHK-C dostarczane sg w pakiecie filtrow. Kabel silnika wraz z jego ekranem
musi by¢ poprowadzony poprzez otwdr w dtawiku. Réwniez wszystkie kable sterowania
oraz kabel przytaczeniowy panelu sterowania, jezeli wystepuje, muszg byé
poprowadzone przez otw6r w drugim dtawiku kablowym. Dla tréjafazowych
przemiennikéw ACS 143-xKx-3 jedna cewka ACS-CHK-A dostarczana jest w pakiecie
filtrow i kabel silnika wraz z jego ekranem musi byé poprowadzony poprzez otwor w
dtawiku. Dlugosci odcinkéw kabli pomigdzy przemiennikiem a dtawikiem kablowym
moga wynosi¢ maksymalnie 50 cm.

Dla typéw ACS 141-2K1-1, ACS 141-2K7-1 oraz ACS 141-4K1-1 panel sterowania,
jesli jest, musi by¢ montowany na przedniej ostonie przemiennika.

Harmoniczne pradu sieciowego

Norma produktowa EN61800-3 odnosi sie do normy IEC 61000-3-2, ktéra podaje
warto$ci graniczne dla emisji harmonicznych pradu przez urzadzenia przytgczone do
publicznej sieci zasilajacej niskiego napigcia.

Przemiennik ACS 100 jest urzgdzeniem profesjoinalnym do uzytkowania
przemystowego i nie jest ogdlnie dostepny w sprzedazy . Odpowiednie informacje
powinny byé przekazane do organéw zarzadzajacych publiczng siecig zasilajaca,
poniewaz przed przytaczeniem przemiennika do takiej sieci moze byé wymagane
uzyskanie odpowiedniego zezwolenia.

Poziomy harmonicznych prgdowych w warunkach obcigzenia znamionowego sg
dostepne na zyczenie.
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Sieci dystrybucyjne izolowane (nieuziemione)

Filtry wejsciowe nie moga byé stosowane w sieciach zasilania z izolowanym punktem
zerowym lub w przemystowych sieciach rozdzielczych z uziemieniem o wysokiej
impedanciji.

Nalezy upewnié sie, Ze nie jest wystepuje nadmierna propagacja zaktocen do
pobliskich sieci niskiego napiecia. W niektérych przypadkach , naturalne ttumienie w
transformatorach i kablach jest wystarczajace. W przypadku watpliwosci, istnieje
mozliwo$¢ zastosowania transformatora zasilajgcego z ekranowaniem statycznym
pomiedzy uzwojeniem pierwotnym i wtérnym.
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ZAEL ACZNIK

Sterowanie lokalne a sterowanie zdalne

ACS 140 moze by¢ sterowany z dwoch miejsc sterowania zdalnego lub z
panela sterowania. Rys. 1 przedstawia miejsca sterowania ACS 140.

Wyb6r pomiedzy sterowaniem lokalnym (LOC) a sterowaniem zdalnym
(REM) moze byé dokonany poprzez jednoczesne nacisniecie przyciskow
MENU i ENTER.

Start/Stop/Kierunek,
Zadaw. z klawiatury 1 (zAD1, Hz)
lub zadaw. z klawiat. 2 (zaD2, %)

1

EXT1 ZEW2
Start/Stop/Kierunek, Start/Stop/Kierunek,
Zadawanie zewnetrzne 1 (Hz) Zadawanie zewn. 2 (%)

Rys. 1 Miejsca sterowania.

Sterowanie lokalne

Polecenia sterowania podawane s3g z panela sterowania kiedy ACS 140
znajduje sie w trybie sterowania lokalnego. Jest to sygnalizowane napisem
LOC na wyswietlaczu panela.

Loc ]

_
=

L
I
N

OUTPUT

Parametr 1101 KEYPAD REF SEL stosowany jest do wyboru zadawania z
klawiatury, ktérym moze by¢ albo Rer1 (Hz) lub REF2 (%). Jesli wybrany
zostanie ReF1 (Hz), zadawana jest czestotliwos¢ w Hz i jest ona
przekazywana do ACS 140. Jesli wybrany zostanie REF2 (%), nastepuje
zadawanie w procentach.

Jesli uzywana jest makroaplikacja Regulacja PID, zadawanie REF2 jest
dostarczane bezposrednio do regulatora PID w procentach. W innym
wypadku, zadawanie REF2 (%) przeliczane jest na czestotliwosé w taki
spos6b, ze 100 % odpowiada MAXIMUM FREQ (parametr 2008).
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Sterowanie zdalne

Kiedy ACS 140 znajduje sie w trybie sterowania zdalnego (REM), polecenia
s zasadniczo podawane poprzez wejscia cyfrowe i analogowe, chociaz
moga by¢ réwniez podawane z panela sterowania lub komunikacje
szeregowa,

Parametr 1102 EXT1/EXT2 SELECT wybiera pomiedzy dwoma zewnetrznymi
miejscami sterowania EXT1 and EXT2.

W przypadku ExT1, zrédto komend Start/Stop/Kierunek jest okreslane
parametrem 1001 EXT1 COMMANDS, a zrédto zadawania okreslane jest
parametrem 1103 EXT REF1 SELECT. Zadawanie zewnetrzne 1 jest zawsze
zadawaniem czestotliwosci.

W przypadku ExT2, zrédto komend Start/Stop/Kierunek okreslane jest
parametrem 1002 EXT2 COMMANDS, a zrédio zadawania okreslane jest
parametrem 1106 EXT REF2 SELECT. Zadawanie zewnetrzne 2 moze by¢
zadawaniem czestotliwo$ci bgdz zadawaniem wielkosci procesowych, w
zaleznosci od wybranej makroaplikacii.

W sterowaniu zdalnym, stata predko$¢ dziatania moze zostaé
zaprogramowana parametrem 1201 CONST SPEED SEL. Wejscia cyforwe
moga by¢ uzywane do wyboru pomiedzy zadawaniem zewnetrznym
czestotliwosci a siedmioma programowalnymi predkosciami statymi (1202
CONST SPEED 1... 1208 CONST SPEED 7).

F:u zew.2| [rad. zew.] Efwllzewj [PR. STAEA |[za0. 2 kiAW
YBOR WYBOR YBOR IWYBOR WYBOR
1106 1103 102 1201 1101
Zaciski | | ! !
Sterowan. ! !
AI1-2DI1-5 ! |
Wejscia M |
ané?oq. | ! —
AlL, Al2| |AI1-2,D11-5 Zdaine DIL-DI5
Wejscia KLAWIATURA I ‘ Czest max
cyfrowel - |—Loalne /B0 Predk.
’ stale

Klawiaturg
Ref.

Loc/Rem- { - - — — — — — - — .

B |
| —
NIE WYBRANE | Lokalng

* Start/Stop

DI1- DI5\ zEwW1!

— N__Zdalne Kierunek
KLAWMT‘ NIE WYBRANE DO PRZODUY, ‘
11-DI5 \__zEw2) DO TYw y ‘
|
| KLAWIATpRA Uzywane,

'DI1-DI5

ZEW1 ZEW2 KIERUNEK ZEZW NA BIE]
8(L)FiCEN|A POLECENIA 1003 160
{ Q0

Rys. 2 Wybor miejsca i Zrodta sterowania.
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Przytaczenia sygnatow wewnetrznych dla

makroaplikacji

1
ZE ZEw.2
POLECENIA |[POLECENIA
1001 00

Potgczenia sygnatéw sterowania w makroaplikacjach
a” i “Magnesowanie wstepne”.

Rys. 3
“Standard ABB”, “Alternatywn

oo, zew:2| [eao. zew.1 Es/wllzswz PREDK St 0.z
IWYBOR WYBOR YBOR WY
— 1106 1103 10? 1201 1101
Zaciskil | ‘ ZEwl DI3,4
sterowanif | f | |
AL ZEW1 | |
Wejscia _ KLAWIATURA | |
analog. | ZEW2 { I Zdalne
AlL, A2 B R !
AIL-20115 | S ‘ DI3.4 |
Wejscial KLAWIATURE [ ‘ | d Cz.maks
ofrowel 7 | —Lokale | [Predk ; ‘
’ | | |state | !
| | | |
| | | |
| | | |
| ‘ 202 (%) | |
| | |
| | zAD1 (Hz, !
|
Klawiaturg : : |
Ref | | |
|
LocRem- 4 - - - - ' ______ 7‘ —————————————
|
| Start/Stop, Kierunek |
|
|
NIE WYBR | Lokalng!
DI1-DI5 zEwl! dal
@ [KAWIAT! NIE WYBR N_zdaine przodu | T
1DI1-DIS N\ ZEWZ Do tytu y \
| KLAWIAT:

KIERUNEK ZE
- 1601
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Rys. 4
PID".
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| |
|
ZEw1 ZEW2
IPOLECENIA |[POLECENIA
00 00

| Kierunek

b zew2 'zm zew1 'ZEWl/zEWZ T/WBOR ZADAW Z
\WYBOR IWYBOR IWYBOR PREDK ST || KLAWIAT
— 1106 1103 1102 1201 1101
Zaciski | ! DI2 'DI3
sterowani | | | ! !
All | EXT]T | |
Wejscia KLAWIATURA ! !
analog. ‘ EXTZf { ! Zdalne
AlL, AI2 All; | !
. \Zdalne | D13 !
Wejscia [KLAWIATURA . | | |
cyfrowe | [ Lokalné | Aplik. I §
DI1-DI5 AL L | PO | |Predk ! !
3 state
B ‘ o
AL AQ I i |
NV YA ! | |
vBORL] | | T ! | |
KTUAL WE| | | | ZAD2 (%)
4007 ! A | |
" [wyBOR | I
I |WART ATUAL zAD1 (Hz !
I 4006 : |
Klawiatura : | !
|
Ref T ' I
Loc/Remi- 4 — — — — — — — — Lo : ————— - '
|
| Start/Stop, Kierunek : |
|
|
NIE WYBR | Lokalng ° Start/Stop
DI1 ZEW1! ZADANY
[ KLAWIATURA N__Zdalne
@ I NIEEWYBR  zew2) DO PRZODY, [
I | DO TYW P
KLAWIATURA |

Potgczenia sygnatow sterowania w makroaplikacji “Regulator
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